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de cambio de direccién para vehiculos automb-
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é%%&ﬁhnﬁr JAEGER, entidad francesa, residente en, 2 rue,
Baudin, 92303, LEVALLOIS-PERRET, Francia.
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La invencibn se refiere a unos perfeccionados
en dispositivos de control de cambio de direccibn para
vehiculos, autombviles, con dos posiciones de funciona-
miento y provistos de un mecanismo de solicitacién au-

5e tomAtica, constituidos por un tope montado sobre la co-



lumna de direccién del vehfculo que actua sobre un brgano del
indicador cuando este ocupa una de sus dos posiciones de fun-
cionamiento, denominada "estable".In la segunda de las posicio-
nes del indicador,denominada "inestable".lLa palancg de mando
De debe ser mantenida manualmente para que el contacto del indiea
dor sea asegurado,efectudndose el rctorno a la posicibn inacti
va en el momento mismo que cesa la presibn ejercida sobre la
palanca.EBsta posicibn "inestable" es particularmente GFil en
el caso en gue la pequefiisima amplitud del movimiento del vo=-
_lo.; lante(por ejemplo, en caso de una accifn de rebase en la ca-
rretera)no permitira al tope, montado sobre la columa de di-

recoidn, venir a la posicifén conveniente para asegurar el re-

torno automético.Un dispositivo contactor que permite accionap
un avisador luminoso o aclistico se combina igualmenbte con el
15. dispositivo indicador.

El dispositivo segln la invencidn,se distingue de los
digpositivos del arte anterior por una gran simplificacifn de
los medios empleados que permiten vm montaje rédpido y un fun-
cimaniento seguro. Su concepciln permite evitar el deterioro

20. del mecanismo en caso de falsa manipulacién de la palanca de

mgndo tal como, por ejemplo, cuando el dispositivo esta en po;

sicibn "estable" de funcionamiento,oponiéndose su mantenimien.
to intempestivo a la accién del retorno autom&tico.

Para llegar a é&ste resultado,el dispositivo comprende
esenciglmente un disparador semi-deformable cuya parte anterior
25, rigida, que forma empujador sobresale fuera de la carcasa de
modo a éooyerar con el ‘tope montado sobre el &rbol de direccifn
estando horadado dicho disparados, en su parte mediaypor una
renura oblonga que le permite efectuar un movimiento longitu-
dinal y otro de rotacién alrededor de wn eje que circula a lo

largo de una rampa précticada en un porta-contacto de modo a

30¢ ' trensformar el movimiento de rotacién, imprimido al menciona-



do porta=contacto por la palanca de mando,en un movimiento de
traslacién del disparador propio para hacer saltar més: o menog
el empujador fuera de la caja del dispositivo.la parte poste-
rior del disparador,alojada en el interior del porta-contacto
5 esté ahuecada y es deformable,ejerciendo sobre dicho portacon
tacto, por mediacién de topes solidarios de las caras latera-
les de &gte, ma fuerza capaz Ge hacerle pivotar en posiciln
inactiva, cuando el disparador es solicitado en rotacién por
la accibén del tope del arbol de direcciln sobre su empujador.
10, Tas figuras ancxas ilustra,a titulo de ejemplo, una
realizacibn de un dispositivo segln la invencibn.

Ta figura 1 es una vigta en algzado del dispositivo,

La fisura 2 es una vista en planta alzado con el pugn
te quitado y la palanca o muletilla en posiciénlde reposo,
15, La figura 3 es una seccibn segin AA.

Ta figura 4 es wna vigta en planta alzado,con la pa-
lanca o muletilla en posicibn de indicacidén de cambio de di-
receidn hacla la derecha.

Ta figura 5 es una seoccibn segln BB
20, TLa figura 6 es wna vigta de exbtremo segin T.

Ta figura 7 es la nisma vista que en la figura 4,qu$
miestra el funcionamiento del dispositivo de seguridad.

La figura 8 es un detalle del porta-contacto que
muestra la rampa de bloqueo.

25, Ta poreibn extrema de una valanca de mando 1 (fi-

gura 1)se introduce en un porta-contacto 2.Una espiga o pasa
dor 3 hace la palanca 1 y dicho porta—contacto solidarios en
el plano horizomital.El conjunto porta-contacto se aloja en

una caja 4,cerrgda por un puente 5., El porta-contacto 2 esta
provisto de pivotes 6 (figura 2) que giran en was cavidades

practicadas en la caja y en el puente de modo a asegurar el

30, movimiento de rotacifn horizontal del conjunto palanca de

nando/porta~contacto,



Tna barra 7 (figura 3) conductora se monta en puente,
elaéticamente, bajo el porta-contacto z'y coopera con tres plots
8,9 y 10 fijados sobre el fondo de la caja 4. El plot 9 se co
necta @l mds de la alimentacibn y los plots 8 y 10 a los dispg
5e sitivos de indicacién de cambio de direccién.la parte anterioxn
del portacontacto 2 esta cortada en forma de rampa 11 (figura
8)provista de cinco muegcas:una muesca media 12,que correspons
de a la posicifn inactiva del indicador,dos muescas 13 y 14
gue corresponden a la posicién inegtable dwrecha e izquierda
1.0, del mecanismo y dos muescas 15 y 16 que corresponden a su posj
cibn "egbable! dercclia e izquierda.Sobre larampa 11, circula

wn eje cilindrico 17 (figura 2), estando estudiado el perfil

de dicha rampa para que el eje 17 sea animado de un movimient

longitudinel, guiado por las lumbreras 18 y 19 respectivamentz
15, practicadas (figura 1l)en el puente 5 y el fondo de la caja 4,
por las que circulan las porciones extremas csbrechadas 20 y
21 del eje 17. Dicho eje e¢ilindrico 17 es mantenido a presibm
contra la rampa 11, por una 0 varias léminas de muelle 22,que

se apoyan axialmente sobre dos topes 24, procedentes de moldep

20. y solidarias de lasparedes laterales de la caja 4.Dichas 14mi;
nag 22 son mantenidas en posicifn(figura 6) transversalmente,
por las caras laterales del puente 5, a travis del corte 25
de las carag laterales de la caja 4, y verbicalmente, por el
fondo de dicha caja, por una parte y por dos bopes 23, proce
250 dentes de moldeo y golidarios de la caja, por otra.

Un disparador 26, horadado de una ranura 27 oblonga
recibe, en dicha ranyre, la parte estrechada 20 del eje 17
dé'médoia poder pivotar alrededor del citado eje 17Iy deslizar
longitudinalmente en el intverior de la caja. Dicho dispara-
dor 26 se apOya por una parte, sobre la parte 28 del cita-

30. do eje 17 y por otra parte, sobre la cara inferior del puen
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te 5. Al mismo tiempo el disparador 26 sirve de tirante para
mantener en posicibfn el eje cilindrico 17, y comprende dos
orejetas 29 en las que se montan dos muelles 30 cuya poreidn
extrema opuesta se engancha a una atadura apropiada 31 proce-
dente de moldeo con la pared anterior de la caja 4. La fun-
cifn de log muelles 30 es la de mantener el disparador 26
en pogicibn de equilibrio longitudinal y la de asegurar su
contrcto permanente con la parte estrechada 20 del eje 17. EL
disparador 26 comprende una parte anterior 32 en forma de pul
sador que sobresale fuera de la caja y que coopera con un to-
pe 33 solidario de la columna de direccién 34 (figura 4) vy
capaz de imprimir al disparador 26 un movimiento de pivota-
niento alrededor de la parte estrechada 20 del eje 17+ La
parte interna del pulsador o empujador 26 esti perforads y
es deformable, cooperando con topes 36 y 37 solidarios de las
paredes laterales del porta-contacto 2 y simétricos con res-
pecto a la posicibn inactiva del conjunto porta-contacto/dis
parador.

En posiciém de reposo el eje cilindrico 17 es mante-
nido a presifn en la muesca central 12 de la rampa 11, por
medio de las léminas de muelle 22, Si se imprime a la palancd
de mando 1, un movimiento circular de poca amplitud, en el
planog horigontal hacia la derecha o hacia la igzquierda, el
porta~contacto 2 es arrastrado en el mismo gentido y la rame
pa 11 al desplazarse delante del eje cilindrico 17, hace que

éate venga a ocupar una de las muescas 13 6 14, mientras que

el desplazamiento del porta-contacto cierra del circuito co-

nectado a la indicacién de cambio de direccibn deseada (dere

cha 0 izquicrda). Las muescas 13 y 14 corresponden a la pogi

cibn inestable del eje 17; en efecto, desde el momento mismo

i
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que se disminuye la presibn ejercida sobre la palanca de man-
do 1, dicho eje, accionado por la pendiente de la rampa 11
tiene tendencia a caer en la muesca media 12, llevando el dig
positivo a posicibén inactiva. Cuando el movimiento circular
imprimido a la palanca de mando tiene una amplitud mis eleva-
da (obtenida por un esfuerzo mds importante), el desplazamien
to del porta—-contacto permite al eje cilindrico 17 alcanzar
wna de las muescas 15 6 16 que corresponden a la posicifn es—
table de &ste, mantenida tris la detencidén de la presibn ejexn
cida sobre la palanca 1.

La figura 4 ilustra, a titulo de ejemplo, el caso en
que la palanca 1 habiendo sido girada hacia la derecha, el
eje cilindrico 17 estd alojado en la muesca 15. E1 disparadox
26 sigue al eje 17 en su movimiento de ftraslacifn longitudi-
nal y la parte empujadora 32 sobresale fuera de lacaja, en
direccifn de la columna de direccién 34, Si el tope 33, so-
lidario de dicha columna se encuentra enfrente del empujador
32 en el momento en que éste ceba su movimiento, dicho empu-
jador permsncce provisionalmente en el interior de la caja
hasta que, la columna de direccién habiendo continuado su
movimiento, el ‘tope 33 se haya desplazado suficientemente
para liberar el empujador 32 por la accidén de los muelles 30
gobre el disparador 26, En esta posicifn, la parte perfora-
da 35 del empujador 26 estd en contacto con los topes 36 6
37, en el ejemplo elegido de cambio de direccién a la derechs,
es el tope 37 el que es activo. En el movimiento de la columi
nag de direccibn consecutivo al cambio de direccifbn,’' cuando el
tope 33 pasa por delante del empujador, éste pivota alrededop
de la parte estrechada 20 del eje 17 separéndose simplemente

del tope y toma a continuacién su posicibén inicial, solici-

tado por 1los muelles 30, Cuando, al final de la manipulacién,
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lg rotacibén de la columna de direccifn se efectla en sentido
inverso, el tope 33 se encuentra de nuevo en contacto con el
empujador 32 pero su accibn se ejerce en sentido contrario,

| hasta que la parte perforada 35 del disparador ejerza sobre el
tope del porta-contacto wa accibn suficientie para accionar
a bgte. El movimiento de la rampa 11 libera al eje cilindrico
17 de la muesca ocupada y le hace de nuevo deslizar a la muesd
ca media 12, llevando el conjunto del dispositivo a la posi-
cibn inactiva.

Una disposicibén de seguridad estd ademés, prevista
en caso de mantenimiento intempestivo de la palanca de mando
en posicibn estable, lo que impide el funcionamiento del dis-
positivo de solicitacién eutomdtica y crea riesgos de ruptura
de los topes fijJos del portacontacto. Esta disposicién consist
te en perforar la parte posterior 35 del disparador 26 y en
hacerla suficientemente deformable para absorber el choque

producido por las fuerzas antagonistas ejercidas, por una pan
te, por el tope 33 y por otra, por el mantenimiento de la pa-
lanca de mando (figura 7).

De otro lado, una bola 38 (figura 1) alojada en wma

cavidad 39, practicada en la porcibn extrema de la palanca 4

[]

mando 1, es mantenida apoyada, por un muelle 40, sobre una
rampa 41 trazada sobre la parte interna del porta-contacto 1.
Una lémina 42 elastica y conductora (figura 5) se fija en

una de sus porociones extremas sobre un conector 43 conectado
a un dispositivo avisador, soportando su otra porcién extremﬁ
libre un plot de contacto 44, La elasticidad de dicha limina
la mantiene, en posicién inactiva, presionada contra la por-

cibn extrema de un empujador 45, alojado en una cavidad practi

cada en el porta-contacto 2, de modo que su porcidn extrema



5e

10.

15.

20,

25.

30,

"francia con el ntmero T3 34 831 de 28 de septiembre de 1.973

opuesta esté en contacto con la palanca de mando 1. Cuando
se imprime un movimiento hacia la parte superior a la palanca
de mando, ésta pivota alrededor del pasador 3 y su porcibn
extrema es accionada hacia abajo al mismo tiempo que la bo-
la 38 que desliza sobre la parte abrupta de la rampa 41, si-
guiendo este movimiento de descenso el empujador 45, acclonan
do la lémina 42 cuyo plot 44 se pone en contacto con un plot
46 conectado al mds de la alimentacibn. Cuando la palanca de
mando 1 es liberada, la bola 38 desliza a lo largo de la ran
pa 41 hasta que se encuentra alojada en la muesca de dicha
rampa correspondiente a la posicibn inactiva de la palanca
de mando, Bl retorno automitico de ésta en posicibn provoca
el desplazamiento hacia la parte superior del empujador 45
que acciona la lémina 42, cortando asi el contacto entre los
plots 44 y 46,

NOTA

Descrita suficientemente la naturaleza del invento,
asi como la manera de realizarlo en la préictica, debe hacer-
se constar que las disposiciones anteriormente indicadas son
susceptibles de modificaciones de debtalle en cuanto no alte-
ren su principio fundamental. También se hace constar que el

invento corresponde a una solicitud de patente presentada en

acogiéndose por lo tanto a los beneficios que conceden los
Convenios Internacionales en vigor, siendo lo que cbnstituye
la esencia del referido invento y por 1o que se solicita
Patente de Invencibn por 20 afios en Espafia sobre: PERFECCIONA
MIENTOS EN DISPOSITIVOS DE CONTROL DE CABIO DE DIRECCION PA

Q;§:§£;;T“§A VEHICULOS AULQMOVILES, caracterizéndose por lo siguiente:
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1.~ Perfeccionamientos en dispositivos de control de
cambio de direccibn para vehiculos automéviles, del tipo que
presenta dos posiciones de funcionamiento y provisto de un
mecanismo de solicitacibn automdtica congtituido por un tope
montado sobre la columng de direccién del vehiculo, que actus
sobre un 6rgano disparador del indicador para hacer bascular
la pieza porta-contacto en posicién inactiva cuando ésta ocu-
pa una de sus dos posiciones de funcionamiento denominada es+
table, necegitando la otra posieidn, denominada inestable

un mantenimiento manugl de la palanca de mando para gque 1los

contactos sean asegurados, y teniendo lugar el retorno a la
posicién inactiva desde el momento que cesa la presién ejer-
cida sobre dicha palanca, caracterizados porque se¢ dota a ca
da dispositivo de un disparador semi-deformable, movil en
rotacibn y en traslacibn, cuya parte anterior, rigida y que
forma empujador, sobresale fuera de lacaja y coopera con el
tope montado sobre el Arbol de direccidn, estando horadado
el disparador, en su parte media, por una ranura oblonga
atravesada por un eje que circula a 10 largo de una rampa,
practicada en wm porta-contacto mévil en rotacibn, provista

de muescas corregpondientes a las diferentes posiciones de

marche del indicador y cuyas posiciones, en funeciédn de la
rotacién del porta-contacto, definen una trayectoria recti-
linea, estando perforada y siendo deformable la parte poste-
rior del citado disparador, alojada en el interior del portg
contacto y que coopera en rotacién con wnos topes solida-
rios de las caras laterales del porta-contacto cuando el dig
parador es por su parte solicitado en rotacién por la accib?,
g0bre su empujador, del tope del Arbol de direccifbn.

2+~ Perfeccionamientos segfin la reivindicacién 1,ca
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racterizados porque el eje cilindrico es mantenido a presitén
contra la rampa del porta-~contacto por al menos una lémina
de muelle que se apOya sobre las paredes de la caja del dis-
posgitivo,

3.~ Perfeccionamientos segin la reivindiocacibn 2, carac—

terizados porque el eje cilindrico estd estrechado en sus

cadas en las caras inferior y superior de la caja.

4.~ Perfeccionamientos seghin la reivindicacibn 3, ca-
racterizadbs porque el disparador es abravesado por la parte
superior estrechada del eje cilindrico y que se apoya sobre
el asiento del menéionado eje.

5.,~Perfeccionamientos en dispositivos de control de car

T

bio de direceibn para vehiculos automoviles, tal y como que-
da sustancialmente deserito en la presente liemoria, ¥y en los
dibujos adjuntos.
Esta Memoria consta de diez hojas, escritas a maquina
por una sola cara. 2y ot i
Madrid,
JAEGER,
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