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La prosente invencibn se relaciona con siste- .
mas de excavaciones y carga y, més particularmento,
con un sigtema mejorado de exgavacifbn y carga. del -
tipo de rueda excavadora.

5e _ . Aunque se ha disefiado hasgta ahora un nfmero
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tal de aproximadamente 45 toneladas y que ticne un precio de’

casi infinito del sistema de cxecavacibn y carga, persiaste la

necesidad de mejoras considerableas eon'la téenica. l'or ojemplo

wa miquina cargadora tipica disponible actualmente cos ‘capaz
3 ) el

de cargar hasta 1300 n” de tierra por hora, tiene un yésé?to—
tal de aproximadamente 120 toneladas,,y se¢ vende por a wwoximas
damente § 330.000. Ademds, no obstante éste costo rclaﬁimamen—
te glto vy capacidadrrela%iQamente buja,,un:aparato seméjahte
es incapaz tanto de la apertura de zanjas como de formar una
rasante definitiva. SR oL

La presente invencibn comprende un sistema ﬁucﬁBLdé O3~
cavacibn y carga que supera las desventajas que han éﬁr&cterin
zado la téenica previa., De cota nanera, cn una de laéﬁﬁersio—
nes de la invoncién se vroporciona una mégquina capaz de car-

gar hasta 3,000 m3 do tierra por hora, que tiene un peso to-

venta de aproximadamente § 150.,000. Lo que quizés es mis im—
portante, los sistemas de excavacifn y carga que incorpora
1o invencién son capaces de formar una rasante definitive en
un s0L0 .paso. ' ' %

_ De acuerdo con los aspectos mig ampllios de la inven-
cién, un sistema de excavaciln y carga couwprende un veniculo,
uwng rueda excavadora montada en un extreno del vehfculo ¥y un
trapsportador que ge extiende hacia arriba desde una porcibn
recoptora de material adyacente al conjunto de roedas hasta
una poreidn ontregadora de material en el extremo opuecsto del
vehfculo. El conjunto de rucdas excavadoras tionc un ancho
mayor que 1os restantes componentes del sistoma ¥ couprenden
wne pluralidad de cucharones excavadores, cada uvno de 1og
cualis incluyé wna pared, la cual es soportada para movimlen-

to pivoﬁal entre una posicién reccptora de matorial y una po-
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f'cr-.rav:ado:c'as es soportado en forma giratoria sovre ol bastidor

1 auxiliar. El bgstidor-auxiliar'soporta también un segundo mo-

~ai segundo motor y al conjunto de ruedas excavadoras. Un trmng

- , [
_portador suxiliar es soportado en forma desmontable en la pay

blemente una.rueda central ¥y un par de rucdas laterales,las

-3 -

gicibn de descarga de material. Sc prOuO“cvonq wa ceatructura
para la rotacifn del conjunto de rucdas cexcavadoras y para el
accionamiento de las paredes wéviles de los cucharOnesfﬁafa
recibir primero el matorial y para descargarlo subsecuauﬂémag
te dentro de la porcibn receptora de matorial del trangporﬁa-
dor. _ ,
‘De acuerdo con una primera versgibn de la invdﬁcfén,e}
vehiculo couprende un bastidor principal, el cual es soporsadp
por medio de wna pluralidad dec ruedas con neumﬁtiCothﬁi‘pri—
mer-motor es Soportado en ¢l bastidor principal y funciona pa
ra activar las ruecdas que impulszan el vehiculo y para'aétivar
gl transportador & que lleva sObro'olimismo el material desde
la porcién de recepcibén a la porcibn de cntrega de material.
Se monta un basglidor auxiliar en la parte superior del extreo-

mo frontal dél bastidor principal y el conjunto de ruedas ox-
tor y una trénsmiSién, la cual: interconecta operativamentec

te trasara'del bastidorkgginci?al para recibir matcrial del
extremo de entrega del transportador y pare tranaportar el
material ya séa hacia atrfg o lateralments. 3Je moﬁté,una LU~
ralidad de'depbﬂitOO de lastrc sobre el bastidor principal
para roecibir liquldo con el fin de equ;llbrar el peso del
transportddor auxiliar,

El conjunto de ruedas excavadoras comprendc pro fcrl—

-cuales son soportadas sobre el bastidor auxiliar para su To-

tacién alrededor de un eje comin. En tal caso se proporciong
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tema de excavacién y carga en operaciones de construceibn de
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tranaportadores transversales para transportar ol material
desde las rucdas laterales a la porcién receptora de material
del transportador principal. El primer motor impulsa préfﬁri»

blemente bombas hidraulicas. Esto permite la activacith de lag

ruedas propulscras, el transportador principal, ol troansportod

dor auxiliar, los @ediog_Qe colocacifn del trénsporta@o; auxid
liar y los transpoftadofes’trénsﬁersales, por medio de moto-
pes hidréulicos conectados operativamente con las bombas, Do
acuerdo con una segunda versifn de la invencibn, se méfta un
potor en el bastidor auxiliar en lugar del segundo méﬁb;, 1o)
baja la posicibn vertical de la porcibn de entrega de.material
del transportador principel y se climina el transportadbr aU-
xiliare. Se proporciona la estructura para pivotar al'bdstidor
auxiliar con el fin de colocar la ruecda excavadora por encima
y por debajo de 1los elemehtos més elevados y mAs bajos del
sistema, r;spectivamente. Esto permite la utilizacifn del sig

ttneles.De acuerdo con wa tercera version de-la invenecibn,
se monta el conjunto de ruedas excavadoras sobre un bastidor
auxiliaf que se cxtiende desde lo més bajo del cxtremo fron-
4al del vehiculo, El vehiculo es soportado sobre orugns y 0o
proporcionan aparatos para propulsar el vehiculo, activar
¢l transportador y activar el conjunto de rucdasg oxcavadoras
por medio de un motor ‘nico. Lsta versién de la invencitn
{lumtra también una utilizacibén altemativa del sistema de
excavacién y carga en donde lag ruedas excavadoras o hacen
pirar hacia abajo. Boto facilita la sxcavacibn de asfulto y
matoriales similares en la forma de trozos rolativimenle pe-
quetiom, a direrencia de las grandes gecciones como placas dél

materigl que se podria encontrar si las ruedas excavadoras

ge hiciecran girar hacia arriba.
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"simes de la invencibn se puede eguipar a las ruedas. cxcava-

._vanoién mediante la referencia a la sigulcrite descripeidn de-
ftallada cuando es tomada en comjunto con log dibujos gque se

aco:apaﬁa.n en dénde-

jexqavacién ¥y carga que comprende una primera vergifn de la
 invencibn;

-de execavacién y carga, respectivamente;

-5

De acuerdo con wa cuarta versién de la invencifn, se
desplaza dngularmente al oje dc rotacién de las tres ruzdas
excavadoras que comprende el conjunto dc ruszdas excava&bfas
con respecto a una linea que se extiende en forma pOIPCthCU
lar al eje lonpltudlnal del Vehiculo. Esto es para'impealr la
formacibn de ariatas entre las ruedas excavadoras durente la
utilizacién del gistema de excavacidn ¥y carga en matoriales
duros. En el funcionamiento de cualquiera de las diversas ver
doras exbteriores del conjunto de rucdas excavadoras oén“élﬁ-
mentos cortadores de forma cénica, con 1o cudl se dota & la o3
cavacién formeda por el sistema de excavacién y carga con pa-
redes lateralos inclinadas,

Je puode tener una compresidn més completa do la in-

"  la figura 1 es una vista 1atora1 de un glotema de

la figura é-esﬂﬁha vigta superior parcial del siste-

mé de excavacién y carga mostrado on la figuré 1;
7 la figura 3 .es una viasta frontal parcial del sistema
de excavacibn y carga:
lag figuras 4,5,6, 5oﬁ_vistas laterales a cacnla uma-

yor de las porcioﬁes trasera, central y delantcra del sistomg

lag fipuras desde la 7 a la 12 son ilugtracionos de
diversos slotemas para activar las placas trasera de 1os cu-

charoneg excavadores de un siStema de excavacién y carga que

[fa)
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incorpora la invencidng
la figura 13 es una vista lateral de un.sistema do ex

cavacibn y carga que comprends ung segunda Versibn de lé‘invmm

aibn;
la figura 14 es una vigta lateral de un gistema de

wxcavacién y carga.que comprende una tercera versibn d§‘la in
venecibng o J

la figura 15 es una vista lateral a escala mayor de
a porcibn delantera del sistema de excavacién y carga*ﬁbétra—
1o en la figura 14; , 3:;. |

la figurae 16 es una vista superior de 1a.pokc16n de-
lantera de un sistema de excavacién y carga querincorﬁbraruna
varta versién de la invencifbn; y '

la figura 17 es una ilustracién de los elementos ¢ord
sadores cbnicos que se puede utilizar en conjunto con cualquie
ra de las divorsas vorsiones de la invencibn. '

Rbfiriéndonos ahora a 1os dibujos y rarticularmente
a las Tiguras 1 y de la 4 a la 6, se muestra un sistema de ex-
cavacibn y carga 20 que incorpora una,primefa versifn de la
invencibn., El sistema 20 comprende un vehiculo 22 que incluys
wn basgtidor principal 24, el cual eos goportado por duatrorrue-
das 26 para desplazarse a 1o largo de una superficie 3. cada
wa de las ruedas 26 comprende un neumdtico 28, con lo cudl el
éistema de oxcavacifn y carga 20 estd adaptado para movorse
sobre carreteras y otras superficies pavimentadas, asi como
para el funcionamicnto en dreas no pavimentadas, talos, como
duranto la operacién de excavacibn,

Un primer motor 30 es aoportado sobre el bastidor
principal 24 del vehiculo 22, Do acucrdo con la versidén prefe
rida de la invencibn, el primer motor 30 es un motor de combu s
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‘interna 60, ol cual cg soportado en el extremo posterior dol

vacifn y carga 20. Estc ordenamiento sc ha encontrado altamcp

-7 -

tibn intema y funciona para impulsar a una pluralidad de bom
bas hidréulicas 32.{Las bombas 32 a su.vez suminigbran. potan.
cia de servicio paré diversos componentes del sistema éé exca:
vacién y carga 20. Por ejemplo, una de las bombas 32 sﬁminis—
tra potencla de servicio para una direceién hidrostética 34.
La direccién hidrostética 34 estd acoplada & una ﬁraQ;misidn
36 que incluye un frono 38, La transmisién 36 proporciona go—
tencias dobleg, las cuales son acopladas a un diferencial de-
lantero 40 y a wn diferencial trascro 42 por una pluralidad
¢e ejco motores 44. De esta manera, la direccibn hidfdstética
34 funciona por nmedio de las ruedas 26 para propulsar al sig-
tema de excavacibén y carga 20 tanto durante las operacioncs
de excavacién como durante su desplazamniento,

Un sistema de excavacién 50 comprende la porcibn

delantera del sistema de cxcavacibdn y carga 20. El sistema |

de oxcavacién 50 incluye wn bastidor auxiliar 52 el cual es
soporbtado en un eje 54 para un movimiento pivotal en relacioén
con él vehiculo 22 bajo la accifn de wnpar de cilindros hi-
dréulicos 5G. La potencia de servicio para 1los cilipdros 56
es suninistrada por mwedio de una de lag bombas 32, lan cualog
son impulsadas por el jrimer mobor 30;

El sistema de excavacifn 50 incluye adertls wm conjuntd
de rucdas excavadoras 53, cl cual es goportado en el exbremd
frontal del bastidor auxiliar 52. El conjunto de rucdas exca-

vadoras 58 es impulsado por un segundo motor de combuwtibn

bastidor auxdliiar 52. ¥1 nmotor 60 proporciona potencia de sor
vicio para el conjunto de rucdas excavadoras 58, pero no jus

ga parte de otra mancra en la operacibn dcl siglboma de exca-
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mente satisfactorio por dos raoncs. Irimero, perwnito la selocs

'y esté conectado también al bastidor auxiliar 52. Por estos

-8 -

cibn del segundo motor 60 sobre la bagse de log requerimicntos
de potencia de sblo ¢l sistema de excavacibn 50 y no a0bro

la bage de los reguarimientos de poliencia de 108 otrds'compo-
nentes del sistema de excavacibn ¥ carga 20, También, debldo

a su colocacién en la parto trasdra del bastidor Juxillar 52

el segundo motor 60 actda como un contrapeso para ¢l pego del
eonjunto de ruedas excavadoras 58. Bsto permite la utlliza01o$'
de cilindros hidréulicos 56 de tamaiio reducido y reduce“tam-
bién la cantidad de potencia que se requiere para manipular
el conjunto de ruedas excavadoras 58 e
‘Como se muestra mejor en la firura 6, wn pie.aesmenup
sador 62 es soportado en el exbremo frontal del vehiculo 22
'del sistema_dé excavacién y carga 20 por detrfs del conjunto
de ruedas excavadoras 58. El pie desmenuszador 62 estd conectar

do al vehiculo 22 mediante un par de tensores dg tornillo 64

medios el posicionamiento del bastidor auxiliar 52 bajo la
faoeibn de 1los cilindros hidrfulicos 56 corrige éutoméﬂicgman-
te las posiciones del ple. desmenuzador 62. '

Refiriéndonos ahora las figuras 2,3, ¥ 6,791 conjunto
de ruedas excavadoras 58 comprende tres ruedas excavadoras 66A
66B y 660, las cuales son soportadas de modo giratorio sobre .
el bastidor auxiliamr 52 por medio de un ejo 68 y una plurali-
dad de bujas 70. El segundo motor 60 impulsa & un reductor de
velocidad 72 el cual impulsa & su vez un acclonamiento orto-
gonal T4. E1 accionamiento ortogonal 74 activa un par de trang
miziones de cadena y rueda dentrada 76, cadé una de las cua-
les incluye una rueda dentada 78 impulsada por el apbionamieg
to ortogonal 74, wa cadecna 80 impulsada por la rueda dentada
78 y una rueda dentada 82 impulsada por la cadena 80. Como
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acuerdo con la versién preferida de la invencién, la rueda

- excavadoras 58 incluyen cada una un cubo 90 y un par de llan-

‘Las ruedas excavadoras comprenden una pluralidad de cucharo-

* un borde cortante 96 que incluye una pluralidad de diontes

-9 -

se muestra mejor en la figsura 2, las cadenas 80 y las ruedas
dentadas 82 estén montadas dentro del bastidor suxiliar 52 y
estan en cdnsecuencia protesidos dol;daﬁo_debido a las-QCuﬁur
laciones de barro, etc. durante cl f@ncionamiento del éisﬁé—
wa de excavacién y carga 20. | i :

Cada rueda dentada esté montéda sobre wn ejo 84 el
cual es soportado en forma giratoria en el bastidor au%iliar
52 y el cual soporta a su vez un par da pifiones 86, Los pifio-
nes 86 estén cada uno montados engranando con wn eng:ghéje
anular montado sobre una de las ruedas 66, por medio del cual

el seguﬁdo motor 60 funciona vara hdcer girar las ruedas. De

excavadora central 668 es dotada con dos engr;najOS anuwlares
88 y es impulsada por medio de dos piﬁones 86, mientras que
Ias ruedas excavadoras latorales G6A y 66C soportan un solo
engranaje anular 88 y son impulsadaé por un solo pifién 86.

Las ruedas excavadoras 66 del conjunto de ruedas
tas 92 que se extienden radialmente hacia afuera del cubo.

nes cxcavadores 94, los cuales estén igualmente espaciados cip-
cunferencialmente alrededor del cubo 90 y se extienden entre

las llantas 92, Los cucharones excavadores 94 tienen cada uno

98 y una pared frontal estacionaria 100 que se extiende por
lo general radialmente hacia dentro desde el borde coriante 96..
Cada cucharén excavador inciuye ademds wa pared posterior 10p
la cual 8s soporteda para un movimiento piﬁotal entre.una po~f

gicibén de .excavacidn Yy una posicibn de descarga. Las paredes

posteriores 102 de los cucharcnes excavadores 94 son activadas
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'componentes restantes del sistema de excavacidn y carganeo.

‘de ruedas excavadoras 58 por'ancima del de una mlquina de

conjunto para excavar y para despla zarse, y reduce on conso+

y carga que incorpore la invencibn.

- 10 =

nediante uno de los mecanismos mogtrados en las Liguras des—
de 12 7 a la 12 y son nanipuladas asi a la oon1c¢6n dc exca~
vacién cuando sus cucharones de excavaczén g4 ros pectivoa (Y2
tédn en la porcibn «dnferior y delantefa'de su mov1miento de
rotecibn y a la pOSlClén de descarya cuando sus reﬂpoctlvoa
cucharones excavadores estén en la poreibn suporlor y poste—
rior de. su movimiento de rotacibn. :
Como se muestra claramente on las figuras 2 ¥y 3, las
tres ruedas 66A, 66B y 66C que comprende el c0n3unto uc rucda

excavadoras 58 tienen un ancho global que excoede al de. 104

Se ha encontrado que esto es altancnte ventajoso pdr-dos ra-

zones, Primero, mediante el aumento del ancho dol conjunto

abrir zanjas convencional, un sistema de excavacibn y carga
que incorpore la presente invencibn es capaz de excavar con-
giderablemente mds material sin sumentar la velocidad de ro-
tacibn del conjunto de rucdas excavadoras., Segundo, el hechg
de que el conjunto de ruédas exoévadoras 58 sea més ancho'
que los cOmponentes'restanﬁés‘del sigtema de excavacidn y
carga 20 permite el funcionamiéntd del sistema de excavacibn
y carga dentro de la excavacién 'que se osté formando. Lsto
reduce materialmente la cantidad de movimiento dcl conjunto

de ruedas exoavadoras 58 que es necesaria para colocar al
cuencia la complejidad global de un sistema do excavacién

Fl sistena de excavacm&n y ecargsa 20 incluye adomAs
un siqtcma de carga 110, Bl sistema de carga 110 incluye un

transportadorprlnczpal 112 que comprende wia corrca sin £in

6!




5

" 10..

15. .

204

25,

30.

de ontrega de material 118 del tronsportador 112.

porcibn de descarga de material 118, Se ha encontrado que 1a

-rrea 114 se enrolle mds apretadamente alrededor del tambor

- 1l -

114 montada para desplazarse alredodor de wun rccorrido que so
extiende angularmente hacia arriba en relacibn con el baséidor
principal 24 del vehiculo 22 y que incluyc una porcibnyrééep»
tora de material 116 y una porcién do entrega de materiélfl18.
M4s particularmente, el recorrido de Ja correa 114 egtd défi-
nidd por una pluralidad de rodillos 120 los cuales zon. 30por—
tados sobro un bastidor del transportador 122, Il bastiéor

del transportador 122 es soportado soﬁro el bastidor principal

24 del vehiculo 22 e incluye una porcién superior 124 soporta

da para efectuar un movimicnto pivotal alrededor de un,.eje
horizontal bajo la accién de un cilindro hidriulico 126.. Esto

permite el control sobre la colocacitn vertical de la porcidn

La correa 114 del tranﬂportadorprincipal 112 sc extiendt
de alrededor de un tambor 128 rélativamente poquetio montado
en el extremo superior del bagtidor 122 y alrededor de un
tambor 130 relativamente grande montado sobre el bastidor 24.
Se hace girar a los tambores 128 y 130 mediante 10s motores
hidrdulicos radiales 132 y 134, respebtivamente. La correa
1i4 es activada por ostos medios para desplazarse alrededor
del recorrido definido-por los rodillos 120 para llevar nate—

rial desde la porcién de recepcién de material 116 hasta la

colocacibn de los tawbores 128 y 130 detormina un cfecto siné:

L 3R

glco en el cual el tambor 130 funclona para hacer que la co-

128 y aumentando cn congecuencia la efectividad delmotor 132
pars mover a la correa 1ll4.
Un par de transportadorcs transversales son soporto~

dos también sobre el bastidor princinal 24 del vehiculo 22.
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Los transportadoreé;transversales 140 son impulsados por los
motores hidrdulicos 142 y funcionan para recibir material de
las ruedas excavadoras latorales G6A J 66C y para ontregér: el
nateriel en la porcibn receptora de material 116 dol tr@ﬂéﬁoru
De | bador principal 112. Todo el material.que es cxcavado por el
sonjunto de ruedas oxcavadoras 58 es Entregado por estodg-me-
dios &l transportador prinéipalrilQ'péra ser asf transﬁér%ado
desde la porcibén de recepcibn de matcfial 116 a la de descarsas
de material 118, 7 ?
iO; Refiriéndbnos ahors particulafmente a las fig&faé 1y
| 4, la versibn preferida de la invencién incluye ademéé'ué si s
tema de transportador auxiliar 150. El sistema de traisportad
| dor auxiliar 150 incluye un bastidor 152, el cual es asegura-
do en el extremo poaﬁerior'del bastidor 24 del vehioulo 22
15 " mediante una pluralidad de pasadores 154, Una placa glratoria
156 es goportada sobre ol bastidor 152 para pormitirle efectuar
"un movimiento pivotal alrededor de un eje vertical bajo la ac+
ceibn de un motor hidréulico 158,
Un transportador 160 eé 50porﬁadp sobre la placa gi-
204 1 ratoria 156 para recildyr el materigl aescargado desde la por-
. cibn dg degcarga de material 118 del transportador principal
112, Bl transportador 160 comprende un bastidor 162, el cual
" 83 soportado sbbre la placa giratoria 156 y una correa sin
-fin 164 montada para desgplazarse alrededor de un recorrido de+t
"25. finido por una pluralidad de rodillos 166, La correa 164 es
impulsada por medio de wun motor hidrdulico radial 168, y se
proporciona un cilindro hidréulico 170 para controlar la rola-
cibn éngular del bastidor 162 con la placa giratoria 156.

Bl sisbtema transportador auxiliar 150 incluye adends

un transportador 172 que comprende un basgtidor 174, cl cual

L2
<
L :
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| segmentos en la Tigwia 4. Cuando el tfansportador 172’esﬁé

. otra parte, cuando el transportador 172 estd colocado como 3o

-13 =

es soportado sobre cl bastidor 162 del transportaior 160 por
medio de un par de articulacionecs paralolas 176. Una corroa
31n fin 178 es soportada sobre el bastldor 174 para dcsplazaru
se alrcdedor de un rccorrido dcflnldo por un par de tamoore~
180. EL1 transportador 178 es impulsad9 por motores hidrdulico
pequefios (que no se muestran) montados on los tambores 180,

Un cilindro hidréulico 182 gse e#ﬁiende entre ol basti-

dor 162 del transportador 160 y el ba?tidor 174 del transporig

dor 172 para accionamiento con el finide manipwlar cl ﬁfénspog

tador 172 entre las posicioncs mostradas cn linea lleuw y de

colocado como se muestra en linea llééa en la figura 4;/-funcig

na para recibir el material desde cl transportador 160 y para
descérgar el materiagl desde ol éxtremb'del siatemn de excava-~

cibn y carga 20 distante dcl sistema de excavacién 50. Por

muestra con linea de scgmentos en la fi surg 4 el material es
descargado directamentc desde ol tranuportador 160. Esto orde
namiento es altamente ventajoso a cau@a de que pormite la co-
lpéacién de un cauifn volquete u otro vehfculo similar bajo
el extrémo de descarga del transportador 160 micntras otro
vehiculo estd siendo cargado desde ol transportador 172, y vi
ceC Versa.

Se abreciaré gue el motor hidrdulico 158 vuedo ser
activado para pivotar la placa giratoria 156 y losg transpor-
tadores 160 y 172 goportados on la misma a través de un arco
de aproximadaenine 1800. El sistema dec excavacibn y cargs 20
pucde sor accionndo también, si se desea, con el asistoma
fransportador auxiliar 150 retirado. fEntas condicioncg causan

cambloe sustanciales en la distribucitn vlobul de pesnos do

las partes componentes decl sistema de oxecavacibn y carga 20.
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Como se muestra mejor on las Liguras 1 ¥y 2, ¢l vehicu-

1o estéd equipado con wm sistema de contrapcso 190 que comprun-
de ¢tuatro depbsitos de lastre 192, 194, 196 y 199 co]ocadgs
an poslciones delanteras y traserasg sobre costados opuggiqs
del vehiculo 22, Bin la utilizaciébn dei sistema de. cxcavacibn
y carga 20, el agua es bombeada solmqﬁLvamenuu hacia y~demue
los depbsitos que comprende el sistema de contrapeso 190,por
medio del cual son compensados 103 canblos en la disbribucién
de los pesos del szistema de exoavaclén y carga 20 CHHQQQOS
por las manipulaciones del 31stema transportador auxilia® 150
De esta manera, =i el sistema de cxcavaclén y carga 20. es
accionado con el °istema transportaaor auxiliar 150 reilrado
6l agua es bombeada fuera de 104 depésitos 194 y 198 y dentro
de loa depés¢bos 192 y 196. Anélog amente, si el motor hidrau-
lico 158 es accionado para pivotar el sistema transportador
auxiliar 150 hageia un lado del vehiculo 22, los depbsitos uso0-
bre el lado opuesgto del del Vehiculq serén llenados con asual
con 1o cual el cambio en la dlstrlbuclén de los pesog caugg-
dos por la manipulacibén del gistema transporta&or auxiliar
150 es obmbletamonte compensado, f

Ta totalidad de los motores hldraullcos Y Ja totalidad
de los cilindros hidréulicos que compronde el sistema de car-
ga 110 eatin conectados operatiVamenfe a las bombas 32, las
cuales son impulsadas por el nrimcr motor 30, Do asta manera
el sistema de excavacidn y carga 20 comprende sglistemns sepa-
redos de excavacibn y carga 50 y 110; regpoctivamente, los
cuales gon impulsados por Fucntes de‘potcncia indopendientes,
Se ha encontrado gue este ordenamicnto eg-ventajoso a cauna
de quo poermite la utilizacidn pptima:de ambos gigtemas. ior

ejemplo, en clertos casos puede ser necesario proporcionar

wng polencia de servicio mixima al sivtema de excavacibn 50
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. face en forma mucho més fécil por modlo de la pre)onbc 1nVon«

3016n ‘que 1o que seria posible en otra’ forna.

'poqteriores 102 de los cucharones exc?vadoreg 94 de las -rue-
‘das excavadoras 66A,6GB ¥y 66C se muestran en las figuras de&-

de la 7 a l2., In cada caso el 51stema,de accionamiento de la

-ciertos sigtemas de la técnica previa caracterizados ‘por apa-

ratos de accionamiento de la pared de los cucharones  externos

. -ma de accionamiento 200 comprende wne. pluralidad de varillas
-'ﬁérempuje 202, cada una de las cuales est4 conectada entro
s funa de las paredes posteriores 102 y,una cadena 204. Ia cade=-
7;'?na 204 esté generalmente no apretada, pero se extiende alie-
ft';dedor de un 'rodillo 206 el cual estd soportado sobre el eje
;?¥;68 ¥ al cual esté asegurado contra movimiento dngular en re-
Ylaclén con el eje 68 mediante abrazaderas apropiadas (que no
ﬂse muestran) A medlda -que las ‘rucdas excavadoras se hacen
'f"irar alrededor del eje 68 bajo la aceidbn del segundo motor

:69, cada varilla de empuje 202 entra’ qn contacto con el rodi-

‘pujada hacia fuera a la posicién de'&escarga de material.3ub-
':zsiguientemqnte, a medida que cada cucharén excavaéor se hace
:;irar a la porcibn inferior y delantera de su trayecto circu
'1ar, ia,cadena acciona a través de lg varilla empﬁjadora 202

KR para retornar positivamente la parcd posterior 102 a la posid

- 15 -

¥ simulténeamente pronorcionar una potencia de servicio méxi-

ma al sistoma de carga 110. Una sit ua01én same janto se satls—

" Diversos 31stemas para el acczynamlunto de las narodes

pared pogterior es colocado enteramenle dentro de 1os mérwe—

nes de 1as rucdas excavgdoras, Esto puede ser comparade.con

. Refiriéndose particularmente a %a figura 7, m sisbe

1lo 206, con lo cual su pared postorior 102 regpectiva es em-

cién de -excavacibén de material. Se ha encontrado que este ac

cionamiento positivo de la pared posterior 102 en ambas dired
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ciones ca vastamente supcrior al. ordenamlcnto qup 30 he utili

zado hagta ahora en donid. a las porcloncs posbnrlores se les

~permitia retornar a la posicién de excava016n bajo la acc~dn

de la rr:c'.e:fvec'had. : - § : .x.ﬁ‘
Un sistema do accionamiento 208’que es similar en mucho

agpectos al ulutema 200-.se muestra en: la figure 8. hox nlstema ‘

208 1ncorpora una pluralldad de varlllas de cmpugo °1O oada
una conectada entre una cadena 212 y 1a pared p05ber¢or 102

de uno de los cucharones excavudorcs 94. La dlfercnc¢a prln—

‘cival entre el slﬂtema 208 y el clstcma 200 es: quc la’ cadena

212 del sistema 208 estén aqulpada con una pluralided’de rodi

| 1los 214. Loog rodillos 214 estén monuados para degplézarse

alrededor de un sonorte 216 -que se fija al eje 68. Las parcde
posteriores 102 de 1os cucharOnes excavadorea 94 son acclona~

das positivamente por estos medios‘a la posicién de duscarga '

- a medida que se hace girar eada ouaha&on a la borC16n SUDPE=- >

rior y trasera-do su’ trayecto circular y aon retornadas posi—
tivamente a la p03101bn de excavacién a medida que ge hace
girar ol cucharén a la porcibn inferior y delantera de su
trayecto. En la fiﬁura 9 se muestra otra sistema do acﬁiona—,
miento 218, El sistema 218 incluye un brazo de manivela 220,
el cual estd fijado al eje 68, Un collarin 222 eglé soporta—
do en forma giratoria sobre cllirazo de manivela 220 y una plu

- ralidad de varillas de empuje se exticnde désde el collarin

222- g las paredes posteriores 102 de los cucharones de exca.
vaciéﬁ 94, Una do las parcdes posteriores 102 estd concctada

‘gl collarfn 222 por wna verilla 126 fa cual estd fijeda al

collarin 22,51 collarin 222 es forzado a girar por este madio

. con la rueda excavadora, con 16 cual las varilias de empuje
224 v 226 .funcionan para accionar positivamente las parocdes

:posﬁeriores 102 a la posicifn de descarga cuando sus respectl



e

‘ s.

10.

15.

20, -

254

300

‘| pogterior de su trayecto alrededor del: eje 68 y para retornar

i T -
ra cooperar con un rodillo 232, el cual est4 soportade scbre

vacibn. De esta manera, previa rotacifn de un cucharén excava

88 flgado contra la rotacibn con rospﬁcto al mlqmo La pared

Posterior 102 de cada cucharém excavador 94 estd equipada

‘do en el perfil de excéntrica 240. La forma del perfil de ex=

- 17 -
vO0s cucharones cxcavadores estén;én la posicibn superior y

positivamente las parcdes UOSterioreé 102 a-la posicibhf@g

excavacibn cuando sus respectivos cucharonc~ de excavacifn es—

tén en la porclén inferior y dolanterq de su trayecto,

En la figura 10 se muestra’ todavia otro sistema de aceios
30

nemiento, El sistema 228 comprende una nluralldnd de iovas 2

cada una fijada a una de las paredes Hoatorloros 102 de los

cucharones de excavacién 94. Las lcvap;230 estén colocadas pat

un brazo 234.que.estd £ijado al ojerﬁh. Cada pared posterior

102 est4 dotada también con un resorté 236 el cua;'fﬁncibna

bara retornar a la pared posterior 10é:a la posicibn de exca-

‘dor particular para traer a su leva 230 en contacto con el ror

dillo 232, la pared posterior 102 del cucharbn excavador es
éccionada a la posicién de descarga. Tan pronto como la leva
230 sale del contacto con el rodillo 232 el regsorts 236 re-
torna la pared posterior 102 a la pOleién de excavacibn.
"Refiriéndonos alhora a la flﬁura 11, se muestra wn sise
tema de accionamiento 238, F1 51Jtena 238 comrrende unperfil

de excéntrica 240 que os 50portado sObIe el GJO 68 y el cual

con un empujador de leva 242 que incluye un rodillo 244montia~

céntrica 240 es tal que cada pared pOsterior;;OZ eg accionada

& la posicifn de descarga cuando su cucharén de excavacidn 94|

esté én_la porcidn superior y posterior de su rotacibn alre—

dedor del eje .68 y os retomada a la posicibn de excavacién
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ewbargo, se entenderd que ol siustema de accionamiento 246
( &0y q _

~18-

cuand o nu-respectivo cucharén 94 estd en la porcifn inferior
y delantera de su rotacibn. | _ ' .
"Fn la figura 12 se muestra todabia otro sistema de' o~ |
cionamicnto 246, De acuerdo con el olﬂFGW& 246 ge pr0poro£0na
un cilindro neumftico 248 para el'accifnamiento de ¥a parecd
posterior 102 de cada cucharon excavador 94 entre las no~1cio~
nes de excavacibn y de descarga. Cada rllindro ncumat¢co 248
estd equipado con una vélvila 250 paraicontrolar cl f;uqq de
aire comprimido desde una bogquilla 252 a un cilindro 248. Cada
vélvula 250 cstd equipada a su vez can%un empujador de leva
254 que-funoiona para abrir su respectﬁva vélvula cuando- quie-
ra que es movido hadia dentro, Los cilindros 248 y sus.respec
$ivas vdlvulas 250 estén montados paré glrar alrededor del
eje 68 con los cucharoncs excavadores hue compraﬁdan las rué-
das excavadoras. Una leva 256 es 30porﬁada en relacifn fija'
con el'éje 68.De esta manera, a medida'due cade cucharbn
excavador gira en alineacién con la 1§va 256,su'ompujador de
leva 254 respectivo es accionado por 1a leva 256, Esto pone
en funciénamiento la corregpondiente vélvula 250 para admitir
afre comprimido a su cilindro neumdtico 248, con lo cual la
pared posterior 102 es accionuda a la posicibn de dedcarga.
En una ordenacién partlcular que ce muesbra, las parodes pos—
teriores 102 de 108 cucharones excavadores 94 gson retornadas

a la posicién de cxcavacién por resortes individuales 258. Sih

puede per modificado para suministrar cl retorno de lags paro-
des posteriores 102 bajo accibn neumdtica, si se desca. Se
comprenderd ademds que los cilindros 248 pueden comprender

cilindros hidréulicos mis bien due cilindros noumdticos.

Reflriéndonos ahora @& la figura 13, se muestra un siste
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“del sistema 20 son rsenplazados con motores eléctricosb30’

¥ 60’en ol sistema 20, Otra @iferenci

" do por medio de cilindros hidréulicos!56’que estén distribuid
"dos en Torma w tanto diferente que 16s cilindros hidraulicog
'1,:56 del sistema de excavacibn y carga 20. Esto permite a los
~‘ellindros 56’pivotar el sistema de LXL&VaClén 507a puntos
'ipor encima y por debajo de los puntos;mas alto y mis bajo

"del remto del sistema de excavacidn 2¢’y de tal modo adapta

"'truccibn de thneles. La utilizacién delsistoma de excavacibn
' ypcarga 20’en operaciones de construceién de tlneles es faci-
“{litada édicionalmente por la utilizacién de los motores elécd
tricos 30’y 60 con loa cuales se climina completamenle la

- emisibn de gases de escape peligrosos.

“tercera versibn de la invencidn., El sistema de excavacibn y

" ¢arga 270 comprende unlbehiculo 272 que incluyc un bagtidor.

'y éomprenden un par de rucdas dentadas 278 y 280 soportadas -

-15 -

ma de excavacibn y carga 20 que bOmbrende una segunda versién
de-la invencibn. £l sistema de excavaqlén J carge 207 es. 51m1~
-lar al sistema de excavacibén y carga 20 descrito hasia acui
- por cuanto comprende un vehiculo 22; uh sistema de cxcqvaoién
50‘y hisl siﬁtema de carga 110! Una dljiren01a entre el gistons

20 y el sistema 20’es que el primer y ' segundo motores 30.y 60Q

‘es que ol motor eléetrn

=

]
H

co 60’estd colocado en una posicibn délantera ¥ que Q;i§03i-

¢ionamiento éngular del sistema de ex:avacibn 50’es controla—

gl oistemg de excavacibn y carga 20’para opcracioncs de consg-
P

Refiriéndonos ahora a las figuras 14 y 15, se nuestra

a1l un sistems de cxcavaclén y carga 270 que incorpora una

principal 274 soportado sobre unpar de conjuntos de orugas
opuestos para desplazarse sobre una supcrficie S. Los con-

juﬁtOS de orugas son preferiblemente de disefio convencional
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on forma siratoria sobre un bastidor auxiliar 282 y soportando
a su vez ung oruga sin fin 284, Cada conjunto de oruga 3”6 in-
cluye adem#s por lo menos un motor (que no se muestra) moniado
sobre el basfidor auxiliar 282 y adaptado para actuar por medi
de energia suninistrada desde un motor primarioc montado sobre
el vehiculo 272 para proguiuar al vehfculo a través defuhé de
las ruedas dentadas y la oruga sin fin montada en las mismas.
Cada conjunbto de oruga 276 es soportado pars permitir
un movimiento pivotal rolatlvo a2l bastidor principal 274 del
veﬂiculo 272 alrededor del ejo de la rueda dontada trasara 280
5e proporciona en cada lado del vehfculo 272 un cili ndro hl&ré
lico 286 que es conectado entre el bastidor principal 274 del
vehfewlo y el bastidor auxiliar 282 del conjunto de oruza adya
cente‘276. Los CiiiﬁdrOB nidréulicos éBQ son a?qidnados prefe—

riblementé en tAnden para controlar la rolaeion angular de los

sletema de excavacién y carga 270,

Como serd apreciado por agquellos con experiencia en 1
téenica, los cilindros hidrdulicos 286 son tipicamente acclo-
nados inicialmeonto para bajar la porcién delantera del sictema
de excavaciin y carga 270. Esto hace quo el sisbema de excave-
¢ibn y cargas inicle wia excavacién inclinada hacia abajo, con
lo cual el 31sbema de excavueibn y carga 270 ae enticrra ol mi
mo en el corte o excavacidn quo se oatd formando. Cuando ha si
do ostablecido el grado degeado de inclinacién, log eilindros
hidrdulicos 286 gon accionamdos para rebornar lag partes compo-

nenlbos del sistema de oxcavacion y carga a la orientacidn ilug

trado on las Figuras 14 y 15, con 1o cual el sistema de excavg

cidn y carga contlnﬁa_excuvando gobre la inclinacidn ectableci

conjuntos de oruga 276 relativa a los componentes restantes de

1=

f

e

da hasbta que se alcanza la profundidad deseada de excavacibn.
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58 accliona entonces loz cilindros hidrfulicon 286 pa-
ra hacer que el sistoma de excavacién v carga Forme ol Tando
del cortes o wxcavacién on una relaciotn angular prodetofmiﬁada,
con respecto a la pendiente. Cuando la excavaciéﬁ ha 5id¢ ter—
De ninade, el sgigboma do cxcavacibn y carga 270 pucde ser retira-
do por medio de la inclinacibn que se utilizé para introducir
al sigtema de exeavacibn y carga dentro de 1o exeavocibn, Los
c¢ilindros hidréulicos 286 pueden ser utilizados también para
formar una rampa inclinada hacia arriba en el extremo ovtvesto
10. de la excavacibn, con lo cual ¢l sistenme de excavacibn:y'carga
1270 cava su propio camino fuera de la excavacibn, ' '
.El sistema de excavacién y carga 270 incluye ademés
jun conjunto de ruedas excavadoras el cugl preferiblemonte ogp
sustancialmente idéntico en construceién vy funcionamiento al
15. conjunto de ruedas excavadoras descrito anteriormente en cone—
' xifn con el sistema de excavacién y carga 20. Do esta manera,
el conjunto de ruedas excavadoras 290 comprende tres ruedas ex
oavadoras que se cxtienden en forma sustancialmente continua
a través dcl fronte del vehfculo 272 y que ticnen una anchura
20s  |[global por lo menos igual a la del resto del sistema de excavg]
¢ibn y carga. Las trec ruédas oxcavadoras 292 ectén todas so-
'portadas en forma giratoria cobre ejes 294 por medio de bujes
apropiados, y cada rueda 292 comprende wa seric-de cucharones
excavadoras 296 los cuales esbtén espaciados on forma susﬁ&noiaL N
25, mente igual alrededor de la periferia de la rueda.

Los cucharonec excavadores 296 de las rucdas sxcavado
ras 292 que comprende el conjunto de rucdas excavadoras 290
comprenden cadg une wna parced fija de cuéharén 298 quo se -

tienden hacia dentro desde una pluralidad deo dientos de excavg

30, ciotn feemplazablés 300 del tipo qus se utiliza comunmente en
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del sis%e@a de excavacién y carga 270,
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10s equipos de excavacibn. Cada cucharbn 296 incluye también
una pared movil 302 soportada para permitir un ﬁovimienﬁq rive
tal entre una pogicitn receptora de material y una powiéi@h

de descarga de material. De osta manera, a medida que ﬂéthéce
rotar cada rueda excavadora 292, la parcd mévil de cada_ cucha
rén excavador 296 que comprende la rueda s primero movida po
gitivamente a la posicibn receptora de material y oo subsecuen
tenente movida positivamente a la posicién de descarge..de ma-
terial, Cualquiera de los diversos mecanismos ilustrados on

las FPlguras de 1a 7 a la 12 inclusive puede seor utiligﬁéé para
el acclonamiento de la parcd mévil 302 de los cucharogéé”excg_

vadores 296 gue comprende el conjunto de ruedas exoavadoras

Una distineion importante entre el sistema do excava
cién 50 ilustrado en las Piguras de la 1l a la 6 y el siglema
de excavacitn 270 1lustrado en las Pigurasg 14 y 15 implics el
hecho que el corijunto do ruodas excavadoras 290 del sistema
de excavaciln y carga 270 estd soportado gobre un bagtidor au
xiliar 310, ol cual se proyvecta desde el fondo del extremo
frontal del vehiculo 272 y el cual sopecrta un ple desmonuzador
Jil. Bl basgtidor auxiliar 310 incluye porciones paralclas y
copaciadas. 312 lag cuzlcs se extienden entre lap ruedas de ex
cavacibfn 292 que combrende el conjuntd de rusdas excavadorés
290 y el cual-soporta las rucdag excav;doras 292 por medio de

log ejes 294. En la vorsitn de la invencion ilusbrada on las

Piguras 14 y 19, el bagtldor auxiliar 310 ostd montado an Lom
ma fija sobre el vehfculo 272, ¥ 103,dilindroé hidrfulicos )
286 comprenden el medio Ynico para el ajusbe de la inclinacibn

de la excavacidén Lormnda por ol sistoma do excavacitn y carga

270, 3in embargo, se contempla también que ol hastidor auxi-
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was del distema de excavacién y carga 20 ean guo sc utiliza un

y carga. El motor 314 ticne ademds um eje motor 318, o1 cual

‘pladas a través de wn par de cadenas 330 a un par de ruedas dén

‘son montadas engranando con engranajes amulares 336 asegurados

rucdas cxcavadoras.

- 23 -

liar 310 pueda ger sowortado zobre ol vehfculo 292 pora wm mg.
vimiento pivotal bajo la accibn de accionadorcs hidréuliccy
apropiados concctados entre el bazbidor 274 del vehiculo 272
Y el bastidor auxiliar 310. o e

Il sigstemn de-excavacién y carga 270 se distinzue adg

motor 314 #nico montado sobre ol vehfeulo 272 para suministras
toda la potencia de servicio para cl siztoma de excavacidn y
carga 270, Z1 motor 270 impulsa una’ pluralidad de bombe s hidrég
licas 316, las cuales suministran a su vez la potencia de ser-

vicio para muchos de los componentes del gistema de excavacion

se extiende a través de un ambrague 320 hasta una juntaAunivegz
sal 322. La junta universal 322 conecta al eje 318 a un eje

324 ¢l cual se oxtiende hasta un accionamiento ortogonal 326.
El accionamiento ortogonal 326 acciona un par de rucdas denta-

das 328 do di&metro relativamento pequefio las cuales estén acg

tadas 332 de wn dilmetro relativamente grande, Las rucdas dend

tadas 332 impulsan uwna seric de ruzdas dentadas 334 las cusled

sobre las ruedas excavadoras 292, Por esbos medios ea acopladd
directamente la potencia del motor 314 al conjunto de ruedas

excavadoras 290 a través de un tren de impulsos quo so exbien<
de en parte-a través del bagtidor auxiliar 310 y de aqui entre

las tres ruedas excavadoras 292 quo comprande el conjunto de

Je comprenderd gue las porciones paralelas ¥ espacia-+

das 312 del bastidor auxiliar 310 compronden elementos huecos

gemejantes a eajas del tipo ilustrado en las Piguras 2, 3y 6
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en conjunto con ol sigbtom: de oxcmvacibn y carga 20, Los por-
ciones paralelas y espaciadas 312 quan an conqocuoncla no 20
1o para soportar cl conjunto de ruc dqu excavadorag 290, -Jano

también para encerrar las ruedag dentadau 328, las eadonaq 330

N las Tuudﬂﬁ aenﬁadag 332 del ui tama:de traomision para el

conjunto de ruedas ezcava&orau. . 2 -
] Tna caraot*riﬂtlca 1mporianbe del disefio del sistoma
de excavacibn y carya 270 implica el heeho que ol congunto de
ruedas excavadoras 290 es 30portado,sobro ol bauﬁldor auxillar
310 por medio de tres ejes 294 los cuales sOn aneg uradow a 1a+
porciones paraielas:y espaciadas 312 del bagtidor auzyl+ar
310 por medio de pestafias 2947y afibnzadoros aprqpiaads; Eato
deja entcramentc abiertos low 1nt@r10ro de las porciones pa—
ralelas y esnacmadas 312, con 1o cual los didmetros de las e
das dentadas 332 pueden sor SGlGCClOﬂﬂﬂOa para proporcionar
las particulares energias de entrada de velocidad y del par
torsor para el conjunto de ruedas excavadoras 290 que aon re—
queridas para una situacién de excavacibn dada., Por obra par-

te, i me fuera a utilizar un oje ftnico (uo se axtienda por

e

1a anchura completa del conjunto de rucdas pxcavadorns, ol dig
metro mAximo de la rueda dentada 332 goria roegtringido supban
cialmente. '

9e ha encontrado que 1la capucidad para varlar las
anergias de entrada de velocidad y del par toraor al conjunto
de rucdas oxcavadoras 290 mediante el cambio de lng ruedas
dentadas 332 compronde una ventaja austahdial.-De sgta manera
la operacitén es llevada a cabo muy Pacilmente por mcdio del
intercambio de las rucdac dentadas 332 v el ajuste do 1&37103

gitudes de lms cadenan 330. Ademds, el camhio de las ruedag

dontadas 332 no afecta al criterio del disefio de log componen
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tes aguas arriba del tren de transmisién. Por otra varte, =i s
cambiara otro componente del tren de tranmmisién con ol {fin de
proporcionar las energias de entrada requeridas de velodidg& ¥
el par torgor para el conjunto de rucdas excavadoras 296;:p0w
dria tenecr gue cambiarse diversos componcntesn aguao abajo con
el fin de acomodar laz cargas aumentadas. -

El sistema de excavacién y carga 270 puede soir dotado

tembién con un sistema transportador auxiliar 350. ¥n tales ca:

808 ge conecta el sistema transportador auxiliar 350 on el ex—

fremo trasero del bastidor 274 del Vehiculb 272 y ac lb'utiliz‘

ya sea para descargar ol material excavado dentro de cgmiOnes
u otros vehfculos o para descargar el material excavaﬁo late-
ralmente con respécto a la excavacién quc so estd formando. EL
sistema transportador auxiliar 350 es proferiblemente idéntico
eﬁ congbruccioén y,funcionamiento gl sistema transportador au-
xiliar 150 descrito anteriormente con detalles en conjunto con
ol sistoma de excavacin y carga 20,

' Una caracteristica adicional del sistema de excavaoiby
y carga 270 comprende un compartimento de operafor 252 coloca-
do en la parte superior del extremd frontal del vehfculo 272
para facilitar la observacdién ancurrente de todos los medios
de operacién del sistema dc excavacibn y carga 270. EL compar—
timento del operador 352 iﬁoluye'el asiento habitual del opcra
dor 354y una consola 356 gue comprende los oalibfa&ores, inte
rruptores y.controles habituales que son nccesariocs para la rg
gulacién completa del funcionamiento del sigbama do excavacitn
y carga 270,
' Las Piguras 14 y 15 ilustran en forma mé&: amplia wna

utilizacidn alternativa de loo asistemas de excavacitn y carga

que .incorporan la invencién, Couo serd apreciado por 1os expe-
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6l cosbado a mano izquierda del mismo, y la rueda excavadora

1 excavadores 296 de las ruedas excavadoras cuando se invierta

$id~, la pared movil 302 de cada cucharén excavador 296 contf-—

rimontados en la téonica, las rucdas excavadoras 292 del con-
junto de ruedas excavadoras 290 estdn construidas de tal mano-
ra que la orientaciotn de la rueda excavadora central pusde. ser
invertida con respecto al cje 294. Anfl.ogamente, la rueaafexqg
vadora oxterior 292, la cual estd colocada habitualmenty en el

costado a mano derecha de;"yehiculo 272, puede ser montada en

292 que es montada habitualmente en el costado a mano izquier-
da del vehiculo puede ser montada en el costado a mano derecha
del mismo, Completando estos pasos, las rucdasg etcavadoras 2921
que comprende el cdnaunto de ruedas excavadoras 290, esvén

orientadas como se muestra en las Figuras 14 y 15. Ze observa—
4 que s prefermble que no cambie la orientacién de Lau meca-

nismos que accionan las parcdes méviles 302 de 1os cucharones

1a orientacibn de las ruedas excavadoras 292. De emta manera,

aun cuando Las rucdas excavadoras giren en la direccién inver-

nua siendo movida pogitivamentoe a la posicibn de recepeibn de
material cuando el cuchardr excavador se’damplaza a través do
la porcion inferior deluntera de su rotacibén y slendo movida
pogitivamente a la posicibn do descarga de material cuando ol
cucharén oxcavador se¢ degplaza a través de la porcifm superlon
pogterior de ma rotacidn. .

46 congidera que la orientacibn de lap ruadas excava-
doras 292 del conjunto de ruedas excavadoras 290 en la manera
ilustrada en las PMiguras 14 y 15 e3 paz%iculaymente vantajosa
para la excavaclén de pavimentos de asgfalto y matericles aimi-
lares. De esta mencra, con las ruedas excavadoras asi orienta-

das, los dientes excavadorcs 300 de los cucharones excavadored
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1por el sistema de excavacioén y carga 270 como por los camiones

r0 reducidas adicionalmente a trowzos relativamentc paquefios.

xiliar 3764 El.oonjunto de ruedas excavadoras 374 comprende

| eialmento continua = través del frente del vehioulo 372 y tie-

- 27 =

296 gon movidos hacia abajo y on cordsecuencin cogen al pavimen
t0 0 material similar desde arriba. Esto produce wi efoc%o de
martillado de tal manera que el material es removido en la for

ma de trona bpequefios loz cuales son manejados fé011monuw»tant

u otros vehfoulos gue serén utilizados para rccibir cl material

excavado. 4 1 inversa, si las rmiedas excavadoras 292 déi-conf
junto de ruedas excavadoras 290 fueran accionadas on la manora
convencional con los dientes 300 mov1éndose hacia arraba, 6l P
vinento de agfalto 0 material simildr tenderfa a fragmentarse
en la forma de grandes secciones como placas. Tales secciones

se han demostrado diffciles de manojar a menos quo semn prime-—

Refiriéndose ahora a la Figura 16, se muestra alll wn

sistoma de excavacioén y carga 370 que comprende una cuarka ven

oién de la invencién, El sistoma de exeavacién y carsa 370 comy

monte 1déntico en construccién y funcionamionto al vehfculo an]
teriormente en conjunto con ol sistema de excavacidn y carga

20. Un conjunto de rucdas excavadoras 374 es soportado en el

extromo frontal del vehfeulo 372 por medio do wn bagtidor au- |

tres ruedas excavadoras 378 que se oxtienden en forma sustan-— |

nen uwna anchura global por 1o menos igual a la del reatc del

sistema. Las ruedas excavadoras 378 preferiblemente son sugtan)

cialmento idéntican en congtruceciédn y Luncionamicnto a las rug

das oxcavadoras utilizgadan en ¢l sigtoma de excavacibén y carge

20.

Al funcionar el sistema de excavacibn y carga 370, el

1)

prende wn vehfculo 372, el cual preforiblemente es sustanciale— ,
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material excavado por la rueda excavadora centrai 378 esn des—
cargado soﬁre un transportador principal 380 y os trangportado
por el mismo a un punto de descarga oan la parfo trasera del Ve
hfeculo 372. L1l matorial excavado por las dos rucdas excﬁ?ﬁdor&s
exteriores 378 es dgscapga@o sobre un paf de transportadofes
tranaversales 382, los cuales descargan a su vez el material
excavado sobre el transportador privcipal 380. Se puedefdotar
también al sistema de excavacidn j qarga'370 con un sistema
transportador auxiliar similer al sistema transportador auxi-
liar 150 del zistema de ekcavacibn y carga 20, sl se deéea.

La disgtineibn prinecipal entre cl aistema de-excaﬁaciép
y carga 370y ¢l sisbtema de excavacién y carga 20 comp;éhde el
hecho que el eje de rotacidén de las tres ruedas excavadoras
378 que comprende el conjunto de ruodas eoxcavadoras 374 estéd
desviado angularmente con respecto a una 1linea que se extiendg
perpendicularﬁent@ al eje longitudinal del vehfeulo 372, 3e ha
encontrado que esﬁo és ventajoso en la excavacién de materia4_
les rolativamente duros por-cuanto impide la formacién de arig
tas en los espacios entre las rucdag excavadoras que comprende
el conjunto de ruedas excavadoras., Los transportadores btrang-
versa;¢5'382 gon también desviadon angularmente de tal manera
de estar colocadog apropiadamente para rocibir el materinl ex-
cavado por las dos ruedﬁs excavadoras exteriores 378, A pesar
de eso, los trenspertadores transversalos 382 descargan ol ma-
terial excavado sobre ol transportador principal 380 ol cual
ge extiande paralelo al eje longitudinal del vehfculo 372.

Bl conjunto de rucdas excavadoras 374 del sigtema de

excavacién y carga 370 cs impulsado por un motor 384, el cual
ésté montado sobre el bastidor auxiliar 376 y ¢l cunl estd co

locado de tal manera de contrapesar cl peso del conjunto de 1
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ruedas cxcavadoras 374. EL motor 364 tienen un oje motor 386
que esté acoplado a través de un embrague 388 a un roductor de

velocidad 390 y dec agquf a una cadena do trahumlﬂldn 392, %a cg

|dena de transmisién 392 estd acoplada & -u vez a trdvéggdo un

eje 394 a un accionaniento ortogonal 396, Bl accionamiento Ox—

togonal 396 funciona a su vez para hacer girar laz ruedas exca

‘| vadoras 378 del conjunto de ruedas excavadoras 374 por medio

de un par de mecanismos de transmisifn de cadona v rueda dentg
d& que se extienden entre las ruedas oexcavadoras 378,

Aquellos experimentados en la técnica aprecicrin el

hecho de que debido a 1a poaicién angularmente degviada del c¢o

junﬁo de ruedas excavadoras 374, el sigboma de excgvacion y

. . , , ,
carga 370 funciona para formar una excavacioén que se extiende

entre un plano 398 y un plano 4bO,iEs%q no presenta problemas
sglvo por el hecho que la poreiobn de la excavacidén adyacente
B al plano 398 est4 formada enteramente por loz dientes exterio-

res &c la rueda excavadora 378 adyaccnte al .migmo. Para egle

fin se puede equipar a la superficie exterior circular de la '
rueda excavadora 378 adyacente al plano 398 con dientes cortad
dores auxiliares 402 los cualos funcionan para ayudar en la
forma016n de la porecibn ad&acenbe de la excavacifn.

, La Pigura 17 ilustbra un. accegorio, el cual puede ger
utilizado en conjunto con cualquiora de las diversas versiones

de la invencién descritas hasta aquf, De esta manera, las rue-

dag excavadoras exteriorcs 410 ds un conjunto de ruedas exeavg

dorag 412 que incorpora la invoncién pueden per dotadas con

relemantos cortadores cobnicos 414, Log clementos cortadores 414

estdn montados en forma desarmable y estén dotadoz preferible-
mente con dientes cortadores recmplazables 416 del tipo ubili-

zado comunmente en mquinas excavadoras de diversos tipos.

=
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Bl propbaito de los clementos cortadorcs 414 cs for-

nar parcdes laterales inclinadas en los bordes opuegtoy de wn

cortes o excavacitn formada por el conjunto de rucdas cxcavadg

rag 412. Suponicndo que la profundidad total de la excgvééién
no exceda el radio dc lag ruedas excavadoras 410, las parcdos
laterales serdn 1nc1¢n4das desde 1a parte superior ha"ua el
fondo., Por otra uarbc, si la profundidad total de la excava—
cibn oxccde el radlo de las rucdas excavadoras, 410, selo la Do
cibn inferior de las paredes laterales de la excaVacmén ‘sorén
inclinadas, In cualquier caso, oz a menudo ventajoso proporcig
nar parcdes laterales inclinadas a uwna execavacibn, pérticular—
mente en aguellos casos en los cuales el material que se esté
excavando no tiene la sustancia suficiente para rétener una
configuracién vertical en sus paredes 1ateiales. '

De io anterior se comprenderd que la Presente inven-

cién comprende mejoras adicionales relacionadas con el siste-|

ma de excavacién y carga descrito y reivindicado en la golici-
tude copendiente de Charles R. satterwhite, preéentada el 28
de Marzo de 1972, con el Némero de Serie 239, 089, De.osta mang
ra, de acuordo con la tercera versitn de la invenclln descrity
entoriormente, un sistena de excavacién y carga comprende un
vehfculo soportado sobre orugas y un conjimbto de rucdasz exce—
vadoras soportado sobre un bastidor auxiliar que se extiende

desde la parte inferior del extremo frontal del vahiculo. 8e

utiliza un motor ¥Ynico para proporcionar potcncia de. servioio
para la totalidad 6 los componentes que funcionan en el ailge
toma de excavacién y carga. La tercera version de la invenciéy
ilustra miés ampliamente el modo de operar las ruedas excavad o

ras de uh sistema de excavacién y carga que incorpora la inven

Ty

cibn en el sentido inverso para facilitar la excavacion dol pa
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~vimento de msfalto y materiales similares.
‘tema de excavacién y carga que incorpora la invéncién’ es monta
"do para rotar alrededor de un eje que estd desplazadc angulare
longitudinel del. sistema. Esto es para impedir la forma01bw

cortadores ctnicos asegurados a las ruedas excavauoraslexte—

‘que forme una excavacién que tiene paredes laterales inclind-
1 das. V : :

'asi como la mancra de realizarlo en la préctica, debe hacerse

.ceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no alberen

su principio fundamental. También se hace constar que el in-

De acuerdo con la cuarta versién de la invencién deg

crita hasta aqui, el conjunto de ruedas excavadoras de un sig-

mente/de una linga que se extiende pernendloularmwzte~a1 eje

de aristas entre las ruedas excavadoras del congunto de ruedas
egcavadoras durante la excavacién de materialces dnro La Dratd

sente solicitud describe ademés la utilizaciotn dc PlumchtOS

riores del conjunto de ruodas oxcavadoras de un sislema de exr

cavaclifn y carga que incorpora la invencién de tal manera de -

Avn cuando version:s particulares de la invencioén han
sido ilustradas en los dibujos que sec acompafian- y descritas .
en las Descripciones Detalladas anteriores, sze comprenderd que
1é"invanciéﬁ no -estd limitada a las versiones descritas, sino
que es capaz de numerosas reordenaciones, modificaciones y sup
titucicnes de partes y olomentos sin separarse del espliritu
derlafinvencibn.

NOT A
Descrita suficientemente la naturaloza del invento

constar que las disposiciones anteriormente indicadas son sus
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vanto correspondé a una solicitud de patente preasentada en Nopr
teamerica con el n? Ser. No, 400,043 ds 24 do Septiembre de

1973, acogiéndose por lo tanto a log beneficlos que conceden

los Convenios Interacionales en vigor, siendo lo que cons%mtu-
ye la esencia del refermao invento y por lo que se sollc¢ﬁa ‘
Patente de Invon016n por 20 affos en Es spafia sobre: PLRPLGLIONA+
MIENTOS IN MAQUINAQ'EXCAVADORAu, caracterizéndose por‘iplsie
guientes o B

l.~ Perfeccionamiontos en méquinas QXOQVadoras, carag
terizados porque se constituye cada mAquina de un vehigvio con
wa anchura predeterminada o incluye una pluralidad de ruedas
excaVadoras'cblocadas adyacentes a un extfemo del veﬁicdlo y
digpucstas para rotar alrededor de wn eje comfn, extéﬁdiéndose--
las mencionada ruedas excavadoras sustenclalmente en forma co;
tinua a través del extremo del vehfculo, wna pluralidad de ou-|

lr-’

charones excavadores sobre cada una de las ruedas colooadas ad
yacentes entre si paré definir la circunferencia completa do
cada rueda, teniendo cada uno de los cucharonres excavadores
wm borde cortante ol Qual,se,extiende_a una pared estaciona-
ria y wa pared‘montada para moversc entre una posicibn de re-—
copcibn de matarial y ung pocicibn de descarga de material, un
mecanismo impulsor que hace sirar conjuntamente las rucdas ox—
cavadoras aslrocdedor del eje en una dircccion tal<que el cucha~
rén o6 mucva secuencialmente entre wna posicién inferior y has
cia dglante dispuesta para la recepci@n de material y una posi
cibn superior hacia atrds dispuesta para la descarga del mate-
rial, extendiéndose el mecanismo do impulsion en parte entre
ruedas excavadoras adyacantes, medios colocados denbro de loa

mérgenes de las ruedas oxcavadoras y scnsiblos a la rotacidn

de las ruedas excavadoras para colocar positivamente la pared



mévil de cada cucharbn de las ruedas, excavadoras e: la posl—
cibn de recepcibn de material, cuando el cucharon cgbén en

la’ posicibn de recepcifén de material y para colocar nos"t¢va—
- ¢ mente la pared mbvil on la posicibn de descarga de m&unrjal,

Se | slendo las rucdas ‘excavadoras de la anchura suficiente y es
tando dispuestas de tal mancra que, durante el func1oggmlenﬁo
‘de las mismaé, 56 excava un espacio gue es por 10 menos igual
en anchura al ancho del vehfculo,

.2.- PerfGGQ1onamlcntos uegﬁn la reivindicacién i, carac
10, ' terlzados porque el mecanismo de impulsibn 1noluyo una cadena
gin fin de transmisibén funcionado dentro y fuera entre las
ruedas excavadoras adyacentes y pifiones impulsados pnv med;o
de la cadena de transmisibén quoe en:jrana e impulsa engranaaes gnu
_'_Bya?es-,» internos sobre las ruedas excavadoras.
- 15;";_ - 3e= Perfeccionamientos segiin la reivindicacién 2, caracd
| terizados porgue la cadona de transmisibn y piﬁonds egtén cu~
biertos efi parte y protecgidos por un bastidor euxiliar gque sod
porta las ruedas excavadoras para su rotaeciébn.

) - Perfeccionamientos segln la reivindicacién 1, ca-
20. i"'.ractcrizados porque el vehiculo incluye medios de eje trans-
versal soportado on el Qéﬁiculo en puntos espaciados, una
- - _:ﬁeda excavadora central montada girétoriamcnte sobke el medio
| ' 'eﬁe,entre los puntos espacizdos y un'par de ruedag oxcavadof
_rés laterales'aOportadas en forma voladisa sobre el medio eje; -~
25, fuera de los. rpuntOS espaciados reagpectivanento. '
' 5.~ I'erfeccionamicntos segin la reivindicacidén 1, ca-
=racterizadoq porque el veiniculo incluye un bastidor vrincipal
¥ wn bastidor auxiliar montado en forma pivotal sobre el bag-

tidor prineipal, adyacente a un extremo del mismo y llevando

30, las ruedas excavadoras  en el extreiro exbterior del mencionado
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basgtidor auxiliar.

6.~ Perfeccionamientos segin la reivindicuciln 5, ea-

racterizados porque se monta un motor sobre el extromo inter

no del bastidor auxiliar, para impulSar lag ruedas exba"vado
ras y proporcionﬂr un contrapeso para ellas sobre cl: ba°*¢do
auxiliare. . 7 o

4 Tem LOTﬂ@bClonami@htO éenﬁn la reivindicacin 5, cO~
racicrizados pD[qhe ge conecta un accionador; controlado a la
digtancia entre el bagtidor pr1n01nu] vy el bagtidor auxiliaxr
con el fin de pivotar el bastidor principal para conﬁrolar
1a posicién de excavacién de las ruedas excavadoras. -

8,— Perfeccionamientos segn la reivindicacibn 5, ca-

t0 con el ‘terreno por detrds de las ruedas excavadoras, es—
tando el elemento de basc concetado pivotalmente al bastidor
principal y al bastidor auxiliar.
9,~ Perfoccionamientos segin la reivindicacién 1,

¢aracterizados porquo en ol vehiculo se incluye un transpor-
tador dispuegto longiltudinalmente y:colocado para recibir
matérial deade las rucdas cxcavadoras adyacentos a las poui-
ciones de descarga de matorial do los cucharones y mover- tal
material hasta un lugar distante de las ruedas excavadoras.

10.- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 9,
caracterizados porque se incluye por 1o menos un transpor-
tador transversal .colocado adyacente a las rucdas excavado-
ras v dispuraston para transferir por 1o menos una porceibn
del material descarzado por medio de los cucharones de lan
ruedgs sobre el transpoftador Tongitudinal.,

11.- Perfeccionanicntos uopﬁn 1a roivindicacibtn 10,

aractoerizadoy porque incluve un motuw prmncmpal para impul4
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1lo desplazado del cje mismo, funcionando la cadena 1Lor encit

-de las varillas de empuje con por lo menos una hilera ciy-
 cunferencial de cucharon, incluyendo la cadena un rodillo
en ol otro extremo de cada verilla do empuje conectada a la

- misma, y wn elcmento dé g:fa fijo desplazado del eje sobre

. las rucdas excavadoras para mover las paredes mbéviles antra

caracterizados poiquo ol madio para mover positivamente la

- pared del cucharén, incluye una pluralidad de varillas de om

- 35 <

sar al vehiculo ¥y accionar a los transnortadorss.

12.- Perfeccionamicentos scgim la reivindicaei én 11,
caractoerizados porque ne vroporciona wn motor senarado para
accionar las ruedas oxcavadoras. '

7 ; 13+~ Perfeccionamientos sogin la reivindicacidﬁ;l,
caracterizados borque el medio bara nover positivam&nﬁclla
pared del cucharén incluyc una pluralidad de varillag'te omn-
puye conectadas résPectivamente a las.paredes néviles de 103‘
oucharones, interconcctando por lo menos wna cadena los otrog

extremos -de las varillas de empuje corn por 1o menos un rodi-

ma del rodillo,

1l4.~Perfeccionamientos segin la reivindicaeifn 1-
caracterizados porque ol medio para mdvor positivamente 1g
pared del cucharén, incluye una plufalidad de varillas de enml
puje conectadas respectivamente a las paredes néviles de log

cucharones, interconcetdndo ung cadena log otros extremos

el cual se desplaza la cadena durante el funcionamianto do
susg dos posiciones,

15.= Porfeccionamisntos segin la reivindicacidn 1L

ruje conectadas roespoctivamente a las paredes méviles de los
cucharones, uwn elemento de cojinete fijo desplazado del 43%,

un collarin montado on forme. giratoria sobre el elemento CO--
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de cada una de lasﬁparedés mévilos, un rodillos desplasado del

-para todos los cucharones en una hilera circunferenciesl en el

‘mismo perfil de excénirica, siendo la forma del perfil de ex—
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Jinte , y la totalidad de los otros extromos de las varillas
de empuje'para pbr lo uenos una hilera cixbunferencial de ou-
charones estando conectados al collarin giratorio.

16.~ Perf eccionami entos scgﬁn,la;roivindicaciéﬁﬂi;
caracterizados porque el m:dio para m§ver pOsitivamenfB‘:ia

pared del. cucharbn”incléiys wa leva en la superficle pogteriop

aje N dispuesto para ser contactado sccucncislmente por las
levas de una hilera circunferencial de los oufharoncs.durante)

su rotacién, ¥y wn resorto de tensién para cada cucharoa que op

puja a la pared mévil desde la pogicibn de descarga aﬂia pPoais
cibn excavacién después quo la leva se sopara del rodiilo.
17.- Perfeccionamientos segin la raivindicacién 1,
caracterizados porque los medios para mover positivamonﬁe la
pared delICupharén‘incluyen un perfil de excénirica continuoy
estando equipada-la suporficie trasera de cada pared mévil

con un empujador de leva, funcionando log -empujadores de levd

céntrica tal que la parod mévil de un cucharfn es nccionada a
la posicibn de degcarga cuando el cucharon estd en la posicibn

de dogcargar material y la pared mévil cs movide @ posicidn

T

de excavaciln cuando el cucharén estd en la posicifn de recep-
cibn. 7

18- Perfeccionamientos segtn la reivindicacién 1,
caracterizados porque cada una ds 1aspafedes méviles de los
chcharones esté equipada con wn cilindro gccionado por fluido
para mover & btal parcd endtre las pogiciones de excavabién v

descarga, estando equipado cada cilindro accionado por fluido

con una vAlvula para controlar el flujo del fluido dentro del
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cuencialmente desde la posicidén de excavacibn a la de- duscar-

| caracterizados porque el vehfculo ineluye wn bastidor princi-

‘pal ¥ por 1o menos un conjunto de propuluvidn que sopcria el

‘dor principal en relacibén con ol canjuwnto de propulsién, y en
consecuencia ajustar la posicibn de excavacién de las ruedas

excavadoras.

‘caracterizadog posque se dispone wna pluralidad de ejes mone
“tadoeg sobre el bastidor suxiliar, y cada uno de los ejes s0-

porta wna de las rusdas excavadoras.

-caracterizados porque ¢l =je de rotacién do las rusdas excavg
dorag eostd desplazado angularmente con renpecto a una linea
- que se extiende perpendiculariente él'eje longitudinal de la

.poreibn del vehiculo sobre la cual esgtdan montadas las ruedas

" ecaracterizados porque presenta tres ruedas cxeavadoras y oa-

-37 =

accionador, un empujador de leva individual para accionar ca-
da vdlvula, una leva continua dispuesta para accionar las
yéqulas ¥y sus respectivos accionadores con =1 fin de movor
las paredes de una hilera circunferencial de cucharones se-
ga, y un rezorto de tensibn individual para cada pared mbvil
dispuesto para restaurar la respectiva vared mévil a la posi-

¢ibn de excavaciln.

19.~ Perfeccionamientos segén la reivindicacibn 1,

vehiculo y estd conectado pivotalmente al baq@idor ;rincipal,

y medios conectados al bastidor principal. y al conjunito de

propulsibn para ajustar pivotalmente la inclinacién‘del baabis

20.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 1,

21.~ Porfeccionamientos segin la reivindicacibn 1,

excavadoras,

22.~ Perfeccionamicntos sogin la reivindicacifn 1,

dg une de lag rucdas exteriores tione cortadores gue s5e pPro-

yecten lateralmente desde la mipma, pora ensamchar ol ecpaclo
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10,

15

20,

25,

30

cluye ademés medios para variar selectivamento la relacitn

do on una relacibn sustancialmente distante con respwoto a lag
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excavado por la ndquina.
93,— Farfeccionamientos sesin la reoivindicacibn 1,

caracterizados porque ol vehfculo ineluye un bastldor princi-

pal y un nedio o soporte para contactar con el ﬁerreno)inn—

angular del basgtidor principal con roespecto a lom mediog de
soporte ¥y en consecuencia controlar la inelinacibn do lq exca
vacién formada por el funcxonamxunto de la miquina oxoavudon
ra. ;
24,~ Perfeccionamientos segﬁﬁ la reivindicacifn 23,
caracterizados porque 10s mediog do sdporte'comprendén}conjunr
tos de orugas ‘montadas sobre los lados opuestos del, “astidor
nrlnclpal. ’ o o
25¢m Penf6001onamlentoa segin la r@iV1nd¢oaclén 1,
caracterizados porque se dota de mcdio trnnaportadoroq para
recibir el material excavado desde las ruedas excavadoras y
para transportar el material eoxcavado hacla arriba y hacia

atrds con respecto al vehfculo, a un punto de descarga coloca-

rucdas oxcavadoras.

26.- Porfeceionamicontos sogén la reivindicacién 1
caracterizados porque se disponen medios del bastidor auxiliax
que se proyectan desde la parte superior de wm extremo del vo-
hioulo entre las ruedas excavadoras para soporitar las ruedas
exocavadoras y medios para cl pivotamiento selectlivo del bas-
tidor auxiliar en relacifm com el vehiculo para controlar la
inclinaclén de la excavaci bn.,

27.,- Perfeccionamientos éogﬁnlla roivindicacion 1
caracterizados porque se incluye medios cortadorss cbnicos

agsegurados en forma desmontable en las dos ruedag oxcavadoras




e,

Se

10.

15.

20,

B

304"

exteriores, y que se exftionden desde allf on direccioncs opues
; A3

| paredes laterales inclinadas en la oxcavacién.

to pivotal alredcdor de wn eje horizontal,

caracterizados porgue incluye un transportador auxiliar monta-

| do debajo de una porcibn de entrega alta de los medios trans-

de un eje vertical.

caracﬁerlzadOS porque el veniculo se forma por un bastidor

.dor principal para propulsar al sistema por medio do las rue-—

‘dependlentemente del funcionamiento de los medios de soporte

- 39 -

tas para girar olrededor del ejd con las ruud%s exoaﬁadofas
baJo la accifn de los mecanismos de propulsibn para ¢ormar
28.~ Ferfeccionamiontos sogtin la reivindicaciﬁn'l,
caracterizados porque incluye medios de transporte formados
por un bastidor de transportador montado sobre el vehieulo y .
que se extiende en general Angularmente hacia arriba cbn‘res-
pecto al mismo para definir el recorrido de los madios tranapdg
tadores y que incluye una poreibn inferior goportada éﬁ forma

fija y una poreibn - superior montada pﬂra permitir un movimi en-
29~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 28,

portadores rara recibir el material desdc alli, y medios para

el nivatamiento selectivo del transportador auxiliar alrededor

304= Ferfeccionamientos sogﬁn la reivindicacibn 28,

f

principal; una.- pluralidad de ruedas con neumdticos para sopox

tar al bastidor principal; y un motor montado sobre el Wmsbi-
das ¥y para el accionamiento de los medios tronsportadores in-

y rotacién de la rueda de emcavacién.
31.- Perfeccionamientos segtin lareivindicacibn 1,
caraoterlzados porque incluye un siatema de lastre formado

por una pluralldad de depbsitos colocados en punbos espaciadog

gobre el vehiculo y medios para cl bombeo selectivo del liquii.



Se
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do entre los depbsitos.
32,-Perfeccionamientos an miquinas excavadoras, bal y

como queda susztancialmente descrito en la presente lMemoria, y

vy

en los dibujos adjuntos. , N

Esta Memoria consta de cuarenta hojas, oscri'i:a‘géﬂtzirimﬁ—

quina por una sola cara.,. . : |
hadrid, o5 Juj, 1975 o
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