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MEMORIA DESCRIPTIVA

corresporidiente a una PATENTE DE INVENCION, por veinte
afies, por:_"SERVOMECAﬁISMO éLECTRONICd PARA EL ACCIONA-
MIENTO AUTOMATICO DE PROYECTORES DE DIAPOSITIVAS", que
se solicita gffavoﬁ de EMPRESA NACIONAL DE OPTICA, S.A.
de nacionalidad espafiola, residente en MADRID, Avd, de
San Luis, n2 91, | |
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La presente solicitud de Patente de Invencién
tiene por objeto un servomé;anismo, accionado mediante
impulsos electrdénicos, aplicable al control de proyectores
de diapositivas, y especialmente a aquellos ‘proyectores
cuyo soporte de imagen es mfiltiple,

Hasta ahora, una_eficaz sincronizacién de ima-
gen y sonido solo se ha logrado en la técnica cinematogra-
fica y afin as{, para otros fines que no sean los propios

del cine, no presenta soluciones satisfactorias, pues rc-
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quiere que la imagen sea la que se acople siempre al so-
nido por medio de complicadas operaciones de montaje e
incluso plantea problema para la repeticién dé imégenes

y velocidad en que dichas imagehes han de ser proyectadas.

Con independencia de otros objetivos éue puedan
hacerse manifiestos en la detallada exposicién que mas
adelante se hard, en resumen y como agrupacién de las ven-
tajas & novedades que el servomecanismo objeto de esta so-
licitud pfesenta con respecto a lo conocido, pueden citar—. .
se las éiguientesa

- La imagen en proyeccién se selecciona median~-
te el sonido, es:decir, la banda magnética u otro peﬁio de
reproduccién sonora que se emplee, es la que origina tan-
to la proyeccién de la imagen deseada, como el cambio de
dicha imagen. 1

- El servomecanismo electrénico, no solo orde-
na, por asi decirlo, el momento en que la imagen ha de
proyectarse y cambiarse, sino también la velocidad a que
ha de proyectarse,-y deja el conjunto en situacién de vol-
ver a empezar el ciclo.

- Al ser solo el elemento sonoro del conjunto
audio-visual producido{ equue debe ser controlado a volun-—
tad del operador, es evidente que las repeticiones se sim-
plifican., E inclusq llegan a ser extremadamente sencillas

cuando, tal y como se menciona como aplicacién.préferente,

se utiliza un proyector de imégenes maltiples, o 1lo que es



400—

450"‘

50.=

550-

60,~

lo mismo, en un solo soporte de imagen se contienen va-
rias imégenes diferentes, y el dispositivo siempre se
para en la posicidn inicia}mente adoptada y es suscepti-
ble de realizar las operaciones de proyeccién tanto ha-—
cia adelanté como hacia atrés. |

De las caracteristicas hasta aqui enumeradas,
resulta f4cilmente comprensibie que la aplicacién de es-
te servomecanismo es particularmente apropiada, aunque
no eépecificamente limitada, para explicaciones, ilustra-—
ciones y exposiciones o, més concretamente, para la en-—
sefianza de cualquier tipo de materia por- medios audiovi-
suales,

El conjunto inventivo compone un servomecanis—
mo accionado por impulsos electrénicos, producidos median-
te un aparato o di;positivo capaz de emitir una gama de
frecuencias variables, por ejemplo, una banda magnética,
Estos impulsos pasan a través de un amplificador general
conectado a varios amplificadores sintonizados de acuer-
do con frecﬁencias previémente seleccionadas y conecta-—
dos a un transistor de conmutacién que permite accionar los
contactos.dg un relé&, solamente cuaﬁdo existe la frecuen—
cia deseada o determinadg. Dichos relés cierran diferen-
tes circuitos conectados a un motor de corriente continua
que dispéne'de dos véibcida@es mediante la entrada en fun-
cionamiento o no de uAa resistencia, Dicho motor va pro-

visto en su eje de dos poleas de diferente diémetro, que

§
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por medios de embrague, por ejemplo electroimanes, se
ponen en contacto con otras poleas dispuestas en el eje

del diafragma del proyector. Dichos electroimanes van en

-su accionamiento selectivamente controlados por la entra-

da én funcionémiento dg los relés antes mencionados, El
eje del diafragma del proyector lleva, ademas, discos o
poleas provistos de levas que actfian sobre interruptores
que abren 0 cierran los circuitos antes menciénados.

Como se ﬁa dicho anteriormente, el presente
servomecanismo es utilizable en cualquier tipo de proyec-—
tor, pues seria muy sencillo traducif las 6rdenes emiti- |
das por el circuito elecfrénico en movimiéntos simples de
sustitucibn o pro&eccién continua de diapositivas. Pero
la total aplicacién del servomecanism& objeto dé~ié‘pre-
sente in&enciéﬂ se obtiene cuando se incorpora a un pro-

yector de diapositivas mfltiples.

Tales proyectores constan sustancialmente de un .

condensador multiple, un soporte de imagen también mGlti-
rle, un obturador o diafragma circular y un objetivo mfl~-
tiple. Asi, el haz de luz es'dividido por las lentes con-
densadoras en una serie de'haces, preferiblemente cuatro,

cada uwno de los cuales pasa por cada una de las diferentes
imigenes contenidas en el soporte y se proyectan sobre un
punto com@n gracias'a un objetivo miltiple., Para proyec—

tar selectivamente dichas imé&genes, el proyector maltiple

lleva un diafragma rotatorio provisto de un corte angular,
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de manera que al girar va obturando los haces correcspon-
dientes a unas im&genes y deja pasar, por la abertura an-
gular, los de otra u otras. '

Las posibilidades son pues numerosas, ya que

segiin la velocidad a que se actfie sobre el diafragma, sc

~ obtendrén diferentes efectos. Si gira despacio, las imé-

genes se van proyectando'continuadamente pero superponién-
dose; es decir, se produce un fundido encadenado. Si gira
més aprisa con intervalos, se proyectan las imégenes una
por una, Y, finalmente, si gira répida y continuadaménte
se produce el efecto cinematogré&fico. Tanto hacia adelan-

te como hacia atrés.

Consecuentemente, el presente servomecanismo ha
de proporcionar toda esa gama de velocidades y posibili-
dades, para lo cuai no solo dispone de un circuito eléc-

trénico de frecuencias en conexién con un motor eléctri-

.co de velocidad variable, sino también de un dispositivo

mecénico, accionado también por dicho motor, que en res-
puesta a los impulsos electrénicos, hace girar al eje del
diafragma en sentido y veloéidad predeterminada. Téngase
en cuenta que en la exposicién que sigue, al referirnos

al eje del'proyectér, estamos mencionando el eje de dicho

diafragma rotatorio.

Para hacer m&s comprensible cuanto antecede, po-
niendo al propio tiempo de relieve otras caracteristicas

y ventajas, nos referiremos en lo que sigue a los dibujos
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adjuntos, dados a titulo de ejemplo ilustrativo, no limi-

tativo, en los cuales:

La figura 12 es una vista esquematica frontal

de ia parte mecanica del servomecanismo,
| La figura 22 es una vista- en planta superior
de la parte mecénica del servomecanismo.

La figura 32 és una viéta por la linea A-B
de la figura 223,

La figura 42 es una vista por la linea C-D de
la figura 22,

Larfiggra 52 es uﬁ detalle de las poleas con
levas, V

La figura 62 és el esquema de la parte eléc—
trica del servomegénismo, y

La figura 72 es el circuito electrénico del
servomecanismo. '

Haciendo referencia a dichas figuras, vemos que
el servomecanismo se compone de una parte mecénica -1- y
otra eléctrica -2-, encargada de transmitir las érdenes
para el funcionamiento de la parte mecénica.

Describiendo en'primer lugar esta parte mecéni-
ca, el movimiento rotatorio se produce mediante ﬁn motor
eiéctrico -3- de dos velocidades, en cuyo eje =4-— van so-
1idariamen£e dispuestas dos'poleasrdé_diferente diametro
5=y =6=. ig

En el mismo plano respectivo de esas poleas =5-
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y =6=- se sit@an dos poleas de méyor di&metro =7- vy ;8-
montadas sobre brazos desplazables =9- y =10- respccti-
vamente, Estos brazos, en el extremo opuesto se concctaﬁ
a electroimanes =11= y =12-, que al activarse desplazan
los brazos longitudinalmente y con ellos las poleas ~7-
y —=8-,

Por debajo del motor y preferiblemente con su
eje en el mismo plano vertical, se sitfia el eje -13- del
proyector, o mis concretamente el eje que medianfe uh
engranaje cénico -14—'hace girar al.obturador o diafrag-
ma =15-, -

En dicho eje ~13~ van fijadas solidariamente
las polegs -16-, '1%7L -18- y -19-, de las cuales, la po-
lea =16— va situada en el mismo plano que las poleas —i-
y =7-, la polea -17- en el mismo plano que las —-6- y -8-,
mientras que las poleas =18~ y =19- se disponen en planos

¥
diferentes ﬁaralelés vy van dotadas respectivamente de le-
vas =20~ y leva =21-.

Aunque las proporciones pueden ser alteradas,

en el presente ejemplo ilustrativo, se apreciarad que las

parejas de poleas =5= y =17=, =6=y =16~, =7=y =8= , ¥

. =18-19- tienen sustancialmente el mismo tamafio.

El motor =3—~ gira solidariamente con las po-
leas =5= y =6-,
Si entonces se activa uno de los electroimancs

-11= y =12=, por ejemplo el -=11-, se produce un desplaza-
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miento del brazo -9~ y con ello un embrague o descmbraqun

‘de la polea -7- que actf@ia de intermediaria en el movimirn- =

to entre las poleas —=5- y <16-~, Si por el contrario sc ac—

tiva el electroimin -12-, la polea =8- transmitird o de—

jaré de transmitir el movimiento entre las poleas =6- v
=17-.

Dada la diferencia de diémetro entre poleas, se
entenderd facilmente que dos velocidades diferentes de ro-

tacién del eje -13-~ pueden obtenerse. Si se alimenta el

" electroimén -11=, la polea =5- transmite movimiento a la

polea -7- y ésta a su vez a la polea -16- que por su pe-
quefio di&metro mgltiplica considerablemente sus giros con
respecto a las otras dos. Por el contrario, si activamos
el electroimén -12~ la polea —6- de pequefio di&metro transff
mite movimiento a la polea =8~ de mucho mayor diéﬁetro, v
gésta, a su vez, a la poleé ~17= también de mayor diémetro
que la polea =6-~, por lo que el movimiento del eje'-iS—
serd muy lento. Teneﬁos pues, que segln se transmita mo-
vimiento a las poleas ~16— 6 =17~ se obtendré respectivaj
mente un giro rapido orlento del eje =13~ y con é1 de 1a§
poleas =18-, =19- y el diéfragma u obturador -15- del pro-
yectpr.

Con el fin de incrementar la Euncibn de embraguc
y transmisién de movimiento éntre los conjuntos de poleas
5-7-16 y —6-=8=17, estas poleas estén hechas'en material

relativamente blando, por ejemplo corcho o pléstico, e in-
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cluso para incrementar su friccién pueden llevar un firo
moleteado en sus respectivas superficies de contacto.

;Las poleas -18- y =19=- no necesitan ser del nis-
mo material que las. anteriores, aunque evidentemente puc- .

den serlo, y van provistas de levas o resaltes en su su-

perficie, La polea =19~ lleva Ginicamente una leva =21-,

mientras que la ~18~ lleva levas -20- separadas entre si

202, La misién de estas levas -20-, -21-~ es actuar sobre
microrruptores =22- y 23~ respectivamente, que abren o
cierran el circuito eiectrénico que més adelante se des- -
cribira,

Entrando ahora en la aescripcién de la parte
eléctrica y electrénica del servomecanismo, tenemos que
1os'impulsos electrénicos de frecuencias vienen emitidos
por una banda magnética, que preferiblementé contiene tam-

bién el sonido o mfsica. Asi, por ejemplo, un magnetofén

-24— de dos pistas, en una de ellas se graba el sonido,

palabra o mhsica, de acuerdo con el tema que vaya a ser
objeto de proyeccién, y en la otra se graban iméulsos de
Frecuencias predeterminados.

En la préctica, y en el plano particularmentc
apropiado de la enseflanza, el ?rofesor grabard la explica-
cién en una pista y dar& la pauta para la sincronizacién
de la imagen con sﬁ palabra, Luego, los técnicos en el la-
boratorio grabarén en la otra pista y en los- lugares ade-
cuados, las impulsiones que hafén funcionar el proyector

B

de acuerdo con la explicaciédn.
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El‘ﬁagnetofén -24~, va dotado, pues, de dos
salidas, una para la voz por el altavoz ~-25-~ y otra para
las impulsiones de Frecuencia conectada a un amplificédor
general de banda ancha =26-~, En esta salida, el servome-
canismo puéde ir dotado de un tablero.-27- en el que se
contienen los pilotos de control e incluso si se desea
pueden disponerse accionamientos manuales de'las impulsio—~
nes, aunque éstas preferentemente van grabadas en una de
las pistas del magnetofén. |

A'la salida del dmplificador general -=26-~, se

disponen tantos amplificadores como Ffrecuencias se vayan

-a utilizar, sintonizando cada uno con una frecuencia dada.

Indudablemente un gran nfmero de frecuencias vy
proporciones entre ellas pueden utilizarse. Sin embargo,
cinco frecuencias han resultado suficientes para el con-

trol total del proyector, y los mejores resultados se han

obtenido con frecuencias que oscilan entre 6.500-y 900 c/s._

Mas concretamente, el circuito comprende un amplificador
-28- sintonizado a una frecuencia de 6.500 ¢/s. Un ampli-
ficador -29~ sintonizado a 5.000 ¢/s. Un tercer amplifi-
cador ~30- sintonizado a 3.600c/s. Otro amplificador -31-—
sintonizado a 1.750 ¢/s. y Finalmente, #n quinto amplifi-
cador -32- sintonizado a 900 ¢/s.. |
A la salida de cada amplificador sintonizado se
disponen transistores de conmutacién -28'~, =29'~, ~30'=,

-31'=, =32'=, y a continuacién de ellos unos relés -28''-,
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-9t =30'1=, =31''=Y =32'1'=,
Los transistores de conmutacién ~28'=, =290'—,
~30t=, =31'=Y¥ —32'; son conocidos en la préactica como
transistores "todo o nada". Es decif, que si a ellos 1o
1lega la frecuencia establecida, no abren ﬁara dejar pa-
sar ia orden a los relés =28''=, =291 1=, -30'5;, ;31"-
y =321~
E1l circuito comprende el motor eléctrico de
corriente continua =3- encargado de transmitir el movi-
miento a la parte ﬁecénica. Dicho motor dispone de dos

velocidades de rotacibn segln entre o no en funcionamien—

"to una resistencia =33-.

Ademés_del motor -3=, el circuito comprende
10s electroimanes =11-Y -12=, loOs microrrﬁptores -22—,
-23— y, naturalmente los relés =2811=, =29''=, =30''=,
-31"-7y ~321 "= epcargados de activar una parte u elemen—‘

to del circuito segun se desee.

o

En la exposicién inicial de esta Mémoria Desg-
criptiva, ya sé€ enunciaban las caracteristicas dé‘funcio~
namiento de un proyector miltiple de diapositivas. Dado
que este servomecanismo vieﬁe a sustituir el manejo ma-
nual del proyector, deséfibiremos el funcionamiento ¥

elementos de este circuito, al mismo tiempo que se enu-

_meran las diversas alternativas de funcionamiento.

- Paso de una imagen a la siguiente producian—

do un fundido encadenado muy lento.
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Se utiliza una impulsién de Erécuencia 6,500 ¢/s.:
del amplificador —28;, durante aproximadamecnte 5 segundo~,
hasta que se cierre el microrruptor —52—. Este microrriup-—
tor =22- alimenta al relé -28"; al mismo tiempo que 30-_
enciende el piloto de control =28'''=, y mantiene el clec-
troimén -12- atraido. El motor funciona mas despacio deo
lo habitual pues estd conectado a la resistencia -33- ¥
al mismo tiempo el electroimén -12- hace entrar en contac-
to a la polea —-8- con las otras 6= y =17—- por lo que la
velocidad de giro del eje -13- es muy reducida y el dia-
fragma =15- del pfoyector,"solidario de dicho eje, va
permitienao que los haces de luz pasen de una imagen a
otra muy lentameﬁte logréndose él fundido encadenado. El
tiempo que dura esta éperacién es de 10 é 12 segundos vy

, '
se interrumpe cuando la siguiente leva -20- de la polea
-18~ abre el microfruptor ~22- que deja de alimentar el
relé -28''= y cesa la accién del electroimén =12-,

Antes de pasar a describir otra forma de opera-
cibén, hemos de mencionar que 105 tiempos{seﬁalados son
naturalmente proporcionales a la velocidad de giro del
motor -3- y valor de su re;istencia -33-, asi como del
diémetro de las poleas -5—; e, =T=, =8=, =16=, =17-,
-18~ y =19-, por lo qﬁe pueden variar.

Iguglmente,(el amplificador -28-, que corres-
ponde en este caso a la frecuencia‘G.SOO c/s., énfraré

en funcionamiento para realizar todas y cada una de las
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operaciones.

- Paso de una imagen a la siguiente producien-
do un fundido encadenado muy lento pero marcha atrés.

Igual operacibén que para el caéo*aﬁterior, DOYn
afiadiendo durante toda la operacibén, es decir durante
10 6 12 segundos, una impulsién del amplificador =31-,
cintonizado a frecuencia 1.750 ¢/s. Tenemos pues que ¢l
electroimbn -12- ha embragado las poleas =6=-, =8-, =17-
que originan un movimiento muy lento, Pero ademés, al
accionar el amplificador =31= y su relé -31''-, éste
invierte la polaridad del motor, por lo que el movimien-
to del diafragma -15- se realiza en sentido inverso al
caso anterior y a la misma velocidad.

- Paso ﬁe una imagen a otra a velocidad lenta,
produciendo un fundido lento de im&genes.

Como siempre, se comienza con un impulso del

amplificador -28~, cierre del microrruptor ~32-~ y acti-

vacién del electroimén =12=- 1o que origina un movimien-

to muy lento. Si afladimos un impulso del gmplificador
-30-, éste aécioné el relé -30''=- y piloto de control
—35"'— que cortocircuita la resistencia =33~ y el motor
-3- aumenta por consiguiente su velocidad y la del conjun-
to mecinico. La operacién pasa de ser muy lenta a simplg—

mente lenta.

' ' : a .
- Paso de una imagen a otra velocidad lenta,

produciendo un fundido lento de imigenes pero'marchaatrés.
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Igual operacién que la anterior pero afiadiendo
durante todo el tiempo (6 segundos) una impulsién del am-—
plificador -31-,

-~ Paso répido de una imagen a la siguieﬁtef

Comienza con la impulsidén del amplificador -292-

adem&s del amplificador =29~ (frecuencia 5.000 ¢/s.).Con

la impulsién de -28~ hemos conseguido cerrar el microrrup- “-

tor =22- a fin de que cuando una de las levas -20- vuelva
a incidir sobre €1 se abra el circuito y termine la ope-
racién. Con el impulso de =29~ accionamos su relé =29''-,

que alimenta al electroimén —-11- anulando el —12-, El

‘electroimén -11- embraga las poleas =5-, =7-, —=16- ocasio-

nando un giro muf répido de esta filtima y su eje «13-, 0
lo que es lo mismo de;'diafragma -15= del proyector, Eon
lo que el paso de uné imagen a otra es répido:

- Paso rapidq de wna imagen.a 1arsiguiente,
pero marché atrés.

Igual que la anterior pero afiadiendo un impulso
del;amplificadof =31~ que invierte la polaridad del motor.

- Paso muy rapido de todas las imégenes en con—
tinuo, dando una impresién cinematogréfica,

Se utilizan las impulsionés de los ampiifica;
dores =28~, -=29- y~-BO; durante todo el tiempo que dura
el ciclo. Con la impulsién de =28~ durante toda-la ope-
racién se’ cortocircuita el interruptor -22-, por lo cual

las levas -20-~ no obligarén a una parada sucesiva para

Wy
R
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cada imagen. Con la impulsién de =29~ y =30-, por una parte

© 350,= se utiliza el desarrollo mecénico mds répido y por otra

se elimina la resistencia del motor. El giro es pues su-
cesivo y muy réapido.
- Paso muy réapido de todas las imééenes en con-
tinuo, dando una impresibén cinematogré&fica marcha atras.
355.,= | , 7 A las impulsiones anteriores se afiade otra del
amplificador —-31-~ durante todo el tiempo de operacidn.
-~ Vuelta a la posicién inicial.
Comienza con la impulsién del amplificador -28-
ademés de otra del amplificador -32— Frecuencia 900 c¢/s.
360.- . Este acciona el relé =32''- que cierra el circuito del
interruptor -23— y engiende el correspondiente piloto de
control =32'''=, Con el cierre de =23~ se cortocircuita
el interruptor -22-,'§or lo cual, hasta que la leva -21-

de la polea =19-, que coincide en su posicién con la pri-

L [ ot .

365, mera imaQen. no abre el microrruptor -23- no parara la
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operac16n. Para acelerar esta operac16n se puede afiadir

. N PR SRS O S .
un impulso de -30-, Esta operacién se emplea para dejar

el proyector listo para la siguiente utilizacién, o para

(SR B

proceder al camblo del soporte de 1mégenes.

Sy, MY P B S

370.- o ";ﬁas mod1f1cac1ones que puedan ser 1ntroduc:dad
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en el objeto descrlto y no afecten a la esencialidad ca-
[ ] T PRI HP O PR I
racteristica del mismo, se entenderan 1nc1uidas en esta
Vo cone PN T I

sollc1tud sean cualesqulera las circunstancias que con
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curran.
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Descrito suficientemente el objeto de esta so-
licitud se declaran de novedad y propiedad las siguien—
tes:

REIVINDICACIONES

12,~ Servomecanismo electrénico para el accio—
namiento automitico de proyectores de diapositivas, ca-
racterizado por estar compuesto de una parte mecénica ac—
cionada por un motor, que comprende una serie dé poleas
de diferente di&metro dispuestas en el eje del motor, otra _:
serie de poleas también de diferente-diémetro sitvadas en
el eje del'diafraéma del proyector, y finalmente poleas
de transmisién entre lés anteriores, dispuestas de manera
que pueden embragar o no con ellas; y de una parte eléc-
trica que comprende un elgmento emisqr de impulsiones de’
frecuencia, un amplificador general, una serie de ampli-
ficadores sintonizados a una frecuencia predeterminada;
un transistor de éonmutacién y un-relé situados a la sali-
da de céda amplificador sintonizado, dos o mas microrrup-—
torés, dispuestos en un circuito que comprende ademds dcl
motor y relés antes mencionados, pilotos de control y una
resistenéia para variar la velocidad del motor, asi co-
mo circuitos que interconectan los elementos antes cita-
dos, para lograr el control del funcionamiento del proyec-—

tor.
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400, = 2§.j servomecanismo eléctrédnico ﬁara el accio-
namiento automitico de proyectores de diapositivas, sc-
ghn la reivindicaci6n41é, caracterizado porque en el cje
“del motor van dispuestas dos poleas, la primera de mayor
didmetro que la segunda, las cuales alternativamente pue-
405,~ den entrar en contacto con poleas intermedias y con otras
poleas, también de diferente diémetro, situadas en el eje
del diafragma del proyeétor, mediante elementos de embra-
gue.
32,- Servomecanismo electrénico para el accioc-
.450.- | . namiento automatico de proyectores de diapositivas, segin
las reivindicaciones 12 y 22, caracterizaao porque los nc—
dios de embrague utilizados para la transmisién de movi- |
miento desde laé péleas del mbtqr a las del eje del din-
Pragma del proyector, via poleas intermedias, son dos elcc-
415 .~ troimanes mandados por el circuito electrénico que compren=
de él servomecanismo,
43~ Servomecanismo’ electrénico para el accio-
namiento automitico de proyectores de diapositivaé, seghin
la reivindicacién 12, caracterizado‘porque el eje del din=
420,~ fragma lleva adem4s dos' poleas, una de las cuales va do-
tada de levas espaciadas 90?2, 'mientras que la otra solo
lleva una'de‘diCKas levas'o resaltes,:
52, Servomecanismo" electrénico para el accio-
namiento automitico de proyectores de diapositivas, segfin
r

425,~ las reivindicaciones 18 "a' 3%, caractérizado porque el di-

L T N B
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.ferente difmetro de las poleas que componen la parte mn-—

cénica, origina dos velocidades de rotacién del cje del
diafragma seglin-sea el electroimén que entre en funcionr-
miento comd embrague,

62,~ Servomecanismo electrénico para él accio-

namiento automatico de proyectores de diapositivas, segqi:

la reivindicacién 12, caracterizado porque el elemento

"emisor de impulsos de frecuencia es una banda magnética

dotada de dos pistas, en una de las cuales va grabada la
misica o la palabra, mientras que en la otra se graban las
diferentes frecuencias.

-

.73 ,~ Servomecanismo electré4nico para el gcéio-
namiento automético de proyectores de diapositivas,. segfin
las reivindicaciones 1éry 62, caracterizado porque las
frecuencias emitidas por la banda magnética pasén a través
de un amplificador-generai de banda ancha, y de una serie
de amplificadores sintonizados a las diferentes Erecuencias.{

82 ,~ Servomecanismo electrénico paia el accio-
namiento automatico de proyectores de diapositivas, segn
las reivindicaciones 12, 62 y 72, caracteriéado porque a
la salida de cada amplificador sintonizado van dispuestos
un transistor de conmutacién y un relé,

92, ,~ Servomecaﬁismo electrdnico para el accio-
namiento automatico de proyectores de diapositivas, segln
las reivindicacionés 12, 62, 72 y 82, caracterizado por-

que las frecuencias utilizadas para el control total de
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las operaciones del proyector son cinco, oscilando entre
6.500 ¢/s. y 900 ¢/s.
| 102,~ Servomecanismo eiectrénico para cl accio-
namiento automético de proyectores de diapositivas, sr-
gtn las reivindicaciones 12 y 62 a 93, caracterizado npor-
que una de las frecuencias seleccionadas acciona un relf
encargado de alimentar a un primer electroimén de los qur
actfian como embrague.

112,~ Servomecanismo electrénico para el accio-
namiento automético de proyectores de diapositivas, seqfin
las reivindicaciones f% y 62 a 102, caracterizado porque
un segundo electroimén es activado por un relé conectado
a una frecuencia diferente del primero, cuyo relé al en-

trar en funcionamiento anula también la funcidén del pri-

mero de dichos electroimanes.

122 ,~ Servomecanismo electrénico para el accio-—

namiento automatico de proyectores de diapositivas, sc-

" gfin las reivindicaciones 12 y 82, caracterizado porque un
? a %

relé accionado por una frecuencia diferente a aquellas
que act@Gan sobre los electroimahes, cortocircuita la re-
sistencia del motor para darle a este mayor velocidad.
132,- Servomecanismo electrénico para el accio-
namiento automdtico de proyectores de diapositivas, se-
gln las reivindicaciones 12 y 82, caracterizado porque

otro relé accionado por una frecuencia diferente a aque-

llas que activaban los relés de los electroimanes y rc-
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sistencias del motor, invierte el sentido de giro dnl
motor al invertir la poiaridad de éste.

142,~ Servomecanismo electrénico para el accio-
namiento auf&méticd de proyectores de diapositivas, seqiin

las reivindicaciones 12 108 a 132, caracterizado poram:
? e

siempre queda dispuesto a comenzar la operacién de fun-

cionamiento con el mismo u otro soporte de imagen, median- L

te un relé accionado por una frecuencia diferente a las
que activan electroimanes, invierten la polaridad del mo-
tor, y eliminan la resistencia al motor, que cortocircuita
un microrruptor y acciona otro hasta que ei servomecanis-~
mo queda parado én la posicién inicial, |

{55.- éervomecaﬂismo electrénico para el accilo-—
naﬁiento automético de proyectores de diapositiﬁas, se~
gtn las reivindicaciones 12 y 102 a 142, caracterizado

porque el movimiento del eje del diafragma del proyectof

y con &l todas las operaciones realizables con el proyec-—

" tor, pueden ser invertidas en su sentido con la simple

adicién a cualquiera de las fracuencias de la frecuencia
encargada de accionar el relé que invierte la polaridad
del motor.g

162,— Servomecanismo electrénico para el accio-—
namiento autométiéo de proyectores de diapositivas, -seglin
la reivindicacién 42, caracterizado porque una de dichas
poleas lleva las levas espaciadas 902, mientras que lar

otra presenta solo una leva dispuesta de manera que co-—
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rresponda a la posicién inicial del servomecanisro,

172 ,=~ Servomecanismo electgénico para ¢l accin-
namiento automatico de proyectores de diapositivas, segia
las reivindicaciones 12 y.162, caracterizado porque las
poleas provistas de levas accionan respectivamente dos
microrrupéores,'uno de ;1105, el que corresponde a la po-
lea provista de quatro levas, actfia para llevar a cabo 1.3
operaciones de movimiento lento y ré&pido del eje del din-
fragma, mientrés que el otfo, que corresponde a la polea
provista de una sola leva, act@ia para la produccién de un

efecto cinematogré&fico y puesta en posicidén inicial del -

servomecanismo,

182, SERVOMECANI§M0 ELECTRONICO PARA EL ACCIO-
NAMIENTO AUTOMATICé DE PROYECTORES DE DIAPOSITIVAS,

Todo tal.y como se describe y reivipdica en la
presente Memoria Descriptiva que consta de véintiuna nojas
y se ilustra con los dibujos que a la misma acompéﬁan.

Madrid, a dieciocho de Septiembre de mil nove-
cientos setenta y cuatro.

EMPRESA NACIONAL DE OPTICA, S.A.

JOSE IBANE
Agente Oﬂcml
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