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El presente invento, se refiere a un disposi­
tivo de espejo perfeccionado.

Frecuentemente se han experimentado problemas
al tratar de observar lugares generalmente inaccesi­
bles. Por ejemplo, hay muchas ocasiones en el hogar en5.
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el hogar en el que ea necesario llevar a oabo reparaciones 
o servicio de mantenimiento an situaciones dificiles por ejem­
plo debajo de moviliario o debajo de los suelos. Asi mismo sur 
gen muchas ocasiones en la industria en que Seria conveniente 
disponer de un espejb pequeño para poder observar maquinarias 
o zonas de mantenimiento situadas en lugares de dificiles ao- 
ceso.

En las patentes EE.TJU. número 2.929.918 y 3.003,397 
se ha propuesto utilizar brazos alargados sobre los que,se mon 
tan espejos ajustábles. En cada caso el ángulo del espejo pue 
de ajustarse desde un extremo distante del brazo.

No obstante, ninguno de estos dispositivos es particu­
larmente portátil. El brazo alargado en cada caso es de difi- 
cil construcción para almacenamiento y seria imposible llevar­
lo en un bolsillo de tamaño normal puesto que en ninguna patea 
te se propone plegar el brazo y guardar el espejo en estado de 
almacenamiento.

Además, el basculamiento del espejo queda restringido 
aún solo eje eliminando de ésta manera el área que se puede- ob 
servar sin girar el brazo.

Según un aspecto del invento, un dispositivo de espejo
* * * ( *■" ** comprende un cuerpo alargado, un brazo alargado uno de cuyos

extremos se conecta al cuerpo, un espejo conectado por una co­
nexión ángular al otro extremo, del brazo, siendo el brazo y 
al espejo extensibles entre un estado de almacenamiento en el 
que el brazo y el espejo quedan en yustaposición al cuerpo 
y un estado de funcionamiento donde' él brazo se separa del í
cuerpo con el espejo de una distancia del cuerpo; un mecanismo-- 
de ajusta que se extiende a lo largo del brazo hasta un punto ; 
adyacente al cuerpo para ajustar el espejo alrededor do la c¿ j
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nexión angular; un■elomento emisor do luz situado junto al 
espejo, y unabateria llevada por ol cuorpo» La forma de estog 
dispositivos hacen posible que el espejo tenga una longitud 
sensible, y una longitud reducida cuando no se utiliza.

El espejo en condiciones de almacenamiento se encara 
hacia una cavidad formada en la caja y se aloja en dicha ca­
vidad. El brazo puede quedar paralelo al cuerpo en ambas con­
diciones de almacenamiento y funcionamiento, y el brazo está 
formado convenientemente por una pluralidad de secciones ar­
ticuladas. í i ' ;

Según otro aspecto del invento, un dispositivo do es­
pejo comprende un brazo con un espejo montado en uno de sus 
extremos para efectuar un movimiento pivotal alrededor de don 
ejes geométricos que se extiendan en ángulo recto entre si, 
y un mecanismo de ajuste que se extiende,a lo largo del bra­
zo para mover el espejo alrededor de los dos ejes.

El invento puede ponerse en práctica de diversos modos, 
pero a continuación se describé una modalidad espebifica a 
título de ejemplo tomando como referencia los dibujos adjun­
tos, en los que:

La figura 1 es una vista en perspectiva tomada desde 
la parte superior y un lado de pn dispositivo de espejo en p,> 
oioión abierta según el presente invento.

La figura 2 es una vista en planta del espejo ilustra­
do en la figura 1.

La figura 3 es una vista de costado del espejo de la 
figura 2.

La figura 4 es una vista de costado del espejo en po­
sición oerrada.

La figura 5 es una vista en perspectiva tomada des­
de la parte superior y un lado del espejo en posioión par-



-  4 -

10.

15.

20.

25..

30.

cialmente plegada o cerrada.
La figura 6 ilustra el espejo sin 'bascular.
La figura 7 ilustra el espejo en estado basculado.
La figura 8 es un detalle en perspectiva de una de 

las conexiones de articulación del brazo; y
La figura 9 os un esquema de circuito.
El dispositivo ilustrado comprende una cajao aloja­

miento indicado de un modo general con el número 10 y formado 
por una pluralidad dé piezas moldeadas de plástico. A la caja 
10 se conecta pivotalmente un brazo indioado de un modo gene­
ral por el número 11, por medio de una articulación 12 repre­
sentada en la figura 5. EL brazo está formado por dos seccio­
nes 11A y' 1XB, conectándose la primera a lá caja 10 por la 
articulación 12 y lá última sección 11B lleva una cabeza 13 
que comprende un espejo 14 capaz de poderse ajustar según 
se describirá. Las dos secciones 11A y 11B se fabrican de plás 
tico moldeado de sección en U generalmente y pivotan entre 
sí por medio de una articulación adicional 15. Los extremos 
adyacentes 11A y 11B se ilustran.con detalle en la figura 8 
por lo que se observará que la sección LIA lleva la lengüeta 
21 que tiene un gancho 22 destinado- a -acoplarse en un rebajo 
23 de la sección 11B cuando las piezas quedan alineadas segúr 
se ilustran en la figura 1, para mantener la unión en la ar­
ticulación 15 rígida.

Refiriéndonos a la figura 5, la cabeza es generalmente 
rectangular tiene una pared transversal 13A a través de la 
cual se extiende la sección U B  del brazo. Esta sección del
brazo se une rígidamente a la oabeza delcualquier manera .apro 
piada, por ejemplo por acoplamiento mútuo de pieza s dé pláji 
tico apropiadas formadas de un modo solidario en él brazo en
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la parte de la cabeza, los lados 13B de la cabeza se forman 
por una pluralidad de nervaduras 13C para que la cabeza del 
espejo 13 se puede agarrar entre el dedo pulgar e índice ouani- 
do se desea abrir el dispositivo partiendo de la posioión ilua 
trada de la figura 4.

Entre los lados 13B de la cabeza se extiende un alma 
13D y en la oabeza, a cada lado de los brazos 11B, se monta 
un par de lámparas 16 que se sostienen oontra soportes 17 por 
medio de una abrazadera de resorte 18. los soportes 17 por un
lado, y la abrazadera de resorte 18. por otro lado tienen co­
nexiones de conducción de energía apropiadas para que las lám­
paras se puedan encender cuando se desee.1 Por la figura 5 
se observará que el alma 13D tiend un par de aberturas rectan­
gulares con lente 20, una por cada lámpara, que permite que 
el dispositivo se utilice, como linterna normal cuando se en­
cuentra en la posición de la figura 4.

En la caja 10, según se ilustran en la figura ,5, se 
montan cuatro pilas 25» de las cuales solamente se ilustran 
una. Las pilas se colocan por pares, um para oada lado, en 
oanales de montaje apropiados 26 que quedan cubiertos por un 
par de tapas longitudinales 27, una de las cuales se ha quita
do para mayor claridad de ilustración.

Continuando con la figura 5» la pieza de moldeo de la 
que se fabrloa la odja 10 proporciona un alma transversal 28, 
que junto al extremo superior dé Xa figura 5» 3© coloca entre 
un par de almas longitudinales 29 para formar a cada lado
del alma 28 un par de canales 30 y 31». Los canales tienen tal 
anchura que alojan apretadas- las seociones 11B y 11A respecti­
vamente del brazo 11, cuando el dispositivo 30 encuentra en 
estado plegado o de almacenamiento. Así, suponiendo, según
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se Ilustra en la figura 5» que él dispositivo está plegado, 
la secoión de brazo 11A penetra en el banal'31» y como la sec­
ción de brazo 11A ae pliega hacia abajo para conseguirlo, la 
conexión de articulación 11 se aproximará a ún rebaje 33 en. 
el alma 28. Este rebajo se ilustra también con claridad en,el 
extremo de la derecha de la figura 1. De éste modo la sección 
de brazo 11B puede pivotar en un arco de 180 a partir de la 
posición extendida de las figuras 1,2 y 3 a la posición de al 
macenamiento de la figura 4» donde se puede introducir-fácil­
mente en una cavidad y quedar retenido en la misma por medio 
de un sujetador de resorte 35 ilustrado en la figura 4. Das 
secciones de brazo 11A y 11B llevan- pequeñas protuberancias 
enterizas 36 para acoplarse en rebajos, como es el rebajo 37, 
para mantener las piezas ligeramente acopladas en.el. estado 
de almacenamiento.

Para facilitar el alojamiento ajustado de la cabeza 13 
y el espejo 14 en la caja 10, se observará por la figura 5 
que las paredes laterales 38 de la caja estén reduoidas en la3 
regiones 39 para alojar los lados 138 óe la cabeza 13»

El extremo de la seooión de brazo 11A adyacente a la ar 
ticulación 12 está agrandado para formar una oaja generalmen­
te rectangular 40, segán se observará oon más detalle en la 
figura 1. Para alojar esta caja del brazo 11A en la caja prin­
cipal, los canales 30 y 31 terminan adyacentes al extremo del 
alma 28 ilustrada en la figura 5» después de lo cual las pa­
redes 29 se escalonan hacia fuera para formar dos paredes adi­
cionales separadas 41 entre las cuales se aloja la caja 40. 
se pueden utilizar medios para enganchar la caja en la posi­
ción, abierta de la figura 1.

Da caja 40 ofrece un lugar para un mando ruleteado 42
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que puede girar alrededor de su eje longitudinal o moverse 
con movimiento de vaivén a lo largo de este eje con el fin 
de ajustar el espejo. Los movimientos longitudinales del man­
do 42 hacen bascular al espejo hacia arriba y hacia abajo m i m  
tras que los movimientos de rotación mueven el espejo en con­
junto alrededor de una conexión de pivote que se describirá 
más adelante. Para trasladar los movimientos longitudinal y 
de rotación del mando 42 al espejo, un conjunto de ajuste Ion 
gitudinal se extiende a lo largo del brazo 11. EL conjunto de 
ajuste comprende un par de tubos divididos longitudinales 45 
y 46 que quedan retenidos en los canales en forma de. U que 
forman las secciones del brazo 11A y 11B por medio de pares 
de lengüetas 47. Los extremos adyacentes de los tubos 45 y 
46 se interoonectan por medio de un muelle expiral abierto 48. 
El extremo de la derecha del tubo 45 en las figuras 6 y 7 
se conecta al mando de ajuste 42. Otro muelle 50 se extiende 
desde el extremo de la izquierda del tubo 46 en el ánima 51 
en un collarín 52 formado como parte de las piezas moldeada 
de plástico de un soporte de espejo 53. El collarín 52 tiene 
un par de salientes 55 que colooan un anillo 57 provistos de 
un par de brazos 58 solidarios del mismo que salen hacia arri­
ba y a la derecha de la figura 6 y que pivotan en 52 hasta un 
par de orejetas 62 formadas en el extremo de la seoción de 
brazo 11B.

El funcionamiento de ésto mecanismo se realiza como si­
gue* El movimiento longitudinal deslizante del mando 42 se 
transmite el collarín 52 por medio de los tubos 45,46 y los 
muelles 48 y 50. Por ejemplo, el desplazamiento del mando 42 j 
desde la posición de las figuras 6 hasta la posición de la 
figura 7 hace bascular al espejo progresivamente a cualquier
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ángulo que se desee hasta alcanzar aproximadamente un ángulo 
recto alrededor de los pivotes 59. Como variante o adicional— 
mente, se puede hacer girar, con precisión el espejo alrededor 
del eje geométrico del collarín 52 mediante un movimiento gira­
torio del mando 42. El muelle 48 transmitirá el movimiento
de rotación desde el tuho 45 hasta el tubo 46 que, a^su^vez, 
transmite el movimiento de rotación al collarín 52 por medio 
del muelle 50. Con este fin, los muelles 48 y 50 se ajustan 
en los tubos 45 y 46 y el muelle 50 se ajusta también con ajus­
te forzado en el oollarin 52. Durante el plegado de las seccic 
nes de brazo 11A y 11B, el muelle 48 puede moverse ligeramen­
te hacia fuer¿ de las secciones de brazo según se ilustra en
la figura 5, puesto que la articulación 15 no comprende un par
sador de articulación que deje confinado el muelle.

El oircuíto eléctrioo para esta- construcción se ilustra 
en la figura 9. Comprende, cuatro pilas 25 dispuestas en dos 
pares, con las pilas individuales de un par en serie y los pa 
res conectados ein paralelo. Desde los terminales negativos en 
los extremos inferiores de las pilas inferiores salen conduotc 
ree 65 hasta un interruptor de deslizamiento 66 montado en la 
caja según se observará en las figuras 1, 2 y 3. Desde los 
terminales positivos superiores de las pilas superiores sale 
un conductor 67 hasta la abrazadera de resorte 18 Ilustrada 
en la figura 5. Desde el otro lado del interruptor 66 sale un 
conduotor adioional 68 hasta los soportes 17 ilustrados en 
la figura 5. Dos conductores 67 y 68 son de hilo fino que, por 
ejemplo, pueden subir por los tubos 45 y 46 dejándose suficia. 
te holgura, por ejemplo formando bucles o espiras en el hilo, 
para que el hilo conductor pueda adaptarse a los cambios en 
la longitud general del conjunto de ajuste longitudinal cuando30. •
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el mando 42 se desplaza con movimiento alternativo. Si se de-* 
sea, uno de los hilos conductores puede reemplazarse empleando 
las secciones de brazo 11A y 11B, junto con los muelles, para 
llevar oorriente. Como variante, partes del hilo conductor 
pueden habilitarse en forma de circuitos impresos.

Se cree que el funcionamiento del dispositivo quedará 
claro. Se despliega fácilmente de la posición ilustrada en la 
figura 4, donde el espejo se encara haoia el interior y queda 
protegido, agarrando los lados 13C de la cabeza 13 y sacando 
la cabeza 13 de la caja 10. Después, se pueden desplegar las 
secoiones de brazo 21A y 11B y sujetarse en la posición ahier-- 
ta de las figuras 1 a 3. Después, el espejo se puede ajustar 
fácilmente según se ha descrito por movimiento longitudinal y 
de rotación del mando 42. Empleando el muelle 50 oomo junta 
sardónica estos movimientos pueden realizarse simulténeamente 
Cuando se desee oei*rar el aparato al estado de la figura 4, 
se ajusta el mando 42 para poner el espejo plano en la posi­
ción de la figura 3* Después, se pliegan las secoiones de bra­
zo 1ÍA y 11B a través de la posición ilustrada en la figura 5 
hasta que la sección 11A queda en el canal 31 de la caja y 
la articulación 15 se aloja en el rebajo 33. Finalmente se 
pliega la sección de brazo 11B en el canal 30 y queda sujeta 
en su sitio. El espejo se aloja entre las paredes laterales 3*!»

Si se desea el espejo puede tener dos caras. Por ejemplo 
un lado puede ser plano y el otro lado puede estar curvado pa­
ra producir aumento. Si se desean pueden incorporarse espejos 
adicionales de ajuste a presión. Además, se puede hacer que 
toda la oabeza del espejo sea desmontable, por ejemplo median­
te un caequillo de ajuste a presión para poder colocar otros 
espejos, o para poder reemplazar uno que se haya deteriorado'.
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Para mantener el espejo en cualquier posición ajustada, 
pueden utilizarse medios de fricción. Gomo variante a fijar­
se ¡Las lámparas en el "brazo, se pueden sujetar al espejo y 
moverse con el mismo.' Como variante a colocar un par de lám­
paras en la región del espejo, también se prevee que; podría 
colocarse una sola lámpara en la caja y disponerse una serie 
de fibras ópticas para conducir la luz hasta la región del es­
pejo»

N O T A

Desorita suficientemente la naturaleza del invento, asi 
como la manera de realizarlo en la práctica, debe hacerse 
constar que las disposiciones anteriormente indicadas son sus­
ceptibles de modifioaoiones de detalle en cuanto no alteren su 
principio fundamental. También se hace constar que el invento 
corresponde a unas solicitudes de patentes presentadas en 
Inglaterra con los números 43997/73 de 19 de septiembre de 
1973i y 23364/74 de 24 de mayo de 1.974, acogiéndose por lo 
tanto a los beneficios que conceden los Convenios Intemaciana 
les en vigor, siendo lo que constituye la esencia del referido 
Invento, y por lo que se solicita PATENTE DE INVENCION por'20 
años en * apaña-sobre: PERFECCIONAMIENTOS EN DISPOSITIVOS DE 
ESPEJO, caracterizándose por lo siguiente:

1.- Perfeccionamientos en dispositivos de espejos 
del tipo que comprende un cuerpo alargado del oual un extremo

i

de un brazo alargado se conecta ál espejo; un espejo conectado 
por una conexión ángular al otro epctremo del brazo, caracteri­
zados porque el brazo y el espejo son extensibles entre un es­
tado de almacenamiento, donde el brazo y él espejo quedan en
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yustaposición al cuerpo, y un estado1 de funcionamiento donde 
el "brazo se separa del ouerpo con ei espejo a oierta distancia 
del ouerpo; un mecanismo de ajuste que se extiendo a lo largo 
del brazo hasta un punto adyacente al cuerpo para ajustar el 
espejo alrededor de la conexión ángular, y un elemento emisor 
de luz situado adyacente al espejo, y una .pila llevada por 
el cuerpo.

2.- Perfeccionamientos según la reivindicación 1, carac­
terizados porque el espejo en estado de almacenamiento, se en­
cara hacia una cavidad formada en la oaja donde sé alojá.

3*- perfeccionamientos según la reivindicación 1 6  2 
caracterizados porque el brazo queda paralelo al cuerpo en am­
bos estados de almacenamiento y funcionamiento. f

4. - Perfeccionamientos según cualquiera de las reivindi­
caciones anteriores, caracterizados porque él brazo se forma 
en una pluralidad de secciones articuladas.

5, — perfeccionamientos según cualquiera de las reivin­
dicaciones anteriores, caracterizados porque el brazo es más
largo que el ouerpo.

6—  Perfeccionamientos según cualquiera de las reivindij*
caolones anteriores, caracterizados porque el brazo se aloja 
en uno o más canales en el cuerpo*

7.- Perfeccionamientos según la reivindicación 4 y 
6, oaraoterizados porque una sección de brazo aloja en un oa^ 
nal en un lado del ouerpo y otra sección de brazo se aloja 
en un segundo canal en el lado opuesto del cuerpo.

8.- Perfeccionamientos según la reivindicación 4, ca­
racterizados porque el brazo presenta una primera sección. 
uno de cuyos extremos pivote en'el cuerpo y cuya sección, tie- 
ne tal longitud que, en la posición de almacenamiento, su
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otro extremo queda próximo al otro extremo del cuerpo para 
permitir que una segunda sección pivota en el segundo extremo 
de la primera sección para pivotar en un arco de prácticamen­
te 180° con respecto a la primera Sección y quedar en el .la­
do opuesto del cuerpo a partir de la primera seooión en posi- 
oión de almacenamiento. > .

9.- Perfeccionamientos según cualquiera de las reivin­
dicaciones anteriores, caracterizados porque la conexión ángu 
lar permite la rotación del espejo con relación al brazo alre-j- 
dedor de dos ejes que quedan perpendiculares entre si.

10. - Perfeccionamientos según la reivindicación 9, ca­
racterizados porque un solo elemento de mando efectúa el movi­
miento del espejo alrededor de ambos ejes simultáneamente
o de una forma independiente.

11. - Perfeccionamientos según cualquiera de las reivin­
dicaciones anteriores, caracterizadas porque parte del meca­
nismo de ajuste es un muelle espiral. ■

12. - Perfeccionamientos según:lae reivindicaciones ante 
riores, caracterizados porque el espejo pivota alrededor de 
dos ejes geométricos que se extienden en -ángulo recto entre 
sí y el mecanismo de ajuste se extiende a lo largo del brazo 
para mover el espejo alrededor de los dos ejes.

13. - Perfeccionamientos según las reivindicaciones an­
teriores, caracterizados porque el dispositivo se constituye 
por una caja que, a su vez, presenta un par de compartimiento 
longitudinales separados por un alma situada en el centro, 
que, con los compartimientos define un par de oanales encara­
dos haoia fuera uno a cada lado de la caja, teniendo un brazo 
una sección que se conecta a la caja por una conexión de pi­
vote, y que en estado de almacenamiento queda en uno de los
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canales, teniendo una segunda sección un extremo que pivota 
en el extremo de la primera sección contraria a la conexión 
de pivote, teniendo el otro extremo de la segunda sección un 
espejo montado para efectuar un movimiento pivotal alrededor 
de por lo menos un eje geométrico, 'y un áieoanismo de ajuste 
del espejo que se extiende desde un punto adyaoente a la oaja 
a través de las secciones de brazo hasta el espejo.

14,- perfeccionamientos en dispositivos de espejo, tal 
y o orno queda sustanoialmente desorito en la presente Memoria, 
y en los dibujos adjuntos.

Esta Memoria oonsta de trece hojas, escritas a máquina 
por una sola cara.

Madrid,
Ronald Prioe HIOEMAN

1 ti SET. 1974
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