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BEste invento se refiere a mdquinas ftextiles de
anillos, automdticas, de miltiples puestos, es decir, a una
continua de retorcer o una continua de hilar, de anillos
con un carro de servicio que funciona automdticamente, que
gse desplaza a lo largo de los ladds de la mdquina y capaz
de detectar la existencia, en un puesto de tratamiento de
hilo a lo largo de la mdquina, de una condicidn "anormal"
que exige servicio y de llevar a cabo las operaciones ne-
cesarias, incluyendo enfilar el cursor de anillo,, evolver
ese puesto a la condicién de funcionamiento normal, y el
invento estd relacionado, mds particularmente, con un me-
canismo mejorado para comseguir tal enfilado del cursor,

Tradicionalmente, las mdquinas de hilatvura de
anillos o combinuas de hilar de anillos han sido atendi-
das mediante trabajosimanuales en los que un operario
observa un numero dado de posiciones de hilatura, deter—
mina cuando ocurre en una posicién dada una condicién
manormal®, por ejemplo, cudndo se ha terminado el enrolla-
miento sobre un carrete o cudndo se ha interrumpido la
circulacién del hilo, retira el carrete parcial o total-
mente bobinado, si es necesario, y reune un hilo roto o
enfila la mecha sobre un nuevo carrete vacio con el fin
de devolver 2 la condicién de trabajo normal a ese pussto.
Es innecesario decir que el coste de la mano de obra para

este propésito es considerable y que en los Ultimos tiem~
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pos los fabricantes de equipos textiles se han concenira-
do intensamente para desarrollar una instalacidn que rea-
lizard de forma esencialmente automdtica las operaciones
de manipulacién necesarias para prestar servicio a tales
mdquinas de hilatura . Ejemplos de patentes que cubren tal
instalacién desarrollade por el cesionario de la presente
golicitud e interesantes con respecto al presente invento,
incluyen las patentes norteamericanas mimeros 3.403.866,
3,688,486, 3.724.192 y 3.735.576. Instalaciones similares
en general desarrolladas por otras firriis, se describen
en las patentes norteamericanas mimeros 3.486.31¢,
3.540.200 ¥ 3.740.937.

Aunque los sistemas descritos en las patentes
antes mencionadas verfian en cuanto a los detalles de dise=-
flo y funcionamiento, son todos ellos similares en el con-
cepto bdsico y contemplan la asociacién con la mdguina
textil de anillos, por ejemplo, una contimua de hilar de
anillos, de un carro de servicio que patrulla en vaivén a
lo largo de las filas de puestos de tratamiento del hilo,
o en una trayectoria sin fin en torno a ellos, por ejemplo,
en los puestos de hilatura a los lados de cada mfquina,
al tiempo que corre sobre una pista fijada a la mdquina
con este fin, El carro de servicio estd equipado con dis-
positivos perceptores para detectar la ocurrencia, en cual-

quier posicidén de tratamiento, de una condicidén anormal



10

15

20

25

27.11.74

que exige servicio del carro. Tipicamente, tales condicio-
nes anormales incluyen el hecho de que se complete el bo=-
binado de un carrete o una interrupcidén o una rotura en
el trayecto del hilo hasta el carrete en un puesto de hi-
latura dado, En la primera de estas condieciones, el carro
funciona para mudar el carrete 1lleno, retirdndolo del husi-
1llo en ese puesto, reponer un carrete vaclo en ese husillo .
v, luego, iniciar el enrollamiento del hilo sobre el carie-
te recién situado. En el segundo caso, puede desenrollarse
un extremo final del carrete parcialmente bobinado y puede
volver a unirse con el hilo hilado o, alternativemente,
puede mudarse el carrete parcialmente lleno, colocarse un
nuevo carrete e iniciarse el enrollamiento del hilo hilado
sobre el nuevo carreté, como en el primer caso, Despuds
de que se ha completa&o la funcién de servicio y el carro
confirma que ese puesto al que ée ha prestado servicio ha
vuelto a su condicién de funcionamiento normal, el carro
vuelve 2 su accién de patrulla a lo largo de las filas de
husillos, hasta que se debtecta que otro puesto exige ser—
vicio,

Como sugiere el sumario precedente, un aspecto
critico en la funciédn de prestar servicio satisfactoriamen=-
te a wna mdquina textil de anillos es el enfilado del hilo

a travéds del cursor que corre en circuito en torno alanillo

y gufa al hilo hasta el paquete de recogida durante el en=—
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rollamiento, Esta operacién de enfilado es particularmen-—

te delicada debido a la necesidad de situar de manera exac=—
ta el hilo en una trayectoria arqueada alrededor de la pe-
riferia exterior del canal del anillo, de modo gue cuando
sea impulsado el cursor en tormo al anillo, el cursor se
moverd sobre y alrededor del hilo en un punto prdximo a la
parte superior del anillo con el fin de enganchar el hilo.
Después de quedar enganchado en el ojo del cursor, el hilo
debe ser desplazado desde el canal exberior del anillo has-
ta una posiscién de estirado segin una cuerda a travds de

la abertura del anillo y, luego, debe ser cortado en un
punto aguas abajo del anillo con el fin de producir un ca-
bo libre que pueda ser atrafdo entonces, por ejemplo por
agpiracidén, a unos medios de aplicacién con el hiln, en fore
ma de, por ejemplo, unz tobera de succién y pueda ger unido .
eventualmente sobre un carrete de recogida, para su enrolla-
miento con el fin de formwr un paguete, BEn los mistemus dese-
ceritos en las patentes cedidas en comin antes identificadas,
especialmente la patente norteamericana n? 3.403.866, el
posicionamiento del hilo con respecto al exterior del ca-
rril de anillos se consegufa mediante un mecanismo que ine-
clufz una horquilla de enfilado movible en vaivén, mientras
que la elevacidn del hilo después de aplicacidén en el ojo
del cursor y el corte del hilo elevado para producir un ca-

bo libre se consegufan mediante un mecanismo diferente que
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inclula una horquilla elevadora y una cuchilla de corte
combinadas, siendo los dos mecanismos totalmente indepen-
dientes y distintos entre s{ y utilizando medios de accio-
namiento separados, por ejemplo, cilindros hidrdulicos,

El objeto del nresente invento es proporcionar
un mecanismo de enfilado de hilo, mejorado, en el que ca-
da una de las diversas operaciones de posicionamiento, ele=
vacién y corte del hilo, se realizan por medio de una tni-
ca unidad consolidada, accionada a través de medios de ac=-
cionamiento comunes. Un objeto de igual importancia iel
invento estd constituido por un mecanismo de enfilado de
hilo, mejorado, en el que se realizan diversas operaciones
manuales en una secuencia mecdnica predeterminada cue as
inherente al disefio del.pr0pio mecanismo, de modo éue pUS-
de iniciarse y completafse toda la operacidn de enfilado
en el anillo mediante una unica direccién de contrcl en
vez de merced a miltiples direcciones de control, como
era necesario en el sistema anterior.

El invento incormora también mejoras en la hor-
quilla de posicionamiento dcl hilo que forma un componen=
te del mecanismo, gracias a las cuales la horquilla estd
destinada a tener un funcionamiento mds seguro y mds fle-
xible y ofrece ur cierto grad. de autoalineacidén con res—
pecto al anillo en que ki de .nfilarse el hilo.

Bstos y otros objetos del invento resultardn mds
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evidentes desmuds de una lectura de la siguiente descrip-
cién detallada considerads con referencia a los dibujos
ad juntog, en los cue:

Ta fig. 1 es una vista en perspectiva del meca-
nismo de enfilado de hilo del presente invento representa-
do en su posicién inoperante o retraida con respecto al ca-
rril de soporte y de anillos de la mdquina textil, estando
indicado este dltimo en lineag de trazos para evitarrel
oscurecer partes del inventos;

la fig. 2 es una vista similer a la fig. 3, con
el mecanismo del invento en su posicién operante, totalmen-
te proyectado;

la fig. 3 es una vista en planita desde arciba, mi-
rando hacia abajo sobre el mecanismo en la posicién retraf-
da de la fig. 1, e indicdndose el extremo terminal de apli=
cacibén con el hilo de la horquilla de enfilado en lineas
de trazos en dos posiciones intermedias;

la fig. 4 es una vista en planta desde arriba,
similar a la fig. 3, pero con el mecanismo en la posicidn
operante, totalmente proyectado, similor a la representada
en la fig. 2;

las figs. 5 y 6 son vistas en planta desde abajo
del aparato de las figs. 1 y 2, que ilustran las posicio=-
nes de totalmente retrafdo y totalmente proyectado, respec—

tivamente, del mecanismo de corte del hilo;
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la fige T es una vista en detalle, agrandada,
del extremo interior de la horquilla de enfilado, toma-
da en seccifbn, sustancialmente segin la linea 7-7 de la
fig. 3;

la fig. 8 es una vista en planta desde arriba
omitiéndose en ella ciertas partes, tomada a lo largo de
las lineas 8-8 de la fig. T;

la fig. 9 es una vista de detalle, en perepec-—
tiva, del extremo de horquilla de enfilado;

la fig. 10 es una vista de detalle de la placa
de levags para controlar la trayectoria de la horquilia de
enfilado, revresentada independientemente del resto del
mecanismo; :

la fig. 11 es una vista de detalle del blogue de
corredera de horquilla,'en seccidn, a lo largo de la lineg
11-11 de la fig. 33 ¥

la fig, 12 es unz seccidn vertical tomada suse
tancialmente a lo largo de la linea 12-12 de la fig. 2,
gque muestra el mecanismo elevador del hilo en posicidn
operante,

En la patente norteamericana n® 3.403.866 antes
gsefinlada, se describe un sistema de trabajo completo capaz
de realizar las diversas operaciones enumeradas en la ine

troduccién precedente, que incluye los Utiles mecdnicos

necesarios para realizar la operacién de enfilado del ani=-
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1lo de la mdguing textil de anillos. Las presentes mejo-
ras se comprenderdn mejor considerdndose como un perfec-
cionamiento solamente en el aspecto de todo el sistema de
la. patente norteamericana cituoda, que estd relacionado
con el enfilado del anillo de la mdquina, especialmente
como ge describe en las Tigs. 17 a 23 de esa patente. Co-
mo los detalles del resto del sistema no tienen relacién
particular con cl vresente invento y pueden discernirse
totalmente, en cuclquier caso, a martir de un examen de
la patente norteamericona cn cuestién, cuya descripeidn
estd incorporada exprésamente con fines de referencia en
egta memoria, esta desceripeidn no se alargard para iveluir
tales detalles sino aque quedard limitada a los fragmertos
de la mdguina anterior que constituyan el contexto para
estas mejoras.,

Asf, haciendo referencia a la fig. 1 de los di-
bujos, los dtiles de enfilado del anillo de este invemto
estdn montados en un carro secundario, designado en:génen
ral con C, que incluye una plataforma de trabajo 22‘dis—
puesta horizontalmente y a lo largo de un lado de la pla-
taforma 22 estd nrevista una pared extremz erecta 24, A lo
largo de este borde anterior o interior, la pared 24 se
desarrolla en lz forma de un resalto tubular 26 que se
extiende verticalmente, que ¢3td configurado para acoplar-

gse a deslizamiento con un noste de gula P, que forma par-
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$e del carro principal del sistema de servicio global, el
cual estd destinado a moverse de manera enteriza & lo lar-
go de la mdquina textil a la que estd prestando servicio,
como se ha explicado en lo que antecede. El poste P estd
fijado cn el carro principal contre movimiento vertical

y, por tanto, sirve como soporte y elemento de gufa para
el carro secundario C, sobre el cual puede desplazarse
verticalmente dicho carro secundario C, segin sea necesa-
rio, pare adoptar una posicidén apropiada con respects al
carril de anillos y a los anillos asociados de la mdguina
a que se estd prestando servicio, Para transferir la rela-
cidn del carro secundario al carril de anillos, se ilustira
en las figs 1 y 2 un fragmento del carril en linea de¢ tra-
z0s, con la referencia-ﬁ, junto con los anillos S dispueg-
tos en la superficie superior del carril R y con el cursor
T en contacto con su pestafia superior para movimientoren
circuito en torno a é1. Se entenderd que durante el funcio-
namiento de la mdquina, un husillo con un carrete montado
en €1 (no representado) se extiende hacia arriba a través
de la abertura interior del anillo y el carril y la hebra,
es decir, el hilo, se enrolla sobre el carrete para formar
un paquete, pasando a través del cursor que se mueve en
circuito, el cual sirve para mantener al hilo separado de
la periferia del carrete y para guiar el hilo a é1 cuando

el carril de anillos se mueve en vaivén verticalmente en
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una carrera limitada, con el fin de¢ desplazar las espiras
de hilo a lo largo del carrcte para construir el paquete
de hilo descado.

Durante tal funcionandiento normal, el carro se-
cundario C egs mantenido en una posicién retraida, fuera
del trayecto, en el carro principal hasta que éste ha de-
terminado la necesidad de nrestar servicio en una posicién
de tratamiento dado en la wdquina y ha llcgado a descansar
en alineacién longitudinal avropiada con esa posicidn par-
ticular. En este punto, el carro secundario es puesto en
alineacién vertical con el carril de anillos con el fin de
situar los Utiles montados en 81 nara el enfilado del ani=-
1lo. Los detalles particulires para conseguir estas funcio-
nes estdn todos descritos en la patente norteamericana an-
tes mencionada y puede hacerse referencia a la descripeibn
de la misma asi como a la descripeidén contenida en la so-
licitud de patente espaiola ne 428970, titulada "Perfeccio-
namientos introducidos en una disposicidén de seguimiento
para el porta-aros movible verticalmente en vaivén de una
continua de hilar",

De acuerdo con el invento, los Utiles de enfila-
do son impulsados desde un dnico 4rbol de accionamiento 30
que estd montado para rotacidén en torno a un eje geométri-
co vertical en cojinetes esmariados 34, 36 que sobresalen

de la pared extrema 24 junto u su borde exterior, es decir,

- 11 =



el borde alejado del carril de anillos R. Ia energfa de
accionamiento para el drbol 30 se deriva de un cilindro
40 de accionamiento mecdnico, neumdtico o hidrdulico,
que estd situado en el lado inferior del carro secunda-
5 rio C y se muestra en su totalidad en las figs. 5 y 6,

siendo visibles fragmentos del mismo en las figs, 3 y 4.
El drbol de accionamiento 30 sobresale totalmente a:tra-
vés de la plataforma 22 para recibir en su extremo infe-
rior un brazo de accionamiento 42, fijado de manera rigi-

‘10 da al 4rbol 30 para movimiento con un todo con él. FE. 2i-
lindro de acciomamiento 40 incluye un vdstago de piston
44 que tiene su exbtremo libre conectado a pivotamieate al
brazo de accionamiento 42 por medio de un pasador 46 y
una barra de sujecién 48. Ia barra 48 estd pivotada prv

15 un extremo en el pasadof 46 y estd fijada en relacidn de
sujecidén, en un punto intermedio a su longitud, al extremo
libre del vdstago 44, permitiendo por tanto que el eje geo~
métrico del cilindro de accionamiento 40 sea desplazedio la-
teralmente respecto al eje geométrico de pivotamiento en

20 el brazo 42, cuando es deseable para la disposicidén espa-
cial particular de la realigacién ilustrada, El propio ci-
lindro de accionamiento 40 estd fijado a pivotamiento a una
prolongacién de la plataforma 22, como en 50. |

Haciendo referencia de nuevo a2 las figuras 1 y 2,

25 el 4rbol de accionamiento 30 lleva montada en la parte del

27.11074‘ - 12 -
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mismo situada entre los cojinetes 34, 36, de manera que
pueda moverse como un todo con €1, una palanca de accio-
namiento 52 que termina en su extremo libre en una pro-
longaeidn curvada hacia abajo 54 y conectada por medio de
un muelle helicoidal 56 a una valanca seguidora 58 pivota-
da para realizar un movimiento de oscilacidn libre en el
4rbol 30, Ia palanca seguidors 58 incluye un resalto 60

en su borde anterior para a,licacidén con la prolongacidn
54 doblada hacia abajo de la palanca de accionamienic 52,
de modo que este dltime no pueda oscilar mds alld de &
primera bajo la fuerza de tensién del muelle 56, Por oira
parte, la palanca de accionmaiento 52 puede ogecilar seva-
rdndose dec la palanca seguidora 58 por expansidn del wuze—
1lle 56 que, entonces, carga a la palanca seguidora 58 en
una direccién de seguimiento suponiendo que, en efecto,
exista una conexidén de movimiento con holgura entre las dos
pelancas 52, 58. Los lfmites en la extensién de desplaza=
miento arqueado de la palanca seguidora 58 estdn impuéstos
por medio de tornillos 62 que se extienden horizontalmente,
roscados en nervios ercectos 64 previstos para este fin en
la plataforma 22, siendo ajustubles los tornillos, naturale
mente, para proporcionur cierta variecidén de estos limites.
Ios nervios 64 y los tornillos 62 estdn dispuestos bien
por debajo de los planos de denplazamiento de las palancas

52 y 58 y cooperan con uit poste 66 gue se extiende hacia

-13 -
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abajo, fijado rigidamente a la cara inferior de la palan-
ca seguidora 58 para contacto con las cabezas de los tor-
nillos,

Los dtiles de enfilado estdn montados en el ca-
rro secundario C para movimiento de deslizamiento hacia
dentro y hacia fuera con respecto al carril de anillos
R ¥, para este fin, el carro secundario C eatd provisto,
a2 lo largo del lado del mismo opuesto a la pared extrema
24, en un lugar libre de un tornillo tubular 26, de un
grupo de barras de gufa paralelas, equiespaciadas,)Tb,'
que estdn aseguradas ﬁor sus exiremos en ménsulas erectas
72 situadas .unto a lgs mdrgenes interior y exteriosr del
carro secundario C, con unza distancia suficiente eiadre
ellas para absorber un movimiento de deslizamiento de mag-
nitud significativa. En las barras de gula 70 estd moutado
un bloque de corredera T4 para realizar un movimiento de
deslizamiento libre en el espacio existente entre 1las mén-
sulas extremas T72. El bloque T4 estd conectado a piyota-
miento al extremo libre de la palanca seguidora 58 a tra-
vés de una corta biela 76 gue sirve para adaptar el mo-
vimiento arqueado del extremo de la palanca seguidora 58
a la trayectoria lineal de desplazamiento del bloque T4.

Ia parte extrema del bloque de corredera T4 ale-~
jada de la pared extrema 24 estd rebajada en su cara in-

ferior para proporcionar un espacio 78, a modo de rebajo,

- 14 -
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para acomodar el extremo exterior de un conjunto de hor—
quilla de enfilado designado en general con el mimero 80,
El conjunto 80 incluye, como componente prineipal, un
miembro de cuerpo alargado 82 que, en su extremo exterior
alejado del carril de anillos, estd fijado rigidamente a
un bloque de pivote 84 disyucsto dentro del rebajo 78 y
conectado a la esquina anterior de una narte en voladizo

del bloque de corredera 74 por un pasador de pivote 86

“rigido, que se extiende verticalmente.

El conjunto de horquilla de enfilado, durants
el funcionamiento, debe sufrir ciertos movimientos latéra-
les en su extremo interior operativo as{ como un movimien-
to en vaivén lineal y es importante que estos movimiertos
laterales sigan un disefio cuidadosamente predeterminado,
Para este fin, estd dispuesta una placa de leva 88 en la
seccién alejade de la plataforma 22, y en la placa 88 estd
formada una piste o gargenta de leva 90 para contacto coope=
rante con un rodillo seguidor 92 que sobresale hacis aba jo
vara ese fin desde la superficie inferior del bloque de
pivote 84 junto a su extremo exterior (véase fig, 11). Co-
mo se indica en lo: dibujos, especialmente en las figuras
3 ¥ 4, el bloque de corredera T4 estd soportado en forma
desplazada respecto a su ¢je geométrico y, para evitar el
agarrotamicento de ese bloque sobre las barras de gufa 70,

gse prefiere que el bloque de pivote 84 esté montado para
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contacto directo con 1a superficie superior de la placa
de leva 88, aliviando cualesquiera fuerzas de torsidn
que, de otro modo, podrian ser aplicadas a las barrag
de gufa T70. Por tanto, es ventajoso que el bloque de pi-
vote 84 esté formado por un m2terial de bajo eoeficiente
de rozamiento, tal como nylon o resina sintética “Peflonm
0, alternativamente, que zapatas de tal material resinoso
estén wnidas a la cara inferior del bloque rara contacto
de deslizamiento con 1o placa de leva. 7
Los detalles de 1la configuracién de la plsta
de leva 90 se aprecian mds claramente en la fig, 10, en
la que resulta evidente que la pista incluye una corta seC=
cidn lineal exterior 94 que recibe al seguidor 92 er 1a
posicién de reposo del conjunto de horquilla de enfllado.
Inmediatamente junto a 1a seccibn de reposo 94 existe una
curva en "pata de perro" 96, muy acentuada, que se desﬁia
en aproximadamente 452 hacia la pared extrema 24 del curro
secundario C, A continuacidn, existe una corta scecldn li-
neal 98 que acuerda con una seccidn gradualmente 1nc11nnda
100, que forma dngulo en 1la direccidn opuesta respecto de
la "pata de perro" 96 Yy que se une a wna seccidén 102 cagi
lineal que cubre casi la mitad de toda 1la pista. Finalmen-
te, existe una seccién oblfcua terminal 104 que forma un
dngulo moderado hacia 1a pared extrema 24, en 1la que estd

situado el seguidor 92 cuando el conjunto de horquilla se

- 16 -
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encuentra en su posicién extrema hacia dentro. Ios ensan
chamientos, en general circulares, en cada extremo/de la
pista 90, no constituyen en realidad pvarte de la pista,
en términos del movimiento del rodillo seguidor 92, y eg
5 tdn presentes vara fines de fabricacidén ¥y de montaje. In
cidentalmente, las ménsulas 72 que, como se menciond pre
viamente, constituyen el sonorte de guiado para el bloque
de corredera 74, pueden hacerse convenientemente como par
te de la placa de leva 88, segin se sugiere en 1los dibu-
10 jos,

Una de las caracterfsticas del presente inven-
to es la introduccidn, en cuanto a los componentes de apli
cacibén de enfilado en el ‘exiremo interior del cuerpc de
horquilla 82, de una cierta accidn de auto-alineacidn en

15 ambas direcciones de movimiento v esta caracteristicea se
explicard con particular referencia a las figuras 7 y 8,
El cuerpo de horquilla 82 estd formado como un miembro
rectilineo alargado con una configuracién de canal inver
tido, cuando se ve en seccidn transversal, Junto a su ex

20 tremo interior,.las paredes laterales del canal del cuer
po 82 estdn rebajadas de preferencia hacia arriba, como
en 106, por razones de holgura Y, en su punta, el cuerpo
82 soporta el conjunto secundario de aplicacién con el
hilo, designado en generul con 110. Tal conjunto 110 esté

25 unido por medio de una grapa 112 plana, en forma de C,

27.11.74 - 17 =



que se extiende en relacién telescdpica en torno a la
parte extrema de la vared de base del canal del cuerpo
82, estando retenida allf con un tornillo 114 provisto
de cabeza con recevtdculo. Il exiremo inferior de la

5 grapa 112 estd doblado hacia abajo para formar una pes
tafla 116 y desde el lado superior de la grapa 112, Jun
to a su extremo interior, sobresalen dos orejetas 118,
espaciadas, que retienen enire ellas una barra de Pivoe
te horizontal 120 que soporta, para movimiento de rivo

10 tamiento limitado en direccidn vertical, una ménsula ds

pivote designada con 122, Ia ménsula 122 es de confign
racidén bastante compleja e incluye una seccidn en gene~
ral en C inferior, 124, ¥y dos patillas esvaciadas 126 '
montadas por sus extremos suveriores en los extremos ﬁ?

15 la barra de pivote 120, Unz de las retillas 126 se ex~
tiende hacia fuera, como en 128, y lleva en su terminé
cibn exterior una espiga seguidora 130, cuya funcidn“éé
explicerd mds adelante, A través de lag ratas espacia-~
das de la seccidén en C inferior, 124, se extiends una

20 barra de pivote 132 dispuesta verticalmente, cuyo extre
mo inferior sonorta a pivotamiento una ménsule 134 en L
dispuesta horizontalmente, Sobresaliendo hacia dentro
desde el extrcmo de la ménsula en L 134 hay una zapata
136 de seguinmiento de anillo, formada con una pata ver-
Tical enferiza 138 para ajustar tras 1a reba de la ménsu

25 la 134, fijdndose a ella por medio del tornillo 140.
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Como se ve mejor en las figuras 8 ¥ 9 la par
te libre de la zapata de seguimiento 136, vista en vlan
ta, tiene una forma en general a modo de cufia 0 triangu
lar, que se estrecha hasta wun extremo puntiagudo redon-
deado como en 142, con su cara inferior también ligera-
mente estrechada hacia la punta 142. Un borde de la za~
pate 136 define también un lado de una cruz u horquilla
de aplicacién con el hilo para el hilo Y (incluido en
1fnea de trazos en 1a Tigura 8), estando constituido el
otro lado de la cruz por un dedo 144 curvado de manera
arqueada, desarrollado como prolongacién de la ménsula
134. De preferencia, la zapata de seguimiento 136 y su
rata 138 estdn formadas‘de une sole pleza a partir de un
material pldstico de bajo coeficiente de rozamiento, val
como nylon o teflon, Ia estabilidad posicional de la za-
pata de seguimiento 136 se obtiene estirando un muelle
de tensidn 145 entre la pestaiia 116 de la grapa 112 y un
labio 146 doblado hacia arriba desde el extremo exterior
de la ménsula en I 134. Fn la disposicién representada
en los dibujos, con el muelle enganchado en la esquina
del labio 146, lejos dc 1la vared extrema 24 de la plata-
forma, el muelle 145 es eficaz para cargar la ménsuls en
L 134 y la zapata de seguimiento 136 hacia abajo con res
pecto al pasador de pivotumiento vertical 132, Se impi-

de que la ménsula 134 realice un movimiento a izquierdas
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excesivo mediante una pestaiiz 148 doblada hacia abajo
desde un lado de la seccibn en C inferior de la ménsu-
la de pivote 122 para entrar en contacto con un borde
lateral de la ménsula 134 ¥ limitar su ulterior movi
miento,

Ademds de situar cl hilo con respecto al ani
1lo de la mdquina textil, ¢l mecanismo del invento debe
ser capaz de comunicar al hilo un movimiento ascendente
con el fin de desplazer el hilo desde contacto arqueado
con la periferia del anillo exterior, a una posicidnfén
que se extienda, en geﬁeral, sezin una cuerda a travéé
de la parte sunerior del anillo. iste movimiento de ag-
censo es producido por medio de un conjunto secundabiq
elevador del hilo, dispuesto en forma "agentada® en 14
parte superior del cuerpo 82 del conjunto 80 de horqui~
1lla de enfilado y designado en general con la referenbia
150, El miembro principal del conjunto secundario 150 es
una barra corredera 151 configurada como un canal abieg
to hacia arriba, cuando se ve en seccibén transversal, con
su pared de fondo descunsando a deslizamiento sobre la
pared superior del cuerpo de horquilla 82, segiin se ilug
tra en las figuras 3y 4 ¥y 7. Para retener la barra corre
dera 151 ¢n esa Posicidn, al tiempo que se permite un
movimiento deslizante liniiodo de 1a misma con respecto

al cuerpo de horquilla 82, 1a rared superior de éste ulti
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mo estd ranurada, como en 152, y un blogue de retencidn
154 estd montado en el interior del cuerpo de horquilla
82, con una chaveta 155 encajada en una ranura 152 y
asegurada a la barra corredera 151 por medio de torni-
1los espaciados 156 que penetran en la ranura 152, Ia ba
rra corredera 151 estd cargnda en direccidn hacia fuera
respecto al carril de anillos R medicnte un muelle de ten
sidn 158 estirado entre un noste 160 que cuelga hacia abg
Jjo desde el cuerpo 82 del conjunto y el mds préximo de log
tornillos 156, estando ahuccado un paso 159 (figura 7) en
el bloque de retencidn 154 vara acomodar el extremo del
muelle, |
Aproximadamentg & la mitad de la longitud de la
barra corredera 151, una espiga horizontal 162 salva lag
varedes erectas de la misma para servir como eje geomé-
trico de pivotamiento para una palanca acodada 164, Lsta
palanca acodada incluye una parte de taldén 166 que gobre
sele a través de una ranura 168 cortada en la pared Infe
rior de la barra corredera 151 para ese fin, en la re-
gl6n existente bajo la espi;p 162. Ia parte de talén 166
8e encuentra asf en la tra  cctoria de un borde adyacente
170 de otra ranura 171 del cuerpo de horquilla 82, En
consecuencia, al moverse el cuerpo de horquilla 82 hacia
delante con respccto a la barra corredera 151, la parte

de taldn 166 se aplica al Lorde 170, haciendo bascular
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hacia arriba a la valanca acodada 164, Ia palanca acodada
164 incluye también una perite de brazo 172 que termina
Junto a su borde superior en una pestafia 174 replegada,

¥ que se extiende normalmente en dirececidn horizontal.

Ie. pestafia 174 actda como soporte para un dedo elevador
176 que se extiende hacia abajo, hasta un lado de la ba-
rra corredera 151 y del cuerpo de horquilla 82 y que ter
mina junto a su borde mds inferior en un pie elevador 178
provisto, de preferencia, de una muesca de aplicaciéﬁ con
el hilo a lo largo de su borde interior, como se'pﬁede.
ver en las figs. 1y 9.

El movimiento relativo entre el cuerpo de horqui
lla 82 y la barra corredera 151, necesario para dar ccmo
resultado, finzlmente, un movimiento ascendente del ﬁle
elevador 178, se consigue limitando ol movimiento de 1z
barra corredera 151 de nuevo hacia delante, es decir, La
cia dentro, en un punto predeterminado del desplazamiento
hacia dentro del conjunto de horquilla de enfilado, al"
tiempo que se permite que el cuerpo de horqﬁilla 82 ée
mueve mds alld de ese punto. Asf, estd dispuesto un pos
te 132 de 1limite fijo en un punto ligeramente hacia fue
ra del conjunto secundario 110 de aplicacién con el hilo
(véase fig. 7) que se extiende verticalmente hasta un pun
to justamente fuera de la trayectoria de desnlazamiento

de lag extremidades mds inferiores del cuerpo de horqui-
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1la 82, Para acoplamieniv con la espiga 162, el blogue

de retencidén 154 que, como se explicé previamente, estd
fijado a la barra correders 151 para movimiento de dege
lizamiento como un todo con ella, estd desarrollado en
una corta seccifn de la longitud con una zapata 184 que
se extiende hacia abajo, que e aplica al poste 182 en
un punto dado en el desplazamiento del conjunto de horqui
lla. Ia zapata 184 sirve pura la otra fincidn, deseable,
de deslizemiento sobre la superficie superior de la pla-
ca de leva 88, con el fin de estabilizar y facilitar el
movimiento en vaivén y de oscilacidn compuesto de todo el
conjunto de horquilla 80, '

De la descripeidén precedente se recordaréZ gue
una de las patillas 126, que pivota en la barra de pivo-
‘te horizontal 120 para pernitir que el conjunto secunda-
rio 110 de aplicacién con el hilo oscile hacia arrihsz,
ineluye una prolongacifén 123 que sobresale hacia fuara,
que lleva montada en su terminacién una espiga seguide—
ra 130, El propésito de esta espiga seguidora 130 es Yo
ducir una accién de elevacidn sobre las partes de contac
to con el hilo del conjunto secundario 110, en coopera~
cidén con superiicies de leva formadas en una prolonga-
cidén 186 que sobresale hacia dentro desde una pared la-
teral de la barra correilcra 151, como puede verse en la

fig. 7. Estas superficies de leva aparecen en el borde
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inferior de la orolongacibin 186 e incluyen una seccidn
horizontal 188 rustringida nor la espiga seguidora 130
en la posicidén de reposo o inoperante del conjunto, una
seceidn 190 inclinada hi.cia abajo y una seccién 192 ho
rizontal, interior, extrema. Se apreciard que cuando el
cuerpo de espiga 02 avanza micntras la berra corredera
151 es restringida conira tal movimiento, las superfi-
cies 188, 190, 192 se anlicardn a su vez & la espign se
guidora 130, haciendo que la wrolongacién 128 sea pivo-
tada hacia abajo y produciendo un desplagamiento hacia
arriba correspondiente.sobre el resto del conjunto Sééug
dario 110 de aplicacidh con el hilo, especialmente de la
zapata de seguimiento 136.

Ia overacién final conseguida por el presente
invento es el corte del hilo después de que ha sido ‘si=
tuado apropiadamente con respecto al anillo y al curéér
de la mdquina textil y los Utiles implicados en esta.oég
racién estdn dispuestos en la cara inferior de la pl@ta—
forma 22 del carro secundario C y, por tanto, se ven me-
jor en las figuras 5 y 6., Se recordars que el eilindro
de accionamiento 40, que constituye la fuente de energia
motriz para toda la disposicién, tiene su véstago 44 pi
votado sobre un brazo de accionamiento 42. EL brazo 42
se mantiene en relacién ligeramente espaciada con la su

pverficie inferior de la pl..taforma 22 por medio de un co
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llarin de separacién, no visible en los dibujos, con el
fin de proporcionar un esrucio de holgura entre ellos,
En este espacio se extienden dos rodillos de posicic-
namiento separados 202, 204 que estdn montados a rota-
cidén en ejes cortos 206, 208 correspondicibtes, que so-
bresalen hacia arriba desde la ralanca de accionamiento
42 penetrando en el espacio de holgura que se acaba de
mencionar, Los rodillos 202, 204 sirven nara cooperar
con una palanca acodada de accionamiento de cizalla 21q,
formi:da en su extremo exberior (lejos del carril de ani~
llos) con una pequefia prolongacidn 212 en Torma de "oata
de perro", En la posicidn de reposo o inoperante de la
palanca acodada 210 ilustrada en la fig, 5; el borde in-
ferior de la pata 212 (en el sentido direcciomal de las
Tiguras 5 y 6) se halla en contacto con el rodillo 202,
forzando & la palanca acododa 210 a moverse en sentido
levégiro hasta su nosicidn de reposo, Durante el furcio-
namiento, la palanca de accionamiento 42 pivota en sere
tido levdgiro y se verd que transcurre un intervalo COon-
siderable en el desni.izamicito arqueado de la palanca 42
antes de que el rodillo 204 haga contacto con el borde su
perior inclinado de la y.lanc. acodada 210, justamente
hacia dentro de la wata 212, cuyo intervalo es necesario
con el fin de aque el conjunto de horquilis de enfilado

avance en gro:. xuve de su .wovimiento en vaivén antes de
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que los utiles de corte del hilo entren en juego. Cuando
el rodillo 204 se aplica a la palanca acodada 210, el nue
VO giro en sentido levégiro de la palanca de accionamien—
to 42 produce un &iro en sentido dextrésiro COrrespons
diente de la valanca acodada 210 de cizalla, que es hew
cha pivotar hasta la cars inferior de la plataforma 22,
en 214. Se impide el movimiento de oscilacién de la pa-
lanca acodada 210 mdgs £114 de sus limites deseados mer-
ced a dos topes 216, 218 que cuelgan Ge la cara inférior
de la plataforms 22 en posicidn para aplicarse a 1aqos
opuestos de la palancé acodada 210, como se indica en las
figuras 5 y 6, respectivamente,

El extremo libre dirigido hacia dentro de 1la
palanca acodada 210 lleva un grupo de cuchillas de corte
de hilo que incluyen una cuchilla estacionaria 220 ¥ una
cuchilla mévil 222 que estd privotada en la palanca acb-
dada e incluye un brazo opverativo, dirigido en general ha
cia fuera, 224, que termina en ung espiga seguidoraj226
verticalmente sobresaliente, Esta ultima coopera con'los
bordes de una aberturs 230 de leva de cizalladura, cortada
Junto al extremo interior de uns placa de soporte 232
que sobresale hacia dentro desde la esquina adyscente de
la plataforma 22 y ests unida rigidemente a ella mediane
te tornillos 233, Ia abertura de leva 230 incluye una

rarte inferior curvada en arco, 234 que, cuando lg palan
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ca acodada 210 de actuzcién de la cizalla se encuentrs
en su posicidn inoperante de la figura 5, actda sobre
la espiga seguidora 226 vara hacer pivotar a la cuchi-
1la mévil 222 sevardndola ce la cuchilla estacionaria
220, de modo que las cuchillas se encuentren en Posi~
cién abierta para recibir el hilo. Junto al borde arquea
do 234 hay una seccibn rects 236 que permite que las cu.
chillas de cizalladura se muevan como un todo con la ra
ta 212, al tiempo que permzuecen en posicidn abierta
hasta que la espiga 226 se encuentra con un borde ce aypo
yo 238 en el otro extremo del borde recto 236. Un movi-
miento ulterior en gentido dextrégiro de la pata 212 da
como resultado un movimiento de pivotamiento de la cuchi
1la mévil 222 hasta 1g ﬁosicidn cerrada que se ve eh la
fig. 6, cortando el hilo que ha sido aplicado entre ellas.
Serd evidente, por la descrincién que antecede,
que los dtiles de enfilado y de cizalladura o corte de la
pregsente mejora se desplazan en una trayectoria predeter
minada y, consisuientementc, es importante que la pogi-~
cién del hilo al comienzo y durante la operacidén de enfi
lado esté predeterminada, iu.dmente, de modo que el hi=
lo pueda ser maninulado, de hecho, en forma apropiada por
egtos dtiles. .sto se consisue proporcionando una placa
de gufa de hilo 240 que tieune, en general, la forma de

una L (véase figures 1-4) y unida a lo largo de su exe
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tremo mds exterior a 1n placa de soporie 232, exterior
mente a la abertura de leva de cizalla 230 por medio

de tornillos 242, Desde su nunto de unidn, la placa de
gufa 240 est4 doblada hacia arriba bara asegurar una hol
gura con la espiga seguidora de cizalla 226 (como sme in
dica en la fig, 7), pora proporcionar una seccidn en ge
neral plana 244 que se encucntra sobre la abLertura de le
va 230 de cizalla que recibe la sapata de seguimiento
136 cuando el conjunto de horquilla de enfilado se énf
cuentra en su posicién inoperante exterior o de repost,
Una pata 246 de aplicacién con el hilo se extiende desde
la seccibn plana 244, separdndose de la pared 24 de rla
taforma e incluye una muesca 248 ge aplicacién con el
hilo en su lado exterior, en la que estd dispuesto el
hilo en su posicién de enfilado para constituir un .punto
de referencia en torno al que se ajusta el desplazamlen-
to por manipulacidén del hilo ¥y de los dtiles de 0129113~
dura, Para permitir que la zapata de seguimiento 136 so
bresalga y se retraiga libremente sobre la pata 246 de
aplicacién con el hilo, sin interferencia con ella, esa
vata, segin se ve en seccidn transversal, estd configura
da a modo de arco (representdndose ésto en la fig. 7),
lo que permite el libre desplaz.niento en ambas direce
ciones de la zapata 136.

Después de que se ha situado de manersa apropia-—

- 28 -
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da el hilo con respeclo al anillo de la mdquina textil
¥ se ha generado un cabo libre a partir del hilo por la
accién de las cuchillas de cizalladura 220, 222, éste ca
bo libre debe ser cogido por un Organo de agarre even-
tual del carrcte de recogida, para iniciar el enrolla-
miento gobre é1, En la patente norteamericana ne
3.403,866 antegs mencionada, tul aplicacidén del hilo se
consegula mediante una tobera de aspiracién montada como
una unidad separada en el carro nrineipal del sistema

de servicio y situada independientemente del carro se-
cundario de ese sistema por medio de dos cilindros de
presién que proporcionan componentes de movimiento en di
reccidn vertical y en d;reccidn horizontal, respectiva-
mente, para esa tobera de aspiracién. De acuerdo con el
invento, se consigue otra simplificacidén de la construg
¢ildén original por la agocicacidn, con el carro secundario
Cy de un conjunto secundario de tobera designado ccn.el
minero de referencia general 250, Este conjunto secunda-
rio de tobera incluye un cuerpo de tobera de vértice 252
con un tubo de aspiracidn 254 gque sobresale hacia aryi-
ba desde é1l. Una tuberia de proyeccibén 260 forme tambidn
parte del conjunto secundario de tobera 250, entregando
la fuberfa un impulso o chorro de aire comprimido en la
direccidn sugerida en 262 c¢u 1a fig. 4, que incide sobre

el cursor T e impulsa 2l =ismo en torno al anillo, a con
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tacto con el hilo situado. 1 cucrpo de tobers 252 eg
del tipo de vértice deserito en la vatente norteamerica
na 3.403,866 antes citada ¥, cuando es alimentado con
aire comprimido, produce una corriente vortical en 41

5 - antes de permitirse el escape a través de la salida de
escape 258 (véase fig. 6), desarrollando tal flujo vor-
tical una presién negativa o aspiracién en el tubo 254
para aspirar el hilo a la abertura de entrada 256 del
mismo,

10 Es necesario que el conjunto secundario &é.fo-
bera 250 esté destinado a moverse desde una posicidén ope
rativa extendida, colocando la abertura de entrads del
tubo de aspiracién 254; asi como la punta del tubo de
proyeccién 260, con el anillo sustancialmente como ge ve

15  en la fig, 4, hasta una posicidn retraida, fuera de la.
trayectoria, dejando libre el carril de anillos, seg@n:se
sugiere en la fig, 1, Se hace pogible este movimientéiqong
truyendo los conductos pars alimentar el cuerpo de tgppra
252 y el tubo de proyeccidn 260 desde 1a fuente de aire

20 comprimido de material rigido y utilizando los mismos co
mo brazo de sovorte para el conjunto secundario de tobe~
ra. Estos conductos adontan la forma de dos tubos metdli
cos paralelos, estrechamente esvaciados, 264, que se unen
en sus cxtremos interiores con un bloque conectador 266

25 que estd interpuesto pora ,..cilitar el desplazamiento lg
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teral del conjunto secundario de tobera desde el plano

de los tubos rigidos 264. En sus otros extremos, es de
cir, en sus extrenos exteriores, los tubos 264 comuni-
can con los extremos expuestos de un colector giratorio
270 que estd asegurado en un receptéculo cilfndrico 272,
de preferencia moldeado como parte enteriza de la plata-
forma 22 junto al resalto tubular 26. Un brazo de valan
¢ay que no se ve en los dibujos, se extiende desde el otro
extremo del colector giratorio 270 yara conexién a ﬁnos
medios de accionamiento para el conjunto secundario de
tobera, tal como un cilind. o de accionamiento mecéniéb
adicionzl, omitido en los dibujos. De preferencia, el co
lector giratorio 270 se @esarrolla con pasos geparados
rara alimentar fluido a presidn a la tobera de vértice Yy
al tubo de proyeccién, resvectivamente, para permitiry un
control independiente de la temporizacidén y de las prasio
nes del aire suministrado a ellos, ¥y unos orificios de en
trada de alimentacidén separados, 274, se muestran en el
dibujo en la parte superior del receptdculo 272.

El funcionanmiento de las presentes mejoras se
describird ahora empezando por hacer referencia s lag figs,
1y 3. Como se indiica en lineas de trazos, el hilo Y ha
sido arrastrado hacia ubajo desd. el rodillo de entrega
(no rem: sentado) de la mdquina textil por dtiles relacio

nados sélo en forma secundaria con este invento ¥y, por
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tanto, omitidos en los ¢ibujos, a lo largo de una trayec-
foria en general vertical que lo lleva a contacto con la
muesca 248 y, de allf, hacia abajo desde ella, Para reca-
pitular, el objetivo completo de este invento es: despla-
zar el hilo desde su pogicidén de partida a una relacién
de enfilado con el cursor T situado en 1a nestafia superior
del anillo S del carril de anillos I de la mdquina textil,
cortar el hilo asi enganchado para producir un cabo libre
aguas abajo en la direceidn del hilo respecto al purto de
contacto con el cursor, y arrastrar ese cabo libre-hgcia
abajo, por debajo del carril de anillos para nueva manipu-
lacibén y unidén sobre el carrete de recogida, con el fin de
iniciar el arrollamiento sobre €1. Se supone que el carro
secundario C ha gido orientado en forma apropiada f%nfo en
direccién longitudinal, parclela a2 la 1fnea de anilldé non-
tados en el carril de anilios, como en direccidn ve?%&gal,
de un modo que se ha deserito en otras memorias incéfpara-
das como referencia en ésta, segin se han identificé?bven
lo que antecede. A partir co aqul, como se ve en 1asffigs.
1y 3 el carro secundario ¢ estd owientado ya en forms
adecuade con resvecto al carril de anillos ¥ se estd des-
plazando a lo largo de una trayectoria vertical de movi-
miento en vaivén, en formae sincronizada con el movimiento
en vaivén normal del carril de anillos, aunque para los

fines de esta descripeidn, tal movimiento en vaivén carece
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de importancia y puede prescindirse de €1, EL conjunto 80
de horquilla de enfilado estd, como se muestra en las figs.
1y 3, en su posicién inopersnte, retrafda hacia fuera, y=
que el cilindro de accionamiento mecdnico 40 (véase fig. 5)
se encuentra en su posicibn extendida, manteniendo al bra-
zo de accionamiento 42, el drbol de accionamiento 30 y la
palanca de impulsién 52 en sus posiciones mds exteriores.
El blogue de corredera 74 estd, igualmente, en su posicién
mds exterior en las barras de gufa 70 y el rodillo segui-
dor 92 que cuelga del blogue de pivote 84, que se mueve con
el blogue de corredera T4, ce encuentra en su posiciGn de
partida (designada con A) en sl extremo exterior 94 de la
piste 90 de leva indicada en lineas de trazos., El conjwato
80 de horquilla de enfilado se encuentra en su posicidén
inoperante, retralda, con lo zapata de seguimiento 136 (en
la punta mds exterior de la misma) descansendo sobre la
seccién plana 244 de la placa 240 de gufa del hilo. El_cuer-‘
po de horquilla 82 se extiende desde su eje geométrico de
pivotamiento en el bloque de correders 74 hacia dentro fore
mando un ligero dngulo hacia la pared extrema 24 de la pla-
taforma 22. Ia barra corredera 151 del conjunto secundario
elevador del hilo estd cargada por el muelle 158 a su po-
sicidén completamente adelantada en el cuerpo de horguilla
82, en la medida permitida por el bloque de retencidn 154.

Los componentes de corte por cizalladura del hi-
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lo (refiriéndonos = la fig. 5) se encuentran en su Posi-
cidn retralda en virtud de la aplicacidén del rodillo po=-
sicionador 202 con la pata 212 de lz valance acodada de
corte 210, estando abiertos las cuchillas de corte 220,
222, El conjunto secundario de tobera 250 se encuentra
en una posicidn oscilada hociz abajo y hecia fuera, sus-
tancialmente bajo el extre.o interior del carro secunda-
rio C, como se sugiere en la fig. 1, con el fin de estar
retirado evitando cualouier posible conflicto con otras
piezas de la mdquina, |
Ahora se suministra fluido a presién al cilin—
dro de accionamiento 40, de acuerdo con unz sefial de cone
trol obtenida por medi0s deseritos en las patentes:ce&i-
das en comin antes identificadas ¥ que no forman parte
del presente invento, de modo que el vdstago de pistﬁn 44
asociado con ese cilindro sea reétirado de su posici&n
extendida en forma telescévica al interior del ciliﬂdro.
Esto, naturalmente, produce un movimiento de pivotamign-
to correspondiente de la palanca de accionamiento 42, ha-
ciendo girar el drbol de accionamiento 30 en sentido dex-
trégiro (cuando se miran lus figs, 1-1) y haciendo bascu~
lar a la palanca de accionamiento 52 en el mismo sentido,
Como la palanca seguidoia 58 estd conectada 2 1a palanca
de accionamiento 52 por medio del muelle 56 de tensidn

yara trabajo pesado, la paianca seguidora 58 comienza,
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de igual modo, a oseilar hocia delante ¥ el bloque de co-
rredera 74 inicia su movimiento en vaivén hacia denttro
(2 la izquierda en las figs. 1~4) en las barras 70.

Ia nista de lewva 90 incluye, inmediatamente Jun=-
to a su seccidn de reposo 94, la seccidén de rata 96 que
actua sobre el rodillo seguidor 92, desplazando al extre-
mo exterior del bloque de nivote 84 bruscamente en direce—
cién a la pared extrema 24 ¥ produce un movimiento de os-
cilacién opuesto en el conjunto 80 de horquilla de enfila-
do., Bsto llevae al conjunto secundario 110 de aplicacién
con el hilo, en la punta interior de la horquilla de enfi-
lado, 2 alineacién esencialmente transversal con el hilo
Y alojado en 12 muesca 248 de la placa de gula 240 (eyapa
B, como se muestra en lfnea de trazos en la fig, 3)e Ia
posicidn intermedia corre:sondiente B para el rodillo se-
guidor 92 en la pista de leva 90 se ilustra con li?ea,de ,
trazos en la fig, 9,

Ia palanca seguidora 58 conbinua oseilando en
sentido dextrdgiro, huciendo avanzar al bloque de correde-
ra T4 sobre las barras T0, para llevar al rodillo seguidor
92 a través de las secciones 98 y 100 de la pista de leva
90. En consecuencia, el conjunto secundario 110 de aplicae—
¢idn con el hilo es muesto en contacto con el hilo Y, re-
cibiendo dicho hilec en la parte de cruz del mismo defini--

da por las superficies mutuamente adyacentes de la zapata
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de seguimiento 136 y el dedo curvo 144, En este momento,
la zapata 136 ha sido desplazada hacia arriba, gobre la
pata 246 de la placa de gufa 240, en l2 medida permitida
por el montaje oscilante de le misma, y todo sl econjunto
5 de horquilla continda moviéndose, primero hacia delante
y luego oblficuamente formando un pequefio dngulo, hacia la
pared extrema 24, hasta que la zapata de seguimiento 136
entra en contacto con el exterior del canal que mira ha-
cia fuera del anillo S8, siendo atribuible este movimien-
10 to compuesto a la relacidn angular de las seccioneslgs
y 100 de la pista de leva 90, La posicién intermedia re-
sultante del conjunto'secundario de aplicacidén con el hi-
lo y de la espiga seguidora 92 para esta etapa, se'rggre-
senta en lineas interrumpidas en las figs. 3 y 9, respec-
15 tivamente, con la designacién C. _
Una vez que el talén de la gapata de seguimien—
to 136 estd alojado dentro del canal del anillo S,'ié Z8=- .t
pate de seguimiento estd destinada a seguir la curﬁatura
de ese canal en virtud de su montaje universal junforcon
20 la carga en sentido levégiro aplicada a la zapate 136 por
el muelle 145. Asi, cuando el bloque de corredera T4 conw-
timia moviéndose hacia delante en la direccidén transver-
gal sustancizlmente rectaz, la zapata 136 se desplaza a lo
largo del canal del anillo, hasta el conjunto de horqui-
25 1la 80, cerca del extremo interior de su desplazamiento

y el rodillo seguidor 92 entra ern la seccién oblicua fi-
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nal, 104, de la piste de leve 90, E1 efecto de esta sec=
cibn de nista de leve teruincl 104, es hcer pivotar
gradualmente al conjunto de horguilla 80, separdndolo de
la pared extrema 24 del carro con el fin de muntener la
zanata 136 en contacto con el canal del anillo cuando la
zapata sobrepasa el punto de tangencia real con el anillo,
Bsto lleva al conjunto secundario 110 de aplicacidn con
el hilo y a2l cuerpo 82 hzuste 12 posicién de linea conti-
nua que se ve en la figura 4, cuya etapa estd designada
con D, indicdndose la posicién correspondiente del rodie
11lo seguidor con linea interrumpida en la fig. 10, En es-
ta condicidn, el hilo se extiende desde la cruz,_eﬁtre

la zepata 136 y el dedo 144 del conjunto secundario 110,
en forma arqueada, en torno o un arco de aproximadamente
902 de la periferia exterior del anillo S y sobre su pun-
to de aplicacidn en la muesca 248 de la placa de éuia
240,

En este momento, ¢l conjunto socundarid de-to-
bera 250 ha sido hecho oscilar por los medios de attua-
¢idn, actuando por tanto para hacer girar el colector gi-
ratorio 270 v los conductos de soporte 264 en torno al
receptdeulo 272, de modo cue las puntas del tubo de as-
piracién 254 y el tubo de nroyeccidn 260 estén dispues-
tas en el interior del anillio 3 con sus extremos superio-
res pré:imos & un plano hor:zontal que pasa por la pesta-

fia superior de ese anillo. .1 tubo de proyeccidén 260 es
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alimentado ahora con aire a rresifn y se emite desde &1
un chorro de aire 262 contra la cara interior del anillo,
formando dngulo oblicuo con clla, y este chorro de aire
incide sobre el cursor T, haciendo que el mismo sea im-
pulsado en torno a la pestafia superior del anillo R y que-
de en contacto con el hilo, en el punto en que éste Ulti-
mo deja de ser tangente a la periferia del anillo,

Ahora, ¢s necesario que la seccifin de hilo que
estd dispuesta en relacidn arqueada con la periféri% del
anillo, dentro del canal del anillo que mira hacia fuera,
sea desplagada hacia arriba, sobre la pestafia superior
del anillo, para adontar una posicién que se extiende en
relacidén de cuerda geomérica con el anillo, entre 12 cruz
del conjunto secunderic 110 del conjunto de horquiila de
enfilado yx la muesca 248 de la placa 240 de gufa del hilo,.

Como se ha mencionado durante la descripeidén detallada

precedente, este movimiento de elevacién del hilo,énrolla— L

do se consigue como resultado de un movimiento reiativo
entre el cuerpo de horguilla 82 y la barra corredéfa 151
del conjunto secundario elevador 150, la carrera del pie
elevaedor 178 es relativamente pequefia, por ejemplo de unos
4,2 mm. en su punta interior extrema y, dada la relacién
desproporcionada existente entre las longituaes de la par-
te de brazo 72 y la parte de taldn 166 de la palanca acow-

dada 164 que opera el dedo elevador 176, solamente es ne-
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cesario un desplacamiento relativo muy pequeflo, del or-
den de menos de 6,35 mm., entie la barra corredera 151 y
el cuerpo de horquilla 32 pora completar totzlmente el
movimiento de elevacidn, una vez aue la varte de taldén
166 ha hecho contacto realmente con el borde 170 de la
ranura 171, en el cuerpo de horquilla 82, La sincroniza-
cidén de la accidn de elcvvacidén esta diswuesta de modo que
ocurra esta accidn en coincidencia con el empuje -final
del cuerpo de horquilla 82, al moverse amu posicién termi-
nal representada en la ebapa D, Sin embargo, como existe
un "retardo" considerable en la relacién operativa de la
barra corredera 151 y el cuerno de horquilla 82, que de-
be ser absorbido antes de que el talén 166 de la palanca
acodada sea puesto redlmente en contacto operativo con el
borde de la ranura, debe seleccionarse la posicidén del
poste limite 182 con respecto a la zapata 184 que coopera
con €1 de tal modo que se inicie el movimiento relativo
necesario en el punto apropicdo.

Cuando el conjunto secundario elevador de hilo
150 es desnlazado con respzcto al resto del conjunto de
horquilla 80, las superficies 183, 190, 192, montadas en
la prolongacién 186 de la biurra corredera 151, actuan so-
bre el brozo 126, a iravés de la espiga seguidora 130,
pare hacer oscilar al brazo 128 hacia abajo y bascular

el conjunto secundario 110 de aplicacién ccn el hilo, ha-
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cia arriva. Asf, la zapeta de seguimiento 136 es elevada
a medida que se aproxima a su nosicidén de etapa final D
tras el anillo S, lo cual ayuaa & favorccer la elevacién
final del hilo mediante el conjunto secundario elevador,
como ya se ha explicado.

1a operacién final, como se recordard, es el cor—
te del hilo segin es conseguico por los uUtiles dispuestos
esencialmente en la parte inferior de la plataforma 22,
véanse figuras 5 y 6. lentras el 4rbol de accionamiento
30 estd girando bajo el impulso del cilindro de acqiopa—
miemto meednico 40, con el fin de producir los resultados
ya descritos, la palanca 42 estd participando en ese movi-
miento, haciendo oscilar al rodillo 202 para separarlo de
la parte de cola 212 de la palanca acodada 210, alrtigmpo
que lleva a2l rodillo exterior 204 hacia la palanca acoda-
da 210, Sin embargo, debido a la inclinncién plana de las
patas de la palanca acodada 210, le palanca 42 es éapaz de
pivotar en una distancia considerable antes de quetpllro-
dillo 204 haga realmente contacto con un borde de lé-pa—
lanca acodada, Desde luego, en la disposicién mostrada,
tal contacto no ocurre hasta que el rodillo seguidor 92
se encuentra cerca del extremo de la seccidn final horizon-
$al, 102, de 1a pista de leve 90, justamente antes de en=-
trar en la parte terminal oblicua 104 de eso pista. Al

continuarse la rotacibn de la palanca de a2ccilonamiento 42
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pera completarse el avance del conjunto de horquille, el
rodillo 204 actda sobre el borde de la palanca acodada 210,
haciendo gue ésta pivote en seatido dextrdgiro en torno a
su eje geométrico de pivotamiento 214 y, en el instante en
que termina el movimiento el conjunto de horquilla, la pa-
lanca acodada 210 se ha deuplazado hasta un punto en que su
pata interior, que lleva las cuchillas de corte por cizalla-
dura, ha adoptado una nosicién casi paralela al borde de la
plataforma 22, como s¢ indica en linea de trazos en’'la fi-
gura 5. Con la palanca acodad. 210 en esta posiciéﬁ {ﬁterme—
dia, las cuchillas de ecizalla 220, 222 permanecen aﬁiertas,
extendiéniose el hilo entre sus filos separados. Adn cuando
el conjunto de horquilla estd zhora ya en la posiciénjde
totalmente operativo, ¥y peimanece estacionario desde este
punto, el eilindro de accionariento 40 no ha completado
sotalmente su carrera ¥y continda haciendo girar a la palan-
ca de accionamiento 42, lo cuil es nosible en razdn.dc la
conexién de movimiento com holgura proporcionada por}él
muelle 56, entre la npalanca de accionamiento mecénic0252
para el conjunto de horquilla y la pzlanca seguidora 58 que,
realmente, estd conectada a ese conjunto. Este corfo arco

o giro final de la palanca 42 produce un movimiento algo
exagerado vn el extremo libre de la valanca acodada 210,
empujando a la misma en seutido dextrégiro (en el sentido

de las fimurcs 5 y 6) con el fin de asenfur el hilo firme-




mente en la cruz de las cuchillas de cizalla, Como la
espiga 226 asocinda con le cizalla mévil 222 ha sido ya
puesta en contacto con el res.lto de apoyo 238 en la aber-
tura de leva 230 de cizallia, 1: cuchilla mévil es pivota-

5 da imperativamente contra la cuchilla fijo con el fin de
realizar el cierre y cortar el hilo.

Como preparacidén a la accibn de corte que se aca=
ba de describir, se suministra aire comprimido al cuerpo
de tobera de véstice 252 del conjunto secundario dé‘jobe-

10 ra 250, con el fin de. generar una asviracién en la abertu-
ra de entrada 256 del'tubo agdirador 254, habiendo.permane-
cido el conjunto secundario de toberz en su posiciéﬁ'Bpera-
tiva bajo el anillo durante este tiempo, por esa razdn.

Bl trayecto del hilo antes del corte pasa muy cerc£<dé la

15 abertura de entrada 256 y, una vez que se ha liberado el
cabo libre por la accibn de corte por oizalladura; és atrai- |
do inmediatamente por el efecto de aspiracién de la gber—
tura de entrada 256 y es aspirado a2l interior del iubo y,
eventualmente, es llevado a contacto con el carrete de

20 recogida, con el fin de que quede unido a la periferia del
mismo para inicicr el enrollamiento.

Ia retirada de los grunos de dtiles descritos
desde sus posiciones operantes de nuevo & sus posiciones
inoperantec de partida, tien. lugar en una forms precisae-

25 mente inve:sa a la secuencia de sucesos que se acaba de

deseribir en lo que antecede, exceptuando, como serd evie
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dente, a las cuchillas 220 y 222, Con respecto a las cu~
chillas, con referencia a la figura 6, tan prombo como

la palaaca de accionamiento 42 realiza su rotacidén de re-
torno en sentido dextrdgiro de manera incidente con la
proyeccidn del vdstago de pistén 44 por el cilindro de
accionamiento 40, el rodillo 202 entra, casi immediate-
mente, en contacto con la cola 212 en "pata de perro" de
la palanca acodada 210, haciendo pivotar rdpidamente a

la palanca acodada 210 para sacarla de la posicién operan—
te, extendida, ilustrada en la figura 6. lLas cuchillas,
gin embargo, permonecen cerradas hasta que la espigs 226
se aplica con el borde curvo 234 de la abertura de leva
230 y es forzada por ese borde a moverse hacia fuera, ha-
ciendo oscilar & la cuchilla mévil 222 en torno a au sje
geométrico de pivotamiento, uura devolver las cuchillas

a su posicidn de vartida representada en la figure 5.

Con el fin de facilitar la agpiracidén al inkem
rior de la abertura de tobers 256 del hilo desde su posi-
cibn en que se extiende segin una cuerda geométrica, jus-
tamente antes de la actuacidén de las cuchillas de corte
220, 222, puede estar prevista una campana que se abre
hacia abajo, como en 300, en el lado apropiado del miem-
bro 82 del conjunto secundario elevador 60, como resulta
visible en las figuras 1, 2 ¥ 9.

Naturalmente, son nosibles otras modificaciones
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v variaciones que las expresamente detalladus en toda es=
ta descripcidn, dentro del esplritu de este invento,

La presente solicitud, que corresponde & la pre-
sentada en los Bstados Unidos de América, el 19 de Septiem-
bre de 1973, bajo el N2 398,591, se acoge a los beneficios'
del Artfculo 51 dc¢l vigente iotatuto sobre Propiedad Indus-

trial.

o
i
S
&
2

:REIVIIZL?? Al

Los ountos de invencidén propia y nueva,qué se
presentan para gue sean objeto de esta solicitud de Paten-

te de Invencidn en Espafia, vor VEINYE afios, son los que se

recogen en las reivindicaciones siguientes:

18,- Perfeccionanmientos introducidos en una. -
quina textil automdtica de tratamiento de hilo, de milti-
yles puestos, del tipo de anillo y cursor, equipada con
un carro de servicio que se deusplaza accionado por motor,
capaz de detectar la existencia de una condicidn anormal
en un puesto de tratamiento de la mdquina y de prestar

servicio al puesto para devolverlo & su tuncionamiento
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normal, incluyendo el nuevo enfilado de dicho hilo a tra-
vés del anillo y su aplicacidén con el cursor, teniendo di-
cho carro un carro secundario disnuesto en €1 para reali-
zar un movimiento en direccidén vertical, de manera sincro-
nizada con el anillo, cuyos perfeccionamientos residen en
un mecanismo de enfilado cue comprende un conjunto de hor-
quilla de enfilar montado en dicho carro secundario para
realizar un desplazamiento, en general en vaivén, desde
una posicidn inoperante, separada de dicho anillo, hasta
una posicidn overante para enrollar el hilo en una trayec—
toria arqueada en torno al anillio, un conjunto secundario
de elevacidén del hilo montado en dicho conjunto de horqui-
1la para realizar un desplazawiento longitudinal relativo,
incluyendo dicho conjuﬁto secundario de elevacidn del hilo
una palanca elevadora, montads de manera bagculabls 2n di-
cho conjunto secundario elevador y que tiene una prolonga-
cién de aplicacidén con el hilo, que sobresale de ella, me-
dios en dicho conjunto de horquilla para hacer bascular di-
cha palanca elevadora al procucirse un desplazamiento rela-
tivo de dicho conjunto secundcrio elevador, y medios de
tope, fijados en dich.. curro secundario, para aplicacidn
con dicho conjunivs secundaric en un punto entre los exbre-
mos del dcsplazamiento de dicho conjunto, para impedir un
nuevo movimiento del conjunto secundario al tiempo que se

permite otro desplazamicnto ue dicho conjunto.
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28 .= Perfeccionamienitos de acuerdo con la rei-
vindicacién 12, segin los cucles la mdquina de tratamien~
to textil incluye un sruvo de cuchillas de corte del hilo
que vueden moverse de manerc relativa, montadas en dicho
carro secundario para movimiento como un todo desde una
posicién inoverante hizta unz posicibn intermedia, en la
que Todean dicho hilo y, fii..lmente, hasta una posicidén
de corte, medios pora mover uicho grupo decuchilles en
relacién sincronizada con el movimiento en veivén de di-
cho conjunto de horguilla, por los que dicho grupe de cu~-
chillas alcanza dicha:posicién intermedia en coincidancia
con el momento en que dicho conjunto de horauilla alcansza
su posicidn operante{ y medios operantes, al pfoduc;rse
un nuevo movimiento de dicho grupo de cuchillas, paxe pro-
ducir un movimiento relativo de las mismas con elrfin de

cortar dicho hilo despuds de que &ste ha sido enrnllado .

- por dicho conjunto de horquilla en torno a dicho anilio.

38,.,- Perfecciomamicntos de zcuerdo con la reivin-
dicacién 28, segin los cuales la mdquinz de tratamiento
textil incluye un accionamiento comin para moverrdicho con=
junto de horquilla y dicho grupo de cuchillas de corte,‘
respectivamente, y una conexidn de movimiento con holgura
entre dicho accioncmiento comin y dicho conjunto de hor-

guilla para permitir un nuevo aoviniento de dichas cuchi-

11las despuds de que dicho conjunto ha alcanzado su posi-
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e¢idn operante,

42 ,~ Perfeccionamientos introducidos en una md-
quina textil automdtica de tratauiiento de hilo, de milti-

ples puestos,.

Pal y como se ha descrito en la llemoria que an-
tecede, representado en los dibujos que se acompafian, y
para los fines que se han especificado.

Esta liemoria consta de cuarenta y siete hojas

escritas a mdouina por una séla cara,

5 DIC. 19 -

iadrid,
I’ .A .
Oscar p/‘gTEizuburu
Por Padar., v i g .
VAPAY &~
- 47 -
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