
MEMORIA DESCRIPTIVA

para s o l ic i t a r  PATENTE DE INVENCION *

a  nombre de SUZUKI JIDOSHA KOGYO KABUSHIKI XAISHÁ, *

entidad japonesa .

e sta b le c id a  en 300, Takatsuka, Kamimura, Hamana-gun, 

Shizuoka P re fec tu ra , Japón.

ppr: "UN TRICICLO PERFECCIONADO"

(Clase In tern acio n al B62k)

1



ANTECEDENTES DEL INVENTO

E l presente invento se r e f ie r e  a  un t r i c i c lo  

y , en p a r t ic u la r , a  un t r i c i c lo  que tien e  medios s in -  

g u ia re s  de suspensión de rueda t ra s e ra , que permiten 

que e l  t r i c i c lo  g ire  con un rad io  de g iro  más pequeño.

En un t r i c i c lo  u su al, como e l  b astid o r prin ­

c ip a l p ro v isto  de una rueda d elan tera  y  e l  bastidor"pos 

te r io r  p ro v isto  de dos ruedas t ra s e ra s , están  f i ja d o s  

10 de modo r íg id o  uno a l  o tro , cuando e l  b astid o r p r in c i­

p a l se in c lin a  en l a  d irecc ió n  en que se pretende que 

g ire  e l  t r i c i c lo ,  e l  b astid o r p o ste rio r  también se in ­

c lin a  con respecto  a l  suelo , de modo que l a  rueda t r a ­

se ra , e x te r io r  con respecto a  l a  d irecc ió n  en que se 

15  pretende que g ir e  e l  t r i c i c lo ,  se e leva  en e l  a i r e .  Por

e l lo ,  e l  t r i c i c lo  vu elca  algunas ve ce s.

Para impedir e ste  vu e lco , e l  usuario  tien e  

que g ir a r  solamente l a  rueda d elan tera  en l a  d irección  

de g iro  s in  in c lin a r  e l  b astid o r p r in c ip a l, con l a  des- 

20 v e n ta ja  de que e x is te  un lím ite  en l a  reducción d el ra ­

dio de g iro .

RESUMEN DEL INVENTO

Por e l lo ,  un objeto d el invento es elim inar 

l a  d esven taja  antes mencionada d e l t r i c i c lo  usual y  

25 c rear un t r i c i c lo  que sea capaz de g ir a r  con un radio
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de g iro  menor.

Otro objeto d el presente invento es crear 

un t r i c i c lo  con medios s in g u la res  de suspensión de rué 

da tra s e ra  que in clu ye un b astid o r p o ste rio r  que so- 

5 porta giratoriam ente dos ruedas tra se ra s  y que está

p rov isto  de un árb o l de conexión perpendicularmente á, 

é l ,  sustancialm ente en su parte c e n tra l, y cuyo árbo l 

de conexión e stá  insertado giratoriam ente en un sa lle n  

te  c il in d r ic o  que e stá  p re v isto  junto a l a  parte  extre  

10 ma d el b astid o r p rin c ip a l d e l t r i c i c lo ,  de t a l  modo que 

cuando e l  árbo l de conexión está  in sertado  en e l  sa lie n  

te  y  cuando e l  t r i c i c lo  está  colocado normalmente sobre 

e l  suelo , l a  prolongación del e je  d el árb o l pasa por 

un c ie r to  punto situado por debajo d el punto de contao- 

15 to con e l  suelo de l a  rueda d elan tera .

Los a n te rio re s  y  otros o b jeto s, a s i  como la s  

c a r a c te r ís t ic a s  d e l invento, seráim ás evidentes y  más 

fácilm ente com prensibles por l a  le c tu ra  de l a  sigu ien ­

te  d escrip ción  y  de l a s  re iv in d ica c io n e s adjuntas,, en re  

20 lac ió n  con lo s  dibujo an ejo s.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

La f ig u r a  1 es una v i s t a  l a t e r a l  lo n g itu d in al 

parcialm ente en sección de un t r i c i c lo  que i lu s t r a  una 

re a liz a c ió n  d e l presente invento,

25 La f ig u r a  2 es una v i s t a  en planta a lo  largo
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de l a  l ín e a  1 1 - 1 1  de l a  f ig u r a  1 ,

La f ig u r a  3 es una v i s t a  p o ste rio r  agrandada 

d e l t r i c i c lo  de l a  f ig u r a  1 ;

La f ig u r a  4 es una v i s t a  en p ersp ectiva  agran 

dada de l a  parte  p o ste rio r del t r i c i c lo ;  y  *

La f ig u r a  5 es una v i s t a  que muestra e l-g ir o  

d el b astid o r p r in c ip a l y d e l b astid o r p o ste rio r  cuando 

e l  t r i c i c lo  es hecho g ir a r .  . -

DESCRIPCION DETALLADA DEL INVENTO 

A continuación se d e sc r ib irá  e l  presente in ­

vento con una re a liz a c ió n  p re fe r id a .

Con re fe re n c ia  a lo s  d ib u jo s, un b astid o r prin  

c ip a l 1 e s tá  p ro v isto  de un tubo de cabeza 2 en su par­

te  extrema fr o n ta l  y una h o rq u illa  f r o n ta l,  montada g ir a  

toriamente en e l  tubo de cabeza 2, se extiende h acia  aba 

jo .  Un m an illa r 5 e stá  conectado a  l a  h o rq u illa  fr o n ta l 

3 dentro d e l tubo de cabeza 2 . La h o rq u illa  f r o n ta l  3 

e stá  p ro v is ta  de una rueda d elan tera  4 g ir a t o r ia .

E l b astid o r p r in c ip a l 1 e s tá , también, p ro v is­

to de un árb o l de accionamiento 7 horizontalmente en una 

parte extrema p o ste rio r 8. E l á rb o l de accionamiento 7 

está  p ro v isto  de una 6, de dos ruedas tra se ra s  6 ,6 'en un 

extremo y una rueda de cadena 10 en e l  otro extremo. La 

rueda de cadena 10  e stá  unida con o tra  rueda de cadena 

1 1  por una cadena 12 . La rueda de cadena 1 1  e stá  p ro v is

23- 11-74 -  4 -



ta  de un brazo de pedal 13 que e s tá  p ro v isto  in te g ra l­

mente de un par de pedales 14.

La rueda de cadena 10  en e l  á rb o l de acciona 

miento 7 y  l a  rueda p o ste rio r  6, están  a rt ic u la d a s  una 

5 con respecto  a  o tra  por una ju nta u n iversa l 15 que.es­

tá  d ispu esta  sustancialm ente en l a  parte ce n tra l entre 

l a s  ruedas tra s e ra s  6 y  6 ' .  Las dos ruedas p o sterio res 6 

y  6' están  unidas por un b astid o r p o ste rio r 16 que man 

tien e  una c ie r ta  d is ta n c ia  entre e l l a s .  E l  b astid o r.p o s

. t e r io r  16 e stá  p ro v isto  de un árb o l de conexión 17 p er-
1 0  -

pendicularmente a l  e je  geométrico (no mostrado) d e l á r­

bol de accionamiento 17 sustancialm ente en l a  p arte  cen 

t r a l  d e l b astid o r p o ste rio r  16. E l  á rb o l de conexión 17 

e stá  in sertad o  giratoriam ente en un sa lie n te  18 que e s -  

15  tá  p re v isto  sobre e l  b astid o r p r in c ip a l 1 delante d e l ex 

tremo p o ste rio r  8 d el mismo. E l s a lie n te  18 soporta e l  

á rb o l de conexión 17 de una manera t a l  que l a  prolonga­

ción del e je  19 d el á rb o l de conexión 17 pasa por un c ie r  

to punto por debajo del punto de contacto con e l  terreno 

20 de l a  rueda d elan tera  4 cuando e l  t r i c i c lo  descansa nor­

malmente sobre e l  su elo . La re fe re n c ia  numérica 20 mues­

t r a  un s i l l í n  en l a  f ig u r a  1 .

Cuando e l  t r ic ic lo  a s í  dispuesto se desplaza 

en l ín e a  re c ta , e l  plano que contiene e l  b astid o r p rin c i 

25 p a l 1 y  e l  s a lie n te  18 es perpendicular a l  suelo y  e l  t r i
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c ic lo  rueda de una manera u su al.

Por otro lad o , cuando e l  usuario g ir a * e l  ma­

n i l l a r  5 para hacer g ir a r  e l  t r i c i c lo  en l a  d irecc ió n  

deseada e in c lin a  e l  plano que contiene e l  b astid o r p rin

c ip a l  1 con respecto  a l  su elo , l a  prolongación d e i e je  
5

19 forma un c ie r to  ángulo en l a  d irecc ió n  opuesta a  l a  

d irecc ió n  de g iro  del m an illar 5 con e l  b astid o r prin­

c ip a l  1 cuando se ven en p lan ta , como se ha mostrado en 

l a  f ig u r a  5 . Consiguientemente, e l  conjunto d el bastid or 

p o ste rio r  16 y  de la s  ruedas t ra s e ra s  6 y 6' g ir a  en d i­

rección  opuesta a la  d ireoción  de g iro  de l a  rueda delan 

te ra  4 debido a que e l  b astid o r p o ste rio r  16 es de úna 

p ieza con e l  á rb o l de conexión 17 in sertad o  en e l  sa lie n  

te  18 . En este  caso, como l a  rueda tra se ra  6' d e l lado 

15 a l  que se in c lin a  e l  plano que contiene e l  b astid o r p rin

c ip a l 1 es empujada con una fu e rza  ascendente desde e l  

su e lo , e l  á rb o l de conexión 17 in sertad o  en e l  sa lie n te  

18 g ir a  para conservar l a  rueda tra s e ra  opuesta 6 en con 

tacto  con e l  su elo . A s i, l a s  dos ruedas tra s e ra s  6 y  6'

20 g iran  en l a  d irecc ió n  opuesta a l a  d irección  de g iro  del

m an illar 5, de t a l  modo que se conservan en contacto con 

e l  suelo .

A s i, e l  t r i c i c lo  que tien e  medios singulares de 

suspensión de rueda p o ste rio r  de acuerdo con e l  presente 

25 invento , puede g ir a r  con un rad io  de g iro  menor cuando se
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compara con lo s  u su ales, porque e l  b astid o r p o ste rio r  

g ir a  en l a  d irecc ió n  opuesta a  l a  d irecc ió n  de g iro  

d el m an illar *

Además, in c lu so  s i  e l  usuario in c lin a  e l  p ía  

no que in c lu ye e l  b astid o r p r in c ip a l a  f i n  de m odificar 

l a  d ireco ión  de marcha, l a  rueda t ra s e ra  e x te r io r  pon 

respecto  a  l a  d irecc ió n  de g iro  d e l m an illar no se e le ­

va en e l  a ir e  sino que se conserva en contacto con a l  

suelo , a  d ife re n c ia  de lo s  t r ic ic lo s  u su ales, con l a  ven 

t a ja  de que e l  usuario puede manejar e l  t r i c i c lo  de l a  

misma manera que una b ic ic le t a  s in  e l  p e lig ro  de v o lca r  

debido a l a  e levación  de l a  rueda tra se ra  e x te r io r .

La presente so lic itu d  que corresponde a l a  pre 

sentada en Japón, e l  12 de Septiembre de 1973, bajo e l  ns 

SHO 48- 106944, se acoge a lo s  b e n e fic io s  d e l a r t íc u lo  51 

d e l v igen te  E sta tu to  sobre Propiedad In d u s tr ia l.

REIVINDICACIONES -

Los puntos de invención propia y  nueva que se 

presentan para que sean objeto de e sta  so lic itu d  de Pa-
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tente de Invención, por VEINTE años, son lo s  que se re ­

cogen en la s  re iv in d ica c io n e s  s ig u ie n te s :

1 Un t r i c i c lo  perfeccionado que comprende: 

un b astid o r p r in c ip a l; medios p re v is to s  en e l  extremo 

delantero de dicho b astid o r p r in c ip a l para so p o rta r . 

una rueda d elan tera ; medios p re v is to s  en e l  extremo pos 

t e r io r  de dicho b astid o r p r in c ip a l para suspender dos 

ruedas t ra s e ra s , de t a l  manera que cuando e l  plano que 

contiene dicho b astid o r p r in c ip a l es in clin ado  a f in  de 

cambiar l a  d irecc ió n  de g iro  de dicho t r i c i c lo ,  dichas 

ruedas p o ste rio re s  son g irad as en d irecc ió n  opuesta a  l a  

d irecc ió n  de g iro  de dicha rueda d elan tera ; y  medios para 

accionar dichas ruedas t r a s e r a s .

23 . -  Un t r i c i c lo  de acuerdo con l a  re iv in d ic a ­

ción 1 3 ,  en e l  que dichos medios de suspensión de la s  rué 

das tra s e ra s  incluyen  un árbo l de accionamiento conectado 

giratoriam ente a dicho b astid o r p r in c ip a l en e l  extremo 

p o ste rio r  de dicho b astid o r y  que e stá  p ro v isto  de una 

de dichas ruedas t ra s e ra s  en un extremo de dicho árb o l 

de accionam iento, estando compuesto dicho árb o l de acc io  

namiento por dos secciones unidas por una ju n ta u n iv e rsa l 

d isp u esta  entre e l la s ,  siendo impulsado dicho árb o l de ac 

cionamiento por dichos medios de accionamiento de l a s  rué 

das t r a s e r a s ; un b astid o r p o ste r io r , d ispuesto su sta n c ia l 

mente p ara le lo  a dicho árb o l de accionam iento, para sopor
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ta r  g iratoriam ente una y  o tra  de dichas ruedas poste­

r io r e s  en lo s  extremos opuestos re sp ectivo s  de dicho 

b astid o r p o ste r io r ; un sa lie n te  c il in d r ic o  p re v isto  so 

bre e l  lado in fe r io r  y  adyacente a  l a  parte extrema de 

5 dicho b astid o r p r in c ip a l sustancialm ente dentro d el p ía  

no que contiene dicho b astid o r p r in c ip a l; y  un árbol"de 

conexión p re v isto  sobre dicho b astid o r p o ste r io r , per­

pendicular a  é l ,  sustancialm ente en su parte  c e n tra l, es 

tando in sertado  dicho árbo l de conexión de modo g ir a to -  

-¡0 r io  en dicho sa lie n te  c i l in d r ic o , estando d ispuesto d i­

cho s a lie n te  de manera que l a  prolongación d el e je  geo­

m étrico de dicho árbo l pasa por un c ie ro  punto por deba 

jo  d el punto de contacto con e l  suelo de dicha rueda da 

la n te ra  cuando e l  plano que contiene dicho b astid o r prin  

15 c ip a l es perpendicular a l  suelo .

3& .- Un t r i c i c lo  de acuerdo con l a  re iv in d ic a ­

ción 1§ , en e l  que dichos medios de accionamiento de la s  

ruedas p o ste rio re s  incluyen una primera rueda de cadena 

p re v is ta  sustancialm ente en l a  parte  ce n tra l y  l a t e r a l  

20 de dicho b astid o r p r in c ip a l y una segunda rueda de cade 

na p re v is ta  en dicho árbo l de accionam iento, estando uni 

das dichas primera y segunda ruedas de cadena una con 

o tra  por medio de una oadena, siendo acoionada dicha p r i  

mera rueda de cadena por un par de pedales conectados a 

25 l a  misma.
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4- . -  Un t r i c i c lo  de acuerdo con l a  r e iv in d i­

cación 2S en e l  que dicha ju n ta u n iv e rsa l e s tá  dispue^ 

ta  sustancialm ente en l a  parte c e n tra l entre dichas rué 

das p o ste r io re s .

5 UN TRICICLO PERFECCIONADO.

Tal y como se ha d e sc r ito  en l a  Memoria que 

antecede, representado en lo s  d ib u jos que se acompañan 

y  para lo s  f in e s  que se han e sp e c ificad o .

E sta  Memoria consta de d iez  h o jas e s c r i ta s  a  

máquina por una so la  cara .

Madrid,

P .A .

27 MOV. 1974

Ferncndty q}e Etzaburu
/ /  /
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