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R1 invento se refiere & an pulpador de trepidaciones 
con an brasa aguatado frente a an contacto, brasa que abra o 
cierra an cirenito da impulses, desencadenando con ello ana ca­
sal por vin eléctrica, por ejespio, mediante la conexión da an 
relé.

Es cabida que lee palpadoreo de trepidaciones de ca­
te tipo se construyen con contactos flexibles o palancas de 
contacto, que reaccionan ente trepidaciones. El funcionamien- 
tc de estos aparatos es sencillo t la trepidación recibida po­
ne en oscilación ana palanca de contacto, y las interrupciones 
o cierres de contacto producidos con ello desencadenan ana %e- 
Sal* Ahora Mea, mientras más sensiblemente deba reaccionar la 
palanca de contacto ante trepidaciones, tanto aóe débil tiene 
que ser forzosamente el contacto o respectivamente la fuerza 
de contacto. Siendo pequeHa la fuerza de contacto, basta no 
obstante el menor ensuciamiento o la mínima oxidación para pro­
ducir un establecimiento Inseguro del contacto, coa lo que hay 
que poner en duda la seguridad en el funcionamiento de tales 
palpadorea de trepidaciones. Ahora bien* ésto no es tolerable, 
por ejemplo, cuando se emplean palpaduras de trepidaciones co­
mo seguro de dispositivos en instalaciones de alarma o para 
vigilar máquinas en las que ya las menores trepidaciones eomo 
consecuencia de desequilibrios originan en la pieza a mecani­
zar marcas de retemblado, que hacen preciso el desecho de la 
pieza.

los inconvenieatss descritos son orillados por si 
invento, por el hecho de que el brazo está conformado a muñe­
ra de armadura en suspensión que, bago la influencia de an 
campo magnético regulable sin escalones, que ejerce ana fuerza 
sobre ella y que es generado por una bobina montada en serie
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*R al OlTOUltO da Ispulaoa, #0 aSpUOOta a Otra fUarsa OpUOOta 
a la prlsars, femando la dlfaranels da laa doa íuarsss la 
fuaraa da contacto.

Coa alio mocita peal tía can regulación aay aanaibla 
3 y ala aaoalaaaa do la a*ax*a da contacto hasta valoraa sínicos, 

al alano tiaspo qua aa consigue ana auto-lispissa forsosa da 
laa piesas da contacto, da nodo que quedan garantlsadas la ea- 
guridad da fnaeioaaaiaato y la saaaibilidad dal palpados da 
trepidaciones.

10 Sn ana farsa da raaliaaaidn prafarenta dal paleador
da trepidaoionea oonfome al invento, la otra fueras aa g e m i ­
da por un acalla lasinar, que alma para al soporta bascularle 
dal braco an ana tasa. Sata astmotaraeidn aa aapecialsanto 
barata y, dabido a consistir tan aolo an pooaa planas, aa tan- 

13 bién robusta y. por coaaigaianta, aagura an al fancionasionto.
Otra farsa da raaliaaoldn dal paladar da trepida- 

eloaaa da aouardo con al invento aonalata an qua la otra fUar­
sa aa ajaroida por una pasa aplicada aa al lado dal braco 
opuaato al contacto, braco que aatd aoportado sobra una basa 

20 da sanara baaaulabia an tomo a un picota, alando ragnlabla 
alo ecoalmea la oaparaoidn antro la pasa y al picota y ajua- 
tabla, por ejaaplo, sadianta un tomillo da aprieta.

El palpador da trapidaoionaa coafoma al invanto pue­
da finalaanta astar oonfOmado taabidn ds tal soda, que la otra 

23 fuá rea saa ajareida por al oaspo sagndtioo da otra bobina sen­
tada an caria con la bobina priaara, astando acatadas an pará­
lalo con cada una da laa bcblnaa aaadaa rasiataaclaa ragulablae 
sin aaoslonas.

Batalla* dal invento y otras carsoterlatioaa del alo­
yo so aaráa descritos a continuación a base dal dibujo, soatrsado:
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La figura 1, ana sección eaquemátioa de un pal pudor 
A# trepidaciones conforme ai inventa;

La figura 2, la representación esquemática de un a é ­
rate de seSalea de una instalación de alarma, en el que lee ia- 

5 pulsee salientes del transmisor de trepidaciones son teaasfor- 
andes en seRales, y en el que están alegados les instrumentos 
de mando y do control, asi ceno la parte de suministro de co­
rriente;

La figura 3, la sección esquemática do otra foBnu^e 
10 realización del avisador de trepidaciones de acuerdo con el 

invento; ,
La figura 4, otra forma de realización del palpaaor 

de trepidaciones.
La base 1 del palpador de trepidaciones está fijada 

15 de asnera rígida, por ejemplo, en la mamposteria 30 ó on una 
parte de la máquina cuyas trepidaciones se pretende palpas?, y 
recubierta por ana caperuza 10. El brazo 2 del palpado? de tre­
pidaciones está unido con un muelle laminar 3, que se baila su­
jeto en la base 1, de modo que al sobrevenir trepidaciones pue- 

20 de oscilar sin fricción aproximadamente en torno del punto de
giro 4. En su extremo libre, el brazo 2 lleva ana placa de con­
tacto 5 qae, mediante la fuerza inicial del muelle laminar 3, 
es oprimida contra la pieza de contacto 21 del tornillo ó. SI 
contacto 5, 21 está unido en el punto de conexión 7 con uno de 

25 los polos del circuito de impulsos 15, y en el panto de contac­
to 19, con el segando polo del mismo. Be estado da raposo* el 
contacto 5, 21 está cerrado. La instalación trabaja por consi­
guiente con corriente de repose.

En el extremo libre del brazo 2 está diapuesta asi- 
30 mismo una armadura en suspensión 8, que flota en el campo aag-
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mítico regulable 3c une bobina 9# fija en la caja.
El pelo magnético 23 3c la bobina $ y la armadura 8 

existente en el braco 2 ce onecen tren a ana asparaoión 22 con 
relación a ana ajee geométrico*. Sobre el braco 2 actúa por lo 

3 tanto ana fuerza en la dirección de la flecha 25, ejercida por 
el maelle laminar 3 en dirección al contacto 21, mientra* que 
la fuerza en la dirección de la flecha 24, ejercida por la ar- 
aadara 23 de la bobina 9, actúa en dirección opuesta. La* fa$r- 
zaa en lae direcciones de las fleohas 20, 24 son por lo taats 

10 o^estas. Yariando sin escalones la resistencia 37 con ay oda 
del botón de sendo 23, el campo mégnétieo formado por la bobi­
na 9 ea el polo magnético 23 puede aer variado sin escalonen 
deade 0 hasta un valor máxime tan grande, que la fuera* ejer­
cido por #1 muelle laminar 4 sobre el contacto 3, 21 sea ca*M 

13 compensada por la fuerza ejercida por el pola magntticc 23 30- 
bre la armadura flotante S. Con ello se consigne una presión 
de contacte muy débil y, con ello, una gran sensibilidad dsl 
palpadcr ds trepidaciones. La absoluta seguridad de contacto, 
incluso en una preeión dabilísima de contacto, resulta de loe 

20 fuerzas 20 y 24 que actúan en sentidos opuestos sobrs el bramo 
2. BU efeeto, en cuanto el contacto entre la placa de contacto 
3 y la parte de contacto 21 se ha hecho malo como consecuencia, 
per ejemplo, de ensuciamiento, humedad u oxidación, se pertur­
ba el campo magnético de la bobina 9, de modo que el muelle la- 

23 minar 3 actúa con su plena fuersa sebre la placa de contacto 5 , 
ejerciéndose con ello una mayor fuerza de contacto, gracias a 
ello ee mejora el contacto y, por coneiguiente, se suelee a re­
forzar también el campo magnético, de modo que de nuevo se re­
duce la presión de contacto, tal como es precian para éste aen- 

30 aible palpador. En el ensayo práctico se ha comprobado que éste



proceso, que se baca audible por aa ligero zumbido, se repito 
basta que el contacto 5, 21 ha quedado nuevamente totalmente 
brillante, y el palpado? de trepidaciones ha vuelto a alcan­
zar aa estado ajustado de partida con relación a la presión 
de contacto y sensibilidad de reacción. Bote proceso de lia- 
pieza es desencadenado por un ensuciamiento, de modo que pue­
de hablarse de una auto-limpieza automática.

Si ajuste del campo magnético de la bobina 9 median­
te la resistencia 37 y con ayuda del botón de mando 11, pued* 
ser indicado por el aparato de medida 12, un stiero-aaperiMtpo 
en el ejemplo mostrado.

En $1 circuito de impulsos 16 se halla dispuesto un 
relé 31 de corriente de reposo, que mantiene abierto el contac­
to de trabajo 32 de otro circuito de corriente, ai que catán 
conectadas las conexiones 34 de una sirena o de otros aparatos 
de sedales apropiados. 31 relé 31 de corriente de reposo está 
ajustado de modo que reacciona de manera considerablemente mas 
lenta que el brazo 2, de modo que no reacciona ante las inte­
rrupciones muy breves de corriente que ce producen en la auto- 
limpieza del contacto 3, 21. ¿si relé 31 de corriente de reposo 
no reacciona hasta que se producen trepidaciones que son trans­
mitidas por la mampesteria 30 a la base 1 del palpador de tre­
pidaciones y que abren el contacto 5# 21 durante un tiempo re­
gulable algo más largo, cerrando entonces el contacto de tra­
bajo 32, de modo que es accionado el dispositivo de sedales.

Hl aparato de sedales representado de manera esque­
mática en la figura 2 comprende todos los elementos pertene­
cientes al dispositivo de sedales o respectivamente de alarma, 
a excepción del palpador de trepidaciones. Setos elementos son 
en sí conocidos, y pueden combinarse de acuerdo con las neceo!-
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dadas. $n $3. ejemplo se han previsto, además de les dispositi­
vos ye aeneioasdoa, también mus lámpara de seHales 13 que in­
dios la dispoeioión de servicio del aparato, y na interruptor 
de sedales 14, así coso un interruptor de línea 1$. La cone- 

5 xión 17 para otros dispositivos de seHele* ha sido represen­
tada esquemáticamente, asi coco también la conexión 15 para 
el suministre de corriente para toda la instalación. La ali- 
asntación de corriente pera el circuito de impulsos 1$ tiene 
lugar en 35. La conexión 36 e le red para, el circuito de ve­

lo Ralee puede conducir claaee de corriente iguales o distintas 
que las otrae conexiones, siendo posible, por ejemplo, alittwn- 
ter al tranemiecr de impulsos 16 tensión alterna de alta ten­
sión a través de la conexión 35, y al circuito de señoleé, a 
través de la conexión 36 e le red*

13 Ba posible también superponer a un circuito de ia-
pulsoe de tensión continua une tensión alterna, que ónicanen- 
te fluye a través de la bobina 9 y que se conecta a través del 
contacto 3, 21, una ves que el relé 31 ha sido bloqueado por 
un rectificador. Bata forma de realiseción, que no ha sido re- 

20 presentada en el dibujo, hace posible -cono consecuencia de 
la corriente álteme que fluye a través de la bobina 9, y de 
le inversión a ella inherente de le polaridad del campo mag­
nético- una limpieza continua del contacto 5, 21 que, por lo 
tanto, no se desencadenada primeramente por ensuciamiento, sin 

25 que reaccione el relé de contacto de reposo y desencadene una 
sedal.

En otra forma de realiseción dal palpador de trepida­
ciones conforme el invento, el bramo 2, conformado e manera de 
armadura en suspensión, está soportado sobre un eje 40 oxieten- 

30 te en la base 1. Sobresaliente por encima del eje 40, el bramo



2 tiene una prolongación 44, cobre la que está dispuesta ana 
pesa 41 en forma deeplazable longitudinalmente y fijable coa 
ayuda da un tomillo 43. Variando la separación 42 antro la 
pona y al eje, se puedo variar y  ajustar la faerm.de contac- 
to del contacto 5, 21, oleado posible tarar el brazo 2 y va­
riar la separación entre el polo magnético 23 de la bobina 9 
y la arcadora flotante & del brazo 2 mediante desplazamiento 
de la peca 41.

la forma de realización conforme a la figura 3 e.e 
diferencia anetancialmente de la de acuerdo con la figora 1, 
por el hecho de que la fnerza de contacto en ejercida por la 
pesa 41 en la figora 3, en logar de por el paella laminar en 
la figora 1. Baturalsente ae puede practicar también en la 
forma de realización conforme a la figura 1 un aguate o regu­
lación de la foerza inicial del muelle laminar 4 con ayuda de 
medica conocidos, por ejemplo, haciende girar el tornillo 6.

Eo posible también hacer funcio#aar todo el circuito 
de iapulaoa 16 con corriente alterna, teniendo naturalmente 
que ajustarae entre si la bobina 9 y el relé 31 de tal modo, 
que el relé reaccione únicamente ante frecuencias relativamen­
te bajas, originadas por trepidaciones, y no ya al vibrar el 
brazo 2 durante la limpieza continua del contacto 3, 21.

Otra forma de realización del invento, qos Mee al 
palpado? de trepidaciones independiente de posibles oscilacio­
nes de tensión en el circuito de impulsos 16, ha sido represen­
tada en la figura 4. Aquí está soportado el brazo 2 de manera 
baaculable sobre un eje 56 existente en la base 1. SI polo mag­
nético 51 de la bobina 53 y la armadura 52 dispuesta en el bra­
zo vuelven a actuar de nuevo conjuntamente o respectivamente 
de asnera opuesta en cuanto a la presión de contacto en 5, 21.
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Xa contra de la preaióa de contacto actúa la iúeraa Magnética 
ejercida per el pele Magnético $3 de la botina 35 cobre la ar­
cadora 56 del braco 2. lee bobina* 53 y 53, al igual que el 
contacto 5+ 21, eat&a conectada* oa aarie en el oircaito do 

3 iapaleoe 16 que condece al aparato da cando doaerito ya en re­
lación con la figura 2. Para ajwatar la iúeraa de contacto 
ejercida cobre el contacto 3, 21 aireen dea reaiateaciaa 37 y 
58 regulable* ein eeealoaaa, que catán conactadaa en paralela 
con lae bobina* 33 y 35- Taabién en cata ejeaplo pueden la* - 

10 bobina* 33 y 33 car hecha* funcionar con eerrianto continua 
o con corriente alterna, o bien con ana corriente alterna su­
perpon ata a una corriente continua.

Dentro del careo del invento ea poeitl* tccbiéo dio- 
poner la bobina 55 tal coco ha nido rapreaentado en la figura 

13 1 6 reqpectivaaente an la figura 3-
Deacrita aufioiantecenta en lo que precede la natura- 

leca de la Patente, aaí coao el codo de llevarla ventajoauaente 
a la práctica y, dacoatrado que con* ti tuya un poeitivo adelanto 
técnico en palpadoree de trepidación#*, ea por lo que aa soli- 

28 cita regiatro da Patente de Invención, por veinte aHoa en Sapa- 
Na y Provincia* da Ultracar, haciendo conatar que la* diepoai- 
oionae anteriorcenta indicada*, aon aueceptiblaa da aodifica- 
oionea da detalle, en cuanto no alteren ea principio fondaaan- 
tal, aiendo lo que ccnatituye la aeanoia dal referido invento, 

23 lo que a continuación ae capecifica en la* aiguientaa:
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R-t.I-Y.I.S.D,I,C„A„.C..P.S B,.§
Ib.- Perfeccionaaientos introducidos en yalpadorea da 

trepidaoiones, con un contacto dispuesto en un brazo flexible 
y que abre o cierra un circuito de impulsos, desencadenando 

$ con ello una aaSal por via elóctrica, por ejemplo# conectando 
un reíd# caraotcrinados porque $1 brazo está conformado a ma­
nera de araadaB* en suspensión que# bajo la influencia de un 
campo magnético regulable aia escalones, que ejerce una faes^ 
za sobre ella y que es generado por una bobina contada en se* 

10 rie en el circuito de impulsos# as expuesta a otra fuerza de 
sentido opuesto a la primera, formando la diferencia de las 
dos fuerzas la fuerza de contacto.

2*.- Perfeccionamientos introducidos en palpadores dé 
trepidaciones, de acuerdo con la reivindicación anterior, ea- 

15 motorizados porque la otra fuerza es ejercida por un amella 
laminar, que sirve para el soporte basculable del brazo en una 
base. -. - —

3".- Perfeccionaaientos introducidos en palpaduras de 
trepidaciones, de acuerdo coa la reivindicación 1*, earaote- 

20 rizado porqw la otra fuerza es ejercida por ana pesa que
está diápaeata en el lado del brazo opuesto al contacto, bra­
zo que está soportado en una base de asnera basculable en tor­
no de un eje.

4*.- Perfeccionamientos introducidos en palpaduras de 
25 trepidaciones, de acuerdo con la reivindicación anterior, ca­

racterizados porque la separación entre la pesa y el eje es 
ajnotable sin eecalonea y fijable, por ejemplo, mediante un 
tomillo de apriete.

5*.- Perfeccionamientos introducidos en palpadores de 
30 trepidaciones, de acuerdo con la reivindicación 1*, camote-
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rizado* porque la otra fuersa ** ejercida por *1 campo magné- 
tizo d* otra bobina connotada on aorio con la bobina primera, 
catando conectada* en acric con cada una de lao bobina# ccndaa 
rcaiatonoiaa regulables sin escalono#.

$ 6*.- Perfeccionamiento# introducido# #n palpador## d#
trepidación##, d# aoaerdo con la reivindicación 1# y ana o 
caria# d# la# reivindicación## a# a 3#, caracterizado# porque 
el contacto está confortado d# cañera ajuatable por aadio de 
en tobillo.

10 7*.- Perfeccionamientos introducido# en palpadore# de
trepidacionea, de acuerdo con la reivindicación 1# y una e 
varia# d# la# reivindicación## 2* a &#, caracterizado# per­
qué #1 circuito d# iapulsc# ## un circuito d# corriente con­
tinua.

15 0*.- Perfeccionamientos introducido# en palpadore# d#
trepidación##, d# acuario ooa la reivindicación 1# y una o 
varia# d# la# reivindicación## 2# a 6#, caracterizados porque 
el circuito de impulsos es un circuito de corriente alterna.

9#.- Perfeccionamiento# introducido# en palpadores d#
20 trepidaciones, de acuerdo con la reivindicación 7#, caracte­

rizados porque al circuito de corriente continua le está su­
perpuesto un circuito de corriente alterna, que fluye ten so­
lo a través d# la bobina y del contacto, estando bloqueado 
ooa respecto al relé por medio de un rectificador.

25 La presente solicitud de registro de Patente de In­
vención, debe recaer sobre:

10#.- PSRFRCCIONAKiaBTOS INTRODUCIDOS EN PALPADORES DE 
TREPIDACIONES.

Todo ello según queda suatanoialmente descrito en
30 la presente memoria y reivindicaciones y representado por los
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adjuntos dibujos para los fiaos especificados.

Madrid, 30á*-^osto de 1 
Agente Üricial
PERWAMOO At/VAR

.974
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