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PATE N D B e e -
DE
INVENCION

a favor de METRAMO, S.A., entidad espafiola, domiciliada
en Barcelona, calle Santander, 124, por "NECANISNO DE A-
RRASTRE POSICIONADO PARA ORGANOS GIRATORIOS".

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidn se refiere a un nuevo me-
canismo de arrastre pare el posicionado de drganos girato-
rios que los sitida en lag posiciones relativas convenien-
tes de forma automdtica.

Cuando se precisa posicionar a dos piezas gira-
torias de forma que determinados puntos periféricos de
estas queden enfrentados, se presentan graves inconvenien-
tes por la carencia de mecanismos adecuados que faciliten

la operacidn.

Dichos inconvenientes radican en el hecho de
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que generalmente se precisa un acclionamiento manuzsl de

los drganos rotativos a posicionar, lo cual resulia en-
Zorroso y requiere un cierto tiempo en el que la nmdgui-
na permanece inactiva, con la consiguiente disrinucidn

de la produccidn y de la rentabilidad de la migma,

Pero quizd el principal inconveniente esté en
el peligro que presenta una actuacidén manual sotre los
drganos giratorios, que suele ser la causa de los sds la-
mentables accidentes.

La presente invencidn elirina dichos inconve-
nientes por el hecho de proporcionar un mecanismo de arras-
tre para el posicionado de drgenos giratorios que permite
efectuar las operaciones de posicionado de forma automé-
tica y sin riesgo de los operarios.

Para ello, el mecanismo de acuerdo con la inven-
cidn comprende un brazo mévil, montado sobre uno de los
8rganos giratorios, provisto de un mecanismo de acciona-
miento manual capaz de situarlo en una posicidén de traba-
jo, en la que puede adapterse a una ranura practicada en
un punto conveniente de un disco solidario concéntrica-
mente del otro Srgeno giratorio, o una vosicidn de repo-
80 en la que permgnece inactivo.

Mds concretamente, el brazo mévil estd articu-
lado, en su parte ceniral, a un punto fijo del dérgano gi-
ratorio sobre el gque se halla montado, y por uno de sus
extreros estd articulado a un tirante a modo de biena con-
tra el que se apoya una excéntrica solidaria de un eje

concéntrico con el eje del drgano giratorio portador del
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brazo mévil, dotado con medios para su accionamientc me-
nual; nientras que el extremo libre del brazo mévil que-
da encarado con el perfil del disco poritador de la ranu-
ra, sobre el aque, en posicidn de trabajo, puede friccionar
hasta alojarse en la ranurea.

La excénirica de accionamiento de la biela o
tirante, dispone de pivotes encajables en orificios prac-
ticados en la testa del eje del drgeno giratorio portador
del brazo mévil, para definir dos posiciones estables per-
tenecientes a las posiciones de trabajo y de reposo del
brazo mévil, y el eje sobre el que estd montada es retrde-
til, estando solicitado eldsticamente en sentido de enca-—
je de los pivotes.

Los dibujos adjuntos muestran, a tIitulo de ejem-
plo no limitativo del alcance de la presente invencidn y
en representaciones esquemdticas, una forma preferida de
llevarla a la préctica,

En dichos dibujos: La figura 1 es una vista en
perfil con seccidn longitudinal de un mecanismo de acuer-
do con la invencidén acoplado @ una mdquina para el lava-
do de ropa; la figura 2 es una vista en alzado de dicho
mecanismo representando a una posicidn de reposo y la fi-
gura 3 es una vista en alzado equivalente a la aaterior
pero representando a una posicidén de trabajo del mecanis-
mo de acuerdo con la invencidn.

Er las figuras se aprecia a un tambor rotativo
-1~ montado sobre un eje -2~ solidario, mediante la cha-

veta -3-, de una polea ~4- accionable por un motor -5~ me-
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diante correas -6~ y un mecanismo reductor intermedio -7-
adaptador de las velocidades de giro del sje del motor y
del tambor giratorio -1-.

Otro tambor rotativo -8- se halla montado con-
céntricamente con el anterior -1-, segin muestra la figu-
ra 1 de los dibujos adjuntos, y estd provisto de una jun-
ta de hermeticidad -9- adaptada entre el eje -2~ del tam-
bor rotativo ~1- y el eje -10- del tambor ~8-.

Dicho eje ~10-, es contenedor de un disco, so-
lidario de é1, -11~, en forma de excénirica, en cuyo per-
fil y en la parte mds alejada de su centro se ha practi-
cado una ranura -i2- en direcciodn ﬁerpendicular a la su-
perficie del diseco -11- citado.

Ia polea -4~ dispone en uno de sus radios de
une ventana -13- atravesada por una barra ~14—; la cual
se halla articulada, en un punto de su longitud, a un eje
-15~ mantenido en posicidn por sendas aletss -16~ solida-
rias de una pequetfia base -17- fijada a la propia estruc-
tura de la polea ~4-.

Dicha barra -14- tiene a uno de sus extremos
-18~ enfrentado con el perfil del disco -11-, y su otro
extremo se halla articulado, mediante un eje -19-, a un
tirante 2 mofo de biela -20- formado por unz lémina meté-
lica doblada a modo de U cuyos extremos son portadores cel
mencionado e&je -19- dc articulacidn a la barra -14-.

La varra -14~-, dispone de un muelle =21- adap-

tado en la parte comprendida entre los ejes de articula-

¢idn ~15=~ y -19-, el cual travaja a compresién entre dicha
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barra y un pivote -22- solidario de la cabeza de un tor-
nillo -23- montado sobre la polea —4-.

Lz parte inferior de la biela -20-, se halig
adaptada a una excéntrica -24- solidaria de un eje -25-
retrdetil y situado axislmente respecto al eje de giro
-2- del tambor rotativo -i-.

El eje retrdectil -25-, se encuentra alojado en
un orificio -26~ practicado en el eje ~2-, y dispone en
su extremo interior de un pistdn -27-~, el cual forma gufa
para el desplazaniento lonzitudinal de dicho eje respecto

1 orificio -26-.

©

Dicho orificio -26~ estd obstruido por una pie~
za de cierre -20- solidaria de la testa del eje ~2-, la
cual dispone de un orificio para la calida del eje retrde-
til ~25-.

Concéntricamente con el eje -25- y trabajando
a couprecidn entre el pistdn -27- y la pieza de cierre -26-
se encuentra un resorte en espyiral -23- que gueda aloja-
do en el interior del orificio -~26- practicado en el ex-
tremo del eje -2-.

El eje -25- dispone, en su extremo exterior, de
una empufiadurs -30- para su accionamiento manual desde el
exterior del mecanismo.

La excéntrica =24~ solidaria del eje =25=-, dis=
pone, en la superficie puesta en contacto con la testa
del eje -2-, de un pivote -31- encajable en unos orificios
«32« y -33~ practicadoz en la cara exterior de la pieza :

de cierre ~28-.

Va2
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El mecanismo descrito se halla encerrado por
una caja protectora formada por la pared de sustentacidn
-34-, que forms soporte para el sistema de ejes -2- y -10;,
para el motor -5- y el sistema reductor ~7-, y una tapa-
dera -35-~ provista de un orificio conveniente para la sa-
lida al exterior de la caja protectora de la empufiadura
-30- de accionamiento del eje retrdetil -25-.

El funcionamiento del mecanismo deserito es el
siguiente:

Supuesto el brazo -14- en posicién de reposo,
segun indica la figurs 2, el motor ~5- hace girar al vo-
lante -4-, a travds del sistema reductor -T7- y mediante
las correas de transmisidn -6-, y este imprime movimiento
de rotacidn al tambor -1- por estar solidarizado con €1
mediante el eje -2-.

Dicho tambor -1- gira independientemente del
tambor -8- el cual permanece parado mientras se mantenga
la posicidn de reposo del brazo -14-.

Cuando se desee conseguir el posicionado rela-
tivo de los tambores -1- y -8-, bastdrd con situar al bra-
z0 -14- en su posicidén de trabajo, en la que su extremo
-18- desciende friccionando sobre la periferia del disco
~11= hasta que queda enclavado en la ranura -12- de dicho
disco, con lo que dicha palanca se ve obligeda a girar
arrastrando al mencionado disco -11-,

Dicho brazo -14-, al arrastrar al disco -11-,
obliga a girar 2l eje -10- del tambor -8~ que permanecia

estdtico, dado que estd movicéa por la propia polea =~4- so-
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bre la que se halla montado.

De esia forma, la posicidn relativa de un tam-
vor resvecte al otro queda definida por las posiciones
de la ranura -12- del disco -11- y la posicidn del brazo
-14= en la polea o volante -4-.

Para colocar al brazo -14- en su posicién de
trabajo basta con girar a la excéntrica -24- un dngulo
de 1800, lo cual se realiza actuando manuzlmente sobre
la empufiadura -30- del eje retrdctil -25-.

Al efectuar esta operacidrn, la excéntrica -24-~
permite subir a ia biela -20- y esta lo hace por accidn
del nuelle -21- que trabaja a compresidn, con lo que, por
la palanca formada por el brazo =14- articulado en el eje
-15- y gracias a la articulacidén -19-, el brazo -14- se
inclina haciendo descender al extremo -18- de ésta que
pasa a la posicidn de trabajo representada en la figura
3 de los dibujos adjuntos.

El pivote -31- de la excéntrica -24-, fija a
dsta en una u otra posicidn segin encaje con los orifi-
cios -32- 6 -33~ de la pieza de cierre -28-, y para cam-
biar de posicidn, ademds de girar la empufiadura -30-, se
debe de tirar del eje -25-, con lo cue éste es guiado por
el pistén -27-, hasta que el pivote ~31- quede libre para
pasar a la otra posicidn,

Al cesar la accidn manual sobre la empufiadura
~30-, el resorte -29- obliga a que el pivote -31- encas-
te con el correspondiente orificio de fijaecidn.

Serdn independientes del alcance de la presente
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invencidn los detalles accesorios y demds caracteristicas
constructivas no esenciales, eupleadas en la puesta en
prdctica de la misma, por quedar todo ello comprendido

dentro del espiritu de las sigulentes reivindicaciones.
&

NOTA

Se reivindica como objeto de la presente paten-
te de invencidn:

1. Mecanismo de arrastre posicionado para drga-
nos giratorios, que se caracteriza esencialmente por el
hecho de comprender a un brazo mévil, montado sobre uno
de 1los Organos giratorios, provisto de un mecanismo de
accionamiento manual capaz de situarlo en una posicién
de trabajo, en la que puede adaptarse a una ranure prace
ticada en un punto conveniente de un disco solidario y
concéntrico del otro drgano giratorio, o una posicidn de
reposo en la que permanece inactivo. ’

2. Mecanismo de arrastre posicionado para drga-
nos giratorios, segin la reivindicacidn anterior, que se
caracteriza esencialmente por el hecho de que el brazo
mévil estd articulado, en su parte central, a un punto
fijo del drgano giratorio sobre el que se halla montado
y por uno de sus extremos estd articulado a un tirante a
rnodo de biela cuyo extremo libre se apoya en una excéntri-

ca solidaria de un eje concéntrico con el eje del drgano
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giratorio portador del brazo movil, dotado con medios pa-
ra su accionamiento manual, mientras que el extremo libre
del brazo mévil gueda encarado con el perfil del disco
portador de la ranurz, sobre el que, en posigién de tra-
bajo, puede fricclonar hasta alojarse en la ranura.

3. Mecanismo de arrastre posicionado parz drga-
nos giratorios, segin las reivindicaciones 1 y 2, que se
caracteriza esencialmente por el hecho de que la excédntri-
ca de accionamiento de la biela, dispone de pivotes enca-
jables en orificios practicados en la testa del eje del
drgano giratorioc portador del brazo movil, para definir
dos posiciones estables perteneclentes a las posiciocnes
de trabajo y de reposo del brazo mévil, y el eje sobre el
que estd montada es retrdctil, estando solicitado eldsti-
camente en sentido de encaje de los pivotes.

4, Necanismo de arrastre posicionado para dérga-
nos giratorios.

La presente memoria descriptiva consta de nueve
hojas foliadas escritas a mdquina por una sola cara.

Barcelona, 24 de Agosto de'19;4

VETRAMO, S.A.
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