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Breve regumen del invento

Aparato para hacer osogllar un molde para
colada continua montado en wna mesa de molde, que
incluye un miembro estructural fijado a la mesa de
molde y dispuesto de modg vertical. Estén previstos
medios para mover en vaivén verticalmente el miembro
¥y con ello la mesa de molde y el molde., Unos prime-
ros medlos de gufa montados en el miembro cooperan
con unos segundos medlos de guig fijados junto a los

miembros; estando los medios de gula consiruidos y

.dispuegtos de tal modo que, cuando el miembro se mug

ve en vailvén verticalmente, la mesa de molde y el mol
de s6 mueven a lo largo de un trayecto arqueado.

Pars una mayor comprensién del invento y de
sug caracteristicas y ventajas, puede hacerse referen
cia @& la siguiente descripecidén y al dibujo, que ilus-
tra una realizacidén preferida de equipo de acuerdo

con sl invento.

Breve descripeidn de los dibujos

En log dibujos:
La figura 1 es una vista en alzado lateral
esquemdtica del aparato de acuerdo con el inventoj

Ia figura 2 es una vista a lo largo de la




linea II-II de la figurs 1, pero que nuestra una uni
dad de acolonamiento wodificadaj
Ia figure 3 ez una vigte a8 lo largo de la
1{nea III-III de la figura 1; ¥
5 La figura 4 es una vigta que muwestra una

modificacibn de una parte de lg egtructura de la fi=~

gura 1.
Descripeién detallada

10 La figura 1 llustra un aparato 11 pars
hacer oscilar moldes, que incluye un molde usual 13
para colade oontinua, de paso directo montado adecua
damente sobre una mesa de molde 15. La mega de molde
15, tiene un miembro superior plano 17 y un miembro

15 lateral 19 ineclinado hacia abajo.

Conectadasal miembro lateral inclinado 19 ¥y
al miembro superior, hay dos grandes ménsulas 21, 21a
que proporcionan rigidez entre los miembros superior
y lateral 17, 19 de soporte del molde 13.

20 Entre las ménsulas 21,218 y conectada al
miembro superior 17, as{ como al miembro lateral in-
clinado 19, hay umagran vige principal estructural, 23,
preferiblemente una viga de ala ancha ugual que estd
dispuesta sugtancialmente de modo vertical., Pares de

25 columnas estructurales adyacentes 25,27 soportan pa-
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res de vigae ‘transversales 29,31 que llevan pares de
redillos de gufa 33,33m mobre vigas 29, y pares de
redilles de gufa 35,35a mobre vigass 31.

Montadas en lag partes de ala de la viga
prinoipal 23 hay zapatas de rodillo de gufa en forma
trepezoldal 37,37a, cooperando wie de tales zapatas
de rodillo con un rodillo respeotivo 33,33&,35,353-‘
Las zapatas de rodillo de guia 37,37a estan emperna-
dag convenlentemente, cada una de ellas, cQmo en 39;
a lag parfes de ala, como se ha mogtrado y, aproxima-
demente, donde se ha ilustrado en la figura 1.

Se observard que los rodillos dé gula 33e,
35a gon rodilles ranurados, y que los rodillos 33,35
gon rodillos sin ranurar, Se obgervard también, gque
un borde de las zapatas 37a de rodillo de guia, el
borde que coopera con los rodillos ranurados 33a,3ba,
estd bigelado, mientras que el borde correspondiente
de las zapatas de rodillo de guia 37, que coopera con
los rodillos 33,35, no estd biselado.

Las superficies de las zapatas 37,37a de ro
dillo de guia, que hacen contacto con los rodillos
33,33a y 35,35a estan arqueadas. Un ceniro de curva-
tura de cada superficie de contacto 37, 37a estd en
el punto "O", que ez un centro de curvatura della

1{nea central 41 de una barra colada 43 que sale del
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molde 13.

Ha de observarse, sin embarge, que la super-
ficie de contacto de cade zapata de rodillo puede ser
recta y no negesita ser arqueada. la razén para ello
es gue la superficie de contacto es, en efecto, un la
do de un poligono oircunseripto de muchos ladoe ¥y, da
bido a que la esollacidn vertical deseada es muy peque
fia, el efecto de mover las zapatas de rodillo sobra
un lade reoto de un poligono es el mimmo gue si la sy
perficie de contacto fuera arqueada. Aef, las zapatas
de rodillo pueden ser arqueadas o rectas como se de-

see.
Los distintos rodillos de guia estan apoya—

dos & rotacidén en sgportes gque estdn montados de modo
ajustable en las vigas transversales 29,31. Asi, a me
dida que tiene lugar el desgaste debido a la utiliza-
cién en servicio del aparato, log rodillos pueden ser
ajustadog congigulentemente.

Los expertos en la técnica reconmocerdn que
en una modificacidén de una parte de la realizacién del
invento mostrado en la figura 4, pueden estar montados
pareg de zapatas de rodillos superior e inferior 53,
53a en una estructura de soporte adyacente 54,54a, y
pueden estar montados rodillos cooperantes 55,55a en

wna viga principel 23a, similar a la viga principal
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23 de la figura 1. En la figura 4, solamente se han
mostrado los rodillos y zapatas inferlores; los rodie
llos y zapatas superiores estarian dispuesgtos de modo
gimilar, '

La superficie de las zapatas de rodille 53,
53a que cooperan con el rodillo 53,55a geria arques
da o recta, gsegin se ha mencionado en relacién con
lag zapatés de rodillo 37,37a de la figura 1. Tambidn,
los rodillos 55 egtdn ranurados oomo lo estdn los ro-
dillos 33a,35a, para cooperar com un borde biselado de
la placa de rodillo 53.

En la figure 1, se ha mostrado un conjunto
45 de cilindro-pistdn acciocnado por fluldo para mover
el conjunto 11; estando el pistén conectado a la vige

~prineipal 23 y el cilindro a un soporte adyacente con-

veniente 47.

En la figura 2 se ha mostrado otré forma de
aparato para mover el conjunto 11, que comprende un mo
tor y reductor de velocidad 49, y una excéntrica 51 ag
clonada por motor, gue estd conectada a la viga princi
pal 23.

En funcionamiento, el conjunto 45 de cilinw
dro-pistén accionado por fluido o la excéntrica 51 ag
cionada por motor, son actuados. La viga principal se

mueve entonces en vaivén verticalmente y como estd
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constrefiida por log rodillos que ge aplican a las za-
patas de rodillo, la viga principal mueve el molde &
lo largo del arco de su linea central 41.

De la.descripcién anterior de una realiza-
cibén del invento, los expertos en la técnica deben
reoonooer muches oaracteristicas y ventajas imporian=
tes del mismo, de entre las que lug siguientes son par
tioularmente significativas:

Que el apuratoe del premente invento ss sig-
nificativamente menog caro de congtruir que el apara-
0 usual pars hacer oscilar moldes, segin es conocido
en la técnica anterior; y

Que el aparato del presgente invento es sim-
ple de construir y, ademds, es eficaz en su funciona-
miento;

Que gl aparato para hacer oscilar el molde
del invento estd dispuesto lejos de una posicién direg
tamente por debajo del molde, de modo gue cualguier -
salpicadura de metal fundido no toque ni dafle el equi~
po oscilador; y

Que debido a que el equipo para hacer osci-
lar el molde no estd directamente por debajo del mismo,
ge facilita en gran medida el acceso al aparato para ha
cer oscilar el molde con propbsitos de mantenimiento y

reparacién, incluso durante el funcionamiento del apara
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Aungue ol dnvento ba sido demerdio hasta
aqui con un elerto grado de partioulsrided, es com=
prengible que la presente descripcién he sido gola~
mente un ejemplo y que el alcance del invento estd
definido por lo que se reivindiea g gontinuacidn,

La presente solicitud, que corresgponde a la
presentads en Egtados Unidos de América, el 23 de No=
viembre de 1973, bajo el n? 418.869, s¢ acogs & log
benefioiosy del articulo 51 del vigente Estatuto mpbre
Propiedad Industrial.

~ REIVINDICACIONES -~

an——

Log puntos de invencidn propia y nueva que
se precentan para que sean objeto de esta solicitud
de Patente de Invencidén en Espafia, por VEINTE efios,
son los que se recogen en las reivindicaciones siguien

tes:

il
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18,~ Aparato para hacer oséilar un molde de
oolade oontinus montado en una mesa de molde, que ocom
prende: (a) un miembro estructural fijado & dicha me-
sa de molde y dispuesto generalmente de modo vertical;
(b) medios para mover on vaivén en direccién vertical
dioho mismbro y con é1 dicha mesa de mplde y dicho mol
de; (¢) primeros medios de guia montades en dicho miem
bro, que cooperan con, (d) segundos medios de gufa mop
tados de modo fijo junto a dicho miembro, estando di-
chog primeros y segundos medios de gufa construidos y
dispuestos de tal modo gque, cuando dicho miembro sze mug
ve en valvén verticalmente, dicha mesa de molde y dicho
molde se muevan ﬁ lo largo de un trayecto arqueado.

28, ,~ El aparato de la reivindicacién 1&, en
el que: (a) dichos primeros medios de guia incluyen
una pluralidad de zapatas de gula montadas en dicho
miembro; y (b) dichos segundos medios de gufa incluyen
ung pluraliduad de rodillos montados en la estructura,
de tal modo que cooperan con una superficie de dichas
zapatas de guia.

38.~ El aparato de la reivindicacién 28, en
el que:.(a) dicha superficie de dichas zapatas de guia
estd arqueada; yA(b) dichos segundos medios de guia son
rodillos.

48,- Ll aparato de la relvindicacidén 28, en
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el que: (a) dicha superficie de dichas zapatas de gufa es
recta; y (b) dichos segundos medios de gufa son rodillos,
_ 58,- Bl aparato de la reivindicacién 13, en
el que: (a) dichos primeros medios de gufa incluyen zapa-
tas de gula montadas en la estructura, junto a dicho miem~-
bro estructural; y (b) dichos segundos medios de gufa in-
cluyen rodillos montados en dicho miembro estructural, de
tal modo gque los rodillos cooperen con una superficie de di
chas zapatas de guia.

62,~- E1 aparato de la reivindicacién 12, en el
que: (a) dicho miembro estructural fijado a dicha mesa de
molde cuelga verticalmente de la misma; (b) dichos medios pa
ra mover en vaivén dicho miembro ‘de estructural mueven a es-
te generalmente en direccidn vertical; (c¢) unos rodillos de
gufa estén montados en dicho miembro estructural; y (4) unas
zapatas de gufa, cada una de las cuales tiene una superficie
que coopera con un rodillo respectivo, estén montadas en una
estructura junto a dicho miembro estructural, estando dichas
zapatas de gufa construifdas y dispuestas de tal modo que,
cuando dicho miembro estructural sé mueve en vaivén, dicha
mesa de molde y dicho molde se mueven a lo largo de un tra-
yecto arqueado,

78,- El aparato de la reivindicacién 62, en el
gue: (a) dichos medios para mover en vaivén dicho miembro es

tructural incluyen un conjunto de cilindro-pistén accionado
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poxr fluido,
88,~ Bl aparato de la reivindicacidén 62, en el

que: (a) dichos medios para mover en vaivén dicho miembro es
tructural incluyen una excéntrica accionada mecénicamente.
92,- El aparato de la reivindicacién 62, en el

que: (a) un rodillo de gufa tiene una superficie ranurada

_que hace contacto con una superficie biselada de una zapata

de gufa. .
103,~ El1 aparato de la reivindicacién 6%, en el

que: (a) dichos rodillos de gufa estén dispuestos por pares
¥y al menos un rodillo de cada par tiene una superficie ranu
rada que hace contacto con una superficie cooperante de una

zapata de gufa.
112.~ APARATO PARA HACER OSCILAR UN MOLDE DE CQ

LADA CONTINUA MONTADO EN UNA MESA DE MOLDE.
‘Tal y como se ha descrito en la Memoria que an-

tecede, representado en los dibujos que se acompafian ¥y para

los fines que se han especificado.
Esta Memoria consta de once hojas escritas a md

guina por una sola cara.

Madrid, 29.MAY 1976

P.A.
Fernondo de Elzapy

-1l -



seAIN - | e o - cryFerS
Xobrers coupany, ¢,  I/11




SPAIN ' . _‘ //,»'7[;«;5’5%

KOFPERS COMPARY, ING. ~ II/II

et )

e

. =, FE.3

/3

|1

Ferna o de Elzaburvy
V Por Fod: o>




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



