
168-177A-11 
EX-US

^ 2 9 3 6 3
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; Int 'C

Tiene reeonoeimieato como una iâ ortanto pática 
textil la limpieza de máquinas textiles alargadas# tales co, 
me las centinuae de hilar# por sodio del use de limpiadores 
neumáticos móviles y un desarrollo reciente significante ha 
sido la eficacia mejorada de un servicio económico por me­
dio del uso Ge un aparato limpiador que limpia sucesivamen­
te caras alternas de al asnos una adguSaa textil alargada*-

Una tendencia paralela ha implicado el uso cre­
ciente de aparatos que restablecen la producción de hilo en 
las Ubicaciones de huso o similares en que se ha roto el M  
lo. Tales aparatos# que en la presente se denominan "apaasa* 
tos saudadoras de hilo" quedan esgáiea&es por las descrip­
ciones de las patentes estadounidenses nos* Re* 26.360; 
3+373*551 y 3+403*866. Xaa memorias de dichas patentes pre­
vea diaposiciones que incluyen un aparato que suministra un 
tramo intermedio de hilo para su uso en el restablecimiento 
de la producción del hilo: un aparato desenrollador que de­
senrolla un tramo de hilo de una bobina previamente bobinar* 
da; y un aparato que hila la longitud requerida de hilo a 
partir de un material textil atenuado que sale de los rodi­
llos eatiradoros en una ubicación de formación de Mío. - -
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Hasta la presento# no ha prestado poca atenciáa 
a la coagwtibilidad da las unidades da vigilancia w  sir- 
van a las máquinas textiles alargadas talco como loo conti­
nuas de hilar dirigiendo corrientes liapiadoraa do aire ha- 

5. oia loo miamos y las unidades do vigilancia que restablocen
lo producción del hilo* La patento estadounidense na 
3*486*119 del mismo titular que la presente invernada, re­
presenta el intento oda primitivo conocido al inventor da 
lo presente. Si bien la disposición de esta patento estado- 

10* uaideaae anterior supera, acertadamente ciertos problemas de
coepatibilidad, se introducen otras dificultades menores, 
que surgen primariamente de tener que confiar, para la lim­
pieza, en un aparato que tiene tubos que cuelgan en el pae¿, 
lio en caras de una continua de hilar o máquina, aimi— 

15* lar* Tal como se observará de la, citada patente estadouni­
dense, la disposición proporcionada sitúa aparatos anudado- 
res de hilo individuales en cada lado de una máquina textil 
alargada, duplicando aaf el mecanismo requerido para lograr 
aquella función y requiriendo la interrupción del recorrido 

SO* a 3.o largo do la máquina textil en cuestión al detectar un
cabo roto en cualquier cara, sin tener en cuenta el estado 
del hilo en la otra cara de la máquina* Además# la inver­
sión eocn&tioa necesaria es tai vea mayar que sería do de­
sear para ciertas aplicaciones# en el sentido que se dtg&i- 

29* <m el aparato ganador de Mío y se utilitan motores de ac­
cionamiento relativamente potentes para üwMsev loa venti­
ladores que prcpwciamMB. las corrientes de aire de liapiesa 
y para hacer mover el aparato do limpiase a lo largo de usa
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máquina. tex til que se cuida# Cunada 99 bucos la  acancssía a ,̂ 
diante la  aplicación de un ta l aparata a un mayar nÁaero de 
máquinas textiles individuales* e l tiempo entre recorridos 
o infecciones sucesivos de una ubicación productora de &&* 

5* le  determinada a lo largo de una máquina determinada puede
hacerse excesiva e Inacepta^eaxnte largo* ecnducionde asi 
a  una pgrdida de producéis indassoMlsaante elevada de una 
uMiw*4dn en que se ha interruapide la  producéis del hilo*

Teniendo lea citadas dificultades en cuenta y el 
10. gxito anterior do ciertas soluciones prepuestas# es una #i<*

acRidad de la  presente invancidh lograr una vigilancia ofe¿ 
tiva y económicamente aceptadlo de una móqubaa textil alar­
gada tal como una continua de hilar en el sentido de reco­
rrer o inspeccionar la  adama con una frecuencia pelatlvamen 

15. te elevada para ver s i la  pro&uacida del hilo está interreg
pida y para el restablecimiento de dicha produaci&t eden  ̂
trae que eo utilizan tangida corrí catea de aire de manera 
efectiva para la  limpieza neumática. Ba la  realización de 
esta finalidad de la  presento invención* aa utilizan un mÓ- 

SO. todo y aparato que soportan los tubos para la  limpieza por
soplado y aspiración en una relación determinada con el ap& 
rato anndedor de hilo, y que logran repartir las corrientes 
lid iadoras de aire y el restabieoíaieasto de prodúcete de 
hilo entre la s dos caras de una máquina textil alargada* h^ 

25. oleado pasar el aparato de vigilancia primero a lo largo de
una cara de la  máquina tex til y luego a  lo largo do la  otra 
cara# —



Otra finalidad de la presento iovaaoiáa es acatar 
el aparato aaudador de hilo en una relación determinada con 
el limpiador neumático advil, can lo que ce admite fócilncn 
te la compatibilidad de las dos funcionoe de servicio. En 

3* la realización do esta finalidad de la presente invoBdáa,
el aparato andador do hilo y los tubos para la conducción 
de las corrientes do aire do limpieza catán soportados, en 
parte, por una carcasa que se hace recorrer por encima de 
una máquina textil alargada y a lo largo de la mioma. Cuan­

to. de los tubos y el aparato aaudador de hilo se aproximan a
una parte extrema de la máquina textil, se hace que los tu­
bos y el aparato asudador do hilo recorran un camino arquoa 
do alrededor del extremo de la máquina y luego recorran la 
máquina en el sentido opuesto. ***.**..******.*.*.***<*.<*-

19, Se han expuesto algunas de las finalidades do la
lavaaoidh y otras se harán evidentes a medida que sigue la 
desoripoida, considerada en coajmoida con loe planos ane­
xos, en. los cualeat - ̂  ^ ^ ^ - - - - - -

la Figura 1 es en aleado lateral de un aparato o&
20. gdh la presente invanciód, ilustrado adentras trabaja sobre 

tma Hágala* textil 9i*vgaR* tal cono una continua de hilar!

la Figura 8 es en sisado de un extremo, parcial­
mente en seooi&t, que iluetra el aparato de vigilancia y la 
z&pdaa textil de la Figura li *.*mn*<**.*.*..*<*..<*.*<*

29, la Figura 3 es una vista en planta dol aparato de
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las Figuras 1 y 2; y - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

la Figura 4 es una vista en perspectiva asquead* 
tica del aparato de las Figuras 1-3# que ilustra la disposi 
cí&i de mudo para el miase*

5* íes planos anexos# un aparato mdvil da vigils^
cia, indicado por la roforenoia general 10# recorre una pig 
ta 11 por wiaa de uaa Máquina textil alargada tal como 
una continua 12 de Miar para servir a la continua 12 de %  
lar borras y eisdlarea de la y restaBle—

10# Mando la producción de Mío en las ubicaciones de busos a
10 largo de la misma* El aparato 10 comprende un carro ind^ 
cade por la refereaoia general 14 que está montado sobre la 
pista 11 para recorrer la Mama y que incluye aun plurali­
dad de rodillos 15# 16 (Figura 8)# 1? y 10 (Figura 4) de

19* guía y de accionamiento* m. carro es impulsado por la pista
11 por medio de un motor 19 de accionamiento acoplado a dos 
de los rodillos 17# 16 que cooperan con 3a pista 11* Si 
bien en la presente so da a conocer una dispooici&a del a$^ 
rato 10 de vigilancia en la que dote recorre una sola cea%

23* nua 12 de Miar* se prevd que M  aparato 10 pueda recorrer
más de una continua si so desea o si es necesario* despla- 
sáadose entre parteo extremas opuestas de la pista 11 si­
tuada por encima de talos continuas* - - -  - -  - -  - -  - -

El aparato 10 incluyo además una carcasa 21 aopog 
25* tada por el carro para moverse coa el Memo a lo largo de

la plata 11* medios de tubo que incluyen un tubo 22 de aapi



ración y un tubo 63 da copiado que cuelgan hacia ahajo da 
la oarcaaa 21, una carcasa 23 da aparato aauáador da hilo 
dispuesta entra loa tubos 22, 23 y carriles inferiores 36, 
27 da guía mentados sobre la continua 12 da hilar junto a 
laa platahaadaa portearos 29, 30, Tal coco conocen las per 
sonas familiarizadas con la construcción y disposición de 
Equinas textiles alargadas tales coso las continuas 12 de 
hilar, las platabanda# portearos 29, 30 llevan una plural̂  
dad de husos, indicados con 31 en las (Figuras 1 y 2) en 
que se bobinan hilos X sobre bobinas 32 o similares. Coao 
saben además, la interrupción de la formación de los hilos 
Y requiera el restablecimiento de la producción en los hu

No se darán aquí detalles específicos del aparato aau 
dador de hilo contenido dentro de la carcasa 25, ya que ee 
puede conseguir en otro lugar una compresión de la cons­
trucción y disposición de tal aparato. Ejemplos específi­
cos de tal equipo, citado a titulo de ejemplo únicamente 
y no a titulo limitativo, incluyen las disposiciones dadas 
a conocer en las patentes estadounidenses no*. Ba. 27.360 
concedida a Eccursell-Prat; 3,373.551 concedida a Sillono 
y otros; y 3*403.866 a Bell y otros. Debe quedar entendido 
que, tal como sa utiliza en la presente, la expresión "apa 
rato anudador de hilo" se refiere de modo ganórico a todos 
squ&loa aparatos que restablecen la producción de hilo en 
husos a lo larga do una máquina foraadora de hilo textil 
donde loe cabos están rotos y que la expresión "anudado" va



dirigida a referirse de modo genérico a dicho restableci­
miento de producción da hilo.

De acuerdo con esta invención, el aparato anudador 
de hilo contenido dentro do la carcasa 25 está soportado 
durante el movimiento a lo largo do una cara de la conti­
nua 12 de hilar en la pista 11 y en la pista correspondían 
te do las pistas inferiores 26, 27* So modo particular, el 
aparato aaudador do hilo está dotado de rodillos Inferie­
res de guía (indicados con 35 en la figura 2) para coope­
rar con dicho carril inferior de guía correspondiente. Ad& 
más, ya que esté dispuesto entre los tubos 22, 23 colgan­
tes en cooperación con los mismos, el aparato anadador de 
hilo está soportado por la carcasa 21 que está montada so­
bre el carro 14 y así sobre la pista 11* - - - - - - - -

La carcasa 21 incluye una pluralidad do secciones 
que definen una parte espiral 36 de soplado de aire, una 
parte espiral 38 de aspiración de aire y una parte colecto 
ra 39 de desperdicios. Por asedio de un ventilador montado 
dentro de la carcasa 21 e impulsado por un motor 45 de ven 
tilador (Figura 4), se hace que el aire salga de la carca­
sa 21 a través de la parte espiral 36 da soplado y que flu 
ya hacia la carcasa 21 a través de la parte espiral 38 de 
aspiración. So descarga el aire que fluye a través de la 
parte espiral 38 de aspiración a través del colector 39 do 
desperdicios, que esté dispuesto en un lado de la carcasa 
alocado de los tubos 22, 53 para proporcionar un contrapg, 
so para las demás partes del aparato 18* - - - - - - - -



pa acuerdo con la presente invmoción, la carcasa 
?1, loo tubo* 22, 23 y la carcasa 25 del aparato anadador 
do hilos están soportados pava giro alrededor de un eje 
geométrico substancialmente vertical que está en el plexo 
vertical que atraviesa el eje longitudinal de la continua 
t2 de hilar cerca de un extracto de la continua* En particu 
lar* el giro de la carcasa 21 alrededor del eje substancial 
aente vertical hace que los tubos 22* 23 y la carcasa 25 
del aparato aavdador da hilo automático giren alrededor del 
eje y hace que aquellos elementos pasen alrededor de un ex 
tremo de la continua de hilar desde una posición en el pa­
sillo a un lado de la máquina (la posición de linea de tía 
eos ds la Figura 3) a una posición en el pasillo del lado 
opuesto de la continua de hilar (la posición de las lineas 
continuas de la Figura 3) * Se indica tal movimiento en la 
Figura 3*

3# hace que la carcasa 21 gire alrededor del eje 
geométrico subatancislaente vertical por la operación de me 
dios de mando que incluyen medios de accionamiento girato­
rio en forma de un actor el do trie o 41 (Figura 4). El motor 
41 de accionamiento giratorio está montado en el chasie del 
carro y, per cooperación con un aro 42 de accionamiento 
que forma una superficie interior de la carcasa 21* hace 
que la carcasa gire con respecto al carro* For medio de P& 
lances 44* 45 incluidas sobre partea de faldón del carro y 
espigas 46, 4? de bloqueo accionadas por las mismas* es 
bloqueada y desbloqueada la carcasa 21 para su giro y son 
accionados medios eléctricos de mando apropiados. - - - - -



Káe particulamants cada una de las palancas 44*
45 está montada para na movimiento pívotante (¿rodador da 
un eje horizontal correspondiente de pivotsmiento e inclu­
ye un rodillo 49, 49 seguidor de leva apropiado junto a 
un extremo del brazo inferior de la misma* Situados junto 
a extremos opuestos de la pista 11 se encuentran levas 50, 
51 de aooiORaaiaatc que entran en cooperación con los ro­
dillos de las palancas 44, 45 y provocan el movimiento pi- 
votante de las palancas.

Cada una de las palancas 44, 45 tiene asociados con 
la misma un interruptor eléctrico correspondiente señalado 
de modo general por los medios de interruptor 52, $3 en la 
Figura 4. Uno de los interruptores eléctricos 52 es un con 
áutador bipolar mientras que el otro interruptor eléctrico 
53 es un conmutador de cuatro polos. 3Sn cada caso, los in­
terruptores estén acoplados mecánicamente con la palanca 
correspondiente para movimiento entre posiciones primera y 
segunda al producirse el movimiento pivotsate de la palan­
ca al produoirae la extensión y retracción de la espiga. 
Cada palanca está forzada por unos medios de resorte apro­
piados hacia una posición en la cual la espiga de bloqueo 
46, 47 acoplada mecánicamente con la misma es forzada hacia 
arriba para extenderse a través de una abertura 55 de blo­
queo del aro 42 cuando la abertura está alineada con la as 
piga. La cooperación entre las levas y las palancas es 
tal que cuando ios rodillos seguidores de leva cooperan 
con las lavas se retiran hacia abajo las espigas de bloqueo



Tal coao se ha señalado, el funcionamiento del apa 
rato 10 de ia presente invención está adaptado pnrticular- 
amate pera servir a máquinas textiles alargadas mediante 
pasadas sucesivas primero por una cara de la máquina y lúe 
go por la otra cara, pasando el aparato anudador de hilo y 
los medios de tubo en sucesión alrededor de los extraeos 
opuestos de la máquina. Debe entenderse no obstante, que 
la disposición de mando utilizado puede variarse para li­
mitar el movimiento giratorio para que tenga lugar eobre 
un extremo de la máquina textil alargada, para admitir el 
recorrido de más de una máquina o para modificar de otra 
forma el funcionamiento del aparato. - - ----- - --- -

N 3 T A

ge declaran de novedad y propiedad para BapeHa, sus 
territorios y plazas de soberanía, las siguientes! - - - -

R E I V I N B Í 3  A C I 9_!L3__S

1.- Kátodo para vigilar una máquina textil alarga­
da tal como una continua de hilar, en la que un carro y 
una carcasa montada sobre el mismo recorren en un sentido 
por encima de la máquina y a lo largo de la misma y sirven 
a la máquina induciendo una corriente de airo a travás de 
la careaaa y los tubos para la limpieza neumática a la vez 
que restablecen la producción de hilo en ubicaciones a lo 
largo de la máquina en que es haya interrumpida la produc-

d< aede que ce anean da la abertura 5$ de bloqueo. - - - -



ción del hilo, caracterizado jorque comprende soportar sa­
bré el cerra va per de tubas y va aparate aaudador de hi­
lo que cuelgan a una posición en el pasillo a un lado de 
la máquina y, cuando el carro ce acerca a un extremo de la 
máquina# haca girar la carcasa, loa tubos y el aparato anu 
dador de hilo con respecto al carro y alrededor de un eje 
geométrico aubetancialmente vertical que está en un plano 
vertical que atraviesa el aje longitudinal de la máquina 
a la voz que ce hace que loa tubos y ol aparato aaudaáop 
de hilo giren alrededor da un extremo da la máquina a una 
posición en un pasillo al otro lado de la máquina, y a c% 
tinunción hacer recorrer ol carro, la carcasa, los tubos 
y el aparato anudaáor de hilo en el sentido opuesto a lo 
largo de la máquina a la ves que se sirve a la otra cara 
de la máquina.

2. - cátodo segán la reivindicación t, caracteriza­
do porque el hacer recorrer al carro a la vez que ae indu­
ce una corriente áe aire a través da los tubos comprende 
montar el carro muña pista que se extiende por encima de 
la máquina o impulsar el carro en vaivén a lo largo de la 
pista entre ubicaciones por encima de las partes extremas 
de la máquina.

3. - Eátsdo segdn la reivindicación 2# caracteriza­
do porque la impulsión del carro por la pista queda inte­
rrumpida durante el restablecimiento da la producción do 
hilo y durante el giro y el peso de ua lado a otro de la 
carcasa, los tubos y el aparato agadador de hilo. - — - -
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4*- Xátoáo según la reivindicación 1, caracteriza 
de porque comprende además datactar la presanoia Aal ca­
rro en al menos una ubicación predeterminada por encima de 
una parta extrema de la máquina y porque además al hacer 

5* que i& carcasa, loa tubas y al aparato aaudador da hilo g& 
ren tiane lugar en respuesta a la presencia detectada del 
(murro en la ubicación por encima de dicha parte extrema. -

5.- Mátodo según la reivindicación 4, caracteriza­
do porque la detección y el giro tienen lugar cuando el c& 

10. pro se mueve a cualquiera de las dos ubicaciones por enci­
ma da las dos partea extrema* de la máquina textil con lo 
que loa tuboa y el aparato anudador de hilos pasan auceei, 
vanante primero alrededor de un extremo y luego alrededor 
del otra extremo de la máquina textil. ------------

13. 6.- Aparato móvil de vigilancia que se mueve por
una pista que se extiende longitudinalmente por encima de 

máquina textil alargada, tal como una continua de hi­
lar y que incluye un carro montado sobre la piata para un 
movimiento en vaiván por la misma entre partee extremas 

20. opuesta* de la máquina, caracterizado porque el aparato
comprende medios de vigilancia soportados en dichos medios 
de carro para eervir alternamente primero a un lado y luja 
go el otro lado de la máquina, incluyendo dichos medios 
ds vigilancia medios de carcasa montados sobra dichos me- 

25, dios de carro pera girar alrededor de un age gaomátrico 
vertical, medios de tubo que cuelgan da la carcasa en una
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posición en un pasillo a un lado de la máquina y un apara 
to anudador de hilo montado en dichos acdiCa da tubo paya 
pasar junto a ubicaciones de formación de hilo a lo largo 
de las caras de la adquina; Medios conectados operativa- 

5* mente a dichos medios de carcasa y dichos medios de tubo
para inducir corrientes limpiadoras de aire a través de 
los mimaos y para asi servir a las caras de la máquina 
limpiando neumáticamente la máquina; y medica de control 
conectados operativamente a dichos medica de carro y Ri- 

10. ches Medios de vigilancia para hacer girar dichos medios
áe carcasa alrededor de dicho eáa geométrico vertical cuan 
do dichos medios de carro se aproximen a una parte extrema 
de la máquina en un sentido y para hacer pasar dichos 
medios de tubo y dicho aparato aaudador de hilo alrededor 

15. del extremo de la máquina a una posición en el pasillo al
otro lado de la máquina y para iniciar el movimiento de 
dichos medios de carro en el sentido opuesto. - - - - - -

7.- Aparato eegáa la reivindicación 6, caracterice 
do porque dichos medios de carro incluyen además medica 

SO. reversibles de accionamiento para impulsar diohos medios
de carro en su movimiento por la pista entre ubicaciones 
que se encuentran por encima de las partes extremas de la 
máquina, - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

9.- Aparato aegán la reivindicación 7, caracterial 
R5# do porque dichos medios de accionamiento están conectados

operativamente a dichos medios de mando para la interrup­
ción de la impulsión de dichos medios de carro durante el
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rostableciaiento de la producción do hilo y dorante el gi 
ro do dichos medico de carcasa, medios de tobo y aparato 
anudador do hilo y su peso de un lado a otro de la máqui­
na.

*̂ 9*- Aparato según la reivindicación 6, caracteriza
do porque dichos medios de mando comprenden además medios 
de accionamiento giratorio conectados operativamente a di­
chos medios de carcasa para hacer girar dicha carcasa al­
rededor de dicho eje geométrico vertical y asi hacer girar 

10* dichos medios de tubo y hacerlos pasar de un lado a otro
de la máquina.

10. - Aparato según la reivindicación 9, caracteri- 
sado porque dichos medios de mande comprenden además medios 
para detectar la presencia de dichos Redice de carro an

15* al menos una ubicación predeterminada por encima de una
parte extrema de la máquina, eatando oonectadoe operativa­
mente dichos medios detectores a dichos medios ds acciona 
miento giratorio para accionar dichos medios de accionaaien 
to giratorio en respuesta a la presonoia detectada de di- 

30. chas medica de carro ón dicha al menos una ubicación preda
tenainada. - - - - - - - - - - - - - - - -  --- - - - - -

11. - Aparato según la reivindicación 10, carácter! 
sado porque dichos medios detectores comprenden medios de 
leva de accionamiento en dos ubicaciones predeterminadas

35. por encima de las partes opuestas extremas de la máquina
textil recorrida y medios accionados por leva para acope-



rar eoA dichos medios de leva para hacer pasar dichos me­
dios da taba y dicho aparato anudado? de hilo euceeivaman 
te primero alrededor de un extremo da la máquina textil 
recorrida y luego alrededor del otro extremo* - - - - - -

13*- "KBT090 Y ABARRER 33 VI3H.ARCIA 33 MAQUINAS 
TSXTILSŜ . - - - ----------------

Todo ello conforme ae desaribe y reivindica en la 
presente memoria que consta de dieciseis hojas foliadas y 
mecanografiadas por una sola de sus caras y de una lámina 
de dibujos que la ilustra*

MADRID, 1 9 A60. 1974 
A A M CUREÜ SUÑOÍ

maf/aca.
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