
S/REF.: 195/74 
N/REF.: O.G. 28.940/^1

!

PATENTE DE INVENCION

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A  
S o b  r e :

"PERFECCIONAMIENTOS EN LOS DISPOSITIVOS PARA REGULAR AUTO 
^ATICAMENTE EL FLOJO EN UN CIRCUITO HIDRAULICO"

Solicitante: F.LH SANDRETTO S .a .s . de nacionalidad i t a l ia -  
na? domiciliado en Via E. De Amicis, 44  ̂ 10097 
REGINA MARGHERITA (Torino, I t a l ia ) .

Inventor: Mario Brocchi. Suizo.

POOR
QMAUTY



5

La presente invención se relaciona con un dispositivo para 
regular el flu jo  en un circuito hidráulico de máquinas pa­

ra moldear materiales p lásticos, o máquinas-herramienta, 
prensas hidráulicas, carretillas elevadoras, etc ., cuyo 
dispositivo mantiene dicho flu jo a un valor constante prees 

tallecido, en caso de variación de la  presión requerida por 
el dispositivo accionador alimentado por el circuito hidráu 
lico , siendo la  presión de alimentación en dicho circuito 

igual a la  requerida por los dispositivos accionadores.

10 . Los reguladores de flu jo  de la  técnica anterior se dispo­
nen generalmente en la s  diversas tuberías del cirauito hi­

dráulico que conectan la  bomba de- alimentación a cada dis­
positivo accionador. Estos reguladores tienen unos estre­

chamientos cuya sección transversal se calibra para suminis 
1$. trar a l dispositivo accionador la  cantidad deseada? sin em 

bargo, t a l  estrechamiento produce una caida de presión, de 
manera que para mantener e l dispositivo accionador a una 

presión suficiente para la  realización de la  respectiva fa  
se de trabajo, la  presión de alimentación corriente arriba 

20. de los diversos reguladores ha de ser considerablemente su 

perior y la  cantidad de fluido que no se suministra a l ci-. 
tado dispositivo, se descarga a través de una válvula á di- - 
cho valor superior de presión. Esto causa un considerable 
despilfarro de energía respecto a l citado fluido que no se 

25. u tiliza  y una sensible caída de presión en los estrechamien 
tos de los reguladores. Además, s i el dispositivo accionador 

tropieza con una fuerza de resistencia variable, la  presión 
corriente abajo del regulador puede resultar inferior a la  

requerida, con la  consecuencia de una reducción de la  velo 

30. cidad del dispositivo accionador.
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Otros tipos de reguladores conocidos tienen un pequeKo p is 

tón que regula un estrechamiento que define el suministro 

y a lados opuestos del citado pistón se ejercen la  presión 

del fluido y la  fuerza ajustáble de un resorte. En caso de 
5 . una variación de la  presión requerida por el dispositivo

accionador, dicho pistón se mueve modificando parcialmente 
la  abertura del regulador a fin  de mantener sustancialmen­
te oonstante el flu jo en el mencionado dispositivo, varían 

do la  caída de la  presión interior en el regulador. Sin em 
10. largo, dichos reguladores no son suficientemente precisos 

y además requieren siempre una regulación manual del flu jo .

Finalmente, otros reguladores de flu jo , que tienen un con­
tro l eléctrico, efectúan una regulación del flu jo  y lo man 

tienen constante en caso de variación de la  presión en el 
15* dispositivo accionador, por medio de un sistema consistente 

en dos conductos paralelos entre lo s cuales se dispone un 
tercer conducho provisto de un vástago que se controla me­

diante la s  presiones que actúan sobre los dos extremos y 
su posición abre o cierra unas adecuadas aberturas. Ante 

20. una variación de la  presión corriente abajo del sistema, el 
flujo se mantiene constante por medio de la  colocación auto 
mática del vástago que modifica la  oaida de presión dentro 
del regulador. Sin embargo, estos reguladores presentan una 

estructura considerablemente compleja y además, a l igual 
25. que los otros reguladores anteriormente descritos, presen­

tan siempre las desventajas de que producen caídas de pre­

sión internas, con la  consecuencia de una descarga de flu í 

do no utilizado, a una presión superior a la  utilizada.

El objeto de la  presente invención es el de proporcionar un 

30. dispositivo para regular el flu jo 'en  un circuito hidráulico,



que permite alimentar una serie de dispositivos accionado . 
res secuencialmente en la s diversas fases de un ciclo de fun 
cionamiento, manteniéndose asi el flu jo  de tales dispositi 

vos a un valor preestablecido oonstante en cada fase, en 
caso de una variación en la  presión requerida por dichos 
dispositivos y con una presión de alimentación de fluido 

que es igual a la  requerida por e l dispositivo accionador, 
de manera que se evitan la s desventajas antes mencionadas.'

La presente invención proporciona un dispositivo para regu 

la r , en un circuito hidráulico que alimenta por lo menos 
un dispositivo accionador, el flu jo  de un fluido a dicho 

dispositivo a un valor preestablecido, comprendiendo ta l  - 
circuito por lo menos una fuente de alimentación de fluido 

a presión que presenta un flu jo  de salida constante, cuyo 

dispositivo se caracteriza porque comprende un transductor 
de flu jo , que emite una señal de salida eléctrica en fun­
ción del valor del flu jo  suministrado a l referido disposi­

tivo accionador, por lo menos una válvula dispuesta para 
descargar una cantidad variable de fluido en la  salida de 
la  citada fuente de alimentación y un primer medio progra 

mador y controlador que recibe dioha señal de salida'del .. 
transductor, ajustándose en t a l  primer medio el referido 

valor de flu jo  preestablecido y pudiendo controlar este 
primer medio, a través de un segundo medio, la  mencionada 

cantidad de fluido descargada por la  referida válvula, a 
iin  de mantener e l valor del flu jo  suministrado a l dispo-' 
sitivo  accionador igual a dicho valor preestablecido, en . 

caso de variación de la  presión del fluido en el disposi­

tivo accionador, estando el fluido descargado por la  c ita  

da válvula sustanciaimente a la  misma presión que el f lu í 
do suministrado a l dispositivo accionador.
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Para '^a mejor comprensión de la  presente invención, se 

describirá seguidamente una versión a modo de ejemplo con

referencia a los adjuntos dibujos, en los cuales:

-  la  figura 1 muestra esquemáticamente un dispositivo de

5 . acuerdo con la  invención, cuyo dispositivo está montado

en un circuito hidráulico de una máquina de moldeo por 

inyección para materiales p lásticos.
- la  figura 2 es una v ista  la tera l en sección del transduc 

tor de flu jo correspondiente a l dispositivo mostrado en

10. la  figura 1? y
- la  figura 3 es una v ista  la tera l en sección de una válvu 

la  de descarga controlada por el dispositivo.

la  figura 1 muestra una fuente 1 de fluido a presión, por 
ejemplo, una bomba* que tiene un flu jo  de salida constante,. 

15. La bomba 1 está provista de una tubería 2 para la  succión 
del fluido desde un tanque colector 3. La salida de la  bom 

ba 1 está conectada a una tubería 4 que se extiende a tra  

vés de un transductor de flu jo  5 y suministra a cuatro dis 

positivos ac donador es, indicados en 9, 10, 11 y 12 respec 

20. tiisramente, a través de tres válvulas direooionales 6, 7 y 

8 . La bomba 1 alimenta a otra tubería 14 que pasa a través 
de una válvula de seguridad 15 de tipo conocido y se conec 

ta  a una válvula de descarga 16 provista de un grupo pilo­
to 17. El transductor de flu jo  5 está conectado, por medio 

25. de un conductor 20, a un bloque 70 que comprende unos cir 

cultos escuadradores y proporciona una señal de salida pro 
porcional a la  frecuencia de la  señal de entrada! dicha se 
ñal de salida es recibida por una entrada 71 de un bloque 
72, una de cuyas entradas 73 recibe una señal procedente 

30. de un bloque 74 para programar el deseado valor de flu jo  

del fluido.



El bloque 74 comprende de hecho una serie de circuitos 

(no mostrados), cada uno de ellos conectado a la  salida 
del bloque 74? correspondiendo cada uho a una fase de 
funcionamiento de uno de los dispositivos accionadores, 
dotándose dichos circuitos de elementos de ajuste (por 

ejemplo, potenciómetros), que hace que la  señal de salida 
del bloque 74 est^ en función del valor de flujo estable­

cido por medio de-dichos elementos de ajuste. Cada citado 
circuito es activado, en la  correspondiente fase de funcio 
namiento del respectivo dispositivo accionador, por medio 

de una señal de control procedente de un dispositivo pro­

gramador (no mostrado) del ciclo de la  máquina.

El bloque 72 es adecuado para suministrar una señal de sa 
lida en función de la  señal en* la  entrada 73 y de la  dife­
rencia de la s señales en la s entradas 71 y 73. La salida 
del bloque 72 alcanza luego una entrada 75 de un bloque 76- 
que recibe también una entrada 77 de un bloque 73 para es­
tablecer ajustablemente el valor máximo de la  presión del 
fluido. El bloque 78 comprende de hecho una serie de circuí, 

tos (no mostrados), cada uno de ellos conectado a la  salida 
del propio bloque 78 y relacionado con una fase de funciona 

miento de uno de los dispositivos accionadores, estando pro 
v isto s dichos circuitos de elementos de ajuste, por ejem- -* 
pío, potenciómetros (no mostrados) que hacen que una señal 

de salida del bloque 78 se halle en función del valor de 
presión establecido por medio de dichos elementos de ajuste 

y sea oonparable a la  señal presente en la  entrada 75 del 
bloque 76. Cada citado circuito es activado, en la  respecti 

va fase de funcionamiento del correspondiente dispositivo 

accionador, por medio de una señal de control procedente del 

dispositivo programador del ciclo de la  máquina.



La señal 3e salida del bloque 76, ouya salida está conec­
tada por medio de un conductor 22 a l grupo piloto 17 y es 

igual a la  señal presente en la  entrada 75 ó 77 cuando só­
lo se halla presente una de e lla s , mientras que cuando se 
hallan presentes la s dos señales de entrada mencionadas a l 

mismo tiempo, la  señal de. salida del bloque 76 es igual a 

la  señal presente en la  entrada 75, sólo mientras t a l  se­
ñal de entrada sea mayor que la  señal de la  entrada 77! 

cuando ambas señales de entrada resultan iguales, se emite 

una señal de parada para el dispositivo programador del ci 
cío.

Las válvulas 15 y 16 tienen también dos tuberías de desean 
ga 23 y 24 que alcanzan el tanque colector 3.

El transductor de flu jo  5 se muestra en la  figura 2. Compren 
-*-5. de un motor 25 de engranaje hidráulico, que está provisto 

de una cavidad interna 26 que comunica con la s porciones de 

entrada y salida de la  tubería 4 * y de un par de engranajes 
27 dispuestos en dicha cavidad 26. En la  porción superior 
del cuerpo metálico del motor 25 se forma un orific io  pasan 

20. te 28 en el que se inserta una an illa  29 de material no mag 
nético, por ejemplo, latón. Un pasador 30, construido de ma­
te r ia l magnético, por ejemplo, hierro, se dispone en una ca­

vidad central de la  an illa  29 y tiene una porción terminal 
inferior 31 que presenta una sección transversal decrecíen- 

25. te y termina a corta distancia del vértice de los dientes 32 
del Engranaje 27. En el motor 25 se dispone un transforma­

dor 33 con nácleo de hierro, provisto de dos columnas late­

rales 34 y de una columna central 35. Las dos columnas la­
terales 34 se apoyan sobre el cuerpo del motor 25 y la  colum 

30. na central 35 sobre el pasador 30. Enrollados alrededor de



la  columna central 35 hay un devanado primario 36, alimen­
tado con voltaje continuo y un devanado secundario 37 , del 

que se toma la  señal de salida del transductor y se trans­
mite a l bloque 70 a través del conductor 20.

5 . La figura 3 muestra la  válvula de descarga 16 con el grupo 
piloto 17. La válvula 16 comprende un cuerpo 40 en el que 
se forma un conducto horizontal 41, uno de cuyos extremos 

está cerrado por medio de un tapón 42. En la  porción cen­

tra l de dicho conducto 41 se forma una cámara 43 en la  que 

10 . se dispone una válvula cilindrica 44. Esta válvula está pro 
v ista  de una porción de guia 45 que permite a la  válvula 44 
deslizarse axialmente en una cavidad cilindrica 46. La vál­

vula 44, en su porción in ferior, controla un orificio  47 
que conecta la  cámara 43 a un conducto 48, a l que se conec 

1$. ta  la  tubería de descarga 24. La porción de guia 45 tiene 
un orific io  49 que conecta la  cámara 43 a la  porción supe­
rior de la  Cavidad 46 . Extendiéndose desde la  porción supe 

rior de dicha cavidad 46 , hay dos conductos 50 y 51, el pri 
mero de los cuales comunica a través de una abertura 52 con 

20. una cámara 53 que acomoda un vastago desplazable 54; que es 
tá  provisto, en un extremo, de una cabeza cónica 57 que con 
tro la  la  abertura 52. Alrededor del vástago 54 se disp&ne 
un resorte 55 que seapoya sobre la  base de la  cabeza 57, 
ajustándose el resorte 55 #or medio de un pasador file tea-  

25. do 56 que actáa sobre el extremo de dicho resorte. Además, 
se extiende un conducto 58 desde la  cámara 53, comunicando 

con un conducto axial 59 que pasa a través de la  válvula 44 
y desemboca en el conducto 48. .

El conducto 51 está en comunicación, a través de una abertu 

30. ra 61, con una cámara 62 que acomoda un vástago desplazable



63. Un ancla metálica desplazadle 64 se apoya contra el 
extremo del vástago 63 fuera de la  oámara 62, disponién­
dose un solenoide 65 alrededor del ancla 64. El extremo 

del vástago 63 tiene una cabeza cónica 66 que controla la  

abertura 61. La cámara 62 comunica además con el conducto 
58 por medio de un conducto 67.

El dispositivo regulador de flu jo funciona como sigue.

Suponiendo que los dispositivos accionadores 9 y 10 consis 
ten en pistones para el accionamiento del molde y de la  ca 
beza de inyección, respectivamente, de una máquina de mol­
dee por inyección y que el dispositivo 11 es un pistón des 
tinado a efectuar la  inyección y que el dispositivo accio- 

nador 12 es un motar hidráulico que acciona a un tornillo 
p lastificador, dichos dispositivos serán activados secuen- 
cialmente y uno a uno en la s diversas fases del ciclo de 

la  máquina, por medio de válvulas direccionales 6, 7 y 8 , 
que son controladas de manera bien conocida por el dispo­

sitivo programador del ciclo de la  máquina. El mismo dispo 

sitivo programador activa cada cirouito de bloques 74 y/o 
78 en cada fase de funcionamiento de uno de los d ispositi­
vos 9, 10, 11 y 12.

Supóngase ahora que el valor del flu jo  en una fase de fun­

cionamiento se establece en el bloque 74 por medio del ele 
mentó de ajuste correspondiente a l circuito relativo a esa 
fase de funcionamiento de un dispositivo accionador. Cuando 
tiene lugar la  activación del circuito, por medio del dis­

positivo programador, después de una transición inicial, por 
ejemplo del orden de 200 milisegundos, se establece el de­

seado flu jo en el conducto 4 , cuyo flu jo  se mantiene a l va 

lor constante preestablecido.
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5.

10.

15.

20.

25.

30.

En ta le s condiciones, de hecho, los engranajes 27 del mo­

tor hidráulico 25 giran a una velocidad determinada en fun 
ción del flu jo  y como a cada paso de un diente 32 en la s 
proximidades de la  porción terminal inferior 31 del pasador 
30 hay una disminución de reluctancia del circuito magnéti 
co a trqyés del nácleo 33 , el cuerpo metálico del motor 25 

y el engranaje 27, tiene lugar una variación del flu jo  mag 
nético generado por el devanado primario 36 y alimentado 

con corriente constante y se produce correspondientemente 
una serie de impulsos en los extremos del- devanado secunda 

dario 37. Por consiguiente, la  frecuencia de dichos impul­

sos se halla en función directa de la  velocidad de rotación 
de dichos engranajes 27. Cuando el flu jo  en la  tubería 4 es 

igual a l flu jo  establecido en el bloque 74, la  señal que 

llega a la  entrada 71 del bloque 72 es igual a la  que lle^- 
ga desde el bloque 74 a la  entrada 73 y la  señal de salida 

' del bloque 72 está en función solamente de la  señal de la  
entrada 73 , es decir, del valor del flu jo  que ha sido esta 

blecido. Dicha señal es la  única que llega, a la s entradas 
75 y 77 del bloque 76 y se envía, a través del conector 22, 

para controlar el grupo piloto 17, concretamente controla, 
la  corriente que pasa a l solenoide 65 (figura 3). Esta co­
rriente, que produce un campo magnético que actúa sobre el 

ancla metálica 64, genera una fuerza que actúa sobre el vág 
tago 63 y por consiguiente sobre la  cabeza cónica 66 que 

obstruye la  abertura 61, cuya fuerza es igual a la  ejerci­
da en la  parte superior de la  cabeza 66 por el fluido pre­
sente en la  porción superior de la  cavidad 46 y, por consi­

guiente, en el conducto 51. Bajo estas circunstancias, la  

válvula 44 se halla en equilibrio y permite una descarga de
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fluido desde la  t e o r ía  14 en la  tubería 24 a través del 
orificio  47; en una cantidad ta l  gao se mantenga en la  tu 

beria 4 el valor de flu jo  que ha sido establecido.

Inversamente,si la  circulación de fluido en la  tubería 4 es 
5 . inferior a l valor establecido, en la  tubería 14 hay una 

presión mayor que en la s  condiciones deseadas, que produ­

ce un desplazamiento de la  cabeza 66 desde la  abertura 61 
y un paso defLuído a la  cámara 62 y a los conductos 67; 58 

y 59; con la  válvula 44 colocada hacia arriba. El transduc 
10. tor 5; que gira los engranajes 27 del motor hidráulico 25 

a un valor inferior a la  velocidad correcta; suministra 
una señal a los extremos del devanado 37; cuya señal t ie ­
ne una frecuencia inferior a la  que se obtendría con el 
flujo deseado. Por consiguiente, la  señal de la  entrada 71 

15. es inferior a la  de la  entrada 73, obteniéndose de la  sa­
lida del bloque 72, además de una señal en función de la  
existente en la  entrada 73, otra señal en función de la  di 
ferencia entre la s dos señales de entrada* Por consiguien­

te, el adenoide 65 recibe una corriente t a l  que ejerce a 
20. través del ancla metálica 64 una fuerza superior sobre el 

vástago 63. Esto origina una nueva condición de equilibrio 
para la  válvula 44, en la  que la  presión del fluido en la  
porción superior de la  cavidad 46 y de la  cabeza 66 es su­

perior y por lo tanto la  válvula 44 alcanza una posición 
25. inferior y obstruye más el o rific io  47, con una disminución 

del flu jo en la  tubería 14 y un consiguiente incremento en 
la  tubería 4, para alcanzar la  posición de equilibrio en 

la  que se obtiene el deseado valor de flu jo  en la  tubería 4 .

Inversamente, si el flu jo del fluido en la  tubería 4 es su 

30. perior a l valor que se ha establecido, los impulsos en la



salida del devanado 37 tienen una mayor frecuencia y la  se 

Ral en la  entrada 71 es mayor que en la  entrada 73. Por lo 
tanto, se obtiene una señal inferior de la  salida del blo­

que 72 y a l solenoide 65 llega una corriente ta l  que ejer- 
5 . ce, a través del ancla metálica 64, una fuerza inferior so 

bre el vástago 63. Esto causa un desplazamiento de la  cabe 
za cónica 66 y pasa fluido a través de la  abertura 61 a la  
cámara 62, saliendo a través de los conductos ^7 y 58 a la  
tubería de descarga 24. La consiguiente disminución de pre 

10. sión que tiene lugar en la  parte superior de la  cavidad 46 

determina una nueva posición de equilibrio para la  válvula 
44, que se mueve hacia arriba y por consiguiente auméntala 
circulación de fluido en la  tubería 14 y disminuye en la  tu 
beria 4, en la  forma requerida.

15 ;  Por consiguiente, el dispositivo regulador según la  presen 
te invención permite obtener un valor constante de la  cir- ' 
culación de fluido hacia el dispositivo accionador sin nin 

guna interferencia de la s variaciones de presión en el pro 
pió dispositivo y además el fluido descargado a través de 

20.* la  tubería 14 tiene sustancialmente la  misma presión que el 
fluido suministrado a l dispositivo accionador, puesto que 
no hay ningún estrechamiento que cause una pérdida de pre­

sión e imponga la  alimentación del circuito a una presión" 
superior a la  requerida por el dispositivo accionador, con 

25. el consiguiente despilfarro de energía*

Luego, si es deseable controlar también e i  máximo valor de 

presión admisible en un dispositivo accionador durante cier 
ta  fase del funcionamiento, dicho valor se ajusta en el ele 

mentó de ajuste del circuito del bloque 78 asociado a dicho 
30 .* dispositivo accionador en la  referida fase de funcionamien
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to, cuyo circuito es activado, en la  fase de funcionamiente 

interesada, por el dispositivo programador del ciclo de la  

máquina* Por consiguiente, mientras la  señal en la  entrada 

75 del bloque 76 sea mayor que la  señal de la  entrada 77,
5 . sea función del valor de ajuste de la  presión limite y com 

parable a la  señal relativa a l flu jo , dicha señal de la  en 

trada 75 alcanza a l adenoide 65 y el funcionamiento del 
dispositivo regulador es análogo a l anteriormente descrito. 

Inversamente, s i  la  presión requerida por el dispositivo an 

10. donador fuese demasiado elevada, habría un incremento ta l  
en el flu jo que, detectado por el transductor, suministra­

r ía  a la  entrada 75 una señal inferior a la  destinada a la  
entrada 77 y el bloque 76 suministraría una señal que de­
tendría el ciclo de funcionamiento.

15. Sin embargo, si se pretende sólo f i ja r  un valor límite máxi 
mo de la  presión en un determinado dispositivo accionador 

en una fase particular del ciclo de funcionamiento de la  

máquina, no se activarían los diversos circuitos del blo­

que 74 y no habría ninguna señal en la  entrada 75 del blo- 
20. que 76 , de cuyo bloque el solenoide 65 recib iría  solamente 

la  señal procedente del bloque 78 , de acuerdo con el valor 
máximo de presión que ha sido establecido.

Bajo ta le s circunstancias, no se u tiliz a r ía  la  señal proce 
dente del transductor 5 .

La cabeza cónica 57 del vástago 54, cuya funcionamiento es 
análogo a l de la  cabeza cónica 66, en combinación con la  

abertura 52 tiene entonces la  misión de determinar un Tí mí 
te máximo de presión, que es f i jo  para cualquier dispositi 

vo operacional y puede establecerse calibrando el resorte 
30. 55 por medio del pasador fileteado 56.

14

üt<-t



La válvula de seguridad 15, similar a la  válvula 16, pero 

sin el segundo vástago 63, partes asociadas y conductos, 

se calibra a una presión adecuada, constituyendo asi.un l i  
mite de seguridad de todo el circuito hidráulico.

La descrita versión del dispositivo seg&n la  presente inven 
ción es susceptible de innumerables modificaciones y varia 
ciones; por ejemplo, la  válvula de descarga 16 podría cons 
tru irse  sin el tapón 42 y puede conectar, a través de un 
conducto no mostrado, el extremo del conducto 41 a la  tube 

r ía  4, después del transductor de fluj.o 5, para formar dos 
tubería en paralelo 4 y 14.

Como variante, la  válvula de descarga 16 podría disponerse 

también en serie a lo largo de dicha tubería 4 .

Además, los transductores de flu jo , que son adecuados para 

suministrar una señal de salida eléctrica en función de la  
cantidad de fluido pasada en una determinada sección en la  
unidad de tiempo, pueden ser de varios tipos; por ejemplo, 
es posible u tilizar un medidor Venturi o una turbina que - 
accione un ¡generador taquimétrico o un conmutador de pre­

sión del tipo diferencial o un transformador diferencial.

Además, los dispositivos usuarios puedaaser también dife­

rentes a los aguí descritos y el propio dispositivo regula-, 
dor de flu jo  puede aplicarse a máquinas diferentes a la s 

indicadas en la  versión descrita.

N O T A
La Patente de Invención, que se so lic ita  por veinte años, 

para España, de acuerdo con la  vigente Legislación, debe­
rá recaer sobre: "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS DISPOSITIVOS 

PARA REGULAR AUTOMATICAMENTE EL EDUJO *EN UN CIRCUITO HIDRAS 
LECO", con Prioridad de la  solicitud de Patente en Suiza
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núm. 30/74, de fecha 3 de Enero de 1974 a nombre de Vymin 
Hnanz und Verwaltungs Anstalt, según la s  características 
esenciales de la s siguientes:

R E I V I N D I C A C I O N E S
5. 18. Perfeccionamientos en los dispositivos para regular au

tomaticamente el flu jo  en un circuito hidráulico que aümea 

ta  por lo menos a un dispositivo operante la  circulación de 
un fluido a ta l dispositivo a un valor preestablecido, com­

prendiendo dicho circuito por lo menos una fuente de alimen 
10. tación de fluido a presión dotada de un flu jo  de salida cons 

tante, caracterizados porque comprende un transductor de f lu  
jo que emite una señal de salida eléctrica en función del 
valor del flu jo suministrado a dicho dispositivo operante, 
por lo menos una válvula dispuesta para descargar una canti 

15. dad variable del fluido en la  salida de dicha fuente de a3i 
mentación y un primer medio programador y controlador que 

recibe dicha señal de salida del citado transductor, ajus­
tándose el referido valor de flu jo  preestablecido en el pri 

mer medio citado, que es adecuado para controlar, a través 
20. de un segundo medio, la  mencionada cantidad de fluido des­

cargada por dioha válvula, a l objeto de mantener el valor 
del flu jo  alimentado a l dispositivo operante a un nivel 
igual a l de dicho valor preestablecido en caso de varia­
ción de la  presión del flu jo en el citado dispositivo, es 

25* tando el flu jo descargado por dicha válvula sustancialmen­
te a la  misma presión que el fluido suministrado a l dispo­
sitivo operante.

28 .Perfeccionamientos en los dispositivos para regular au- 
temáticamente el flu jo  en un circuito hidráulico, jsegún la  

30. reivindicación 1 , caracterizados porque el primer medio
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programador y controlador comprende por lo menos un primer

1 0 .

15 .

20..

25.

elemento ajustador del valor del flu jo , cuyo primer elemen 
to pertenece a un circuito activado por un dispositivo pro 

gramador del ciclo de funcionamiento de dichos dispositi­
vos operantes y un tercer medio adecuado para oomparar la  

citada señal del transduotor con una señal procedente del 

circuito activado y suministrar una señal de salida en fun 
ción de la  diferencia entre la s dos señales comparadas y 

la  señal del circuito activado, controlando dicha señal de 
salida a l segundo medio citado.

33. Perfeccionamientos en los dispositivos para regular au 

temáticamente el flu jo  en un circuito hidráulico, según la s  
reivindicaciones 1 6 2 , caracterizados porque el segundo me 
dio citado comprende un elemento adecuado para someterse a 
una fuerza regulable que determina una posición de equili­
brio en dicha válvula, en cuya posición es descargado por 
la  citada válvula un correspondiente valor de la  mencionada 
cantidad de fluido, siendo dicha fuerza función del control 
efectuado por el primer medio programador y controlador.

4-3. Perfeccionamientos en los dispositivos.para regular a¡u 
temáticamente el flu jo  en un circuito hidráulico, segán la  

reivindicación 3 , caracterizados porque el referido elemen 

to del segundo medio citado comprende un ancla metálica des 
plazable, dispuesta en un campo magnétioo, estando t a l  an­

cla en contacto con un vástago provisto de una cabeza, ac­

tuando la  presión del fluido descargado por dicha válvula 

sobre la  mencionada cabeza en dirección opuesta respecto a 

la  mencionada fuerza regulable ejercida pór dicho campo mag 
nético y estando la  intensidad del referido campo mágnéti- 

co.en función de la  citada señal de salida del primer medio

referido.
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56. Perfeccionamientos en los dispositivos para regular 
automáticamente el flu jo  en un circuito hidráulico, se­
gún la  reivindicación 4, caracterizados porque dicho campo 

magnético es generado por un solenoide que recibe la  cita­
da señal de salida del primer medio mencionado.

66. Perfeccionamientos en los dispositivos para regular a¡u 

tomáticamente el flu jo  en un circuito hidráulico, según 1 

cualquiera de las reivindicaciones 2 a 5  ̂ caracterizados 
porque el primer medio programador y controlador comprende 

10. por lo menos un segundo elemento de ajuste para un valor

límite máximo de la  presióh del fluido en el mencionado dis 
positivo operante, cuyo segundo elemento pertenece a un cir 
cuito activado por dicho dispositivo programador del ciclo 

de funcionamiento de los dispositivos operantes, cómpren­

la . diendo un cuarto medio que recibe dicha señal de salida del 
tercermedio y la  señal del mencionado circuito activado con 
el segundo elemento de ajuste y que es adecuado para sumi­

nistrar a l segundo medio una señal de salida igual a una de 
dichas señales de entrada, cuando sólo se halla presente 

20. una de e lla s , una señal de salida igual a la  señal del ter 

cer medio y s i es superior (o inferior) a la  señal del re­
ferido circuito activado y una señal de salida adecuada pa 

ra interrumpir la  circulación del fluido a l dispositivo 

operante s i  ta l  señal del tercer medio es igual o respec- 
25. tivamente inferior (o superior) a la  señal del circuito 

activado.

76. Perfeccionamientos en los dispositivos para regular au 

tomáticamente el flu jo en un circuito hidráulico, según 
cualquiera de la s anteriores reivindicaciones, en el que 

30 , la  frecuencia de dicha señal de salida eléctrica del trans



ductor está en función del valor del flu jo suministrado al 
dispositivo operante, caracterizados porque comprende un 
quinto medio dispuesto entre el transductor y e l primer me 
dio mencionado y que es adecuado para suministrar una se—

5. Ral de salida cuya amplitud está en función de la  frecuen­
cia de la  señal de entrada*

83. Perfeccionamientos en los dispositivos para regular au 

temáticamente el flu jo  en un circuito hidráulico, según la  

reivindicación 7, caracterizados porque el citado transduc 
10 . tor comprende un motor de engranajes hidráulico, disponién 

dose en este motor un sexto medio adecuado, para generan una 
fuerza magnetomotriz constante y para detectar una varia­

ción del flu jo  magnético producido por dicha fuerza magne­
tomotriz, estando la  frecuencia de t a l  variación en función 

1$. de la  velocidad de rotación de los engranajes de dicho mo­

tor hidráulico, generando la  citada variación del flu jo  mag. 
nético dicha señal, de salida eléctrica del transductor.

93. Perfeccionamientos en los dispositivos para regular au 
temáticamente el flu jo en un circuito hidráulico, según la  

20. reivindicación 8 , caracterizados porque el sexto medio meñ 

cionado comprende un núcleo de material ferromagnético que 
forma un circuito magnético en combinación con el cuerpo 

de dicho motor y con uno por lo menos de dichos engranajes 
del motor, enrollándose sobre dicho núcleo un primer deva- 

25. nado adecuado para generar la  citada fuerza magnetomotriz 
constante y un segundo devanado adecuado para detectar la  

citada variación del flu jo  magnético, estando la  reluctan­
cia to ta l del circuito magnético en función de la  posición 
de los dientes de dichos engranajes.

30*
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IOS. Perfeccionamientos en los dispositivos para regular 
automáticamente el flu jo  en un circuito hidráulico, segán 
cualquiera de las anteriores reivindicaciones, caracteri­

zado porque se aplica a un circuito hidráulico de una má- 
5 . quina para el moldeo por inyección de materiales plásmicos.

113. PERFECCIONAMIENTOS EN LOS DISPOSITIVOS PARA REGULAR 

AUTOMATICAMENTE EL FLUJO EN UN CIRCUITO HIDRAULICO.

Segán queda sustancialmente descrito en la  presente memo­

r ia , que consta de diecinueve hojas, escritas a máquina 
10. por Lina sola cara y dibujos.

Madrid, 1 4 AM. W
F.LLI SANDRETTO, S .a .s . 
P.P.,
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