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PERFECCIONAMIENTOS EN ACCIONAMIENTOS PARA
PLATILLOS DE ANCLAS.

R ézaﬁu%vda- KOCKUMS -MEKANISKA VERKSTADS AKTIEBOLAG, entidad
- sueca, residente en Stora Varvsgatan 8, 211 20
MAIMO, Sueciz. -
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La presente invencién se refiere a un accionamiento
para platillos de ancla, perfeccionado con el aumento del ta-
mefio de los barcos y por tanto son cada vez mayores entre
otros, los equipamientos de los platillos de las anclas. Di-
versos 6rganos de control (compafifas de clasificacién, auto-
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ridades de marina, etc.) han impueéto ciertas exigencias a la
fuerza de traceién y velocidad de la cadena del ancla (poten~
cia de las miquinas de accionamiento) y a la fuerza de trac-
cién méxime admisible con una clerta velocidsd de la cadena.
Algunas compafifas de clasificacidén exigen por ejemplo que la
fuerza de traccién méxims sea el doble de 10 que es la denomi-
nada fuerza de traccién normal. Estas exigencias aumentan-con
el tamafio del barco, y esto significa que los equipamientos
tradicionales se han hecho muy voluminosos en los grandes har-
cos de hoy en dis, y que para los barcos planeados, todavia
mayores, serdn dificiles de manejar por su tamafio. Se tiene
pues gue encontrar una solucién a €ste problema. .
Mediante la presente invencién se da una semejante
soluoiép que estd caracterizada por un engranaje planetario
con tres elementos principales (ruedes central, soporte plane-
tario y rueda anular externa), de los cuales un elemento prin-
eipal (por ejemplo la rueda central) estéd impulsado por un
accionamiento, mientras que los otros dos elementos principa-
les (soporte planetario y rueda externa) son acoplables selec-
tivamente con el platillo del ancla, cada uno a través de un
ramal de transmisién de fuerza, con el fin de impulsar a éstos|
con una velocidad relativamente baja y una fuerza de acciona-
miento relativamente grande, al acoplarse simultdnesmente es-

tos elementos principales con el platillo del ancla, y con

plarse solo uno de estos elementos principsles con el platillo
del ancla y al frenarse el otro mediante un fremno u otra dife-
rente carga.

Ambos ramales de transmisién de fuerza son acoplae-

bles con una y la misma rueda dentads para el accionamiento
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de la rueds de cadens del platillo del ancla.

Uno de los ramales de trénsmisién de fuerza compren|
de un mecanismo inversor, por ejemplo un engfanaje de ruedas
dentadas, y ambos ramales de transmisién de fuerza comprenden
ceda uno una rueda dentada con el mismo sentido de rotacidn
pars engranar con uns y la misma rueds dentada, en puntos di-
ferentes de esta rueda, parae la impulsién comin de la misma
cuando estdn conectados simulténeamente ambos ramales de trans
misién de fuerza.

El engranaje planetario se impulsa mediante una mé-
quina de accionamiento a través de un engranaje planetario
primario el cual estd provisto para el funcionamiento diferen
cial del engranaje planetario mencionado en primer lugar y
de otra carga, por ejemplo otro engranaje planetario para el
accionamiento diferencial de las dos cargas.

Uno 0 ambos rameles de transmisién de fuerzs, o par
tes de ellos, posibilitan el accionamiento de una o varias
otras cargas cuando el concerniente ramal de transmisién de
fuerza no se requiere para el accionamiento del platillo del
ancla.

El accionamiento segin la invencién se puede emplear
ventajosamente tambidn en combinacidén con un dispositivo para
el acclonamiento de ung diferente carga, comprendiendo el acm
cionamiento para el engranaje planeté}io del platillo del an-
cla un engranaje planetario principal el cual con uno de sus
ramales de transmisidn de fuerza salientes impulsa sl engre-
neje planetario del platillo del ancla, que constituye uno
de dos engranajes planetarios secundarios, y con su otro re-
mel de transmisién de fuerza saliente impulsa al otro engra~

naje planetario secundario el cual por su parte con sus dos
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ramales de transmisién de fuerza salientes impulsa a otras dos
cargas.

El otro engrenaje planetario secundario impulsa &
dos cabestrantes con sus dos ramales de transmisidén de fuerza
salientes. )

El accionamiento segin la invencidén, con el que el
platillo del ancla es accionable a eleccién con fuerza de trag
cidén relativamente grande y velocidad baja, o velocidad alta
y fuerza de traccidn pequeila, puede construirse como unidad
compacta, que es acoplabl sin dificultades con cualquier mé-
quina de accionamiento ya existenfe, 0 es adaptable a un equi-
pamento de bharco planeado o ya existente, parélsu aprovecha-
miento 6ptimo. El dispositivo segin la invencién se puede usar
por ejemplo,como parte o ramal de un sistema de transmisién
de fuerza, el cual comprende una médguina de accionamiento co-
min y tres engranajes planetarios que puede sprovecharse Spti=-
mamente en parte para el funcionsmiento del platillo del ancla
con dos diferentes velocidades y dos diferentes fuerzas de
traccidén y en parite para el funcionamiento de otras cargas,
por ejemplo un cabestrante de amarre con varios tambores de
cables que pueden accionarse juntos o cada uno de por si.

Iz invencién se aclara con mds detalle a continua-
cibn a base de los dibujos.

La figura 1 muestra esquemdticamente una forma de
ejecucién elegida como ejemplo de un accionamiento segiin la
invencién para un platillo de ancla.

La figura 2 muestra un aspecto del funcionamiento
del dispositivo. .

La figura 3 muestra un ejemplo de un sistema econd-

mico en méquinas, en el que el engranaje planetario para el
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accionamiento del platillo del anclsa estd contenido en una
disposicién de engranajes planetarios especialmente ventajoss
pare, el accionamiento de cargas a bordo de barcos.

Bl dispositivo segin la invencidén, mostrado en la
figura 1, para el accionamiento de un platillo de ancls, com=—
prende un engranaje planetario D con tres elementos principas=
}es que son la rueda central 1, el soporite planetario 2, y la

" lrueda externa 3, de los cuales uno, por ejémplo la rueda cen-

tral 1, estd unida con el drbol de acclonamiento 4 del engra-
naje D, con el fin de impulsarse a travéds de este drbol por
une méquine de accionamiento (no mostrada), bien directamente
0 bien a través de un digpositivo de transmisién de fuerza
que puede comprender un engranaje plenetario primario, ﬁara el
accionamiento de un equipo de cabestrante a través de otro
engranaje plenetario.

El accionamiento comprende ademéds del engranaje pla~
netario D con su drbol de accionamiento y un niimero de partes
de bastidor 5-8 y un freno 9 para frenar la rueda anular ex-
terna 3 del engranaje planetario, dos ramales de transmisién
de fuerza salientes, de los cuales uno se impulsa por la rueda
externa 3 ¥ el.otro por el soporte planetario 2. El ramal de
transmisién de fuerza impulsado por el soporte planetario 2
consta de un drbol de salida de accionamiento 10, de un aco-

|plamiento de garras 11 desplazables sobre chavetas sobre el
' édrbol 10 y de una rueda dentada 12 que gira libre sobre el 4r-

bol 10, que es acoplable con el &rbol 10 mediante el acopla-
miento 11 y estd engranada con una rueda dentada grande 13 que
estd unida con la rueda de cadena 14 del plafillo del ancla.
El otro ramal de transmisién de fuerza consta de une rueda den

tada 15 unida con la rueda externa 3 del engranaje planetario
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D, por lg que pasa libremente a través el 4rbol 10, de una
rueds intermedia 10 inversora, que engrana con la rueda denta-
da 15, de un 4rbol 17 unido con la rueda dentada intermedia,
de un acoplamiento de garra 18 desplazable sobre chavetas so-
bre el 4rbol 17 y de una rueda dentada 19 que gira libre sobre
el 4rbol 17, que es acoplable con el drbol 17 mediante el aco-
plamiento 18 y que estd engranada con la rueda dentada grande
13, como la rueda dentada 12..

La rueda dentada 15 estd colocada sobre un drbol
hueco alojado en las partes de bastidor 6 y 7, que estd unido
con la rueda externa 3, y el 4rbol 10, que se extiende por el
4rbol hueco de la rueda dentada 15, estd alojado en egte 4rbol
asi como en la parte de bastidor 8 y puede llever un bastidor
de cabestrante 20 en su extremo exterior, B '

El 4rbol 17 unido fijo con la rueda dentada 16 estd
alojado en las partes de bastidor 6, 7 y 8.

De la descripcidn de arriba se desprende que la rue-
de dentada 13, wnida con el platillo del ancla, puede impul-
garse para el funcionamiento del platillo del anela, bien_por
el ramel de transmisién de fuerza compuesto del soporte plane-
tario 2, el drbol 10, el acoplamiento 11 y la rueda dentada 12
0 bien por ambos ramales de transmisidn de fuerza al mismo
tiempo, en el primer caso con uns fuerza pequefia y una veloci-
dad alta y en el segundo caso con una fuerza mayor y una velow
cidad més baja. Esto se aclara con mds detslle en la siguiente
descripeidén de funcionamiento.

Al echar el ancla se suelta el freno del pla%illo
del ancla ( no dibujado ) unido fijo con.la rueda de cadena 14
saligndo el ancla juntamente con la cadena a consecuencia de

su peso. La velocidad de salida de la cadena -puede regularse
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2 mano o hidradlicamente.

El izado del ancla se realiza segin una de ambas po-
sibilidades siguientes.

Para izar el ancla con la velocidad mds alta y la
fuerza de traccién mds pequefia, se echa el ffeno 9 y se acopla
con la rueda dentada 12 el acoplamiento 11 del Arbol 10. A
través del soporte planetario 2, el drbol 10, el acoplamiento
11} la rueda dentada 12, la rueds dentada grande 13 y la rueda
de cadena 14, se iza el ancla con una cilerta fuerza y veloci-
dad, denominades normales (la fuerza menor y la velocidad ma-
yor de las citadas arriba) que se determinan por la relacidén
de transmisién entre la mdquina de accionamiento y el engrana-
je planetario D, la transmisién del engranaje planetario y la
transmisién a través de las ruedas dentadas 12, 13.

Para izar el ancla con fuerza de traccidén mixima sin
‘tener en cuenta la velocidad de la cadena (por ejemplo con una
fuerzs de traccidén mdxima que sea el doble:que la velocidad

de traccién denominada normal) se hace que el dispositivo tra-
baje como sigue. |
Medignte 105'acoplamientos de éarfas 11, 18 se conecd
tan ambas ruedas dentadas 12, 19 para 1a impulsién de la rueda
dentada 13 y se suelta el freno 9. A través de la multiplica-
cién entre ls mfquina de accionamiento y el engranaje planeta-
rio D, asi como una parte a través del soporte planetario 2,
el drbol 10, el acoplamiento 11 y la rueda dentada 12, asi co-
o por otra parte a través de la rueda externa 3, las ruedas
dentadas 15 y 16, el 4rbol 17, el acoplamiento 18 y la rueda
ientada 19, se impulsan la rueda dentada grande 13 y la rueda
de cadena 14 por ambas ruedas dentadas 12, 19, que a consecuen-

cia de la inversidén a través de las ruedas dentadas 15 y 16 se
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impulsan en el mismo sentido de rotacién por el soporte plane-

tario 2 y la rueda externa 3 del engransje planetario que gi-
ran en contrasentido. Ambas ruedas dentadas 12 y 19 impulsan
pues en funcionamiento en tdndem a la rueda dentada 13 unida
con la rueds de cadena 14, con toda la fuerza de accionamiento
de ambaé ruedas dentadas impulsoras 12, 19 y gon velocidad re-
ducida. |

El dispositivo segin la invencidén estéd pues construil
do de tal modo que éste permite el funcionamiento del platillo
del ancla, por una parte con potencia normal (el produeto de
la fuerza de traccién y la velocidad de la cadena) y por otra
parte con fuerza de traceidn'méxima, importantemente aumentada.
sin aumento de la potencia que entra.

A Otra ventaja, la cual se desprende de la figura 1 y
que estd ilustrada mds claramente en la figura 2, es que el
servicio en téndem con fuerza de traccién méxima en la cadena
del ancla, permite una subdivisidén de toda la fuerzs de accio~
mamiento en dos diferentes puntos de la rueda dentada grande,
con lo cual puede reducirse la presién de los dientes necesa-
ria de otro modo. Pertenece a la naturaleza del engranaje ple~
netario adaptar autométicamente a la misma presién de diente
la impulsién de ambas ruedas de cadena 12, 19.

Se ha de hacer notar sin embargo que los ramales de
transmisién de fuerza descritos arriba deben disponerse con
6tras multiplicaciones, y que el dispositivo seglin la invencidn
puede comprender en caso dado elementos de mando (engranajes
invertibles, etc.), mediante los cuales es posible una ulte-
rior regulacidn.

En la figura 3 se muestra como ejemplo un sistema de

gran rendimiento con ahorro de miquinas, en el que el engrana-

-
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je planetario D para el acclonamiento del platillo del ancla
A -a través de la disposicién de engranaje de ruedas dentadas
descrito, designado en general con AT en la figura 3- se im-
pulsa como engranaje planetario secundario por uno de los ra-
males de transmisién de fuerzs salientes de un engranaje pla~
netario principal Dh impulsado por una miquina motriz M, por
ejemplo una miquina de vapor, cuyo otro ramal de transmisién
de fuerza saliente impulsa a una carge V. Este carga V es otro

engranaje planetario secundario D’ de un equipo de cabestran-

' |tes, que consta de dos cabestirantes, por ejemplo dos cabestran

tes de amsrre, que se impulsan cada uno por un ramsl de trans-
misidén de fuerza saliente del otro engranaje planetario D',
Por lo demds en la figura 3, B y C designan a dos engransjes
de ruedas dentadas, mientras que B1 Yy B2 designen a los frenos
de los tambores de cabestrantes T1 y T2 (como en la figura 2,
B designa a un freno para frenar la rueds anular externa del
engrenaje plenetario D), los cuales constituyen al mismo tiem~
po los frenos para los elementos de salida de accionamiento
del angranaje planetario secundario D, Mediante el dispositi-
vo segin la invencién pueden pues accionarse diferencialmente
los cabestrantes Tl’ T2 ¥y el platillo hel encla A puede acclo-
narse del modo descrito mediante una disposicidén de engranajes
planetarios que comprende solo tres engranajes planetarios.
NOTA

Descrita suficientemente la naturaleza del invento,
asi como la manera de realizarse en la prdctica, debe hacerse
constar que las disposiciones anteriormente indicadss son sus-
ceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren su
principio fundamentel. También se hace constar que el invento
corresponde a una solicitud de patente presentada en Suecia

.
1




De

10.

15.

20.

30.

e Gel -

- 10 -~

i

con el n? 7310906-8 de 9 de agosté'de 1.973, acogiéndose por
lo tanto a Ios beneficios que conceden los Convenios Interna-
cionales en vigor, siendo lo que constituye la esencia del re-
ferido invento por'lo que se solicita Patente de Invencidén por
20 afios en Espafia, sobre: PERFECCIONAMIENTOS EN ACCIONAMIENTOS
PARA PLATILLOS DE ANCLAS; caracterizdndose por lo siguiente:

1.~ Perfeccionamientos en accionamientos para plati-

‘1los de anclas, caracterizados porque se constituye cada ac-

cionamiento por un engranaje planetario con tres elementos
principales, rueda central, soporte planetario y rueda anular
externa, de los cuales un elemento principal, preferentemente
la rueda central, estd impuisado por un accionamiento, mien—
tras que los otros dos elementos principales, soporte planeta-
rio y rneda externa son acoplables selectivamente con el pla-
tillo del ancla cada uno a través de un ramal de transmisién
de fuerzé, con el fin de impulsar a éstos con una velocidad
relativamente baja y una fuerza de accionamiento relativamente
grande al acoplarse simulténeamente estos elementos principa-
les con el platillo del ancla, y con una velocidad mayor y una
fuerza de accionamlento menor sl scoplarse solo uno de estos
elementos principales con el platillo del ancla y al frenarse
el otro mediante un freno u otra diferente solicitud.

2.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizados porque ambos ramgles de transmisién de fuerza
son acoplables con una y lg misms rueda dentada para el accio~
namiento de 1a polea de cadena del platillo del ancla.

3.~ Perfeccionamientos segin las reivindicaciones 1
6 2, caracterizados porque uno de los ramales de transmisién
de fuerza presenta un mecanismo inversor, preferentemente un

engranaje de ruedas dentadas, y porque cada uno de ambos rama-
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les de transmisién de fuerza se forman por una rueda dentada
con el mismo sentido de rotacidén para engranar con ung y la
misma rueda dentada en puntos diferentes de esta rueda, parsa
la impulsidén comin de la misms cuando estdn conectados simul-
téneamente ambos ramales de transmisién de fuerza.

4.~ Perfeccionamientos seglin una de las reivindice-
ciones anteriores,'caracterizados porque el engranaje planeta
rio se impulsa mediante una mdquina de accionamiento a través
de un engranaje planetario primario el cual estd previsto pa=-
ra el funcionamiento diferencial del engransje planetario men
cionado en primer lugar y de otra carga, preferentemente otro
engranaje planetario para el accionamiento diferencial de las
dos cargas.

5.~ Perfeccionamientos seguin una de las reivindica-
ciones anteriores, caracterizados porgue uno o ambos ramales
de transmisidén de fuerza, o0 partes de ellos, posibilitan el
acclonamiento de una o variss otras cargas cuando el concer-
niente ramal de transmisién de fuersza no se requiere para el
accionamiento del platillo del ancla,”

6.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizados porque cuando estd en combinacién con un dig-
pogitivo para el accionamiento de una diferente carga, el ac-
clonamiento para el engranaje planeterio del platillo del an-
cla se forma por un engransje planetario principal, el cual
con uno de sus ramales de transmisién de fuerza salientes im-
pulsa al engranaje planetario del platillo del ancla, que
constituye uno de dos engranajes planetarios secundarios, y
con su otro ramal de transmisidén de fuerza salientes impulsa
al otro engranaje planetario secundario, el cual por su parte,

con sus dos ramales de transmisién de fuerza salientes, im-

Py
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pulsa a otras dos cargas.

. Te~ Perfeccionamisntos segin la reivindicacidén 6, cal
racterizados porque el otro engranaje planetario secundario
impulsa a dos cabestrantes con sus dos ramales de transmisién
de fuerza salientes.l

8.~ Perfeccionamientos en acclonamientos pars plati-

llos de anclas, tal y como queda sustancialmente descrito en
1la presente Memoria e ilustrado en los dibujos adjuntos.
Esta Memoria consta de 12 hojas escritas a mdquina

por ung sola care.

Madrid, g By <G74
CONCH INTERNATIONAL METHANE LIMITED,

L BRAEZ AUIO: Y CGBEY
- Firmadot L. Goela Forndades
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