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La presente invención se r e fie r e  a un d isp ositivo  

de seguridad para una máquina moldeadora por inyección de -  

m ateriales p lá s tic o s , mediante e l  cual es posible con trolar 

de manera s e n c illa  y confiable l a  apertura de la s  dos com—  

puertas de protección de l a  máquina.

Como es bien conocido, la s  máquinas para moldeo -  

por inyeccidn de m ateriales p lá s tic o s  comprenden dos placas 

entre la s  cuales se monta e l  molde, de manera que una de la s  

dos placas se puede desplazar hacia l a  o tra , por ejemplo me 

diante l a  accidn de un c ilin d ro  h id ra d lico .

La zona en l a  que se coloca e l  molde está  separa­

da normalmente del espacio que l a  rodea mediante unas com­

puertas de protección cuya fin a lid a d  es proteger a l  opera­

r io  de l a  máquina durante la  etapa de c ie rre  de dicha placa 

m óvil. Para e v ita r  e l  movimiento de c ie rre  de l a  p laca móvil 

durante e l  tiempo en que ambas placas se encuentran en su -  

posición de apertura, se emplean dos tip o s de d isp ositivo s 

de seguridad sustancialmente d iferen tes entre s i :

E l d isp ositivo  de seguridad del primer tip o  cons­

ta  esencialmente de un elemento protector único que tien e  -  

rígidamente unidas a Ó1 la s  dos placas anteriormente mencio, 

nadas, y  que dispone de un sistema de detección del desplaza 

miento del elemento protector, y de unos miembros que, en -  

consecuencia, resu ltan  apropiados para detener e l  movimien­

to  de l a  p laca m óvil. Tal sistema comprende esencialmente dos 

m icrointerruptores, cada uno de lo s  cuales dispuesto para -  

a b rir  un c irc u ito  e ló c tr ic o  que controla e l  movimiento de -  

c ie rre  de la  placa móvil, y  un actuador preparado para ac­

tu a r sobre e l  c ircu ito  h idradlico  que tambión controla e l  mis 

mo movimiento. Ambos m icrointerruptores y  e l  actuador están
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movidos por unos vástagos unidos rígidamente a l  elemento -  

p rotector.

Los d isp o sitivo s de este  t ip o , que en esencia, —  

constan solamente de un único elemento protector, no re s u l-  

5 . tan apropiados para su u tiliz a c ió n  en máquinas de grandes -  

dimensiones.

Un d isp ositivo  de seguridad del segundo tip o  cons  ̂

t a  sustancialmente de dos compuertas o barreras, l a  fro n ta l 

y  l a  p osterio r, que se pueden desplazar axialmente sobre e l  

10. bastid or de l a  máquina; El movimiento de apertura de cada -  

una de dichas compuertas está  controlado por un sistem a aná 

logo a l  mencionado en re lació n  con lo s  d isp o sitivo s del p ri 

mer tip o . Este sistema comprende dos m icrointerruptores y -  

un actuador para e l  control de movimiento de l a  compuerta -  

15. delantera, y solamente dos m icrointerruptores para e l  con—  

t r o l  de l a  compuerta p osterio r.

E l d isp ositivo  de seguridad de este  segundo tipo 

tien e l a  desventaja de que es bastante caro, además de re ­

qu erir e l  uso de dos sistemas de co n tro l. Además, son necesa 

20. r ía s  unas operaciones periódicas de comprobación de ta le s  -  

sistem as, que resu ltan  bastante complicadas por l a  existen ­

c ia  de dos sistemas independientes en lugar de uno so lo .

La seguridad obtenible con un d isp ositivo  de es—  

te  tip o  no es muy elevada, ya  que depende de dos sistem as -  

25 . simultáneamente, en lugar de depender de uno so lo .

E l objeto de l a  presente invención es proporcionar 

un d isp ositivo  de seguridad para una máquina de moldeo por 

inyección de m ateriales p lá stico s  que comprenden por lo  me­

nos una p laca móvil desplazable h acia  otra  p laca f i j a  sepa- 

30 . rada del e x te r io r  mediante dos compuertas o barreras, cada



- 4-

5 ..

10.

15.

20.

25..

30. .

una de la s  cuales es desplazable axialmente con respecto a l 

b astid or de l a  máquina, de manera t a l  que este d isp ositivo  

de seguridad permite e v ita r  la s  desventajas antes menciona­

das.

E l d isp ositivo  d escrito  en la  presente memoria se 

c a ra cte riza  esencialmente por comprender un sistem a de con­

t r o l  dispuesto de manera que pueda detectar e l  movimiento -  

de apertura de una primera compuerta, y , por consiguiente, 

actuar sobre unos determinados miembros con e l  f in  de e v i—  

ta r  e l  desplazamiento de la  p laca m óvil, y  de manera t a l  —  

que l a  segunda compuerta está conectada mecánicamente a la  

primera mediante unos topes apropiados que eviten  e l  moví—  

miento de apertura de la  segunda compuerta cuando l a  primera 

se encuentre en posioión de c ie r r e .

Un conocimiento más claro  del objeto de esta  memo 

r i a  se puede, obtener de la  siguiente descripción, en la  que, 

por v ía  de ejemplo, se describe úna ap licación  p a rticu la r  -  

de l a  presente invención con re fere n cia  a lo s  d ibu jos, ad­

juntos, en lo s  que:

Las figu ras -1 y  2-  son v is ta s  la te r a le s  del d is­

p o sitivo  de seguridad descrito  en la  presente memoria, en -  

la s  cuales l a  compuerta o barrera delantera está  situada en 

l a  posición de c ie rre , y  en l a  de apertura p a rc ia l, resp e cti 

vamente;

Las fig u ra s -3 y 4-  presentan un diagrama con di¡s 

p o sitivo  de seguridad objeto de esta  invención, respectiva­

mente en planta y  en sección a lo  largo  de un plano normal 

a l  e je  lon gitu d in al de l a  máquina.

Con referen cia  a la s  fig u ra s  -1 y  2- ,  se muestra 

una parte d el bastid or de una máquina moldeadora por in yec-



ción de m ateriales p lá s tic o s , señalada por e l  número - 1 -  en 

ambas fig u ra s , que está  p rovista  de una placa f i j a  (no mos 

trada en la s  f ig u ra s ), hacia la  cual se puede desplazar una 

placa móvil (que tampoco se muestra en la s  figu ras) a x ia l—  

mente, es d ecir longitudinalmente a l  bastidor - 1 - ,  y de ma­

nera t a l  que se pueda colocar un molde entre ambas p lacas. 

Dispuestas en l a  zona en l a  que tien e lugar e l  c ie rre  del -  

molde existen  dos compuertas o barreras de protección, una 

compuerta delantera -2 - y  una p osterior -3 -, ambas en forma 

de placa, dispuestas para separar esa zona del espacio c i r ­

cu la r . Cada una de dichas compuertas tien e una forma esen cia l 

mente rectangular, y  que pueden comprender unas r e g i l la s  —  

apropiadas - 4- ,  a s i como unos ro d illo s  - 5-  (fig u ra  - 4-)  apro 

piados para e l  deslizamiento sobre unas guias longitudina—  

le s  -6 - unidas rígidamente a l  bastid or - 1 -  de l a  máquina, -  

con e l  f in  de perm itir lo s  movimientos de apertura y c ie r r e .

En conformidad con e l  invento, existen  unos medios 

de control, dispuestos sobre e l  bastidor - 1 - ,  y colocados de 

manera que puedan detectar e l  movimiento de apertura de la  

compuerta fro n ta l -2 - y , por consiguiente, actuar sobre unos 

miembros determinados con e l  f in  de e v ita r  e l  desplazamien­

to de la  placa m óvil. Dichos medios, señalados por e l  núme­

ro - 1 1 - ,  constan esencialmente de dos m icrointerruptores -  

-12 y  13-, cada uno de lo s  cuales puede a b rir  un c irc u ito  -  

e lé c tr ic o  que controla e l  movimiento de c ie rre  de l a  p laca 

móvil; estos medios están actuados por lo s  vástagos -14 y 14a- 

unidos rígidamente a la  compuerta fro n ta l - 1 -  y de manera -  

t a l  que e l  primero de dichos vástagos comprende sustancialmen 

te  dos zonas inclinadas -15 y 16- ;  y  otra  zona esencialmen­

te  plana - 17- .  E l sistema comprende, además, un actuador —
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-18 -, dispuesto para in f lu i r  sobre lo s  miembros que contro­

la n  e l  movimiento de c ie rre  de la  p laca m óvil, que normal­

mente constituyen un cilin d ro  h id ra d lico ; este actuador es­

tá  movido por una palanca tr ia n g u la r  -2 1-  que está  a rtic u la  

da en e l  bastid or de la  máquina en e l  punto -22-, y contro­

lad a  por un vástago - 23- ,  que también está  unido rígidamente 

a l a  compuerta fro n ta l -2 -.

Cuando la  compuerta - 2-  se encuentra en la  posi—i,
ción de cerrada, t a l  como se muestra en la  fig u ra  - 1 - , e l  mi 

c'rointerruptor -12 - es actuado por l a  parte plana -1 7 -  d el 

vástago - 14- ,  y en esa posición c ie rra  su correspondiente c i r  

cu ito  e lé c tr ic o ;  a la  in versa, e l  m icrointerruptor -13 - no 

e sta  en contacto con e l  vástago - 14- ,  y en esa posición tam 

bién c ie rra  e l  mismo c irc u ito  e lé c tr ic o ;  finalm ente, cuando 

l a  compuerta - 1 -  se encuentra en l a  posición de c ie r r e , la  

palanca trián g u la r -2 1- se encuentra en una posición eleva­

da en la  que e l actuador - 18-  no está  activado, y  por consi 

guíente, e l  flu id o  h idradlico  penetra en e l  in te r io r  del c i  

lindro h id rad lico  que controla e l  movimiento de c ie rre  de la  

p laca m óvil.

A l a  in versa, cuando se abre la  compuerta-- 2- ,  —  

t a l  como se muestra en l a  fig u ra  -2 - , e l  vástago -14* se*—  

a l e j a  del m icrointerruptor -12 - que, por e l lo ,  pasa a otra 

posición  t a l  que le  permite con trolar la  apertura del c i r —  

cuito  e lé c tr ic o , mientras que e l  vástago - 14a -  actda sobre 

e l  in terru ptor - 13-  que también controla la  apertura del —  

mismo c irc u ito  e lé c tr ic o . De ahí se deduce que e l  mismo c i r  

cu ito  e lé c tr ic o  está  interrumpido en dos puntos durante l a  

apertura de la  compuerta -2 -, proporcionando a s i una doble 

seguridad mediante e l  sistema e lé c tr ic o . Durante la  apertu-



ra  de dicha compuerta, e l  vástago -23- actúa sobre l a  palan 

ca trian gu lar -2 1- haciéndola g ir a r  en dirección con traria  

a la  de la s  agujas del r e lo j ,  y activando a s i a l  actuador -  

-18 - que detienen la  alimentación de flu id o  a l  c ilin d ro  h i-  

5 . draúlico que controla e l  movimiento a x ia l de l a  p laca m óvil. 

De ahí se deduce que durante la  apertura de la  compuerta - 2-  

se añade una seguridad más aparte de la  e lé c tr ic a , que cons 

titu y e  la  interrupción de alimentación del flu id o  h id ra d li-  

co.

10. En conformidad con e l  Invento, la  compuerta o ba­

r r e r a  p osterio r -3 - tien e unido rígidamente a e l la  un brazo 

- 24- ,  uno de cuyos extremos está  fija d o  a la  compuerta, míen 

tra s  que e l  otro extremo está  dispuesto para cooperar con -  

e l  tope - 25-  practicado en la  compuerta - 2- .  El brazo - 24-

15. está  dotado de un pivote - 26- ,  mientras que e l  tope -25-----

está  constituido simplemente por una lengtieta o la m in illa  -  

situada en l a  parte superior de la  compuerta. Aunque e l  bra 

zo - 24-  se puede colocar en cualquier posición, ya que es -  

apto para c o n s titu ir  un puente que una mecánicamente la s  com 

20. puertas -3 y 2-, es conveniente que dicho brazo se s itú a  -  

en la  parte superior de la  máquina, t a l  como se muestra c ía  

ramente en la  fig u ra  -4 -.

E l funcionamiento del d isp ositivo  de seguridad —  

descrito  tiene lugar de la  manera sigu ien te:

25 . Cuando la s  dos compuertas -2  y  3-  se encuentran en

l a  posición de c ie rre , e l  sistema de control - 1 1 -  se encuen 

t r a  en la  posición mostrada en l a  fig u ra  - 1 - ,  apto para de­

terminar e l  c ie rre  del c ircu ito  e lé c tr ic o  antes aludido-y pa 

ra  perm itir l a  alimentación del flu id o  h id raúlico  para con- 

30. t r o la r  e l  desplazamiento de la  p laca móvil; en esa posición,
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sustancialm ente, e l  sistema da su. consentimiento para e l  —  

desplazamiento de la  placa m óvil.

Reciprocamente, cuando la  compuerta - 2-  está abier 

ta , t a l  como se muestra en l a  f ig u ra  -2 -, se a lte r a  la  con- 

5.. figu ració n  d el sistema - 1 1 -  que, de l a  manera anteriormente - 

d e scrita /  determina a l  interrupción del c irc u ito  e ló c tr ic o  

en dos puntos, y  a l  mismo tiempo e v ita  la  alimentación del 

flu id o  h id ráu lico ; en esta  configuración queda evitado cual 

quier desplazamiento de la  p laca m óvil. Durante e l  movimien 

10. to  de la  apertura de l a  compuerta -2 -, la  lámina -25- no in  

te r f ie r e  con e l  pivote - 26-  del brazo -24- y , por consiguien 

t e ,  dicho movimiento no queda en absoluto eliminado n i obsta 

culizado a causa de la  presencia d el brazo - 24- ,  d el pivote 

- 26-  asociado con ó l,  y de la  lámina - 25- .  -

15. Cuando se abre l a  compuerta - 3- ,  tiende a arras­

t r a r  a l  brazo -24- cuyo pivote *%>6-, a l  detenerse contra la  

lamina - 25-  de l a  compuerta -2 - e v ita  la  apertura de la  —  

compuerta - 3- .  Obviamente, la  apertura de la  compuerta - 3-  

solo es posible cuando e l  tope - 25-  no se encuentra en l a  -  

20. posición  mostrada, solamente cuando la  compuerta -2 - está a 

b ie r ta . S i l a  fuerza actuante que tiende a a b rir  l a  compuer 

ta  -3 - es tan grande como para hacer que la  compuerta -2—  

sea arrastrada juntamente con la  -3 - e l  sistema - 1 1 -  queda 

activado, y  a s í se e v ita  completamente que la  placa móvil -  

25 . se desplace.

Por todo lo  expuesto en evidente que con e l  dispo  ̂

s i t iv o  objeto de esta  invención la  apertura de l a  compuerta 

fro n ta l -2 - a ctiv a  e l  sistema - 1 1 -  que e v ita  que la  p laca -  

móvil sea actuada, mientras que e l  movimiento de apertura -  

30 .- de l a  compuerta -3 - queda totalmente anulado cuando la  compuer



ta  -2 - está cerrada o, s i  l a  fu erza  aplicada sobre l a  com­

puerta -3 - es tan elevada como para a rra stra r  a la  compuerta 

-2 - juntamente con e l la ,  e l  movimiento de apertura de esta  

últim a a c tiv a  e l  sistema - 1 1 - ,  evitándose a s í e l  movimiento 

de l a  placa m óvil. Por consiguiente, pués, cuando la  compuer 

ta  -2 - esté ab ierta  o cuando lo  estén ambas compuertas -2 y 

3-, queda evitado cualquier movimiento de l a  p laca m óvil.

N O T A

La Patente de Invención que se s o l ic i t a  por vein­

te  años para España, de acuerdo con la  vigente L egislación  

deberá recaer sobre: "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS DISPOSITI­

VOS DE SEGURIDAD PARA MAQUINAS MOLDEADORAS POR INYECCION DE 

MATERIALES PLASTICOS", con Prioridad de l a  Demanda de Paten 

te  en Suiza na 14074/73 de fecha 2-10-73, a nombre de VYMIL 

FINANZ UND VERWALTUNGS ANSTALF, según la s  c a ra c te r ís t ic a s  -  

de la s  sigu ien tes:

R E I V I N D I C A C I O N E S

18. -  Perfeccionamientos en lo s  d isp o sitivo s de se. 

guridad para máquinas moldeadoras por inyección de m ateriales 

p lá stico s  que consta por lo  menos, de una placa móvil despla 

zable hacia otra  placa f i j a ,  de manera que e l  conjunto está  . 

separado del medio e x te rio r  por dos compuertas.o barreras -  

cada una de la s  cuales es desplazable axialmente con raspee 

to  a l  bastidor de la  máquina, que se caracterizan  por compren 

der un sistema de control dispuesto de manera que pueda de­

te c ta r  e l  movimiento de apertura de la  primera compuerta, y 

de unos miembros que actúan consecuentemente con e l  f in  de 

e v ita r  e l  movimiento de la  mencionada placa móvil, y  de ma­

nera t a l  que la  segunda compuerta esté unida mecánicamente 

a la  primera mediante unos topes apropiados que evitan  e l  -
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movimiento de apertura de la  segunda compuerta, cuando l a  -  

primera se encuentra en l a  posición  de cerrada.

2§ .-  Perfeccionamientos en lo s  d isp ositivo s de se 

guridad para máquinas moldeadoras por inyección de m ateria­

le s  p lá s tic o s , según la  reivin d icación  1§ que se c a ra c te r i­

zan porque e l  tope consiste esencialmente en un brazo ríg id o , 

un extremo del cual está  rígidamente unido a la  segunda com 

puerta, y  cuyo otro extremo es apto para ser detenido por -  

una parte unida rígidamente a la  primera compuerta.

3^ .-  Perfeccionamientos en lo s  d isp ositivo s de sê  

guridad para máquinas moldeadoras por inyección de materia­

le s  p lá s tic o s , según l a  reiv in d icación  23 , que se c a ra c te r i 

zan por tener e l  mencionado brazo f i j o  a l a  parte superior 

de la  segunda compuerta de manera que dicho brazo quede s i ­

tuado por encima de la  placa m óvil.

4 3 . -  Perfeccionamientos en lo s  d isp ositivo s de se 

guridad para máquinas moldeadoras por inyección de materia­

le s  p lásticos,segú n  la s  reivin dicacion es an terio res, que se 

caracterizan  porque e l  sistem a de control comprende dos mi- 

cro in terrup tores, cada uno de lo s  cuales puede a b rir  un c i r  

cutio  e lé c tr ic o  que controla e l  movimiento de c ie rre  de la  

p laca m óvil, y un actuador dispuesto para in f lu ir  sobre e l 

mecanismo que controla e l  movimiento de c ie rre  de la  placa 

m óvil, de manera t a l  que ambos m icrointerruptores y e l  ac—  

tuador mencionado están activados por vástagoa o v a r i l la s  -  

unidos rígidamente a la  primera compuerta.

53 . -  Perfeccionamientos en lo s  d isp o sitivo s de se 

guridad para máquinas moldeadoras por inyección de materia­

le s  p lá s tic o s , según todas la s  reivin dicacion es an teriores, 

que se caracterizan  porque la  primera compuerta es la  s itú a
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da en la  parte fro n ta l de la  máquina.

6 8 .- "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS DISPOSITIVOS DE SE 

GURIDAD PARA MAQUINAS MOLDEADORAS POR INYECCION DE MATERIA­

LES PLASTICOS".

Segtin queda sustancialmente descrito  en la  presen­

te  memoria que consta de once hojas e s c r ita s  a máquina por 

una so la  cara y  acompañada de dibujos.

-i Ano, 1974
F. LLI SANDRETTO S .a .s .

P.P.
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