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La presente invencidén se refiere a un dispositive
de seguridad para una miquina moldeadora por inyeceidn de ~
materiales pldsticos, mediante el cual es posible controlar
de manera sencille y confiable la aperitura de las dos com=-
puertas de proteccidn de la méguina.

Como es bien comocido, las mAquinas para moldeo -
por inyeccién de materiales plésticos comprenden aos.placas
entre las cuales se monta el molde, de manera que une de las
dos placas se puede desplazsr hacia la otra, por ejemplo me
diante la aceidn de un cilindro hidradilico.

Ia zona en la que se coloca el molde estd separa-
da normalmente del espacio gue la rodea mediente unas com=-
puertas de proteceidn cuya finalided es proteger al opera--
rio de la miquina durante la etapa de cierre de diche placa
névil. Para evitar el movimiento de cierre de la placa mévil
durante el tiempo en que ambas placas se encuentran en su -
posicidén de apertura, se emplean dos tipos de dispositivos
de seguridad sustancislmente diferentes entre si:

El dispositivo de seguridad del primer tipo cons-
‘ta esencialmente de un elemento protector dnico que tiene -
rigidemente unidas a €1 las dos placas anterlormente mencig
nades, ¥y que dispone de un sistema de deteccidn del desplazg
miento del elemento protector, y de unos miembros que, en -
consecuencia, resultan apropiados para detener el movimien-
to de la placa mévil. Tal sistema comprende esencialmente dos
microinterruptores, cada uno de los cuales dispuesio para -
gbrir un eircuito eldetrico que controla el movimiento de -
cierre de la placa mévil, ¥y un actuador preparado para éc--
tuar sobre el circuito hidradlico que también controla el mig

mo movimiento. Ambos microinterruptores y el actuador estédn
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movidos por unos véstagos unidos rigidamente al elemento =

| protector.

Los dispositivos de este tipo, que en esencia, =--
constan soiamente de un Unico elemento protector, no resul-
tan aproﬁiadbs para su utilizacién en méquinas de grandes -
dimensiones,

Un dispositivo de seguridad del segundo tipo cons
ta sustancialmente de dos compuertas o barreras, la frontal
¥ la posterior, que se pueden desplazar axialmente sobre el
bastidor de la méquina; El movimiento de aperftura de cada -
una de dichas compuertas estéd controlado por un sistema ang

logo gl mencionado en relacidén con los dispositivos del pri

mer tipo. Este sistema comprende dos microinterruptores y -

un actuador para el control de movimiento de la compuerta -
delanters, y golamente dos microinterruptores para el con--
$rol de la compuerta posterior.

El dispositivo de seguridad de este segundo tipo
tiene la desventaja de que es bastante caro, ademids de re--
querir el uso de dos sisiemas de control. Ademds, son necesg
rias unas operaciones periodicas de comprobacién de tales -
sistemas, que resultan bastante complicadas por la existen—
c¢la de dos sistemas independientes en lugar de uno solo.

La seguridad obtenible con un dispositivo de es—-
te tipo nokes muy elevada, ya que depende de dos sistemas -
simultaneamente, en lugar de depender de uno Solo.

El objeto de la presente invencidn es proporcionar
un aispositivo de seguridad para una méquina de moldeo por
inyeccidén de materiales plésticos que comprenden por lo me-
nos une placa mévil desplagable hacia otra placa flja sepa-

rada del exterior mediente dos compuertas o barreras, cada
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unz de las cuales es desplazsble axialmente con respecto ai
bastidor de la méquina, de manera tal que este dispositivo
de seguridad permite evitar las desventajas antes menciona-
das.

Bl dispositivo descrito en la presente memo;ia se
ceracteriza esencialmente por comprender un gistema de con-
trol dispuesto de manera que pueda detectar ;1 movimiento =~
de apertura de una primera compuerta, y, por consiguiente,
actuar sobre unos determinados miembros con el fin de evie=-
tar el desplazemiento de la placa mévil, y de manera tal --
que la segunda compuerta esté conectads mecenicamente a la
primera mediante unos topes apropiados que eviten el movi--
miento de apsriura de la segunda compuerta ounando la primera
ge encuentre en posicién ‘de cierre.

Un conocimiento més claro del objeto de esta memo
ria se puede.obtener de ia siguiente descripeién, en la que,
por via de ejemplo, se describe tina aplicacién particular -
de la presente invencién con referencia a los dibujos, -ad~-
juntos, en los ques

Las figuras -1 y 2~ son vistas laterales del dis=-
positivo dé seguridad descrito en la presente memoris, en ~
las cuales la compuerta o barrera delantera estd situada en
la posicién de cierre, y en la de apertura parcial, respecti
vamente;

Las figuras -3 y 4~ presentan un diagrama con dig
positivo deAseguridad objeto de esta invencidn, respectiva-
mente en planta y en seceidn a lo largo de un plano normal
al eje longitudinal de la méquina. ‘

Con referencia a las figuras -1 y 2~, Se muestra

una parte del bastidor de une méquine moldeadora por inyec-
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cidén de materiales plésticos, sefialada por el nimero =-1=- en
ambas figuras, que est4 provista de una placa fija (no mos
trada en las figuras), hacia la cual se puede desplazar une
placa mévil (que tamﬁoco se muestra en las figuras) axigle-
mente, es decir longitudinalmente al bastidor -1-, y de mas
ners tal gque se pueda colocar un molde entre ambas piacas.
Dispuestas en la zona en la que tiene lugar el cierre del -
molde existen dos compuertas o barreras de protecoidn, wna
compuerta delantera -2~ y una posterior =~3-, ambas en forma
de pleca, dispuestes para separar esa gong del espacio cir-
cular. Cada una de dichas compuertas ftiene una forma esencial
mente rectangular, y que pueden comprender unas regillags =—-
apropiadas -4~-, as{ como unos rodillos -5~ (figura -4-) apro
piadoé vara el deslizamiento sobre unas guiés longitudina~——
les -6- unidas rigidamente al bastidor -1~ de la méquina, -
con el fin de permitir los movimientos de apertur; ¥y cierre,
En conformidad con el invegto, existen unos medios
de control, dispuestos.sobre el bastidor =1-, y colocados de
manera que puedan detectar el movimiento de apertura de la
compuerta frontal ~2- y, por comsiguiente, actuar sobre unos
miembros determinedos con el fin de evitar el désplazamien—
to de la pleca mévil. Dichoe medios, sefialados por el nlme=-

ro -11-, constan esencialmente de dos microinterruptores -

=12 ¥ 13-, cada uno de los cuales puede gbrir un circuito -

~elécirico gue controle el movimiento de cierre de la placa

mévil; estos medios estén actuados por los véstagos -14 y 14a-
unidos rigidamente a la compuerte frontél -1~ y de manera -
%al que el primero de dichos véastagos comprende sustancialmen
te dos zonaes inclinades ~15 y 16~; ¥y oira zona esencialmen=

te plane =17-. El sistema comprende, ademés, un actuador ==



. e

~18-, dispuesto para influir sobre los miembros que contro-

lan el movimiento de ciexre de la placa mévil, que normal--
mente constituyen un cilindro hidratlico; este actuador es-
t4 movido por una palanca friangular ~21- que estd articula

5.4 da en el bastidor de la méguina en el punto -22-, y contro-
lade por un véstago -23~, que también estd unido rigidamente
a la compuerta frontal -2-. _

Cuando la compuerta -2~ se encuentr% en la pogie-

cién de cerrada, tal como se muestra en la fiéura ~1=y-el mi
10, crointerruptor -12- es actuado por la parte plana -1j- del
véstego -14-, y en esa posicidn cierra su correspondiente cip
cuito eléctrico; a la inversa, el microinterruptor ~13- no
esta en contacto con el véstego -14-, y en esa posicidn tam
bién cierra el mismo circuito eléctrico; finalmente, cuando
15, la compuerta -1- se encuentres en la pésioién de cierre, la
palanca tridngular -21- se encuentra en una posicién eleva-
da en la que el actuador ~18- no esta activado, ¥y por comsi
guiente, el fluido hidrailico penetra en el interior del ci
lindro hidradlico que cdﬁtrola el‘movimiento de cierre de la
20. placa'mévil.

A la inversa, cuando se abre la compuerta  =2e, w=
tal como se muestra en la figura -2-, el véstago =14= se’ ==
aleja del microinterruptor -12- que, por ell&, pasa & otra
posicidn tal que le permite controlar la apertura del cir~-

25, cuito eléctrico, mientras que el véstago -14a- actia sobfe
el interruptor ~13- que también controla la apertura del ~—
nismo circuito eléctrico. De ahf se deduce que el mismo cir
culto eléctrico estd inter;umpido en dos puntos durante la
apertura de la compuerta ~2~, proporcionando asi una doble

30, éeguridad mediante el sistema eléctrico. Durante la aperitu-
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ra de dicha compuerta, el vidstagoe -23~ actia sobre la palan
ca triangular ~21~ haciéndola girar en direccidn contraria

a la de las agujas del reloj, y activando asi al actuador -
=18~ que detienen la alimentacidén de flufdo al cilindro hi-
drafdlico que controls el movimiento axial de la placa mévil.
De ehf se deduce que durante la apertura de la compuerta ~2-
ée afiade una seguridad més eparte de la eléctrica, que cong
tituye la interrupeidn de alimentacidn del fluido hidradli-

CO.

En conformided con el invento, la compuerta o ba-

rrera posterior -3~ tiene unido rigidamente a ella un brazo

~24~, uno de cuyos extremos estd fijado a la compuerte, mien
tras que el otro extremo estéd dispuesto pars cooperar con -
el tope -25- practicado en la compuerta =2-. El brazo -24-
estd dotado de un pivote ~26~-, mientras que el tope =25= —-
esté ﬁonstituido simplemente por una lenglieta o laminilla -
sltuada en la parte superior de la compuefta. Aungue el bre
zo ~24= se puede colocar en cualquier posiéiBn, ya que es -
apto para constituir un puente que una mecanicamente las com
puertas -3 y 2~-, es conveniente que dicho brazo se sitie -
en la parte superior de la méquine, tal como se muestira cla
remente en la figura -4-. '

E1l funcionamiento del dispositive de seguridad =--
descrito tiene lugar de la manera sigutente:

Cuando las dos compuer*és‘-Z ¥y 3~ se encuentran en
la posicién de cierre, el sistema de control -11- se encuen
tra en la posicidn mostrada en la figura -1-, apto para de-
terminar el cierre del circuito eléctrico antes aludido-y pa
ra permitir la alimentacidn del fluido hidradlico para con-

trolar el desplazamiento de la placa mévil; en esa posicién;
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sugtancialmente, el sistema da su consentimiento para el ==
desplagzamiento de la placa mévil.

Reciprocamente,'cuando la compuerta -2- esté abier
ta, tal como se muestra en la figura ~2~, se altera la con-
figuracidén del sistema ~11- que, de la manera anteriormente .
descrita, determina al interrﬁbcidn del circuito eléctrico
en dos puntos, y al mismo tiempo evita la aiimentacidn del
flufdo hidradlico; en esta configuracién queda evitado cual
quier desplazamiento de la placa mévil. Durante el movimien
%o de la apertura de la compuerta -2-, la lémina -25- no in
terfiere con el pivote ~26- del brazo =24- ¥, por consiguien
te, dicho movimiento no queda en absoluto eliﬁinado ni obsta
culizado s causa de la presencis del brazo -24~, del pivote
-26~ asociado con &1, y de la lémina -25-,

Cuando se abre la compuerta -3-, tiende a arras——
trar 2l brazo ~24- cuyo pivote »26~, al detenerse conira la
lemina ~25- de la compuerta -2~ evita la apertura de la - -
compuebta ~3~-, Obviamente, la apertura de la compuerta =3-
g80lo es posible cuande el tope =25~ no ge encuentra en ls -
posicidén mostrade, solamente cuando la compuerta -2=- esté a
bierta. 8i la fuerza actuante que tiende a abrir la compuer
ta -3- es tan grande como para hacer que la compuerta —=2- -
sea arrastrada juntamente con la -3- el sigtema -11~ queda
activado, y asi se evita completamente que la placa mévil -
e desplace.

Por todo lo expuesto en evidente que con el dispo
sitivo objeto de esta invencién la apertura de la compuerts
frontel -2- gctiva el sistema -~11- que evita que 15 placa -
mévil seavéctuada, mientras que el movimiento de apertura -

de la compuerta -3- queda totalmenie anulado cuando la compuer
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ta -2~ esté cerrada o, 8i la fuersa aplicada sobre la com=-
puerta -3~ es tan elevada como para arrastrar a la compuerta
-2~ juntamente con ella, el movimiento de spertura de esta
Gltima active el sistema ~11~, eviténdose asi el movimiento
de la placa mévil, Por consiguienté, puds, cuando la compuer
ta ~2- esté ablerta o cuando lo estén ambas compuertas -2 y
3~y queda evitado cualquier movimiento de la placa mévil.
NOTA

La Patente de Invencidn que se solicita por vein-
te afios pafa Espafia, de acuerdo con la vigente Iegislacidn
deberd recser sobre: "FPERFECCIONAMIENTOS EN LOS'DISPOSITI-
VOS DE SEGURIDAD PARA MAQUINAS MOLDEADORAS POR INYECCION DE
MATERTAIES FTASTICOS!, con Prioridad de la Demahds de Paten
te en Suiza nf 14074)73 de fecha 2-10-73, a'nombre de VYNIL
FINANZ UND VERWALTUNGS ANSTALF, segin las caracteristicas -
de las siéuienteéi

REIVINDICA C;i_Q_N E S

18.~ Perfeccionamientos en los dispositivoes de s
guridad para mégquinas moldeadoras por inyeccidn de materiales
plésticos que consta por lo menos, de una placa mévil despla
zable hacia otra placa fija, de manera &ﬁe el conjunto esté .
geparado del medio exterior por dos compuertas o barreras =
éada ung de las cuales es desplazable axialmente con respec
to &l bastidor de la méquina, que se caracterizan por compren
aer un sistema de control dispuesto de manera que pueda de=
tectar el movimiento de apertura de la primera compuerta, ¥y
de unos miembros que actian consecuentemente con el fin de
evitar el movimiento de la mencionada placa mévil, y de ma-
nera tal que la segunde compuerta esté unida mecanicamente

g la primera mediente unos topes apropiados que evitan el -
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movimiento de apertura de la segunde compuerta, cuando la -
primera se encuentra en la posicidén de cerrada.
28.- Perfeccionamientos en los dispositivos de se
guridad para miquinas moldeadoras por inyeécidﬁ de materia-
N les plésticos, segin la reivindicacién 18 que se caracteri-
zan porque el tope consiste esencialmente en un brazo rigido,
un extremo del cual estd rigidamente unido a la segunda com
puerta, y cuyo otro extremo es apto para ser detenido por -~
ung parte unida rigidamente a la primgra compuerta.
10+ 32.- Perfeccionamientos en los dispositivos de sg
guridad pera méquiﬁas moldeadoras por inyeccidn de meteria-
les plésticos, seglin la reivindicacién 28, que se caracteri
zan por tener el mencionado brazo’fijo a la parte superior
de la segunda compuerta de manera que dicho brazo gquede si-
15 tuado por encima de la placz mévil.
a8,- Perfeccionamientos en los dispositivos de se
gurided para méquinas moldeadoras por inyeccidén de materia-
les plésticos, segin las reivindicaciones mniteriores, que se
caracterizen porque el sistema de control comprende dos mi-
20. crointerruptores, cade uno de los cuales puede abrir un cir
cutio eléetrico que controls el movimiento de cierre de ia
placa mévil, y un actuador dispuesto para influir sobre el
mecanismo que controla el movimiento de cierré de la placa
mévil, de manera tel que ambos microinterruptores y el ac—-
25« tuador mencionado estén activados por véstagos o varillas -
unidos rigidamente a la primera compuerte. |
58.- Perfeccionamientos en los dispositivos de se
guridad para miquinas moldeadoras por inyeccién de materia-
les plésticos, segin todas las reivindicaciones anteriores,

30. que se caracterizan porque la primera compueria es la situa
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da en la parte frontal de la miquina.
62.~ "PERFECCIONAEIENTOS EN LOS DISPOSITIVO: DE SE
GURIDAD PARA MAQUINAS MOLDEADORAS POR INYECCION DE MATERTA--
LES PLASTICOSY, ' |
Seg&n queda sustancialmente descrito en la presen-
te memoria que consta de once hojas escritas a mdquina por

una sola cara y acompafiada de dibujos.

Medrid =7 AGQ, 1974
F. TIT SANDRETTO S.a.5.
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