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Tolboitands: COMISSARIAT A L'ENERGIE ATOMIQUE, entidad francesa,
residente en 29, rue de la .Féderagtion, Paris 152,

~Francia.

La presente 1n\(encién tiene por objeto un
‘procedimiento y un dispositivo de desplazamiento de
una napa de objetos cilindricos animados cada uno de
un movimiento de rotacidn.

5 Ya ge hapropuesto, por ejemplo para el trata-
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colocado en el interior un movimiento de rotacién alrededor ,

" 20 el problems planteado, ya que es evidente que la capa de

miento térmico continuo de productos rectilineos de seccidn
circular, a fin de eviter toda flexién u ovalizaoién, ponexr
eatoa productos en soportes tubulares muy Juntos dispuestos

en una hapa sobre el zdcalo o pedestal de un horno, estando

-orientado el eje de los soporiss tubulares perpendicularmen«

te &l eje del forno, Durente su progresién,eﬂ el horno, los

tubos deben robar sobre el zécalo, comunicando al producto

de su eje,que debe amegurar ls homogeneidad de las condicio-
nes de tratamiento térmico y por ello anular toda causa de

deformacidn,

Ia instalacién as{ descrita no resuelve sin embar~ |

goportes tubulares muy juntos no puede rodar meranente 80—~
bre el zécaIO,sinojunicamente rodar y deslizar con frotamiend
t0, siendo el movimiento de cada tubo individual imprewisi-
ble con, sin embaréé, una preponderancia.al deslizamiento
con frotamiento allmismo tiempo que se aumentan las ‘fuerzas
de amccidn y reacecidn el contacto de dos tubos adyacentes, |
El problema sigue siendo idéntico, por lo demds,
aingue los productos a tratar cilindricos sean dispuestos
en soportes de eunién tubulares o adnque constituyan por su
parte log elementos muy juntos de la masa a tratar,
De un modo todavia mas general, el procedimiento
y disppaitivolsegﬁn:la invencién se proponen dar una solu—‘
c¢ién correcta al pfbblema de la traslacién ain deslizamiento
de una napa de piezas muy juntas oprimidas unas contra las
otres, estando animédas cada una de dichas plezas de un mo-

vimiento de rotacién.

Este procedimiento de desplazamiento de una napa d?-
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objetos cilindricos en un horno, es;ufé, o columna de reac-
oién que comprende al menos dos paredea enfrentadas, vertioca-
les, oblicuas y horilzontales, enire las que dioha napa debe
circular de una manera continus o alterna, estando aninado
5e cada uno de dichos objetos cilindricos de la mencionada ﬁapa
de un movimiento de rotacién, se caracterizs esencislmente
porque enfré las dos cltadas paredes enfrentadas, la napa de
objetos cilindricos queda dividide en dos capas, no estando |
unidos los objetos cilindricos de cada capa, rodando cada
10, uno de’dichos obﬁetos cilindricos de una de las mencionadas
capas gin desllzamiento, por una pa'rte, aobre una de 1ae'ci-
tadas paredea, j,‘pbf otra parte, sobre dos de los citados
objetos cilindricos de la otra de dichas capas, sobre los

| que permanecen ap}icados.

15. | - Este procedimiento se caracteriza ademds por los
puntps siguient?s tomados por separado o en 6ua1quier combi~
nacién operativa.

~-la puesta en rotacidén de dichos objetba cilindri-
cos se obtiene por simple gravedad,

20. ' . =la puesta en rotacidén de dichos objetos cilindri-
cos se obtiene por un medio mecinico que actia sobre al menos|
uno de los manoionadgs objetos cilindricoas,

-la pussta en rotscién de dichos objetos cilindri-
coa y la puesta en circulacidén de le citada napa de objetos
25. cilindricos son obtenidas por medios independientes,

~la puesta en rotaci&n de los citedos objefos ci-.
lindricos y la puesta en ciroculacién de la mencionada napa

de objetos cilindricos se obtienen por medios cooperantes.

La presente invencibén recae igualmente sobre un

I
i

- 30. dippositivo de desplazamiento de una napa de objetos cilin- |
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* gitedos objetos cilindricos de dicha nagpa de un movimiénto
' tancia que separa lag citadas dos paredes esta estrictamente

. de uno de los citados objetos cilindricos,

Yy dos veces el Valor del didmetro de cada objeto, estando

' excluidos los doa limites de este intervalo.'

4=

dricos en un horno, estufa, o columna de reaccidén, que ocom-

prende al menos dos paredes enfrentadas, verticales, oblicuas

l
i

,u horizontales, entre las que dicha napa deba circular de 1

.una_manera continua o alterna, estando animado cada wno de loé

de rotacibén que se caracteriza esencialmente porque la dis-
comprendidas entre una vez y dos veces el valor del didmeiro

Por esta expresidén es preciso comprende que la an=-

chura entre las dos paredes estda comprendida entre una vez

Este dispositivo se caracteriza ademés por los

puntos siguientes tomados por separado o en cualquier combinaj
cién oyerante~ . t

, -la puesta.en romcién de los citados objetos ci-
1indricos se obtiene por simple contacto de los citados obje-
toa sobre las mencionadas paredes, '

~la puesta en rotacién de dichos objetos cilindri-

cog se obtiene por contacto de una rueda motriz sobre ﬁno de
los citados objetos que entran enitre las dos mencionadas pa;
redes, )

‘ =la puesta en rotacién de los citados objetos ci-
lindricos se obtiene-por frotemiento de una rueda motriz so-
bre uno de los citados objetos que salen de dichas‘parades,

.’—la pues;a en circulacién de‘la napa de objetos —
cilindricos ¢s asegurada por un dispositivo de evacuscién de

dichos objetos que comprende un rodillo motriz goporte de

carga, mévil verticalmente y gobernado por un tubo, que ac-
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un sistemg de topes de retencibén y de empujadorss,

tid, en un forro que prolonga dichas paredes,

~dicho forro comprende wn pa%adizo de eyeccidn y

La ventaja importante aportada por el procedimiento
y el dispositivo segin la invencidn reside én el hecho de '
que dichos objetos cilindricos llevados a elevada tempseratu~
ra ruedn sifi deslizar, a la vez sobre si mism® y sobre las
mencionadas paredes, evitendo asi las deformaciones debidas
a los esfuerzos de frotamiento y el desgaste por erosidn
de materlales fragiles y costosos colocados en condiciones
de comportamiento mecédnicos muy dificiles.

Otras ventasjas y otras caracteristicas de la in-
vencién se podran de manifissto a continuamcién con el trans— |
curgo de la descripcifnque sigue de un ejemplo de realizacién
del prbcedimientq Y8l disposlitivo de dasplazamiento de una
napa de objetos cilindricos animsdos cada uno de un movimien—
to de rotacidén, objetos de la invencidén. Las disposiciones
de Qealizacién’que seran desoritas a proposito de este ojem-
ple deberan ser consideradas como que forman parte de la in-
vencidn, quedando bien entendido que cualesquiera disposiciod
nes equivalentes podrén ser igualmente ntilizadas sin salir
del marco de ésta.

Esta descripeidén se efectia Eon ayuda‘de lgs fi-
guras 1 a 5 anexas, las cuales representans

Las figuras 1 y 2 son wnas vistas esquematicas en
seccién de un horno vertical que utiliza el procedimiento
segin la invencién.,

Ia figura 3 es una vista esquemdtica en seccibn

de un horno vertical provisto de un digspositivo de evacua=

Oién.'
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5. esta en contacto con un soporte tubular 2a.

| caso de la figura 1. .

-

La figura 4 en uns vista esquematioa frontal del
rodillo motrlz aoporte de carga.

La figura 5 es una viste esquematioa del perfil del
rodillo motriz soporte de carga. ‘

En todas estas figuras, los mismos elementos llevan
los miemos nimeros de referencia.

Seglin laslfiguras 1y 2 el horno esta constituido

esencialmente por un pasadizo vertical 1 en el.que eatdn dis-

puestas dos capas muy juntas 2a y 2b ée:objétos cilindricos
de didmetro & inferior a.le anchura e del pasadizo 1, y que
se gpoyan cada uno sobre una de las dos paredes 3 o 4 del
pasadizo 1. Un dispositivo soporte, de carga constituido por
un rodillo 5 que puede girar alrededor de su eje y despla-
zarse verticalmente sostiene la napa de las plezas oilindri—
cas 2a y 2b. Durante 8u movimliento desoendente, puede yrodar
gobre ung u otra de las paredes del pasadizo 1, comunicando
g8 la napa de los aoportes 2a, 2b un movimiento de desplaza-
mieqto en curso del cual los tubos 2 rusdan a la vez 1los unos
sobfe los otros y & lo largo de las paredes 3 y 4.

La figura 1 corresponde al caso en que el rodillo

La figura 2 corresponde al caso en que 5 esta en
contacto con un soporte tubular 2b,

- E1 sentido de rotacién del rodillo 5 es evidentemen-

te inverso en el caso de la figura 2 del correspondiente al

A medida qde un objeto cilindrico es introducido en
la parte superior del horno, es sometido, en razén del movie

miento de rodadura de los objetos enteriormente introducidos,

a unas reaccidén que tiende a hacerle adoptar una posicidén en

D

i
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la capa 8, 8l el objeto que 1e precede pertenece a la oapa
bo raciproeamente.

Cuando ha -adoptado la posioidn que debe tomar, 8e
mantiene alli bajo el efecto de un par igual as ‘

% , : P x . e -~ d

g
piéndo P la carga vertical a la que es sometido el objeto-
cilindrico considerado.

Cugndo la carga del horno, constitulda por la napa
10. ‘de los objetos cilindricos 2a o 2bha recorrido un paso, es-
declir una longitudhigual al didmetro de ﬁne pieza cilindri~
‘ca, se mantiene la carge del horno por encima del objeto a
salir y 8e extrae eate descendiendo el rodillo 5. Se remone
ta a continuaoién el rodillo 5 en contacto con la carga ha-
15, ciendo de modo que su sentido de rotacién propio en el nuevo
cioclo sea inverso del que tenia en el ciclo anterior. '

Ia figuraes 3, 4 y 5 representén un ejemplo de rea-
lizacién de estas operaciones que permitira mejof'qoﬁbrender.
la carga, el paso por el horno y la evacuacién de los produozﬁa
20, tratados.

En el horno representedo en estas figuras, la ali-
mentacién en objetos cilindricos a tratar se efectia por un
pleno inclinado 6.

El dispoaitivo de evacuacidén de los Bbjetoa cilin~-
25. dricos comprende una camisa o forro 7, en la prolongaoiagn
del pasadizo, provista de un aisteia de topes de retenqién 8,
de un sistema de empujadores 9, de un rodillo soporte de car-
ga 5 y de un pasadizo de evacuaolén 10. El rodillo 5 esta
provisto de un eje 11 agenciado de un pifién 12, El eje 11 .es

30, llevado por dos bielas 13 provistes de cojinetes 14, en loaqup
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pared de la camisa 7.

==

gira el eje 11. Sobre las bielas 13 se montan dos roldanas
i .
15 gobernadas por dos levas 16, Dos cremallerds 17 y 18 en laJ

que puede gjustarse el pifién 12 estén dispuestas en una y otr

. Al estar los diferentes elementos del horno y de su
carga en las condiciones representadas en las figuras 3,4 y’5.
e efec#ﬁan laé diferentes operéqiqpeé del siguiente modo: léi
levas 16 que giran en el sentidb db la flecha, comunicen por
lesbielas 13 un movimiento descehdehte al rodillo 5 al mismo
tiempo que un movimiento de rotacidén por mediacién_de las B
cremalleras 17. La'carga acompafia ai rodar sobre las paredes
3y 4 el movimiento de descenso del rodillo, hasta el momento
en que el punto 19 de las levaas 16 se encuentre por debajo |
de las roldanas 15. En e ste momento, los topes de retencién 8 |
avanzan por debajo de la carga é la ‘altura del segundo objéfo
cilindrico y 1le magtienen en posiciéh, liberando asi el objetg
cilindrico en contaéto con el rodillo 5 :que se encuentra:en-
tonces en la posioién representads en rayado,

Al continpar girando le leva hasta el momento en
que el punto 20 de ia leva esté bajo la roldens 15, el rodi-
1llo 5 continua su movimiento descendente con una velocidad
aorecentada, scompafiado del objeto cilindrioco que ge evacua
por si nismo ‘al llegar a la altura del pasadizo de eyeocoidn 1(
0 bajo la accién del empujador 9; Este movimiento se conti~
nua hasta el momento en que el rodillo 5 esté en la posicién
representada con trazo punteado,

Al contiruar la leva su movimiento de rotacién co-
nunica entonces al rédillo 5 un movimiento de ascenso que le

lleya a su nivel de'origen, encontrandose entonces el punto

.-

21 de la leva bajo la roldana 15,
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' :Qi6n de escritura pueden tener una superficie exterior que
presentar superficiescilindricas limitadas de contacto entre

| %rivos, Estos estribos pueden eventualmente ser llevados so-

.-bre un cuerpo rectilineo de seccién cualquiera cilindrica o

1 no,

| ‘hornos de carién un interes particular, se apllice lgualmente
- ‘@ instelaciones de secado, tratamiento térmico, tratamiento

| quinico o a distribuidores de piezas circulares, etc.

- susceptibles de modificaciones de detalle, en cugnto no al-

s

El sistems rodillo-blela-roldana tiene un tierto
grado de libertad en la correders 22,que pérmite al rodillo
5, cugndo llega en contacto con un objeto cilindrico 2a o 2b’%
pivotar ligaraﬁente bajo la reaccién de oontécto de modo a |
engranar segin el caso con la cremallera 17 o 18, Los ciclos
anteriormente descritos comienzen dé nuevo, rodando el ro-
dillo 5 alternativamente sobre una » otra guia, es deoir
invirtiendo su movimiento de rotacién. '

Quece bien entendido que la invencién es indepen=
diente de le naturaleza,de la configuracién de log objetos:
cilindricos muy juntos que constltuyeh ls carga. Estos pue-
den ser soportes cilindricos en los que se disponen las pie-

zas a tratar.
Los objetos denominados cilindiicos por simp;iff6a~

pertenezca totalmehte a un solo cilindro o pueden simplemente

a1 y oon las superfi{cies de rodadura constituyendo unos es=

Atnque la invenocidén presente, en el’éaso de los

NOTA
Desorita suficientemente la naturaleza del invento,
as{ como la manera de realizarlo en la prédctica debe hacer-

se conatar que las disposiciones anteriormente }ndicadas, son
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| el invento se refiere a una solicitud de Patente presentada

terizado porque la pueste en rotaciédn de dichos objetos ci-

-{0~
teren su principio fundamental, También se hace constar que

en Francia con fécha'de 7 de agosto de 1.973 y Ne 73 28822,
acogiéndose por lo tanto 8 los bensficios que conceden los O
Convenios Internacionalea ‘en vi&or, siendé lo que constituye - |
la, esencia del referido invento y'bof lo que se aolicita,?a;
tente de Invencién por 20 afios bh Espafia, sobre: PROCEDIMIEN-
TQ Y DISPOSITIVO PARA DESPLAZAMIENTO DE UNA NAPA DE OBJETOS B
CILINDRICOS EN UN HORNO, ESTUFA O COﬁUMNA‘DE REACCION, carao-
terizéndose por lo siguiente:

1;- Procedimiento y dispogitivo para desplazamiento
de Gna napa de objg%os cilindricos, en un horno, eatﬁfa o
columns de reaccién;;prooedimiento que combrende al menos'dbs
paredes enfzéntadas, verticalés; oblicuas u horizonfales, one
tre las que dicha napa debe circular de wna ménera continua
o alterna, éiendo animado uno de dichos objetos'oilindricoa
de la mencionada napa de un mbvimiento de rotacién, procedi-
miento cgracterizado porque entre dichas dos paredes enfiren-
tadas, la napa de objetos cilindricos es dividida en dos oca-
pas, no estando unidos los ObjetOB-cilindrich de cada capa,
rodando cada uno de estos objetos cilindricos de una de dichas
capas sin deslizamliento, por una parte, sobre una de dichas
paredes y, por otra'ﬁarte, sobre dos de los citados objetos
cilindricos de la otra de dichas capss sobre los que perme-
nece aplicado. '

2.~ Procedimiento segin la reivindicacibén 1, carac-|

lindricos se obtiene por simple grsvedad..

3.~ Procedimiento segin la reivindicacién 1, carac-

terizedo porque la puesta en rotacién de dichos objetoa ciline

1)

-
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dricos #e obtiene por un medio ﬁeéénico que actﬁa sobre al
menos uno de los mencionados objétOS cilindricos, E

4.~ Procedimiento segin la reivindicgecién 1, carac~
terizado porque la pﬁeata en rotacién de dichos objetos ci~-
lindricos y la puesta en ciroculacién de dicha napa de obje=-
tos cilindricos se obtienen por medios independientes,

5.~ Procedimiento segin la reivindicacién 1, caraoc-|
terizados porque la buesta en rotacibén de dichos objetos
ollindricos y la pueétavan circulacién de l& mencionada naps
de objetos cilindricos se obtienen pdr medios coopserantes,

6:;'bibpoéitivo para la realizacidn del procedi-
miento segln las reivindicaciones 1 a 5, que comprende al
menos dos paredes enfrentadas, verticales oblicuas u horizon-
tales, entre las que dicha nape debe circular de una manera |
continua o alterna, slendo enimado cada uno dé dichos obje-
tos cilindricos de la mencionada napa de wn movimiento de
rotatibén, caracterizado porque la distancia qug_aeparh«laé'
dos citadas paredes estéd estrictamente oomprendida entre una
voz y dos veoeé el valor del didmetro de uno de los mencio-
nados objetos cilindricos,

7.- Digpoasitivo segin la }éivindicacién 6, carac-
terizado porque la puesta en rotacién sin deslizemiento de
los mencionsdos objetos cilindricos se obtienen por simple
contacto de dichos objetos sobre las mencionadas paredes,

8.~ Dispositivos segin la reivindicacién 6, carac- |
terizado porque la puesta eyfrotacién sin deslizamiento se ob-
tiene por contacto de un rueda motriz sobre uno de los citados
objetos gituados entre las dos citadas paredes.

9.,- Dispositivo segin la reivindicecién 6, carao-

terizedo porque la puesta en c¢irculascién de éicha napa de ob=}

-t
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| "ciﬁn‘de los citados objetos que comprende. un rodillo motriz !

' leva, que actla en una camisa o forro que proionga las cita-

.| das paredes.

'-fterizado porque dicha camlsa © fbrfq comprende un pasadizo .

'dbzeyeccién y un sistema de toped dé retencién ¥y de empuja-

| ted que le permite rodar sobre una y oira pared segin su reac

'fc;én en contacto con el objeto que soporta.

-en la presente Memoria e ilustrado en los adjuntos dibujos.

-12-

jetos cilindricos es asegurada por un dispositivo de evacua-

soporte de carga, mévil verticalmente y goberngdo por una
10.~ Dispositivo ségﬁn la reivindicaciﬁn 9, éépao-

dOI‘SS. : Y

11.~ Dispositives segfn la reivindisacién 9 cargc—

terizédos, porque el rodillo tiene un cierto grado.de liber—

12.- Proéeaimiento y dispositivo paras desplazamiehto
de una napa de objetos cilindricos en un horno, estufs, o co-

lumna de reaccién, tal y como queda sustanciglmente déscrlto

Esta Memoria consta de doce hojas escritas a mé--

quina por una sola.
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