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MEMORIA DESCRIPTIVA

de una Patente de Invencidn a nomBre de:
Demag Aktiengesellschaft, de nacionalidad
alemana, domiciliada en D-41 Duisburg, -
Wolf gang-Reuter-Platz, (Alemania); por:
NSTSMEMA DE MANIOBRA Y DE CONTROL ASI -~
COMO DE DISTRIBUCION DE LA BAJA TENSION
EN INSTALACIONES ELECITRICAS, PARTICULAR-
MENTE EN HORNOS METATURGICOS",

0000000 00—~

T innovacidn se refiere a un gistema de disposicidn
de log aparatos de manlobra y de control asl como de los apara
'“ton de distribucién pera la parte de baja tensién de instala-
ciones eléctricas, especlalmente de hornos eléctricos metalir
glcos,.

Las disposiciones convencionales del tlpo mencionadd
constan de armarios de distribucién o de armazones de distribu
cibn independiehtes que contienen siempre aparatos de maniobra

y de control asi como aparatos de distribucidn, Traténdose de
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instalaclones electricaes grandes, se neceslten varios de emtos

armarios de distribucidn, que tienen que estar comunicados en-

tre si por medio de cables. De esto resulta en gl montarje un -

gran dispendio de mano de obra. Ademds estas conexiones de ca~
bles son enmaraiiadas y dificiles de mantener., Los cables sltua
dos en el exterior representan también una fuente de averias &
hacen peligrar la seguridad,

La innovacidn tiene el objeto de mejorar una disposi

cidn del tipo arriba indicado de tal manera que 8e€ obﬁénga una

instalacién sencilla, segura ¥ fdoll de mantener. De ususrdo -

_gon la innovacidn se resuelve este problema porque todos los -~

aparatos de maniobra ¥ de control estdn dispuestos addesibles
desde el exterior en.una pared de un recinto que forma ua arma
rio transitable o una cémara trensitable, que en la pared opues
ta del recinto, con acceso desde su lado interior, eSshdn digr—:
puestos-los aparatos de distribucidn y que los apara%oa de ma-
niobra y de control eatdn commicados con los aparatos de dis-
tribucidén por medio de conduceciones y cables,

Ha resultado ser ventajoso que las paredes del arma-
rio o de la cdmara consten de cuadros separados, en cada uno -
de los ocuales eatd dispuesto un grupo de aparatos de maniobra
y de control o de aparatos de distribucidn.

De acuerdo con otro pexfeccionémiento ventajoso de -
1e innovacidn, el armario o la cémara tiene un fondo interme--
dio, debajo del cual estdn dispuestos los oconductores ¥y los oca

bles. Convenientemente el fondo intermedio consta de plaenchas
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Para orear dentro del rscinto una atmdsfqra libre de
polvo, el afmario o la cédmara se puede ventllar por medlo de -
ventiladores éon filtros incorporados.

La innovacién se exslica de un modo més detallado --
con ayuds del dibujo que muestra en representacidn perspectivi
ce. un ejemplo de realizacidn, Para mayor olaridad del dibujo -
el techo y una pared lateral del armario o de la cédmara no eg-
tdn dibujaedos,

Bl armario 1, representado en el dibujo, conuta de =
un bagtidor 2, de las paredes laterales 3 (de laé'que la del -
lado derecho no estd dibujada), une pared frontal 4, una péred
posterior 5, un fondo 6 asl como un techo (no reprssentado en
el dibujo). BEa la pared lateral 3 se encuentra una pusria 3a.7

El armafio puede estar construido también como estruc
tura sutosustentante sin bastidor.

En la pared delantera 4 estdn dispuestos ouadros sg-
parados 7ren los que se encuentren aparatosrde medicidn y de -
control 8, 10 y aparatos de maniobra 9.

La pared posterior 5 consta también de ocuadros sepa-
redoa 1, en los que estﬁn dispuestos apsratos de distribucidn
12, fusibles 13 y bornes 14, Las conducciones de cada ouadro -
11 estén unidas en un cenal de cables 15 y & través de los box
nes 14 y de laa conducciones 16 comunicadas con los asparatos -
correspondientes 8, 9 ¥y 10.

Tes conduccionea 16 y los cables 17, que unen entre
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gl los distintos dispositivos, eatdn colocados en el sspaclo -

18 previsto debajo del fondo intermedio 6, El fondo intermedio
consta de pianchas desacoplables. |

- Ia ventaja especial de la instalacldén de acuerdo con
la innovacidn eatriba en que todos los apaiatos asfl como las -
conducciones y los accesorlos eatdn alojados en un recinﬁ& ce-
rrado, el cual para el manﬁenimiento,_lanraparacidn y modificgb
ciones eventuales es cémodnments accesible. Por la airiaidén de
los grupos de aparatos en cuadyo y por la diSposicidnfbiEn Vi~
sible de estos se pueden localizar averins  oon rapidaé;;Sé tle
ne un acceso directo a todos los aparatos y conductores. '

Aquellos cuadros que no se utilizen en un pfincipio

¥y que puedeﬁ gstar cubiertos por simpies chapas de hojalata, —

pueden utilizarse para ampliaciones posterlores de lé_iﬁstalgr

¢idn, por ejemplo'en une acereris para la incorporacidn.postgf

'rior de loa Srgenos de mando para plantas de depuraolﬁn; dispo

sitivos para la medicidn de las temperaturas del aocero fundidq
etc. También es posible la instalaeidn de egquenas de oonﬁxidn"
luminososg,

Ia instalacién puede ser sguipada tamblén con un‘réil

para corrlente de emergencls con poslibilidad de conmutacidn, -

oon ouya ayuda, en el caso de fallar la corriente de la red, =~

el suministro de corriente de emergencia puede limitarse a los

oonsumidores mds importantes solamente.
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Se reivindica como nuevo y de propia invencion:

1.7 Sistema de manicbra y de control .as{ como de dis
tribucién de baja tensién en instelaciones eléctricas, particu
larmente en hornos metalirgicos, coracterizado porque todos —-

5 los aparatos de maniobra y de control estdn dispuestos accesl-
bles desde el exterior en una pared de un recinto que forma.un
armario transitable o una cémara transitable, porque en la pa-
red opuesta del recinto accesible desde su lado interior, es-—
t&n dispuestos los aparatos de disiribucibén y porque 1oé:apé-

10 rotos de maniobra y de control ewtbin comunloados con 1os:ﬁp§—

ratos de distribucién por medio do wouducciones y de cables,

5.~ Sistema, de mcuerdo con la reivindicaclon 1, ca-

racterizado porque las ﬁaredes del armario o de la camara cons

tan de cuadros separados, en cada uno de log cuales esfé dis——

15 puesto un grupo de aparatos de maniobra y de control o dé apa—

>,

ratos de distribucidn,

3.~ Sistema, segin reivindicaclones anteriores, carag
terizado porque el armario o la cduinrve tlene un fondo interme-
dio, debajo del cual se encuentruin 1as condiciones y los ca-——

20 bles.

4.~ Sigtema, segin reivindicuelones anteriores, carac
’ ’ —
terizado porque el Ffondo intermedic consta de planchas desaco-

plables.

5,- Sistema, segin las reivindicaclones anteriores,
25 caracterizado porque el armario o la camara se puede ventilar

por medio de ventiladores incorporados con filtros,
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6.~ STSTIMA DE MANICBRA ¥ DE CONTROL ASI OOMO DE DI
PRIBUCION DE LA BAJA TENSION EN INSTALACIONES BLECTRICAS; FAR
TICULARMENTE EN HORNOS METALURGICOS.

Tal como se describe y reivindica en la presente le

moria Descriptiva que consta de seis hojas escritas a mdquina

por una sola cara y de sus correapoudientes dibujos.

Madrdid, 7 Agogld
' o8 S
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