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El presente invento se refiere a un transpor­

tador para transportar plantas con ta llo s ,  ta le s  como 

e l tabaco o cereales, desde e l  punto en que son corta­

das hasta un lugar de almacenaje que puede ser un remol- 

5 que móvil o un punto conveniente sobre e l suelo.

E l invento se refiere igualmente a una máqui­

na para la  recolección de plantas con ta llo ,  que inclu­

ye este transportador.

Se conocen máquinas que comprenden d is p o siti-  

10 vos de transferencia de la s  plantas de funcionamiento

discontinuo. Algunos de estos d ispositivos incluyen pin­

zas que toman los pies de la s  plantas después que han 

sido cortados y aseguran su transferencia. Otros dispo­

s itiv o s  comprenden juntas sobre las cuales lo s pies de 

15 la s  plantas, una vez cortados, se enganchan bajo la  ac­

ción de m artillos.

Estos dispositivos de funcionamiento disconti­

nuo son de construcción compleja, por lo tanto costosos, 

y no permiten más que cadencias relativamente reducidas. 

20 El invento tiene especialmente por objeto pa­

lia r  estos inconvenientes, permitiendo asegurar e l  trans­

porte de la s  plantas a una cadencia elevada.

Según e l invento, e l transportador para plan­

ta s con ta llo s ,  ta le s  como e l  tabaco, se caracteriza por- 

25 que comprende dos moletas circulares montadas ro ta tiva -
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mente sobre un chasis, un elemento lin e a l fle x ib le  que 

pasa sobre estas moletas y que forma un bucle cerrado, 

que comprende dos partes re c tilín e a s  entre la s  moletas, 

pinzas e lá stic a s  repartidas a lo largo de este elemento 

5 lin e a l y que se extienden hacia e l exterior del bucle, 

y cubos para arrastrar una de la s  moleta en rotación de 

manera continua.

Se verá en lo que sigue que e l  paso de la s  pin­

zas sobre una de la s  moletas provoca la  separación de 

10 las pinzas adyacentes para encuadar e l  pie de una planta, 

y luego su aprieto para tomar y transportar e l  pie. Los 

mismos movimientos se producen en e l  orden inverso duran­

te e l paso sobre la  segunda moleta, lo que permite lib e ­

rar e l pie de la  planta. Se re a liza  a si un transportador 

15 de funcionamiento continuo sen cillo , fuerte y poco cos­

toso que permite cadencias rápidas.

Según una realización  preferida, e l elemento 

lin e a l del transportador es una cadena calibrada de esla­

bones, guiada por un c a r r il que la  mantiene en dos p la -  

20 nos sensiblemente ortogonales. Las dos moletas pueden es­

tar dispuestas en planos inclinados uno respecto a l otro, 

lo que permite presentar e l ta llo  de la  planta transpor­

tada en sentido más favorable para recogerla y depositar­

la .

2$ según e l invento, la  máquina para la  recolec-
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ción de plantas con ta llo ,  ta le s  como e l  tabaco, se ca­

racteriza  porque comprende un dispositivo tractor, un 

transportador que tiene las ca ra cte rística s especifica­

das más arriba y cuyo chasis está soportado por e l  tra c-  

5 to r, un sistema articulado para arrastrar en rotación

una de las moletas del transportador a partir de una to­

ma de fuerza del tracto r, y a l menos una lámina de cor­

te dispuesta en la  proximidad y debajo de la  moleta s i­

tuada delante del transportador con relación a l sentido 

10 de avance del tractor.

Otras particularidades y ventajas del invento 

aparecerán todavía en la  descripción detallada que si­

gne.

En lo s dibujos anejos dados a titu lo  de ejem- 

15 píos no lim ita tiv o s, se ha representado una realización  

preferida del invento

-  la  figura 1 es una v is ta  en alzado de una 

máquina conforme a l invento,

-  la  figu ra 2 es una semivista en planta co- 

20 rrespondiente a la  figura 1,

-  la  figura 3 es una v is ta  en planta, a mayor 

escala, de un extremo del transportador conforme a l in­

vento ,

-  las figuras 4 a 6 son v is ta s , respectivamen- 

25 te en alzado, frontal y la te r a l y en planta, de una pin-
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za del transportador de la  figura 3 )

-  la  figura 7 es una v is ta  en corte de un ca­

r r i l  de guia del transportador de la  figura 3)

-  la  figura 8 es una v is ta  análoga a la  fig u -  

5 ra 7 , que muestra la  posición de la  cadena del transpor­

tador en e l c a r r il de guia, y

-  la  figura 9 es una v is ta  parcial la te r a l del 

c a r r il de la  figura 8.

La máquina conforme a l invento para la  recolec-  

10 ción de plantas con ta llo  y , especialmente, de plantas 

de tabaco, que está representada en la s  figuras 1 y 3, 

comprende un tractor, simbolizado en 20, que está engan­

chado a un remolque 21 para e l  almacenaje de la s  plan­

tas.

1$ El tractor 20 soporta un transportador 22 que

está fija d o , de una manera conocida en s i  misma, en tres  

puntos del tracto r, por medio de un soporte 17 compues­

to de vigas metálicas en U.

El transportador 22 comprende un chasis de es-  

20 tructura metálica 15 que está montado, de preferencia, 

de manera orientable con relación a l soporte 17 gracias  

a una articulación no representada en lo s dibujos. Sobre 

este chasis están montadas rotativamente una moleta an­

terior 3 y una moleta posterior 14 que, en la  re a liz a -  

25 ción representada, están dispuestas en dos planos sensi-
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blemente perpendiculares entre s i ,  quedando bien entena 

dido que lo s  planos de estas dos moletas pueden formar 

entre s i  un ángulo diferente de un ángulo recto y , en 

particu lar, ser paralelos. Los términos "anterior" y 

5 "posterior" se refiere al sentido de avance del tractor  

20.
Sobre la s  moletas 3 y 14 pasa un elemento l i ­

neal fle x ib le  que, en la  realización  representada, es 

una cadena calibrada 4 de eslabones v is ib le s  en particu- 

10 la r  en la  figura 3 . Este elemento lin e a l puede ser tam­

bién un cable metálico o de materia p lá stica  ta l  como 

e l nylon, o incluso una correa. La cadena 4 forma un bu­

c le  cerrado que comprende dos porciones terminales en ar­

co de circulo que corresponden a su paso sobre la s  mole- 

15 tas 3 y 14, y dos porciones re c tilin e a s  entre estas dos 

moletas.

La cadena 4 es mantenida y guiada en la s  porcio­

nes re c tilín e a s  de su trayecto por dos ca rrile s  19 repre­

sentados en la s  figuras 7 a 9 . Estos ca rrile s  presentan 

20 dos ranuras 23 y 24 (figura 7 ) cuyos planos medianos son 

sensiblemente rectangulares entre s i.  La cadena 4 compren- 

de eslabones 25 "horizontales" unidos entre s í  por esla­

bones 26 "verticales" (figura 3 ). La ranura 23 recibe  

una mitad de lo s  eslabones "horizontales" 25 , mientras 

25 que la  segunda ranura 24 recibe la  mitad de los eslabo-

6 . 8.74 -  6 -



nes

-
5)

"verticales" 26 , como se ve en la  figura 8. La cade­

na 4 es mantenida y guiada de esta manera en sus partes 

r e c tilín e a s  según dos planos perpendiculares. Esto per­

mite que la  cadena 4 siga en su parte posterior un 

5 trayecto inclinado para pasar del plano de la  moleta an­

terio r 3 a l  de la  moleta posterior 14 (figuras 1 y 2).

Sobre lo s eslabones "horizontales" 25 están 

soldadas cabezas de to rn illo  2 (figura 3 ) sobre la s  cua­

le s  se vienen a roscar pernos 18 que sirven para f i j a r  

10 pinzas e lá stica s  1, una realizacidn particular de las  

cuales está representada en la s  figuras 4 a 6.

Cada pinza 1 de acero de resorte comprende un 

elemento de resorte en hélice que incluye dos partes 

coaxiales 31 con espiras contiguas unidas por una parte 

15 acodada en U 32 (figura 5 ) por la  cual pasa e l  to rn illo  

de fija c id n  sobre la  cadena 4 . Los extremos de cada una 

de la s  porciones 31 están doblados en un bucle 33 (figu­

ras 4 y 6) que adopta sensiblemente la  forma de un 8, 

constituyendo estos dos bucles las piezas propiamente d i-  

20 chas. Los bucles 33 están dispuestos en planos paralelos  

entre s i y sensiblemente perpendiculares a l  eje  de la s  

partes en hélice 31 . Cuando la s  pinzas están montadas 

sobre la  cadena 4, los bucles 33 se extienden hacia e l  

exterior del bucle formado por la  cadena 4 , como se ve 

25 en las figuras 2 y 3 .
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Un ara 18 , constituida, por ejemplo, por un 

tubo metálico, de preferencia elá stico  (figura 2) está  

fija d a  a l  chasis del transportador en la  parte exterior  

de este último con relación a l tractor 20 y se extiende 

5 paralelamente a la  cadena 4 a media distancia entre los  

dos bucles 33 de cada pinza 1.

Naturalmente, la s  pinzas 1 , en lugar de ser 

de acero de resorte, pueden ser realizadas de materia 

p lá stic a  e lá s tic a , caucho o cualquier otro material s i -  

10 milar.

La moleta posterior 14 es arrastrada en rota­

ción a p artir de la  toma de fuerza 34 del tractor por 

medio de una inversión de ángulo 10, de un vastago 35 

con junta homocinática, de un reductor 16 y de piñones 

15 11 y 13 unidos por una cadena 12. Esta cadena cinemáti­

ca está calculada de ta l  manera que la  velocidad lin e a l  

de la  cadena 4 con relación al chasis 15 sea por lo me­

nos igual a la  velocidad de avance del tractor 20 . El 

sentido de avance de la  porción de la  cadena 4 situada 

20 hacia e l  exterior del transportador con relación a l trac­

tor está dirigido hacia la  parte posterior del tractor  

en e l sentido de la  flecha f  (figura 2).

Sobre e l  chasis 15 está montada una lámina de 

corte, que en la  realización  representada, está con sti-  

25 tuida por una lámina ro ta tiva  7 . El eje de esta lámina
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está situado ligeramente detrás del de la  moleta ante­

rio r 3, y e l diámetro de la  lámina es ta l  que su borde 

anterior esté sensiblemente a n ivel del del centro de 

los bucles 33 de la s pinzas 1 que pasan sobre la  moleta 

5 3 .

La lámina de corte 7 puede ser arrastrada en 

rotacidn por un motor hidráulico independiente o por un 

sistema articulado conectado a l sistema de arrastre de 

la  moleta 14. En la  realización  representada en los d i-  

10 bujos, la  lámina 7 es arrastrada a p artir de la  inver­

sión de ángulo 10 por un sistema independiente que comr- 

prende un vástago 36 con juntas homocinéticas, una se­

gunda inversión de ángulo 9, un árbol de transmisión 8 

y una tercera inversión de ángulo 6.

1$ En e l extremo anterior del chasis 15 del trans­

portador está montado un pico de guia 5 para lo s  vasta­

gos de la s  plantas a cortar. Este pico 5 tiene una forma 

generalmente en U, cuyas ramas delimitan un paso 37 en­

sanchado hacia delante y cuyo fondo está situado sensi- 

20 blemente a l n ivel de la  moleta anterior 3 .

En funcionamiento, e l  tractor 20 arrastra en 

rotación la  lámina de corte 7 y la  cadena 4 del transpor­

tador. En la s  partes re c tilín e a s  de la  cadena 4 , los bu­

cle s  33 de las pinzas 1 están adyacentes y delimitan en- 

25 tre s i  aberturas 38 (figura 3 ). Por e l  contrario, en la s
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porciones de trayectos circulares de la  cadena 4 corres­

pondientes a la s  dos moletas 3 y 14 , la s  pinzas están 

separadas una de otra como consecuencia de la  curvatura 

de la  cadena (figura 3).

5 Al avanzar e l  tractor 2 0 , e l  pico 5 guia los

p ies, incluso los de la s  plantas que pueden estar tendi­

das, a l intervalo entre dos piezas anteriores separadas 

una de otra. La rotación de la  cadena aproxima estas dos 

pinzas que se vuelven a cerrar sobre e l  pie de la  plan- 

10 ta , la  cual es entonces cortada por la  lámina 7 . . La plan­

ta es arrastrada luego hacia la  parte re c tilín e a  exte­

rior de la  cadena 4 en la  cual las pinzas están apreta­

das a l máximo. El pie de la  planta es mantenido enton­

ces sólidamente a lo s n iveles por lo s  dos bucles 33 de 

15 la s  dos pinzas que la  aprietan gracias a la  deformación 

e lá s tic a  de la s  partes de resorte 31 . Al mismo tiempo, 

está apoyado sobre la  guia 18. La deformación e lá stica  

de la s  pinzas 1 le s  permite mantener pies de diferentes  

grosores. Si se encuentra un pie cuyo diámetro es in fe-  

20 rio r a la  dimensión de la  abertura mínima 38 entre dos 

pinzas adyacentes (figura 3), es mantenido todavía por 

la  guia 18. La planta a si mantenida es transportada ha­

c ia  la  parte posterior del transportador.

Como la  velocidad de avance de la  cadena 4 es 

25 por lo menos igual a la  del tractor, e l espaciamiento
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entre la e  plantas sucesivas transportadas signe siendo 

por lo menos igual a la  distancia que reinaba entre las  

plantas sobre e l suelo antes de su corte, lo que ev ita  

daSar la s  hojas de la s  plantas por un aprieto excesivo.

5 Cuando una planta lle g a  a l n ivel de la  mole­

ta posterior 14, la s  pinzas que la  apretaban se separan 

progresivamente a consecuencia de la  curvatura de la  

cadena 4 y dejan lib re e l pie de la  planta que puede 

ser entonces tomada y depositada. Se observará que la  

10 desviación del trayecto de la  cadena antes de la  moleta 

14 provoca una inversión de la  planta que, cuando queda 

lib r e , se presenta en posición inclinada u horizontal, 

segdn e l ángulo que forma e l plano de la  moleta 14 con 

la  horizontal. La planta es a si más f á c i l  de tomar.

1$ La planta liberada puede ser recogida por ope­

rarios que la  colocan en e l remolque 21 . Puede ser igual­

mente dispuesta sobre una banda rodante que forma parte 

de este remolque y colocada automáticamente de una mane­

ra en s i  misma conocida.

20 Si la  máquina recolectora no incluye remolque

de almacenaje, e l transportador puede estar dispuesto 

para depositar la s  plantas sobre e l  suelo en una zona 

que permita e l paso siguiente de la  máquina.

Siendo e l transportador orientable con r e la -  

25 ción a l tracto r, se le  puede lleva r a una posición sen-
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siblemente paralela a l eje de marcha del tracto r, ya 

sea para e l  transporte de la  máquina hacia e l lugar del 

trabajo, ya sea para e l corte de la  primera f i l a  de 

plantas.

5 Naturalmente, e l invento no está limitado a

la  realización  descrita, y se pueden introducir en ós- 

ta  numerosas variantes de ejecución sin s a lir  del ámbi­

to del invento.

La presente so licitu d , que corresponde a la  

10 presentada en Francia, e l 1 de Agosto de 1973, bajo e l  

N2 73 28 1 47, se acoge a los beneficios del articulo 51 

del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.

R E I V I N D I C A C I O N E S

Los puntos de invención propia y nueva, que 

15 se presentan para que sean objeto de esta so licitu d  de 

Patente de Invención en España, por VEINTE años, son 

lo s que se recogen en la s reivindicaciones siguientes: 

18. -  Dispositivo transportador para plantas 

con ta llo ,  ta le s  como e l tabaco, caracterizado porque



comprende dos moletas circulares montadas rotativamen­

te sobre un chasis, un elemento lin e a l fle x ib le  que pa­

sa sobre estas moletas y que forma un bucle cerrado que 

comprende dos partes r e c tilín e a s  entre la s  moletas, pin- 

5 zas e lá stic a s  repartidas a lo largo de este elemento l i ­

neal y que se extienden hacia e l  exterior del bucle, y 

cubos para arrastrar una de la s  moletas en rotación de 

manera continua.

23 . -  Dispositivo conforme a la  reivindicación  

10 13 , caracterizado porque e l elemento lin e a l fle x ib le  es

una cadena calibrada de eslabones.

3 3 .- Dispositivo conforme a una de la s  reivin ­

dicaciones 13 ó 2 3 , caracterizado porque cada una de la s  

pinzas comprende un elemento de resorte en h élice f i j a — 

15 do en su punto central a l elemento lin e a l y cuyos dos 

extremos están doblados en bucles en forma de 8 que se 

extienden en planos paralelos entre s i  y sensiblemente 

perpendiculares a l eje del elemento de resorte.

43.- Dispositivo conforme a una cualquiera de 

20 la s  reivindicaciones 18 a 3 3 * caracterizado porque las  

dos moletas están dispuestas en planos inclinados uno 

respecto a otro.

58 .- Dispositivo conforme a una cualquiera de 

la s  reivindicaciones 28 a 48, caracterizado porque com- 

25 prende ca rriles  de guiado de la  cadena que incluyen ra-

6 . 8 .74 -  13 -



.'¿l;
nuras sensiblemente ortogonales entre s í  con objeto de 

mantener l a  cadena en dos planos sensiblemente perpen­

diculares.

63 . -  D ispositivo transportador para plantas 

5 con ta llo ,  ta le s  como e l  tabaco.

Tal y  como se ha descrito en la  Nemoria que 

antecede, representado en los dibujos que se acompañan 

y  con los fin e s que se han especificado. J

Esta Memoria consta de catorce hojas eso ri-  

0 tas a máquina por una sola cara. -"1 .

Madrid, 0 2. JUM1 g 7 6

P.A.

A!bert. de .
bvrj

VGD+ -  14 -





S.O.M.A.G. 3/111

f/G/



f/G.2





S.O.K.A, 6. 11/1X1



f / G . J








	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



