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El presente invento se refiere a un transpor-
tador pars transportar plantas con tallos, tales como
el tabaco o cereales, desde el punto en que son coria-
das hesta un lugar de almacenaje que puéde ser un remol-
que mdvil o un punto conveniente sobre el suelo.

E1 invento se refiere iguslmente a una miqui-~
na para la recoleccidn de plantas con tallo, que inclu-
ye este transportador.

Se conocen maquinas que comprenden dispositi-
vos de transferencia de las plantas de funcionamiento
discontinuo. Algunos de estos dispositives incluyen pin-
zas que tomen los pies de las plantas después que han
sido cortados y aseguran su transferencia. Otros dispo-
sitivos comprenden juntas sobre las cuales los pies de
las plantas, una vez cortados, se enganchan bajo la ac-
cidén de msrtillos.

Estos dispositivos de funciomamiento disconti-
nuo son de construccidn compleja, por lo tanto costosos,
y no permiten més que cadencias relativamente reducidas.

El invento tiene especialmente por objeto pa-
liar estos inconvenientes, permitiendo asegurar el trans-
porte de las plantas a una cadencia elevada.

Segin el invento, el transportador para plan-
tas con tallos, tales como el tabaco, se caracteriza por-

que comprende dos moletas circulares montadas rotativa-
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mente sobre un chésis, un elemento lineal flexible que
pasa sobre estas moletas y que forma un bucle cerrado,
que comprende dos partes rectilineas entre las moletas,
pinzas elédsticas repartidas a lo largo de este elemento
lineal y que se extienden hacia el exterior del bucle,
y cubos pare arrastrar une de las moleta en rotacidn de
manersa continua.

Se verd en lo que sigue que el paso de las pin-
zag sobre une de las moletas provoca la separacidén de
les pinzas adyacentes pars encuadar el pie de una planta,
¥y luego su aprieto pars tomar y frensportar el pie, los
nigmos movimientos se producen en el orden inverso duran-
te el paso sobre la segunda moleta, lo que permite 1libe-
rar el pie de la planta. Se realiza asi un transportador
de funcionamiento continuo sencillo, fuerte y poco cos-
toso que permite cadencias répidas.

Segin una realizacién preferida, el elemento
lineal del transportador es ung cadena calibrada de esla-
bones, guiasda por un carril que la mentiene en dos pla-
nos sensiblemente ortogonales. Las dos moletas pueden es-
tar dispuestas en planos inclinados uno respecto al otro,
lo que permite presentar el tallo de la planta transpor-
tada en sentido mis favorable para recogerla y depositar-

la.
Segin el invento, la maquina para la recolec-
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cién de plantas con tallo, tales como el tabaco, se ca-
racterizs porque comprende un dispositivo tractor, un
transportador que tiens las caracteristicas especifica-
das més arriba y cuyo chasis estd soportado por el trac-
tor, un sistema articulado para arrastrar en rotacidén
ung de las moletas del transportador a partir de una to-
ms, de fuerza del tractor, y al menos una ldmina de cor-
te dispuesta en la proximidad y debajo de la moleta si-
tuads delante del transportador con relacidn gl sentido
de avance del tractor.

Otras particularidades y ventajas del invento
aparecerdn todavia en la descripcidn detallada que si-
gue.

En los dibujos anejos dados & titulo de &jem-
plos no limitativos, se ha representado una realizacidn
preferida del invento

- la figura 1 es una vista en alzado de una
méquina conforme al invento,

- la figura 2 ss una semivigta en planta co-
rrespondiente a la figure 1,

- la figura 3 es una vista en planta, a mayor
escala, de un extremo del transportador conforme al in-
vento,

- las figuras 4 a 6 son vistas, respectivamen-

te en alzado, frontal y lateral y en planta, G una pin-



6. 8074

10

15

20

25

ze del transportador de la figurs 3,

- la figura 7 es una vista en corte de un ca-
rril de guia del transportador de la figura 3,

- la figura 8 es una vista andloga a la figu-
ra T, que muestra la posicidén de la cadena del transpor-
tador en el carril de guia, ¥y

- la figura 9 es una vista parcial lateral del
carril de la figura 8.

La méquina conforme al invento pars ls recolec-
cidén de plantass con tallo y, especialmente, de plantas
de tabaco, que estd representada en las figuras 1y 3,
comprende un tractor, simbolizado en 20, que esta engan-
chado a un remolque 21 pars el almacenaje de las plan-
tas.

El tractor 20 soporta un transportador 22 que
estd fijado, de una manera conocida en si misma, en tres
puntos del tractor, por medio de un soporte 17 compues-
to de vigas metdlicas en U.

El1 transportador 22 comprende un chasis de es-
tructura metdlica 15 que estéd montado, de preferencia,
de manera orientable con relacidén al goporte 17 gracias
a ung articulscidn no representada en los dibujos. Sobre
este chasis estdn montadas rotativamente una moleta an-
terior 3 y una molets posterior 14 que, en la realizae-

¢ién representada, estén dispuestas en dos planos sensi-
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blemente perpendiculares entre si,rquedaﬁdo bien enten-—
dido que los planos de estas dos moletas pueden formar
entre si un dngulo diferente de un éngulo recto y, en
particular, ser paralelos. Los ferminos "anterior" y
"posterior" se refiere al sentido de zsvance dsl tractor
20.

Sobre las moletas 3 y 14 pasa un elemento li-
neal flexible que, en la realizacidn representada, es
une cadena calibrada 4 de eslabones visibles en particu~
lar en la figurs 3. Este elemento lineal puede ser tam-
bidén un cable metdlico o de materias pléstica tal como
el nylon, o incluso una correa. Lz cadena 4 forms un bu-
cle cerrgdo que comprende dos porciones terminaleg en ar-
co de circulo que corresponden a su paso sohre las mole-
tas 3 y 14, y dos porciones rectilineas entre estas dos
mo letas.

Ls cadena 4 es mantenida y guiada en las porcio-
nes rectiliness de su trayecto por dos carriles 19 repre~
sentados en las figuras 7 a 9. Estos carriles presentan
dos ranuras 23 y 24 (figura 7) cuyos planos medianocs son
sensiblemente rectangulares entre si. La cadena 4 compren-
de eslabones 25 "horizontales" unidos entre si por esla-
bones 26 “verticales" (figura 3). La ranura 23 recibe
una mitad de los eslabones "horizontales" 25, mientras

que la segunda ranurg 24 recibe la mitad de los eslabo~-
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nes "verticales" 26, como se ve en la figura 8. Ia cade-
na 4 es mantenids y guiada de esta menera en sus partes
rqctilineas segin dos planos perpendiculares. Esto per-
nite que la cadena 4 siga en su parte posterior un
trayecto inclinado pars pasar del plano de la moleta an-
terior 3 al de la moleta posterior 14 (figuras 1y 2).

Sobre los eslabones "horizontales" 25 estan
soldadas cabezas de tornillo 2 (figura 3) sobre las cua-
les se vienen a roscar pernos 18 que sirven para fijar
pinzes eldsticas 1, una realizacidn particular de las
cuales estd representada en las figuras 4 a 6.

Cade pinza 1 de acero de resorte comprends un
elemento de resorte en hélice que incluye dos partes
coaxiales 31 con espiras contiguas unidas por una parte
acodada en U 32 (figura 5) por la cual pasa el tornillo
de fijacidén sobre la cadena 4. Los extremos de cada una
de las porciones 31 estdn doblados en un bucle 33 (figu-
res 4 y 6) que adopta sensiblemente la forms de un 8,
conastituyendo estos dos bucles las plezas propiamente di-
chas. Tos bucles 33 estdn dispuestos en planos paralelos
entre sl y sensiblemente perpendiculares al eje de las
partes en hélice 31, Cuando las pinzas estdn montadas
gobre la cadena 4, los bucles 33 se extienden hacia el

exterior del bucle formado por la cadena 4, como se Ve

en las figuras 2 y 3.
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Un dra 18, constituida, por ejemplo, por un
tubo metédlico, de preferencia eldstico (figura 2) estd
fijadg al chasis del transportador en la parte exterior

de este Gltimo con relacidn al tractor 20 y se extiende

‘paralelamente a la cadena 4 a2 media distancis entre los

dos bucles 33 de cgda pinza 1.

Naturalmente, las pingas 1, en lugar de ser
de acero de resorte, pusden ser realizadas de materia-
pléstica eldstica, caucho o cualquier otro material si-
milar.

La moleta posterior 14 es arrastrada en rota-
cidn a partir de la toma de fuerza 34 del tractor por
medio de unas inversidén de dngulo 10, de un véstago 35
con junta homocinética, de un reductor 16 y de pifiones
11 y 13 unidos por ung cadens 12. Esta cadens cinemdti-
ca estéd calculgda de tal manera que la velocidad lineal
de la cadena 4 con relacidén al chasis 15 sea por lo me-

nos igual a la velocidad de avance del tractor 20. El

sentido de avance de la porcidén de la cadena 4 situads

hacia el exterior del transportador con relacidén al trac-

tor estd dirigido hacia la parte posterior del tractor
en el sentido de la flecha f (figura 2).

Sobre el chasis 15 estd montada una limina de
corte, que en la realizacidn representada, estd consti~-

tufda por una lémina rotativa 7. El eje de esta limina
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estd sftuado ligeramente detrds del de la moleta ante-
rior 3, y el didmetro de la ldmina es tal que su borde
anterior egté sensiblemente a nivel del del centro de
los bucles 33 de las pinzas 1 que pasan sobre la moleta
3.

Ta ldmina de corte 7 puede ser arrastrada en
rotacién por un motor hidrdulico independiente o por un
sigtema articulado conectado al sistema de arrastre de
le moleta 14. En la realizacién representada en los di-
bujos, la lédmina 7 es arrastrada a partir de la inver-
gién de dngulo 10 por un sistema independiente que com-
prende un véstago 36 con juntas homocinéticas, une se-
gunda inversién de dngulo 9, un &rbol de transmisién 8
y una tercera inversidén de éngulo 6.

En el extremo anterior del chasis 15 del trans-
portador estd montado un pico de guia 5 para los vasta-
gos de las plantas a cortar. Este pico 5 tiene una forma
generalmente en U, cuyas ramas delimitan un paso 37 en~
ganchedo hacia delante y cuyo fondo estd situado sensi-
blemente al nivel de la moleta anterior 3.

En funcionamiento, el tractor 20 arrastra en
rotacidén la lémina de corte 7 y la cadena 4 del transpor-
tador. En las partes rectilfneas de la cadena 4, los bu-
cles 33 de las pinzas 1 estédn adyacentes y delimitan en-

tre si aberturas 38 (figura 3). Por el contrario, en las
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porciones de trayectos circulares de la cadena 4 corres-
pondientes a las dos moletas 3 y 14, las pinzas estén
separadas una de otra como consecuencia de la curvatura
de la cadena (figure 3).

Al avanzar sl tractor 20, el pico 5 guia los
pies, incluso los de las plantas que puseden estar tendi-
das, al intervalo entre dos plezas anteriores separadas
una de otra. La rotacidn de la cadena aproxims estas dos
pinzas que se vuelven a cerraXr sobre el pie de la plan-
ta, la cual es entonces cortade por la lémina 7..Ia plan-
ta es arrgsgtrada luego hacia la parte rectilinea exte-
rior de la cadena 4 en la cual las pinzas estén apreta-
das al maximo. E1 pie de la planta es mantenido enton-
ces sélidamente & los niveles por los dos bucles 33 de
las dos pinzas que la aprietan gracias a la deformacidn
eléstica de las partes de resorte 31. Al mismo tiempo,
estd apoyado sobre la guia 18. Ia deformacidn elédstica
de las pinzas 1 les permite mantener pies de diferentes
grosores. Si se encuentra un pis cuyo didmetro es infe-
rior a la dimensidn de la abertura minima 38 entre dos
pinzas adyacentes (figura 3), es mantenido todavia por
la guis 18. La planta asi mantenida es transportada ha-
cia la parte posterior del transportador.

Como la velocidaed de avance de la cadena 4 es

por lo menos igual a la del tractor, el espaclamiento

- 10 -
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entre las plantas suceslvas transportadas sigue siendo
por lo menos igual a le distancla que reinabas entre las
plantas sobre el suslo antes de su corte, lo que evita
daflar las hojas de las plantas por un aprieto excesivo.

Cuando una planta llega al nivel de la mole-
ta posterior 14, las pinzas que la apretabasn se separan
progresivamente a consecuencis de la curvatura de la
cadena 4 y dejan libre el pie de la planta que puede
ser entonces tomada y depositada. Se observard que la
desviacién del trayecto de la cadena antes de la moleta
14 provoeca una iﬁversidn de le planta que, cuando queda
libre, se presenta en posicidn inclinada u horizontal,
geglin el #ngulo que forma el plano de la moleta 14 con
1e horizontal. Le planta es asi mds fdcil de tomar.

La planta liberade puede ser recogids por ope-
rarios que la colocan en el remolque 21. Puede ser igual-
mente dispuesta sobre una banda rodante que forma parte
de este remolque y colocada autométicamente de una mane-
rea en si misma conocida.

Si la miquina recolectors no incluye remolque
de almacenaje, el transportador puede estar dispuesto
para depositar las plentes sobre el suelo en ung zona
que permita el paso siguiente de le mdquina.

Siendo el transporitador orientable con rela-

" cidén al tractor, se le puede llevar g una posicidén sen-

- 11 -



10

15

-

siblemente paralela al sje de marcha del fractor, ya
ses para el transporte de la mAquina hacia el lugar del
trabajo, ya ssa para sl corte de la primers fila de
plantas.

Naturalmente, el invento no estd limitado a
la realizacidén descrita, y se pueden introducir en és-
ta numerosas veriantes de ejecucidn sin salir del Ambi-
to del invento.

Iz presente solicitud, que corresponde a la
presentada en Francie, el 1 de Agosto de 1973, bajo el
Ne 73 28 147, se acoge a los beneficios del articulo 51
del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.

REIVINDICACIONES

Los puntos de invencidn propia y nueva, que
se presentan para que sean objeto de esta solicitud de
Patente de Invencidn en Espafia, por VEINTE afios, son
los que se recogen en las reivindicaciones siguientes:

18,.- Digpositivo transportador para plantas

con tallo, tzles como el tabaco, caracterizado porque

- 12 -
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compreride dos moletas circulares montadas rotativamen~
te sobre un chasis, un elemento lineal flexible que pa-
se sobre estas moletas y que forma un bucle cerrado que
comprende dos partes rectilineas entre las moletas, pin-
za8 eldsticas repartidas a lo largo de este elemento 1i-
neal y que 86 extienden hacia el exterior del bucle, y
cubos pare arrastrar una de las moletas en rotacién de
maners continua.

28,- Dispositivo conforme a la reivindicacidn
12, caracterizado porque el elemento lineal flexible es
una cadena calibrade de eslabones.

38,- Dispositivo conforme a una de las reivin-
dicaciones 12 § 28, caracterizado porque cada una de las
pinzas comprende un elemento de resorte en hélice fija=
do en su punto central al elemento lineal y cuyos dos
extremos estén doblados en bucles en forma de 8 que se
extienden en planos paralelos entre si y sensiblemente
perpendiculares al eje del elemento de resorte. |

48 ,-~ Dippositivo conforme a una cualquiera de
las reivindicaciones 12 a 32, caracterizado porque las
doe moletas estén dispuestas en planos inclinados uno
respecto a 0tro.

58,- Dispositivo conforme a una cualquiera de
las reivindicaciones 28 g 42, caracterizado porque com-

prende cerriles de guiado de la cadena que incluyen ra-

- 13 -
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nuras sensiblemente ortogonales entre si con objeto de
mantener la cadena en dosg planos sensiblemente perpen-

diculares.

62.~ Dispositivo transportador para plantas

‘con tallo, tales como el tabaco.

Tal y como se ha descrito en la Memoris que
antecede, representado en los dibujos que se acompafian

¢¢

J con los fines que se han especificado. 3

-

Esta Memoria consta de catorce hojas eseri-

tas a mdquina por una sols cara.

Madrid, UZJW&1975
P.A. '

Nbeﬂo de LG-:-.'V)-.\
Porj )

- 14 -
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