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El invento se refiere a un aparato de registfo
¥y reproduccién para geflales de video, que comprende un
oje de accionamiento para mover un soporite de registro,
un servosistema pera controlar la velocidad de rotacion
del eje de accionamiento y un generador tacométrico uni-
do al mismo pare suministrar una sefial tacométrica o de
velocidad, cuya frecuencia es proporcional a la wvelocidsd
instantédnea, siendo registrados en una pista de sincronig
mo independiente en el modo de registro impulsos que es~-
tdn relacionados rigidamente con los impulsos de sincro-
nismo vertical de la seflal & ser registrada y siendo apli
cados impulsos que estdn relacionados rigidemente con los
impulsos de sincronismo de las sefiales 8 ser registradas
al servoslstema como sefial deseada y la serlal de veloci-
dad suministrada por el generador tacométrico como seilal
de medidas, y siendo splicada en el modo de Reproduccidn
una geiial de referencia derivada de una fuente de seflul
de referencia como seflal deseada y los impulsos que se
leen de la pista de sincronismo como sefial de medida, y
en el cual para unir sin interrupcién un registro nuevo
a8 un registro exigtente en un punto arbitrario sobre un
soporte de registro se utiliza el modo de Reproduccidn
como modo‘de arrénque, pero en cuyo modo son aplicados

> ~y o Y d
al servogistema como sefial deseada impulsos que estan re



lacionados rigidamente con los impulsos de sincronismo
vertical de la seiial & ser registrada. En tal aparato un
nuevo registro sobre el soporte de registro seguird al re
glstro existente de tal modo que en la trensicicn desde
* 5. el registro existente al nuevo registro la perturbacién

de la imagen es minima, es decir que la perturbacidén del
sincronismo es minima y laes nuevas sefiales de sincronis-
me a ser registradas sobre el gsoporte de regigtro siguen
continuamente & las seflales de sincronismo ya presentes.

10 La causa principal de una perturbecion de imagen del men
ciongdo tipo es que en la trensicidn & un nuevo registro
g8l servogistema recibe repentinamente una zefial de medi-
da diferente, lo cual puede originar un fendmeno transi-
torio de fase sustancisl. Con el fin de evitar tales pro

15 blemas, es conocido (por ejemplo por la memoria de Paten
te Norteamericans 3.636.252) disponer un generador taco-
métrico que suministra une multiplicidad de impulsos por
revolucidn, que estén referidos & los impulsos leidos de

| la pista de sincronismo, de los cuales se deriva un parg

.20 metro de control el cual, sl iniciarse un nuevo -registro

a partir de la multiplicidad de impulsos aplicados por el
generador tacométrico, selecciona ese impulgo como siguien
te impulso para la seiral de medide del servosistema, el
cusl en ese instante sigue directemente al impulso que se

25 lee de la pista de sincronismo, después de lo cual -la se~-

11-11~74- -3 -
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fial de medida se deriva también subsiguientemente de los
impulsos procedentes del generador tacométrico.

Un objeto del invento es resolver los problemas
antes mencionados de un modo muy simple con respecto a la
tecnologia y disedo de circuité de un aparsto del tipo men
cionado en la introduceidn. Para esto, el invento estd ca
racterizado porque se habilita como generador ta cométrico
u disco con una pista megnetizable cerrada, cuys pista
coopera con un nimero par de cabezas magnéticas espacia-
das en forma equidistante, que en el modo de Reproduccidn
exclusivemente estédn conectadas & una fuente de tension
continua y que megnetizan sucesivamente la pista en un
sentidos opuestos explorardo una de las mencionadas cabe
zas los registros megnéticos almecenados en la pista para
proporcionar la seflal de medida durante un registro, y
porque estd dispuesto un dispositivo de conmutacion que
es controlable con la ayuda de los impulsos leidos de la
plsta de sincronismo, cuyo dispositivo al iniciarse un
nuevo registfo desconecta las cabezas magnéticas de la
fuente de tensidn continua cuarido es leido el siguiente
impulsgo pgéximo de la pista de sincronismo y conmuta des
de el modo de Reproduccidn al modo de Registro. De este
modo se consigue que al iniclarge un nuevo registro el
primer impulso que se lee de la pista de sincronismo

defiida directamente el impulso siguiente para la seiial -
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de medida del servosistema, después de lo cual los impul
gos subsigulentes, derivados de la gelial de velocided, si
guen continuasmente como se define por los registros magng
ticog slmacenados en la pista magnetizable en el instante
en que ge produce el impulso antes mencionado que es lei-
do de la pista de sincronigmo, Si el dispositivo de conmu
tacion tiene un tiempo de respuesta corto, el tiempo que
transcurre desde la exploracidn del pertinente impuleo
de la pigta de sincronismo hasta la aparicidn del siguien
te impulso del generador tacométrico es sustancialmente
igual al tiempo que corresponde a un periodo del tren de
impulsos de la seiial de medida dursnte la reproduccidn
anterior, de modo que no se produce trensistorio de fage
en la transicidén desde el modo de Reproduccidn alvmodo

de Reglstro. Serd obvio que el nimero de cabezas magné-
ticas debe estar seleccionado de modo que el tren de im
pulsos explorado por la primera cebeza magnéticae tenga
una frecuencila con una relacidn fija con la frecuencia
del tren de ilmpulsos regigtrados sobre la pista de gin~
cronismo.

Para una construccidn simple del generador ta
cométrico, se ha visto que es ventajoso que las cabezas
magnétices y el conmitador del dispositivo de conmutacion
estén conectados en serie entre la fuente de tensidn con

tinua y un potencial de referenclia y que la cabeza magné
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tica que estd comectada al potencial de referencia se
use para suminigtrar la sefial de medida.

Cuando se hace un nuevo registro, es tambilén
importante que el tren de impulsos en la pista de sinqrg
nismo sobre el goporte de registro continde ininterrumpi
damente; es posible por ejemplo utilizar impulsos para es
te fin, cuyos impulgos esﬁén relacionados rigidamente con
los impulsos de sincronismo verticasl de la nueva geilal a
ser registrada. Sin embargo, se ha encontrado que es par
ticularmente favorable que al menos durante un nuevo re-—
gistro gse registre la gsefial de medida para el servosistg
ma en la pista de sincronismo. Esto evita también pertur
baciones que pueden ocurrir como resultado de tolerancias
en la configurecidn geométrica de apsratos individuales
cuando ge contindia en otro apersto un registro que estd
hecho sobre un aparato.

Con regpecto a la facilidad de menejo del apa-
rato se encuentra que es ventajoso el que pueda iniciar-
se un registro y un registro nuevo con el mismo elemento
de mando y que para controlar el dispogitivo de conmita~
cidn independientemente de los impulsos que ge leen de
la pista de sincronismo esté dispuesta una fuente de im
pulsos de sustitucidn para éste, que suminigtra al menosg
un impulso al dispositivo de conmtacidn cuando no estdn

presentes impulsos en la pista de gincronismo cuando se
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inlcia un nuevo registro. '

Se describird el invento con mis detelle con
referencia a los dihujos esqueméticos'que se ecompaiian,
que repregentan algunas realigaciones a las cuales no
estd limitado el campo de aplicacidn del invento.

La figurs 1 representa un aparato en el cual
pueden iniciarse con mandos independientes un registro
arbitrario ¥y un nuevo registro que sigue a un registro
exigtente en un punto arbitrario;

La figura 2 representa un detalle de una modi
ficacidn de la realizacidn de la figure 1, en la cual du
rante un nuevo registro se graba en la pista de sincronig
mo la seilal de medida del gervoglistema;

La figura 3 representa un aparato en el cual -
pueden iniciarse un regigtro y un nuevo registro con el
mismo dispositivo de mando.

En la figura 1 la cifra 1 de referencia desig
na un eje de accionamiento con el cual puede ser hecho
avanzar un soporte 2 de registro en la forma de una cin
ta en combinacidn con el rodillo 3 de presidmn. EL eje de
accionamiento es movido por un motor 4, que estd contro
lado por el servosistema 5 para conitrolar la velocidad
de rotacion del eje de accionamiento. Estd unido al eje
de accionamiento un generador 6 tacomé trico para suminig

trar un tren de impulsos cuya frecuencia es proporcional
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a la velocidad ingtanténea de rotacidn del mismo. Una ca
beza 7 magnética coopera con el soporte 2 ds registro y
explora la pista 8 que se extiende en la direccidn longi
tudinal del soporte de registro para registrar y reprodu
cir impulsos de singronismo, respectivamente. Estd dis-
puesto un mando 9 para conmutar el aparato entre el modo
de Registro y el modo de Reproduccion; (la figura 1 re-
bresenta el modo de Reproduccién). Por medio de dicho man
do 9 puede accionarse un conmtador 10 que, por la aplica
cidn de una tensidn V, comtrola un relé 11 o un disposi-
tivo eléctrdnico de conmtacion correspondiente, que a

su vez controla los conmtadores 12, 13, 14 ¥y 15. Los con
mutadores 12, 13, 14 y 15 estdn asociados con el servogig
toma. El conmutador 14 adicional representa simbdlicamen-
te que en el aparato se realizan aun otrag operaciones de
conimtacidn, tales como por ejemplo conmutacidn de los am
plificadores que tratan la sedal de video. Finalmente, eg
t& dispuesta una fuente 16 de seflal de referencia median
te la cual, se aplican impulsgos al servosistema, cuyos im
pulsos se han derivado de los impulsos de sinceronismo ver
tical de una seilal de video o de le tension de red, mien
tras que pueden estar dispuestos medios de conmitacion
antomitica que aseguran que si no estdn disponibles im
pulsos de sincronismo vertical los impulsos se deriven

de la tensidn de red. No estén representados todos los



componentes adicionales del aparato, porque no son perti

nentes pera el presente invento. Esté sirve_también para

los pasos separadores, amplificadores auxiliares y dlspo

sitivos adicionales similares que se encuentran usualmen
5 te en equipos de este tipo.

Bn el modo de reproduccidn estédn aplicados los
impulsog procedentes de la fuente 16 de geilal de referen
cia al servosistema 5 por intermedio de su entrada 17 cg
mo sgeilal degeada y los impulsos que son explorados de la

10 pieta 8 de sincronismo con la cabeza 7 magnétioa como 1]
fial de medida a través de su entrada 18.

En el modo de reglstro estdn aplicados al ser
vogistema por intermedio de su entrads 17, como seiial de
seada, impulsos que estdn ahora necesariamente asociados

115< rigidamente g log impulsos de gincronismo vertical de la
gefial de video a ger regigtrada y que se derivan de la
fuente 16 de seial de referencia, y son aplicados por in
termedio de su ehtrada 18 como seilal de medida impulsos
que aparecen en la salida 19 del generador 6 ‘ta coms trico.

20 Simultdneamente, los impulsos de la seflal deseada son Tg
glgtrados en la piste 8 de sincronismo por intermedio de
la cabeza 7 magnética.

El generador tacométrico consiste en un disco
20 que estd unido al eje 1 de accionamiento, en la circun

25 ferencia de cuyo disco estd dispuesta una pista 21 cerra-

12+ 11.74. -9~
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da magnetizaeble con la cual cooperan cuatro cabezas 22, 23,
24 y 25 pagnéticas separadas equidistentemsnte. Dichas cg
bezas magnéticas estdn conectadas a una fuente V de ten-—
sién continua en el modo de Reproduccidn solamente y mag
netizan sucesivamente la pista 21 en sentidos opuestos,

de modo que a medida que el disco gira se obtienen cuatro
zonag consecutivas de magnetizacidn elternativemente opueg
ta en la pista 21, comc estd indicado esquemdticamente por
lags flechas 26 y 27. Las transiciones desde una direccion
de magnetizacion & la direccion opuesta, que son por su-
puesto estacionarias con relacidn a las cabezas magneti-
cas, se desplazan entonces & lo largo de la pista 21 en
contra de la direceidn de giro del disco, vistesdesde el
disco giratorio, y de este modo caracterizan una cierta
fase del sistema giratorio con relacidn a los impulsos

que s8 leen de la piste de sincronismo. Es eficaz coneg
tar las cabezas magnéticas en serie, estando conectada
dicha conexidn en serie a8 la fuente V de tensidn continua
por interuedio del conmitador 13 y un conmutador 28 adi-
cional, que se describird posteriormente.

Cuendo el aparato estd puesto en un modo de
funcionamiento diferente, por ejemplo, Parada o Bobina-
do Répido, las cabezas magnéticas estén desconectadas de
la fuente de tensidn continua de un modo no representado,

quedando retenides en la piste 21.las ultimas megnetiza-

..10..
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clones con las cuatro transiciones de las direcciones de
magnetizacién. Cmando ge inicia un registro, se activa
el relé 11 y abre asi el conmutador 413, de modo que tem
bién en este modo de funcionamiento ﬂﬁ hay corriente a
través de la cabeza magnética y permenecen intactas las
dltimas magnetizacliones de la pista 21. En dicho modo la
cabeza 22 magnética que estd conectada al potencial de
referencia sirve como oabeza exploradora para la pigla
21, constituyendo el punto de conexidn de las cabezas
22 y 23 magnéticas la salida 19 del genermdor tecométri
co. A medida que gira el disco, la cabesza 22 magnética
cada vez que la direccidn de magnetizacidn en la pista
21 se invierte, es decir cuando la cabeza pasa a través
de una transicidn, suministra un impulso que es aplica-
do a la entrada 18 del servogistema como gefisl de medi-
da por intermedio del interruptor 15 que estd ghora ce-
rrado., Por consiguisnte, las transiciones desde una di-
reccidn de megnetizacidn a la direoccidn opuesta tienen
un efecto similar al de los imanes que estén dispuestos
r{gidenente sobre un disco en generadores tacometricos
conocidos; en contraste con dichos imanes, sin embargo,
las trensiciones en el modo de Reproduccidn cambien con
tinvemente de lugar vistag desde el disco giratorio, de
modo que estén slempre en una relacidn fije con los im-

pulsos que son explorados de la pisgta de sincronismo.

-11.-.
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Para asegurar que un nuevo registro sigue a un
regis;tro existeinrts sobre el soportes de reglistro em un pun-
to arbitrario sin interrupcidn, se toms el modo de Repro
duccidn como modo de arranque, aplicéndose al servosiste
ma como seilal deseade por intermedio de su entrada 17 im
pulsos que estdn ahora necesariamente asociados rigidamen
te a los impulsos de sincronismo vertical de la seflal a
ger registrada y que se derivan de la fuente 16 de sefial
de referencia. De este modo, el servosistem2 es sincroni
zado de acuerde con log impulsos de sincronismo veriical
de la sellal a ger pregistrada en un instante posterior y
queda asi preparado para un nuevo registro. En la pista
21 son registradas lag magnetizaciones con direccidn de
magnetizacién constantemente variable por las cabezas 22,
23, ¥y 25 magnéticas, como se ha desorito, siendo borradas
las magnetizaciones anteriores.

Para iniciar un nuevo registro, estéd dispussto
un mendo 29 el cual, cuando es accionado, cierra un pri
mer interruptor 30, de modo que los impulsos que son ex
plorados de la pista de sincronismo son suministrados a
un dispositivo 31 de conmutacién. El dispositivo 31 de
conmutacidn, que pare asegurar una conmtacidn rdpide
congiste adecuadamente en elementos electrénicos, col~
prende un multivibrador 32 biestable que estd mantenido

en un estado especifico en el modo de Reproduccién en el

- 12 -
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cual recibe una tengidn V de polarizacidn correspondien
te en su entrada 33 de control por intermedio del inte~
rruptor 34 adicional, que puede ser accionado por el man
do 29. La otra entrada 35 de control del multivibrador
biestable constituye la entrada del dispositivo de conmu
tacidn al -cual pueden aplicarse los impulsos explorados
de la pista de sincronismo por intermedio del interrup-
tor 30. El multivibrador 32 blestable controlas a su vez
el mencionado conmutador 28, que en el modo de Reprodug
cidn conecta las cabezas 22, 23, 24 y 25 magnéticas a la

fuente V de tensién continua. Cuando es accionado el con

" mutador 28, lo cual es el caso cuando el multivibrador

32 viestable cambiz a su otro estado, dicho conmitador
interrumpe la conexidn entre las cabezeg magnéticas y la
fuente de tensidn continua y conecta subsiguientemente
el relé 11 a la fuente V de tensidén continus, de modo
que dicho relé se activa y cambia del modo de Reproduc-
cidn al modo de Registro. El multivibrador 32 biestable
es bagculado desde su egtado dado en el modo de Repro-
duceldn al otro egtado, en el cual es activado el modo
de Registro, por el impulso que se explors de la pista
8 de sincronismo al producirse el clerre del interrup~-
tor 30.

De este modo, cuando se inicia un nuevo regig

tro por la actuacidn del mando 29, las cabezas magnéti-

- 13 -
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cas gon desconectadas directamente de la tensidn conti-

nua cuando se explora el giguiente impulso de la pista
de gincronismo al producirse el cierre del interruptor
30, de modo que la megnetizacion o transiciénes desde
une direceion de msgnetizacidn a la direccidn opuesta
pregsentes entonces en la pigta 21, son almacenadas, es
decir el trazado de magnetizacidn que hasta ese instan
te era egtecionario comienza a girar de acuerdo con la
velocidad de rotacion del disco, después de lo cual tig
ne lugar el cambio desde el modo de Reproduccidn al mo-
do e Registro, proporcionando entonces las magnetizacipo
nes que estén almacenadas en la pista 21 la sehal de me
dida para el servosistema. De este modo, la exploracion
del menciqgado impulso de la piste de sincronismo, cuyo
impulso en este instante en el modo de Reproduccién per
tonece a la seflal de nedida, define el siguilente impulso
de la seflal de medida suministrada por el generador taco
métrico en el modo de Registro, siguiendo entonces de un
modo continuo los impulsos adicioneles. Para un tiempo
de regpuesta despreciable del digpositivo de conmutaoién;
el intervalo de tiempo desde el instante de exploracidnm
del pertinente impulso de la pista de gineronismo hasta
dicho siguiente impulso del generador tecométrico se ha
ce igual entonces sl tiempo gque corresponde a un periodo

del tren de impulsos de la seflal de medide durante la re

...14...




produceidn anterior. Vista desde el servosigtems, la ge
fial de medide durante un nuevo registro es una continua
cién ininterrumpida de la sefial de medida anterior duran
te lu reproduccién, de modo que no ge produce transito-

5 rio de fage entre las dos geflales y en consecuencia no
ge perturba la imagen.

Dursnte el nuevo registro que se estd haciendo
ahora, que sigue al registro existente sobre el soporte
de registro sin interrupcicn, la cabeza 7 magnética, por

10 intermedio del conmutador 12, estd conectada a la fuente
16 de seilal de referencia que suministra la sefial desea~
da para el servosistema, de modo que son registrados en
la pista 8 de sineronismo los impulsos derivados de los
inpulsos de sincronismo vertical de las nuevag seilales

15 a ger registradas parailo; cual, sobre la bage del funcio
namiento antes descrito del servosistema, estd tambien
garantizado que siguen de un modo continuo 8 los impulsos
de la seilal de sincronismo original ya contenida en el so
porte de registro.

20 Respecto a esto ha parecido ser ventajoso el
que durante un nuevo registro, en vez de la gefial desea
da suministrada por la fuente 16 de geiial de referencia,
gsea registrade la seilal de medida para el servosistema
en la plsta de sincronismo como nueva selial de sincronig

25 mo. Esto asegura que se eviten también los transitorios

12-11.74. - 15 -
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de fasse como resultado de tolerancias en la configura-
cidn geométrica de los aparatos individuales, cuyos tran
gitorioa se originan cuendo un regigtro hecho sobre un
aparato se continua sobre otro aparato. Esto es debiﬁo a
que los impulsos suministrados por el generador tacomeétri
co estdn en una relescidn fija con los impulsos que son
explorados de la pista de sincronismo de modo que se dé
margen también a srrores de tiempo entre log brenes de
impulsos que dependen del arrastre del soporte de regis
tro. Dicha medida es adoptada como ventaja especial cuan
do un aparato comprende un desfasador para la compensa-
cidn de tolerancias geométricas de un aparato y variacio
nes en la§ dimensiones del goporte de registro para in-
fluir en forwa acorde sobre la seilal deseada para el ser
vogistema.

La figura 2 representa un detslle de circuito
relativo a esto, que estd destinado a los elementos de
circuito de la realizacidn de la figura 1, que en egte
caso no estdn representados. Le linea desde el interrup
tor 12 a la entrade 17 del servosistema incluye un conmu
tador 36 adicional que puede estar controlado por el dig
positivo 34 de conmutacién, el cuel al tener luger la ag
tuacidn del dispositivo de conmutacidn interrumpe la co-
nexidn de dicha linea a la entreda 17 del servosistems y

en vez de ello conecta dicha linea a la salida de un am

- 16 -
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plificador 37, cuys entrada esté conectada a la entrada
18 del servosigtems. De este modo, la sellal deseada que
gparece en la entrada 17 del servoslstema durante un re
glatro arbitrario es registrada en la pista de gincronisg
mo y durante un nusvo registro gue sigue & un registro
en un punto especifico es registrade la gerlal de medida

disponible en la entrada 18 del servosistems.

La realizacidn de la figura 3 comprende nueva
mente un eje 1 de acclonamiento gue ;sté acc¢ionado por
un motor 4. Para controlar la velocidad del eje de accig
namiento el servosistema 5 actia como freno 38 de corrien
tes parésitas, que consigte en un solenoide 39 de freno
que egtd alimentado por el servoslgteme y un disco 40 de
freno que estd unido sl eje de accionamiento. Dos cabe-
zas 22 y 23 magnéticas dispuestas diametralmente coope-
ran con la pista 21 magnetizable sobre el digco 20 del
generador 6 tacométrico, de modo que la pista 21 contig
ne cada vez dos zonas con direcciones 26 y 27 de nmegne—
tizacidn opuestas. El dispositivo 31 de conmutacidn es
de digefio similar sl de le realizacion de la figura 1.

El cambio desde el modo de Reproduccion, repre
gentado en la figura 3, el modo de Registro se realiza
nuevamente con la ayuda de un relé 11, que acciona los
conmutadores 12, 13, 14 y 15. EL relé 11 en la presen-

te realizacidn es accionado exclusivamente por el con=

..17..
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mitador 28 del dispositivo 31 de conmutacidn. De este mo
do, solamente se requiere un mandc 41 tanto para iniciax
un registro arbitrario como un nueve registro que sigue
en un cierto punto, eg decir lag dos opéraciones gon to
talmente equivalentes y se hace un registro del mismo
modo que un nuevo registro y viceversa. En conformidad,
se registra la misma sefial en la pista 8 de sincronismo
en ambag operaciones, es declr en este caso la seilal de
medida para el servogistema, del mismo modo que durante
un nuevo registro con la realizacidn de la figura 2. El
mando 41 acciona nuevamente los interruptores 30 y 34
gue realiggn las operaciones de conmute cidn requeridas
para el dispositivo 31 de conmitacidn en la tfansieién
de Reproduccidn a Registro. Los impulsos que son explora
dos de la piste de sincronismo cuando estd cerrado el in
terruptor 30, son aplicados al digpositivo 31 por inter
medio de un dispositivo 42 sumador. Adicionalmente, la
salida 43 de una fuente 44 de impulsos equivalentes es-
td conectada al dispositivo sumador, estando ademds apli
cados log impulsos explorados de la pista de sincronismo
a la entrada 45 de dicha fuente de impulgos. Cuando se
inicia un registro, la fuente de impu;sos equivalentes
es activaeda, por conexidén de la misma a una tension V

de alimentacidn continua, con la ayuda de un interruptor

46 gue puede ser accionado por el mando 41.

- 18 -
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La fuente de impulsos equivalentes comprende
un transistor 47, cuyo emisor esté conectado & un poten
cidmetro 48, 49 y cuya base estd conectads é un elemen—
to 50, 51, RC en serie. El camino emisor colector de un
transistor 52 adicional estd conmectadv en paralelo con
el condengador 51 del elemento RC, constituyendo la ba-
se de dicho trangistor le entrada de la fuente de impul
808 equivalentes. AL producirge el cierre del interrup
tor 46, el transistor 47 recibe una polarizacidn de emi
sor tal qus estd al corte, y el condensador comienze a
cargarse hasta que el transigtor 47 se hace conductor,
al tener lugar lo cual es suministrado un impulso al
digpositivo 42 sumesdor y al dispositivo 31 de conmite-
cidn. Sin embargo, este es solamente el ceso cuando la
bage del transigtor 52 no recibe impulsos explorados de
la pista de sincronismo, porque estos impulsos excitan
cada vez al trensistor 52 al estado de conduccidn, de
modo que dicho transistor descargard csda vez el conden
sador 51, evitendo asi que entre en conduccidn el tren-
sistor 47. Cuando ge inicia un registro, la fuente de
impulsos equivélentes suministra impulsos, por congi-
guiente, golo al dispositivo 31 de conmutacidn cuando
no son explorados impulsos de la pista 8 de sincronismo.
Esto agegura que el dispositivo 31 de conmitecidn, y pox

tanto el relé 11, estdn activedos cuando se hace un re-

- 19 -



10

15

20

25

124 11.74.

gistro sobre el soporte de registro cuya pista de sincro
nismo no contiene aun impulsoes.

| Cuando se inicia un nuevo registro, que ‘sigue
a un registro existente en un punto especifico, el impul
50 siguienfe leido de la pista de sincronismo, que apare
ce después del cierre del interruptor 30, ssegura el scéio
namiento del dispositivo 31 de conmutacion no entrando en
funcionamiento la fuente de impulsos equivalente. Para lo
regtante, la totalidad del proceso se realiza de un modo
gimilar al degerito pare lss realizaciones anteriores. Es
evidente gue el funcionamiento de un aparato de acuerdo con
la presente reslizacidn es extremadaumente simple porque sg
lamente debe ser accionado un mando 41, independientemen- |
te de si uhi:nuevo registro va & seguir & un registro exis
tente en un punto especifico o, si va a hacerse un regis-
tro arbitrario.

Por supuesto, seria tambiénrposible en el caso
de un regisitro y un nuevo regisiroc registrar la sedial dg
geada para el servosistema en la pista 8 de sincronismo
de un modo similar a8l Gescrito para la realizacidn de la
figura 1. Ia fuente 16 de serial de referencia que sumi-
nistra la seilal deseada podria también utilizarse como
fuente de impulsos equivalentes, o bilen la fuente de
impulsos equivalentes podris estar equipada, por ejem-

plo, con un circulteo mltivibrador.

- 20 -



Serd obvio que son posibles muchas modificacip
nes de las realizmciones anteriormente descritas dentro
del campo del invento. Esto es vélido en partiouler con
respecto a la realizacidn del dispositivo 31 de conmuta

5 ¢idn, que podr{a estar diseiado por ejemplo tomando como
bage un miltivibredor monoestable. Similarmente, la cabe
ze magnétics que coopera con la pista 21 magnétizable dig
puegta sobre el disco 20 del genersdor 6 tacométrico po-
dria estar conectada en paralelo, en vez de en serie,

10 con le fuente de tensidn continua en el modo de Repro-
duceidn, Alternativamente, la pista 21 magnetizeble po-
drfa estar dispuesta en la superficie frontal de una per
te del sistems giréﬁorio en vez de en una superficie en
la ecircunferencia.

15 La pregente golicitud, que corresponde & la pre
sentada en Austria, el 1 de Agosto de 1973, bajo el Nime-
ro A 6773-73, se acoge a los beneficios del Articulo 51
del vigente Egtatuto sobre Propiedad Industrial.

20 .
. ~ REIVINDICACIONES -~
Los puntos de invencidn propia y nueva, que se
presenten para que mean objeto de esgta solicltud de Faten
25 te de Invencidn en Espaila, por VBINTE afios, son los que

13.11.740 -~ 21 -
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se recogen en lag reivindicaeciones siguientes:

18.- Perfeccionamientos introducidos en un apa
rato de registro y reproduccidn parz sefiales de video,
que comprende un eje de accionamiento para mover un sopoY

te de registro, un servosistema para controlar la veloci

. dad de rotacidn del eje de accionamiento y un generador

tacométrico pere suministrar una seiial tacométrica o de
velocidad, cuya frecuencia es proporcional a la veloci-
dad instantdnea de rotacidn, en el cual en el modo de
Registro son regiétrados en una pista de sincromismo in
dependiente sobre el soporte de registro impulsos que esg
tdn asociados rigidamente a los imoulsos de sincronismo
vertical de la seral a ser regisirada y son aplicados al
servosistema como setial deseada impulsos que estdn asocia
dos rigidamente a los impulsos de sincronismo vertical de
la seflal a ser registrada estando aplicade al servosistg
ma cowo gefial de medides la sefial de velocidad suministra
da por el generador ta cométrico, ¥ en el modo de repro-
duccidn es aplicade una sefial de referencia derivada de
una fuente de serlal de referencia como seilal deseada e
impulgos leidos de la pista de sincronismo como sefial de
medida, y en el cual pare unir en forma ininterrumpida
un nuevo registro a un registro existente en un punto
arbitrario sobre un soporte de registro es utilizado el

modo de reproduccidn como modo de iniciacion, pero en

- 00 -
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cuyo modo son aplicsdos al servosistema como geflal deseg
da impulsos que estén asociados rigidemente & los impul-
sog de sincronismo vertical de la sefial a ger registrada;
cuyos perfeccionamientos se carscterizan porque estd dig
puesto como generador tacometrico un disco con una pisg-
te magnetizeble cerrada, cuya pista coopera con un nimg
ro par de cabezas magnéticas espaciadas aequidistantemen
te que estdn conectadas a una fuente de tensidn continua
en el modo de reproduccidn solamente 'y que magnetizan su
cegivamente 1la piste en direcciones opuestas, explorando
una de dichag cabezas las megnetizaciones almacenadas en
la pista para suministrar la sefial de medida durante un
registro, y porque estd dispuesto un dispositivo de con
mutacidn que puede ser controlado con la ayuda de los im
pulsos explorados de la pista de sincronismo, cuyo dispo
altivo cuando se inicia un nuevo regigtro desconecta las
cabezas megnéticas de la fuente de tensidn continua y reg
liza el cambio desde el modo de Reproduccidn al modo de
registro cusndo es explorado el siguiente impulso de la
pleta de sincronigmo.

28 ,~ Un aparato de acuerdo con la reivindica-
cidén 18, caracterizado porgque las cabezas magnéticas y
un conmutador del dispositivo de conmuitacion estén coneg
tadas en serie entre lé fuente de tensidn coutinuavy un

potencial de referencia y es utilizada pasra suminigtrar
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la sefial de medide la cabeza magnética que estd conecta
da gl potencial de referencia.

38.- Perfeccionamientos de acuerdo con la rel
vindicucidn 18 o la reivindicacidn 28, caracterizados
porgue el menos durante un nuevo reglstro es registrada
en la pista de sincronismo la seilal de medida pars el ser
vosistena.

&.~ Perfeccionamlientos de acuerdo con cuslquig
ra de lag reivindicaciones precedentes, caracterizados
porque puede inilciarse un registro y un nuevo registro
con la ayuda del mismo digpositivo de mendo y porque pa
ra controlar el dispositivo de conmitacidn adicionalmen
te a los impulsos exploradoé de la pista de sincronismo
estd dispuesta una fuente de impulsos equivalentes para
dichos impulsos, cuya fuente suministra -al menos un im-
pulso al dispositivo de conmutacidn cuasndo no estdn con
tenidos impulsos en la pigta de sincronismo al tener lu
gar la iniciacidn de un registro.

58.~ Perfeccionamientos introducidos en un apa
rato de registro y reproduccidn pare seilales de video.

Tal y como se ha descerito en la Memoria que an
tecede, repregentado en los dibujos que se acompafian y

con los fines que se han especificado.
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Esta Hemoria consta de veinticinco hojas escri

tas & mdquina por una sola cara.
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