428131

Pa= 58,073
Int. Q12 Fi6& NS /12 FPile: 804,24 RD

IMEMORTIA DESCRIPTIVA

pare sgolicitar PATENTE DE INVENCION por VEINTE afios

a nombre de KVP COMPANY, INC

entlidad norteamericans

establecida en 3815 Marconi Avenue, Sacramento, Califor-

nia, 95821, Estados Unidos de América.

por: "PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN ESLABONES PARA
USO EN LA FABRICACION DE UNA CADENA"

(Clase Internacional F16g)

—

1=10~T4 - -



6.7.74

10

15

20

25

FUNDAKENTOS DE LA INVENCION

La presente invencidén se relaciona con eslabones
para el uso en cadenas gue cooﬁgran con ruedas de ca-
dena impulsoras y locas para'llevar cargas o transmitir
fuerza, y més particularmente con un eslabdn de esta cla-
se que tiene una configuracidn que incluye medios para la
mejor distribucidn de las cargas transversales a las cua-
les puede verse sometida una cadena formada con eslabones
de esta configuracidn,

Las cadenas para llevar cargas o transmitir fuerza,
han comprendido convencionalmente una pluralidad de esla;
bones, cada uno de los cuales estd constituido por una
pluralided de partes que incluyen miembros laterales y
miembros btransversales gue estén dispuestos de modo de
definir una abertura receptora de los dientes de una rue-—
da de cadena impulsora o impulsada. Los eslabones estén
unidos entre si mediante pernos o clavijas transversales
de modo que pueden girar unos con respecto a los otros.
Los miembros transversales pueden estar constituidos sim-
plemente por los pernos, aungue pueden estar montados ro-
dillos cilindricos entre los miembros laterales alrededor
de los pernos de manera de proteger a estos (ltvimos con-
tra desgaste y reducir la resistencia de friccidn con
respecto a la insercibén y retraccidn de los dientes de

la rueda de cadena. Sin embargo, los miembros laterales de
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crtos eslabones presentan univernalmente una superficie
plana al costado de los dientes de la rueda de cadena.

tn la patente norteamericana N2 3,641,831, se des—
cribe una configuracidn para los eslabones de una cadena
imwlsora, en que el eslabdn constituye un cuerpo unita-
rio que tiene proyeccionts formadas sobre el mismo para
conectar los eslobones entre si mediante pernos gue nasan
a través de aberturas en los mismos de modo de formar una
cadena., i1 cuerpo del eslabén tiene un rebajo central for-
mado en el mismo que estA provisto de una superficie im-
pulsora cilindrica para tomar contacto con los dientes
de una rueda de cadena, y el eje de esta superficie im-
pulsora coincide con el eje de una de las agberturas en
la misma a través de la cual pasa un perno de modo de co-—
nectar el eslabbn en la cadena. Sin embargo, como en el '
caso de otras configuraciones de eslabdén de la téenica
anterior, las paredes laterales del rebajo presentan su~
perficies planas a los costados de los dientes de la rue-
da de cadena.,

Se comprenderéd que las superficies internas de los
miembros laterales o paredes laterales de rebajo de un es~
labén de cadena, estén espaciadas entre si{ de modo de
recibir los dientes de una rueda de cadena con una clerta
toleraicia de dicha separacidén, de acuerdo con lo necesa-

rio para la aplicacién particular a la cual se destinard
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la cadena de la cual forza parbte el eslabén. A menos que
una cadena y rueda de cadena esfén perfectamente alinea=
das, uno u otro de los miembros o superficies laterales
planos de cada eslabdn de la cadena tenderd a tomar con-
tacto con una superficie lateral de un diente de la rue-
da de cadena en respuesta a la insercidn de dicho diente
en dicho eslabdn. sste contacto contribuye a la resisten-
cia de friccidn que es inherente a la insercidén de estos
dientes en un eslabdn de esta clase, Ademds, dicho contac-
to tenderd a impedir que los costados del eslabbn se ele-
ven o bajen con respecto al eje de la rueda de cadena con
la cual toman contacto. Msto tiende a localizar los es-
fuerzos transversales aplicados al eslabdn durante el uso,
dando por resultado un mayor desgaste y menor resistenw
cia.

Para que se pueda comprender més claramente el prin-
cipio de la presente invencidn, se denomina aqui "eje
longitudinal® del eslabdén el eje de un eslabdn que se ex=
tiende en la direccidédn de movimiento de la cadena de la
cual forma parte el eslabdén. =1 eje del eslabén que se
extiende a través de sus costados y en general paralelo
con respecto al eje de una rueda de cadena, cuando se
encuentra wvinculado con la misma, se denomina aqui "eJje
lateral" del eslabbn. 4l tercer eje del eslabdén, que es

perpendicular con respecto a los otros dos y con respecto
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al eje de una rueda de cadena cuando se encuentra vinculado
con la misma, se denomina aqui "eje transversal" del esla-
bén'",

En la ya mencionada patente norteamericana N2 3.641.83%1,
se deseribe la equilibracién de los esfuerzos longitudina-
les (es decir los esfuerzos que actlan a lo largo del eje
longitudinal) en un eslabbén de cadena impulsora. Se compren=
derd que son inherentemente pequefios los esfuerzos latera=-
les( es decir los esfuerzos que actlan a lo largo del eje
lateral) a los cuales estd expuesto un eslabén de cadena
en aplicaciones de cadena tanto impulsora como de braccidn.,
3in embargo, en las aplicaciones de cadenas tanto de impul-
sién como de traccidn, los eslabones de las cadenas estén
a menudo expuestos a considerables esfuerzos transversales
(es decir esfuerzos que actlan a lo largo del eje transver-
sal) gue pueden dar por resultado ya sea fuerzas de impacto
0 cargas prolongadas, o ambas.

Una de las finalidades de la presente invencidén es pro-
veer un eslabbén de cadena que tiene una configuracibn que
permite que los esfuerzos transversales queden mis unifor-
memente distribuidos en el cuerpo del eslabdn,

Otra finalidad de la presente invencidén es proveer un
eslabdén de cadena que tiene una configuracidn que permite
un menor desgaste durante el uso cuando se le somete a es-

fuerzos transversales repetidos o continusdose



Otra finalidad de la presente invencidén es proveer
un eslabdén de cadena que tiene una configuracién que tien;
de a reducir la resistencia de friccidn a la insercidn
y retraccibén de los dientes de rueda de cadena.

5 Otra finalidad de la presente invencidn es proveer
un eslabén de cadena que tiene una nueva configuracidén
capaz de purmitir una accidén de arqueo de la cadena.

Otra finalidad de la presente invencidén es proveer
una configuracidn mejorada de eslabén de cuerpo unitario
10 para cadenas de traccién o impulsoras, que permite menos
desgaste y mejor resistencia a la rotura, y menores pér-
didas por friccibn.

RESUMAN DE LA INVEINCION
En breves términos, un eslabdén de cadena de acuerdo

15 con la presente invencidn comprende miembros laterales y
un miembro transversal fijado a los mismos y que se ex~
tiende entre ellos de manera de definir una abertura ca-
paz de recibir los dientes de una rueda de cadena, siendo
apto el miembro transversal para proveer una superficie

20 de impulsidn para contacto con la superficie de impulsién
de log dientes de la rueda de cadena y esbtando provistos
los miembros laterales de una superficie interna convexa sua
vemente curvada dentro de dicha abertura para contacto
con las superficies laterales de los dientes de la rueda

25 de cadenasr Se puede formar el eslabén de cadena como un

6.7.794 -6 =
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cuerpo unitaric en general rectangular que tiene una pri-
mera proyeccién en unc de sus costados y una segunds y
tercera proyecciones en el lado opuesto del mismo con res-
pecto a dicha primera proysccibn y espaciadas entre si

de manera de recibir una proyeccidn idéntica a dicha pri-
mera proyeccién, estando provistas todas dichag proyeccio-
nes de porciones de superficie labteral convexa suavemente
curvada, teniendo la primera proyeccién una abertura a
través de la misma que define un par de superficies de co-
no recto truncado con sus Apices unidos y un eje combh

que se extiende transversalmente con respecto a la proyec—
cibén, teniendo la segunda y tercera proyecciones abertu-
rag en general cilindricas a través de las mismas con un
eje comin que se extiende transversalmente con respecto a
dichas proyecciones y paralelo, y apto para gquedar alinea-
do, con respecto al eje comin de las superficies cénicas
de la abertura a través de una proyeccién idéntica a la
primera proyeccidn recibida entre las mismas, mientras que
el didmetro de dichas aberturas en general cilindricas es
substancialmente el mismo que el difmetro de los épices
unidos truncados de la superficie formada por la abertura

a través de.dicha primera proyeccibdn.

BREVE DESCRIPCION D& LOS DIBUJOS

La figura 1 es una vista en planta de un eslabdn
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de acuerdo con una de las formas de realizacién de la
presente invencidn; -

Ia figura 2 es un corte transversal segln la linea
2~2 de la figura 1, que incluye un corte transversal
que muestra una porcidn de una rueda de cadena que tiene
un diente vinculado con el eslabdn;

La figura % es una vista en planta de un eslabdn de
acuerdo con otra forma de realizacibén de la presente in-
vencidn;

La figura 4 es una vista lateral del eslabbén ilus-
trado en la figura 3, que incluye una ilustracién en 1li-
nea de trazos de una porcidn de una rueda de cadena que
tiene un diente vinculado con el eslabén;

La figura 5 es una vista en planta de tres eslabones
de acuerdo con la forma de realizacién ilustrada en la
figura %, unidas entre si de modo de formar una porcidn
de una cadena o ilustrar la accidén de arqueo de¢ la cadena
gue se obtlene mediante la mismaj

La figura 6 es una vista en planta de un eslabdn con-
vencional provisto de superficies laterales interiores
suavemente convexas de acuerdo con el principio de la
presente invencidn;

La figura 7 es una vista lateral del eslabbén ilus-
trado en la figura 6; y

La figura 8 es un corte transversal segln la linea
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8-8 de la figura 6.

DESCRIPCTON D LA FORMA PREFZRIDA DE REALIZACION

Haciendo referencia a la figura 1, se muestra una
vista en planta de un eslabdn de acuerdo con una de las
formas de realiza cién de la presente invencidn. £ste
eslabén comprende un cuerpo s8lido unitario 20 que tiene
una proyeccidn 21 formada sobre uno de sus costados y
un par de proyecciones espaciadas 22 y 23 formadas s0=
bre su costado opuesto, Una abertura en general c¢ilindri-
ca 25 se extiende a través de la primera proyeccibén 21
mientras que aberturas en general cilindricas 26 y 27,
que tienen un ejc comin que es paralelo con respecto al
eje de la abertura 25, se exticnden a través de la segun-
da proyeceidn 22 y de la tercera proyeccidn 23, respecti-
vamente. La separacién 24 entre el mar de proyecciones
22 ;7 23, asi como sus longitudes, son de tal naturalesza
que una proyeccidn, que os idéntica a la proyeccibén 21
pero perteneciente a otro eslabdn, puede ser recibida
entre las mismas con las aberturas 25, 26 y 27 en alinea-
cibén coaxil. Por lo tanbto, sc puede conectar entre si
una pluralidad de los eslabones ilustrados en la. figura
1 de modo de formar una cadena, disponiendo la proyec—
cibén 21 de uno de dichos eslabones entre el par de pro-
yecciones 22 y 2% de otro eslabdén, e introduciendo un

perno cilindrico o clavija en las aberturas alineadas
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25, 26 y 27 de las mismas.

La porcién principal 28 del cuerpo 20 estéd provis-
ta de un rebajo 30 para contacto con los dientes de una
rueda de cadena. Bl rebajo 30 est& formado de preferen-
cia en la porcidn principal 28 del cuerpo 20 de tal ma-
nera que su cenbtro queda equidistantemente espaciado con
respecto al eje de la abertura 25 y con respecto al eje
comin de las aberturas 26 y 27. Ademés, la configuracién
del rebajo 30 puede ser de tal naturaleza que provee su-
perficies de impulsién cilindricas 31 y 32 que tienen
sus ejes coincidentes con el eje de la abertura 25 y con

el eje comln de las aberturas 26 y 27, respectivamente.
La finalidad de las superficies de impulsidn cilindricas
31 y 32 es reducir el desgaste que resulta del contacto
con las superficies de impulsién de los dientes de una
rueda de cadena, como asi también reducir la resistencia
a la insercidén y retraccidén de dichos dientes con respec-
to al rebajo 30.

Seglin se puede ver en las figuras 1 y 2, el rebajo
30 pasa por completo a través de la porcién principal 28
del cuerpo 20 en una direcclédn normal con respecto a los
ejes de las aberturas 25, 26 y 27. Sin embargo, se com-
preﬁderé que no es necesario que el rebajo 30 pase por
completo a través del cuerpo 20, siendo solamente nece-

sario que el rebajo 30 se extienda deantro del cuerpo so-

- 10 -
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.bre una distancia suficienite on una dirececidn normal con
respecto a los ejes de las ~berturas 25, 26 y 27 para
nernitir un contacto eficaz con los dieontes de una rue-
da de cadena. Por lo tanto, el eslabdn ilustrado en las
firmuras 1 y 2 es apto para impulsar o ser impulsado en
una u otra direccidén a lo largo del eje longitudinal

del mismo, que se identifica en la figura 1 mediante la
referencia numérica 40, por contacto con los dientés de
una rueda de cadena.

Jegln se puede ver en las figuras 1 y 2, el cusrpo
del eslabdn 20 puede estar provisto de extensiones late-
rales 50, Estas extensiones laterales 50 pueden estar
fijadas a o embutidas en una correa, bandena, u otros
madios portadores de carga apropiados para conducir ar-
ticulos o transmitir fuerza desde la cadena a una super-
ficie apropiada. Las extensiones 50 ge proyectan a lo
largo del eje lateral del cuerpo del eslabdn 20 identifi-
cado en las figuras 1 y 2 mediante la referencia numéri-
ca 41,

Haciendo referencia a la figura 2, se puede ver que,
de acuerdo con los principios de la presente invencidn,
los costados del rebajo 30, que se extiende entre las su-~
perficies de impulsidén 31 y 32, estén provistos de super-
ficies convexas 34 y 35 que estéin suavemente curvadas a

lo largo del eje transversal del eslabbén 20 que se iden-

-1l -
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tifica en la figura 2 mediante la referencia numérica

42, TLas superficies laterales .34 y 35 estén espaciadas
entre si a lo largo del eje -lateral del cuerpo del eslabdn
20 sobre una distancia suficiente para recib-ir entre
ellas un diente 36 de una rueda de cadena 37 con pegue-
da tolerancia. Bajo cohdiciones normales, el diente 56

de la rueda de cadena 37 ser& recibido en la abertura 30
del cuerpo del eslabdn 20 con el éje lateral 41 del cuer-
po del eslabén 20 paralelo con respecto al eje 39 de la
rueda de cadena 37 y, (segln se puede ver mejor en la fi-
gura 4) con las superficies de impulsién 31 y 32 del re-
bajo 30 en contacto con las superficies de impulsidn del
diente %6 de la rueda de cadena 37. Si la cadena de la
cual forma parte el cuerpo del eslabbén 20 est& perfec—
tamente alineada con la rueda de cadena 37, los costados
del diente 36 estérén equidistantemente espaciados con
respecto a las superficies laterales 34 y 35 del rebajo
30, seghin se puede ver en la figura 2. Si hay desalinea~-
¢idén entre la cadena de la cual forma parte el cuerpo del
eslabbn 20 y la rueda de cadena 37, las superficies la-
terales suavemente curvadas del extremo libre del diente
36 cooperaran con las superficies laterales suavemente
curvadas 34 y 35 del rebajo 70 de manera de guiar al
diente dentro del rebajo 30. Naturalmente, ha sido cos-

tumbre en la técnica anterior proveer los exbremos li-

- 12 -
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bres de los dientes de ruedas de cadena con superficies
laterales curvadas en sus extremos libres, segin se pue-
de ver en la figura 2. Sin embargo, en la técnica an-
terior, las superficies laterales del rebajo del eslabbn
de cadena son simplemente superficies planas que se ex~-
tienden perpendicularmente con respecto al eje lateral

de dichos eslabones., Se ha comprobado que bajo lés conr
diciones dinimicas que existen durante la insercién ¥y re-—
traceidén de los dientes de ruedas de cadenas en los esla-
bones de una cadena, la provisién de superficies curva-
das 34 y 35, de acuerdo con la presente invencidn y tal
como se ilustra en la figura 2, reducirén mis todavia la
fuerza que se pierde para vencer la resistencia de fric-
cibén a la insercidén y retraccidén de dientes de rueda de
cadena en los eslabones.

Ademds, la provisidén de las superficies laterales
convexas suavemente curvadas 24 y 35 permite que log es-
fuerzos, que actlian a lo largo del eje transversal 42 del
eslabén, queden distribuidos a través de todo el eslabdn
20, Por ejemplo, suponiendo una carga o impacto sobre la
extensibén izquierda 50 del eslabdén 20, el componente
transversal de dicha carga o impacto, que se reﬁresenta
mediante la flecha indicada en A dari por resultado es-
fuerzos transversales en el eslabén que tienden a hacer
que el eje lateral 41 del eslabdn se incline fuera de

paralelismo con el eje 39 de la rueda de cadena 37. En

- 13 -
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eslabones de cadena de la técnica anterior, las super-
ficies laterales planas del rebajo 30 del cuerpo del esla~’
bén 20 tomen contacto con las superficies laterales pla-
nas de los dientes 36 de la rueda de cadena 37, impidien-
do asi dicha inclinacidén del eje lateral 41 del cuerpo
del eslabbén. El resultado neto en la técnica anterior

era que los esfuerzos transversales, producidos por la
carga o impacto que se indica mediante la flecha A, que-
daba localizado en la raiz o unién de la extensién 50
con el cuerpo de eslagbbdn 20, y un cousiguiente debilita-
miento o fractura en dicha raiz o unidn.

De acuerdo con los principios de la presente in-
vencidn, un impacto o carga que tiene un componente
transversal representado por la flecha A sobre la pro-
longacibén izquierda 50 del cuerpo del eslabdén 20, tende-
r& a dar por resultado un contacto entre la superficie
curvada izquierda 34 del rebajo 30 7 la superficie la-
teral asociada del diente %6 en 52, Sin embargo, este
conbacto 52 serd un contacto lineal mis bien que un con-
tacto de area y el eje lateral 41 del cuerpo del eslabdn
20 estaré en libertad para girar alrededor de dicho con-
tacto lineal en 52. Esta rotacidn impide que el esfuer—
zo transversal A, producido por la carga o impacto, que-
de localigzado y en cambio quedari distribuido a través

de todo el cuerpo del eslabdn permitiendo que tenga la

- 14 -
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oposicién de los componentes transversales de cargas

o impactos como los representados por la flecha de linea
de trazos B en la prolongacibn opuesta 50 del cuerpo del
eslabbén 20. Una carga o impacto transversal que actfia ha-
cia arriba sobre la prolongacidén derecha 50 del cuerpo

del eslabbén 20, como el representado por la flecha A’ ten—
deria a producir el mismo efecto gue el descrito con re-

ferencia a la flecha A,

Una carga o impacto transversal que actla hacia arri-

ba sobre la prolongacibén derecha 50, segln se representa
mediante la flecha de linea de trazos B o una carga o im-
pacto transversal que actia hacia arriba sobre la prolon—
gacidn izquierda 50 segln se representa mediante la fle~
cha de linea de trazos B’, harf que el eje lateral 41 del
cuerpo de eslabén 20 gire alrededor de un conbacto lineal
entre la superficie lateral opuesta del diente y la super-
ficie curvada derecha 35 en 53. Por lo demis, el efecto
de distribucibén de esfuerzo serd el mismo que el descri-
to con referencia a las flechas A y A”. Se comprenderi

que las cargas 0 impacltos a los cuales se ve sometida-

una cadena durante el uso, pueden tener componentes labe-
rales o longitudinales adem&s de los componentes puramen-
te tramfversales representados por las flechas &4, A", B

y B’. S8in embargo, los componentes laterales de estas car-

gas o impactos son inherentemente pequefios puesto que las

- 15 -
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aplicaciones de una cadena de impulsidén o de traccibn
se relacionan principalmente con movimientos longitu—
dinales y la presencia de cargas y fuerzas longitudi-
nales.

Haciendo referencia a las figuras 3 y &4, se ilus-
tra en las mismas una coanfiguracidén de eslabdn de ca-
dena de acuerdo con otra forma de realizacibén de la pre-
sente invencibn, especificamente apta para permitir un
cierto movimiento y fuerzas laterales. La forma de rea-
lizacibn de la presente invencidn ilustrada en las fi-
guras 3 y 4, es un eslabbén de cadena parse la denomina-
da aplicacidn de transportador con plataforma superior.
En vez de las proyecciones 50, ilustradas en las figu-
ras 1 y 2, el eslabdn de cadena 6C de las figuras 3 y
4 estd provista de una placa plana o miembro de plota=
forma 80 que se extiende a través del mismo y fijada a
su parte superior. La placa 80 puede ser alargada a lo
largo del eje lateral del eslabdén 60 y puede tener una
anchura, a lo largo del eje longitudinal del eslabdn
60, que se aproxima a su paso.

El cuerpo 68 del eslabdén 60 estd provisto en un re-
bajo 30 que tiene superficies de impulsidn 31 y 32 y
superficies laterales %4 y 35 segfn se ha descrito con
referencia a las figuras 1 y 2. Sin embargo, la prime-

ra proyeccidén 61 estad provista de superficies laterales

- 16 -
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convexas suavemente curvadas 71 en su extremo libre.
Zn una menera similar, los extremos libres de la segun-—
da proycccidn 62 y de la tercera proyeccidn 63 estén
provistos de superficies convexas opuestas suavemente
curvadas 72 y 73, respectivamente. aberturas cilindricas
coaxiles 66 y 67 se extienden a través de la segunda y
bercera proyecciones 62 y 63, respechivanente, como en
la forra de realizacidén ilustrada en las figuras 1y 2.
2in embargo, la abertura 65 que se exticnde a través de
la primera proycccidén 61 tiene una superficie interna
gue define un par de conos circularecs rzctos truncados
coaxiles unidos on sus 4pices cn el centro de la aber-
tura 65, en ¢l centro de la proyeccidn 51. s1 difmetro
de la gbertura 65 en los 4pices unidog es substancial-
mente el mismo que el difmetro de las aberturas 66 y 67,
Tal y como se¢ ha descrito con referencia a la forma
de realizacién ilustrado en las figuras 1 y 2, la gepa-
racién 64 entre la segunda y tercera proyeccidn 62 y 63,
asi como su longitud, son tales que una proyeccidn, idén~
tica a la primera proyeccidn 61, pueden ser recibidas en-
tre las mismas con las aberturas 65, 66, y 67 en alinea-
cidn coaxil. Un perno o clavija (no ilustrado), de dii-
netro Zpropiado para pasar a través de las aberburas 66
vy 67 a través de su longitud completa, puede atravesar

las aberturas alineadas y se le mantiene en posicidn por

- 17 -
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el conbacto resulbante., Un perno o clavija de esta cla=-
se tomard contacto con la abertura 65 de la primera proyec-
cibén 61 solamente en su centro, permitiendo asi que el
eje de la abertura 65 gire con respecto al eje de dicho
perno o clavija. Seglin se puede ver en la figura 3, los
escalones 69 del 6uerpo 68, a lados opuestos de la pri-
mera proyeccidn 61, estln provistos e una superficie

gue se incluna o retrae a lo largo del eje longitudinal
del eslabén 60,

Seglin se puede ver mejor en la figura 5, la con-

figuracién de eslabdén descrita mAs arriba permite que

los ejes longitudinales de una pluralidad de eslabones,
conectados entre si en forma de cadena, queden desalinea-

dos entre si de modo de permitir una accidn de arqueo
de la c-adena. Las superficies convexas suavemente cur-
vadas 71, 72 y 73, como asi también la configuracidn

de la abertura 65, permiten una menor resistencia de
friccidn durante dicha accibén de arqueo de la cadena,
Segin se puede ver en las figuras 1 a 5, las superficies
convexas suavemente curvadas 34, 35, 71, 72 y 73 son
secciones cilindricas. Se comprenderd que el radio de
dichas secciones cilindricas no es critico, pero deberd
guardar proporcibén con el tamafio del eslabdén de cadena,
En general, si el radio de dichas secciones cilindricas

es ya sea demasiado grande o demasiado pequeilo, tenderén

- 18 -



a ser més pronunciados los efectos adversos del des—
gaste. Sin embargo, se comprenderd que dichas super-
ficies 34, 35, 71, 72 y 7% no necesitan ser secciones
cilindricas, que aparecen como arcos de un c¢irculo en
5 seccldén transversal, sino que pueden tener cualquier for-
ma cbénvexa suavemente curvada que sea apropiada para es-
ta finalidad, como por ejemplo la que apareceria como
un arco de elipse en seccidn transversal.
De acuerdo con la forma preferida de realizacién
10 de la presente invencibén, el eslabbén de cadena es un
cuerpo unitario de material pléstico que provee super-—
ficies que tienen bajo coheficiente de friccidm. Sin
embargo se comprenderd que los eslabones de cadena
pueden hacerse con algin otro material, tal como metal,
15 en aplicaciones en las cuales se puede utilizar un lu-
bricante para reducir el coheficiente de fricciébn de
sus superficies,
En una manera similar, se puede aplicar los prin-
cipios de la presente invencidn a eslabones de cadena
20 que no son de msberial pléstico ni estén hechos como un
cuerpo unitario. Por ejemplo, en la figura 6 se muestra
una cadena convencional 90 consistiendo esta cadena en
una pluralidad de eslabones constituidos por miembros
laterales 91 y miembros transversales 92 conectados

25 entre si mediante clavijas 93 de modo de formar la ca-
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dena. De acuerdc con el principio de la presente invens
¢ibén, los miembros laberales 91 de una cadena de esta
clase 20 estln provistos de superficies interiores con-
vexas suavemente curvadas 4 y 95. Istas superficies 94
v 95 gson de preferencia superficies cilindricas que tie-
nen sus ejes paralelos con respecto al ejelongitudinal
de los eslabones de la cadena 90 de la cual forman par-
te. La separacidn entre las superficles 94 y 95 debe
ser naturalmente suficiente para recibir los dientes

de la rueda de cadena asociada, con la necesaria tole-
rancia. Se puede nrov-eer estas superficles conformando
los miembros laterales o mediante un aumento avropiado
del espesor de los miembros labtersles, o acufiando o de-
formando de otrs menera los miembros laterales 91 hacia
adentro a fin de proveer las superficies 94 y 95. Sin
cmbargo, bambién es posible proveer superficies 94 y 95
mediante miembros senarados que estén fijados a los
micmbros laterales 91,

Se comprenderd que es posible utilizar diversas par-
ticularidades de las configuraciones de eslabdn de las
formas de realizacién descritas més arriba, en cualquier
combinacibén que sea apropiada para satisfacer los requi-
sitos impuestos a la cadena que se forma con estos esla-
bones. Las cadenas que estén hechas con eslaboncs que

tienen las configuraciones aqui descritas, pueden ser



utilizadas con o gin plotaformas superiores ¥y con o sin
las proyccciones aqui descritas, y se las puede aplicar
a vias para impulsar veniculos o a trangportadores para
conducir articulos, o simplemente para transmitir fuerza
5 desde un lugar a otro, Se considera que los entendidos en
esta materia podrin introducir modificaciones evidentes
en la configuracidén de los eslabones aqui descritos de
modo de adaptarlos al uso en cadenas para una amplia va-

riedad de aplicaciones,

10 - RETVIHDICACIONES =

Los puntos de invencibén propia y nueva que se pre-—
sentan para que sean objeto de csta solicitud de Paten-
te de Invencidn en Espafia, por VEINTE afios, son los que
se recogen en las relvindicaciones siguientes:

15 12,~ Perfeccionamientos introducidos en eslabones
para uso en la fabricacibén de una cadena apta para to-
mar contacto con los dientes de ruedas de cadena para
la traggmisién de fuerza, comprendiendo dichos eslabones
miembros laterales y un miembro transversal fijado a los

20 mismos y que se exbtiende entre ellos de modo de definir

6.7.74 -2l -



una abertura dentro de la cual son recibidos dichos
dientes de dicha rueda de cadena durante el uso, Dro-
veyendo dicho miembro transversal una superficie de im=-
pulsidn destinada al contacto con la superficie de im-

5 pulsién de dichos dientes de dicha rueda de cadena y
proveyendo cada uno de dichos miembros laterales una
superficle convexa suavemente curvada denbtro de dicha
abertura destinada a8l contacto con una superficie la-
teral de dichos dientes de dicha rueda de cadena.

10 22 ,- Perfeccionamientos de acuerdo con la reivin-
dicacién 12, en que dicha superficie convexa suavemente
curvada es una superficie cilindrica que tiene su eje
de rotacibn paralelo con respecto al eje longitudinal
de dicho eslabdn,

15 33,~ Perfeccionamientos de acuerdo coh la reivin-
dicacién 12, en que dichos miembros laterales y dichos
miembros transversales estén provistos por un cuerpo uni-

‘ tario en general rectangular que tiene a través del mis-
mo una abertura en general rectangular, teniendo dicho

20 cuerpo en general rectangular una primera proyecccidn
formada sobre uno de sus costados, teniendo dicha pro=-
yeccidén una abertura en general cilindrica a través de
la misma extendiéndose su eje transversalmente con res-
vecto a dicha proyeccidn; segunda y tercera proyecciones

25 formadas en el costado opuesto de dicho cuerwvo con res-
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pecto a dicha primera proyeccién y espaciadas- entre si
de modo de poder recibir una proycccidén idéntica a di-
cha primera proyeccibén, teniendo dichas segunda y ter~
cera proyecciones aberturas en general cilindricas a
través de las mismas con un eje comin que se exbtlende
transversalmente con respecto a dichas proyecciones pa-
ralelamente a dicho eje de dicha abertura a través de
dicha primera proyeccidén y apto para quedar alineado
con éste Gltimo eje cuando dicha primera proyeccibn es
reciblda entre dicha segunda y tercera proyecciones.

4,~ Perfeccionamientos de acuerdo con la reivin-
dicacibén 32, en que dicha superficie de impulsibn, pro-
vista por dichos miembros trassversales, es cilindrica
y tiene su eje coincidente con el eje de dicha abertu-
ra a través de dicha primera proyeccibn, mientras que
dichas superficies convexas suavemente curvadas, provis-—
tas por dichos miembros laterales, son cilindricas con
sus ejes perpendiculares con respecto a dicho eje de di-
cha abertura a través de dicha primera proyeccién,

52,~ Perfeccionamientos de acuerdo con la reivin—
dicacién 32, en que el extremo libre de dicha primera
proyeccidn estd provisto de superficies laberailes con-
vexas-suavemente curvadas que se extienden desde la aber-—
tura a través de la misma hasta el extremo libre de la

misma, estando »rovista cada una de dichas scgunda y ter-
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cera proyecclones de una superficie laberal convexa
suavencnte curvada que enfrenég o la otra y ¢ue s o~
tiende desde las s=berturas értravés de las mismas hasta
su extremo libre, y dicha abertura, a través de dicha
primera proyeccidn, define un nar de conos circulares
restos truncados coaxiles unidos en sus 4pices.

6%, Perfeccionamientos de ~cuerdo con la reivin-
dicacidn 12, en que proyeccioncs lateralmente extendi-
das estén fijadas a dichos miembros laterales.

73 .= Perfeccionamientos introducidos en eslabones
para el uso en la Tabricacidn de una cadena apta para
tomar contacto con los dientes de una rueda de cadena
pars la transmisibén de fuerza, comprendiendo dichos es-
labones un cuerpo unitario em general rectangular que
tiene una primera proyeccidn en uno de sus costados y
una segunda y una tercera proyecciones en su costado
opuesto con respecto a dicha primera proyeccidn y espa-
ciadas entre si de modo de poder recibir una proyeccidn
idéntica a dicha primera proyeccibén, teniendo dicha pri-
mera proyeccidn una abertura a través de la misma que
define un par de superficies cbénicas rectas truncadas
coaxiles unidas en sus Apices; teniendo dicha segunda y
tercers proyecciones aberturas en general cilindricas a
través de las mismas con un eje comfln que se extiende

transversalmente con respecto a dichas proyecciones y que
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es paralelo al eje de dicha abertura a través de dicha
primera proyeccién y que es apto para quedar alineado
con esbte Gltimo eje, al ser recibida dicha primera
proyeccibn entre dichas segunda y tercera proyecclo-
nes.

82,~ Perfeccionamientos de acuerdo con la reivin-
dicacibn 72, en que los didmetros de dichas abefturas a
través de dicha segunda y tercera proyecciones son subs-—
tancialmente iguales, y el didmetro de los &pices unidos
de las superficies cbnicas truncadas de dicha abertura
a través de dicha primera proyeccidén es substancialmen-—
te igual a los difmetros de dichas aberturas a través
de dicha segunda y tercera proyecciones,

92, Perfeccionamiento de acuerdo con la reivindi-
cacién 72, en que dicha primera proyeccidn estd provista
de superficies laterales convexas suavemente curvadas.

102,~ Perfeccionamientos de acuerdo con la reivin-
dicacibén 72, en que cada una de dichas segunda y ter-
cera proyecciones estd provi sta de una superficie la-
teral convexa suavemente curvada que enfrenta a la otra.

ll2,~ Perfeccionamientos introducidos en eslabones
para uso én la fabricacidn de una cadena.

Tal y como se ha descrito en la “emoria que ante-
cede, representado en los dibujos que se acompaian y

para los fines que se han especificado,
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