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la  presente invención tien e  por objeto un método 

y una máquina para tra n sfe rir  grupos de losetas cerámicas 

desde un recip ien te a una lin ea  de transporto, o sea, un -  

nuevo sistem a de transferencia de grupos de losetas cerSai—

5 * cas de e je  horizontal desde un recip ien te a una lin e a  para 

la s  sucesivas elaboraciones, por ejemplo de esmaltado o de -  

selección  de la s  dimensiones» tonalidades y calidad en gene­

ra l*

E l estado de la  técn ica  an terior a  la  presente in - 

10* vención se caracteriza por la  transferencia fie los grupos fie 

lo setas mediante suj ección de un grupo con mordazas y sucesi­

vos desplazamientos en direcciones v e rtic a l y horizontal*

S a l estado anterior de la  técn ica  presenta algunas 

d eficiencias e inconvenientes que derivan principalmente —
15* del hecho de que e l esfuerzo de compresión a x ia l del grupo — 

de lo setas puede causar la  rotura de é sta s ; además, en e l — 

caso de losetas de pequeño formato» a l  no ser suficientem ente 

amplia la  su p erficie de contacto entre e lla s»  resu lta  imposi­

b le  la  estabilidad de t a l  grupo, con la  consecuencia de la  — 

20* caída de la s  losetas que lo  eomponen; además, se requieren — 

recip ien tes adecuados y d istin tos para cada formato; ta le s  — 

d eficiencias e inconvenientes comportan la  resolución del —  

problema técnico de ev itar la  elevación y compresión del grta­

pe mediante mordazas, de ádecuar la  máquina a la  traneferen- 

25* e ia  d© grupos de lo setas de cualquier formato y de u tiliz a r  

lo s recip ien tes normalmente empleados en cerámicas» s in  sus­
ta n cia les modificaciones de los mismos*

I>a presente invención resuelve por completo y de *  

modo principal e l nuevo problema técnico referid o mediante la  

30* adopción de un método de tran sferen cia del grupo de losetas
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por resbalamiento mediante empuje la te ra l perpendicularmem- 

te  a l o je del grupo.

A titu lo  puramente indicativo, a© ilu s tra  una rea* 

lizaoión de la  invención en las cuatro láminas de dibujo© es- 

5 ,  quomátiooa adjunta©, en la© cuales»

La figu ra 1 es una v is ta  frontal» parcialmente en 

sección, de la  máquina instalada en e l pavimento, en la  s i ­

tuación que precede a l  comienzo de la  expulsión d el primer — 

grapa de losetas*

10,  la  figura 2 es una v ista  en planta, interrumpida,

de la  figu ra 1*
La figura 3 es una v ista  la te ra l tomada desde la  — 

derecha de la  figu ra 1, interampida*

la  figu ra 4 es una v is ta  fro n ta l de un d eta lle  de 

15* i»  figu ra 1 para destacar e l  dispositivo de detención del -  
manguito móvil dotado de brazo que mantiene verticalm ente la s  

lo setas*
La figura 5 es una v is ta  la te ra l tomada desde la  — 

izquierda de la  figura 4*
20* La figu ra 6 es una v is ta  p arcia l re la tiv a  a la  f i ­

gura 3 » con variante del dispositivo de arrastre  de dicho mata»» 

güito mediante cable y contrapeso» ©orno altern ativa p referi­

b le  a l dispositivo de la s  figuras X a 3*

La figu ra 7 es un d eta lle  de la  figu ra 6 destinado 

25» a representar mejor e l  citado dispositivo de arrastre»

La figura 8 ©b un d etalle de la  figu ra 7 para des­

tacar la  fija c ió n  para dicho arrastre*

Con referen cia  a ta le s  figuras» se indican por 1 , 

lo s grupos de loseta© de e je  horiaontal separadas por diafrag— 

30* «a de cartón v e rtic a l!»  2, formando capas separada» por carto-
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nes horizontales 3 ; por 4» loe cuatro montantee del recip ien  

te  de grupos l t conectados por paredes v ertica les frontales 

5 y por unfondo 6; por 7» los pies do loe montantes 4 que so 

apoyan sobre la  chapa 3 dotada do c la v ija s  de centrado 9 —

5 « en la s  cuales se in sertan  lo s citados p ie s ; por 10» un micro- 

in terruptor que es presionado por un p ie 7 ; por 11, una colum 

na dotada de reborde 12 para la  fija c ió n  de 8 ; por 13,  e l  — 

armazón de la  máquina; por 14» un baje acoplado desliaablemen 

te , a 11» que se fuerza en e l manguito 15 fijad o  a 13 ; por 16 

10» un o r if ic io  practicado en e l  pavimento para perm itir la  in sta  

la d ó n  de 11-14—15? por 17» dos cilind ros accionadorea hierba 

H eos de doble efecto» horizontales» cada uno de lo s  cuales 

presenta e l  extremo de la  tapa c ilin d rica  articulado a- un par 

de vás^agoa 18 dispuestos en V» a su vez articulados por e l 

15 , otro extremo a la s  o re jas 19 de 8 y a la s  orejas 20 de 13»

previéndose que e l extremo del vástago de cada Citado c ilin ­

dro se a rticu le  a un par de barras como la s  18» a  su ves — 

articu ladas en e l otro extremo a unas o re jas como la s  19 y 20, 

por 21» se in d ica un apéndice de 8 dotado de m icrolnterruptor 

20* 22; por 23* una barra sostenida en 13 y dotada de manguitos

24 de posición a ju stab le a lo  largo de dicha barra y cada uno 

de lo s  cuales está  dotado de un sa lien te  25 para topar contra 
e l micr©Interruptor 22*

Bor 26 se in d ica un par do cilin d ros aceionadores 

25* h idráulicas de doble efecto sostenidos en 13* cuyos vásta­

lo s  o b ie las 27 se conectan mediante la  placa transversal — 

28 destinada a impulsar lo s grupos 1 ? por 29* un m ierointe- 

rnqstor sostenido en 13 para su encuentro con 28» por 30* una 

placa destinada a sostener un ¡grupo 1  después de su expulsión 

30* del recip ien te 4 -5 -6 -7 ; por 31? un perno sostenido en e l  -  

armazón 13* acoplado en rotación a un par de manguitos 32
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fija d o s en 30? por 33» un cilindro accionador hidráulico de 

doble efecto  articulado en 13» coya b ie la  se a rticu la  en 30» 

por 34,  o tra  placa de soporte del grupo 1 después de su s a li­

da de 30, dotada por abajo de un par de apéndices 35* oada 

5 ,  uno de e llo s dotado de manguito 36 desplazable a lo  largo de 

la  barra inclinada 37* fija d a  por abajo a 13? por 38» un c i­

lindro accionador hidráulico d© doble efecto* articulado por 

abajo en 13* cuya b ie la  se a rticu la  ©n 34? por 39» un par de 

correas posterioraente redirigidas por e l  par de poleas 40 — 

10» fija d o s sobre e l  árbol 41 giratoriam ente sostenido «n 13? -  

por 42» un motor sostenido en 13, que transm ite e l aotim ien- 

to» a velocidad oportunamente reducida» a l tapfcor 43» sobre 

e l  qu© se  enrolla y desenrolla e l  cable de tracción  de un — 

manguito 44 in te rio r y desliaablamento acoplado mediante co- 

15* jin e ta s  a tre s  caras d© una barra de sección hexagonal 451 — 

por 46» un brazo que sobresale de 44 para sostener por detrás 

la  última lo seta  d sl grupo 1? por 47» una pared la te r a l da *-■ 

contención del grupo 1 , fija d a  ajustablemente a 13? por 48» 

nn motovariador para accionar» mediante transmisión» e l ár— 

20* b e l 49 dotado de poleas 50 sobre la s  cuales se enrollan la s  -  

correas 39? por 51» un miorointerruptor sostenido en 13 para 

señalar e l  paso del grupo 1  a l  extremo de 34* por 52* un mi*- 

crointerruptor fijad o  en 47 para topar contra e l  lado derecho 

del grupo 1 ? por 53 » e l cable de tracción  de 44 f por 54» un -  

25* cable fijad o  en 44» redirigido por la  polea 55 sostenida m  -  

13 y dotado fie contrapeso 56? por 57* una palanca articu lada 

por abajo en 13 y dotada por arriba de una su p erficie arquear* 

da 58 para la  detención, del manguito 44 dotado de ro d illo s -  

59 destinado a g ira r sobre 58,
30* Por 60 se indica un sa lien te  de 57 destinado a -
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entre 58 y 59 í por 60 (figu ra 6}» ana polea accionada por e l 

motor 42 mediante transm isión con reducción de velocidad, -  

sostenida en su rotación por un perno 61 sustentado en 13, 

en su stitu ción  del correspondiente a l tambor 43 í  por 62» 

una correa que se en rolla sobre la  polea 60 de dos gargantas 

y sobre la  polea 63 sostenida en su rotación por e l p erno 64 

fija d o  en 13$ por 65, una palanca manual que, mediante una -  

excéntrica 66 lateralm ente articu lad a en 44,  permite apretar 

contra un apéndice €f de 44$ por 68., un tasífoor fija d o  en 63 

para en ro llar y desenrollar e l cable 69 dotado de contrapeso 

7G guiado por e l  tubo 71 fijad o  en 13*

£1 funcionamiento tien e  lugar del siguiente modo* 

depositado e l recip ien te  4—5—6-7 lleno de grupos de losetas 1 

sobre la  placa 8,  e l m icrointerruptor 10 acciona a i cilindro 

33 para hacer volver la  placa 30 desde la  posición v e rtic a l 

de mínitaovolumen a la  posición horizontal de tra b a jo , previ-* 

éndose que a l  f in a l del reeorrido de la  b ie la  del cilindro , 

33 sea  accionado un micro±nterruptor,no mostrador para acolo 

nsr lo s cilin d ros 17 y  consegir la  elevación del citado re c i­

piente hasta la  posición de la  figu ra 1 $ luego e l  mLcrointe­

rruptor 22» a l golpear e l  sa lien te  25 d el primar manguito -  

24» determina e l  desplazamiento de la  h ie la  27 de lo s c ilin ­

dros 26» poniendo a la  placa 28 en contaoto con ©1 lado del 

grupo 1 a  la  izquierda de la  capa superior de grupos y empu­

jando a la  totalidad  de la  capa superior hacia la  derecha — 

hasta que ©1 grupo 1 de la  derecha de la  misma capa» pasando 

sobre la  placa 30 , alcanza la  p laca 34 , golpeando seguidamen­
te  ©1 aicroínterrup tor 52 que detiene e l. movimiento de las -  

b ie la s 27» y a  través del cilin d ra  38» hace descender obliou^
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monto h ad a la  derecha la  placa 34 para depositar e l grupo 
1 sobre e l par de correas 39» mientras e l  cartón 2 se d esli­

za h ad a abajo, pasando entre 30 y  39» simultáneamente, la  -  

p laca 34 empuja h ad a abajo a la  palanca 57» liberando e l ro - 

5 .  d ille  59 de la  su p erficie 58,  a s i como e l manguito 44 %ue, 

acdonado mediante cable por un contrapeso (56 en e l  caso -  

do la  figu ra 3 o bien 70 en e l caso de la s  figuras 6 y ? )*  

se desplaza a lo  largo de 45» poniendo a l brazo 46 en contac­

to  con la  placa posterior del grupo, de modo que se incida -  

20.  au. voloamiento h ad a atrás > a l mismo tiempo:, un taicrointerruj> 

to r , no mostrado, accionado por ejemplo por ©1 descenso de — 

34» activa a l mot o vari ador 48* que pone ©a movimiento a  la s  

correas 39 para tra n sfe rir  e l grupo 1 a una siguiente lín ea  

de elaboración dispuesta a continuadán de 39*
25„ Superada por e l  grupo 1 l a  posición del o ioroin te-

rruptor 51,  e l mismo d eroin tarru ptor detiene a l  motovsria- 

títor 48,  elevando de nuevo a 34 y acdonando e l motor 42» que . 

ĥ í volver hada atrás a l manguito 44» d i e l caso de la  f i ­

gura 1 mediante tiro  del cable 53 y en e l caso de la s  figu-» 

20* rae 6 y 7 mediante la  correa 62 fija d a  a 44 por empaje o **. 

apretamiento de la  excéntrica Sdj unido 44 a l  punto de 

partida» un micz’Ginterruptor no mostrado detiene a l  motor «*

42 y hace p a rtir  de nuevo la s  b ie la s  27 -para empujar sobre -  

34 e l  grupo 1 que ha estado anteriormente suspendido sobre 

25* la  placa 30, y a s í sucedvaocut© para todos los grupos 1 de 

la  capa superior? luego, mientras e l  ultimo grupo 1 de la  -  

capa superior ee encuentra sobre 34* un programador hace -  

retroceder la s  b ie la s 27 a la  posidón de partida* determina­
da por e l  m icrointerruptcr 29* que acciona lo s d lin d ro» 17 

30* para elevar en un paso igual a  la  a ltu ra  de -una capa de **



grupos 1 a l  recip ien te 4- 3*ó -7 # luego e l  m ierointerr uptor 22 

toca e l  sa lien te  25 del segundo manguito 24» deteniendo e l  -  

empuje de lo s cilin d ros 17 y  reanudando e l avance de la® M e* 

la s  27 para «apujar gradualmente lo s  grupos 1 de la  nueva *  

capa superior sobre 34# previéndose que e l cartón 3 sea ex* 

pulsado sobre la  derecha del armazón 13 durante e l  empuje de 

la s  capas sucesivas de grupos 1, previéndose asimismo que# -  

vaciado e l  recip ien te 4*5*6-7 y vueltas la s  b ie la s  27 & la  -  

posición, de partida» lo s  cilind ros 1?  accionen la  placa 8 -  

basta alcanzar la  posición más b a ja  y e l  cilin d ro 33 para lia* 

cer g ira r la  p laca 30 hacia la  derecha hasta alcanzar la  po* 

alción  v e rtic a l f luego se r e tir a  dicho recip ien te y se su sti­

tuye por una carga? mientras tanto» e l  aicirointerruptor 10» 

liberado de 7 » pone a la  máquina en condiciones de in iciació n  
permitiendo la  reanudación automática del ciclo# y a si suce­

sivamente»

En la  práctica# loa d eta lles de realización# la s  -  

dimensiones, lo s m ateriales y la  forma de la  invención podrán 

variar de cualquier manera sin  apartarse de su dominio Ju rí­

dico? en e f ecto» la  invención a sí concebida es susceptible de 

modificaciones y variantes» entrando todas e lla s  en e l ámbito 

del concepto inventivo* a s í# por ejemplo» programando d istin ­

tamente la  máquina» pueden tra n sfe rirse  grupos 1 de d istin to  

formato s in  lim itaciones» Finalmente, todos lo s elementos son 

su stitu íb les por otros técnicamente equivalentes*

R O S A

la  Patente de Introducción que se s o lic ita  por diez 

años para BapaSa» de acuerdo con la  vigente legislación# debe­

rá  recaer sobres «ME201X3 PARA M3AKSFEBIR CffiÜPOS PE XOSESAS 

OIRA® CAS PESIE mi R E C im m  A OIA £ESSA lariRálSBGRTE t  -  
MAQOISa PaRA S I HEAH2ACIGI*» citándose como Fuente de —
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Procedencia la  Solicitud  de Patente on I ta l ia  n&m* 40149 -  

A/72* de fecha 5 de diciembre de 1972» según la s  caracte­

r ís t ic a s  esenciales áo la s  siguientes*

R £ I  V I  TS I) I  0 ft 0 I  0 H S-3-

5.  I» .»  Método para tra n sfe rir  grupos de losetas aerar
¡

micas desde un recip ien te a una lín ea  de transporte y .máquina 

para su realización , caracterizado porque, disponiéndose lene 

grupos de losetas por capas superpuestas de T irio s gropws cada 

una en un recip iente dotado, por ejemplo, de cuatro p ies in te ­

riormente huecos que se apoyan sobre una p laca horizontal de -  

20,  soporte, verticalm ente móvil, se tran sfieren  a una lin ea  de -  

transporte la te ra l y p aralela mediante empuje perpendicular a l 

plano v e rtic a l que pasa por e l e je  de cada grupo, aplicándose 

reiteradamente ta l  empuje en toda la  longitud del lado del grju 

po de la  capa superior del recip ien te que se encuentra in ic ia l-  

15, mente más le jo s  do la  referid a  lín ea de transporto, dlepoii&adc— 

se principalmente medios para empujar tranaversalmeate loe gru­

pos de 1& citada capa superior, para elevar por pasos iguales a  

la  altu ra de dichos grupos e l mencionado recip ien te de manera 

que se lleven la s  capas de dichos grupos a l n ivel del medio que 

20.  e jerce  e l  referid o empuje* para re c ib ir  y  sostener cada grtqjQ a 

la  salid a del reoipiente durante la  transferencia a la  citada 

lín ea  de transporte* para re c ib ir , sostener y depositar cada — 

grupo sobre la  lín ea de transporte, permitiendo además la  expul 

alón del cartón v e rtic a l oblicuamente h ad a abajo, y para trans 

25,  portar establemente cada grupo a lo  largo de la  mencionada Une» 

2*»— Máquina para la  realización  d el método de la  re lv * —* 

1* , caracterizada porque, estando e l  citado reoip iente dotado — 

de pies hueoos, la s  cavidades de ta le s  p ies se acoplan a clavi­

ja s  correspondientemente sa lien tes de la  citada placa móvil de 

30* soporte,

3* .-Máquina según re iv *2i ,  que dispone de medios para im­

pulsar transversalmente los grupos según la  r e iv .l* , carao terl-



zaáas porros a l lado opuesto de dicha lín ea  de transporte, 

a l  n ivel de la  capa superior do lo s grupos de losetas dis­

puestos en dicho recip ien te , se f i je  ¿1 armazón un par de — 

ellindro® accionadores de doble efecto y paralelos., cuyas -  

b ie la s , dispuestas en la  dirección de empuje perpendicular a 

lo s e je s  de los grupos, sostienen ana placa v e rtica l de lon­

gitud por lo  menos igu al a la  d el grupo, previ Sudoso que la  

acción de empuje de las b ie la s  mencionadas a  través de dicho 

recip ien te cese cada vea que un grupo de losetas se  encuentra 

sobre la  v e rtica l de dicha lín ea  de transporte, por ejemplo — 

mediante golpe del lado externo d el grupo, llegado sobre la  

lín ea  de transporte, contra un o icro in terr upt or*

4a— Máquina segfin reivindicaciones anteriores que 
dispone de medios para elevar por pasos «1 recip ien te seg&n 

la  reivindicación 1®,, caracterizados porque, apoyando dicho 

recip ien te sobre una placa horizontal verticalm ente m óvil, -  

t a l  p laca, conectada por abajo a  una columna cen tra l de guía 

deslizablómente acoplada a l  basamento de la  máquina y que — 

penetra en una cavidad oel pavimento, es elevable y descendi- 

b le  mediante cilindros accionadores de doble e fecto , a lo ja ­

dos entre dicha placa y e l  referido basamento, previéndose 

que e l movimiento de taleocilin d ros se detenga cada vez que 

e l referid o recip ien te es- elevado en un paso, por ejemplo -  

mediante golpe de un microinterruptor sobre un sa lien te  que 

forma parte de una serie  de sa lien tes de una barra v ertica l»

5a* -  Máquina según la  anterior reivindicación , ca- 

ra e te ri2ada porque lo s citados cilin d ros accionadores se dis­

ponen horizontal y paralelamente a l e je  de lo s grupos de lose 

ta s , a ambos lados de la  citada columna, cen tral de guía para 

formar un par, previéndose que e l extremo de cada cilin d ro  y 

de cada b ie la  se a rticu le  en e l  v értice  de un. par de barras
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divergentes que so extienden prácticamente en un plano veis* 

tic a l»  art iculadas en e l  otro extraño respectivamente ti a j o 

la  citada placa móvil en posición v e rtic a l y sobro e l  refe-* 

rldo basamento*

5*. 6**— Máquina eegfin reivindicaciones anteriores ~

que dispone de medios para re c ib ir  y  sostener e l grupo de -  

lo seta s a la  salid a del recip iente eegfin la  reivindicación 

1* , caracterizados porque una placa de usa longitud por le  

menos igu al a la  del citado grupo se sostiene articuladamen- 

10.  t e  en s i  armazón de la  máquina entre e l  recip ien te y la  ci­

tada lin ea  de transporto* a un n ivel ligeramente superior a l 

de ésta filtia a  y coincidente con e l de deslizamiento trans­

v ersal de dicho grupo, previéndose que bajo t a l  p laca, del r  

lado de la  referid a  linea» se a rticu le  la  b ie la  de un d lln — 

15.  dro acelerador de doble efecto , a  su vez articu lad a en e l  — 

armazón para efectuar la  inclinación  de la  mencionada placa 

hasta la  posición v e rtic a l del lado de la  mencionada lín e a , 

y  para lib era r asimismo e l  espacio de la  zona del recipien­

te  durante la s  maniobras de alternación*

20* 7 * * -  Máquina segám reivindicaciones an teriores,

que dispone de medios para r e c ib ir , sostener y depositar e l 

grupo de lo setas sobre la  lin ea  do transporte segón la  re i­

vindicación I a, caracterizados porque encima de la  citada — 

lin e a , a l  n ivel de deslizamiento de t a l  grupo, se sostien e 

25* una placa de una longitud por lo  monos igu al a la  de dicho 

grupo» previéndose que t a l  placa se  conecte par abajo a  un — 

par de bu jes inclinados oblicuamente hacia abajo» cada uno — 

de e llo s  acoplado a una barra de guia igualmente inclinada —- 

para desplazar oblicuamente la  mencionada placa» previéndose 

30* igualmente que un cilind ro accionador de doble e fecto , a r t i -
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por abajo a di o ha placa y a i armazón* produzca ©i 

desplazamiento oblicuo cíe dicha plaoa cotí descenso y ele­

vación para depositar e l  grupo de losetas sobre la  lin ea  —- 

de transporte y para perm itir la  elim inación del cartón —

5* v ertica l»
88* -  lil&quina según reivindicaciones anteriores que 

dispone de medios para transportar establemente cada grupo 

de lo setas a  lo  largo de la  citad a lín e a  según la  reivindi­

cación 18, caracterizados porque» estando e l  par de correa» 

10* que constituyen dicha lín e a  oportunamente sostenidas y hallan 

¿tose instalad a en e l  lado externo una pared de contención* -  

un bra2o transver3al* sostenido «n un manguito longitudinal­

mente desplaaable sobre una barra horizontal de guía parale­

la  a  dicha lín ea  en e l lado externo» se  dispone en posición 

15# retrasada para sostener por detrás e l  citado grupo de lose­

ta s  y ev itar su voleadento hacia atráse preciándose q£e t a l  

manguito desplasable se eonecte a  une o más cables para su — 

arrastre  hacia adelante y atrás» con intervención de un con­

trapeso y da un motor*
20. 9**—máquina según la s  reivindicaciones 1* y 8S»

caracterizada porque e l referid o m agüito* preferiblem ente 

deslizabl© sobre una barra prism ática mediante rod illos» es­

tá  conectado por detrás a un cable que se desenrolla de un 

tambor en su recorrido de ida b a je  la  acción del t ir o  de -  

25, otro cable conectado a l mismo manguito por e l  lado opuesto, 

previéndose que este  último cable sea accionado por un con­

trapeso controlado por una o más poleas y guiado o no guiado* 

s iendo puesto en rotación dicho tambor mediante un motor o 

un aotorreductor en sentido opuesto en e l  recorrido de vuel— 

30* ta *
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10**- Máquina según, las reivindicaciones 1* y 8* 

caracterizada porque e l  citado manguito, preferiblem ente -  

deslizabie sobre una barra prism ática mediante ro d illo s , -  

está  dotado, por e l lado opuesto a l  brazo de apoyo de la  -  

5,  lo seta  posterior del grupo de ésta s, de un soporte para un 

árgano de retención que f i ja  amoviblemente dicho manguito- 

a i  ramal superior de una correa de transm isión horizontal — 

enrollada sobre dos poleas de igu al diámetro, «na de la s  cug 

le s  es accionada periódicamente para su rotación en un se n ti- 

10.  do y en e l opuesto mediante un motor o un motorreductor, pre­

viéndose que la  o tra  polea está  dotada de un tambor sobre »  

e l  que se desenrolla y en rolla un cable en cuyo extremo se 

conecta un contrapeso desplazáble en un tubo*

11**- Máquina según reivindicaciones anteriores* -  

15* que dispone de medios para transportar establemente e l  grupo 

de lo setas a lo  largo de la  citada lin ea  dd transporte según 
la s  reivindicaciones 1* ,  7 *» 8* y 9a ó bién 1* ,  7» , 8* y 10* 

caracterizados porque e l citado manguito está  dotado por -  

abajo de un órgano de enganche, en posición de f in a l de re * 

20* corrido h ad a a trá s , & otro órgano sostenido en e l armazón 

de la  máquina *

1 2 **- Máquina según reivindicaciones an teriores, 

cuyos órganos Se enganche según la  anterior reivindicación, 

están caracterizados porque, estando dotado dicho manguito — 

25» de un ro d illo  por abajo, ta l  ro d illo  so acopla a una super­

f i c ie  incurvada que forma parte del extremo de ana palanca 

ouboyacente articu lada a l  armazón de la  máquina, que es im­

pulsada hacia abajo por la  citada placa oblicuamente d ecli­

nable, contra la  acción de un muelle que empuja a la  re fe r í— 

30 . da palanca contra e l mencionado rod illo»:
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5*

«HEKH» PARA IlUIISI’EEia GRUPOS BE IO.SETAS

cerámicas sesee m  be c ipibbsb  a usa hura m  transporte y 

MAQÜiríA para Sff realización*

Segfin queda sustanoialmente descrito* en l a  pre­

sente memoria que consta de catorce ho jas, e scrita s  a máqui­

na por una so la  cara y acompasada de dibujos*

Madrid* \ 0 JUL, 1974 

ES RmABA KORESCHE y 

ORIAEIÍA baRorx 

P.P*
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