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INVENCION

por "PERFECCIONAMIENTOS EN UN DISPOSITIVO DE DIRECCIC&«ADL
JTITLIADO POR FUERZA MOTRIZ" a favox de la firma 1iechﬁon?tein
PQWERSTEERING TRUST REG, residente en Neudord 259, Triensen-

~~~~~

berg (Liechtenstein).

MEMORIA DESCRIPIIVA

El presente invento se refiere a un digpositivo
de direccién del tipo auxiliado por fuerza motriz, pare
vehiculos a motor en general, y en particuler a un dis-
positivo de direccién auxiliado por fuerz? motriz del
$ip0 que comprende un distribuidor hidréulico giratorio,

Un dispositivo de direccibn auxiliado por fuerza
motriz conocido de este tipo comprende un cuerpo cilindrico-
en cuyo interior se aloja un pistén deslizsble axilmente
con respecto al duerpo y que tiene una cremalleva

engranbda por un cuadrante dentado comporitado sobre un
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drbdl que comporta también el brao de diredeiln del
dispositivo, El'pistén puede desplazarde axilmente

ye gea pbr medio de presidn hidradlica bajo el control

‘de un distribuidor giratorio o mecénicamenie por medio de

n siglbema de tornillo y tuerca., EL tornillo sin £in
del sistema de tornillo vy tuerca esti rigidamente vincu-
lado a wna parte del distribuidor giraﬁorip;

En condiciones de funcionamiento, la cbnexﬁén:
entre la cremallera Gel pistén ¥y el cuadrante dentaqgl:
del é&rbol de direccidén produce componentes de fuerzé'ii

laterdles sobre el pistén que se transmiten, a travésiﬂ
del sistema de tornillo y tuerca, sl distribuidor gire:
torio y esto conduce; en ciertas Ocasiones, a una defi-
ciente funcitn del distribuidor y a un funcionamiento "
inadecuado del dispositivo de direceiln. o

El objeto del presente invento consiste eﬁ“*g
proporcionar un dispositivo de direccién auxiliado p6r~
fuerza mot?iz en donde se elimina sustancialmente esta
desventaja, evitando, en la méxima medida posible, la
transferencia de fuerzas al distribuidor perpendiculares
a su eje longitudinal,

Segln el presente invento un dispositivo de
direccién auxiliado por fuerza motriz, que comprende un
cuerpo cilindrico dentro del cual se encuentra un pistén
deslizeble axilmente dotado de una barrs dentada que
engrana en un cuadrante dentado de un 4rbol de direccidn
¥y conecténdose mecénicamente a un sistema de tornillo y

tuerca de modo que se desplace axilmente con el giro del

tornillo, el cual estd vinculado a wn distribuidor hidrat-
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lico giratorio dotado e wn rofor externo y un rotor intéfné
para dirigir selectivemente ol fluido hidratlico a unflagd
u otro del pistén en dependencia del giro de log rotores,
caracterizado porque el rotor externo de dicho distribuidor
giratorio se conecta a dicho tornillo para girar con éste
por medio de un acoplamiento que permite el movimiento
felativo del tormillo y del rotor externo en sentido

transversgal a sus ejes. - s
A continuacién se describird, a titulo de ~* °

v 4

r
-

ejemplo, una realizacién con referencia a los dibujdét
que se acompaiian, en 10s que:

La figura 1 es una seccifn axil de wn disboéiﬁivo
de direccitn auxiliado por fuerza motriz constituido‘éegdn
una realizacién del invento, _

La figura 2 es una seccibn axil; a mayor escela,
de un detalle de la realizacién de la figura 1. I

La figura 3 es ﬁna vista en seccidn axil ds- .
una parte de la realizacibn de la figura 1, h

La figura 4 es una vista extrema de la parte
ilustrade en la figwa 3.

Lag Lfiguras 5, 6 ¥y %. son, respectivamente; una,

seccibn axil, una vista lateral y una vista extrema de

otra parte de la realizacién de la figura.l, ¥y

Las figuras 8 y 9 son, respectivamente, una
seccidn exil y wna vista extrema de otra parte de la
realizacién,

Haciendo ahora referencis a la figura l; el
dispositivo de direccidén auxiliado por fuerza motriz

segln el invento comprende un cuerpo cilindrico 1 dentro
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del cual se aloja un pistén deslizable en sentido axil

2 dotado de una cremallera 3 formadaren uno de sus
laterales; cuya cremallera engrana eon wun cuadrante
dentado 4 de un &rbol de direccidn 5, El &rbol 5 .
transmite su movimiento de giro a wn brazo de direccidn
(to representado) al que se conecta ia trensmisién de la
direccién del vehiculo cusndo el dispbsitivo est4d montado
sobre wn vehliculo a motor, EL pistén 2 se conecta al
extremo de una coiumna de direccidn (no representada)

a travds de un acoplamiento 14 que vinecula 13 columna 1_7
de direccién a un distribuidor hidrallico giratorio 9 :1
el cual se acopla a un 4rbol con rOSca de tornillo 6 ’;~f
dotado de una tuerca cooperante 7, con bolas recirecu- -
lantes, que incluye las bolas 8, que es comportada por- -
el pistén, EL dlstrlbuldor giratorio 9 actha para dlr;glr
fluido bajo presién, de forma selectha, & las cémards -
lg 0 1p del cuerpo 1 a través de 10s conductos 10 y 1r-
segin el volante de direccién se glre en un sentido u

otro, tal como se indica con las flechas A,

El distribuidor 9 comprende un rotor externo 12

'y m rotor interno 13 el cual se conecta, por medio del

acoplamiento 14, a la columna de direccién (no represen-
tada)s Los rotores 12 y 13 tienen una pluralidad de
ranuras anulares 12a, orificios radisles 12b - 13a ¥y
orificios axiles 13k cerrados por las bolas 13¢ para
distribuir fluido hidrailico bajo presién a los conductos
10,11 segin sea el giro de los rotores 12; 13. EL rotor
interno se vincula gl tornillo 6 por medio de una barre

de torsién 15 fijada mediante un Pasador transversal 15a
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bl tornillo 6, Ta cohstruccién detallada del distribuidor
9 no se describiré aqui de forma més amplia puesto ape
no Porma parte del presente invento, pero es, de pre-
ferencia; del tipo descrito en la solicitud de patente
espafiols n? 427,989,

El rotor externo 12 se conecta al tornillo 6
mediante un-aQOplamiento 16 que no es rigido; gino que
permite ligeras desalineaciones transverseles al eje
entre el tornillo 6 y el rotor externo 12 sin que péf'{
ello se aplique gl distribuidor 9 wn esfuerzo perpén?i;
cular al sje del dispositivo. BEn la prActica la consxion
entre el tornillo 6 y el rotor exte;no 12 es del tfpaf .
conocido como acoplamiento "OIQham", que no permite;el giro
relativo de las dos partes acopladas, pero permite-vna li-
gora desalineacitén de las dos partes en sentido transver-
sel 2l eje. e

La estructura del acoplamicnbto 16 se repreg?nta
con mayor debtalle en las figuras 2 a O ¥ comprendéJ&na
primera parte 16z 00mportgda en wna parte extrema 6g
del tornillo 6 (figura 3), una parte de anillo intermedia
16b (figura 5) y otra parte l6c (figura 8) vinculada al
rotor externo 12 del distribuidor 9: La primera parte
16g comprende d0s proyecciones axiles 6] Qque forman ‘parte
de un dispositivo de reaccidén que no se describe ya ‘que
no forma parte del invento., Ia primera parte 1l6a del
acoplamiento (figuras 3 y 4) presenten también dos pro-
yeccilones axiles 17 dispuestas en 6posici6n dismetrel y am-
bas a lgual distancia radial dgl eje. La parte intermedie

del acoplamiento 16 (figuras 5, 6 y 7) comprende un
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enillo 16p 4otado de dbs pares de ranuras radisles 18, 19,
un par en cada cara del emillo 16b., TLas ranuras de céda
par estan giametralmente opuestas entre sl y dos pares de
ranuras 18, 19 se encuentran mutuamente Perpepdiculares

entre si, Ia otra parte 16¢c del acoplamiento, que se

forma como parie del rotor externo 12, pero que puede

formarse, como alternativa, independiente a dicho rotor
¥y vinculada a éste; comprende 608 proyecciones axiles )
diametralmente opuestas, Con el montaje del acoplamiépe
t0 las proyecclones 17 de la primera parte 16g del ébq:
plamiento se alojan en las ranuras 18 de la parte ip&éi—
media 16b y las proyecciones 20 de la otra parte l6éfi“.
encajen en las ranuras 18 de la parte_intermedia 16§$i
Después del montaje el acoplamiento 16 Queda;rsustaﬁciél-
mente, tal como se representa en la figura 2 y enlaédi;l
exfremo 6a del tornillo 6 y el rotor externo 12 de mcﬂb
que permite el giro conjunto y uwna ligera desalineaqipn
axil transversgl relativa. En'senﬁido radial ¥y dentrg de
las tres partes del acoplamiento 16 se dispone un elemento
de junta anular 21, tal como ge repreSenta en la figura 2,
El fwmecionamiento del dispositivo de direceidn
auxiliado por fuerza motriz es como sigus, Con el giro
del volante de direccidn se transmite el movimiento
giratorio, mediente la columna d¢ direccifén, &1 tornillo
6 a travésg de la barra de torsiéﬁ 15; ¥ por medio del
tornillo 6 gl rotor externo 12 del distribuidor 9, a través
del acoplamiento 16. La construccién del acoplamiento 16
es tal que la posicidén anguvlar del rotor externo 12

sigue exactamente la rotacidén del tornillo 6, pero puede



5.

10,

15,

20,

25,

desplazarse transversaimente de su posicién normal de
elineacién axil con sl tornillo 6 al producirse las
fuerzas trensverseles que inevitablemente actuean sobie

gl tornillo 6 durante el funcionamiento, De este moﬁo
ogtas fuerzas transversales no se transfieren al rotor
externo 12 y tampoco al distribuidor 9 que podré, por tanto,

girar libremente sin ninguna limitacién o deformacién que

" de otro modo se producirian por dichas fuerzas transversa-

les.

]

En la préctica, durante la conduccitm, séwprbdup
cen inevitsblemente fuerzas transverscles sobre el tornillo

-

6 debido a las componentes de fuerza transversales”ng
generadas en las zonas de contacto entre los dienteé‘
de la cremallera 3 y los dientes del sector dentado .4,
Asi pues, el acoplamiento Oldham 16 asegura el perfec
funcionamiento del distribuidor 9 debido a que no recibe
las fuerzas transversales que surgen . de este modou~:Pas
partes restantes del dispositivo de d¢r90016n auxiliado
por fuerze motriz funclonan de forma con901da, por cuyo
motivo no se describen con mayor detalle,’

El presente invento puede sufrir diversas modi-
ficaciones y variaciones sin por ello apariarse del
espiritu y alcance del concepto inventivo., En la préctica

puede utilizarse cualquier material apropiado y puede

. elegirse cualquier dimensién que se acomode a las exi-

gencias de la aplicacion,

=, =

NOTA

Doscrito el objeto del presente invento, ge decle-
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dicacioness

1., Perfeccionamientos en.un dispositivo de
direceibn auxiliado por fuerza mofriz, que comprende wn
cuerpo cilindrico dentro del cual se encuéntra tn pistén
deslizable axilmente dotado de una barra dentada que ongra-
na en un cuadrante dentado de un 4rbol de direccidn y co-
necténdose mecénicamente a un sistema de tornillo y @pe?ca,
de ﬁodo que se desplace axilmente con el giro del tqfﬂillo,
el cual estd vinculado a un distribuidor hidradlico girato—
rio dotado de un rotor externo y un rotor interno paré diri-
gir selectivamente el fluido hidraflico a un lado u;gﬁéo del
pistén en dependencia del giro de los rotores, caracterizados
porque el rotor externo (12) de dicho distribuidor gﬁié,
torio se conecta a dicho tornillo (6) para girar cqﬁhééte
por medio de un acoplamiento (16) que permite el moiimiento
relativo del tornillo (6) y del rotor externo (12) eﬁ

sentido transversal a sus ejes,

2: Perfeccionamientos, de conformidad con la rei-
vindicacién 1, caracterizados porque dicho acoplamiento (16)

es un acoplamiento Oldhem, -

-

3. ?erfeccionamientos, de conformidad con la rei-
vindicaciébn 2; caracterizados porgue el citado aeoplémiento
(16)-compr§nde una primera parte (16a) comportada por; 0
formada en, la parte extrema (6a) del tornillo (6), una par=
te intermedig (16b) y uwna parte adicional (16c) vinculeda a,
o formaeda en, dicho rotor externo (12) del distribuidor gira-

torio (9),.
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4., Perfeccionamientos, de conformidad con le
reivindicacitn 3;. caracterizados porque dicha parte
anular intermedia (16b) presenta un primer par de ranuras
redisles dismetralmente opuestas (18) en una de sus ca-
ras y un segundo par de ?anuras radiales diametralmente
opuestas en su otra cara, signdo los dosg pares de ranu-
ras perpendiculares entre si, pOrqﬁe dicha primera parte

(16a) del acoplamiento (16) prescnﬁa un par de proyec-

ciones diametrealmente opuestas (17) que empeilan en respectnms

renuras (18) de una cara de dicha parte intermedla’ (¢6b)

y porque dicha otra parte (16a) del acoplamiento (16) pro=
genta wn par de proyeccmones axiles diametralmente opuestas
(20) que empefian en respectivas remuras (19) de la’otra
cara de dicha parte intermedia (16b) de dicho acoplamien~

to (16).

5. Perfeccionamientos en wn dispositive de direc-

cidn suxiliado por fuerza motriz.

Segln se describe y reivindica en la pregente
memoria descriptiva que congta de 9 hojas foliadas y es-

crites e méquina por wna sola cars.

JUL. 1974

z qs
Nadrid, a i

Dol
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