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En el campo de las máquinas de explanación, son 
numerosas las que deben estar provistas necesariamente de 
una torreta montada de manera pivotante en el chasis alrede­
dor de un eje vertical y que están previstas de modo que su

5 ciclo de trabajo incluya sucesivamente las fases siguientes:
- orientación relativa de la torreta con relación 

al chasis en una primera dirección que corresponde a la ope- ■ 
ración de carga de los materiales en la cuchara de la cual 
está provista-la máquina,

10 - elevación de la cuchara,
- rotación de la torreta, para situar la cuchara 

encima del emplazamiento de descarga, constituido por ejemplo 
por un camión de transporte, y para orientar la torreta en 
una segunda dirección,

15 • _ vertido de los materiales contenidos en la cucha­
ra, sobre el emplazamiento de descarga,

- nueva modificación de la orientación de la torre­
ta, para hacer voiver esta orientación a la primera dirección, 
en la cual la cuchara puede ser cargada nuevamente.

20 Es evidente que la necesidad de modificar periódica­
mente la orientación de la torreta, en particular de las pa-- 
las, presenta inconvenientes importantes entre los cuales 
bastará mencionar lá pérdida, de tiempo resultante asi como una 
fatiga notable, tanto del conductor de la máquina como del

25 equipo utilizado.
El invento pretende remediar este estado de cosas y 

propone a este efecto, Una máquina nueva en la cual, durante 
el ciclo de trabajo ya no es necesario modificar la orienta­
ción de su equipo de trabajo.

Por consiguiente, el invento tiene por objeto una30



(

-  3

5

10

15

20

\

25

30

máquina de obras páblicas constituida por:
- un bastidor,
- un brazo en dos partes, estando la primera conecta­

da con el bastidor, mientras que la segunda parte está articu­
lada en la primera,

_ u.n órgano de reglaje de la posición relativa de
ambas partes, conectado entre ellas,

- nwa cuchara articulada en la segunda parte,
- y un órgano de reglaje de la posición relativa de 

la cuchara con relación a dicha segunda parte.
Cada una de las dos susodichas partes está provista 

de un canalón de vertido del material desplazado por la cucha­
ra, mientras que, en unas posiciones relativas predetermina­
das, por nna parte de las dos partes, y por otra parte de la 
cuchara con relación a la segunda parte, por un lado, los cana­
lones de vertido relacionados con las dos partes están dispues_ 
tos el uno en la prolongación del otro, y por otro lado, el 
fondo de la cuchara opuesto a la cuchilla de ataque de la cu­
chara está dispuesto en la entrada del canalón del cual está 
provista la segunda parte, de modo que por medio de dicho fon­
do se obtenga el vertido en dicho canalón deLmaterial conteni­
do inicialmente en la cuchara.

De acuerdo con un modo de realización, el fondo de
la cuchara está constituido por la cara superior de la parte 
correspondiente del mismo brazo.

De manera ventajosa, la máquina incluye además, un 
transportador de material que tiene una primera extremidad 
dispuesta debajo en sentido perpendicular respecto a la extre­
midad de la primera parte del brazo conectada al bastidor, 
mientras que la segunda extremidad de este transportador está
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dispuesta encima, en el sentido vertical, con relación a un 
emplazamiento previsto para la descarga del material despla­
zado.

De manera preferida, el transportador está articula­
do en el bastidor, mientras que un órgano de reglaje de la al­
tura con relación al suelo de su segunda extremidad, está co­
nectado entre dicho bastidor y dicho transportador.

Finalmente, el transportador está dispuesto bien 
sensiblemente en el plano vertical que contiene el brazo, o 
bien en un plano vertical distinto del que contiene el brazo, 
tal como un plano sensiblemente perpendicular al plano verti­
cal que contiene el brazo.

la descripción de unos modos de realización que se - 
da a continuación a título de ejemplo permitirá entender mas. 
claramente el invento, así como unas características secunda­
rias del mismo y sus ventajas.

Se entiende que la descripción y los dibujos se dan 
solamente a título indicativo y no presentan ningún carácter 
limitativo.

Se hará referencia a los dibujos adjuntos, en los
cuales:

- las figuras 1 y 2 son unas vistas en alzado, de 
unas configuraciones diferentes de una misjma máquina de acuer­
do con el invento;

- la figura 3 e3 una vista en planta de la maquina 
representada en la figura 2;

- la figura 4 es una vista en planta de una variante 
-de realización de una máquina de acuerdo con el invento;

- la figura 5 es una sección tomada a lo largo de la 
línea V-V de la figura 1;30



- La figura 6 es una vista en sección análoga a la 
figura 5, de una variante de realización .

La máquina descrita con relación a la figura 1 es 
una pala hidráulica adaptada para ser utilizada como máquina 
cargadora. Incluye un chasis 1 provisto de orugas de arras­
tre 2, en el cual está montada de manera giratoria alrededor 
de un eje vertical 3» una torreta 4.

Se observará, haciendo referencia a la figura 1, 
que un brazo representado de acuerdo con una configuración 5a 
incluye dos partes 5a a y 5a b , que están articuladas la 
una respecto a la otra alrededor de un eje horizontal 6a. Un 
conjunto de cilindro y émbolo 7a esta conectado entre las par­
tes 5a a y 5a b de este brazo para ajustar su posición relativa.

La parte 5a a está articulada a su vez en la torreta 
4 alrededor de un eje 8 paralelo al eje 6a, estando conectado 
un conjunto de cilindro y émbolo 9a entre dicha torreta 4 y 
dicha parte 5a a. Por otra lado, en el extremo libre de la 
parte 5a b del brazo está articulada, alreoedor de un eje 10a, 
también paralelo al eje 6a, una cuchara lia, que está provista 
de una cuchilla de ataque 12a y, en posición opuesta con rela­
ción a dicha cuchilla de ataque, un fondo 13a. Un conjunto de 
émbolo y cilindro 14a está conectado entre la parte 5a b y la 
cuchara lia. Se observará que la cuchilla de ataque 12a está 
dispuesta frente a un montón 15 de materiales que han de ser 
desplazados.

Además, un transportador, constituido en este caso 
por una cinta transportadora 16, tiene su bastidor articulado 
©ii la torreta 4 alrededor de un eje 18 paralelo al eje 8. Un 
gato 19 está conectado entre este bastidor 17 y la torreta 4.
Sg observará que una primera extremidad 20 del bastidor 17 es-
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tá dispuesta en. el sentido vertical por debajo de la extremi­
dad del brazo 5a a opuesta al eje 6a, mientras que la segunda 
extremidad 21 del bastidor 17 está dispuesta en el sentido ver­
tical encima de un camión 22, el cual constituye el emplaza­
miento de descarga provisional del material desplazado por la 
cuchara lia.

las dos partes 5a a y 5§ b del brazo 5a tienen 
secciones idénticas, la sección de la parte 5a a se represen­
ta en la figura 5. Se observará que la cara superior 23 de 
•esta parte 5a a está provista de dos rebordes 24, con los 
cuales, en cooperación, se forma un canalón 25.

En la variante de realización representada en la 
figura 6, una viga especial, cuyo fondo 26 está aplicado con­
tra la cara superior 23 de la parte 5a a es la que ha sido 
añadida en dicha parte 5a a en este caso por medio de cordones 
de soldadura 27. Dos rebordes 29 solidarios del fondo 26 de 
la viga cooperan con áicho fondo para constituir nuevamente 
un canalón 28 análogo al canalón 25 pero sin embargo mas ancho 
que este último, cuya anchura está limitada por el ancho de 
la parte 5a a del brazo.

En la figura 2 se ve nuevamente la máquina de la 
figura 1 cuyos elementos que han permanecido inmóviles llevan 
los mismos números de referencia, y cuyos elementos, de los 

' cuales la configuración ha sido modificada, están identifica­
dos por los números de referencia de la figura 1 seguidos, 
en lugar de la letra a, de la letra b, y en el.caso de cier­
tos elementos, de la letra c_.

Por ejemplo, el brazo se ha situado en 5b, estando 
sus dos partes mantenidas la una en la prolongación de la 
otra en 5b a y 5b b. Da cuchara se ha situado en 11b, en po-30



sición alta respecto al suelo 31, y ha sido dispuesta, por me­
dio del conjunto de cilindro y émbolo 14b conectado con ella, 
de tal manera que su fondo 13b se superponga generalmente a 
la cara^superior 23b del brazo 5b, quedando sin embargo prác­
ticamente en su prolongación. Se observará que el material 
que ha sido desplazado por la cuchara 14b se vierte en el 

fondo 23b y a continuación sobre la cinta transportadora y fi 
nalmente en el camión 22.

Entre las posiciones lia y 11b de la cuchara, ésta, 
estando siempre situada en el extremo del brazo 5b, ha sido 
colocada, por medio del conjunto de émbolo y cilindro 14c, co­
nectado con ella, en una posición intermedia 11c en la cual 
contiene todavía la totalidad del material 30c, separado del 
montón 15,

la figura 3 no requiere explicación particular sal­
vo hacer observar que el plano vertical 32 en el cual se 
desplaza el brazo 5b se confunde con el plano vertical 33 de 
la cinta transportadora 16.

Examinando la figura 4,. que es muy parecida a la fi­
gura 3, se observará sin embargo que, la cinta transportadora 
articulada en la torreta 4 está dispuesta ahora en 16a, trans­
versalmente al plano vertical 32 de desplazamiento del brazo 
5b, de modo que el plano vertical 33a de esta cinta transpor­
tadora 16a es perpendicular al plano 32. Naturalmente, una 
de las extremidades 20a de la cinta transportadora 16a está 
dispuesta por debajo en el sentido vertical respecto a la ex­
tremidad correspondiente de la flecha 5b, e igualmente, la otra 
extremidad 21a de la cinta transportadora 16a está dispuesta 
encima, en el sentido vertical, respecto al camión que se ha 
siduato en 22a al lado de la torreta 4, y no detrás de esta
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torreta donde estaba el camión 22.
La descripción del modo de utilización de las máqui­

nas descritas permitirá poner en evidencia las ventajas que
se obtienen de su adopción.

Un ciclo de trabajo de la cuchara lia incluye, de 
hecho, las siguientes fases:k • *

- carga del material 15 en la cuchara dispuesta en 
la posición lia,

- elevación de la cuchara a la posición 11c, con el 
material 30c, teniendo el brazo su configuración 5b, en la 
cual las caras- superiores 23b de sus dos partes, así como los 
rebordes solidarios de ellas, se sitúan respectivamente en ' 
la prolongación la una de la otra,

- basculamiento de la cuchara desde su posición 11c 
a su posición 11b, lo que provoca el vertido del material 30b, 
en primer lugar en el canalón situado en la parte superior 
del brazo 5b y a continuación la evacuación de este material 
por la cinta transportadora 16 y su descarga en el camión.22.

Cuando la cuchara 11b ha descargado totalmente el 
material 30b basta modificar la conformación del brazo y la 
posición relativa de la cuchara para hacer volver ésta a su 
posición de carga lia.

En ningún momento, durante este'ciclo de trabajo, 
h¿ sido necesario hacer girar la torreta 4. Incluso, la dis­
posición descrita puede adoptarse perfectamente en una máquina 
desprovista de torreta. La ventaja principal de la previsión 
de una torreta giratoria consiste, en este caso, en la posibi­
lidad de atacar con la cuchara un volumen importante de ma­
terial 15, perpendicularmente a la dirección de desplazamiento 
■de las orugas 2, sin que sea necesario desplazar la máquina.30
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Por consiguiente se observará que la máquina repre­
sentada permite suprimir las diversas y continuas rotaciones 
de la torreta de las máquinas de la técnica anterior. El ma­
terial contenido en la cuchara se descarga en el canalón pre­
visto a este efecto y es evacuado hacia el camión 22, pudien- 
do la torreta 4 permanecer inmóvil durante esta evacuación.

, Por otra parte, se entiende fácilmente que la va­
riante representada en la figura 6, dotada de un canalón 28 
mas ancho que la parte 5a a del brazo, permite una circula­
ción mas fácil de los materiales qué el canalón 25, relativa­
mente estrecho, el cual sin embargo es interesante en razón 
de su sencillez y de su ligereza de realización.

Se indicará además que la disposición de la figura 
4 puede ser ventajosa en ciertas configuraciones de obras. 
Permite por otra parte los desplazamientos rápidos del ca­
mión 22a y de la máquina, lo que es ventajoso para evitar los 
desperfectos que podrían ser producidos por un derrumbamiento 
no previsto de los materiales, en particular en obras de can­
tera.

Finalmente, se recordará que una máquina de acuerdo 
con el invento puede no estar provista de torreta. Asimismo,

! el brazo puede situarse en la máquina de tal manera que la 
descarga del canalón se haga directamente en el camión o, más 
generalmente en el emplazamiento de descarga. En tal caso, 
la máquina correspondiente puede muy bien no incluir trans­
portador análogo a la cinta transportadora 16.

Desde luego, el invento no se limita a las realiza­
ciones descritas mas arriba, sino que por el contrario cubre 
todas las variantes que podrían ser introducidas enéLlassin 
salir de su marco ni de su espíritu.
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En resumen la Patente de Invención que se solicita 

deberá recaer sobre las siguientes:
REIVINDICACIONES

1. Mejoras introducidas en máquinas para obras pú­
blicas dotadas de un brazo especial, constituidas por:

- un bastidor (1, 4),
. - un brazo en dos partes (5a a, 5a b), estando 

la primera parte (5a a) conectada al bastidor (4), mientras 
que la segunda parte (5a b) está articulada en la primera 
parte (5a a),

- un órgano (7a) de reglaje de la posición relativa 
de estas dos partes, conectado entre ambas partes,

- una cuchara (lia) articulada en la segunda parte
(5a b),

- y, un órgano (14a) de reglaje de la posición rela­
tiva de la cuchara (lia) con relación a esta segunda parte 
(5a b) caracterizadas porque cada una de dichas dos partes está 
provista'de un canalón (25) para la descarga del material de£ 
plazado por la cuchara (lia) y porque en unas posiciones rela­
tivas dadas, por un lado de las dos partes (5b a y 5b b) y 
por otro lado de la cuchara (11b) con relación a la segunda 
parte (5b b), por una parte los canales de descárga relacio­
nados con las dos partes están dispuestos el uno en la pro­
longación del otro, y por otra parte, el fondo (13b) de la cu­
chara opuesto a la cuchilla de ataque de la misma, está dis­
puesto en la entrada del canalón del cual está provista la se­
gunda parte, de modo que se obtenga, por medio de dicho fondo, 
la descarga en dicho canalón del material contenido inicial- 
mente en la cuchara.

I

i)

¡

2. Mejoras según la reivindicación 1,' caracterizadas 
porque el fondo de cada canalón (25) está constituido por la
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cara superior (23) de la parte correspondiente del mismo bra­
zo.
,j 3. Mejoras según una cualquiera de las reivindica­
ciones anteriores, caracterizadas porque incluye, además, un 
¡ransportador de material (16) que''tiene una primera extremidad 
¡Lo) dispuesta por debajo en el sentido vertical respecto a la 
extremidad (8) de la primera parte (5b a) del brazo conecta­
do! al bastidor, mientras que la segunda extremidad (21) de 
este transportado!1 está dispuesta encima, en el sentido ver­
tical, respecto a un emplazamiento (22) previsto para la des­
carga del material desplazado.i

4. Mejoras según la reivindicación 3, caracteriza­
da porque el transportador está articulado (18) en el basti­
dor (4), mientras que ’un órgano (19) de reglaje de la altura 
respecto al suelo, de su segunda extremidad (21), está conecta­
do entre dicho bastidor y dicho transportador.

5. Mejoras según una cualquiera de las reivindica­
ciones 3 y 4, caracterizadas porque el transportador (16) está 
contenido sensiblemente en el plano vertical (32) que contiene 
el brazo.

6. Mejoras según una cualquiera de las reivindica­
ciones 3 y 4, caracterizados porque el transportador está con­
tenido en un plano vertical (33a) (distinto déL plano (32) que 
contiene el brazo.

7. Mejoras según la reivindicación 6, caracteriza­
bas porque el transportador está contenido en un plano vertical 
(33a) sensiblemente perpendicular al plano vertical (32) que 
contiene el brazo.

8. Se reivindica por último cbmo objeto que ha de
recaer la Patente de Invención que se solicita: MEJORAS IN-
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PRODUCIDAS EN MAQUINAS PARA OBRAS PUBLICAS DOPADAS DE UN 
BRAZO ESPECIAL.

. Podo conforme queda descrito y reivindicado en 
la presente memoria descriptiva que consta de doce páginas 
mecanografiadas y dibujos que se acompañan.

Madrid 4 de julio de 1974-
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