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7 La presente invencidn se refierera.una né-
quina de coser de disefios mGltiples. )
En la técnica anterior a este invento se co
nocen ya sistemas en los que una informacidn relaﬁiﬁa
5 . a puhtadas de miquina de coser, gue puede inclﬁir mul -
titud de disefios, se almacena en una hoja de papel de
’regiétro o cinta magnética .dispuesta para mbverse pa~—
sando por una cabeza de lectura de salida, en’sihcro—
nismo con el movimiento de la mdquina de coser.- Peiv,
»10 por lo que ha;ta ahora se sabe, estos sistemas no han
tenido éxito debido & la complejidéd del sisteﬁa y la
gran cantidad de espacio'fequerido-para_almaCenar la mul
titud de disefios que normalmente se necesitaria en una
mdquina de-coser en la préctica. Asimismo, viene sien-
15 do inadecuada la fiabilidad de un sistema de acci.onamien
tq.meqénico con sensores electroénicos o de cihta_de*pa-
"pel previamente perforada.
| Con el fin de superar los inconvenientes
halladéé en la técnica ya conocidé, la presente inven-
20 cibn hace uso de un sistema de memoria qstética que, en
" una forma preferida de realizacidn, se lleva a cabo con
una disposiciép de éifcuitos integrados de semiconducyig
res o de "estédo sbdlido", incluida en el bastidor’defuné
méquina de coser, Mediante el uso de un-mecanismo-de se-

25 leceidn de disefios, los m0ltiples disefios almacenados’ en.
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un sistemna de memoria estltica se recuééran a voluntad
de un operador, El sistema estético de memoria esta ope
rativamente conectadsc a un mecanismo activa&gf que con-
trola la posicidn de la aguja para céda penetracidn de
ésta en el material. El presente sistema no requiere el
emplec de una memoria mecénicaﬁente en movimiento para
urr dispositivo de almacenaje de la informacidn, sino
gque ﬁace uso de un sistema de almacenaje estétiqo de
informacidn, de gran densidad. T
Con arreglo a la presente invenéién,rse ha
bilita una mAquina de coser de multitud de disefios que
posee medios inétrumentales para formaﬁ una sucesidn de
puntadas individualmente colocadas seglin un disefo seleg
cionado de entre una pluralidad de disefios diferentes,
incluyendo dicha mbquina de coser un sistema de memoria
estatica que 1levé almacenada una multitﬁd de vocablos
numéricos de éédigo separados, guardados en una secuen-
cia prefijada y que abarcan una pluralidad de diéeﬁos,
correspondiendo cada vocablo de cddigo a una puntada in
dividualmente colocada en un disefio; unos medios selec~

tores de disefio acoplados a dicho sistema de memoria eg

t4tica, para selectivamente hacer efectiva una porcion

especificamente distinta de dicha multitud dev&ocablos,
numéricos de cbdigo separados hasta formar un disefios

unos medios para proporcionar unos jimpulsos de sincro-—
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hismo o] regﬁlaciénrde tiempo, felaciohados con la foxr
macidn dé sucesivas puntadas hechas o formadas por 4i
cha méquina de coser;runos medios de coﬁtador acopla-
dos a dicho sistema de memoria estética y que hacen uso
de dichos impulsos de regulaciébén de tiempo para selec-
cionar para acceso la porcidn especifica de dichos vo-
cablos de cddigo, hecha efectiva por dichos medios se-
lectores de disefio en dicha secuencia prefijada; y unos
medios activadores acoplados ardiého Sisﬁéﬁé de menoria
estética & operativamente conectados a los citados me-
dios instrumentalés de formar puntadas y capaces'de res
ponder a dicha secuencia de vocablos numéribos codifica
dos, para influir en dichos medios instrumentales de for
mar puntadas hastérformar un disefio en respuesta a la
misma. .

A conbinuacidn. se describiré una db las
formas de reallza01on del invento, a titulo de eaemplo
solamente y con referencia a los dibujos adjuntos, en
los gque: :

- la figura 1 es una vista en perspecti-

"va de una miguina de coser, con partes desprendidas ¥y

a la cual se ha 1ncornoraao la forma preferida de red-’

lizacidn del invento;
- la figura 2 es un esquema ‘funcional por

bloqﬁes de la forma preferida de realizacidén del inven-
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to representada en ia fig. 13 ¥

~ la figura 3 es una tabla de datos codl
ficados para la produccidn de tres disefios diferentes
de puntadas ornamentales y un disefio de puntadas rec-

tas, habiéndose indicado una representacidn grafica de

cada disefio al lado del 5uego de datos correspondiente

-

a ese disefio, e incluyéndose en los datos la informa~
cibén de cambio de direceidn lateral y transporte y los
vocablos de seleccibén de disefio, expresados en cddigo
tanto decimal como binario segin es tipico de la codi-
ficacidén en las memorias estdticas.
Con referencia a los dibujos, la fig. L

ilustra una maquina de coser en la que hay fragmentos
de dos mecanismoé: el de impulsién lateral de la agu-

ja y el de transporte de la 1abor los cuales puedcn

'contrlbulr a los camblos en las coordenadas relativas

de las sucesivas venetrac1ones de la aguja en la labor.
La fig., 1 incluye asimismo una representacidén de 1os ele

mentos fisicos salientes necesarios para efectuar la se-

leccién de uno de entre una multitud de disefos de punta

da almacenados en un sistema de memoria estatica como el

gque se describird més adelante..De hecho, en esta forma

" de realizacidn el sistema de memoria estatica se halla

dispuesto para almacenar dabtos de formacién de puntadas,

relativos a los disefios de puntadas ornamentales y a las




puntadas rectas.
Como se indica con lineas de trazo y punto-
en la fig. 1, una caja 10 dé'méquina de cosér incluye
_ una bancada 11, un pie 12 que se eléva desde la banca
5 . " da y un brazo de soporbe 13 qué-vuela por encima de la 7-'-
bancada. El mecanismo de_accionamiento de la méquina -
de coser incluye un eje de brazo 14 y un eje 15 de ban
cada.donectados.entre si-porrﬁna correa de sincronismo
16 alojada en el pie. Ha§ una aguja 17 soportada cén mg
10 vimiento. de vaivén longitudinal o de puhta por una ba--
rra 18 de aguja, montada ésta con movimiento de imﬁtl—
gién lateral en un marco 6 rastrillo 19 contenido en el
brazo de soporte 1%. Entre el eje de bfazo y la barra
de'agﬁja pueden usarse unas conexiones cualesqui;ra ha-
15 bituales'(no'representadas)~§aré'transmitir el mdyimieg
to de vaivén a la aguja. Hay\dna Biela_de accionamiento
25 conectada por apticulacidn como en 26 a un bloque 27 -
'dispueéto en una ranufﬁ radial de guia 28 de una palan-
ca motriz oscilante 29 que forma parte de un activador
20 electromecénico indicado en general con el nﬁme?o 56, P2
| ra inducir la impulsidn iateral u oscilacidn de las pun~
'tadas. Uno ‘de tales -activadores, que pﬁede usarse en la
presenterinvencién,'es el ilustrado y descrito en la so o
1icitud patente de EE,UU. nim. 547.932, que se incorpo-

25 . ra a la presente como referencia. Para la comprensidn del
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presente invento basté saber que el activador 30 in-

- cluye un eje de accionamiento 31 portador de un pifion
-32 gque engrana con la correa dersincronismo 16. Una
biela de balancin 33 que va conectada a la palanca mg

5 ~ triz 29 se desnlaéa alternativamente a uno y otro la-
do por la accidn del eje de accionaniento 31, pudien-
do mantenerse una posicidn eleglda ‘de la palanca mo-~
triz, dentro del 1ntervalo de variacidén del movimiento
transmltldo por el eje. de acclonamlento, duranbte 1la pe

10 netracidn de la aguja y por efecto de la actlva01on o]

excitacidn selectiva de cinco solenoides 20, 21, 22. 2%

y 24.

En 1a fig. 1 se 11ugtra también uanrag—
mento de un mecanismo de transnorte de la labor, el cual
15 incluye una garra de transporte o impelente de dientes

%4 soportada por una barra de transporte 35. Enjlarfig.
1 se representa un'mecanismo para'tranémitir elimo#i—
miento transportador de la laﬁor éi‘impelente de dien-
tes, mecanismo que incluye el eje de accionamiento 36

20 del transporte, movido por unos engraqajes desde el eje
de bancada, una leva o excéntrica 38 montada en el eje
de acciénamiento del transporte, unq'biela de excéntri- )
ca 39 que abraza a la excéntriéa 38 y va conectada para
mover en vaivén a un bloque de corredera 39 y una guia

25 ranurada 40-de regulacidn del transporte. Una biela 42

28-9-74 ' -7-
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conecta por,articulécién la barra o biéla de excéntri
ca . 39 con la barra de transporte 35, de manera que,
;egun la inclinacidn de la gulg 41, se deternlnara la .
mégnitud y el sentido de la carrera de transporte del
impelente dentado. ’ L .

| e inclinacién de la guia 41 de correde-
ra, en la presente iqvencién; puede estar cpntfblada
por ﬁn activador electromecédnico del transporte, de-
s1gnado en general con el numero 4%, EL acblvador 43
puede estar también construido con-arreglo a la méﬁ51o—
nada sollcltud de patente de. EE.UU, nunoro 347, 98?, y
puede 1nclu1r un eje de acclonamlento 44 portador e
un plnon 45 que engrana con la’ correa de 31ncron1°mo

16. Un sistema de enlace artlculado de balancln (no re

presentado), similar al de biela 33 y que se desplaza -

alternativamente a uno y otro lado por la accidn del

eje de accionamiento 44, va conectado a una biela 45

conectada por articulacidn en 47 a un brazo oscilante

48 montado en un eje oscilante 49 asegurado a la guia

41, Durante la carrera activa de transvorte de la labor
puede mantenerse'en una posicidn seleccionada gl siste-

ma artict 1lado del balancln y, por tanto, la biela 46,

nediante ‘la excitacidn selectlva de cinco solen01des 74,

75, 76, 77 y 78. Un disco de escala 88 dispuesto en la

bancada de la mAquina va provisto de un pasador de mani
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vela 89 abrazado por una biela de ajuste 94 que se ex
tiende hasta el activador de transporte 4% permitien-
do obtener un control de equilibrio. De preferencia,
el cont;ol de equilibrip proporciona un ajuste mecé-~
nico fino entre 1a conexién articulada de balancin y
la guia 41, de manera que es posible lograr con pre-
ciéién las direcciones y lohgitudes de puntada previs-
tas. - ‘ - o .

En la forma de realizacidn preferida, el
brazo de soporte va provisto de cuatro interruptores o
conmutadores seledtores 50, 51, 52 j 53 que son utiliza
dos por ei opefado; para seleccionar uno de los disefios
de puntadas ornamentales almacenados en la hemoria;o
bien, comO’alfernativa, para obtener una puntada rec?
va., La obtencidén del funcionamiento con puntadas rec;

tas se efecta mediante activacidén del iﬁterruptor 50

de seleccidn, en tanto gque el diseiio ntmero 1 va asocia
b ; . —

. do al interruptor de seleccidén 51, el disefio nimero 2 va

asociado al interrurtor de seIecdién 52 y el disefio nlme
ro % va asociado al interruptor de seleccién 53. Bl fun-
cionamiento de los interruptores 50 ... 53 y el método
de obtener un cddigo de acceso pararsacér de la memoria
el disefio seleccionado se analizarén més adelante.

Con referéncia a la fig. 1, el eje de bra

zo 14 de la mdguina de coser esté conectado para accio-

~
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nar a un generador de impulsos 106 capaz de sumi~.
nistrar un impulso relativo a la posicidn del eje.
de accionamiento de la méquina de coser.rEl-genera;r
dor de impulsos puede ser preferiblemente del tipo.
iiustrado v descrito en la solicitud de patente de

VEE.UU.'nﬁmero 364,836, Puede hacerse referencia a

A

'esﬁa'solicitud para obtener una comprensidén mas com

pleta del funcionamiento de este tipo de generador
de impulsos. . ' | .

. Al generador de'impulsos 106 va conec
tado, por medio de un conductor 104, un contador bir
nario de acceso 93 que funclona contando los 1mpu1aos
procedentes de aquel El contador 93 de la forma pre-
ferida de realizacién es de "estado s61ido" (de semicon

iuctores) tiene una caﬁa01dad de 512 bltlos Yy es canaz

N I

de conuar el 1ntervalo completo si es necesario. Ahora

bien, como se expllcara més adelante, mediante la pro-

visidn de un vocablo de cbdigo que indigque el flndJ Qe

un disetio selec01onado, el contador es susceptibleé” e

-

- ser repuesto autOﬂétlcarente a la prlmera punbada. sl

disefio seleccionado, rara asi renetlr el disefio inde-

flnldanente hasta que el operador ellaa uip disefic nue-

-vo. La salida binaria del contador 95 se aplica como

entrada de direccidn de acceso al sistema de memorla

estdtica, que estd en forma de circuito légico integra
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do y 21 que en lo sucesivo se_designaré como memoria
de exclusiva lectura o "ROM" 92 de disefios y que es~

t4 codificada para dar una sefial especifida de sali-

' dd binaria para cada sefial distinta de entrada de di

reccidén de acceso. Como se veré més adelanfe, la co-
dificacibén es tal que unos activadores tales como 1os
indicados en 30 y 43 en ia'fig. 1,'op¢rativamente co-
nectados a los medios instrimentales formantes de pun
tadaé y controlados por la salida de memoria, estable
cen las coordenadas para la penetracidn de aguja de
cada puntada con arreglo al dlseno o modelo de distri
bucidn de puntadas prefijado. A los fines de la pre~'
sente invencidn es suficienterhacer notar que la mag-
nitud del movimiento de salida aplicado al reguladdr:de
impulsién lateral y/o transporte de la méquina de coser
viene controlado por la excitacidn seleétiva de - cinco
so1en01des incorporados en cada uno de los medlos dctl
vadores. De preferencia, la magnitud del movimiento de

salida en que contribuye cada solenoide del activador

viene ponderada (esto es, recibe .significacidn) con.arre

glo al cédigo binario comin 8, 4, 2, 1. Asi, si cada so-
lenoide es excitado por la 1inea de salida de memoria
que btiene una significacidn de bitio igual a la signi-

ficacidn o "peso" del movimiento de salida, el nimero

. binario almacenado en la memoria es convertido por el

- 11 -
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activador directamente en un movimiento proporcional -
al equivalente decimal del nimero binario.

Con referencia ahora a la fig. 2, que

-ilustra en esquema funcioﬁal 0 por bloques la forma

preferida de realizacidn del invento, unos medios. sg

lectores 90 de diseflos, incorporados preferiblemente

al cuerpo de la méquinarde.doser,'incluyeh los cuatro
interruntores de seleccidn 50, 51, 52 y 53, que son

del tipo de pulsador. Como'sé ha dicho'éntes,,el in-‘
terrupbor 50 de seleccidn va asociado a la obténcién

de una puntada recta usual, y los interruptores Si}:

52 ¥ 53 van asocladoo a la selecclon de los dlseros

de puntadas ornamentales nmeros 1, 2 ¥y 5, respentn~

vamente. Un 1ado de cada uno de estos 1nterruptomes

.estd conectado a un terminal de referenc1a de masa 54.

El otro lado del interruptor 50 va conectado a una pr1

mera entrada de una puerta de 001nclden01a o] 1nverc10n

' de cuatro entradas (puerta NOY) 55, por medio de un con

ductor 56, Bl otro lado del 1nuerruptor 51 esté conecta
do a la segunda entrada de la puerta NOY 55 ¥ a una’ prl
mera entrada de una puerta NOY 57 de. dos entradas, por
medio de unos conductores 58 y 99, resoectlvamente. El -
otro lado del interruptor 52 va conectado a la tercera"
entrada de la puerta NOY 55 y a una prlmera entrada de’

una puerta NOY 60 de dos entradas, por medio de unos -

- 12 -
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rconductores 61 y 62, respectivamente. El otro lado del

interruptor 5% esté conectado a la cuarta entrada de
T

la puerta NOY 55, por medio de un conductor $3; a la

segunda entrada de la puerta NOY 60, por medio de un

conductor 64' y a la segunda entrada de la puerta NOY

- 57, por medio de un conductor 65.

La éalida de la puerta NOY 55 va conec
tada a la entraéa de un multivibrador monoestable €6,
por ﬁedio de un conductor 67; y la salida del monoes-
table 66 estéd conectada, por medio de un conductor 68,
a una primera entrada de un circuito de enganche o. ce-
rrojo 69. Ias salidas de las puertas NOY 57 y 60 van
también acopladas a unas entradas segunda y tercera reg

peetivas del cerrojo 69, por medio de unos conductores

70 y 71. Un ihpulso que -aparezca en-la.linea"68 ﬁroce—

dente del monoestable 66 hard que la sefial que apurece
en las llneao 70 71 provogue una salida contlnua des
de el cerrojo por unas ‘14neas de salida 72 ¥ 73 Las
puertas NOY 55, 57 ¥ 60, ‘el multivibrador monoeotabte
66 y.el cerrojo 69 son unos médulos dercircuito,intef
grado usuales, que pueden obtenerse comercialmente. La
tensidn de sefial (O o }5) representa un codigo nunéri~
co de la manera usual, en el cual se genera un. O bina-
rio para ‘la tensidn O v un 1 binario para la tensidn de

+5 voltios. 4si, el vocablo de codlgo selector de dise-

-3 -



10

15

20

s

28-9-74

fio' que aparezca en las lineas 72 y 73 es acoplado a
una memoria 91 de direcciones de acceso, aue da por
unas'linéas de salida 80'.ﬂ. 87 un vocabio de cddigo
reDresentativo del disefio seleccionado. ILa memoria de
acceso 9L puede obtenerse comercialmente de la Signe-
ties Corporation como su modelo nGmero 8223, y se pro
grama de manera usﬁél para obtener el cddigo requeri-
do. . ' '
S de notar que la tensidn overacional

B+ (45 volti?sj no ha sido indicada en el esguema fun-
cional, por—cbnveniencias. Se sobrentiende gue la ten- .
sién B+ requerlda viene propor01onada de manera usual
para las personas versadas en 1a materia,. y que las’
puertas KOY 55, 57 y 60 se polarizan al estado dc'nl-
vel alto o de 1 binario, de manera usual, por medio '
ridad) acoplada a la tensidn B+. . o

El contador 93 de dlrecCLones de accevo
tiene conectadas las lineas de entrada 80 ... 87 oue
vienen de 1a memorla de acceso 91 lo que determlna ‘el
punto de 1n101ac10n o drranque del contador. Bl conta<

dor de acceso 93 tiene una 11nea 104 de entrada de re-~

cuento ascendente o en sentido directo, la cual propor

clona unos impulsos procedentes del generador de impul

sos 105 del eje de brazo, 1ndlcado en la fig. 1. Las:

- 1L -
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lineas de salida 95, 96, 97, 98, 99, 1€0, 101, 102
y 103 van conectadas a las entradas de la memoria

de exclusiva lectura (ROM) 92 de disefios. Esta me-
moria de exclusiva lectura estd realizada por medio
de.un circuito 16gico integrado, modelo nimero 82826
de Signetics, que es una ROM usual dotada de unés 11
ness de salida 110, 111, 112; 113 y 114 que dan un

vocablo de cbddigo numérico para los medios 30 activa

- dores de la impulsibén lateral y unas lineas 115, 116,

117; 118 y 119 que dan un vocablo de cbddigo numérico
para los medios 43 activadores del transporte. Los me
dios 30 activadores de la impulsibn lateral y los me-
dios 457activadores dei transporte son de cénstruoclén
similar y estén destinados a.convertif'un vocablo de
cbdigo numérico en una posicidn mechnica que coloyue
1a aguja de la méquina de coser en unﬁmedio instrumen-
tal formante de puntada, de tipo usual,-y proporciene
un avance o transporte de labor especifico para cada
penetracidn de aguja. Como se conprenderd, cuando en
lo sucesivo se hable de medios. activadores se entien-
de comprendidos tanto los medios 30 de activacidn de

1a impulsidn lateral como los medios 4% de activaciodn

‘del transporte, y en ellos se incluyen unos medios de

retencidén o accibén de enganche (no representados),. si

milares a los descritos en la. solicitud de patente

- 15 -
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afin nlmero 427.847.. Como se apreciaréd de modo evi-

dente m&s adelante, la codificacidn del vocablo de

cbdigo numérico es tal que los medios activadores,

ope:ativaﬁente conectados a los medios instrumenta-
les formantes de puntadas de la mdquina de coser y
cﬁntfoladog por la ROM'92 de diéeﬁos,rgstablecen las
coordenadas para la peﬁetraciég de aguja de cada pun

tada con arreglo al disefio.prefijado elegido. Uno de

- estos medios activadores que puede usarse en el sis-

tema de esta invencidn es el activador de balancin re

presentado y descrito en la solicitud de patente de
EE.UU. nmero 347.982 éntepiormente citada. Puede ha-

cerse referencia a dicha solicitud Dara'una nés com-

‘pleta conpren31on del funcionamiento de estos medios
actlvadores. A los fines del presente invento es suf i

‘eciente con hacer nobtar que la magnitud del mov1m¢ento

de salida aplicado al ajuséé de impulsibn lateral y/o
de trahanorte de la méquina de‘coser viené controlada
por la ex01ta01on selectiva de los cinco solen01des
20, 21, 22, 25 y 24 o de los cmnco solen01des 74 75,7
76,77 ¥ 78. '

' | n la memoriarde exclusiva-lectura (ROM) ~ -
9é dé diséﬁos se incluye ademds un vocabio de cédigd
indicativo de flnal, que denota el final de cada dise—.

fio seleccionado. En: 1a forma preferlda de reallza01on

- 156 -




10

15

25

- 28=9=74

del invento, para este vocablo de cbdigo se ha elegi-~

do el lllll. Al ser acoplado este cbdigo numérico bi-
/

_ narlo, por medio de las lineas 130, 131, 152 133 ¥y

154 a. las cinco entradas de una puerta de coinciden-

cia (puerta 1) 135 de cinco entradas, de la pueria de-

) coincidencia’ 135 se obbtiene una sallda gue va conecta

da nor la llnea 136 a una prlmera entrada de una puer

ta disyuntiva (puerta 0) 137 de dos entradas. La sali

. da de la puerta disyuntiva i37 va conectada a una en-

trada de'reposicién del contador de acceso 93, PoOr Mg
dio de una linea 138. Asi, el contador de acceso sera
repuesto cada vez qﬁe la ROM derdiseﬁos genere el vo-
6ablo‘de cbdigo de final. La segunda entrada de la
puerta de coincidencia 137 proviene de la salida del
monoestable 66, por medio de un conductor 139, y nro-

por01ona la reposicidén del contador de aoceso 93 cada

vez que el operador selecc1one un disefio de puntadau

ornamentales cualquiera o la puntada recta.

Ta memoria de acceso 91, que es también
una memoria de exclusiva lectura a base de clrcu~+os
1nte?rados, se codifica permanentemente de manera usual
para que cualquier nfmero binario de dos bitios presen-
tédo en sus lineas de acceso 72 y 7% produzca en las 1i
neas 80 ... 87 de datos de salida un nimero binario de

ocho bitios, esne01f1co y nreflaado, que sea re“resenta

€ o
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tivo del disefio particuiar-seleccionads; El coﬁtador
de acceso, en respuesta a un impulso nresente en_la |
;1nea 155, es selecolonado para acceso, con un niimero
binario de nueve bitios cuyos ocho 1ugares més signi

ficativos esten ocupados poxr el nimero binario nresenq

- ‘btado en las 11neas de enurada 80 ees 8773 cuyo lugar

menos significativo este ocupado por un bitio de ce-
ro suministrado por la masa 54 ¥y contaré en senbtido

directo a partlr de ese nimero en respuesta a unos im

.

" pulsos de regula01on de tiempo aplicados en la 11nea

s

de entrada 104 de recuento ascendente o en sentldo d1

recto, anarb01endo el resultado en las llneas 95 ,

103 de datos de salida. Ia tabla de datos codlflcados

tanto para la. dlrecczon de "acceso de dlseno como rara

los diseiios inviduales de puntadas, que se 1lustra en’

la fig. 3, revela espec1f1camente la codificacién colo

cada en 1a ROM 92 de modblos o dlsenos, para obtener

1os disefios tipo 1ndlcado°. Es de notar gue la memo-

ria de acceso’ proporC1ona solo la dlre001on de aceeso

' del prlmer vocablo de cddigo de un dlseno de puntaua
que renreoente la primera penetraclon ‘de aguja de ese

'diseﬁo, v nermaneCe retenido en esa condlclon hasta

que se selec01one un disefio diferente. Un 1mpulso de

lentrada que aparece, procedente del generador de tlem'

poSs 106 del eje de brazo y acgplado al contador de ac

- 18 -
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ceso por medio de la linea 104, hace que el contador
avance. contandd un paso por cada impulso, dando ori-
gen con ello a éue en las lineas 95 ... 103 aparezca
el nlmero o vocablo de coédigo binario inmediato suce~
sivo. Esto da lugar a que en las lineas 110 ... 114
de’dafos de ‘salida aparezca una salida procedente de
la ROM 92 de disefios, paré.cadd sucesiva penetracién
de la égpja,.y pone en las lineas 115 ... 119 una sa-
lida que es utilizada por los medios activadores del
transpofté entre cada penetracidn de aguja y la suce-
siva. v |
“ ';;7 En 1ug§r de utilizarse los vocablbs espe-
cialeé}de cédigo de final en la ROM 92 para determinar

el nimero de puntadas de cada disefio, segln se ilustra

‘en los dibujos y se estudia mis arriba, la informacidn

que define o describe el nfmero de bunﬁadas en cada di-~

-'seno pudlera ‘almacenarse en- otros 1ugares del sistema:

por ejemplo, en la memoria de acceso 91, Tal 1n;orma~
cidn de final de disefio podria almacenarse en la memo-
ria de acceso en forma de direccidén de acceso del Glti
mo vocablo de cada disefio, caso en el cual se requeri-
ria un elemento adicional en forma de comparador capaz
de responder a una salida del contador de acceso 9% idén

tlca a 1a direccidn de acceso del ultlmo vocablo progra-

mado en la memoria 91, para produ01r un impulso de repo-

- 19 -
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sicién en la linea 1%8, Si tal informacidn de £inal
de disefio hubiera de ser almacenada en ié memoria de
acceso en- forma de representacién numérica del nime-
ro;de puntadas'contenidas en cada disetio particular,
se requeriria un elemento adicional en forma de con~
tador capaz de responder a ese nimero prefijado de im
pulsos defsincronismo o regulacidén de tiempo presen-
tes eﬂ la linea 104, péra producir un impulso de re-

posicién en la linea 138. Como las alternativas estu

" diadas en este narrafo son renresentatlvas de las mu

chasfvarlantes que pueden sugerlrse por s1 solas a. la
luz de 1as revelaclones del sollcltante estas alter~
natlvas no an'esn601f1caﬂente 1lustradas en los- dlbu.
aos adguntos. )

) A contlnuac;on se deocrlblra el funﬂlona
miento de los codlgos numéricos y la 10ﬂ1ca de siste-

mas y la sele001on de disefios, segin lo 11ustrado en

la fig. 3, con el fin de mostrar como nuede obtenerse

und cualguiera de los nultlples disefos dlsnonlbles en

la RQH 92 de disefios. Los disefios de puntadas ornamen-~
tales seleccionados han sido elegidos con fines mera-
mente 11ustrat1vos, vy son: el disefio eh punta de fle-
cha, el disefio de greca ¥ el de puntada estirada de
sobreorllla. Como se observard, el disefio en punta de-

'flecha consta de dlCClocho penetraclones de aguja, de

, =20 -



impglsién lateral uniformemente decreciente a cada la-
do del centro, y requiere un avance fijo ¥ cgpstante
de transnorte de una puntada a otra. Al final del di-~
sefio en punta de flecha, un vocablo de codlgo de repe
5 ticidn, para el que en la forma de realizacidn prefe—
rida se eligié el 11111, reéone.instanténeamente el
contador a su posicidn de primera puntada. |
~ Como se indica en la tabla de datos codi-
» ficados de la fig. 3, hay quince posiciones posibles, '
10 de la mlsmé 1mpulsmon u oscilacibn lateral, 2 cada la-
do del centro de aguja. La oscllacion se aausta inicial
mente de manera que, a8l no haber sefial en el activador
30 (solen01des) la aguja se establece en 1a'posici6n
extrema izqulerda del centro, o sea en la coordenada -15.
15 Como la posicidn de coofdenada para la primera puntada
| del disefio en punta de flecha, por ejemplo, estd en el
centro de aguja o coordenada O, el'activédof debe des-
plazar las quince unidades de osc11ac1on a la derecna.
Pararconseguif esto, la memoria debe presentar 4-1los SO
20 lenoides un nimero binario igual al 15 decimal,.ép.ﬁl

" cbdigo elegido} esto es, 011ll.

s de notar que en el sistema deucrlto la

ROM 92 de disefios lleva incorporada una nluralldad de

diferentes diseiios, de los cuales en la fig. 3 se han

25 pfesentado tres disposiciones tipo de disefio ornamen-

28-9-74 21 -




tal. Los disefios que aqui se exponen han sido elegi-
dos por ser ilustrativos de diferentes requisitos de .
control. Estos tres disefios expuestos son: el disefio

en punta de flecha, que utiliza un transporte. consbtan

5 te y una informacidén de oscilacidn lateral variable;>
un disefio de greca, que utiliza transporte variable e
informacidn de oscilacidn lateral variable; y un dise-

fio' de puntadas estiradas de sobreorilla'qué también ha -

ce uso de transporue variable y de 1nform301on de osci-
10 lacibn 1ateral variable. ~ : -

s Para el funcionamiento de unos medlos ade
cuados de activacidn de la oscilacién o del transnorte,
puede hacerse referencia a la solicitud de patentse de
EE,UU. nfimero %47.982 anteriormente citada. Para el pre

15 _sente estudio es suficiente hacer notar que las lineas
de salida 110 ... 114 y 115 ... 119 de la ROH 92 de di-
'senos dan o un 0 binario (votencial de masa) o un 1 Dl-
narlo (+5 voltlos), gon arreglo a 1la informacién e? ella
almacenada y al cddigo de acceso que aparevca en lgs li~_'
20 neas de entrada»95 ees 103, -
l En el sistema que se va & Qescribir es de
nobtar que la 1nformaclon almacenada en la ROM de dise-
ﬁos se lleva a los medios activadores durante el tiem—

po en gque la aguja estd fuera del material en su movi-

.- ~ - - . . 4
" 25 miento de vaivén, y a tiempo-pera gue la nueva posicion

28-9-74 B ' - 22 -
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de coordenada de la aguja se establezca para cada pun

tada antes de que empiece 12 siguiente penetracidn de.

A gguja..Espo se consigue fAcilmente ajustando el gene-

rador de impulsos 105 de modo que el impulso de sali-
da del mismo pueda hacersé anarecer durante el tiempo

en que la aguja estd retirada del material. Los cir-

"~ cuitos loglcos son practlcamente 1nstantaneos en cuan

to a su velocidad de funcionamlento, y puede hacerse

- que los solenoides tengan unos tiempos reducidos de

‘atraccidn y de despegue, de manera que este ajuste no

sea critico. Ia informacidén de cddigo de oscilacidn o

impulsién lateral se lleva a los medios activadores an

,tes de que la aguga penetre en el materlal Yy 1a'infor

macidn de codlgo de transnorte se aplica a los medlos

_activadores del transpor*-'-e alr;._.un tiempo después de ha

ber sido retirada ia sguja del material de la labor.
A31, 1los datos codificados indicados en la fig. 3 pue
den ser leldoo y el disefio repetido o duplicado enten
dlendose que prlnero se avlica el codigo de 03011ac1on
0 penetracién, situdndogse por lo tanto la agujann,po—

sicibn al penetrar en la labor, ¥ cuando la aguja sal-

. ga de la labor el incremento de cbdigo de transporte

regulard la cantidad o magnitud de avance de transpor

te que ha ‘de darse a la 1abor.

)
. A contlnuaclon se describird 1a base en

- 25 -



que se¢ fundamenta el cddigo de transporte. EL voca-

blo de codigo de transporte correspondiente a una

“longitud cero de puntada puede elegirse,rpor'ejem~

plo, de modo que sea 10001, lo qué corresponde al

_ decimal'l?, Bl sistema de articulacién de balancin

en el activador 43 del transporte se proporciona en

';tonces de manera que cada unidad decimal de salida
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.porte 10001. , ' ' e

‘de 1la informacidn de transporte contenida en la me

moria 92 dé por resultado una variacién del trans-

porte de 0,25 mm.: Por lo tanto, para obtener una. ca

“rrera de avance en trunsaorte de 2,5 mm se anllca un

codigo de transporte de 00111, correaﬁondlente al de

c1mal 7, o blen, para producir una carrera de trans-

- porte en retroceso de 2,5 mm, se aplica un codlgo de

transporte de llOll corréspondiente al decinal 27.'
Ia escala 89 de aauste de -equilibrio puede usarse pa .
ra obtener un ajuste de afino, gue asegure el logro

de un Gtransporbte cero en respuesta al codlgo de. L*ans

»

El vocablo de final de disefio, denomina
do de "repeticidn®, tiene el cbdigo numérico de 11111,
y T:epone instanténeamente el contador “de acceso 93, de

manexra que el codigo de osc11301on o impulsidn 1ateral'

.88 repuesto al vocablo de codlno corresnondiente a 1a'

primera puntada del dlseno, nroduciéndose de ese modo
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un disefio continuamente repetitivo. Zn la forma prefe-

rida de realizacidn del invento, el cddige de repeti-

" ¢ién es el mismo para cualguiera de los tres disefios

. indipédos,

ILa puntada recta se ejecuta mediante ac-

ceso a la primera puntada con un incremento de trans-
pbrte fijo de +2 nm y dando luego, en la siguiente re-
volucibn del eje de brazo, el cbédigo numérico de 11111,

que replte la “rlmera puntada para una revolucidn del

.ege de brazo (un 1mpu1so de avance del contador) cuan-

do el cbdigo de reﬂetlclon vuelve a anarecer, renltlcn

dose a31 el 01010 continuamente.
Es de notar que, con los 1nterruntcr9$ 50,

51- 52 3 5% en su p05101on de abiertos, toda las entra-

‘das 2 las puertas NOY 55, 57 y 60 estédn al nivel alto (de

1 blnarlo) dando asi un nivel bajo (de O blnarlo) en las

. 1ineas de salida 67, 70 y 71. Al cerrarse un circuito al

potencial de masa o referencia 54, una de las entradas
de una puerta NOY respective pasa al nivel de O binario,

y su salida pasa al de 1 binario.

Un operador que seleccione un disefio de

‘puntadas cualquiera mediante la accidn de oprimir uno de

1os interruptores 50, 51, 52 o 53, dard un O binario &
une de las entradas de la puerta KOY 55 y hard que el

monoestable 66 dé un impulso de salida. La longitud de
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este impulso sdlo tiene que ser 1igeramenfe mas largé
qué'el total de los tiempos de retardo del cerrojo 69,
la memoria de acceso 91 y el contador de,acceéq 93,

bafa fengr la seguridad de que.el contador queda car-r

gado con la direccidén de acceso correcta del primer

vocablo del disefio recién elegido. El codigo dé,ce~

rrojo viene determinado por las puertas HOY 57 y 60,
y puede generarse COmo se describe més adelante.
En la forma ﬂreferlda de realizacidn pa

ra obtener 1a puntada recta, se tlene en la llnea 56

.una entrada de 0 binario para la nrlmera entrada de la

puerta koY 55, mediante la accidn de oprimir el 11te—
rruptor 50. Como todas las entrsdas aplicadas a las -

puertas NOY 57 y 60 estdn a nivel alto, las lineas 70

'y 71 se ponen a O binario y la salida del cerrojc 69
"que aparece en las 1ineas 2y 75 como vocablo de co-

 digo selector de disefio es 00. Para este vocablb7ﬂé

cddigo de acceso de enurada de 00, 1la salida Ge la me~
noria de acceso 93 da el cbddigo numérico de 100000000'

en las lineas 80 ... 87, cbdigo que se’ introduce como -

carga en el contador de acceso 9%. El contador de ac-.

ceso 93 pone el codlgo 100000000 en las lineas de sa--
1ida 95 ... 103, lo que en la forma de roa]:zaC1on pre

ferida corresponde a la direccidn de acceso, o] numero

decimal de posicién de memoria, de 256. El cbdigo deci

- 26 - "



mal de acceso 256 acoplado a la ROM 92 de disefios por
las lineas 95 ... 103 daré en las lineas 110 ... 114
un vocablo de cddigo dé salida de 01111, éue Propor-
A .cioﬁaré una coordenada de posicidn para el centro o
5 0 de aguja. Simulténeamente, en las lineas 115 ...
'~1;9 se pone‘el codigo 01001, que corresponde a ﬁn avan
rée dé transpbrte de +2 ﬁm. Con el eje de brazo girando,
se acopla un impulso de ?egulacién de tiempo, por medio
_de'la.linea 104, al contador de acceso 93, el cual da
.10 ‘ un paso de avance de recuento, proporcionando a la KOM
' 92 de disefios un vocablo de cbdigo 100000001 que corres
pondé a la direccidn de acceso decimal 257. Como la ROM
92 de diseﬁosiestéiprogramada de antemano para dar un
#ocablo de cééigo de 11111 pera la direccibn de =zcceso
15 ‘ " gecimal 257, en laé lineas 110 ... 114 aparece el vocg
blo de cbédigo 11111, que es la sefial de cbdigo de repe
ticibn, '
Ia accibn de oprimir el interruptor 51 de
disefio pone un O binario en la 1ihea 59, con lo que las
20 entradas de la puerta NOY 57 son un O binario ¥y ﬁﬁ i bi
nario, dando una salida de 1 binario. La puerta HOY 60,
que tiene un 1 binario en la linea 64 y un 1 binario en
la linea 62, da por ia linea 71 una salida de O binario
Con la aparicibén de un cddigo numérico de 10, respecti-

25 vamente en las lineas 70 y 71, el cerrojo 69 da una sa-

28-9-74 - 27 -
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-1ida de vocablo de cbdigo binario de 10 por las li-

neas 72 y 73, resnectivamente. La salida de la-memo'

'rla de acceso 91 con un codlgo de enfrada de 10 ha

sido prqgramada de modo que ponga, en las lineas 80

+.. 87 respectivarente, el ¢5digo numérico 00000000, -

'Ll contador de acceso 93, al aparecer el codlgo ‘nu-

merlco 00000000 en las llneas 80 ... 87, da por las

'11neas 9% ... 103, respectivamente, el cbddigo numé-

‘;fico dOOOOOOOO que es si condicibn inicial o de pri

,mera puntada. Esto correauonde 2l nimero decimal de ag

‘ceso- 0 y es 1a dlrecclon de acceso para el disefio en

punta de flecha 1ndlcado en la flg. 3 Los 1mnulsos

de regulacion’ de tiempo que aparecen en la linea 104

y qué corresnonden a las revoluciones del eje de brazo

14 de la maoulna de coser hacen que el contador'avan—

ce en un 1ncremento con cada revolucidn, nr0poruloaan- 7

do asi un 1ncremento cre01ente al contador de accevo
93, que da 1os codlvos de salida 1ﬂolcadog en la, f:on
3 a la ROM.92 de dlsenoa Ty con ello, 51tua en n051
cidén la aguja secuencialmente, con arreglo a 1a 1n£or
macion de cb6digo. %s , el disefio 1nalcado en la flg..
3 para 1a punta de flecha sera generado en d1e0100ho
puntadas. zste diseifio huede consigerarse faC1lmente
observando que 1a p051c10n de 1mpu151on lateral o pe

netracidn - de abuaa tlene lugar gustavente antes ‘de
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que la aguja entre en la labor, y el incremento de
transporte relacionado en la fig. 3 aparece después

de haber salido la aguja de la labor y antes de la

51gu1ente "penetracidn_de la aguga._

- Ta accidn de oprlmlr el 1nterruptor 52

‘de seleccidn de disefio dard lugar a que la mégquina

.‘de cbser genere el disefio de greca, dandd un O bina-~
rio por la linea 62. Como la linea 64 tiene un 1 bina
rio, la salida de la puerta NOY 60 que anarece en 1a

1inea 71 es un 1 binario. La salida de la puerta NOY

57 eﬁ}la 14inea 70 es un O binario, puesto gque su en-

* rada es un 1 binario por la linea 59 y un 1 binario

‘por ié'linea 65, Un cbddigo de Ol en las lineas 70 y

71~genéfa un cbdigo de Ol por las lineas de salida 72

y 73, respectivamente, del cerrojo 79. Con un cbdigo
‘de 01 como entrada a la memoria de acceso 91, la me-

'méria pone en las lineas 80 ... 87 un cddigo de sali-

da correspondienfe a 000100010, que corresponde a la

direccidn decimel 34 en la forma de realizacién prefe-
rida. Con la aparicidn dé este cddigo numérico en las
1{neas 80 ... 87, respectivamente, el contador de ac-

ceso da por las lineas 95 ... 103, resvectivamente, un -

. vocablo de cddigo de salida de OOOlOOOlO lo que hace

‘que 1a ROM 02 de disefios dé por las lineas 110 ... 119,

respectivamente, un vocablo de cddigo de salida de

- 29 -
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OOQOOlOOOl, que representa la primeré puntada del di-
sefio de greca. Los cinco primeros bitios del vocablo
rderﬁédigo_se acoplan desde la ROM 92 de'qiséﬁos a los
mediéé activadores 30, que dan la posicidn de oscila-

cidén o impulsidn lateral de la aguja. Los segundos cin

.ép,bitips del vocablo de cbdigo se acoplan a los me-

dios activadores 43, que dan la informacién de trans-—

.porte para el disefio. Ue igual manera, el impulso de’

' regulacién de tiempos gue se acopla al contador de ac-

“ceso 93 por medio de la linea 104 aumenta el recuento
en un incremento por cada revolucidn del eje de orazo,'-
prbporclonando asi vna entrada, a la ROM de dlsenos,

de un incremento creclente, y dando cada revolucidn la

sallda 1nd1cada en la fig 3 para el disefio de greca.

T : El disefio nlimero % se selecciona onrl-

mlendo el 1nterruntor 53, que pone un O blnarlo en la

linea 64. Como en la linea 62 anarece un 1 blnarLo “la

' salida de la puerta KOY 60 es un 1 binario, que por la

1{nea 71 es acoplado al cerrojo 69. Ia linea 65'pasa
tamblen al nivel de O binario y, como la linea 59 tie

ne un 1 binario, la salida de la puarta NOY 57 es tam

 bién un 1 b;narlo, con lo cual aparece un 1 binario

én ambas lineas 70 y 71, que hace al circuito de cerro-
o 69 dar un codlgo de aallda de 11 en las lineas 72 ¥

73, resnectlvamente. Ia accidn de conectar el vocablo

- 30 -



dergédigo 11 selector de disefio a ia'meﬁoria de ac~
“  ceso 91 da lugar a un cédigo de salida de 011111000
. por ‘las lineas 80 ... 87. Lste cddigo cbrreé%onde a
‘la p031clon 248 de la memorla 92 de disenos, que es
5 1la direceidn de acceso del dlseno de puntadas estira-
das de sobreorllla. La salida de la ROM 92 de dl enos
esté programada para dar un cddigo de salida de OOOOOOOllO
para el cbddigo. de entrada selecclonado, lo que correspon—
7 Qe a la primera puntada del disedio y se representa en la
| 10 fig. 3— Como. antes se ha descrito, el impulso de regula-
clon ‘de tiempo hace al contador de acceso 93 avansar un
1ncrenento con cada revolucidn del eje de brazo, obbe--
blendose con ello los cbddigos de salida 1nalcados en la
fig. 3, que generan el dlseno de puntadas estlvadaq de
15 sobreorilla,
T Fn la forma preferida derrealizacién del
~ invento, se ha elegido para salida de dltimo voéablo de
cbdigo de un disefio el 11111. Al 1leparse a esta posi-
cibén de la memoria, la puarta de c01n01den01a 135 da ins
20 tanténeanente una salida por la linea 150 a-la puerta
dlsyuntlva 157, la cual suministra un impulso de sali-
da, por la 11nea 138, al contador 93 de direcciones de

acceso, haciendo de ese modo que el contador 9% se re-

ponga & la direccidn de acceso constantemente suminis-

25 trada por léfmémoria de acceso 91, por medio de las 11

£58-9-74 fm Bl -
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neas 80 ... 87. Al reponerse el contédor 9%, las sa-

lidas de la ROM 92 de disefios revierte al cédigo del

" . primer vocablo de cddigo de impulsidn lateral y de

transporte correspondiente a la direccidn de acceso

del diéeﬁo, desaparece el éédigo especial de repebi-

~ ¢idn, y la sefial de entrada al contador vuelve arsu

‘condicidén normal de blogueo o de recuento.

La energia para hacer funcionar la mégui

na de coser se introduce por la base de enchufe 105,
'y puede estar a la tensién de alimentacién de tipo o

. méstico, que se convierte en la de 5 voltios de mane-

ra usual: por ejemolo, por medio de un transformedor

¥y unos rectificadores (no representados), para su uso

‘por parte de los mbédulos de circuitos integrados 71,

92 y 93. La energia para hacer funcionar los solenoi-

des utilizados en los medios de activacién, tento pa-

‘ra la impulsidén lateral como’para el transporte, se o

tiene también de manera usual, por medio de la Hase de
enchufe 105.
En el ejemplo que se ha descrito m&s arri

s

ba se supuso una ROM de disefios cépaz de almacendr qui-
ﬁientos docé vocablos; se necesitan, pues, nueve bitios
de acceso. Como 1la memoria de acceso da una saiida de

sblo ocho bitios, el noveno bitio de entrada, el menos

significativo, es siempre O (el nivel de masa). Con es

TR
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ta disposicién, la Gnica limitacién que existe es la

de que cada disefio empiece en un nimero de vocablo

. par, En la forma preferida de realizacién se utili-

¢ 76 este método. No obstante, este método no es deci-

si§d<para el concepto de la pfesénte invenciébn.

| . Si bien se ha ilustrado aqui una forma con
creta de interruptor o éopmutador sélectér de disefios,
para convertir la informacién @eéénica en un cddigo de

impulsos eléctricos con arreglo al disefio seleccionado,

- se sobrentiende que la presente invencidn no se limita

por éllo, sino que incluye en su émbito cualquier tivo

”de dlupOulthO de convers1on de 1nforma01on mechniza en

electrlca en el que se nrOporclone una sefnal eléctrica

codificada.

En lo que antécede se ha revelado un sis-
tema en el que se wtiliza un dispositivo de memoria es-
tética para almacénar informacibén correspondiente & ca-
da puntada-de una, pluralidad de disefios. Cada dispnsi~
cién de disefio puede ser recuperada a voluntad dé un
operador, mediante 1a activacidn de un 1nterruntcx 0 con

mnutador selector de disefios. De ese modo se genera un co

‘digo numérico representativo del disefio seleccionado, cd

digo que es retenido ¥ acoplado a una memoria de acceso
que propor01ona una salida flga continua de un cddigo nu

mérico representativo del primer vocablo del disefio de -
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puntadas seleccionado. La memoria de acceso se acopla'

a una memoria de exclusiva lectura (ROM) de disefios,

- . por medio de un contador de acceso al que se hace avan

zar un paso o incremento en respuesta a la rotacidn del

eae de brazo, y da informacidn relativa a cada puntada

~del diseio selecclonado. Bsta 1nform301on se acopla a

‘unos medics activadores que sitlan en posicidn la agu-

ja y determinan el punto de penetracidn en la labor,

_dando también el transporte apropiado para generar el

“disedo seleccionado.

~

- . Ia presente solicitud, que corresponde a

- la nresentada en Estados Unidos de América, el Srde Ju~

'llo de 1975, baao el nimero %76.78l, se acoge a los be--
neficios del articulo 51 del vigente Lstatuto sobre Pro

piedad Industrial.

REIVIHDICACIONES

Los puntos de invencién‘uronia Yy nueva,

que se preoentan para que sean obgeto de la presente S0

licitud de Patente de Inven01on en Espafa, por VEINTE

anios, son los que se recogen en las reivindicaciones si

g
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guientes:

12,~ Una maAquina de coser de mulbtitud de

diseﬁos que posee medios instrumentales para formar.

.una_éupesién de puntadas individvalmente colocadas ng
gln un disefio seleccionado de entre una pluralidad de
disefios diferentes, incluyendo dicha miquina de coser:
un-sistema de memoria estdtica que lleva almacenada una
rmuititud de vocablos numéricos de cbdigo separados, guar
dados en una secvencma nreflgada Yy que abarcan una plura
lldad de dlsenos, corregoondlendo cada vocablo de cbddigo
a una puntada individualmente colocada en un disefio; unos
medlos selectores de disefio acoplados a dicho sisiema de
~memor1a estatlca, para selectlvamente hacer efectiva una
.porcion especlflcamente distinta de dicha multitud de vo
¢ablos numéricos de cddigo separados hasta jormarrun di- .
_seﬁo; unos medios ?ara proporcionar unos impulsoc ée sin
cronismo o regulacibén de tiempo, relacionados con 1a for
macién de sucesivas puntadas hechas o formadas por dicha
méquina defcoser; unos medios de contador acoplados a di
cho sistema de memoria estltica y que hacen uso dz los
citados impulsos-dé regulacidn de tiempo para selécéio-
nar para acceso la porcidn especifica de dichos vocablos
de cddigo, hecha efectiva por dichos medios selectqres_de
disefio en.dicha secuencia prefijada; y unos medios activg

dores acoplados al citado sistema de memoria estatica y

- 35 -
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- operativamente coneCUados a

les de -formar puntadas y cap

dichos medios instrumenta-

aces de responder a la ci-

tada secuencla de vocablos numéricos codificados, para

: 1nf1u1r en dichos medios ins

tadas hasta formar un disefio
28,~ Ia néquina
sefios de la relvlndlcaC1on 1

de almacenaje o memoria para

- digo,indicativo de final, as

cha pluralldad de disefios,

trumentales de formar pun—'
en respuesta a la misma.
de coser de multitud de dl
que incluye unos medios
guardar un vocablo de cd-

ociado a cada disefio de ai

estando dichos medios selec~

tores de diseno. dispuestos ngra obtener acceso selectl-

vamente a cualquier vocablo de cbdigo de disefio selec—

cionado, como vocablo de iniciacibn de un dlS°D0 elegi

do, y para seleccmonar 31multaneamente de dlchos medios

de almacenaje el vocablo de cddigo- indicativo de flnal

contador—acoplados al citado
ca y & dlcﬁos medios de alma
iﬁpulsos de regulaC1on de ti

vocablos de cddigo en dicha

asociado al disefio elegido; ¥ estaﬁdordichos medios de

sistema de memoria estati-

cenaje, a fin de usaT Aichos -

empo para hacer efect:vos los

secuencia prefijada entre el

citado vocablo de 1n1c:aclon y dicho vocablo de cddigo

1nd1cat1vo ‘de final.

-

a,- La méqulna de coser de mnultitud de d;'

sefios de la re1v1nd10301on l3 o de la 22, que incluye mg

dios para reponer,dlchos med

jos de contador ul comnletur
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se cada secuencia prefijada de dicha accidn de acceso

a los vocablos de cbddigo.

] _ 4a,- La méquina de coser de multitud de
disefios de la reivindicacién 12, en la que dicha multi
tud de vocablos de cddigo numéricos separados en el
sistema de memoria estética incluye un vocablo de ¢é-

digo indicativo de final, que indica el final de un di

‘sefio de puntadas seleccionado; dirigiéndose selectiva-

mente para acceso dichos medios selectores de disefio a

cualgquier yocablo'de cbdigo de disefio que no sea un vo
cablo de cddigo indicativo de final, como vocable de

1n101aclon de un diseifio elegldo.

5a,~ La miquina de coser de multitud de

disefios de la reivindicacién 42, gue- incluye unos me-
dios'deteéto:es acoplados é dicho sistema de memcria es
t4tica y a los citados medios de contadof,-y capaces de
responder a un vocablo de cddigo 1ndlcat1vo de fiﬁal pa

ra reponer dichos medlog de contador al primer vocablo

,de cddigo de un disedo segun 1o deternlnado por dlchos

medloq selectores. de disefio. .

&, Ia mAquina de coser de multitud de

disefios de la reivindicacién 12, en la que dichos medios

selectores de diserio estén dispuestos para obtener acce-

so selectivamente a uno cualquiera de dichos vocablos nu

méricos de cddigo, como vocablo de jniciacibn de un dise

- 37 -
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_fio de puntadas; se incluyen medios ﬁara determinar el
numero total de vocablos nunéricos de cddigo almace-
nados en dlcho sistema de memoria estética, a 1nc1u1r
en oada uno , de los citados disefios diferentes; y dichos
medlos de contador estan dlSpuestos para usar los C1ta—
dos 1mnulsos de regulacmon de tiempo con el fin de obte-
ner acceso en secuencia a los sucesivos vocablos de cd-
.digo contenidbs en dicho sistema de mémoria eétética a
partlr del vocablo de cddigo al que selectivamente se

han dlrlgldo para acceso 1los cltados medlos selectores

- de dlseno, 'y recorrlendo el nlmero total de dichos vo- .

'”cabloo de cbdigo definido por dichos medios debermina-

tivos del numero de vocablos de codlgo.

72,- La miquina de coser de multltud de
disefios de la relv1nd1caclon 1q, que 1ncluye unos -me-
dios de almacenaae o memoria nara guardar lnformaclon
relativa al nimero de vocablos numéricos de cod;gn aso
ciados a cada uno de los disefios de dicha pluraiidéd '
de disefios, estando los citados medios selectores ‘de
dlSenO dispuestos para obtener acceso selectlvamente
a cualquier vocablo de cddigo de- dlseno se19001onado,
‘como vocablo de jniciacidn de un disefio elegldo, y gi-
multéneamente seleccionar de dlchos nedios de almacena

je el nimero de los c1tados vocablos de cbddigo ngmerl-

cos contenidos en el sistema de memoria estatica que

- 38 -




vaﬁan a cbnstituirrél disefnio elegido, ¥ estando dichos
:medios—de contador acoplados tanto a dicho siétéma'de
Ahemoria estdtica como a los citados medios de almace-
naje con el fin de usar dichos imﬁulsos de regulacidn
5 .' de tiempo para'seleccionar para'acceso en secuencia unos
' _vocablos de cHdigo sucesivos de dicho sistema de_mémoria
';l eétética,_a partir del citado vocablo de iniciacién has-
ta recdrref el ntmero de vocablos de cddigo que constitg'

ya el disedo élegido.

10 8&,~ La miquina de coser de multitud de di
o seﬁbs, de cualquiera de las reivindicaciones precedentes,
'g;enila que dichos medios selectores de disefio incluyen una

piuraiidad de medios de interrupcién o conmutacidn, cada
_uno de los cuales va acoplado al citado sistema ic memo-
15 ria estdtica para hacer cfectiva selectivamenteluna di-
- ferente porcidén especifica deféicha multitud de vocablos
numéricos de cddigo éeparados, hasta formar un disefio.

9.~ Una méquina de coser de multitud de

disefios.
20 ’ Tal y como se ha descrito en la Memoria
que antecede, rerresentado en los dibujos que se acom-

pafian y para los fines que se han especificado.

28-9-74 B TR
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PBG,

o . ' X ‘ et
c¢ritas a miquina por una sola cara. e

SN

Esta memoria consta de cuarenta hojas es-

;

'Ma'qrid, | -4 DU. "1974','

ljl A.
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