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PATENTE DE INVENCION
POR VEINTE 2AKNOS
EN EsPARXN
Solicitada a favor de D. ENRIQUE y D. LUIS DURA IBANEZ, ambos
de nacionalidad espafiols, domiciliados en TEYA (Barcelona) -
B2 de Puigoriol, ne 94,
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En la presente invencién vamos a referirnos a un sis-
tema de circuito hidraulico para controlar carreras de avance
aplicable a las maquinas-herramienta.

Uno de los inconvenienteé que presentan los sistemas
i

actualmente'éonocidos, es ol de la dificultad de regulacidn
[ .

{ ' .

' : onc/oo-
! " ) .

!

- mm———— 3



o fud

e

B it SR TR N

———t

ey a3

10

30

-2 -

de las distancias en que deben actuar sus dos avances, el —
rédpido para sﬁperar las distancias de acercamiento (tiempo
muerto) y el avance controlade o de trabajo que es el utili-
zado para la mecanizacidn.

Dicho inconveniente queda totalmente subsanado con
el sistema objeto de esta patente, que permite éu aplicacidn
a toda clase de méquinas—herramiepta, mejorendo y superando
en.grado sumo a los elementos andlogos existentes.

El objeto de esta Patente, consiste esencialmente
en una cdmara de posicién variable y regulable a distencias

convenidas, que transforma el movimientoilongitudinal de ve~

locidad rdpida de un eje husillo, sometido a una fuerza ex-

- terior de empuje, en una velocidad mds lenta y controlable

- del eircuito hldraullco que se pretende.

Pars que la idea general anterlormente expuesta,

" pueda ser mds facilmente comprendida, en la descripeidn que

. sigue, vamos F referirnos a la ldmine de dibujo que se acompa-

‘#ia, la cual nos muestra un caso de realizacidn prdctica, na=-

turalmente qde tratdndose de un ejemplo aclaratorio, el dibu-
Jo en cuestidn, deberd interpretarse con gmplio criterio y

sin carécter=1imitativo alguno. ; ﬂ

. | : ’

.el dibujo se representa una 590016n esquendtica

'del nuevo 31stema indicandose por 1 cuerpo de control hidrau-

t

lico, por 2,Ecuerpo cilindro impulsor (empuae exterior), por

3, valvuls estranguladora de paso hldréullco por 4 y 4°, pié—

tones freno, por 5, cdnara aesplazable, por 6 vdstago despla- '

zable, por 7 ege hugillo impulsor, por 8, .anillo eldstico fi-

jo, por 9, parte roscada del vastago e, por 10, guia, por 11

) resalte apoyo, por 12, entrada aire 1# (avance), ¥y por 13, en-

trada aire 2¢ (retroceso).
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b e cémara desplazable =5- estd concebida de tal for-

.i ]
: ’i ‘ - x !
! {
‘ : . : ! !
ma que al penetrar en ella el pistén -4~’divida la comunicacién
. o - f
del fluido y se establezca un circulto hidrdulico, cuya regu-

lacidn de pasp‘la hace la vdlvula =3=y de esta torma se contro

la y regula lé?velocidad longitudinal de la cafrera de avance
del eje husillé impglsor ~T=. |

Ia mencionada cdmara ~5- estd situada sobre un vdsta-
2o -6~ que la éesplaza y situa a conveniencia mediante una ros~
ca -9~ y guia ~10-. De osta forma el nusillo =-7- permite etec-—
tuar una carrera libre hasta que el pistdén -4~ tropieza con la
¢dmara -5~-, en cuyo momento la carrera se establece de velo-
¢cidad controlable. Para una mds facil interpretacidén de la idea

el pist6h -4~ se ha dibujado seccionsdo la parte mitad superior

del plano.

El resultado de este sistema es que en una carrera

se establece un escalonamiento de dos velocidades de diteren=

tes avances, si invertimos el sentido de empuje de la direc-
cién propuesta, repetiremos el ciclo de los avances también
en sentido inverso.

En los casos en que necesariamente debe et'ectuarse

une tercera carrera o de retroceso rdpido se ha previsto el ~

pistén -4~ con!paso unidireccional de fluido, seguin se indica
en la seccién &e la parte mitad inferior del dibujo.

Dich; pistén —-4- estd construido de forma que la ca-
ra de apoyo alxresalte -11- esté lisa, capaz de cerrar el paso
de acelte, que su orificio central presente unas.ranuras junto
al eje de sostenimiento ~7-, que la cara junto al anillo -Y-

sea discontorme y que el montaje del pistdén sobre el eje =T-

permita un juego lateral para facilitar la comunicacidn del -

"aceite unidireccionalmente.
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Su rorma de actuacidén es la siguiente:

Cuéﬁdo mediante un distribuidor neumatico introdu~—
cimos aire comprimido por el orificic -12- ol vdstago-piston

i
~T7= entra enfaccién de empuje hacia adelante.

Dicho vdstago -7- se pone en movimiento de acuerdo
con los avances que habremos propuesto.

En su versién normal sctuaria siguiendo el curso
del corte inierior del dibujo o sea una carrera rdpida libre
igual a la déstancia 0 separacidn que existe entre la boca
de la cémara:-s- y el pistén —4;.

Cugndo el pistén -4~ ftropieza con dicha cdmara =5-
el pistdn sufre un resbalamiento compensador lateral y queda
apoyado por su cara lisa junto él resalte -11-, y la cdmara
-5-"queda cerrada, entonces al tluido es empujado y obligado
a pasar por él circuito junto al-estrangulador -3- cuya re-
gulacidén, permite contrélar la velocidad de avance del eje
hugillo =7-.

Si mediante el distribuidor neumdtico exterior, in-
vertimos la accidn del aire comprimido y lo aplicamos a la en
trada -13-, se invierte la direccidén de empuje del husillo =
=T7-, por cuyo motivo entra en accidén la carrera de retroce;
sp;

Dicho husillo suelta o separa el pistén -4- del
resalte —11-‘y efectia la comunicacidén del aceite sin cuyo
impedimento,ila velocidad de retroceso es libre y rdpida en
toda su exte;sidn.

Es%os dos sistemas aplicados a la cdmara desplaza-
ble, parmifen una multiplicidad de aplicaciqnes en trabajos

de la mecdnica moderna.
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Descrita eutricientemente la naturaleza y caracteristicas de
este nuevo siétema, se ha de hacer constar la posibilidad de
que sean variables los materiales, tluildos, tormas y dimen=
siones, agi c%mo también podrdn introducirse variaciones se-
cundarias que[no alteren la esenclalidad de su objeto que se

pone de maniriesto en la sigulente:

NOTA REIVINDICATORIA

'

Losipuntos nuevog, no conocidos en Espafla, sobre
los que se desea recaigan las reivindicaciones del presente

Modelo de Utilidad, son:
i

; , !
= N . co :
1.-iSistema de circuito hidraulico para controlar
i N ;

i . e . : .
carreras de avance, aplicable a las mdquinas-herramienta, ca-

S . o
racterizado esencialmente por el hecho de comprender una céd-

1

i H
mara desplazable sobre un véstago respecto a los pistones tre-

no permitiendo controlar o regular la distancia rdpida de aproxi:
i , i

macion y de f?troceso de la primera versidén de tuncionamiento,
comprendiendo;también una vdlvula estranguladora ge paso hi-
dradlico que ?ermite regular a voluntad las carreras de control
¥y porque el eﬁe impulsor puede alojar un husillo porta-herramien

ta giratorio accionandolo por un electro-motor.
1

2.- "SISTEMA DE CIRCUITO HIDRAULICO PARA CONTROLAR
CARRERAS DE AVANCE, APLICABLE A LAS MAQUINAS-HERRAMIENTAS", de
conformidad en un todo en lo esencial y tines industriales a

lo descrito en la precedente memoria descriptiva y graficamen-

 te representada en los adjuntos planos para su mejor compren—

sién. - |

!

. .‘./ll.'

[ ——

P




L A i e

A REe B e 8 e

- R

-f =
Esta memoria coﬁsta de CINCO
nogratiadas por una sola linea a doble
Madrid.

Por autorizacidn de los
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hojas, escritas o meca-

espacio.
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D. ENRIQUE DURA IBANEZ
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