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PATENTE -
DE
INVENCION

& favor de Don Jorge ESTAPE ALBIS, de nacionalidad espafio-
lae, residente en Badalona (Barcelona), calle Progreso, sin
némero, por "PERFECCIONAMIENTOé EN EL MECANISKO DE CONTROL
DE LAS AGUJAS DEL PLATO EN MAQUINAS TRICOTADORAS CIRCULARES

DE GRAN DIAMETRO®,

MEIMORIA DESCRIPTIVA

Ias mdquinas tricotadoras circulares de gran did
metro, provistas con agujas de cilindro y de plato, por lo
general tienen mecanismos de control que permiten seleccio
nar el trabajo de las agujas del cilindro para la formacidn
de dibujos en base de mellas cargadas, en tanto que las a-
gujas del plato son accionadas a los mismos fines mediante
levas gue pueden ser fijadas manualmente, en cada juego de
tejer, en la posicidn conveniente para producir el funcio-
namiento con formecidn de dichas mallas cargadas o bien con

tricotado de punto liso normal,
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De acuerdo con ellc resulta posible producir con
esta clase de mdquinas, géneros de punto de doble care,
provistos de una formacidn de dibujo ampliamente variable
en el lado del tejido formado por las agujas del cilindro,
y una seleccidn fija, ajustable a mdguina parada, en la ca
ra opuesta del material formado, Esg evidente, por tanto,
que se dispone de una verdadera estructura de dibujo unica
mente en una de las caras del tejido, o sea gque no se pue-
de hablar de una verdadera reversibilidad del producto fi-
nal,

La presente invencidn trata de Llenar esta lagu-
na que se deja sentir en la explotacidn de las actuales
mdquinas tricotadoras circularesﬁde gran didmetro, en el

sentido de ampliar les posibilidades de seleccidn total de
dibujo a las dos fonturas de trabajo de la mdquina, per—
feccionando para ello los mecanismos de control de las a-
gujas del plato de formz que hace posible seleccionar las
mismas para former género liso normal o mallas cargadas de
acuerdo con un programs de dibujo establecido de antemano,
fdeilmente variable de acuerdo con el dibujo deseado y que
se repite automdticamente durante el funcionamiento de la
méquina,

Para ello, de acuerdo con estos perfeccionamien
tos, en una mdquina tricotadora circular de gran didmetro
que comprende una corona circuiar de agujas radiales coo-
perantes con las agujas del eilindro y accionables longi-
tudinalmente mediante levas radiales desplazables entre u-

na posicidn en la que se acoplan con los talones de dichas
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agujas radiales, y una posicidn separada de los mismos,
las referidas levas radiales son asoc¢iades con medios de
accionamiento que comprenden Srganocs seguldores de leva,
egtando estos drgancs enfrentados a respectivas pistas de
un tambor de control de dibujo, cada una de ellas recepto
ra, en posiciones angulares determinadas por el programa
de dibujo a formar, de tetones leva amovibles y aptos pa-
ra llevar los seguidores de una a otra posiciones de ac-—
cionamiento de las lewas, cuyo tambor de control se halla
asociado con un mecanismo de accionamiento intermitente
Paso & paso y que comprende un, drgano de anulacidn de es-
te accionamiento, gobernado desde los dispositives de con
trol automdtico de la mdquina paré adelantar el tambor de
control un paso al final de cada fase de dibujo diferente
dentro del ciclo de muestra.

De preferencia el tamboxr de control de dibujo
comprende dos plstas de tetones leva asociadas con respec
tivos seguidores, uno de losg cuales se halle asociado con
la leva o lama de media elevacidn para la formacidn de ma
llas cargadas y el otro con la leva o lama de elevacidn
completa para el desprendimiento de las mallas de punto
normal formadas,

Para el accionamiento del tambor de control de
divujo que selecciona el funcionamiento de las agujas del
plato, dicho ‘tambor se halla provisto de un dentado de es
cape con el que coopera un trinquete de accionamiento in-
termifente, articulado sobre un émbolo que se halla monta

do libremente deslizante axigbmente en un casquillo que
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atraviesa la tapa fija, soporte de levas del plato, y cu-
yo extremo inferior se halla situado en la trayectoria de
una leva de accionamiento, fija a la cara superior del
plato'giratorio portador de las agujas. A este respecto el
drgano de anulacidn del accionamiento intermitente del tam
bor de comtrol estd constituido vehiajosamente por un dis-
positivo de'retencidn, gobernado por los dispositivos de
control’ automdtico de la mdquina de manera que es acciona-
ble entre una posicidén de funcionamiento en la que permite
el libre desplazamiento del émbolo y una posicidn de anu-
lacidn en la que lo mantiene elevado, fuera del alcance de
la leva de acclonamiento del plato, Por su parte, el dis-
positivo de retencidn en la posi&idn de anulacidn puede es
tar constituido, para al menos uno de los juegos de tejer,
por un gatillo solicitado eldsticamente hacia una posicidn
de acoplamiento con una muesca o diente de retencidn for-
nado en la sﬁperficie lateral del émbolec y articulado so-
bre un aro giratorio en la placa soporte de levas concén-
tricamente con el plato, cuyo aro se halla conectado con
los dispositivos de control de la mdquina de manera que es
desplazable entre una posicidn en la que los gatillos de
todos los juegos se encuentran separados de los émbolos,
¥ al menos una posicidn en las que al menos uno de dichos
gatillos se sitda en la posicién de acoplamiento con la
superficie lateral del émbolo de accionamiento correspon-
diente a un juego de tejer respectivo,

Ios dibujos adjuntos muestran, a titulo de ejem-

plo no limitativo del alcance de la presente invencidén y
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en representaciones esquemdticas, una forma preferida de
1llevarla a la prdctica.

En dichos dibujos: Ia figura 1 muestra, en sec-—
cidn axial, una vista parcial de la placa soporte de levas
y del plato de agujas giratorio en ella, con un mecanismo
de control del funcionamiento de las agujas, perfecciona=-
do de acuerdo con la invencidn en seccidn por el plano I-I
de la figura segunda; la figura 2 representa une vista en
planta superior; correspondiente a la misma porcidn de la
mdquina representada en la figura anterior; la figura 3 es
una vista lateral alzada, de acuerdo con la flecha III de
la figure anterior; la figura 4 es una vista en perspecti-
va esquemftica y adrea, que muestra una realizacién posible
de transmisidn de accionamiento del ero de mando desde los
dispositivos de control general de la mdgquina tricotadora,
¥ la figura 5 es une vista en planta inferior del mecanis-
mo, segun la flecha V de la figuras primera,

En las figuras 1 y 2 se aprecia la placa circu~
lar -1~ de soporte de las lamas de plato —2—; fijada me-
diante una montura escalonada =3~ en el manguito -~4{= que
renata inferiormente el tubo soporte ~5-, que forma parte
de la superestructura de la mdquina y aloja el drbol ~6-
de accionamiento del plato. Este dltimo, indicado con la
referencia general -%—, es giratorio en la placa soporte
mediente el rodamiento -8~ y lleva fijada la corona lecho
de agujas ~9-, cuya cara superior se halla enfrentada a
corte distancia de la care inferior de dicha placa y tiene

formadas las ranuras radiales -10- para las agnjas de pla-
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t0 ~11=, provistas de talones -12- que son'acéionaqos por
las levas -2-, Ias aéujas -11= céoperan en la forma usual
con las agujas -13- del cilindro -14-, para la formacidn
de punto & dos fonturas,

Las levas -2- estdn constituidas en realidad por
dos lamas -éa—'y -2b-, indicadas en las figures 2 y 5, ¥

que constituyen respectivemente la leva de media elevacidn

' que forma mallas cargadas cuando funciona sola, y la leva

de desprendimiento que completa la formacidn de las mallas
de gérero de punto normal 8l actuar sucesivamente las dos
sobre los talones de las agujag -11-.

Cada una de estas dos levas forma parte de un
véstago ~15—; guiado axialmente en un orificio pasante a
través de la placa -1~ y me sobresale superiormente para‘
terminar en un tornillo de tope ajustable -16-, Las lamas
tienden a ser mantenidas en posicidn elevada mediante un re
sorte helicoidal de traccidn —1%;, dispuesto a través de
un orificio ~18~ que mtraviesa verticalmente la placa =1-,
Un segundo orificio -139-, que atraviesa las dos valonas de
acoplamiento de las partes =1 y =3-, lleva fijado un cas-
quillo ~20- en el que se encuentra guiado axialmente, para;
lelo al eje del plato, un émbolo -21- cuyos dos exiremos
sobresalen por lados respectivos de la placa soporte =1=-.

El extremo inferior del dmbolo -21-, redondeadc
formando un seguidor de leva, queda situada encime de una
poreidn central deprimida -22- del conjunto del plafo ~T=y
en la cual se encuentra fijada, mediente el tornillo -23-,

una leva -24~, situade a la misma distancia radial respecto



5.

10.

15-

20,

25.

al plato que el mencionado émbolo -21-, de modo que un
flanco dq ataque de dicha leva, provisto de un perfil en
forma de rampa adecuada, puede levantar el émbolo -21- mo
mentdneamente a cadae vuslta del plato.

En la cara superior de la placa -1~ se encuen-
tre fijado, entre los vdstagos -15- y el émbolo -21-, un
sopoxrte en U que presente dog ramas paralelas -25-, que se
extienden hacia arriba y presentan orificios alineados pae-
ra un eje transversal -26-, sobre el que es libremente gi-
ratorio un tambor de control de dibujo -2%«. Este ultimo
lleva monteda, en la forma usual en esta clase de mdquinas,
una serie de tetones radiales tales como los indicados en -
~28-, los cuales son montados e rosca en orificios ~29-,
provistos en las posiciones anguleres del tambor (figura 2),
necesarias de acuerdo con el programa de dibujo que se de~- '
sea establecer en cada caso.

De hecho el tambor -27-~ tiene dos series -28a- y
~28b- de tetones leva, cada uno de ellos para el acciona-
miento ds uno de los véstagos -15-, a cuyo efecto el sopor
te formado por las ramas -25- tiene articuladas, en ejes
=30-, uno de los exiremos de sendas palancas -31=-, cuyos
extremos opuestos vienen a apoyarse sobre 1los t0pes =16=-
¥ cuyas parites medias tilenen sslientes -32-~ que forman se-
guidor de leva para los tetones =28,

El tembor -2;— tiene un dentado de escape =33~
con pasoc igual al de los orificios -29- y con el @ue CO0=
peran un trinquete de retencidn ~34- y un gatillo de avan-

¢e intermitente ~35-. El primero de ellos se halla articu-
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lado en un eje ~36~-, fijo a la parte inferior de una de
las ramas -25- y se halla solicitado contra el dentado =33
medianté un resorte helicoidal =37-» EL gatillo —35- estd
articulado por el eje -38-~ a una prolongacidn superior
-39~ del émbolo ~21-, y tiene un tetdn lateral -40-, que es
empujado por un resorte de alambre -41-, anclado por -42-
al extremo libre de dicha prolongacidn, de forma que tam~
bidn este gatillo es solicitado hacia el dentado de esca-
be,

Cada juego de tejer de la mdguina tricotadora
puede estar provisto de un mecanismo como el descrito, o
bien, sdlo uh ninero determinado de juegos, de posiciones
angulares determinadas, puede ser‘ previsto en casos espe-

ciales,

' En todo caso, todos o parte de los juegos previs

tos en la mdquina pueden ser hechos trabajar con supresidn
del funcionemiento del tambor de control de dibujo deseri-~
to, por los medios que ge describe a continuacidn.

- Encima de la cara superior de la placa fija -1,
entre la serie circular de émbolos -21- y el manguito —4-
se encuentra montado libremente giratorio, por medios con-
vencionales no representados, un aro -43- que se halla pro
visto, en la posicidn angular de cada juego, con uné ren-
dija -44- (figura 2) de plano perpendicular al eje de ro-
tacidn del miemo, Dentro de esta rendija es libremente os-
cilante, articulade en el eje -45~, un gatillo -46- que
se halla solicitado hacia fuers mediantd un resorte de pin

za -47- articulado en el pasador —47a- y cuyo flanco ex-
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terior presenta un diente -48-, apto para aplicarse con-
tra la superficie lateral del émbolo -21- y engancharse
con una muesca de retencidn -49- formada en la misma, Se
aprecia, por tanto, que estos dientes pueden acoplarse con
los émbolos o separarse lateralmente de ellos segun sea la
posicidn angular ocupada por el aro ~43-, Al efecto, el
flando -50- de los dientes -48-, que son los que chocan
contra los émbolog en la fase de acoplamiento, forman una
rampe adecuada para facilitar este movimiento de introduc
cién,

El accionamiento del.aro -43- para ocupar una de
las dos posiciones de funcionamiento descritas se realiza
desde el tambor de control generai de la mdquina, indica-
do esquemdticamente en ~51- (figura 4). Para ello el aro

presenta un tetdn -52- que sobresale hacia arribe de su ca

-ra superior y que puede ser empujado en rotacidn alrededor

del eje del aro por el extremo de un brazo -53~, fijo a
un eje horizontal ~54- que se extiende radialmente hacia
fuera de la mdquina y cuyo extremo opuesto tiene un brazo
w55~ similar al anterior pero dispuesto en sentido inver—
S0 para, é su vez, ser accionado en oscilecidn por una len
glleta =56~ que forme parte de un plato -5%- . Este dltimo
se.halla fijado al extremo superior de un eje vertical -58-
rematado inferiormente por una palance horizontal ~59-, a
la que se articula un tirente -~60- que parte de una palan
ca geguidor de levas -61-, asociada con una pista qorres—
pondiente del tambor de control general de lz mdquina, in

dicado en -51-. Es evidente que los ejes descritos pueden
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ser sostenidos por dispositivos de cojinete convencionales
montados, por ejemplo, en la propia placa soporte de levas
-1 y en una de las columnas, representada en -62-, que

sostienen la superestructura de la mdquina desde la banca-

da prineipal ~63-.

El funcionamiento del mecanismo descrito es el si

guiente:

Cuando el aro -43- se encuentra en une posicidn
angular en la que sus gatillos -46- se encuentran separa-
dos lateralmente de los émbolos -21-, estos Wltimos caén,
por su propio peso o ayudados por dispositivos eldsticos
tales como el resorte de pinza -64-, articulado en el eje
-26-, haste una posicién en la qué su extremo desarrollado
a modo de seguidor intercepta la {irayectoria dé la leve

~24- que gira con la rotacidn del plato de agujas ~7-. En

consecuencia, esta leva ird accionando sucesivamente los ém

bolos -21- de los diversos juegos de tejer de le méquine,
elevdndolos momentdneamente para volver a dejarlos caer in
mediatamente después de su paso.

En cada juego de tejer, el movimiento de eleva-
cidn del émbolo -21- hace que el gatillo de accionamiento
-35-se acople con el dentade -33- del tambor -2}~ y lo a-
delante un paso, con lo que dicho tambor presentard al se-
guidor -32- de las palancas -31- una posicidén de leve su-
cesiva que, igual que la que se encontraba enfrentads an-
teriormente al mismo, puede o no tener tetdén leva -28-, Las
posiciones o estaciones de leva del tambor desprovistas de

tales tetones dejan subir las palancas -31- por empuje de

Vo e
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los dispositivos eldsticos =17~ que solicitan las lamas
~2- hacia arriba, y estas Wltimas quedan fuera del alcan-
ce de los taloneg -12- de las agujas del plato, Por el
contrario, cuando se presentan tetones -28- frente al se~
guidor de leva ~32-, las palancas -31= y por tanto las le
vas -2- bajan, de forma que estas dl%imas accionan los ta
lones de las agujas pera llevar éstas a las posiciones de
trabajo correspondientes.,

El funcionamiento de las dos lamas ~2a~ y =2b=
regpecto a la formacidn del tejido es el usueal,

De acuerdo con lo que antecede, a cada vuelta
del plato de agujas -7« se produce un accionamiento del
tambor de control de dibujo ~2§- & un cambio en lag condi-
ciones de seleccidn de lag palancas =31~ y levas =2-, en
la guposicidn que cada posicidn angular del tambor que en
tra en trabajo a cada cambio tenga una disposicidn de te-
tones distinta de la anterior., Ahora bien, con el objeto de
poder utilizar un ndmero minimo de tetones, y por tanio ma
yores posiﬁilidades de variacidn en la muestra, todas las
pasadas de tricotado en lag que no se ha de producir un
cambio pueden ser realiz;das con una sole estacidn de leva
del tambor, manteniendo estacionario este dltimo por anula
cién del accionamiento del dispositivo de avance paso a pa
go., Para ello, antes de la primera pasada dentro de cada
grupo de ellas que tienen la misma disposicidn de levas, el
tembor de control general ~51- acciona, a través del mecas
nismo deserito en relacidn con la figura 4, el aro ~43- de

forma que los gatillos 448- del mismo pasan a apoyarse con
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tra la superficie lateral de los émbolos -21- bajo la ac~
cidén de los resortes -4%-, de forma que al producirse la
primera pasada de cambio, la muesca -49- es enganchada por
dicho gatillo y el émbolo es retenido en la posicidn eleva
da que se representa en la figura 1, sin posibilidad de
ser accionado en las pasadas sucesivas, hasta el momento
en que un nuevo cambio del tambor de control general -51-
acciona nuevamente el aro -43~ para separar los gatillos
~48- de los émbolos -21-, que caen nuevamente a la posi-
cién apta para ser accionedos por la leva =24,

Eg evidente que el principio de trabajo del aro
-43~ se presta a muchas variantes: Por ejemplo, los gati-
1los ~48~ podrian ser previstos con longitudes distintas y
posiciones angulares calculadas para accionar diferentes
grupos de juegos de tejer a base de dos o mfs posiciones
angulares distintas del aro -43-, para lo cual el tambor
de control general ~51=- podria estar provisto de tetones
de las alturas correspondientes. Otra posibilidad seria la
de accionar distintos grupos de gatillos ~48- mediante a=-
ros -43- independientes, provistos de los correspondien-
tes mecanismos de accionamieﬁto desde el tambor de control
general,

Por lo demds, serdn independientes del alcance
de la presente invencidn los detalles accesorios y demds

caracteristicas constructivas no esenciales, empleadas en

la puesta en prdetica de la misma, por quedar todo ello com

prendido dentro del alcance de las siguientes reivindica-

ciones,

-
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. NOTA

Se reivindica como objeto de la preseate paten-
te de invencidn:

1. Perfeccionamientos en el mecanismo de con-~
trol de las agujas del plato en mdquinas tricotadoras cir
culares de gran didmetro, que comprenden una corona circu
lar de agujas radiales, cooperantes con las agujas del ci
lindro y accionables mediante levas radiales, desplaza-
bles entre una posicidn en la que se acoplen con los talo
nes de dichas agujas rediales, y una posicidn separeda de
los mismos, caracterizados esenciélmente por el hecho de
que las referidas levag radiales son agodiadas con medios
de accionamiento que comprenden drganos seguidores de le-
vas, estando estos drganos enfrentados a respectivas pis-
taé de un tambor de control de dibujo, cada uno de cuyas
pistas es receptora, en posiciones angulares determinadas
por el progrema de dibujova formar, de tetones leva amovi-
bles y aptoé'bara llevar los seguidores de una & otra posi
cloneg de accionamiento de las levas, cuyo tambor de con-—
trol se halla asociado con un mecanismo de acc¢ionamiento
paso a paso e intermitente, que comprende un drgano de a-
nulacién de este accionamiento, gobernado desde los dispo-
sitivos de control automdtico de la mdquina para adelantar
el tambor de control un pase al final de cada fage de di-
bujo diferente dentro del ciclo de muestra.

2. Perfeccionanientos en el mecanismo de con-
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trol de las sgujas del plato en mdquinas tricotadoras cir-

.culares de gran didmetro, de acuerdo con la reivindicacidn

1, caracterizados esencialmente por el hecho de que el tam
bor de control de dibujo comprende dos pistas de tetones
leva cooperantes con respectivos seguidores, uno de los
cuales se halla asociado con la leva o lama de media eleva
cidén para la formacidn de mailas cargadas y el otro con la
leva o lama de elevacidn complete para el desprendimiento
de las mallas de punto normal formades.

3. Perfeccionanientos en el mecanismo de con-
trol de las agujas del pléto ep mdquines tricotedoras cir-
culares de gran didmetro, de acuerdo con la reivindicacidn
1, caracterizados esencislmente pbr el hecho de que el tam
bor de control de dibujo se halla provisto de un dgntado
de escape con el aque coopera un trinquete de accionamiento
intermitente, articulado sobre un émbolo que se hslla mon-
tado libremente deslizante axialmente en un casquillo que
atraviesa la tapa fija, soporte de levas del plato, y cuyo
extremo Inferior se encuentra situado en la trayectoria de
une leva de accionamiento, fija a la cara superior del pla
to giratorio portador de las agujas.

4, Perfeccionamientos en el mecanismo de con-
trol de las agujas del plato en mdquinas tricotadoras cire
culares de graﬁ didmetro, de acuerdo con las reivindica-
ciones 1y 3, caracterizados“esencialmente por el hecho
de que el érgano de anulacidn del accionamiento intermi-
tente del tambor de control estd constituido por un dispo-

sitivo de retencidén, gobernado por los dispositivos de con
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trol automdtico de la mdquina de manera que es accionable

.éntre una posicidn de funcionamiento en la que permite el

libre desplazamiento del émbolo y una posicidn de anula-
cidén en la que lo mantiene elevado, fuera del alcancd de la
leva de accionamiento fija en el plato.

5. Perfeccionamientos en el mecanismo de con~
trol de las agujas del plato en mdquinas tricotadoras cire
culares de gran didmetro, de acuerdo con las reivindicacio
nes 1, 3 y 4, caracterizados esencialmente por el hechd de
congtituir el dispogitivo de retencidn en la posicidn de a-
nulacidén, para al menos uno de los juegos de tejer, por un
gatillo solicitado eldsticamente hacia una posicidn de aco
plamiento con una muesca o diente de retencidn formada en
la superficie lateral del émbolo y articulado sobre un aro
giratorio en la placa soporte de levas concéntricamente
con el plato, cuyo aro se halla conectado con los disposi-
tivog de control de la mdquina de manera que es dgsplazable
entre una posicidn en la que los gatillos de todos los jue=-
g0s se hallan separades de los émbolos y al menos una posi
cidn en las que al menos uno de dichos gatillos se sitda
en la posicidén de acoplamiento con la superficie lateral
del émbolo de accionamiento correspondiente a un juego de
tejer respectivo, ’

6. Perfeccionamientos en el mecanismo de con-
trol de las agujas del plato en mdquinas tricotadoras cir-
cularss de gren didmetro. '

Todo ello segin queda descrito y reivindicado.-

en la presente memoria descriptiva que consta de dieciséis
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hojas foliadas escritas a mfquina por una sola cara,

Barcelona, 28 de junio de 1974
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