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Este invento se refiere a un equipo de
acceso de la clase que incluye una estructura de dbrazo
volado articulado montada sobre una estructura de sopox
te tal como wn bastidor de un vehiculo y que comprende
una pluralidad de brazos volados interconectados pivota
blemente extremo con extremo, siendo mévil el extremo
mids exterior de dicha estructura de brazo volado a una
posicién elevada para proporcionar el acceso a ella,

Preferible, pero no esencialmente, la es-~
tructura de brazo volado‘comprends dos brazos volados

interconectados pivotablemente extremo con extremo y

destinados a ser estibados sustancialmente de modo hori

zontal en relacidn superpuesta cuando no se utilizan,
-

teniendo wna Jaula o plataforma de trabajo montada en

. el extremo mis exbterior de la estructura de brazo vola-

do con un dispositivo de nivelacidn destinado a mante-
ner la jaula o plataforma en estado nivelado para todas
las posiciones de los brazos volados.

Esta ciase de equipo es particularmente
til con propdsitos de extineibén de fuegos y rescate,
en los que se Iequiere acceso a poéiciones elevadas. In
muchos casos, ¢s de considerable importancia proporcio-
nar una facilidad de escape, por la que el acce30 a una
posicidn elevada o el escape de la misma sea posible in

dependientemente de la capacidad de subir y bajar la es
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tructure de brazo volado.

Esto es especialmente importante cuando
wa gran cantidad de personas han de ser evacuadas de un
piso superior de un edificio incendiado ya que la jaula
o plataformsa es demasiado pequeiia para transporfar tan
gran cantidad de personas, ¥y es también importante como
facilidad de escape para un operador que Se halle en la
jaula o plataforma en el caso de una robtura de los dis-
positivos de control de la estructura de brazo volado.

Es por ello un objeto del presente inven=~
to crear una facilidad de escape continua de la estruc—
tura de brazo volado del ;Auipo de acceso de esta cla-
se.

Asi, de acuerdo con el presente invento
86 ha creado un equipo de acceso que incluye una estruc
tura de brazo volado articulada montada pivotablemente
en wn extremo sobre una estructura de soporte para su
manipulacién con relacidn a’la misma, y que comprende
una pluralidad de brazos volados articulados cada uno
de los cuales estd equipado con medios de escalera que
se extiendeﬁ a lo largo de su longitud, existiendo me-
dios de escalera adicionales extensibles telescédpicamen
te desde cada extremo del brazo volado mas exterior de
la estructura de brazo volado.

A continuacidén se describirid una realiza-
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cibén del invento a modo de eJemplo solamente, con refe-
rencia a los dibujos adjuqtos, en los cuales:

Is figura 1 es wn alzado lateral esquema-
tico de una forma de equipo de acceso hecho de acuerdo
con el invento;

Ia fipura 2 es una seccidn agrandada toma
da por la linea II-II de la figura 1; ¥y

Ia figura 3 es un alzado de extremo esque -
mdtico del equipo que ilustra la esbructura de brazo vo
lado en dos posiciones de funcionaniento,

El equivo gomprende generalmente wn vehi-
culo 10 sobre el que esti montada una estructura de bra
zo volado 11 que tiene un primer brazo volado 12 o bra-

zo inferior montado pivotablemente en mwn extremo en una

" extensién 13 hacia arriba de una mesa giratoria 14. Un

seguhdo brazo volado 15 o brazo superior estd unido pi-
votablemente en un extremo al extremo libre del brazo
volado 12 y forma asi el brazo volado mis exberior que
lleva en su extremo libre una jaula o plataformas de trg
bajo 16 para persocnal. ’

Ia estructura de brazo volado articulada
as] formada es capaz de ser manipulada desde una posi-
cidn estibada con los dos brazos volados sustanéialmen-~
te horizontales y superpuestos como se ha indicado en

la figura 1, estando el segundo brazo volado estibado

-4 -
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debajo del primero, para hacer subir asi la jaula 16 a
una posicién elevada. Unos gatos hidrdulicos 22 estan
previstos para provocar el movimiento de pivotamiento
de los brazos volados uno con relacién a otro y con re-
lacidn a la extensitn 1% de la mesa giratoria 14. Los
gatos son accionados por vdlvulas de control adecuadas
posicionadas sobre la Jaula y sobre el vehiculo,

Una escalera mdévil 19 estd montada dentro
del segundo brazo volado 15 y es telescbdpicamente exten
sible de modo lineal desde cada extremo del mismo y es-
t4 soportada por él. El movimiento de la escalera 19
puede ser efectuado por un motor eléctrico, por ejemplo.
Los peldafios 20 de la escalera estin fijados en rela-
cién espaciada a lo largo de los brazos volados 12 y
15.

) Otra escalera mévil 21 que sirve como es~
calera de descenso a tierra estd asociada con el primer
brazo volado 12 y egté dispuesta cuando la estructura
de brazo volado es elevada, para extenderse hacia abajo
desde el éxtremo inferior del primer brazo volado al
suelo como se ha mostrado en la figura 3. La etcalera
21 puede esbtar montada deslizablemente con relacidn al
brazo volado 12 de manera similar a la escalera 19, o
puede estar montada pivotablemente en un extremo en el

extremo inferior del primer brazo volado. Ademés la es-



calera 21 puede ser separada y almacenada cuando no se
utiliza, en el vehiculo.
| Preferiblemente, se ha previsto una lanza
o boquilla 17 para emitir un chorro de agua u otro flui -
5 do. El agua puede ser alimentada a la lanza 17, por ejem
plo, por una manguera flexible usual o por tubos rigi-
dos llevados por los brazos volados y unidos por Jjuntas
o uniones de tubos giratorias,
Estén previstos medios (no mostrados) pa-
10 ra mantener la jaula 16 nivelada para todas las configu
raciones de la estructura de brazo volado.

Con referencia a la figura 3, hay cuatro
condiciones de funcionamiento generales que la estructura
de brazo volado puede tomar para crear una facilidad de

15 A eséape manual. 'Ia facilidad de escape mids corta es propor
cionada, con el brazo volado 12 y 15 superpuestos, por
elevacidn del primer brazo volado 12 a cualquier disposi
cibén requerida dentro de su arco vertical y horizontal
de movimiento permitidos. Estos arcos pueden ser aumen-

20 tados para crear una segunda condicidn, extendiendo la
escalera mbvil 19 desde el extremo del segundo brazo vo
lado alejado de la jaula 16, como estd indicado por la
flecha X en la fipura 3. Ia tercera condicitn es efec~
tuada por introduccibén de la escalera 19 dentro del bra

A25 20 volado 15 ¥ exéensic’m de modo pivotable del brazo vo
| 28-9-74. i
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lado 15 con relacidn al brazo volado 12, Otro aumento
para crear la cuarta condicién puede ser efectuado a
continuacién por extensién de la escalera mévil 19 des-
de el extremo del brazo volado 15 adyacente a la jaula
16 como se ha indicado por la flecha Y en la figura 3.

Puede verse, por ello, que en cualquiera
de estas cuatro condiciones basicas se proporciona una
facilidad de escape continua desde el extremo mis exte-
rior de la estructura de brazo volado de acuerdo a su
disposicidn, por medio de la escalera 19 y/o los pelda-
fios de la escalera 20, y si es necesario, por medio de
la escalera 21. Ia longitud a la que puede ser exbtendida
la estructura de brazo volado por la escalera mévil es
infinitamente variable entre limites determinados por
la longitud de la escalera,

idemds, un operador puede estar situado
en la Jaula o plataforma para manejar la lanza 17 para
diripir un chorro de agua u otro medio de extincibn de
incendios desde la misma. Alternativamente, la ianza
17 puede ser controlada a distancia desde el vehiculo.

Se apreciari que el alcance proporciona~
do por cualquier estructura de brazo volado, viene de~
terminado por el peso conjunto de los brazos volados
més el peso de la jaula y el de cualquier personal que

ocupe normalmente la Ultima, en relacién a las capacida
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des de peso y soporte del vehiculo, y esta determina-
cién estd hecha para una posicidn de la estructura de
brazo volado que cree la mixima inestabilidad potencial,
Asi, wna disposicién de dos brazos volados se dispondria
gsobre un vehiculo capaz de btransportar tal disposicidn
y una disposicidn de tres brazos volados requerirfa ne-
cesariamente wn vehiculo con un &rea de soporte mayor.
La previsibén en este invento de una escalera extensible
telescédpicamente desde el extremo exterior de una dispg
sicidn de dos brazos volados extiende el alcance de la
estructura de bragzo volado, sin necesldad de prever un
vehiculo de soporte mayor que el normal para proporcio~
nar en particular wna facilidad de escape continua,

cuando es normalmente innecesario que el personal ocupe

' la Jjaula, y cuando el extremo exterior de la escalera

extéhsible se apoyaria usualmente contra el costado de
un edificio.

Se comprenderd que la disposicién en la
que el segundo brazo volado estd dispuesto debajo del
primer brazo volado en la posicidn estibada, sirve pa-
ra permitir que la Jjaula se mueva a lo largo de wna Li
nea horizontal desde su posicién estibada al alcance
horizontal completo de la estructura de brazo volado.
También con tal configuracién de brazo volado exisbtird

giempre, para btodas las posiciones de los brazos vola-



dos, una facilidad de escape continua sin necesidad de
prever un descenso a tierra en la articulacidn entre
los brazos volados.
No se pretende limitar el invento al ejem
5 plo anterior solamente, siendo posibles muchas variacio
nes tales como las que fdcilmente se le ocurrirfan a un
experto en la técnica sin salir del marco del invento.
Por ejemplo, los peldanos 20 de escalera,
en vez de estar fijados a los ﬁropios bragos volados,
10 pueden formar parte de miembros de escalera separados
dispuestos dentro de los brazos volados y, si se desea,
articulados con relacién a los mismos para apartarse de
este modo de los brazos volados paralelos a los mismos.
Ia presente solicitud que corresponde a
15 _la presentada en Gran Bretafia, el 27 de Junio de 1973,
bajo el Ne 30699/73, se acoge a los beneficios del ar-

ticulo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Indus-
trial.

REIVINDICACIONES

19 Los puntos de invencidn propia y nueva

25574,
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que se presentan para que gean objeto de esta solicitud
de Patente de Invencidn en Espafla, por VEINTE afics, son
los que se recogen en las reivindicaciones siguientes:

12 .,- Perfeccionamientos introducidos en
un equipo de acceso que incluye una estructura de brazo
volado articulado, montada pivotablemente por un extre-
mo en una estructura de soporte para manipulacidén con
respecto a ella, y que comprende una pluralidad de bra-
zos volados articulados cada uno de los cuales estd
equipado con medios de escalera que se extienden a lo
largo de su longitud, existiendo medios de escalera
adicionales extensibles telescdpicamente desde cada ex-
tremo del brazo volado mis exterior de la estructura de
brazo volado.

22 ,- Perfeccionamientos de acuerdo con la
reivindicacidn 12, segin los cuales dicha estructura de
brazo volado consiste en dos brazos volados.

3&,~ Perfeccionamientos de acuerdo con la
reivindicacidén 22, segin los cuales dicha estructura de
brazo volado, puede ser manipulada desde una posicidn
estibada en 1& que los dos brazos volados se extienden
en una direccidn sustanecialmente horizontal y estén su-
perpuestos, con el brazo volado mis exterior situado de
bajo del otro.

43, - Perfeccionamientos de acuerdo con la

- 10 -
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reivindicacién 22 o 32, segin los cuales dicha estructu
ra de brazo volado puede ser manipulada a una posicién
extendida en la que los dos brazos volados estan dispues
tos sustancialmente en alineacién de extremo 6on extfe-
mo,

52 .~ Perfeccionamientos de acuerdo con la
reivindicacién 32, segin los cuales el exbtremo mis inte
rior de dicho obro brazo volado estd conectado pivota-
blemente a una plataforma giratoria que forma parte de
dicha estructura de soporte.

62,~- Perfeccionamientos de acuerdo con la
reivindicacién 5, segin los cuales dicha plataforma gi
ratoria estd montads sobre un bastidor de vehiculo.

72, - Perfeccionamientos de acuerdo con
una cualquiera de las reivindicaciones precedentes, se-
gin los cuales una jaula o plataforma de trabajo estd
conectada al extremo libre del brazo volado mds exterior.

' 82 ,~ Perfeccionamientos de acuerdo con la
reivindicacidn 72, segin los cuales estan previstos me-~
dios para mantener dicha Jjaula o plataforma de trabajo
nivelada u horizontal para cualquier configuracién de
la estructura de brazo volado.

%2 ,~ Perfeccionamientos de acuerdo con
una cualquiera de las reivindicaciones precedentes, se-~

gin los cuales el equipo incluye una lanza montada en

-1 -
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la regidn exbtrema mids exbterior del brazo volado mas ex-
terior, existiendo medios para la alimentacidén de flui-
dos a dicha lanza a lo largo de la longitud de la es-
tructura de brazo volado.

102, - Perfeccionamientos de acuerdo con
la reivindicacién 92, segin los cuales dicha lanza es
operable a distancia.

112,- Perfeccionamientos de acuerdo con
una cualquiera de las reivindicaciones precedentes, se-
gin los cuales estan previstos medios de accionamiento
para dichos medios de escalera adicionales.

| 122 ,~ Perfeccionamientos de acuerdo con
la reivindicacidén 112, segin los cuales la extensién de
dicha escalera adicional desde dicho brazo volado mis
‘exterior es infinitamente variable.

) 132, - Perfeccionamientos de acuerdo con
una cualquiera de las reivindicaciones precedentes, se-
ghn los cuales el equipo incluye una escalera de descen
so a tierra destinada a extenderse desde el extremo so-
portado del brazo volado mids interior de la estructura
de brazo volado, al suelo u otra superficie de “aterri-
zaje",

142 ,~ Perfeccionamientos de acuerdo con
la reivindicacidn 1%a, segun los cuales dicha escalera

de aterrizaje es telescépicamente extensible desde den-

- 12 -
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tro de dicho brazo volado méds interiox,
15&,~ Perfeccionamientos de acuerdo con una cual

quiera de las reivindicaciones precedentes, segin los cuales
dichos medios de escalera que se-extienden a lo large de cada
uno de dichos brazos volados, comprenden una pluralidad de
peldafios de escalere espaciados fijados de modo permanente a

los Mismos.
162,~ Perfeccionamientos de acuerdo con una cual

quiera de las reivindicaciones precedentes, segin los cuales
el movimiento de pivotamiento de los brazos volados uno con
relacidn a otro y con relacién a la estructura de soporte es

efectuado por medio de gatos hidrédulicos.
17a,~ Perfeccionamientos introducidos en un equi

po de acceso que incluye una estructura de brazo volado arti-

culado.
Tal y como se ha deéscerito en la Memoria que an-

tecede, representado en los dibujos que se acompafian y para
los firnes que se han especificado.
Esta Memoria consta de trece hojas escritas a m§

guina por una sola cara.
Madrid, 25 MAY1976
P,A,

Alberto de ___
Por

- 13 -



;TN EAGTILRING DUDE O 12T D

/17 ' 57969

21

19




*§7969
SIRON SNGINTARING DUNLY 1TITIN. TI/IT




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



