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E ste invento  se r e f ie r e  a  un equipo de
acceso de l a  c lase  que incluye una e s tru c tu ra  de brazo 
volado a r tic u la d o  montada sobre una e s tru c tu ra  de sopor 
te  t a l  como un b a s tid o r  de un vehículo  y  que comprende 

$ una p lu ra lid a d  de brazos volados in terconectados p iv o ta  
blemente extremo con extremo, siendo móvil e l  extremo 
más e x te r io r  de dicha e s tru c tu ra  de brazo volado a una 
p o sic ió n  elevada para p roporcionar e l  acceso a e l l a .

P re fe r ib le , pero no esencialm ente, l a  e s -  
10 tru c tu ra  de brazo volado comprende dos brazos volados 

in terconectados pivotablem ente extremo con extremo y 
destinados a se r  estibados sustancialm ente de modo h o ri 
z o n ta l en re la c ió n  superpuesta cuando no se u t i l i z a n ,  
teniendo una ja u la  o p lataform a de tra b a jo  montada en 

1$ . e l  extremo más e x te r io r  de la  e s tru c tu ra  de brazo vo la­
do con un d isp o s itiv o  de n iv e lac ió n  destinado a mante­
n e r l a  jau la  o p lataform a en estado  n ivelado  para todas 
la s  posic iones de lo s  brazos volados.

E sta  c la se  de equipo es particu larm ente  
20 ú t i l  con p ro p ó sito s  de ex tin c ió n  de fuegos y  re s c a te ,

en lo s  que se requ ie re  acceso a p o sic ion es elevadas. En 
muchos caso s , es de considerab le  im portancia proporcio­
n a r una fa c i l id a d  de escape, p o r l a  que e l  acceso a una 
p o sic ió n  elevada o e l  escape de l a  misma sea po sib le  in  

25 dependientemente de la  capacidad de su b ir  y  b a ja r  l a  es.
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t ru c tu ra  de brazo volado.
Esto es especialm ente im portante cuando 

una gran can tidad  de personas han de s e r  evacuadas de un 
p iso  superio r de un e d if ic io  incendiado ya que l a  jau la  

5 o p lataform a es demasiado pequeña para tra n sp o rta r  tan  
gran can tidad  de personas, y es también im portante como 
fa c il id a d  de escape para un operador que se h a lle  en la  
ja u la  o p lataform a en e l  caso de una ro tu ra  de lo s  d is ­
p o s itiv o s  de co n tro l de la  e s tru c tu ra  de brazo volado.

10 Es por e l lo  un objeto  d e l p resen te  inven­
to  c re a r  una fa c il id a d  de escape continua de la  e s tru c -  
tu ra  de brazo volado del equipo de acceso de e s ta  c la ­
se.

A sí, de acuerdo con e l  p resen te  invento 
15 jge ha creado un equipo de acceso que incluye una es tru c  

tu ra  de brazo volado a r tic u la d a  montada pivotablem ente 
en un extremo sobre una e s tru c tu ra  de soporte para su 
manipulación con re la c ió n  a la  misma, y  que comprende 
una p lu ra lid a d  de brazos volados a r tic u la d o s  cada uno 

20 de lo s  cu a les  e s tá  equipado con medios de e sca le ra  que 
se extienden a lo  largo  de su lo n g itu d , ex is tien d o  me­
d ios de e sca le ra  ad ic io n a les  ex ten sib le s  telescópicam en 
te  desde cada extremo d el brazo volado más e x te r io r  de 
l a  e s tru c tu ra  de brazo volado.

2$ A continuación se d e s c r ib irá  una r e a l iz a -
28-9-74.



ción  d e l invento a modo de ejemplo solamente, con re fe ­
re n c ia  a lo s  dibujos ad jun tos, en lo s  cuales:

La fig u ra  1 es un alzado l a te r a l  esquemá­
t ic o  de una forma de equipo de acceso hecho de acuerdo 

5 con e l  invento;
La f ig u ra  2 es una sección agrandada toma 

da por l a  l ín e a  11-11 de l a  f ig u ra  1 ; y
La f ig u ra  3 es un alzado de extremo esque 

mático del equipo que i l u s t r a  la  e s tru c tu ra  de brazo vo 
10 lado en dos posic iones de funcionam iento.

E l equipo gcmprende generalmente un veh í­
culo 10 sobre e l  que e s tá  montada una e s tru c tu ra  de bra 
zo volado 11 que tie n e  un prim er brazo volado 12 o b ra ­
zo in f e r io r  montado pivotablem ente en un extremo en una 

15 ' ex tensión  13 hac ia  a r r ib a  de una mesa g ir a to r ia  14. Un
segundo brazo volado 15 o brazo su p e rio r e s tá  unido p i ­
votablemente en un extremo a l  extremo l ib re  del brazo 
volado 12 y forma a s í  e l  brazo volado más e x te r io r  que 

: . l le v a  en su extremo l ib re  una ja u la  o plataform a de t r a
"  20 bajo  16 para  p ersonal.

La e s tru c tu ra  de brazo volado a r tic u la d a  
a s í  formada es capaz de se r  manipulada desde una p o s i­
ción  es tib ad a  con lo s  dos brazos volados sustancialm en­
te  h o rizo n ta le s  y  superpuestos como se ha indicado en 

25 l a  f ig u ra  1 , estando e l  segundo brazo volado estibado  
28-9-74.
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debajo del prim ero, para hacer su b ir a s i  la  jau la  16 a 
una posic ión  elevada. Unos gatos h id ráu lic o s  22 están  
p re v is to s  para  provocar e l  movimiento de pivotam iento 
de lo s  brazos volados uno con re la c ió n  a o tro  y con r e -  

5 lac ió n  a l a  extensión 13 de la  mesa g ira to r ia  14. Los 
gatos son accionados por válvu las de co n tro l adecuadas 
posicionadas sobre la  jau la  y sobre e l  vehículo .

Una e sca le ra  móvil 19 e s tá  montada dentro 
del segundo brazo volado 1$ y es telescópicam ente exten 

10 s ib le  de modo l in e a l  desde cada extremo del mismo y es­
tá  soportada por é l .  E l movimiento de la  e sca le ra  19 
puede se r  efectuado por un motor e lé c tr ic o , por ejemplo. 
Los peldaños 20 de la  e sca le ra  es tán  f i ja d o s  en r e la ­
ción espaciada a lo  la rgo  de lo s  brazos volados 12 y 

15 ' 15-
Otra e sca le ra  móvil 21 que s irv e  como es­

c a le ra  de descenso a t i e r r a  e s tá  asociada con e l  prim er 
brazo volado 12 y e s tá  d ispuesta  cuando la  e s tru c tu ra  
de brazo volado es elevada, para  extenderse hacia abajo 

20 desde e l  extremo in fe r io r  d e l prim er brazo volado a l  
suelo como se ha mostrado en la  f ig u ra  3* La e :c a le ra  
21 puede e s ta r  montada deslizablem ente con re lac ió n  a l  
brazo volado 12 de manera s im ila r  a la  e sca le ra  19, o 
puede e s ta r  montada pivotablem ente en un extremo en e l  

25 extremo in f e r io r  d e l prim er brazo volado. Además la  e s -  
28-9-74.
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c a le ra  21 puede se r separada y  almacenada cuando no se 
u t i l i z a ,  en e l  vehículo .

5

10

13

20

25
28- 9-74

P referib lem en te , se ha p re v is to  una lanza 
o b o q u illa  1? p ara  e m itir  un chorro de agua u o tro  f l u i  
do. E l agua puede s e r  alim entada a l a  lanza 17; por ejem 
p ío , p o r una manguera f le x ib le  u sual o por tubos r í g i ­
dos llevados por lo s  brazos volados y unidos po r jun tas 
o uniones de tubos g ir a to r ia s .

Están p re v is to s  medios (no mostrados) pa­
ra  mantener l a  jau la  16 n ivelada para todas la s  configu 
rac iones de la  e s tru c tu ra  de brazo volado.

Con re fe re n c ia  a la  f ig u ra  3; hay cuatro  
condiciones de funcionamiento generales que la  e s tru c tu ra  
de brazo volado puede tomar para c re a r  una fa c il id a d  de 
escape manual. l a  fa c i l id a d  de escape más co rta  es propor 
cionada, con e l  brazo volado 12 y  15  superpuestos, por 
elevación  d e l prim er brazo volado 12 a cu a lq u ie r d ispos¿ 
ción  requerida  dentro de su arco v e r t ic a l  y  h o rizo n ta l 
de movimiento perm itidos. E stos arcos pueden se r  aumen­
tados p a ra  c re a r  una segunda condición, extendiendo la  
e sca le ra  móvil 19 desde e l  extremo del segundo brazo vo 
lado a le jad o  de. l a  ja u la  16, cpmo e s tá  indicado p o r l a  

f le ch a  X en la  f ig u ra  3. La te rc e ra  condición es e fec ­
tuada por in troducción  de la  e sca le ra  19 dentro del bra. 
zo volado 15  y  ex tensión  de modo p iv o tab le  del brazo vo
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lado 15 con re lac ió n  a l  brazo volado 12. Otro aumento 
para  c re a r  la  cu arta  condición puede se r  efectuado a 
continuación por extensión de la  e sca le ra  móvil 19 des­
de e l  extremo del brazo volado 15  adyacente a la  jau la  

5 16 como se ha indicado por la  flech a  Y en la  f ig u ra  3.
Puede v erse , por e l lo ,  que en cualquiera 

de e s ta s  cuatro  condiciones b ás ica s  se proporciona una 
fa c i l id a d  de escape continua desde e l  extremo más ex te ­
r i o r  de l a  e s tru c tu ra  de brazo volado de acuerdo a su 

10 d isp o sic ió n , por medio de l a  e sca le ra  19 y/o lo s  pelda­
ños de la  e sca le ra  20, y s i  es n ecesa rio , por medio de 
l a  e sca le ra  21. La long itud  a l a  que puede se r  extendida 
l a  e s tru c tu ra  de brazo volado por la  e sca le ra  móvil es 
in fin itam en te  v a riab le  en tre  l ím ite s  determinados por 

15  l a  lo n g itud  de la  e sca le ra .
Además, un operador puede e s ta r  situado  

en la  jau la  o plataform a para manejar la  lanza 17 para 
d i r i g i r  un chorro de agua u o tro  medio de ex tin c ión  de 
incendios desde la  misma. A lternativam ente, la  lanza 

20 17 puede se r  contro lada a d is ta n c ia  desde e l  vehículo.
Se ap rec ia rá  que e l  alcance proporciona­

do por cu a lq u ie r e s tru c tu ra  de brazo volado, viene de­
terminado por e l peso conjunto de lo s  brazos volados 
más e l  peso de la  ja u la  y e l  de cua lqu ie r personal que 

25 ocupe normalmente la  -última, en re la c ió n  a la s  capacida
28-9-74.
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des de peso y soporte del veh ícu lo , y e s ta  determ ina­
ción e s tá  hecha para una p o sic ión  de la  e s tru c tu ra  de 
brazo volado que cree la  máxima in e s ta b ilid a d  p o ten c ia l. 
A si, una d isp o sic ió n  de dos brazos volados se dispondría 

5 sobre un vehículo capaz de tra n sp o r ta r  t a l  d isposic ión  
y una d isposic ión  de t r e s  brazos volados re q u e r ir ía  ne­
cesariam ente un vehículo con un área  de soporte mayor.
La p rev is ió n  en es te  invento de una e sca le ra  ex tensib le  
telescópicam ente desde e l  extremo ex te rio r-d e  una dispo. 

10 s ic ió n  de dos brazos volados extiende e l  alcance de la  
e s tru c tu ra  de brazo volado, s in  necesidad de p rever un 
vehículo  de soporte mayor que e l  normal para proporcio­
n a r en p a r t ic u la r  una fa c i l id a d  de escape continua, 
cuando es normalmente in n ecesario  que e l  personal ocupe 

15  ' l a  ja u la , y  cuando e l  extremo e x te r io r  de l a  e sca le ra  
ex ten s ib le  se apoyaría usualmente con tra  e l  costado de 
un e d if ic io .

Se comprenderá que la  d isp o sic ió n  en la  
que e l  segundo brazo volado e s tá  d ispuesto  debajo del 

20 prim er brazo volado en l a  posic ión  e s tib ad a , s irv e  pa­
r a  p e rm itir  que l a  ja u la  se mueva a lo  largo  de una l í  
nea h o rizo n ta l desde su p o sic ión  estib ad a  a l  alcance 
h o rizo n ta l completo de la  e s tru c tu ra  de brazo volado.

- . También con t a l  configuración de brazo volado e x is t i r á
25 siempre, para todas la s  posic iones de lo s  brazos v o la - 

28-9-74.
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dos, una fa c il id a d  de escape continua s in  necesidad de 
p rever un descenso a t i e r r a  en la  a r t ic u la c ió n  en tre  
lo s  brazos volados.

No se pretende l im i ta r  e l  invento a l  ejem 
5 p ío  a n te r io r  solamente, siendo p o sib le s  muchas v a r ia d o , 

nes ta le s  como la s  que fácilm ente se le  o c u rr ir ía n  a un 
experto  en la  técn ica  s in  s a l i r  d e l marco del invento .

Por ejemplo, lo s  peldaños 20 de e sc a le ra , 
en vez de e s ta r  f ija d o s  a lo s  propios brazos volados,

10 pueden formar p a rte  de miembros de e sca le ra  separados 
d ispuestos dentro de lo s  brazos volados y , s i  se desea, 
a r tic u la d o s  con re lac ió n  a lo s  mismos para ap a rta rse  de 
e s te  modo de lo s  brazos volados p a ra le lo s  a lo s  mismos.

La p resen te  s o l ic i tu d  que corresponde a 
15 la  presen tada en Gran B retaña, e l  27 de Junio de 1973;

b a jo .e l  Na 30699/73; se acoge a lo s  b en e fic io s  del a r ­
t íc u lo  51 del v igente E s ta tu to  sobre Propiedad Indus­
t r i a l .

REIVINDICACIONES

19 Los puntos de invención propia y nueva
28-9-74.
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que se p resen tan  para que sean objeto  de e s ta  s o l ic i tu d  
de P a ten te  de Invención en España, por VEDATE años, son 
lo s  que se recogen en la s  re iv in d icac io n es  s ig u ien te s : 

1 3 .-  Perfeccionam ientos in troducidos en 
$ un equipo de acceso que incluye una e s tru c tu ra  de brazo 

volado a r tic u la d o , montada pivotablem ente por un e x tre ­
mo en una e s tru c tu ra  de soporte para  manipulación con 
resp ec to  a e l l a ,  y  que comprende una p lu ra lid a d  de b ra ­
zos volados a r tic u la d o s  cada uno de lo s  cua les e s tá  

10 equipado con medios de e sca le ra  que se extienden a lo  
la rg o  de su lo n g itud , ex is tien d o  medios de e sca le ra  
ad ic io n a le s  ex ten sib le s  telescópicam ente desde cada ex­
tremo d el brazo volado más e x te r io r  de l a  e s tru c tu ra  de 
brazo volado.

13 . 2§=.- Perfeccionam ientos de acuerdo con la
re iv in d ic ac ió n  1 a , según lo s  cuales dicha e s tru c tu ra  de 
brazo volado co n sis te  en dos brazos volados.

3 ^ .-  Perfeccionam ientos de acuerdo con la  
re iv in d icac ió n  2 a , según lo s  cua les dicha e s tru c tu ra  de 

20 brazo volado, puede se r  manipulada desde una posic ión
es tib ad a  en l a  que lo s  dos brazos volados se extienden 
en una d irecc ió n  sustancialm ente h o rizo n ta l y es tán  su­
p erp u esto s, con e l  brazo volado más e x te r io r  situado  
bajo d e l o tro .

25 4 a .-  Perfeccionam ientos de acuerdo con la
28-9-74.
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re iv in d icac ió n  2a o 3 - , según lo s  cuales dicha e s tru c tu  
ra  de brazo volado puede se r  manipulada a una posic ión  
extendida en la  que lo s  dos brazos volados es tán  dispues. 
to s  sustancialm ente en a lin eac ió n  de extremo con e x tre ­
mo.

Perfeccionam ientos de acuerdo con la  
re iv in d icac ió n  3 - , según lo s  cua les e l  extremo más in te, 
r i o r  de dicho o tro  brazo volado e s tá  conectado p iv o ta -  
blemente a una plataform a g ir a to r ia  que forma p a rte  de 
dicha e s tru c tu ra  de soporte .

6 3 .-  Perfeccionam ientos de acuerdo con la  
re iv in d icac ió n  5a ,  según lo s  cuales dicha plataform a g i 
r a to r ia  e s tá  montada sobre un b a s tid o r  de vehículo .

. -  Perfeccionam ientos de acuerdo con 
una cualqu iera  de la s  re iv in d icac io n es p receden tes, se­
gún lo s  cuales una ja u la  o p lataform a de tra b a jo  e s tá  
conectada a l  extremo l ib re  del brazo volado más e x te r io r .

8 3 .-  Perfeccionam ientos de acuerdo con la  
re iv in d icac ió n  ^ , según lo s  cuales es tán  p rev is to s  me­
d ios p ara  mantener dicha ja u la  o plataform a de trab a jo  
n ive lada  u h o rizo n ta l para  cu a lq u ie r configuración de 
l a  e s tru c tu ra  de brazo volado.

9 3 .-  Perfeccionam ientos de acuerdo con 
una cua lqu ie ra  de la s  re iv in d icac io n es p recedentes, se­
gún lo s  cuales e l  equipo incluye una lanza montada en



l a  reg ión  extrema más e x te r io r  d e l brazo volado más ex­
t e r i o r ,  ex is tien d o  medios para  l a  alim entación de f l u i ­
dos a dicha lanza a lo  largo  de l a  lo ng itud  de la  e s ­
tru c tu ra  de brazo volado.

$ 103 .- Perfeccionam ientos de acuerdo con
la  re iv in d icac ió n  9^ , según lo s  cua les dicha lanza es 
operable a  d is ta n c ia .

113 .- Perfeccionam ientos de acuerdo con 
una cu a lqu ie ra  de la s  re iv in d icac io n es  p receden tes, se -  

10 gún lo s  cuales están  p re v is to s  medios de accionamiento
p ara  dichos medios de e sca le ra  ad ic io n a le s .

123 .- Perfeccionam ientos de acuerdo con 
la  re iv in d icac ió n  11a, según lo s  cua les la  ex tensión  de 
d icha e sca le ra  ad ic io n a l desde dicho brazo volado más 

1$ e x te r io r  es in fin itam en te  v a r ia b le .
1 3 - .-  Perfeccionam ientos de acuerdo con 

una cu a lq u ie ra  de la s  re iv in d icac io n es  p receden tes, se­
gún lo s  cuales e l  equipo incluye una e sca le ra  de deseen 
so a t i e r r a  destinada a extenderse desde e l  extremo so - 

. 20 portado del brazo volado más in te r io r  de lá  e s tru c tu ra  
de brazo volado, a l  suelo u  o tra  su p e rfic ie  de " a t e r r i ­
z a je " .

1 1 3 Perfeccionam ientos de acuerdo con 
l a  re iv in d ic ac ió n  133, según lo s  cuales dicha e sca le ra  

2$ de a te r r iz a je  es telescópicam ente ex ten sib le  desde den- 
28-9 -74.
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5

10

15

20

tro  de dicho brazo volado más in te r io r .
153 . -  Perfeccionam ientos de acuerdo con una cual 

qu iera  de la s  re iv in d icac io n es p recedentes, según lo s  cuales 
dichos medios de e sca le ra  que se extienden a lo  largo  de cada 
uno de dichos brazos volados, comprenden una p lu ra lid a d  de 
peldaños de e sca le ra  espaciados f i ja d o s  de modo permanente a 
lo s  mismos.

163 .- Perfeccionam ientos de acuerdo con una cual 
qu ie ra  de la s  re iv in d icac io n es p recedentes, según lo s  cuales 
e l  movimiento de pivotam iento de lo s  brazos volados uno con 
re la c ió n  a  o tro  y con re la c ió n  a l a  e s tru c tu ra  de soporte es 
efectuado por medio de gatos h id rá u lic o s .

173 .- Perfeccionam ientos in troducidos en un equi 
po de acceso que incluye una e s tru c tu ra  de brazo volado a r t i ­
culado.

Tal y como se ha d e sc rito  en l a  Memoria que an­
tecede, representado en lo s  dibujos que se acompañan y para 
lo s  filie s  que se han espec ificado .

E sta  Memoria consta de tre ce  ho jas e s c r i ta s  a má 
quina por una so la  cara ;

Madrid, 2 5. MAY 1 9 7  6 
P.A.

22.5.76
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