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Antecedentes del invento

Las méquinaﬂ'ae escribir y las impresoras de
elemento Unico se conocen, en general, desde hace bas-
tante tiempo. ELl hecho de que una mdquine de escribir
de elemento unico con un carro fijo exige un portador
de impresion mdvil, he hecho necesario enteriormente

la realizacidn de interconexiones extensas entre 2l te-

Ry
LRI

clado y el portador de impresidn. Esta técnice de in-
terconexion se ha realizado principalmente medianjg'po-
leas, cintas, cables y similares, que descodifican,-a
través de un varillaje de conexidn mecanico, una entra-
da de teclado y que transmiten esa informacidn &l porta-
dor por msdio de secciones diferenciales de cintu o de
cordones que son recogidas mediante el movimiento Je
poleas, haciendo asi gue ¢l elemento portador de tipos
gire y se incline en la magnitud apropiada para situar
el caracter apropiado en el punto de impresién. Le rie~
cesidad de interconexiones mecanices extensas entre la
armezon principal de la wdquina de eéscribiry elaparato
para giro-inclinacidn en el portador de impresidn, exi-
ge un bastidor lateral o bastidor de accionamiento fa-~

bricado de manera muy precise pars les maguina de escri-~

bir, ademds de un posicionamiento excesivamente preciso

de los componentes en tal wwstidor de accionamiento. Ta~

les exigencias de tolerancias estrechas incrementan el
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coste de fabricacidn y hacen necesarios extensos ajus-
tes para hacer que la maquina de escribir o la impre-
sora trabajen de maners apropiada. Asimismo, durante

el proceso de fabricacidn cs necesario construir cada
bastidor de accionamiento pieza por pieza para produ~
cir la mequine de eseribir y luego interconectar los
varillajes de descodificacidn y los mecanismbs apropla-
dos con el portador de impresidn. Estas técnicas de fa-
bricacion caras y estas necesidades de ajustes no solo
son tediosas sino que originan posibilidedes adiclona-
les de gque se produzcan desajustes.

Objetos del invento

E1 principal objeto de este invento es propor-
cionar la posibilidad de un montaje y de un ajuste amo~-
dulares de uns mequine de escribir de elcmento vaico.

Un objeto adicional de este invento es redu-
cir al minimo las interconsxiones entre el teclado y
el portador de impfesién de una méquina de escribir de
elemento unico.

Otro objeto de este invemto es facilitar la
fabricacidn y el ajuste de los mecanismos de seleccion

para una méquina de eacribir de elemento unico.

Otro objeto de cste invento es eliminar las
interconexionos de control mecanicas entre el teclado

y el portador de la impresora de una maquina de escribir
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de elemento Unico.

Sunmario del invento

Los anteriores objetos se consiguen mediante
la inclusidn de todo el mecenismo de seleccidn en el
portador de impresion y la conexidn del teclado al me-
canismo de seleccidn a través de medios neumaticos o
eléctricos. E1 portador de impresidn esta provisto e
un traductor para traducir o descodificar las seﬁ;lés
de entrada que adoptan le forma de sefiales neumaticas
o electromagneticas y la descodificacidn de estas»ss—
flales, de tal wanera que la salids originada por el te-
¢lado ss convierta en una pluralidad de impulsoé'éé 86—
fial, uno correspondiente a la rotacidn del elemento de
tipos, un segundo correspondiente a la inclinacign del
elemento de tipos, un tercero correspondiente abuna
condicion de impresidn/no impresidn y un cuarto impul-
so correspondiente al sentido de giro. Esto convierte
la salida de feclado en un grupo de sefiales capaces de
ser interpretadas en el portador y ser transportadas a
¢l a traves de tubos neumaticos o conductores eléctri-
cos. Esto elimina las bandas para giro e inclinaciodn,
las poleas asociadas, junto con la descodificacidn me-
cénica, los mecaniswos de giro e inelinscidn necesarios
pars descodificar las sefiales ldglcas originadas en el

teclado, de la técnice anterior. las sefiales de incli-
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nacidn y de giro son luego alimentadas a fisdores que
desenganchan espigas selectoras y permiten que las
espigas caigan en una leva cilindrica. La rotacidn de
la leva cilindrica de giro provoca una traslacidn la-
teral de la misma con una traslacidn lateral correspon-
diente de un varillaje seguidor, que forma parte de
un convertidor de movimiento lineal en movimiento gi-
ratorio. El convertidor de movimiento lineal en ?ovi~
miento giratorio traduce el desplazamiento relativoe de
la leva cilindrica én un movimiento giratorio de la ca-
beza da tipos, seleccionando asi la columna de caracte-
res deseada. Similarmente, la rotacidn Ge la leva ci-
1{ndrica de inclinacion da como resultado el desplaza~
miento lateral de la leva cilindrica de inelinacicn,
como resultado de su inclinacidn y contacto coa una
espiga selectora fija y es convertido, a través de ar-
ticulaciones y varillajes de conexidn en una aceidn
de empuje-traccion que provoca el giro del anillo de
inclinacidn del conjunto basculador del elementé de
impresidn en torm & un eje geométrico horizontal, si-
tuando as{ uno de los caracteres dentro de la fila se-
leccionada previamdnte en la posicion apropiade para
improsion.

La rotacidn continuade del eje de impresidn

haece gque una pluralided de levas actie en cOOperacién

-5 -
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con mecanismos de tope para la alineacién‘éé%al de la
cabeza y la activacién-del balancin de impresiom, por
contacto del brazo basculante, a través de una rusda
seguidora, con la leva de impresidén. Al terminarse el
choque de la cabezae de tipos contra le platina, el cle-
mento de tipos o cabeza de impresion es devuelito a su
posicidn de reposo por la rotacién de las levas cilin-
dricas y restablece subsiguientemente las espigaéxﬂe.
seleccidn a su condicion enganchada.

Por inclusidn del mecanismo.de seleccidn de
caracteres dentro del portador, se elimina la interco-
nexidn entre el teclado y el bastidor de acecionauwiznto
con el portador, excepto en lo que respecta a las -
neas de sefial de datos y al arbol de impresién. Los
varillajes de conexidn mecanicos necesarios pars con-
trolar los mecaniswos de seleccion de la técnica ante-
rior y, luego, transmitir la sglida de estos mecanismos
al portador se eliminan, simplificéndose por tanto la
fabricacidn, el mantenimiento y mejordndose la natura-
leza de construccion modular de la wdquina de escribir.

Puede asegurarse una mejor comprensicn del
invento a partir de una lectura de la descripcion de-
tallada y del examen de las figuras adjuntas de los

dibujos.

Dibujos
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Ia figura 1 representa une maquina de escri-
bir de clemonto Unico gque tiene un portador del tipo
descrito en esta memoria.

La figura 2 es una vista en perspectiva
frontal, desdella izquierda, de parte del portador de
la mdquina de escribir ilustrada en la figura 1;

la figura 3 es unae vista extreuws parcial sin-
plificada de la leva de impresidn y del balancin de
impresidn del portador de la figura 2;

la figura 4 ilustra el conjunto de fiador
de espizas selectoras junto con las levas cilindricas
en su posicidn de partida;

la fijura 5 es una vista en seccion a lo
largo de 1la linea 5-5 de la figura 4;

la figura 6 ilustra el varillaje de escape
y la leva de¢ aseape montada dentro del portador.

la figure 7 representa el control de no im-
presion para controlar el seguidor de leva de la leva
de impresidn;

la figure 8 ilusire una vista superior par-
clial de la leve de escape y del mecanismo seguidor,
Junto con 6l control de velocidad y de no impresién.

la figura 9 ilustra le cremallera y pifion
de seleccion junto con el control de reposicidn y el

seguidor de leva de tope y el mecanisuo de tope del

portador de impresidn;
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las figuras.10, 11, 12 y 13 son vistas ex-
trema y en seccién‘respectivas de las levas cilin~
dricas.

la figura 14 es ung vista en planta de la
leve de seleccion de giro

la figura 15 es un diasgrams de leve de la

‘leva de giro de la figura 14;

la figura 16 es una vista en planta de la
leve de control de inclinacidn;

la figure 17 es el diagrams de leva para.
le leva cilindrica de inclinacidn de la figura 16;

la figura 18 es una vista en despiece‘bfde-
nado de la parte de conversidn y transmision del mo-
vimiento del aparato de seleccidn;

la figura 19 es una vista en perspectiva de
un control selector, de espige selectora unica, y una
vista parecisl de una leva cilindrica de garganta ra-
uificada, de pista dnica;

la figura 20 ¢s un diagrama de blogues es-
quematico de un circuito de control asdecuado para pro-
porcionar sefiales al portador de la figura 2;

la figura 21 es un esquema de la realizacidn
de espiza de seleccidn Unica con la leva asociada con
ella desarrollada hasta la forme de un diagrame de

leva;
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las figuras 22, 23, 24 y 25 son secclones
de la leva de la figura 21 que muestran la profundi-
dad de las diversas gargsantas en varios.pucstos de
leva; y

la figura 26 es una vista en planta de la
lava representada por el disgrama de leva de la fi-
gure 21.

Descripeidn detallada

Para proporcionar la funcidn de impresion
de una méquina de escribir tal como una impresora o
maquina de eseribir de elemento unico, estd previsto
un portador 10 dentro de la maquina dc eseribir 12.
Este carro puede trasladarse a travas de la i{nea
de impresion de la mdguina de escribir 12, en el ar-
bol de impresidn 14. El arbol de impresion 14 es un
arbol que proporciona las fuerzas de accionamicnto
para el portador 10, para provocar la activacion del
elemento de impresion unico 16. La sefial de control
para la geleocion del cardcter en ol elemento de im~
presion 16 cs'transmitida desde el teclado 18 al por-
tador 10 por wedio de lineas 20 de sefial de controle
al recibirse las sefiales apropiadas transmitidas por
las lineas 20 hasia el portador 10, es hecho girar
el elemento 16 de tipos y se inclina para presentar

el caracter deseado en posicion frente a la platina
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22, de tal modo que cuando el elemento de tipos 16 es
hecho incidir contra la platina 22, se produce una
operacion de impresidn y se deposita un caracter u
otro simbolo sobre una pdgina 24.

Para proporcionar la entrada al portador 10
de wodo que puedan producirse la seleccion y la impre-
sion en el portador 10, esta previsto un teclado 18.

El teclado 18 actia mutuamente con un generador 2§ de
sefiales de teclado. El generador 26 de sefiales de te-
clado puede adoptar la forma de valvulas neumétibgg-
accionadas por el movimiento mecanico del tecladc o
puede ser un gensrador de sefiales eléctricas qus sea
activado como resultato del funcionamiento mecanizo

del teclado 18, ElL generador 26 de teclado proporciona
uedios para producir una plurelidad n de sefiales Ge sa-
lida. las sefiales generadas por el generador de sefia-
les de teclade son transmitidas a un bloque ldgico 28
que, entoneces, cohvierte estas seflales en una serie n de
sefiales tretadas gque, luego, son proporcionadas como
salidas desde el bloque 1ldgico 28 y enviadas a un blo-
gue actuador 30. EL1l bloque actuador 30 recibe las sa~
lides del bloque 1dgico y convierte estas salidas del
blodue ldgico en una salida codificada en binario de

la depresidn de una tecla del teclado. El bloque actua-

dor convierte la sefigl neumética?eléctrica en un movi-
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miento mecanico. En este caso, el movimiento mecdnico
es el control del giro y de la inclinecidn mediante
fiadores de seleccidn 32. Asimismo, proporcionadas co-
mo salidas desde el tlogue légico, pero no transmiti-
das por el bloque actuador, hay sefiales adicionales
que representan funciones tales como la de dambio de
la cremsllera, no impresidn y la funcion de "tecla
muertal. La utilizacion de estas sefiales, directamente
por los mecanismos del portador, se uescribira con de-
talle en lo que sigue.

Como se ha explicado antes, ¢l generagor 26
de sefiales de teclado puede ser neumatico o clectrdni-
co o puede hacer uso de cualquicr otra téenmica que
permite la conversion de un movimiento fisico o meca-
nico del teclado 18 cn una scric de sefiales binarias.
Estas scfiales son pasadas luego a un blogue 1logico 28.
Ia funcidn del bloque 1ldgico es convertir un pequefio
nimero de sefiales procedentes del gencerador de tecla~
do 26 en una serie mayor y ma.s completa de seiiales m,
que son proporcionadas cowo salidas por ¢l bloque 14~
gico y utilizadas directamente en un blogue actuador
30 o convertidor de sefiales en movimiento mecanico.
Asimismo, se proporcionan ssiiales de salida desde el
bloque logico 28 que se utilizan directamente en el

portador 10 para controlar funcioncs de no seleccion

-1t -
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augiliares, tales como la de "tecla muerta", no impre-
sion y cambio de la cremallera.

Con ¢l fin de entender mas completamente el
funcionamiento del blogue actuador 30, que constituye
unos medios de recepcidn de sefiales, se hace referencia
a las figurag 4 y 5. Bl bloque actuador 30, con fines
de ilustracion, se representa como un bloque neumdtico
en vista de seccion en la figura 5 y en vista arfénéa—
da en la figura 4, y esta constituido por diversos com-
ponentes. ElL miembro 32 de bloque esta formado c&éyj
una depresion 34. Esta depresidén estd cerrads hermé-
ticamente por una membrana 36 neumdticame rte dié%éﬁsi—
ble en puntos 38 en la figura 5. Los puntos 38 soh;
de hecho, regiones de obturacidn de borde en co#tfapo-
sicidn a puntos fisicos. Ia camara 40 formada por la
membrans distensible 36 y la depresidén 34, estd conec—
tada al blogue ldgico a través de un conducto 42. ElL
conducto 42 proporciona una trayectoria para transmi-

tir sefiales desde el blogue 1dgico 28 a la camara 40.
En el caso de un sisteme acciounado neumaticemente, la
depresion de las teclas del teclado 18 proporciona una
serie de sefinles de salida desde el generador 26 de
seflales de teclado. Estas sefiales son recibidas por y
descodificadas mediante el bloque ldgico 28 para pro-

porcionar sefiales para el bloque actuador 30. E1 blogue

-12 -
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logico 26, a través del circuito 1dgico contenido en
él, proporciona uns sefial de salida en forma de impul-
80 neumatico y la ausencia de impulsos neﬁméticos en
el caso en que se requiera una funcidn de inclinacion
o de giro o ambas del elcmento de impresion 16.

Si se requierd una inclinacidn o una rota-
cion para situar el elemento de impresidn 16 en su
condicidn apropiada para el impacto subsiguiente;-se
transmite un impulso de aire comprimido a través dé@
conducto 42 y sc pone a presion la cavidad 40, comb'
se ilustra en la figura 5. Cuando la presion aumeﬁta
en la cavidad 40, la membrana distensible 36 ejerce
la correspondiente presion sobre la zapabta de enganche
44. La zapate de onganche 44 ests unida a pivotamiento
mediante una espiga 46 a una palanca de engancﬁé'48.
La palance de enganche 48 estd montada a pivotamiento
en un punto de pivote 50 y estd cargada en sentido le-
vogiro por el mueclle de carga 52. La palanca de engan-
che 48 estd provista, ademss, de una superficie de en—
ganche 54, Previste tambidn en la palanca de enganche
48 hay une parte de lenglieta 56 sobresaliente. La len~
gleta 56 se extiende en ﬁn enclavaniento 57 de tubo de
bola que proporcions une iéenica para impedir que sea
activada més de una palanca de cnganche 46 en respuesta

g un unico grupo de sefiales de rotacidn y, de igual mo-

- 13 -



10

15

20

25

do, que solamente un miembro de fiador de inclinacidn
48 pueda ser activado mediante un unico juego de se-
fiales de inclinacidn. La técnica de enclavamiento
por tubo de bola es bien conocida y ests descrita co-
o tdcnica de enclavamiento Ge teclado en la patente
norteamericana n? 3.086.635.

Cusndo se recibe un impulso a través del .
conducto 42 y dicho impulso hace que la membrana&36:
fuerce a la zapata 44 y al brazo de enganche 48 ajgi-
rar en sentido dextrogiro en torno al puntoe de pivote
50, la superficie de enganche 54 se desaplice de‘ia
mue sce. de enganche 58 de la ewmpiga selectora 60. Ia
espiga selectora 60 esta provista de una carga ‘eléc-
trica 62. Ia carga eléctrica 62 esta constituida por
un muelle de compresidn que tiende a forzar a la espi-
ga selectora 60 en una direccion hacia la izquierda
en la figura 5 y en una direceidn hacia abajo en la
figura 4. La espiga selectora 60 esta provista de una
parte de cuchilla aplanada 64. Esta parte de cuchilla
aplanads 64 ests destinada a aplicarse con y a correr
en las gargantas de seleccidon 70-76 y 170-173 de las
levas cilindricas de seleccidn y de inclinacidn 68,
168.

Las espigas selectoras 60 y sus fiadores

asociados pueden considerarse como medios de selec-

- 14 -



10

15

20

25

cidn o medios de posicionamiento, ya que permiten la
seleccion de gargantas y una posicidn fija para las
levas 68, 168 para girar con respecto a ellas.

Para convertir la actuacidn de un brazo de
enuanche 48 en un movimiento utilizable con el fin
de trasladar la cabeza de impresidn alrededor del eje
geométrico de inclinacidn y de rotacién, la parte de
cuchilla 64 de la ospiga solectora 60 aplica su pista
respectiva en las levas de giro o de inclinacion 68,
168 ilustradas en las figuras 15 y 17. Con respectio
a la lesva de giro, ilustrade en la figurs 15, cxiete
una pluralidad de gargantas de seleccidn 70-76. Goun
fines de claridad, las gargantas se indican con 70-76;
sin ewbargo, las unicades de desplazamiento de selec~
cidn relativo o unidades de rotacidn e la cabeza,
estdn indicadas por el digito que representa las unida-
des del numero de referoncia. Por ejemplo, la gargan-
ta designeda con 70 tiene un desplazamiento cero,
correspondiente g una condicion de rotacidn cerb 0 a
fila de partida. La garganta 71 es una garganta de
rotacion de unidad uno, 1a-garganta T2 es una garganta
de rotacidn de unidad dos ys asi succsivamente, hasta
la garganta 76, que es una gargants de rotacion de
unidad seis. La gargania 78 es la garganta en que se

inserts un seguidor para proporcionar un wovimicnto de

~ 15 -
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traslacidn al seguidor como resultado del movimiento
de traslacidn de la leva cil{ndrica 68. Cada una de
las gargantas 71 a 76 tiene una parte ensanchada 80
para facilitar la entrade de la cuchille 64 de espiga
selectora en las gargantas respectivas. La leva cilin-
drica de rotacidn 68 estd montade cosxiglmente o des-
lizamiento eﬁ un eje giratorio 82, enchavetada por me-
dio de salientes 84 en el eje 82 y rebajos coinci&en-
tes 86 en la leva cili{ndrica 68. Esta técnica de Hion—
taje proPéfciona la posibilidad de que la leva cii%ﬁ—
drica 68 gire en respuesta a la rotacidn del eje -82.
Permite también la traslacidn coaxial de la leva cilin-
drica 68 con respecto al eje 82 en respuesta a la- se-
leccidn de una de las espigas selectoras 60 y la cafda
de la parte de cuchilla 64 en una de las gargantaé
70-76 de seleccidn, El movimiento de traslacidn es
provocado por las parté¢s de la cuchilla 64 que son
mantenidas en una posicion fija y la leve que gira en
torno al eje geométrico del eje 82, haciendo asi que
la leva ge desplace lateralmente en la figura 4. La
gargante 78 de la leva de rotacion 68 es una gargenta
totalmente ecircular que proporciona un rebajo para que
s¢ encaje en ¢1 una lenglieta seguidora 85, como se ve
en la figura 9. La funcién de la lenglueta seguidora

88 junto con la del seguidor 90 se describirdn mas

- 16 -
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comple tamente en lo gque sigue.

Is garganta de seleccidn cero 70 es, de
igual modo, una garganta oircular sin réaaltos, ascen=—
sog o caldas radiales. Encajada en la garganta de
leva 70 hay una espiga bascadors de seleccidn cero,
92, ilustrada en la figurs 4. La espiza 92 esté car-
gada elasticamente por la esplgae de compresidn S4, .
qus ejerce as{ una fuerze sobre la espiga 92 paéé,ha-
cer que ésta se mueva hacia abajo en la figura 4; Eg-
to mantiene la aplicacion entre la espiga 92 y i#,gar-
ganta de rotmcidn cero 70. La espiga 92 permanece en~
cajade en la ranura 70 & no ser que una de las espl-
gas 60 seg liberada por su brazo de fiador apropiado
48, y se la permita encajarse en su gargantas fespec-
tiva. En el caso de que uns de las espigas selectoras
60 pueds extenderse y encajarse en su gargantg de
rotacidn respectiva, 71-76, de la leva 68, le leva
girara y pasars la espiga hasta que elcance aproxime-
damente 902 de rotacidn. En ese momento, como puede
verse facilmente por la figura 15, la e spiga se des-
viara de wna treyectoria recta e intentars seguir le
pista. Como la espiga 60 es fija y la leva 68 puede
desplazarse coaxialmente a deslizamiento en el eje 82,
la leva 68 se trasledara en respuesta a la desviacidn

de la gargente respectiva respecto del curso recto.

-17 -
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Esto provoca un movimiento de traslacidn directo ae
la garganta 78 y hace, asi, que la lengieta seguido-~
ra 88 y el seguidor 90 se muevan con ella. Por tanto,
puede verse claramente que si las gargantas de rota-
cidn o gargantas de seleccidn T1~76 estdn cortadas en
la leva 68 @e tal wmodo que, para dar un desplazemien-
to lineal proporcional, correspondiente a una g wseis
unidades de movimiento de traslacion, la garganté'con
el meyor desplazamiento de leva serd, por tgnto,'ia

rota¥idn de seis unidades, mientras que la garganta

con el desplazamiento menor serd le rotacidn de una

unidad. Cuando la leva 68 gira después de la gplica~
cidn de une espige 60 en une de las gargantas de ro-
tacion 71~76 y la leva 68 comienza su traslacidn la-

teral, una superficie 96 de accion de leva tanto ra-

~dial como lateral es desplezada bajo la espiga 92

buscadora y de retacidon cero, y fuerza por tanto a la
espiga 92 en contra de la carga del muelle 94 hasta
el plano inclinado 96, sobre le superficie ecilindrica
exterior 98. La espiga buscadora 92 de rotacion cero
permanece separada, por mcion de leva, de la pista
70 hasta que se ha reglizado la rotacion de la leva
en aproximadamente 270¢ de giro, en cuyo momento ac-
tda una superficie 99 de acccion de leva inversa,

complementaria, para permitir que la espiga desciende

- 18 -
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a su posicidn encajada cuando la leve es devuelta a su
pomicidn de desplazamiento cero. Aproximadsmente &
los 3152 de giro, la espiga de seleccidn de posicidn
e8 devuelta sustancialmente a su profundidad operativa
¥ queda lista para encaje en la garganta 70. Aproxima-
dament¢ a los 3459 de giro, la espiga de seleccion 92
estara totalmente aplicada de nuevo con la piste 70C.
Haciendo referencia ahora a la figura 11,
que es una vista en seccidn transversal de la leva
de rotacion 68 en la pista 71, puede entenderse 2duo
la parte de cuchilla 64 de una espigs selectora GO
puede aplicarse a la pista y puede ser repuesta. ILa
parte de cuchilla 64 de la espiga selectora 60 esta
ingertada en la garganta 71 en un punto gque se encﬁenr
tra aproximadamente en el eje geométrico de 02 en la
figurs 11. A medida que la leva gira en sentido levd-
gire presentando progresivamente una parte de grado
craeciente de la circunferencia de la leva a ia'cuchi—
lla 64, el perfil de leva 100 del fondo de la garganta
71 fuerze a la espiga 60 y & la parte de cuchilla 64
radialmente hacié fuera durante la elevacion y la parte
alta de esa accidn de leva. Cuando el 1ldbulo 102 pasa
por el eje geometrico de 0¢ de la figura 11, la dis-
tancia radisl desde el centro del eje 82' a la eleva-

¢idn 102 es suficiente pars comprimir el muelle 62 en
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la espige 60 y permitir que el muelle de carga 52

haga bascular el brazo de fisdor 438 en sentido levd-
giro, aplicando asi la superficie de enganche 54 con
le superficie de enganche de la espiga 58.Cusndo la
leva 68 contintia girando, el 1Sbulo 102 termina en
aproximadamente 3452 de rotacidn, permitiendo asi que
la espiga 60 sea eﬁganchada imperativamente por gl
brazo de fiador 48. En este momento, la leva haléiéb
heche gifar en un ciclo completo de rotacion y 1alle-
va se ha trasladado en una unidad de traslacidn ‘que,
finslmente, corresponders a una unidad de rotacion.

La espiga selectorg 60 ha sido insertads en la éa;gan-
ta T1, la espiga selectoré 60 ha guiado a la 1éﬁé_68
¥, luego, ha sido sacada por elevacion de la gargan—
ta 71 y se le ha permitido volver a enganchar en uns
posicién retrafda. Bsto ha conseguido, al mismo tiem-
po, la extraceidn, por accidn de leva, de la espiga

de rotacion cero de le garganta 70 hasta la rampa 96
sobre ls superficie exterior cilindrica 98, hacia gba-
jo descendiendo por la superficie de leva 99 y, de
nueve, 2 la garganta 70. Un modo de funcionamiento
similar es posible si cualquier otra garganta de levs
es seleccionada por el desenganche de le espiga selec-
tora apropiada 60. El perfil de leva 100 y el 1dbulo

102 son idénticos pars todas las gargentas 71-76.
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Haciendo referencia a la figura 4, la leva

de rotacidn 68 es forzada hacia la derecha en el &r-
bol 82 cuando el grbol 82 gira.

Refiriéndonos shora = la figurae 9, la len-
gileta seguidora 88 del seguidor de leva 90.esté enca-
jada en la gargante 78 de seguidor. El seguidor 90 es~-
t4 soportado deslizablemente en el arbol 110. El se-
guidor 90 incluye una ranuras 112 para recibir wrie len—
gieta de cremallera 11l4. Ia lengueta de cremalle%ﬁ
114 se encaja en la ranura 112 para recibir el mé;i—
miento de traslacidon del seguidor 90 en respuesta al
rovimiento de traslacidn de la leva 68, tranamitiéo
por la lenglieta 88. ELl arbol 110 estd fijado rigida-
mente en el balancin 116 que, a su vez, esta piQ&%ado
en un pasador de pivotamiento 118. La lengﬁeté‘éé cre-
mallera 114 estd unide rigidamente & la cremallera
cambiable 120 o esta formada en ella. La cremallera
120 ests montada a pivotamiento en y puede deslizar
en el eje 122 que, de igusl modo, estad montado en el
balancin 116. E1 seguidor de leva 90 estd montado a
deslizamiento de igual manera en el eje 122, as{ como
en 110, como se indica en lo que entecede.

Haciendo referencia & la figura 18, puede
verse en ells mds claramente la naturalezs bifurcade

de le cremallera 120. ILa cremallers 120 tiene una dis-
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posicion de doble brazo con dientes de engranaje for-
mados en cada brazo. La cremsllers 120 tiene cremalle-

ras dentades 124 y 126. Cada cremallera 124 y 126 es-

$é formada en une parte separada de la cremallera global

120. Las cremalleras respectivas 124 y 126 estdn dis-
puestas angularmente, de tal modo que cuando ls crema-
llers 120 sé incline todo lo que pueda ser desplazada
en una direccidn angular, une de las cremalleras; por
ejemplo, la 124, quedara coplenaris con y engenars -
con los dientes del pifin 128. El pifidn 128 esta morta-
do de meners fija en el eje 130 de receptdculo de bo-
la inferior. El eje 130 de receptdculo de bols iafe-
rior se extiende haols arribe a través del yugo 232,
haste el recepticulo de bola 134 inferior, que estd
formado como parte del eje 130 de receptdculo de bola
inferior.

Para proporcionar los medios para engranar
selectivamente una de las dos cremalleras 124, 126 de
la cremallera cambiable 120, esta formada unae lengleta
de desplazamiento 136 en el borde no utilizado de la
cremallera 124. Parg proporcionar el movimiento de
desplazamiento y las fuerzas necesarias paras desplazar
la cremallera 120 con el fin de engranar lsa cremallera
126, esta previsto un mecanismo de desplazamiento de

cremallera 138. Bl mecanismo 138 de desplazamiento de
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cremallera ests constituido por uma palanca actuadora
140. Esta palence puede ser accionadas por medios neums~
t1c08 o electromagndticos. Con fines de ilustracidn,
se describird un metanismo de actuacidn neumético, con
referencia o las figuras 9 y 18. El mecanismq de actua~
0idn neumstico eaté constituido por un blogue de fuelle
142, con un érificio de entrada 144. Formada en le ce~
ra inferior del blogue de fuelle 142 y comunicando con
el orificio de entrade 144, hay una cduara 146 que estd
cerrada herméticamente por una membrana distensible 148.
Aplicandose por el lado de la etmdsfera de la membrana
148 hay un miembro de fuelle 150. El miembro de fuelle
150 estd montado & pivotamiento en tormo a la espiga
152 y cargado eldsticamente alrededor de ella por el
muelle 154. La palanca 140 de ocambio de cremallera pue-
de estar unida 2 o puede former parte del miembro de
fuelle 150. El inflado del fuelle 150 provocara le apli-
oacion entre la palanca del cambio de oremallers 140 y
la lenglieta de cambio de cremallera 136, dando lugar
asi al cambio o desplazamiento de la cremsllers em torno
al eje 122 en sentido 1evégiro, gegun se ve en la figu~-
ra 9.

Para permitir la reposicidn de la cremallers
en su posicidn de rotacidn menos, de partida, normel,

con la cremellera 124 engranando con los dientes del
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pifidn 128, esta previsto un muelle de ldmina de repo-
sicidn 160. El muelle de lamina de reposicidn 160 estd
unido al balancin 162, el cual estd unido a pivota-
miento @l eje 110. Extendiéndose desde el balancin 162
hay brazos seguidores 164 y 166, como se ve en la figu-
ra 18.

Con el fin de proporcionar entradas de aciua-
cion para los brazos seguidores 164 y 166, unos péifi-
les de leva estén cortados en los extremos de 1a.1éva
de rotacidn 68. Estos perfiles de leva 77 y 79 p&gééﬁ
observarse mejor en las figuras 12 y 13. El brazé'ée—
guidor 166 estd eituado para aplicarse sl perfil dé
leva 77 cuando lg espiga 92 buscadora o de rotaciéﬁ ce~
ro esté en contacto con su pista de partida 70. Ouéndo
el perfil de leva 77 en la figura 13 es hecho girar
bajo el brazo seguidor 166, el brazo seguidor corrers
sobre el perfil de leva 77 haciendo as{ que el muelle
de cambio de la cremallera 160 se aplique & la parte
inferior de la cremallera 120. Cuando la cremallera 120
entra en contacto con y es forzeda hacia arriba por
la elevacion continda del brazo seguidor 166 y su accidn
de rotacion sobre el balanci{n 162 y el muelle 160, la

cremallera es forzada a posiciones de cambio, de tel mo~

do que los dientes 124 de la cremallera engranan con el

pifidn 128 y los dientes 126 de la cremaellera se desen=-
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granan del pifion 128. Esta posicidn cambiada es mente-
nida por el muelle de desplazamiento 158. El muelle 158
este unido al seguidor de leva 90 que proporciona una

lengieta 90'. El otro extremo del muelle 158 esta unido
8 un# lengieta 120' formede sobre la cremallera cambia—

ble 120.

El 16bulo 77 de leva estd situado en un lugar
tal que, cuando las partes agrandadas 80 del brazo de
rotacidn 88 son presentadas a la cuchille 64 de la espi-
gs selectors 60, la parte mas alta de la lova 77 we en-
cuentra bajo el seguidor 166, provecando as{ la rova-
cidn y la transmisidn de fuerze a través del balancin
162 y el muelle de lamina o muelle 160 de cambio de cre-
ngllera. As{, puede verse que cuando la leva de roia-
cidn 68 es situsda en su posicidn de partidas o Ge repo-
80, el seguidor 166 de leva de cembio de cremellera y
el muelle 160 de cambio de cremallera actian para en-
granai siempre los dientes 124 de la cremallera con el
pifidn 128. Esto proporciona la posibilidad de devolver
la cremallers 120 a una condicidn de rotacidn wenos al
terminarse cada revolucion ée la leva de rotmcidn 68.

Ia construccion del conjunto 138 de fuelle
de cambio de cremmllera se ha descrito en lo que antece-
de. Cuando se desea una condicidn de reotsoidn mds, se

pone & presidn el conjunto de fuelle de cambio de cre=
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wellers a través del orificic de entrada 144, lo que
conduce al movimiento descendente del braze 140 de
cambio de la cremellera pars splicarse a la ldngleta
136 de cremsllera, haciendo que la cremallera 120 cam-
bie, por tanto, splicédndese le cremallera 126 con el
pifion 128.

Como 1a leva de rotacidn 68 sélo se trasleds
en una direccion leteral durante los primeros 18@9n¢e
rotacién de esa leva, el contacto de la cremalleré'
126 crears un giro en sentido opuesto del pifidn 128
y del arbol 130 de receptacule de bole inferior. -

El brazo 164 seguidor de leve estd situado
en el arbol 110 pare hacer gque el balancin 162 y, por
tanto, el muslle 160 de cambio de cremallers, giren.
La distancie entre el brazo seguider 166 y 164 eg
igual a la distancia acumulativa, iguel a la lengitud
de la leva 68 entre las superficies de leva 77 y 79
mas la distancia en que se trasladard lateralmente la
leva 68 cuando una espige selectora 60 y uns cuchilla
64 son obligadas a aplicaree en la ranura de rotacidn
76 correspondiente & seis unidades de rotacicn. Ia
leva 68 se trasladard sobre el eje enchavetado 82 pero
se trasladars solamente lo bastante lejos para que el
seguidor de leva 164 se aplique al ldbule de leva 79,

ilustrado en la figdra 12, cuando uns éspiga selectora
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60 y la parte de cuchilla 64 se desengsuchen y encajen
respectivamente en la garganta 76 correspondiente a
seis unidades de rotacidn. Si la oremallera se encuen-
tra en la condicidn de rotacidén wmés con los dientes

126 de cremsllera engranando en 128, la superficie de
leva 79 hars que el seguidor de leva 164 gire alrede-
dor del ejo geométrico del arbol 110, provocande asi

el movimiento de rotacien a pivetamiento del muelle 160
de cambio de cremallera. La aplicacion del muelle 160
de cambio de cremallera con la cara inferior de le ere-
pallera 120 en el punto de méxims elevacidn en el 16—
bulo 79 de leva, hara que la cremsllera 120 cambie

su posicidn, de tal modo que los dientes 124 de la ore-

mallera engranen con el pifidn 128 y los dientes 126

de la oremallera se desengranen del pifion 128. E1 lébu~-
lo 179 de leva esta situado relativamente respecto a
las otras superficies de leva de la leva de rotacion
68, para presentar su elevacién y su parte alta al se-
guidor de leva 164, en un momento que corresponde, en
general, al comienzo del desplazamiento maximo del mo-
vimiento de traslacidn de la leva 68. Asi, la crema-
lleras es cambiada mientras no existe sustancialmente
movimiento de traslacién de la leva de rotacion 68

con respecto al ﬁrbol 82. Cuando la leva de rotacicn

68 es hecha girar en el resto de su ciclo de 360¢, la
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leva 68 se trasladaréd en sentido opuesto & su posicion
de partida y sera conducida por la espigae de rotacion
cero 92 que encajae en la ranura 70. Asimismo, cuales-
quiera espigas selectoras 60 seran repuestas a una po-
gicidn enganchada por las fuerzas ejercidas sobre ellas
por la elevacidon 100 de la leva y la parte alta 102

de la leva.

Con el fin de proporcionar el movimiento ne-
cesario pare inclinar el elemento 16 de impresién=9n
torno a su eje geométrico horizontal, con el finfde que
presente una fila particular de caracteres en una;po-
sicidn de impresién particular, simulténeamente con
la presentacion de una columna seleccionada de carﬁote~
res que estén situados en une posicidn de impresion,
proporcionando asi un caracter preseleccionado Uaico,
una leva de inclinacion 168 de la oonfiguraeién ilus-~
trade en la figura 16 cuyo diagrama de leva se ilustra
en la figure 17, estd montada coaxialmente en el drbol
enchavetado 82 para movimiento deslizante coaxial en
€l. Ia leva de inclinacidn 168 esta formade con cinco
gargantas en la superficie exterior, en genersl cilin-
drica. Las gargantas 170 a 173 indican gargantas de
incrementos de inclinacién o de seleccidon. la garganta
174 es la garganta seguidora de leva y no tiene control

de traslacion sobre la leva 168. Para proporcionar la
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entrads mecanica a la leva para la seleccign de un in-
cremento de inclinacidn, esta previsto un conjunto de
fiador y espiga selectora tal como el ilustrado en

la figura 5, con uns composicién de tres fiadores y
espligas selectoras, uno para cada una de las gargantas
171, 172 y 173. Las tres espigas selectorasHGO asocia~
das con las tres gargantas 171 a 173 estan enclavadas
a travds del enclavamiento 57 de tubo y bola entre
ellas mismas, pero no estén enclavadas con reapecfu a
los conjuntos de fiador y espiga selectora para laxle-
va de rotacidn 68. Le leva de inclinacion 168 tiene
una gargante 170 de inclinacidn cero o de partida. Una
espiga selectora 180, buscadora, cargada elasticamente
¥y que no engancha, encaja en la ranura 170 para tuscar
la leve cilindrica de inclinacidn 168 en su posicion
de partida o de inclinacion cero y controlar asi la
posicion del elemento de impresion 16 en su condicidn
de inclinacidn cero. Extendiéndose a partir de la pis-
%a 170 de la leva 168 hay superficies 182 y 184 de mc~
cion de leva. Le superficie 182 de accidn de leva pue-
de verse en las figuras 10 y 16 y la 184 puede verse
en la figura 10. La funcidn de las superficies de ac~
cidn de leva 184 y 182 es, respectivamente, la misus
que las funciones de las superficies de accidn de leva

96 y 99. Las mismas proporcionan una elevacion y una
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cefda para la espiga buscadors de seleccidn 180 de
inelinacidn cero, cargada elasticamente, permitiendo
por tanto que lg espiga corra saliendo de la pista
170 cuando une espigs selectors 60 y una seccidn 64
de cuchilla se hen aplicado con las pistas 171, 172
2 173. Ia miswa designacidn convenida, empleada con
respecto a la leve de rotacion 68, se utiliza igual-
mente con respecto & la leva de inclinacion, repre-
sentando la pista 170 cero unidades de inclinasidi.
Las pistas o gargantas 171, 172 y 173 correspondan
respectivamente g una, dos y tres unidades de movimien—
to de inclinacidn. N

La pists 174 proporciona una pista para la
lengiieta 186 seguidora de leva que esta formada como
parté de la palanca acodada 188. La palanca acodads
188 esta montade o pivotasmiento en el bastidor 192
portador de soporte por la espiga 190. Para proporcio-
nar une selida del movimiento captado a partir del
movimiento de traslacion de la levae 168, la palanca
acodada 188 este provista de un brezo de selida 194
que contlene una conexidén 196 para la varilla de in-
clinacion 199. La varilla de inclinacidn 198, para
permitir le salide de su movimiento, estd conectada
a pivotemiento al anillo de inclinacion 200 mediante

el punto de pivote 202. El anillo de inclinacidn 200
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estd unido a pivotamiento al yugo 132 por el miembro

de pivote 204.

La inclinacidn del anillo de inelinacidén 200,
que lleva montado el elemento de tipos 16 en el recep-
tdculo 206 de bola superior, se consigue mediante la
seleccion de una de las espigas selectoras 66 forzando
a la cuchilla 64 a encaje en una de las gargantus ée
inclinacion 171-173 que representan una, dos o %res uni-
dades de inclinacidn. Al desengancharse una espigza de
gseleccion 60 del conjunto de blogue de espigas norres-
pondiente & la funcidn de inclinacidn, la espige de se-
leccion 180 de inclinacidn cero o de partida sers wovi-
de por accidn de leva hasta la superficie 184 y la le-
va de inclinacion 168 se trasladars a izquierdas segin
ge ve en las figuras 4 y 8. Esta traslacion a izquier-
das en respussta & la rotacidn de la leva 188 y en res-
pueste, ademgs, a la rotacidn del arbol 82, hace que la
lengueta seguidora de levs 186, en la figura 8, se tras-
laderhacia la izquierds alrededor del punto de ﬁivote
190. Por ejemplo, si se selecciona une letra en el te-
clado 18 de la figura 1, y esa letra esta situada enm el
elemento de tipos 16 de tal modo que exige une inclina-
cion de dos unidades, es desenganchada la espiga selec-
tora 60 por el brazo de fiador 48, accionado por la

mewbrana 36 y la zapata 44 en respuesta a una seiial
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neundtice procedente del blogue ldgico 28, para hacer
que la parte de cuchilla 64 caige dentro de la gargents
172. A medida que la gargente 172 es hecha girar pro-
gresivamente mas alld de la cuchilla 64, la leva 168

se trasladare lateralmente s 1o largo del drbol 82 en
direccion hacia la izquierda en un incremento gue co-
rresponde al inecremento necesario pars un movimiéﬁto

de inclinacidn de dos unidades. Este movimiento{lal ser
captado por la lenglieta seguidora de leva 186, hace

que la articulacidn 188 gire en sentido en general dex-
trdgiro en torno al punto de pivote 190, como gelve en
la figura 8. Esto hace que el brazo de salida 194 y la
conexion oscilante 196 tiren de la varilla de incline-
cidn 198 en direccidn en general hacia arriba, segun

se ve en la figura 8. Ia direcciodn hacia arriba de des-
plazamiento de la varilla 198 en la figura 8, correspon-
de a una direccion del movimiento en general hacia aba-
jo y hacia le izquierda pars la varilla 198, segin se
ve en la figura 9. EL movimiento hacia ahajo y hacia
la izquierda de la varilla de inclinacidn 198, trasla-
dado a través de la espige de pivotamiento 202, hace
que el anillo de inclinacidon 200 gire en sentido dex-

trogiro alrededor de la espiga 204. El receptdculo de

bola superior 206 esté conectado al arbol 130 del re-

ceptdculo de bola inferior por medios usuales, bien
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conocidos en la maguina de escribir IBM Selectric.

Cuando el anillo de ineclinacion 200 gira al~
rededor de la espiga de pivote 204, el receptdculo de
bola superior 206 es transportado con €1, orientando
asi ol elemento de impresidn 16 de tal modo que se ro-
sente la fila circunferencial apropiada de caracteres
de tipos en la 1linea de impresidn epropiada.

Para proporcionar una situacion verticel
exacta de la fila seleccionada de caracteres, esia
previsto un wmecanismo de detencidon de la inclinacidn.
El mecenismo de detencidon de la inclinacidn comprende
una serie de muescas de tope 207 correspondientes, res-
pectivemente, a la posicion angular del anillo de in-
clinacion 200 pars el posicionamiento apropiado de ca-
da uns de las cuatro filas de caracteres de la cabeza
de tipos 16. Estas muescas de tope 207 estan formedas
en una superficie inferior arqueada del anillo de in-
clinacidn 200. Haciendo referencie a la figura 2, el
tope de inclinacidn 208 esta formado como parte de la
palance de retencidn de inclinacidn 210. La palance
de retencidn de inclinacidn 210 estd cargads eldstica-
mente por el muelle 212 para estar en contacto, normal-
mente, & través del tope de inclinacion 208, con uns
de la pluralidad de muescas de tope 207. La paleanca

acodada de retencion 214 esta monteda a pivotamiento
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en el yugo 132 por medio de una espiga o tornillo de
montaje 216. Ia palanca de retencidm 210 tiene un pun-
to de pivote 218. La palenca de retencion 210 tiene
una pate colgante 211 que, & su vez, puede entrar en
contacto con la pelanca acodada 214. EL movimiento de
la palancg 214 alrededor del punto de pivote 216 la
aplica & leg pata colgante 211 de la palanca de rate?—
cidn 210, sctuendo en contra de la carga del mueilé 212
para retirar el tope 208 del diente de retencidn 2C7 y
permitir el libre movimiento del anillo de inclinééién
200 en respueste a la varills de inclinacidn 198: Como
funcidn suxiliar, la retirada del tope 208 de los dien-
tes 207 de retencidn actis también para movdr el %ope
de rotacidn 213 hacia abajo, segin se ve en la figura
9, para rebtirar la superficie de ftope 220 de los dien-
tes de retencidn del elemento de tipos 16. Esto permite
la rotacidn del elemento de tipos 16 en respueste al
mecanismo de seleccion de rotacidn.

Le palanca acodada 214 es movida a pivotamien-
t0 alrededor del punto de pivote 216 en respuesta a
fuerzas e jercidas sobre ella por el seguidor de leva
222. El seguidor de leva 222 estd montado & pivotamien-
to al bastidor del portedor 192 mediante el pivote 224.

El seguidor de leva 222 tiene unes lengieta seguidora

226 que se splica a la leva de tope 228 enchavetada & ¥
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12
montada en el manguito de impresidn 230 que recibe
le fuerzs de rotacion. E1l manguito de impresién 230
esta accionado imperativamente a rotacién por el ar-
bol de impresion 232.

Para transmitir el par desde el arbol de im~
presidn 232 y el manguito de impresidn 230 hasta el
grbol enchavetado 82, una rusda dentads 234 estd uni-
da de manera fija al manguito de impresidn 230. Le rue~
da dentada 234 ests mcoplada, a través de la ruzda
dentada loca 236, que esta montads en el bastidor por-
tador 192, con la rueda dentada 238 de accionauwiento
del 4rbol de leva. La rueds dentada 238 de acclonamien-
to del drbol de leve ests unida de manera fija al ar-
bol de leva 82, sobre el que estdn montadas & dosliza-
miento la leve cilfndrica de inclinacion 268 y la le-
va cilindrica de rotacion 68. El manguito de impresion
230 puede describirse como los medios de recepcion de
accionamiento y el arbol enchavetado al tren de rue~
dag dentadas y las levas, junto con el varillaje de
conexion accionado por ls traslacidn de las levas,
pueden describirse como los medios de utilizacion del
accionamiento.

Pare comunicar el movimiento de impacto ar-
queado neceserio para la impresién al elemento de ti-

pos 16, y al conjunto de yugo 132, debe desplazarse el
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conjunto de balancin 116 a pivotemiento alrededor de
los puntos de pivote 118. Esto se consigue merced g
la trensmisidn de una fuerza de corta duracidn que se
aplica al conjunto de balencin 116. Esta fuerza se
aplica a través de un miembro de tetdn 50 en la figu-
ra 3. La fuerza es proporcionada al miembro de tetdn
250 por el seguidor de leva de impresidn 252 que, &
sSu vegz, ests montado a pivotamiento en el pivot97254
al miembro de bastidor portador 192. El seguidor:ap
leva de impresidn 252 incluye, adeuds, un rodillo de
leva 256 que se encuentra en dontacto de rodadura.con
la leve de impresidn 258. La leva de impresién 258
tiene un 1dbulo alto para comunicar movimiento, a tra-
vés del seguidor de leva de impresidn 252, al H9tén
250, La leve de impresidn 258 estd enchavetada a y gi-
ra con el menguito de impresidn 230 que, & su vez, es
impulsado por el &rbol de impresidn 232 que gira inter-
uitentemente.

El rodillo de leva de impresidn 256 esta
nontado & deslizemiento, ademas de estar montado a
rotacidn en el extremo del seguidor de leva de impre-
sidn 252, sobre la espiga de montaje 260 para movimien=-
to de traslacidn segin el eje geométrico de la espiga
260.

Para proporcionar medios para desplazer el
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rodillo seguidor de leva de impresidn 256 fueras de con-
tacto con la leva 258, con el fin de producir une con-
dicidn de no impresidn, el miemlro de corredera 262
estd provisto de un control de fimdores wiltiples. Un
miembre de fiador 264 presenta una superficie de fuer-
za plana 266. La superficie de fuerza plena 266 estéd en
disposicidn de contacto con el empujador 268 del actua
dor neumdtico 270. EL muelle de carga 272 retiene la
superficie de fuerza 266 en contacto con el wmiembro em~-
pujador 268. El miembro de fiador 264 actia también
para mover al fiador 274 por interferencia fisica con
61, y retira asi sus uflas respectivas de la suporficie
de enganche 276 del miembro de corredera 262. El mien-
bro de wuelle 278 proporciona una carge constaate so-
bre el brazo seguidor 280 y, por tanto, sobre el miem—~
bro de corredera 262 que esté en contacto con el bra~
zo seguidor 280. El miewmbro de corredera 268 tiene un
miembro de yugo de desplazamiento de lenglieta, vuelto
hacia arriba, 282, que cabalza sobre el rodillo 256
seguidor de leva de impresidn. Cualquier movimiento

del miembro de corredera 262 es convertido, por tanfo,
en una traslacion leteral correspondiente del rodillo
256 seguidor de leva de impresion. Con la retirada de
los miembros de fiador 264 y 274 de la superficie de

enganche 276, el miembro de ocorredera 262 queda libre,
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por tanto, para trasladarse hacia la izquierda, como
se ve en la figura 7, moviendo asi el rodillo 256
geguidor de leve fuera de contacto hacia la izquierda
y separandolo de la elevacidn de leva de la leva de
impresidn 256. Esta traslacidn lateral del rodillo 256
fuers de contacto con cualquiera de los lébulos de
leva de la ieva 258, tiene el efecto de desconectar
el movimiento normaluente acordado del seguidof de
leva de impresidn 252, debido a la rotacidn del drbol
de impresidn 232 y de la leva de impresidn 258.

Para devolver el miembro de correderas 262 a
su posicion operativa normal, el brazo seguidor 280
este provisto de una patilla seguidora de leva, 236.
Esta patille seguidora de leva es accionada por Ja le-
va de reposicion 288 que, a su vez, estd montada so-
bre y gira con el manguito de impresicn 230. Ia rota—
cidn del arbol de impresidn 232 y del manguito de im—
presidn 230 hace que la leva de reposicidn 288 se apli-
que a8l teton 286 seguidor de leva y, por tanto, mueva
al brazo seguidor 284, ewpujando as{ al miembro de
corredera 262 hacia la derecha, devolviendo la rueda
256 seguidora de la leva de impresidn a su posicidn
operativa normal.

Para provocar norwelmente el escape del por-

tador con respecto a.la linea de impresidn, una leva
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de escape 300 esta fijada de manera rigida al mengui-
to de impresidn 230, como se ha ilustrado en las fi-
guras 6 y 8. Ia leva de escape 300 gira‘con el man-
guito de impresién 230 y el arbol de impresidn 232.
El seguidor de leva de escape 302, en forma de msnive-
la, estd provisto de una rueda seguidora 304 en con-
tacto con la periferis de la leva de escape 300. El
seguidor 302 de leva de escape estd monisdo a bivota-
miento en una espiga de pivote 306 que, a su vez, es-
t8 soportada por el miembro 192 de bastidor poftador.
Unido & pivotamiento al otro brazo de la manivelas
seguidora de leva 302 en el punto de pivote 308, esta
la varilla de escape 310. La varills de escape 310,
le manivela seguidora de escape 302 y la rueds 304
seguidora del escape estén todas cargadas hacis una
poeicidn, por 1o que la rueda seguidora del escape
304 esta en contacto con la periferia de la leve de
escape 300 por medio de un wmuelle 312. La varilla de
escape 310 incluye lengiietas 314 y 316 colgantés y
erectas, respectivamente. La lengleta colgante 314 de
la varilla de escape 310 se aplica a la lengleta

316 de ufia de escape, que ests formada en el extremo
de la ufia de escape 317. Esto tiene el efecto de pro-
porcionar medios para extraer la ufia de escape desds

la cremallera del escape, para provocar el escape del
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portador con respecto a la linea de impresidn. La adi-
cidn de la lengleta 316 a la ufia de escape 317 es una
modificacidn reslizada al conjunto de uiia de escape ¢o-
mo se ha descrito en la patente norteamericana
3.126.998, concedide a L. E. Palmer.

Junto a le posicion normal de la varilla de
escape 310 esté situedo un actuador 318 neumdtico o de
tipo equivalente. El actuador neumatico 318 tiene un
empujador 320 que se extiende bajo presidn de give,
introduciéndose en el actuador neumdtico 318 a través
del orifieio de entrads 322 desde el bloque logico 28.
La 310 lateralmente para desaplicar la lengleta colgan-
te 314 de la lengueta 316 de ufia de escape y para co-
ger la varilla de escape 310 en su posicidn desplaza-
da por el muells 309. Con la desaplicacidn de la len~
gleta colgante 314 respecto de la lenglieta de ufia de
escape 316, cualquier movimiento de la varilla de es-
cape sers ineficaz pare provocar el escape.

Descripeion del funcionawmiento

Una me jor oomprensién del modo en que opera
el invento resultars més evidente a partir de la des-
cripcién detallada del funcionamiento del invento, que
se da en lo que sigue.

Haciendo referencia en particular a la figu-

ra 1, al iniciarse una carrera de tecla en el teclado
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18 de la mdquina Ge escribir 12, seran generadas las
sefiales necesarias, que son transmitidas a través

del miembro portador de sefiales 20 al portador de im-
presion 10. las sefiales serén utilizadas en el porta-~
dor y se producira la seleccidn dentro del portador 10,
haciendo asi que gire y se incline el elemento de im-
presion 16 para presentar el caracter preseleccionado
8 la pagina 24 que se estd eacribiendo contra la pla=-
tina 22, en respuesta a la rotacidn del srbol de im-

presidn 14.

Refiriéndonos ahors a la figura 20, al
oprimirse un wmiembro de tecla en el teclado 18, un
generador 26 de sefinles de teclado genera una sefinl
eléctrica o neumdtica que representa ese cardcter.
Estas sefiales son luego transmitidas a un blogue 16-

gico 28, donde las sefinles se descodifican y se vuel=

ven a codificar proporcionando m sslidas. El nimero
de lag salidas depende del nimero de funciones que
han de efectuarse como resultado de sefiales directas
procedentes del bloque 1logico. La sefiales se dividen,
yendo algunas de las sefiales a un blogue actuador 30,
donde cada sefial procedente del bloque de salida es
recibida y utilizada para accionar un mecanismo me-~
canico pars nuevo control de la cabeza de tipos 16

y . del portador 10. En este ejemplo particular, el blo-
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que actuador 30 recibird nueve sefiales, wna para cads
uno de los tres conjuntos de fiador de seleccidn es-
plge de seleccidn de inclinacidn, y una para cada uno
de los sels conjuntos de fiador de seleccidn esplga

de seleccion de rotacidn. Las sefiales adicionales de
tecla muerta, de no impresidn y de cambio de cremalle~
ra, son enviédas directamente desde el blogus 16gico

al transductor apropiado en el portador para efesctuar
aquelles funciones. Pueden proporcionarse otrasTQeﬁales
segin sea necesario o segun se desee.

Como resultedo Ge las salidas del blogue 10~
giéo 28, se recibirdn dos sefiales en el blogue éctﬁa-
dor, de tal forma que activardn los fiadores de selec-
¢cién de inclinacidn y de rotacion apropiados 48 y las
espigas de seleccidn. Con fines de comprension, se uti-
lizardn € jemplos espec{ficos, pero el lector apreeiaré
totalmente que el proceso, en general, es el mismo,
independientemente de lg posicién deseada de la cabeza
de impresidn, y que el funcionamiento del portador es
sustancialmente el mismo para casos analogos, seleccio-
néndose sélo espigas distintas como resultado de que
se reciban sefiales diferentes en las entradas 42 a los
actuadores neumaticos para las palancas de retencidn
48 de los mecanismos de seleccidn por espigas.

A modo de ejemplo, el operador de la méquina
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de escribir selecciona la letra "r" (mindscula) opri-
miendo la tecla correspondiente a la "r", Esto genera
sefiales que son hechas pasar a través dellbloque logi-
co 28 y que dan como resultado sefiales de salida proce-
dentes del bloque 1ldgico en forma de dos impulsos neumg-
ticos. Un impulso neumdtico es dirigido a une espigs
selectora 60 correspondiente a la garganta 64 deila le~
va de giro 68. E1 otro impulso neumatico es proporciona-
do como salida & traves del bloque actuador 30 y el con=-
junto de fiador correspondiente a la espiya seleviora 60
que coincide con la garganta de inclinacidn 172 ée la
leva de inclinacidn 168. Los impulsos se reciben ex el
orificio de entrads 42 del bloque actuador 30. La pre-—
8idn en la ceémars 40 aumenta bruscamente, distendiendo
el diafragms 36 y aplicando una fuerza sobre la zapata
44, forzmaendo asi al brazo de palanca de fiador 48 en
sentido dextrdgiro en torno al punto de pivote 50. La
basculacion de la palance 48 de retencidn en sentido
dextrdgiro retire la superficie de engauche 54 de la su-
perficie de enganche 58 de la espige selectora 60. Ba~-
Jjo la influencia del muelle comprimido 62, la cuchilla
64 penetra en la garganta 64 de la leva de rotacidn 68.
Siguiendo un andlisies idéntico de la accidn de las par-
tes, la espiga 60 selectora y la cuchilla 64 se exten-

deren de igusl modo en la gargenta 172 de la leva de
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inclinacion 168. la depresidn de la tecla de impre-
sidn correspondiente a la letra "r" mediante técni-
cas bien conocidas, actua para librar un embrague

de ciclo unico (no representado) para hacer que el
arbol de impresidn 232 comience a girar. A medida
que gira el arbol de impresidn 232, el manguito 230
gira con €1, haciendo que gire la rueda dentada 234.
El movimiento angular de la rueda dentada 234I9§i
transmitido, a través de la rueda dentada loce 236,
en relacién de coincidencia con ella, & la rueéq'den-
tada accionads 238. Ia rueda dentada 238 esta unida
de manera fija al arbol enchavetado 82. As{, le ro-
tacidn de la rueda dentada 238 provoca la rotecicn
de la rueda 82. Por cuanfo que el enchavetamiento del
arbel 82 es complementario con el nucleo u orificios
enchavetados a través de los centros de la leva de
inclinacidn 168 y de la leva de rotacion 68, la leva
de inclinacidn 168 y la leva de rotacidn 65 giren
con el drbol enchavetado 82. Ias espigas selectoras
60, que han sido insertadas previamente bajo la in-
fluencia de muelles comprimidos 62, en las gargantas
64 y 172, respectivamente, de las levas de rotecion
y de inclinacidn, dan comienzo a un desplazamiento
latersl en correspondencia al desplazamiento de las

gergentas de leva 74 y 172. la leva de rotecidn 68 y
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la leva de inclinacion 168 traslmdan al drbol 82 en
general en sentidos opuestos y hacia sus extremos res-
pectivos del arbol enchavetado 82. Este sentido de
traslacion de cada leva 68, 168 impide una interferen~
cia en el centro del arbol 82.

Por cuando que el miembro de cremallers 120
estd orientado con los dientes de cremallera 124. en-
granando con los dientes del pifidn 128, y esta condi—
cién se ha designado arbitrarismente como condicisn de
rotacidn menos ¢ megativa, el movimiento de la leva de
rotacidn 68 provocara una traslacidn de la cremallera
120 con respecto al bastidor protador 192. Esa trasle~
cién, dado que el pifidn 128 estd fijo parcialmente con
respecto al bastidor portador 192, dars lugar a la ro-
tacion del pifidn 128 en sentido dextrdgire, segun se
desprende de lo que antecede. Cuando la leva de rota~
cidn 68 gira alrededor del eje geométrico del drbol 82,
le leva 168 de inclinacidn es hecha girar de igual ma-
nera en movimiento sincrono con ella.

Como una espige selectora ha sido insertads
en la garganta 172, cuando la levas 178 de inclinacicn
gire, la leva se trasladars en una distancia corres-
pondiente a dos unidades de inclinacidn de la cabeza
de impresidn 16, dursnte el curso de sproximedamente

media revolucion de la leva. Esta traslacidn hace que
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la garganta 174 se traslade iguslmente en direceidn ha~
cis la izquierda, segin se ve en la figura 8. Cuando
la garganta 1T4 se traslada hacia la izquierda, la len=
gueta 186 seguidors de leva, una parte de la manivela
de inclinacidn 188, se trasladars hacia las izquierda,
haciendo pivotar asi a'la menivela de inclinacidn segui-
dora de leva 188 alrededor del punto de pivete 190. Es-
te movimiento actuard para hacer girar el brazo 194
de biela seguidora en sentido dextrdgiro tirendo ési, a
través de la conexidn 196, de la varille de inclinacién
198 en direccidn en general hacia arriba, segﬁn S8 ve
en la figura 8. |
Haciendo referencia ahora a la figura é, el
wovimiento de la varilla de inclinacidn 198 a gque se
acaba de hacer referencia, corresponde a un movimiento
hacia abajo y hacia la izquierda de la varilla de inecli-
nacidén 198. Esta extensidn de la varilla de inclinacién
198, que actua a través de la espiga de pivete 202, ha-
ce que el anillo de inclinacidén 200 gire en sentido «
dextrdgiro alrededor de ls espiga de pivote 204. Esta
rotacion del anillo de inclinacidn 200 elrededor de la
espiga de pivote 204 es permitida por la extraccidn del

‘tope de inclinacidn 208 de las muescas de retencién 207.

La extraccidn del tope 208 de las muescas de retencién

207 se consigue por la rvelecion sincronizads de la leva

- 46 -



10

15

20

25

228, que es accionada directamente por el arbol de im-
presidn 232 a traves del manguito de impresidén 230. La
subida y la parte alta de la leva 228 actﬁan a traves
del teton seguidor 226 pare hacer bascular el seguidor
222 alrededor del pivete 224. La basculacion del segui-
dor 222 en ‘torno al pivote 224 actia, a través de la
palanca acodada 214 de retencidn y la hace pivotsr en
torno a su punto de pivotamiento 216. El pivotamieﬁto
de la palenca acodads de retencidn 214 en tormo sl punto
216 aplica la pata colgante 211 del wienmbro 210 fiador
de retencion. La comunicacicn de una fuerza por la pa-
lanca acodada de retencidn 214 a través de la pata 211
de fiador de retencidn hace girar al fiador de reten-
cidn 210 alrededor del punto de pivole 218, en coutra
de la fuerza del muelle 212 y hace bajar al tope 208
sacéndolo del diente 207 del.retencidn en el anillo de
inclinacidn 200. Esto libera al anillo de inclinacidn
200 para que realice un movimiento relativauente libre
en torno al punto de pivote 204. La parte alta de la
leva 228 de retencion ssta formada y situada pars permi-
tir que ocurra toda le operacion de inclinacidn y para
mantener al miewbro de retencidn o tope 208 fuera de
contacto con el diente de retencion 207, excepto en el
punto del ciclo en que la cabeza ha de ser detenida en

ung posicion particular para impresion. En todos los
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otros womentos del elclo, la parte alta de la leve de
retencidn 228 actus a través de las conexiones y rela-
ciones antes descritas para retirar y mentener al tope
208 Tetirado del diente de retencidn 207. Cuando la
leva de retencion 228 gira durante el ciclo de impre-
sidn, la parte baja de la leva permitird que el segui-
dor 222 de leva de retencidn oscile, saliéﬁdose_de la
trayectoria de le palanca acodada de retencidn 214,
liberando asf las fuerzas que actdan contra la pata
colgante 211 del miewbro de retencidn 210. Al esiur
entonces libre para actuar, el muelle 212 tirara del
tope 206 a contacto con el diente de retencidn éO?iali—
neado apropiadamente. Esta secuencia inmediata de'ope—
raciones tendrd lugar justaments antes de la opéraoién
de impresion real, cuando el balancin 116 es hecho
pivoiar en torno & sus espigas de pivote 118, para ha-
cer que la cabeza de impresion 16 choque contra la
pdgine imprese 24. Después de le impresidn, el tope de
inclinacidn 208 es extrafdo del diente de retemcidn
207, como se hg descrito antes; para permitir que ls
cabeza sea devuelta & su posicidn de partida en res-

puesta al funcionamiento y rotacion continuedos de la

leva de inclinacion 168. Ia operacion de detencion

ocurre, en general, durante el tiempo en condicidn es~

tacionaria, como se ilustra en la figura 17, que es el
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tiempo comprendido entre aproximadamente 1609 de ro-
tacidn y aproximademente 245¢ de rotacion, de la leva
de inclinacidn. Le secuencia anterior es la que siguen
los medios de conversidén y Ge tranemisidn de movimien-
to para convertir y transmitir los movimientos de las
levas 68 y 168 en los movimientos de rotacion y de in-

clinacidn de la cabeza de tipos 16.

Como resultado de la extraccion del tdpé’éOS
del diente 207 de retencion, se producen liberaciéﬁes
simultdneas. E1l tope 213 de rotacidn es forzeso hacia
abajo, en contra de la fuerza del muelle 219, por el
miembro de tépe 208 para retraer la superficie de re-
tencidn o enganche 220 desds el diente de retencicn
del elemento de impresidn 16. El tope de rotacicn 218
permanecers retirado del diente de retencidn del ele-
mento de impresidn 16 en tento el tope de inclinacion
208 esté extraido del diente de retencidn de inclina-
cidn 207. As{, la cebeza de tipos 16 ha sido liberada
simulténeauente para volver a su posicidn de partida
tanto en el c¢je de inclinacion como en el eje de rota-
cion o giro.

Cuando smbas levas de rotacion y de inclina-
cidn han giredo sobrepasdndose la regidn de sus partes
eltas, las pendientes de las gargantas respectivas 74

¥y 172 provocaran la traslacidn de las dos levas 68 y
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168 una hacia otra, y de nuevo a sus posiciones de

partida. Cuande retornan & sus posiciones de partida,

" las espiéas buscadoras 92 y 180'eorren,hacia ébajo,

descendiendo por las pendientes de leva 99 y 182, res-

pectivamente, para reposicionsr sus puntas dentro de
las pistas de retorno & la posicion de partida 70 ¥ 170
de las levas 68 y 168, respectivamente. El moviﬁfénto
de traslacidn inverso de las levas de rotacidn actﬁando
a través de la lenglieta 88 de seguimiento de leva y

del seguidor de leva 90, fuerza a la lengueta de crema-—
llera 114 y a la cremallera 120, con los dientes 124 de
la cremallera engranados con el pifién 128, a invertir.
su rotacidn y a retornar la cabeza 16 en cuatro incre-
mentos de rotacidn en sentido opuesto a aquél en que

se habfae desplazado originalmente. De igual menera,
cuando la leve de inclinacidn estd completando su ro-
tacion, la espiga buscadora 180 se encaje en la ranuras
170 o en la garganta 170 y retiene a la leva de incling=-
cién en su posicidén de partida. Cuando la leva de in-
clinacidn es devuelta a su posicidn de partida, la len~
glieta 186 seguidora de.leva es forzada hacia la derécha,

como se observa en la figuras 8, haciendo girar asi a

la palanca acodada 188 seguidora de leva en sentido

opuesto a aquél en que habfa sido hecha girar previamen-

te y extendiendo la varilla de inclinacion 198 en direc-
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cion descendente. La direccion descendente correspon-
de, en la figura 9, a un movimionto hacia arriba y has-
ta la derecha, devolviendo as{ a la cabeza de impre-
sion 16 y al anillo de inclinacidn 200 a su posicidn
de inclinacion cero o de partida. Asi, en este momento,
el miembro de tope 208 permanece fuera de contacto con
ol diente 206 y el miembro de tope 218 y la superficie
de retencion 220 permanecen fuera de contacto con los
dientes de retencidn en la periferia del borde info-
rior de la cabeza dé tipos 16.

Una cabeza de tipos que lleva 96 caracteres

en cuatro filas necesitard 24 columnas de caracteres.

.Las 24 colummas de caracteres estdn divididas en una

disposiocidn superior e¢ inferior de 12 colummas cada
una. En cada disposicidn, se han designado con fines
de referencia una fila cero y seis filas de rotacidn
negativa o menos y cinco filas de rotacidn positiva o
rotacidn mas.

En el caso en que se eleccionara la letra "s"
minéiscula, su posicidn en la cabeza de tipos es tal
gue exije una inclinacion de dos incrementos, que es
la misma que para la letra "r" minuscula, utilizada en
el ejemplo inmediato precedente. La "s" miniscula exi-
ge también cuatro unidades de rotacidn pero, al con-

trario que la letra "r" minuscula antes utilizada, la
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letra "s" mindscula exige cuatro unidades de rotacidn
positiva al contrario de las cuatro unidades de rota-
¢cidn negativa.

Con respecto al funcionasmiento del seguidor
de leva 188 de palanca sacodade de ineclinacidn, la vari-
lla de inclinacidn 198, el anillo de inclinacidn 200
y el dispositivo de retencidn 206, 208, 218 y 220 .de
la cabeza de tipos, el funcionamiento es exactamente
idéntico en ambos casos y no se repetiré en e#takmemp-
ria.

Sin embargc, con respecto & la funcion de
rotacidn, dado que s0lo existen seis unidades de rota-
cidn previstas en la leva de rotacidn 68, es necesario
invertir el giro de la cabeza de tipos 16 en respuesta
a une sefial adicionael. Una sefial que indica una rote-
cién positive se deriva desde el blogue ldgico 28 en
forme de una sefial de cambio de cremallera. El impulso
de cambio de cremamllera es una salida directa del blo-
que 1ldgico 28 hacia un conjunto 138 de fuelle de caum-
bio de cremallera. Como parte de los impulsos equiva-
lentes neumaticos o de otro tipo al portador de impre-
sidn, se recibe un iméulso neumdtico a través del con~

ducto de entrada 144, a través del blogue de fuelle

' 142, a la camars 146. El diafrazma deformable 148 es

forzado para abombarse hacia fuera desde la cimers 146,
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obligando as{ al miembro de fuelle 150, figura 9,

a pivotar en torno a su punto de pivote 152. La len-
glieta 140 de fuelle de cambio de cremallera, que for-—
ua parte del miembro de fuelle 150, es forgada hacia
abajo y se aplica a la lenglieta de cremallera 136.

La fuerza ejercica por el impulso neumstico introdu-—
cido en los fudlles 138 de cambio de crewmallera fuer-
za a la lenglieta de cremallera 137 a ir hacis abajo,
haciendo girar la cremallera 120 elrededor del eje

de pivotamiento 122. El efectuv es desaplicar loa
dientes 124 de la crewallera de los dientes del pi-
#dn 128 y, simulténeaménte, engranar los dientes 126
de la creuwallera con 8l pifidn 128. El efecto de esto
es crear una rotacidn inversa o la descrita previa-
mente con el mismo sentido de traslacidn de la orema-
llera 120, Como la lengiieta seguidora de leva 188

es forzada lateralmente por la rotacion de la leva

68 y su desplazawiento lateral, debido a que una es-
piga selectora cmiga en la gargante 64 de cuatro uni-
dadew, la cremallera 120 es trasladada lateralmente
en un desplazamiento de cuatro unidades de rotacicn,
por las fuerzas e jercidas sobre la lenglieta 114 de
cremallera por el seguidor de leva 90. Durante el pe-
riodo de maxima elevacidn, en el transcurso de la

rotacidn de le leva 68, ocurre la impresidn despuds
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de la detencion del elemento de tipos 16 como se des-

cribi¢ previamente. Después de la impresidn, la cabe-

za de tipos y el anillo'de inclinacidn son liberados
por sus dispositivos de retencion apropiados 218, 208

y las levas de inolinaciﬁn y de rotacidn 166, 168 son
devueltas, por accidn de leva, a su posicidn de parti-
da. Al volver a su posicidn.de partida y durante las
fases finales de la rotaoiéﬁ,'ei'iSbulo de leva 77 ilus-
trado en las figuras 13 y 14 se presenta al brazo se-
guidor 166770uando el ﬁrézo:seguiéér 166 entré en con-

tacto con el 1ldbulo de leva 77, es hecho girar alrede- .

_dor del eje 110 en sentido dextrdgiro, segﬁn'se'&eren a

la figura 9; El efecto de estb»es hacer girar al baian-
cin 162 y al muelle 160 en un movimiento dextrogiro y
concéntrico con el arbol 110. Cuando el muellé 160 es
hecho girar en sentido dextrogiro se aplica a la parte
inferior de la cremallera 120 directamente, de masnera
aproximadae, por debajo de los dientes 124 de la crema-
llera. Como resultado de esta fuerza, las cremallera 120
se desplaza de tal modo que los dientes 124 de la cre—
nallera engrenan 8e nueve con el piﬁén 128. Esta opera-
cidn se consigue al volver a la posicicn de partida la

leva de rotacidn 68 después de cualquier operacion del -

'portador de impresidn que dispone a la cremallera 120

en 1o que se ha denouwinado una configuracidén de rota—
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cidn mds. La configuracion de rotaecidn positiva se
reduce en cualquier momento en que los dientes 126 de
la cremallers estén engranados con el piﬁén 128, Asi,
al terminar cualquier ciclo de impresion, la creumslle-
ra bifurcada 120 es devuelta a su modo de rotacion
negativo antes de la inicimcidn de cualquier ciclo de
inpresion subsiguiente.

En aubos ejemplos anteriores, la rotacidn
de las levas de impresion y de inclinacion 68, 163
hacia sus posiciones de partide, después de haberse
terminado todo movimiento de traslacion, hace que la
cuchilla 64 de la espiga selectora 60 encajada en am-
bes gargentas 64 y 172 de la leva de rotacidn 63 v
la leva de inclinacion 168, respectivauente, siga el
perfil de la leva ilustrado, perfil de leva 102 on
las figures 10 y 11. E1l efecto de la elevacion de le-
ve radial en estos perfiles es forgzer a la espiga se~
lectors 60 radialmente, separandola del eje geomctri-

co de la leva de rotacidn 68 y de la leva de inclina-

cidn 168. Al forzar en medida suficiente dichas espigas

selectoras 60 radialmente separsndolas de dicho eje
geonctrico, la sccidn eldstica del muelle de tensidn
52 que actua sobre la palence de fiador 48 hard que

la palsnoca de fiador 48 gire en sentido levogiro alre-

deder del punto de pivote 50. Esto presenta la super-
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ficie de enganche 54 en una poéieién para que se gpli-~
que a la superficie de enganche 58 cuando el miembro

de cuchilla 64 no estd ya aplicado a la elevacidn 102
de la leva 68 o de la leva 168, Esta secuencia que se
acaba de describir inmediatamente antes repone de mane-
ra eficaz cada espiga de fiador 60 al terminarse cada
rotacién de las levas de inclinacidn 168 y de rotacion
65. 3

Para la seleccion de un carécter de rotacidn
cero, la espiga de seleccidn cero 92 permanece en Ié
garganta T0 no dando resulitado traslacidn lateral al-
guna de la leva de rotacidn 68 y, por temto, no-déndo
comno resultado ninguna'rotacién del elemento de imbre-
sidn 16. Un resultado analogo se obtiene para la lfnea
de caracteres que no exige inclinacidn para la selec-
cidn, con respscto @ la espige de inclinacidn cero 180
y la garganta 170.

Dado que todo el proceso de selecoidn y todo
el aparsto de seleceidn estan contenidos dentro del
portador de impresion y las Unidas entradas al portador
de impresion que controlan el funcionamiento del apa-
rato de seleceidn, gon las sefiales neumdticas o‘elec—
tromagnéticas transmitidas a é1 y las fuerzas de rota~
cidn trensmitidas al mangulto de impresidn 230 a tra-

vés de la rotacidn del drbol de impresidn 232, el por=

- 56 -



10

15

20

25

tador debe tener medios pare peruitir una operecicn de
caublo de tamafio de caracteres. Para consegulr un cam-
bio de tamaflo (meyisculas o minusculas) seIOPrime una
tecla de cambio de tamafio en el teclado que, a su vez,
&eners sefiales por medio del generador de sefiales 26 de
teclado, Estas sefiales son transmitidas al bloque logi-
co 28 gue trata las seiieles de entrada y proporeisra se-
finles de salida que puedan utilizarse para efectuar
una operacion de cambio de tamafio de caracter. Las sefia-
les necesarias proporcionadas como salida del blogue
1dgico 286 para una operacidn de cambio de tamafio cstan
congtituidas por una sefial a la espiga selectora 60 co-
rrespondiente a y relacionada con la garganta 76 de

le leve de rotacion 66. Adicionalmente, se requieren

una salida de tecla "muerta", una salida de no impre-—

gion y una salida de cambio de cremallera, todas ellas
procedentes del bloque ldgico 28. La sefial de rotacidn
en seis unidades es la unica enviada directamente al
blogue actuador que, a su vez, activa el miembro de fia-
dor 48, como se describic previamente en lo que ante~
cede con respecto a las operaciones de impresion y per-
mite que la espiga selectora 60 y la cuchilla 64 de es-

piga selectora encajen en la gargenta 76 de la leva 68.

Haciendo referencia ahora a la figura 8, el actuador

318 fde no impresidn es puesto a presion con el impulso
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de no impresidn e través del orificio de entrada 322.
Esto extiende al empujador 320, que se aplioa asi a1
lado de la varilla de escape 310. Ia varilla de escape
310 es desplazada hacia la izquierda, segin se ve en 1g
figura 8, debido a una conexidn relativamente holgada

en 308. Cuando la varilla de escape 310 es movida por

la extensidn del empujador 320, un muelle de lémiﬁa!
317 contra el que estd apoyando la varilla 310 pt;dé
flexionar cuando la varilla de escape 310 es empujada
hacia la izquierda y coge a la varilla de escape>3io

en su posicidn desplazada para un ciclo. Cuando la va-
rilla de escape em desplazada en respuesta a la rota—
cidn de la leva de escape 300, la varilla es retraids
y el resalto de la varilla de escape 310 es retirado

de la proximidad del muelle de lémina 317 y la influen—
cig del uuelle de carga 309, que interconects la va-
rille de escape 310 y el Bastidor portador 192, de-
vuelve la varilla 310 de escape a su posicidn normael,
lista para aplicacidn con la lenglieta 316 de la ufia

de escape. Cuando la varills de escape 310 es desplaza~
da lateralmente y es cogida con el nmuelle dé ldmina
317, la lenglieta colgante 314 de la varilla de escape

310 es desplazada separandola de contacto con la len-

glieta 316 de la ufia de escape. As{, cualquier movimien-

t0 en vaivén de la varilla 130 en respuesta a ls rote-
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cidn de la leva de escape 300 es ineficaz y da cowo
resultado une condicion de no escape. Esta condicidn
se relaciona con una tecla muerta a pesar del hecho

de que puede no existir una operacidn de impresién

en el momento en que el actuador 318 es puesto a pre-
sidn. Al recibir un impulso de sefial procedente del
bloque 1ldgico 28 dirigido al actuador 318, se inhabi-
lita el escape para la siguiente rotacidn sucesiva
del arbol de impresidén 232. Se proporciona tambidén co-
mo salida una sefial de no impresion desde el blogus
1ogico 28, como resultado de la depresidn de 1la tecla
de cambio de cardcter. La sefial de no impresidn es
transmitide al actuador de no impresion 270 en la fi-
gura 7, que extiende el empujador 268 hasta hacer
contacto con la superficie 266 de la ufla 264. Debido

a la formacidn de la ufia 264, como se ilustrd mejor

en la figura 8, la ufia 274 es accionada simulténeamen-
te. Las ufiag 264 y 274 son hechas girar alrededor

del punto de pivote 275, retirando asi sus superfi-
cies eficaces 264', 274' de las superficies correspon~
dientes de la corredera 262. Ia corredera 262, que
actla entonces bajo la influencia del muelle 278, se
desliza hacia la izquierda. El deslizemiento hacia

la izquierda de la ufle 278 desplaza a la rueda 256 se-

guidora de leve de impresién hacia la izquierda, gra-
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cias a que esta cogida entre las lengliebas 282 de 1a
rueda. Como todos los topes son retirados de contacto
con la corredera 262, la corredera 262 se desplaza en
todo su recorrido hacia la izquierda, moviendo asi la
rueda seguidora 256, separdndola de debajo de la leva
258 y rompiendo por tanto la conexidn mecénica entre
ambas piezas. Cualquier rotacidn de la leve 258 seria
entonces ineficaz pars producir una operacidn dé'imbre—
sidn. ,
Simultdneamente con la salida del blogue 36—
glco 28 de las selinles de tecla muerta y de no iﬁpre-
sidn, se produce una salida de una sefial hacia 6l fue-
lle neumatico o actuador equivalente 138 para activa-
cidn de la funcién de cambio de cremellera. Cambiando
la cremallera 120 desde su condicion de rotacidn nega-
tiva normal a la condicidn de rotacion positiva, aco-
plaeda previamente con las seis unidades de rotacion
previamente selecciOnadas por el blogue actuador 30,
se conseguird una cuarta parte de revolucion de la
cateza de tipos, durante la elevacion hasta la parte
alta de la garganta 76 de la leva de rotacion 68. Co-
mo se ha descrito em lo que antecede, las columnas de
caracteres de la cabeza de tipo 16 estan designadas
como cero y més uno a c¢inco y mas uno a cinco y menos

uno a seis. Esto proporciona la posibilidad de tener
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2C0ES80 a una cualqﬁiera de las doce colummas de carac~
teres en ung mitad o un tamafio de caracteres del sle-
mento de tipos 16. Se observara que no existe selec-
cion de cardcter mds seis. Dado que la estructura 10
protadors es capaz de una seleccidn de mas seis, la
geleceion mas seis estd reservada para operaciones de
cambio de caracteres. Al iniciarse la operacion de la
impresién, la Operacién de tecls muerta, la opcracidn
de cambio de creuallers y la liberacion de la espiga
selectora 60 dentro de la leva de rotacidn 66, la gar-
ganta de seleccidn 66, el portador estd condicionado
para el comienzo de una operacidn de cambio de caracte~
res., Cuando el arbol de impresidn 232 gira y el movi-
miento de rotacion del mismo es transumitido a través
del menguito de impresion 230 y el tren de engranajes
234, 236, 238 hasta el arbol 82, la traslacidn lateral/
rotacion de la leva de rotacidn 68 es la misma que en
cualesquiers otras condiciones en que exista una rota-
cion de seis unidades seleccionada por el contacto de
la espige selectora 60 y la parte de cuchilla 68 con
la garganta 76. Cuando la leva 68 es trasladads hasta
su posicidn mds extrems, correspondiente a seis unida-
des de rotacidon, el 1débulo 79 de leva ilustrado en la
figura 12, se presenta al seguidor de leva 164 como se

ilustra en la figura 18. El 1dbulo de leva 79 estd gi-
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riodo de traslacidn latersl de la gargante 76, para

aplicarse al seguidor 164 y hacer que éste gire alrede-
dor del eje 110 en un momento en que exista una trasla-
cidén lateral cero de la leva 68. La rotacidn del se-
guidor de leva 164 alrededor del eje 110 hace bascular
al miembro 162 y, por tanto, al muelle de ldmina 156G
alrededor, tambidn, del eje 110. Ia rotacidn del.rue-
1le 160 alrededor»de un eje geométrico que pasa per el
centro del drbol 110 desplazara la cremallera 1264653-
de la condicidn de rotacidn positiva o mds & la condi-
cidn de rotacidn negativa o menos, como se deseribid
previesmente con respecto a la reposicidn de la créma—
llera 120 hasta su condicion de rotacidn menos, deé-
pués de una selecoidn positiva. Bl efecto de desplazar
la ocremallera en un momento en que ha sido desplazada
a medio camino en un ciclo de seleccidn completo es pro-
porcionar el efecto adicional de las partes de despla-
zamiento y retorno del movimiento de la leva 68. Ha-
ciendo referencia a la figure 18, si los dientes 126

de le cremallers estdn engrenados con el pifidn 128 du-
rente la traslacidn de ls cremallera, la rotacidn del

pifidn 128 y el arbol de receptaculo de bola inferior

- 130 se realizara en sentido dextrdgiro. Cuando la cre-

rallera 120 es desplazada para hacer engranar los dien-
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tes 124 de la cremsllera con el pifion en el punto
desplazado mas alejado de la traslacion de la crema-
llera 120, el retorno & la posicion de pértida de

la leva 68, que lleva con ella los varillajes de co-
nexidn de seguidor de leva y la cremallera 120, dara
como resultado un nuevo movimiento en sentido levdgiro
del pifion 128 y de 130. Por cuando que las dos fi-

les de rotacidn cero en la cabeza de tipos estan si-
tuadas con una separacion de doce incrementos de rota-
cion en la periferia de la cabeza de tipos 16, el
efecto compuesto adicional de la rotacion en sentido
levégiro'durante el desplazemiento y el retorno de la
leva 68 da como resultado ééce incrementos de rota-
cidn, presentado asf{ la fila de partida en ol tazafio
de caracteres opuesto al terminar el ciclo.

El cambio de la cremallera a mitad de un
ciclo y el cambio de la funcidn de tecla muerta y de
no impresion alteran la respuesta normal de sus epa-
ratos respectivos para dar un resultado diferente.

El resultado combinado es un desplazamiento del tama-
fio de caracteres de la cabeza de tipos.

Las otras funciones de las espigas selecto-
ras 60 y su reposicién son idénticas a lo que se ha
descrito anteriormente.

Durante las etapas finales de rotacidn del

- 63 =



10

15

20

25

drbol de impresidn 232, la leva 282 se aplica alf%etén
284 del brazo de recuperacion 280. La fuerza ejercids,
sobre el tetdn 284 y transmitida a través del brazo
280, desplaze a la corredera 262 hacise la derecha, co-
mo se ilustra en la figura 7. EL movimiento dé la corre-
ders 262 hacia la derecha, en contra de la fuerza del
nuelle 278, répone a la rueda 256 seguidora de leva de
impresidn de nuevo bajo la leva de impresidn 258 EL mo-
vimiento hacis la derecha de 262 en una direccidn de
reposieidn, permite también la nueva apliéacién da la
ufia 274 a la corredera 262, reteniéndola por tanté en
su posicidn de totalmente repuesta. De igual modo, la
rotacion del drbol 232 activa la rueda seguidora de-le-
va de escape y el seguidor de leva 302 por la rotacion
de la leva de escape 300, para tirar de la varilla de
escape 310 hacia el 4rbol de impresidn 232 y contra la
accion de carga del muelle 309. El movimlento de la va-
rills 310, descrito inmediatemente en lo que antecede,
permite la recuperacion de la varille 310 contra el em-
pujador 320 y eplice asf, de nuevo, la lenglete colgan-
te 314 con la lengiete 316 de la ufia de escépe. Al ter-
minarse la rotacion del arbol de impresicn 232, se ha
activado y restablecido la funcidn de no impresidn, ha
sido activada, ha funcionado y se ha restablecido la

tecla muerta o de no escape, la seleccion de seis unida-
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des de rotacion y el cambio de la cremallera 120 en la
parte alta de la garganta 76 de la leva de rotacion 68
ha dado como resultado un efecto acuuulativo de doce
unidades de rotacidn y la espige de selsccidn ha sido
repuesta. Como el portador ests ahors scondicionado, es—

ta listo para seleccionar una forme de rotacidn y de in-

olinacién como se ha deserito en lo que entecede, v el
efecto serd un cardcter en mayisculas.

Una realizacidn alternativa para la técnica
de seleccidn por espigas &6 ilustra en la figura 19 y
en la figura 21. Refiriéndonos a la figura 19, una leva
400 cilindrice, de canel remificado, sustituye a la
leve cilindrica 68 en las realizaciones anteriormente
descritas. Para conseguir el movimiento de traslacidn
de la leva cili{ndrica 400 con respecto a su arbol de
accionamiento, analogamente a la traslacidn de la leva
cilfndrica 68 con respecto al érbol enchavetado 82,.
esta prevista una unica espiga selectors 402 para con-
tacto con la leve cilindrica 400. Ia espiga selecltara
402 esté wontada pars movimiento en vaiveén en la ménsu-
la de montaje 404. La espiga 402 tiene un resalto de
tope 406 que forma la prolengacion trasera de 402. El
resalto de tope 406 estd en contacto con el area super—
Picial trasera 408 mediante un muelle de compresidn

410. El muelle de compresion 410 esta cogido entre la
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ménsula 412 de limitacion y lea guperficie‘trasera_408.

Mbntgdas a1pivotamientd en 1a,eépiga;414'es—
tén ias palancas de éontfélrdetprofundidéd 416, 418 y ;;kf??
420. las pélanCas 416:y'4;8 estéplacopladﬁs aﬁtrav55 .
de superficies de enclavamiénfo 422 y 4?4. Lasiféléncaé '
418 y 420 estan enclavadas para movimiento sincronizado
por superfioiés de interferencia 426 y 428. La palance
416 de control de la profundidad esta configurada;dé.tal
modo que su superficie de control 428 sea igual a’ﬁn
increusnto e profundidad de inserci6ﬁ de la esPiga;402
en la levé cil{ndrice 400. Ia pslanca 418 estd configu~
rade con una superficie de control 430 y 432 de dosrpa—
sos. La palance 420 es la palanca de confrol de tres
unidades y estd configurada con una superficie de cbn—
trol de tres pasos 434, 436 y 438.

Con el fin de activar slgunas seleccionadas
de las palancas dé control de la profundidad 416, 418
y 420, unos actuadores 440, 442 y 444 estin situados
bajo las palancas 416, 418 y 420 para contacto selecti-
vo con ellas. Para proporcionar uns fuerza de recgupera-
cidn, el muelle de ldmina 446 estd provisto de palancas
416, 418 y 420 de eplicacidn con la hoja, respectiva-
nente.

Para asegurar el movimiento maximo apropiado

de las palancas 416, 418 y 420, estd previsto un miembro
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de tope 448 para bloquear el movimiento excesivo de
las palancas, respectivanente.

Adicionalmente, montados en el.bastidor 0
niswbro de soporte 404, un seguidor de recuperacicn
y una biela 450 estan montados & pivobtamiento en la
espiga de pivote 452. La biela 450 tiene una superfi-
cie de recuperacion 454 que se aplica con el resalkho
de tope 406. El seguidor 450 se encuentra en cohtacto
de seguimiento de leva con la leva de restablecimiento
456, para actuar mubuamente con ella.

Al recibirse desde la unidad ldgica 26 se-
Hales que representan les necesidades de rotacidn pa-
ra'un{parééter'particuiar, los actuadores 440, 442

vy 444 que, en .esta reaslizacidn, son ejecudiones alter-

‘nadas del bloque actuador 30 y los fiadores de rota-—

cion descritos en lo que antecede en configuracion
primaria, son aoﬁivados de manera selectiva. Para una
rotacion de 1, 2 0‘3 unidédes, son obligados a actuar
los actuadores apropiados 440, 442 o 444, haciendo
girar as{ la palsnca de control de la profundidad
416, 418 o 420, correspondiente, en torno a la espigs
414. Cowo ejemplo, si una letra particular exige una
rotacidn de dos unidades, la leva 400 esta configura—
da de tal modo que una insercidén de la espiga selec-

tora 402 en la gargenta de leva de la leva 400 hasta
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una profundidad de dos incrementos dard lugar a una
rotacion de dos unidades. El mecanismo de rotacidn pa-
ra esta realizacion es sustancialmente el mismo que

el ilustrado en la figura 18 y que se ha descrito en
lo que antecede. La unica diferencia importante serd
1a de que la leva 400 producird tanto una condicidn

de rotacion positiva como una condicidn de rotacidém
negativa con un ajuste fe la cremallera y exigiféﬁun
canblo de la cremallera 120 para conseguir el deSéla—
zauniento complementario para la misma garganta. Aéf,
pare ung rotacidn de dos unidades, independientemente
del sentido que se desee, se hace pivotar le palanéa
gelectora de profundidad 418 correspondiente & una in~
sercidn de dos unidades alrededor del punto de pivote
414. Debido a la interferéncia entre las superficies
426 y 428, la palanca 420 es hecha girar en igual foruma
en el mismo sentido en torno al punto de pivote 414.
El efecto e¢s retirar la superficie de tope 438 y 436
de contacto con el resalto de tope 406. Esto permite
gue el resalto de tope 406 se aplique a la superficie
434, Esta superficie 434 esta configurada, junto con
todas las otres superficies de tope, en las tres palan-
cas de control de la profundidad, para corresponder

a miltiplos de incrementos Gnicos de insercidn de la

profundidad para la espiga selectora 402.
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Para una insercidn de profundidad de una uni-
dad de la espiga selectora 402, se sigus el miswo pro-
cedimicnto que con respecto a la palanca 416, excepto
en que las superficies de interferencia 422 y 424 nue-
ven la palance 418 en un incremento de una unided lo que,
a 8u vez, hace pivotar la palanca 420 en una unidad pa-~
ra pernitir que el resalto de tope 406 se aplique a la
superficie 436. Asf, puede verse que a través de las
interferencias unidireccionales entre las palancas 416
¥y 418 y las palancas 418 y 420, la actuacidn de un ac-
tuador 440, 442 o 444 insertars la espiga 402 hasta la
profundided deseada de 1, 2 o 3 incrementos en la gar-
ganta de la leva cilindrica 400. Para incrementos de 4,
5 y 6 unidades de insercidn, pueden llevarse a cabo
los efectos adicionales gpropiados del actuador 440 y
444 para una insercidn de cuatro unidades, 442 y 444
para uns insercidn de cinco unidades o-la actuacidn de
440, 442 y 444 pars wna insercion de seis unidades. El
efecto de activar el actuador 440 y 444 para ung inser-
cidn de cuatro unidades es desplazar la palance 420
alrededor del pivote 414, para retirar completanente
sus tres superficies de tope de contacto potencial con
el resalto de tope 406. La activacidén del activador
440 hace girar la palanca 416 y le palanca 418 alrede-

dor del pivote 414, semn se ha descrito en lo que ante-
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cede, de tal modo que la superficie 430 actua para
entrar en contacto con el resalto de tope 404. El
efecto neto de esta seleccidn da un incremento de cua-
tro unidades de insercidn de la espiga 402.

De forme andloga, la activacidn del actua-
dor 442 y 444 retirara las superficies de tope de am~
bas palancas en contaoto.poteneial con el resalto aé
tope 406, permitiendo as{ que el resalta de topé "406
se aplique a la superficie 428 correspondiente a éinco
unidades o incrementos de insercidn.

. La actuacidn simulténealde los tres;activa-
dores 440, 441 y 444 permite que el resalto de tope
406 sea insertado hasta la profundidad maxiua, ; de
seis unidades, correspondiente a una rotacidn de seis
unidades. Después de que se ha producido cualgquier
seleccidn, la rotacidn del arbol de impresidn 232!
gque, a su vez, acciona la leva de reposiéién 456 para
retirar el 1ldbulo elevado de contacto légicq con el
seguidor 450, el wmuelle 458, tensado desde el miembro
de bastidor 404, actia para hacer pivotar a la super-
ficie Ge reposicidn 454 alrededor del pivote 452, ac-
tuando as{ para deolver al resalto de tope 406 a su
posicidn retraida, lo que permite que el muelle de la-
wina 446 opere a través de sus tres dedos para devol-

ver las palancas 416, 418 y 420 a sus posiciones no
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seleccionadas nominales. Haciendo referencia a la fi-
gura 21, la espiga selectora 402 puede insertarse en
una garganta de leva 480 pox'activacién dé cualesquiera
o de todas las'palancas selectoras 416, 418 o 420.

La profundidad de la insercidn controls cugl
de las ramas de la garganta 460 seguird la espiga 402.
Para facilidad de cowprensidn el incremento de profun—
didad de insercion y la magnitud relativa de despla-
zamiento de traslacidn de la leva 4C0 a lo largo de su
arbol, estaran designados por los digitos de las unida-
des del nimero de referencis correspondiente a la gar—
ganta de leva. As{, la garganta de leva 460 se extien-
de en linea recta desde la parte inferior hacia la par-
te superior del diagrama de leva 400 de la figura 21.
La garganta de leva 461, que se ramifica hacia la de-
recha, corresponde a une unidad de rotacion de la ca-
beza de tipos 16. Esto también exige un incremento de
insercidn de profundidad o la actuacidn de un movimien-
to de la palanca selectora de profundidad 416. En cuan-
to la espiga esté insertada, un incremento adicional
de la profundidad en la leva 400 hars que interfiera
con la superficie designada con 461' desviando asi la
espiga fuera de la pista 460, a la piste 461l. Como la
espiga 402 estd mentenida espacialmente de manera fija

y la leva 400 es relativauente libre para trasladarse

-71 -



10

15

20

25

axialmente, la leva 400 se desplazaré lateralmente en
respuesta a la desviacion de la leva 402 a la pista
461. En forma similar, una insercicdn de dos unidades
aplicard la superficie 462', y las inserciones de 3,
4, 5 y 6 unidades aplicaran las superficies 463',
464', 465' y 466', respectivamente. '

La ranura seguidora 470 o garganta seguido-
ra 470 se splicard con la lengliete seguidore 88 6 con
ung lenglieta similar para provocar el movimiento de
rotacidn del mecanismo de conversion y transmisiéh
de movimiento, con el fin de convertir el movimianto
lateral de la leva 400 en un movimiento de rotaeiidn
de la cabezae de tipos 16. Cuando la leva 400 gira.so-
brepasando la espiga 402, todas las pistas 460 a 466
suben radislmente desde el eje geomdtrico de lu leva
hasta una profundidad wniforme, ayudando a devolver
la espiga seguidora 402 a su posicidén no seleccionada
¥, 21 mismo tie.wpo, facilitando la reentrada de la es-
piga 402 en la garganta 460 si ha sido desviade por
una profundidad de insercidn adecuada.

En el caso de que la espiga no esté inserta-
da hasta una profundidad que provogue la aplicacicn

con cualquiera de las superficies para degviar la e¢s-

" piga fuera de la pista 460, la espiza tenderd a perua-

necer en la pista 460, por cuanto gue no existen otras
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fuerzas laterales que actien sobre la leva para des-
viarla con respecto a la espiga 402.

El cambio del sentido de giro.y la conse-
cucion del cambio de taumafio de caractercs se consi-
gue en forma sndlogs al procedimiento descrito con
respecto a la leva de rolacidn 66, anterior.

Ia libermscion de la tecla de cambio de im-
mafio de caracteres en el teclado 18 tendra el efacto
de orear sefiales desde el generador de seflales 26
de teclado que solicitan un cambio de tauwafio de carac—
teres adicional. Toda la secuencia completa se ini-~
ciaré entonces y se terminara dando como resultado
la rotacidn positiva de la cabeza 16 en 12 unidades
adicionales de rotacion, reponiendo asi la cabeza a
la posicidn de mindsculas. Mientras la cabeza 16 se
encuentra en la posicidn de mayisculas, la seleccidn
que comprende la rotacidn e inclinacidn de la matriz
de caracteres en la cabeza de impresion 16 es idén-
tica a la de una seleccidn de mindscules previamente
descrita.

Debe reconocerse que aunque el aparato de
seleccion se ha desgrito ¥y explicado con respecto a
un elemento de impresidon de 96 caracteres, puede mo-
dificarse el dispositivo, redimensionando las posi-

ciones de las superficies de leva, para aceptar un
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elemento de 88 carscteres con iguel aplicacion.

Zungue, en general, el invento se ha deserito
utilizando seflales de conbtrol neumdticas, debe recono-
cerse facilmente que wn experto normal en la téenica
puede conseguir de maners muy sencilla la sustitucidn
de los controles neumaticos por los controles electro-
magneticos. Ademés, pueden conseguirse téenicas altsr-
nativas para cambiar el movimiento lineal de la ;eya
a la forms de un movimiento de rotacidn de la cateza
de tipos, Tales técnicas supondrfan el empleo de meca~
niswos del tipo de engranajes de cruz de Malta o en~
granajes de cruz de Malta inversos, tales como e&spi-
gas encajadas en gargantas en la parte superior de un
miembro de cremallera y otras téonicas de conversion
de wovimiento lineal en movimiento de rotacidn, equi~-
valentes, bien conocidas.

Aungque el invento se ha mostrado y descrito
particularmente con referencis a realizaciones prefe-
ridas del miswo, los expertos en la técnice entenderan
que pueden hacerse en 61 los que anteceden y otros cam~
bios en la forma y detalles, sin apartaerse del espiri-
tu ni del alcanca del invento.

La presente solieitud que corresponde a la
presentads en Estados Unidos de Amdrica, con fecha 29

de Junio de 1.973, bajo el Nimero 375.277, se acoge a
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los beneficios del Articulo 51 del vigente Estatuto

sobre Propiedad Industrial.

~ REIVINDICACIONES -

Los puntos de invencion propia y nueva, gque
se presentan para que sean objeto de esta solicitind
de Patente de Invencion en Espafia, por VEINTE afios,
son los que se recogen en las reivindicaciones si-

gulentes:

18.~ Un mecanismo de seleccidn para una

impresora del tipo de elemento Unice que tiene wn
elemento de impresicn unico montado en un portador

de impresién, en el gue, para la seleccion de carac-
teres, el elemento de impresidn realiza movimientos
de rotacidn y de inclinacidn, caracterizado por al
menos una leva cilindrica de rotacidnm jue estd monta-
da para deesplazauiento axial, y que tiene gargantas

cortadas en su superficie, correspondiendo la forma

- 15 =



10

15

20

25

de dichas gargentas individualmente & distintos ndue-
ros de unidades de rotacidn y/b de inclinacicn del
elemento de impresidn; medios de accionawidnto parae
producir un movimiento de rotacidn de dicha leva;
primeros seguldores de leva, controlables de manera
selectiva, montados para encajer en dichas gargantas
y que, al gifar dicha leva, provocan un desplazamiento
axial en la wisma correspondiente a la forme de dichas
gargantas; y prinmeros médioé para convertir dicﬁo
desplazaniento axial de dicha leva en un movimiento
rotativo de sentido seleccionable de dicho elemento de
impresién; y segundos medios parza convertir dicho des-
plazamiento axial de diohg leva en un movimiento de
inclinacion de dicho elemento de impresidn.

2%,~ lecaniswo de acuerdo con le reivindica-
cidn 18, caracterizado porque dichos primeros medios
pera convertir dicho wovimiento de leva comprenden un
pifidn, conectado rigidamente a dicho elemento de im—
presién y una cremallera dentada que tiene dos partes
de cremallera, estando montada dicha cremzllera de ma-
nexe cambiable de tal modo que solamente una de sus
partes de creuwallera esté, coda vez, engranada con di-
cho pifion, haciendo que dicho pifion sea impulsado en
nn sentido o en sentido opuesto.

38,~ Mecanismo de acuerdo con la reivindica-
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cion 28, caracterizado porgue dicha cremallcra esta
conectada & un mecanismo de cawbio de cremallera, que
esta divefiado pars aplicacidon exclusiva con una u
otra de dichas partes de cremallera.

48.~ Necanuismo de acuerdo con la reivindica-
cidn 18, caracterizado porque dichos seguidores de
leve estan disefindos de modo que sean controlables por
uedios neundticos.

58.~ kecanismo de acuerdo con la reivindica-
cidn 1%, caracterizado por uedios para percibir dicho
desplazemiento axial de dicha leva y para transuitir
diche desplazaudiento a aichos medios para convertir
dicho desplagemiento axial en un movimiento de rota-
cidn de dicho elomento de impresidn, comprendiendo di-
chos medios una cremallera doble.

62.~ liecanismo de acuerdo con la reivindica-
cion 32, caracterizado porque dicho mecanisuo de cam-
bio de cremallera comprende wna cguara de aire que es-
ta cerrada por una membrana conectads a un miembro de
fuelle pivotable y porque dicho mecanisuo de cambio,
en su estado actuado, cambia dicha cremallers doble
desde su posicidn normal, definida por un wuelle, por
medio de un varillaje de concxidn, a su posicidn cam-

biada.

78,.~ Mecanismo de acuerdo con la reivindica~—
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cidn 32, caracterizado porque estdn previstos medios
para reponer dicha cremallera dolkle a su posicidn
normal, comprendiendo dichos medios segundos seguido~-
res de leva que encajan en gargantas cortadas en dicha
leva, teniendo dichas gargantas un perfil tal que di-
chos seguidores de leva, al termknarse una revolucidn
de dicha leva, realizan un movinmiento ascendente tzl
que dicha cremallera es cambiada por medio Re un be-
lanein y un muelle.

82.- llecanismo de acuerdo con la reivindica-
eion 18, caracterizado porque dicha leva tiens una
gargenta cortada en ella para contacto con una len-
glieta seguidora de leva que cstd conectadas a un dis-
positivo de inclinacidn de dicho elemento de impre-
sidn, por medio de un varillaje de conexion, con el
fin de permitir la transmisidn de unidades de inclina-
cion determinadas por ia forma de dichas gargantés 80—
bre el elemento de impresién, al ocurrir el desplaza-
miento axial de dicha leva.

92,~ Mecanismo de acuerdo con la reivindica-
cion 18, caracterizado porque para realizar dichos
moviwientos de rotacidn y de inclinacidn de dicho ele-

wento de impresidn, estd prevista una leva individual,

respectivamente, estando montadas coaxialmente y de ma-

nera deslizable dichas dos levas para rotacidon en un
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&rbol comun.
108,~ Mecanismo de seleccion para una im-
presora del tipo de elemento unico.
Tal y como se ha descrito en la Meworia
que antecede, representado en los dibujos que se
acompaiian y con los fines que se han especificado.
Esta Memoria consta de seftenta y nueve hojas

escritas & magquina por una sola de sus cares.

Nadrid, 12 SET 1074

P.A.

Qscer fio Elzabury

th .KX;ZZ;

3.9.74/RTA .~
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