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MBIORTA DESCRIPITVA

. I?a‘te invento se refiere a una engrapadors y, en
particular, a una engrapadora del tipo tenaza que actua
80bre una grapa para defommarla con el fin de que clrcunde
un objetoe.

5 Si blen se han dlsefindo dispositivos engrapado-
res para permitir sujetar un objeto, ouyos digpositivos
fijan un cordel por medlo de una grapa, estos dispo:si'FiVOs
conocldos resultan de dlficil y engorrosa utilizagién, ¥y
su forma de funoionar ha impedldo, frecuentgmente, la uti-

10, lizacidn del diepositivo con mayor eficacisz,por ejemplo

POOR
QUALITY
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Obstaculizando la visibilidad apropiada o precisando movie
mientos que hacen que la manipulaocidn del dlspositivo re-
sulte penosa y molesta para el usuario.

Por consiguiente, un objeto ﬁel presente ipven—
t0 consiste en proporcionar uns engrapadora mej9rada, par-
ticularmente una engrepadora del tipo de tenaza, Que por
mite fijar una grapa de forms sencilla ¥y éficaz entorno de
un objeto, que permite poder observar visualmente sin di-
ficultad la operacidn de engrapado y que no preclsa de una
manipulaclidn forzada ¥y golesta por parte del ususario.

Bn particular, un objeto'de este invento consige
te en pr9porcionar ung engrapadors, tal como se ha expueg=—
to antes, que facilita en gran modo 1la operacidn de engra-
pado,'qne comprende mordazas de cinchado para deformar la
grapa, siendo méviles las mordazas de cinchado en un pla=~
no que es sustencialmente perpendicular al plano de movie
nlento de la manija de acc;onamiento, cuyas mordazas de
cinchado deforman la grapa, cuando actian, para fijarla el
objeto que ha de engraparse.

Otro objeto del.presente invento consiste en pro-
porcionar una engrapadora, tal como se ha expuegto antes,
que permita el engrapado fécil y eficez de un objeto, me=-
diante la utilizacidn de un cordel, siendo sujetado luego
el cordel por medio de uné grapa que se deforma entorno de
éste; ¥ permitiendo la engrapadora el rdpido y seguro cor-
te del cordel despuds de su engrapado o sujeoldns

Otros objetos y fines del presente invento resul
taran obvios despuds de la lectura de la descripeidn que

sigue y de la observacién de los dibujos que Se acompafian.
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En los dibujos ¢

La figura 1 es una vista en planta de una engra-
padora construids de conformidad con el presente inventos

Ia figura 2 es una vista en seccidn transversal
tomada sustancialmente por la 1fnea II-II de la figura 1.

Ie figura 3 es una vista en seccidn parcial toma=
da sustancialmente por la lfnea III-IIT de la figura 2.

La figura 4 es una vista en seccidn tomada por
la Lfnea IV-IV de la figura 2. ‘

La figura 5 es una vista en seccidn parcial, a
mayor escala, tomada por la lfnea V-V de la figura 2e

' Lg figura 6 es una vista parcial, a mayor esca-
la, tomada por la lfnea VI-VI de la figura 2.

La figura 7 es una vigta frontal parcial de la
estructura que se aprecia en la figura 6.

La figura 8 es una vista similar a la figura 7
mostrando la graps durante su deformacidn inicial.

La figura 9 es una vista tomada por debajo de la
estructura que se aprecia en la figura 8.

La figura 10 eg una vigta similar a la figurs 8
que ilustra la grapa cuando se ha deformado en mayor exten
g1 bn.

La figura 11l es una vigta tomada por debajo de
la estructura ilustrada en la figura 10.

La figura 12 es una vista similar a la figura
10 que ilustra todavia wna etapa ulterior del engrapado de
la grapa.

La flgura 13 es una vipta tomada por debajo de

la egtructura ilustrads en la figura 12.
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La figura 14 eg una vista que ilustra la grapa
después que se ha deformado por completo, en ocuya posicidn
las mordazas de apriete se encuentra en su posicién més
interna. |

La figura 15 es una vista tomada por debajo de
la estructura 1lustrada en la figura 14.

La figura 16 es una vista en plénta percial de
une estructura modificadas

La figura 17 es una vista frontal de la gufa del
ocordel y dispositivo de corte que puede montarse en la en-
grapadora del presente invento.

La figura 18 ilustra el modo en que coopers un
cordel con lgbufa ilustrada en la figura 17.

La figura 19 ilustra la operacifn de corte des-
puds de completarse el engrapado. '

Las figuras 1 y.z ilustran una engrapadora 10,
segin el presente invento, cuya engrapadora incluye una
carcasa 1l que tiene montado un cargador portagrapas 12
Separables Soportado de forma mévil sobre la carcasa 11
Se enhcuenbra un mecanlsmo dé accionamiento 13 que coopers
con 1os medios de mordaza méviles 14 para permitir que ge
deforme una grapa de forme sustancialmente acanalada entopr-
no de un objeto, tal como un cordel u otro elemento de
atado. ‘

La carcasa 1l incluye un cuerpo alargado y acang
lado 16 que tiene un tabique superior 17 y un par de ale-
tas sustancialmente paralelas 18 que se proyecten hacia
abajo a partir de sus oxtremcs. El cuerpo 16 comprende un

apéndide 18 deprimido hacla abajo y separado del tabique
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. superior 17, junto a su extremo posterior (exbtremo dere =

cho de la figura 2). EL cuerpo 16 comprende, asimlsmo,una
abertura.l7 formada en el tabique superior 17, entre sus
extremos, para una finalidad que se expondrd més adelantes
El extremo anterior del ouerpo 16 (extremo iz -
quierdo de la figura 2) presenta la pared superior 17 de-
primida hacia abajo tal oomo se ilustra por el tabigue
17A en la figura 3. El tabique 174 presenta una placa de
tope 21 fijada en su superficie inferior. En el tabique
Buperior 17; drectamente hacia la parie posterlior de la
porcidn de tabique deprimido 17A; existe una abertura 224
Conslderando shura el cargador porta-grapas 12,
éste incluye un cuerpo acanalado y alargado 26 dotado de
un tabique superior 27 y un »ar de paredes laterales en -
frentadas 28 que se proyectan hacia abajo a partir del
tabique superior 27 con relacién mitus sustapcialmente
paralela. Las paredes late?ales 28 presentan, sobre la
mayor parte de su longitud, aletas inferiores 29 que se
proyectan hacia dentro. EL extremo anterior (extremo dere-
cho de la figura 2) de la pared superior 27 no se extien-
de en toda la extensidn hasta el extremo libre del clier-
po 26, sino que se forma con una aleta vuelta hacla arridba
31 apta para extenderse a través de la abertura 22 y so0 -
breponerse a la porcidn de psred 174 para fijsr ol extro-
mo anterior del cargador 12 en el tabilque de la carcasa
11, El extremo posterior del tabigue superior 27 del car=
gador presenta una sbertura 32 la cual viene definida en
uno de sus laterales mediante una aleta vuelta hacia arri-

ba 33, cuye aleta es apta para apoyar contra el apdéndice
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18 del alojemiento, tal como se 1lustra en la figura 2.
El cargador porta-grapas 12 presenta un mecanis-
mo de alimentacidn de grapas dispuesto en el interion del

cuerpo 16, cuyo mecanismo de alimentacidn incluye un empu-

Jador de forma sustanclglmente acanalada 36 montado de
formea deslizable en el interior del cuerpo 26 de modo que
Se adapta a su configuracidn interns. EL empujador 34 ocome
Prende un par de apendlces proyectados hacia abajo 36 y 37
& través de los cuales se extiende, de forma.deslizable,
el extremo anterior de wuns varills de guia slargada 38,
cuya varilla de gufa 38 tiene su extremo opuesto anclado
de forma fija a un miembro extremo de configuracidn acana-
lada 39« EL miembro extremo 39 es apto para tener su pata
superior extendida a través de la abertura 32 Y superponer
Se a la pared superior 27 pars anclar fijamente el extremo
posterior del mecanismo de empuje de grapas. La varilla de
guia 38 estd circundada por un resorte 41 que se extiende
entre el miembro extremo 39 y el empujador 34 para solici-
tar continuamente el empujador 34 hacia el extremo ante =~
rior de la engrapadors. El enpujador 34 se dispone de modo
que apoye contra la grapa extrema de la parte posterior
A gsociada a una fils de grapas, tal oomo se ilustra en
la figura 6, solicitando de este modo las grapag hgcia
el extremo anterior de la engrapadora. No obstante, la fi-'
gura 2 ilustra la engrapadora vacisa de grapas:
Considerando ahora el mecaniemo de accionamien=
to 13, éste incluye una manija 41, sustancialmente en for-
ma de "L", que tiene su porcidn extrema montads articulg-

damente en las aletas del alojemiento 18 por medio de un
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pasador 42. La pata de la manija 41 que se extliende hacia.
arriba viene definids por un par de aletas enfrentadas 43,
susbanoialmente paralelas, dispuestas a ambos lados del
alojamiento 16 & estdn dotadas con ranuras alargadas 44
formadas en sus extremos superiores. Iias ranuras 44 acomo-
dan en su interior un pasador 46 que se extiende entre las
porciones de pata 43 y se conecta a un miembro @eslizador
47, cuyo miembro estd confinado deslizablemente, en el
cuerpo 16 pars desplazarse en sentido longitudinal. EL
niembro deslizante 47 comporta montado un pivote 48 que
ge conecta plvotablemente al extremo posterior de un par
de brazos 51 y 52 Le manija 41 es solicitada eldsti camente
hacia su posicidn inferior, tal como se ilusira en la fi-
gura 2, por medio de un resorte 49 que circunda el plvote
42, apoyando uno de sus extremos contra la mgnija 41 y el
o0tro extremo contra las aletas inferiores 29, con lo que
ol resorte mantiene tambidén el cargador de grapss en el

interior de la carcasa 16.

Los brazos 51 y 52 estdn conectados a 1los medios
de mordaza 14, a los que acciona, cuyos medios de mordaza
incluyen un par de miembros de mordaza en forma de "L" 56
¥y 57 articulables y pivotablemente conectados por sus ex—
tremos posteriores a los brazos 51 y 52, respectivamente,
nediante pivotes 58 y 59. Log miembros de mordaza 56 y 57
ge oonectan articuladgmente en las porciones centrales por
medio de un pivote 61, ouyo plvote se fija a la pared su-
porior de la carcasa 17. .

El miembro de mordaza 56 presenta una placa de

tope de grapas 63 formads sobre su extremo anterior y que



se proyecta hacia abajo de ésta. Una plsca de tope de gra=
pas similar 64 se fija solidarismente al o?ro niembro de
mordaze 57 del que se proyecta hacisa abajo, oon lo que las
Places de tope de grapas 63 y 64 se disponen de modo que
5; 80n empefladas por la grapa mas anterior, como es la grapa
A ilustrada en lag figuras 5 y 6. 7
Las placas de tope de grapas 63.y 64 comprenden
mordazas de cinchado de grapas 66 y 67 firmemente fijadas
en su superficie interna, cuyaes mordazas se disponen para -
10. empefiar la grape mas anterior A cuando los miembros de moOr-
daza bagculan hacia dentro para adoptar su posicidn de
clerres La mordgza de cinchado 66 presenta uha suave cavi-
dad 68 formada en la cars de empefio de grapas, y la otra
mordaza de cinchado 67 presenta una cayidad arqueada 69
15; formada en su cara que empefia la grapa, cuya cavidad arqueg
da 69 fermina en un espaldln de empefio de grapa Tl. Ia
mordaza 66, en la proximidad de la cavidad 68 Presenta
una cara 72 (figura 6) inclinada hacia dentro con respaec~
t0 a una lfnea radial que se extiende desde el eje del pi=
20. vote definido por el miemb;o de pivote 61, EL otrc; miem -
bro de mordaza 67 presenta, de modo andlogo, en la zona
de la cavidad 69, una cara de cmpefio de grapa inclinada
hacia fuera con respecto & una 1fnea extendida en sentddo
radial. Las caras T2 ¥y 73 son sustancialmente paralelas
25+ entre si.
Considerando ghora la conflguraciﬁn de la grapa
A, ‘tal como se aprecia mejor en la figura 7, ésta adopta
une conflguracidn de forma acanalada e incluye una por =

cidn de base 74 .y un par de patas 76 y T7 que se Proyecw
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tan hacia abajo, cuyas patas se extlenden hacla dentro Yy
definen un dngulo agudo con respecto a la poraidn de base
74+ En una realizacidn preferida, el extremo libre de cada
pata estd dotado de una porci5n de punta shugada, exten =

5e diéndose la porcifn de punta ahusada 78 de la pata 76 la-
teralmente con respecto a la grapa; en una direccibn, y
extendiéndose la porcifn de punta ahusada 79 fonmgda en la
otra pata 77 lateralmente con respecto a la grapa, en la
direcelén opuesta. La Ffinalidad de ésta configuracidn se
10s  expondrd més adelante.
FUNCI ONAMT ENTO

El funcionamiento de la engrapadora se expondrd

someramnente para asegurar su completo egtendimiento.'
Ia engpapadora 10 se mantiene, normalmente! en
15 posicidn ablerta, tal como se ilustra en la figura 2, cuya
posicidn viene dada por el resorte 49 que solicita la mani-
Ja 41 hacia abajo; la cual contrae a su vez la deslizadora
47 y hace que basculen hacla fuera los miembros de mordaza
56 y 57 para que adopten su posicidn eblertas El movimien-
20. t0 de basculado hacia fuera de las mordazas, que se produ=
' Ce eh un plano Porpendicular gl plano de movimiento de la
mani ja 41, viene limitado por aletas de tope 81 formadas
en los miembros de mordéza ¥ que empeflan las aletas 82 del
cuerpo de la carcasa l6.
253 Congi derando gue el cargador degmpas 12 con-
tenga una serie de grapes, cuyas grapas se disponen enf;eny
te del empujador 34 (hacia la izquierda en la figura 2),
entonces el resorte 41 solicita hacia delente el empujador

34 y la fila de grapas con respect¢ a la carcasa de modo



5e

10,

15,

204

254

- 10 -

que la grapa extrema anterior 4 empeﬁa lézsuperflcie in -
terna de las placas de tope 63 y 64, tal como se ilustra
en las figuras 5 y 6. Do este modo dicha grapa ekﬁrema an-
terior A se dispone directamente entre las mordazas de cin
chado 66 y 67 y se situa de forme que se empefie en!el in-
terior de las cavidades 6§ ¥ 69. Las grapas, ouando ge en-
cuentren en esta posicidn, tienen su porcidn de base 74
soportada contra la placa de ftope 21. )
Cuando ge desea utilizar lawengrapadora 10, en -
tonces’el objeto que ha ge engraparse, por ejemplo una
cuerda, cordel o similar, se dispone de modo que se exthiene
da por el interior de la grapa e;trema anterior. Iuego se
oprime hacia arriba la manija 41, en gosicidn al empuje
del resorte 49, haciendo que la deslizadera 47 sea golici-
tada haciag delante de lg carcasa. Este empuje hacia delanw
te de la deslizadera 47, que se produce hacia la parte.iz~
quierds de la figura 2, hace que basculen hacia dentro, en
sentido enfrentado, 1os’exﬁremos anteriores de los miem =
bros de mordaza 56 y 57, con lo que las mordazas de cinchae
do 66 y 67 se desplazan la una haciaz la otra para empefiar
¥ deformar la grapa extrema anterior A situada.entre &g -
tase Cuando las mordazas de cinchado 66 v 67 se desplazan
la une hacia la otra producen uns deformacidn progresiva
de la grapa A,'tal como se ilustra esquendticamente en lag
figuras 6 a'lS, siendo controlada la deformacién de la gra=
ba por la forma con que la grapa empefia las cavidades 68 ¥
69, HL movimiento hacia dentro de las mordazas de cinchado
66 y 67, una hacia la otra, prosiguelhasta que lag mordg-

zas alcanzan gu pogicidn mds interna, tal como gse ilustra
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en la figura 14, en cuya posicidn las mordezas apoyan en
la placa de tope 21, '

Durente la defommacidn de la grapa, tal como se
ilustra progresivamente en las figuras 6 a 15; lag caras
Ineclinadas 72 ¥y 73 hacen que 8e deformen hacia den#ro lag
patas de la grapa 76 y 77, en direccioges opuestas, tal
como se llustra en las figuras 11 y 13, de'modo que las pa
tas puedan paser libremente para solaparse, 10 que faculta
que la grapa adopte la forma de un bucle sustancialmente
cerrade, tal como se representa en la figura 15, El ghusa-
do en dlrscciones opuestas de las porciones de punta 78 y
79 de lag ratas facilita el que las patas no se interpongan
entre sf, ya que las porcipnes de punta tienden a despla -
zar lateralmente las patas, Separéndolas; para facilitar
el solapado de las patas. Durante esta deformacibn de la
grapa la porcidn de base 74 se mantiens en empefio oon la
placa de tope 21 para impedir el abombamiento hacia arriba
de la grapas ‘

Por consiguients, en el presente invento, la eg-

tructura de las mordazas y de la grapa faculta el que las
patas de la graps se desplacen para adoptar una relacién
Bolapada, 10 que hace posible doblar totalmente la grape
para fomar un bucle que una firmemente el objeto que ha
de engraparse. Esto significa una ventaja iumportante 8obre
las engrapadoras convenclonales en donde los cinchadorgs
Presionan horizontalmente la grapa por ambos laberales,
puesto que en estos dispositivos convencionales cuando se
deforman los extrgmos de las patas de la grapa establecen

contacto entre sf, impidiendo con ello el ulterior doblado
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de la grapa Ge modo que ésta no une de forma Han firme el
0bjeto. ‘

Una vez complotada la operacibn de engrapado,
tal como se ha expuesto antes, entonces la liberacidn ma —
‘nual de la manija 41 permite que dsta vuelva autondticamente
a su posici6n’abierta debido & la accidn del resorte 49.
El resorte 49, que actia a través de la manija 41 sobre el
deslizador 47, hace #ambién que las mordazas 56 y 57 wuelw
van a su posiciln abierta, despude de 1o cual el resorte
41 asociado con el cargador de grapag alimenta la grapa
siguiente a una posicidn en la que empefia las placas de 0
pe ¥ de este modo se dispone entre las mordazas de cincha-
do para permitir llevar a cabo uma nueva operacidn de en-
grapado.

Cuando es necesario cargar el cargador 12 con
grapas se desplaza entonces el miembro 39 hacis dentro T
hacig abajo para desbloguearlo del alojamiento 16. Inego
se extrae la guia 38 y el empujador 34 del alojamiento del
cargador 26 y se inserta por deslizemiento una fila de
grapas en'el alojamiento 26 del cargador por su extremo
posterior, cuyas grapas se reticnen en el alojamiento del
cargador por medio de las aletas inferiores 29. A conti -
nuacidn se melve a insertar ol empujador 34 en el aloja -
miento para que empuje hasia delante las grapas hasta.que
la grapa extrema anterior empefie lag placas de tope 63 y
64 ¥ luego es solicitado el miembro extremo 39 en el alo-
Jamiento y desplazado bara gue entre en empefio con  la
abertura 32 para bloquearlo en el alojemiento del carga-

dor. De esgte mod9ia engrapadora 10 queda lista para ser
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utilizadas

Ia utilizacidn del presente invento es eltamente
deseable en vista del movimiento transversal que se proda-
ce entre la manija y las mordazas. B las engrapadoras con=
vencionales del tipo de tenaza la manija de accionamiento
ge opera en una direccidn sustancislmente igual que las
mordazag de cinchado y ello ofrece Qificultades en la ope-
racién de engrapado. Por otra parte, en el aparato de este
invento, las mordazas de oinchado son méviles, de foma
basculante, en un plano (normalmente un plano horizontal)
que es sustanciglmente perpendicular al plano de movimien-
t0 (normalmente un pléno vertical) de la manija de accio-
nemiento. ELlo permite por tanto un fécil giro de la mufie-
ce del usuario y consecuentemente una menor fatiga;

MODIFICACT N ES '
B la estructura ilustrade en le figura 1y el

eje del pivote definido por el miembro de pivote 61 inter—
secta substancialmente la linea central extendida en sen —
tido :ll.ongitudinal definida por la fila de gmpase Sin em =
bargo, la figura 16 ilustra una estructura modificade sus-
tancialmente similar a la estructura ilustreda en las fi-
guras 1 y 2 a excepcidn que el eje del pivote para los
miembros de mordaza 56! y 57! se desplaza lateralmente a
partir de la 1fnea central extendida en sentido longitudi-
nel X-X de la fila de grapas segin una distancia que se
ha indicado con S. En esta realizac;én, debido al despla-
zomiento lateral del eje del pivote, la cara interna de

la mordaza de cinchado 67! se separe una distancia I del

eje del plvote y la cara interna de la otra mordaza de
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cipohado 66' se separa una digtancia L' del eje del pivo-
te, ouya distancia L' es mayor que la distancia I segin
ung medida que corresponde, gustancialmente, al grosor de
la grapa A. Por consiguiente, en esta realizacifn, cuando
1los miembros de mordaza basculan articuladamente para
adoptar sus posiciones de clerre con el fin de que las mor-
dazag de cinchado 66! y 67' se desplacen la una hacia la
otra, el movimiento basculante de la mordaza 67! hace que
se deforme hacia dentro la pata de la grape que empefia,
mientras que el movimiento basculante de la otra mordaza

de cinchado 66 hace que se deforme hacia fuera la pata de
le grapa que empefia, con 10 que las patas deformadas de

la grapa pueden rebagarse sin que ge Obstaculicen para so-
laparse y permitir con ello que la grapa se doble forxmando
un bucle cerrado. Cuando se utiliza la estructurs de mor—
daza ilustrada en la figura 16 no es sbsolutamente necesa=
rio el empleo de une grapa que posea porciones de punta '
enfrentadas shusadas, Hampoco siendo necesario que las
carag de empefio de las mordazas presenten caras enfrenta-
das inclinadas, como son las caras 72 ¥ 73 que se ilugtran
en la figura 6,

La engrapadora 10 del presente invento puede
comprender, si se desea, un cortador y gufa de cordel 86
(véase las figuras 1 a 3 y 17-19). Ia gufa 86 oomprende
un miembro a modo de placa que tiene una porcidn superior
87 fijamente montada en la carcasa 11, sujetdndose por
ejemplo al miembro de pivote 61 por medio de un tornillo
88+ La gufa 86 presenta una placa de gufa anterior 89 que

se forma doublendo haclia shajo el extremo anterior del
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mienbro de placa de modo que la placa de gufa 89 se situa
por delante de las placas de ‘tope 63 y 64 La place de gufa
anterior 89 Presenta una mussca en forma de "V® diriglda
haclia abajo 91, cuya muesca 91 comunica por su extremo es-
trecho con una sbertura ensanchada sustancialmente elfpti-
ca 92 La sbertura 92 estd sustancialmente alineada con el
interior de la grapa acanalada contenida en el cargador
porta~grapas. '

La gufs 86 comprende también una porcibn de gufa
93 que se proyecta hacig fuera y hacia la parte posterior
de uno de sus laterales, resultando de ello la formacién
de un espacio en forma de VM 94. B le gufa 86 se encuen-
tra montado un cortador 96 y estd dlspuesto de modo que su
borde de corte quede dlspucsto a lo largo del lateral del
espacio en forma de "VT 94 opuesto & la poreiln de gufa 93;

Cuando se dispone un cordel ¢ (véase las Piguras
18 y 19) en torno de los objetos B que deben atarse, los
objetos se disponen junto al lateral anterior de la placa
de gufa 89 y se ineerta ol corde} a travds de lg muesca en
forma de "V* 91 de modo que pase, eventualmente, & través
de la abertura ensanchada 92. Procediendo de este modo el
cordel ¢ circunda gpretadamente los objetos B y los sujeta
contra la placa 89, pasando entonces 1los extremos libres
del cordel, hacia atrds, por la abertura 92 y por la aber—
tura interior de la grapa extrema anterior. Con el accio—‘
nemiento de la engrapzdora 10, en la forme antes expueste,
ge deformma la grapa extrema anterior para formar un bucle
que cirounda y une fimemente los dos extremos del cordsl

Ce Después de ocompletado el engrapado se desplaza lateral-
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mente y hacia arriba el extremo libre del cordel a través
de la muesca 94, ojerciéndose traccidn del cordel hacia
delente para que incida con el borde de corte 96 que corta
el cordel.

Si bien se ha ilustrado el cortador y gufa del
cordel 86 en el sentido de que presenta la porcidn de gufa
93 ¥ el cortador 96 proyectandose horizontalmente de uno
de'sus lateraleg, esta estructura puede tambidn proyectar-
sey, 51 pe desea, hacia abajo a partir de un lateral de la
gufa sin spertarse de la estructura bésica a modo operati-
V0.

Ain cuendo se ha descrito anteriormente una reas
lizacién'particular prefarida del invento con fines ilus -
tratlivos, debe hacerse constar que pueden llevarse o czbo
variaciones y modificaciones sin por ello apartarse del
espiritu y alecance de la invencidén.

RELVINDICACIONTES

Descrito el objeto del presente invento se de -
claran nuevas y de propia invencidn las siguientes reivin-
dicaciones. '

le~ Perfeccionamientos en una engrapadora, pa=
ra fijar uns grapa’de forma sustancialmente acanalada enw=
torno dg un objeto, caracterizados por comprender: una
carcasa, medios de mordaza montadog en dicha carcasa y coo
berentes con una grapa para deformarla segin un bucle, in-
cluyendo dichos medios de mordaza un par de miembros de
morgaza articuladamente montados en dicha carcass y mdvi-
les, de forma basculente, entorno de un primer oje entre

posiciones de apertura y cierre, presentando cada miembro

/
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de mordaza une poreifn de mordaza asoclada con égte y dis-
puesta para empeflar dicha grapa para deformarla; una mani-
Ja de accionamiento articuladamente montads en dicho alo-
Jamiento para bascular entorno de un segundo eje que es
sustancialmente perpendicular a dicho primer eje y medios
de conexifn operativamente acoplados entre dichos miembros
de mordaza y dicha manija de aocionamiénto yara producir
el movimiento de basculacién de dichos miembros de morda
za cm respdesta al movimiento de baéculaci6n de dlicha ma-
nija de accionamiento. ,

2e~  Perfeccionamientos, de conformidad con la
reivindicacidn 1, caracterizados porque dichos medios de
mordaza ineluyen medios asociadosg para hacer que se doblen
lateralmente las pates de dicha grapa, en direcciones opueg
tas, ocn el fin de permitir que se solapen e intersecten
entre af las patas con su deformacidn.

3o~ ?erfeccionamientos, de conformidad con la
reivindicacidn 1, oaracterlzados por incluir medios porte-
grapas nontados en d cha carcasa; pregentando dichos medios
porta-grepas medios de slimentacifn esociados con éstos
pare hacer avanzsr uns grapa & una posicién'en donde se
sltuea entre dichas porciones de mordaze y presentando ca—-
da uno de dichos miembros de mordaza mediog de tope aso -
ciados con éstos y dispuestos junto a la porcidn de morde=
za respectiva pare empefiar la grapa y mantenerla en posi-
cién entre las porciones de mordazas

4o ?erfeccionamientOs, do conformidad con la
reivindleacidn 3, caracterizados porgue cada miembro de

mordaza presenta una porcidn centrel pivotablemente conecs
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tada a dicha carcasa para bagcular entorno de dicho pri -

mer eje; incluyendo dichos medios de conexifn un miembro
deslizador sgoportado, en forma deslizable:sobre dicha car=
casa para desplazarse con respecho a ésta, estande plvota=
blemente conectado dicho miembro deslizador a dicha mani-

ja de amccionamiento y conectdndose tambidn a wn extremo de

‘dichos miembros de mordaza para desplazarlos en forma bas=-

culante y estando fijas dichas porciones de mordaza a los
nlewbros de mordaza respectivos adyacentes a su otro ex -
tremo. _

5em ?erfeccionamientos; de conformided con la
reivindicacifn 4, caracterizados porque dichas porciones
de mordaza incluyen porciones a modo de placa dispuestas
eh un plano que es sustancialmente paralelo a dicho primer
eje; '

6e=  Peorfeccionamientos, de conformidad con lsz _
relvindicacidn 5, caracterizados porque dichos medios de
mordazea comprenden medios asociados con ésfos pars pro@u-
cir la deformacidn lateral de las patas de diche grape,en
direcciones opuestas, de modo que dichas patas se solapen
e intersecten entre sf cuando se deforma dicha grapa debi-
do al desplazamiento de dichas porciones dé mordaza hacig
dicha posicifn de cierres ' 7 .

Te=  Perfoccionamientos, de conformidad con la
re;vindicacién 1, caracterizados por incluir adicionalmen—
te, medios de gufa fijamente montados en dicha carcasa ¥y
dotados de una placa de gufa dispuesta enfrente de dichas
porciones de mordaza y junto a 8stas, presentando dicha

placa de gufa una muesca en forma de "V» para recibir el
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objeto que ha de atarse, terminendo dicha muesca en una
aberfura ensanchada dispuesta sustancialmente alingada con
la zona definida entre dichas porciones de nordazey ¥y me-
dlos cortadores gontados en dicha carcasa para permitir el
corte del objeto, incluyondo dichos medios cortadores un
niembro de gufa que forma una muesca en "V! que desemboca
hacia la‘parte posterior de la engrapgdora ¥y un mienbro
cortador, dotado de un borde de corte, montado directamen—
te adyacente a un lateral de dicha.muesca en forma de "Vn,
8om ?erfeccionamientos, de conformidad con la
reivindicacifn 1, ceracterizados porque dicho par de mien-
bros de mordaze pivota ceda uno con respecto a dicha car -
casa entorpo de dicho primer eje, estando desplazedo dicho
Primer eje, en mentldo lateral, a partir del eje central
de la grapa extendido longitudinalmente y estando separada
la porcidn de mordasza associada con un miembro de mordaza
una distancia mayor de dicho primer eje que la porcién de
mordazs asoclada con el otro miemb?o de mordaza referido.
90— Porfecci onami entos, de conformidad con la
reivindicacidn 1, caracterizados por inclulr una grapa de
formsg acgnalada apta para deformarse por medio de dichaa
mordazas, incluyendo dicha grapa scanslada une porcidn de
base y un par de porciones de pata que se extienden segin

un dngulo agudo con respecto a dicha porcidn de base, esten

. 40 inclinadas hacia dentro dichas porciones de pata y pre=

sentando, cada una, una porcidn de punta shusada en su ex-
tremo libre, y estando ahusadas lateralmente las porciones
de punta de los extremos libres de dichas porciones de pa-

ta en direcciones opuestas.
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104~ .Perfeccionamientos, de conformided con la
reivindicécién 1, caracterizados porque dicha carcgse com-
Prende un miembro acanalado y alargado, adoptando & chos
nienbros de mordaza configuracidn eustaneiéhnente en forma
de "I" y estando pivotablegente soporfados en dicha carcasa
Junto a un extremo de ésta, extendidndose dicho primer eje
sustanc;almente Perpendicular al eje longitudinal de dicha
carcasa, presentando cada miembro de mordazs en forma de
"I citado una porcidn de pata que se extiends hacia aba-
J0 para superponerse a un extremo de dicha carcasa, com =
brendiendo dichas porciopes de pata fijadas solidariamente
lag porciones de mordaza, un cargador porte~grapas alargado
dispuesto en forma amovible en el interior de dicho miembro
de forma acanalada y medios de alimentacidn asooiados con
.dicho cargador porta~grapus para empujar hacia delante ung
fila de grapas hacia dichas porciones de mordazs y coope -
rando medios de resorte entre dichs nani ja de aocionamiento
¥y dicha carcasa para solicltar normalmente dichs ganija hg-
cia fuera, apartada de dichos miembros acanglados, ¥ para
que dichos miembros de_mordaza se mantengan, normalmente,
en su posicidn ablerta, cooperando tembidén dichos medios
de resorte con dcho cargador porftas~grapas para coadyuvar
en el mantenimiento de dicho cargador en el interior de
dicho alojamientos |

ll.~ Perfeccionamientos en una engrapadora.

Segin se deseribe ¥ reivindica en la presente
memoria descriptiva que consta de 21 hojas foliadas y es -



oritas & ma'quina pof una sola cara, acompafiadas de los di-
brjos reglaméntarios.
Madrdid, a

Pello

7
Flrmados Jose ¢, MORA

MLA.
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