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MEMORIA DESCRIPTIVA

Ia presente invencién se refiere a wn juguete de

tipo automEtico. = = = = = = = - - .- . - - - - -~ -

Se sabe que se encuentran cada vez mids juguetes
que se pueden llamar automiticos, es decir que pueden des-
plazarse y actuar gracias a un motor que llevan incorporado

¥ que estd programado con precigsifn, = = = = = = = = = = =

Los mufiecos o los personajes que se muevenpor si

mismes han tenido wn éxito muy particular, - = = = = - - -

En este campo, se han realizado mufiecos que ha-
blan o mueven los ojos, as{ como unos personajes que cami-

nan y ejecutan diversos movimientoS. = = = = = «w = = « = =«

Pero todos los movimientos automidticos ya realiza
dos son, por asf decirlo, su propio objetivo: en principio,
no se traducen en una "actividad" del personaje o del mufie-
co, que tenderfa a realizar un objetivo bien determinado,

por medio de instrumentos apropiados. = = = = = = = = = = -

El objetivo de la presente invencidén consiste pre
cisamente en realizar un juguete automdtico capaz de reali

zar unas funciones precisas por medio de un instrumento co-
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ordinado con el Personajes = = = = w = = = = - - - = - =~ -

Otro objetivo consiste en realizar un juguete que
es movido por un mecanismo simple, original y que tiene un

funcionamiento SegUYOes = = = = = = = = " - - -- - .- - -

Estos objetivos, asf{ como otros, se alcanzan por
un juguete de tipo automético; caracterizado porque compren
de un instrumento de misica con teclado y un mufieco que com
prende un 6rgano motor interior, unos brazos unidos al cuer
po con posibilidad de rotacidén, unos érganos de unién entre
el 8rgano motor y los brazos, pudiendo estos 6rganos de
unién hacer realizar a los brazos del mufieco unos movimien-

t0s coordinados de percusién sobre el teclados = = = = = =

Otras caracteristicas y ventajas de la invencién
se comprenderén mejor con la lectura de la descripcidén deta
llada siguiente de un ejemplo de realizacidén preferido, pe-
ro no exclusivo, con referencia a los planos anexos dados a

t{tulo indicativo y no limitativo en los cuales: = = = = =

Ia fig. 1 representa esquemiticamente, en perspec

tiva, el conjunto del juguete; = = = = = = = = = = = = « -

Ias figs. 2 y 3 representan, respectivamente, una
vista frontal y una vista lateral del interior de la muffeca

de la fige 15 = = = = = = = = = = - == =~ - - -

La fig. 4 representa el grupo motor del juguete.—
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Se ve en las figs. 1 a 4 que el présente juguete
comprende un instrumento de misica con un teclado conforma—-

do como un pequefio piano 1, y unag mufieca 2 que estd sentada

en un taburete 3 colocado delante del teclado del piano 1.—‘

E1l taburete 3 es solidario del piano 1. La mufieca
posee wn 8rgano motor interior constituido por wn grupo mo-
to-reductor 4 alimentado por unas pilas situadas en el aloja
miento 5. El grupo moto-reductor estd mandado por un botén
de presién 20 y termina en un pequefio eje rotativo 5 cuyos
extremos opuestos se hallan en los lados del grupo moto-re-

ductor 4. Unas placas 7 estdn caladas sobre estos extremos.

Tos brazos de la mufieca 2 estdn unidos con posibi
lidad de rotacién al cuerpo de esta mufieca por medio de ar
ticulaciones, cada una de las cuales estd constituida por
un elemento en anillo 8 unido al cuerpo de la mufieca 2, con
posibilidad de rotacién alrededor de su propio eje dispues-
to en un plano aproximadamente horizontal. En el interior
de cada elemento en anillo 8 se halla una pieza especialmen
te conformada 9 que, por medio de un apéndice 10, es solida
ria de un brazo de la mufieca y puede girar, a la vez, alre-
dedor del elemento en anillo 8 y alrededor de un eje mate-
rializado por un vistago 11 perpendicular al eje del elemen
to en anillo 8. Los 6rganos de unién entre el 6rgano motor
¥y los brazos de la mufieca estén constituidos por una serie
de dispositivos cinemdticos que comprenden: varios dedos 12
en resalte sobre las placas 7, d0s piezas alargadas 13 cada

una de las cuales es, por una parte solidaria del elemento
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en anillo 8, y por otra forma estd colocada de forma que
ataque los dedos 12, unos érganos excéntricos constituidos
por unas levas 14 solidarias del pequefic eje 6 y que actdan
por un dedo 15 sobre una palanca 13 que pivota sobre un eje
21. En el extremo opuesto del eje 21, las palancas 16 son
atacadas por unos pequeilos ejes 17 solidarios de las piezas

especialmente conformadas 19, = = = = = = = = = = = = = =~ o

Se prevén unos Srganos eldsticos de tipo conoci-
do, que no estédn representados en las figuras, para devol-
ver las piezas alargadas 13 y las palancas 16 a sus posicip

Nes NaturalesS. = = = = = m = ;o0 = = - - w o w--—-- -

La presente mufieca tiene, ademds, la cabeza que
puede girar alrededor de un eje 19, aproximadamente verti-
cal cuando la mufieca estd en posicidén de funcionamiento. Ia
cabeza es accionada por la rotacién de las piezas especial-
mente conformadas 9 alrededor de los vdstagos 11, por medio
de pequefios vdstagos 17 que, por contacto, actan sobre dos

aletas 18 que salen del védstago vertical 19, = = = = = = -

La invencién propuesta funciona de la forma si-

Cuando los 6rganos de unidén descritos son acciona
dos por el grupo moto-reductor, imprimen a los brazos de la
mufieca unos movimientos que elevan y bajan rftmicamente las
manos sobre el teclado y, al mismo tiempo, las desplazan ho

rizontalmente, de manera que alcancen varias teclas, - - -~
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Los movimientos de los brazos pueden ser defasados
entre sf de forma apropiada, por una colocacidén conveniente
de los dedos 12 y de las levas 14. Girando en sincronismo
con los movimientos horizontales de los brazos, la cabeza
de la mufieca parece querer controlar su acciln. ¥l pequefio
piano 1 tendri sus teclas dispuestas de munera que los movi
mientos de los brazos de la mufieca puedan producir sonidos

agradables, o motivos musicales simplese = = — = = — = = w =

Desde luego, diversas modificaciones pueden ser
aportadas por el préictico al dispositivo que ha sido descri
to dnicamente e titulo de ejemplo mo limitativo, sin salir
del marco de la invencién. tn la préctica los materiales em
pleados asl como las dimensiones adoptadas pueden ser cua-

lesquiera segliin las necesidades de cada caso particular. - -
N o T 4

Se declarsn de novedad y propiedad para Espaiia,

sus territorios y plazas de sobersnia, las siguientess - -~ =

RELVINDLCAULUNES

1.~ perfeccionamientos en los juguetes automiticos,
caracterizados porque el juguete comprende un instrumento de
misica con teclado y un mufieco que comprende un 6rganoc motor
interior, unos brazos unidus al cuerpo con posibilidad de ro
tacibn, unos 6rganos de unién entre el 6rgano motor y los

brazos, pudiendo estos Srganos de unién hacer realizar a los
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brazos del mufieco unos movimientos coordinados de percusién

sobre el teclados = = = = = = = = = — — - - - -

2.~ rerteccionamientos segiin la reivindicacién an
terior, caracterizados porque los brazos estén unidos al
cuerpo con posibilidad de rotacién, por medio de articulacig
nes cada una de las cuales estd constituida por un elemento
en anillo solidario del cuerpo del mufieco con posibilidad de
rotacifn alrededor de su propio eje y por una pieza especial
mente conformada e interior al elemento en anillo, solidaria
de un brazo del mufieco, y que puede girar o bien con el ele
mento en anillo, 0 bien alrededor de un eje perpendicular

al eje de este elemento en anilloe = = = = = = = = =~ = ~ - -

3.~ Perfeccionamientos segin cualquiera de las rei
vindicaciones anteriores, caracterizados porque el Srgano
motor estd constituido por un grupo moto-reductor moviao eléc
tricamente y que termina en un pequefio eje rotativo cuyos

extremos opuestos se hallan cerca de dichas articulaciones.~

4.~ Perfeccionemientos segin cualquiera de las rei

vindicaciones 1 a 3, caracterizados porque los 6rganos de
unién entre el Srgano motor y los brazos estén constituidos
por varios dedos fijados sobre los extremos de dicho peque-
fio eje rotativo, por dos piezas alargadas cada una de las
cuales es, por una parte solidaria del elemento en anillo,

¥y por otra parte esti colocada de manera que actde en unién
con dichos dedos que giren solidariamente con dicho pequefio

eje rotativo, por unos érganos excéntricos calados sobre di
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cho pequefio eje rotativo, por unas palancas accionadas por

estos 6rgenos excéntricos y unidas a las piezas interiores
especialmente conrormadas de manera que las haga girar con
respecto a los elementos en anillo y por unos Srganos elésti
cos de retorno para devolver a su posicién los elementos

alargados ¥y las palancase = = = = = = = = =~ =~ = = = = = - -

5.~ Perfeccionamientos segin cualquiera de las rei
vindicaciones 1 a 4, caracterizados porque la cabeza del mu

fieco es mévil en sineronismo con los movimientos de los bra-

6.~ Perfeccionamientos segin cualquiera de las rei
vindicaciones 1 a 5, caracterizado porque la cabeza puede gi
rar y, por medio de una unién de tipo mecénico, es movidas
en rotacién por la rotacién de las piezas especialmente con-

formadas, con respecto a Los elementos en anilloy = = - - ~

7o~ "PERFECCLONAMIENTOS 1N 10S JUGUETES AULOMATI-
COSM"y m m oot mm = - e -

Todo ello conforme se describe y reivindica en la
presente memoria que consta de ocho hojas foliadas y mecano-
grafiadas por una sola de sus caras y de una limina de dibu~

Jos que la ilustra.

BARCELONA, -4 .1mv 4974
P. A M. cureLt SUROL
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