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ksta invencién se refiere a unidades portadtiles

para miquinas-herramienta. — = — = = = = = = = = = - =~ - -

Tales méquinas adolecen del inconveniente de que
si se precisa cambiar el componente que se estd mecanizan-
do, es necesario que toda la miquina sea puesta fuera de ser
vicio, mientras se realicen los cambios necesarios en los
Utiles. La finalidad de la presente invencién es proporcio-
nar una méquina-herramienta que tiene al menos dos unidades
portadtiles intercambiables para permitir cambiar o ajustar
los Utiles en una de las ubicaciones mientras que los itiles
en la otra ubicacién son capaces de realizar una operacién
de mecanizado. Asf, se puede ajustar la méquina para el pré
ximo componente a mecanizar mientras la méquina sigue en

funcionamientos — — = = = = = = = = = = - = - ¢ - - — - -

De acuerdo con la presente invencién se pruporcip
na una miquina-herramienta que tiene al menos dos unidades
portaitiles moniadas deslizentemente sobre un carril de
gula que se extiende a través de La miquina en un plano subg
tancislmente horizonial, siendo cade una de dichas unidades
selectivamente mévil a lo largo de dicho carril de gula des

de una primera posicién inoperativa, en la que pueden ser
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retirados los dtiles de la unidad o colocados en la misma, a
una segunda posicién operative donde la unidad elegida de di
chas wnidades puede ser recogida por un dispositivu acciuvna~-
dor para desplazar dicha unicad escogida hacila abajo en un
plano versical hasta una posicién de mecanizado, en la cual
miquine-herramienta eL carril de gula estd formado en tres
secciones, estando las dos secciones exteriores fijadas rigi
damente con respecto a la estructura de La miquina para pro-
porcionar una posicifén inoperativa en cada lado de la mismu
para recibir una u otra de las unidades portavitiles y pro-
porcionando la seccién central dicha posicibén operativa y
siendo mévil hacia abajo con la unidad escogida hacia la po

sicidn de mecanizado, — = = = « = = = - ~ « - = - - -

En la realizacién preferida de la invencién, las
unidades portelitiles estén mon.adas deslizantemente sobre un
par de carriles de gula espaciados que se extienden a través
de la miquina en un plano substancialmente horizontal, y lus
secciones centrales de los carriles de gula estén forzadas
hacia arriba a la posicién operativa bajo el efecto de un

CONEIEPLBOs = = = = = = = = = = - m - - - - - ——-— - - - -

Preferentemente las unidades portadtiles estén in-
teracopladas para movimiento simulténeo por medio de un dis-

positivo accionador comifle = = = = = = = = = - = = = = = = -

S1 bien en la realizacibén preferida de la invencién
se proporcionan Unicamente dos unidades portadtiles, cabe

naturalmente dentro del alcance de la invencién proporcionar



S5e

10.

15.

20.

25.

una miquina que tiene tres, cuatro o incluso més unidades
portaitiles para su movimiento a través de la posicién ope-

rativa a lo largo de carriles de gula extendidos, — - - - -

Las unidades portaditiles estdn destinadas princi-
palmente pars su uso en méquinas.de cabezal Unico y cabezal
doble, pero pueden utilizarse también con méquinas de trans
Terencia o mAquinas enlazadas en cadena en las que se propor
cionan un mmero de puestos de trabajo, estando provistos me
dios de transferencia para mover los componentes de un pues-
to al préximo hasta que los componentes han pasado sucesiva

mente por todos los puestos de trabajo de la mdquina, — — -~ -

Tales miquinus de trénsferencia pueden ser méqui-
nas rectilineas en las que los puestos de trabajo estdn es-
paciados a lo largo de una linea recta o méquinas de trans—
ferencia rutativas en las que loc puestos estén espaciados
alrededor de un centro, estando situados los componentes so
bre una mesa portapiezas que es susceptible de giro alrede~
dor del centro de manera graduada puso a paso para llevar
los componentes sobre la mesa en alineacién con puestos su-~

CeSiVOS, = = = = = = = = - - m -~ - R

Las uniaades portaitiles pueden utilizarse también
para miquinas enlazadas en cadena que comprenden unz serie
de mdguinas independientes que pueden ser méquinas de pro-
duceién normalizadas o méquinas fresadoras, miquinas que es
tén posicionadas contiguamente a lo largo de una cadena,

proporciondndose medios de transferencia, tales como un trans
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portador, para permitir la transferencia de los componentes

que se mecanizan de una maquina a la préximag. = = - - - — -

En las realizaciones preferidas de la invencién,
los Utiles llevados por las unidades pueden ser capaces de
realizar una o més de las siguientes operaciones: taladrar,
fresar, perforar, escariar, roscar con macho, taladrar cafio
nes o rectificar. la intencién ez gque la referencia en la
presente al uso de Utiles cubra tales Utiles susceptibles

de realizar cualquiera de tales operaciones. = = = = —« — ~

Ahora se describird la invencién a titulo de ejem

plo con referencia a los planos anexos en los cuales: - - -

la Figura 1 es una vista en alzado delantero de una
méquina de acuerdo a la invencibn, ilustréndoce las partes
en una posicién en que las unidades portaitiles pueden ser

intercambiadasy —« = = = = = ¢ = - - - - C - - - - -

la Figura 2 es una vista en alzado lateral de la
mégquina mirando desde el lado izquierdo de la Figura 1 en la
que algunas de las partes han sido rotas o ilusiradas en sec

Ciffl, = = = = = = - - . - e . e e - - — - - = e = e

la Pigura 3 es una vista delantera de la miquina
parecida a la MFigura 1, pero representada por la linea 3-3

de laTigura 2, = = = = = = = = = = = = = = =~ = = = = = = =

lu Figura 4 es una vista delantera parecida a la
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Figura 3 pero que ilustra el mecanismo accionador para las
unidades portaitiles en una posicién intermedia en coopera—

cién con la unidad portaitiles operativa, y = -~ = = = = - -

la Figura 5 es otra vista delanters parecida a
5e las Figuras 3 y 4 que ilustra el mecanismo accionador en su
posicién inferior en la que la unidad portatdtiles en contac

to con el mismo estd en su posicibén de mecanizados — - - - —

Con referencia ashora a las Figuras y en particu-
lar a las Figuras 1 y 2, lu realizacién preferida de la in-

10. vencién consiste en un cabezal portaditiles 10 que tiene un
par de unidades portaditiles 11 y 12 individuales que estén
construidas en forma de caja y tienen una seccibén transver-

sal rectangular. La superficie interior 13 de cada unidad
estd adaptada para recibir dtiles gpropiados indicados por
15. la referencia 14 con respecto a la unidad 11 y por la refe-

rencia 15 con respecto a la unidad 12 = = = = = = = = « ~

Cada unidad portadtiles 11 y 12 estéd formada con
ranuras transversales 16 espaciadas a través de su superfi-
cie superior 17 que permite contar destizantemente las uni-

20, dades sobre un par de carriles 18 de gufa que se extienden
a través de la miquina y que son preferentemente de forma T

INVETTLABe v o m o e o o o oo e o am w we Ae e  e ee  ee e e e e

Tal como se describiréd mis adelante, las unidades
11 y 12 estén soportadas deslizantemente sobre los carriles

25. 18 de modo que su posicién puede ser cambiada para llevar
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una u otra de las unidades en una posicién operativa para

su desplazamieuto a su posicién de mecanizado. En la Figura
1, se ilustra la unidad portadtiles 12 en una posicién ino-
perativa envla que los Utiles 15 llevados por la misma pue-
den ser cambiados o substituidos, o se puede sacar la unidad
completa de los carriles, mientras la unidad 11 se ilustras
en una posicién operativa en la que puede hacerse avanzar
hacia abaejo a una posicién de mecanizado (tel como se ilug
tra en la Figura 5) en la que los dtiles 14 llevados por la
misme toman contacto con una pieza de trabajo o componente
indicado esquemdticamente por la referencia 19. Tal como se
explicari més adelante en la presente, la unidad 11, cuando
estd en la posicién ilustrada en la Figura 1, puede ser des
plazada deslizantemente a lo largo de los carriles 18 en una
direccién horizontal tel como indica la flecha 20 hacia una
posicién inoperative ilustrada a la izquierda de la Figura
por la linea de puntos y trazos y la referencia 11a, mien~
tras que se desplaza simulidneamente la unidad 12 de manera
deslizante a le posicién operativa shora abandonada por la

wnidad 11e = = = = = = = = = =@ = =~ e —— o ——— - -

Los distintos mecanismos pars soportar lgs unida-—
des portaltiles 11 y 12 y para mover las unidades tanto ver
tical como horizontalmente estdn llevados todos por una es—
tructura fija 21. Un elemento 22 de base situado verticalmen
te estéd montado rigidamente en la estructura 21 y estd forma
do con una gula 23 para recibir deslizantemente una estructu

ra 24 de base verticalmente mévil. La estructura 24 de base
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mévil estéd soportade por un servomotor 25 de doble efecto y
accionamiento hidrdulico, mediante el cual es también mévil
verticalmente hacia abajo a lo largo de la gufa 23, tal como
se describifé més adelante en la presente. El servomotor 25
comprende une unidad de ciilindro y pistén, estando montado
el cilindro solidariamente en su extremo superior en un bas
tidor 26 de soporte fijado al elemento 22 de base mientras
que el pistén (no ilustrado) estd acoplado a la superficie
superior 27 de un bastidor 24, montado sobre la estructura
24 de base con lo que el accionamiento del servomotor despla
zard la estructura de base hacia abajo en una direccién ver-
tical pura poner la superficie inferior 29 del bastidor 28

en cooperacién con la superficie superior 17 de aquellu uni
dad portatitiles que se encuentre en la posicibén operativa y
gque en los dibujos es la unidad 11. En las Figuras 1 a 3 de-
los dibujos, se ilustra la estructura 24 de base en su posi
cién inoperativa superior en la cual estéd separada de la uni
dad portaitiles 11 en la posicién operativa, permitiendo asi
el cambio de las unidades tal como se describird més adetan=
te en la presente a lo largo de los carriles 1o de gulz. En
la Tigura 4 de los dibujos, se ilustra la estructura 24 de
buse en cooperacién con la unidad portadtiles 11 después de
haberse desplazado deslizantemente por la gufa 23 de ia es-

tructura 22 de base fija bajo el mando del servomotor 25. -

La estructura 24 de base mévil también lieva un mo-
tor 30 de accionamiento que va destinado al accionamiento de

Los Utiles de la unidad operativa al cual se ha de acoplar.
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E1l motor 30 es preferentemente un motor eléctrico de induc—
cién reversible y el bastidor 28 de la estructura 24 inclu-
ye un engranaje apropiado (no ilustrado) y una pluralidad

de #rboles de saiida, uno de los cuales se ilustra en 31,
estando dotado cada érbol de salida en su extremo exterior
de un elemento 32 de acoplamiento que forma una parte de una

unided de embrague (véase la Figura 3)e = = = = = = = = = =

La superficie inferior 29 del bastidor 24 lleva
un par de clavijas 33 de posicionamiento que estén adapta
das para cooperar con aberturas correspondientes (no iluw—
tradas) en la superficie superior 17 de la unidad portadti-
les cuand6 el bastidor 2Y de la estructura 24 de base llega
a tope contra la unidad en su movimiento descendente bajo
el mundo del servomotor 25 tal como se ilustra en la Figura
4 de los dibujos. E1l bastidor 28 incluye ademis medios de
bloqueo de accionamiento hidrdulico adaptados para cooperar
con ranuras en unos pasadores 34 de blogueo llevados por cag
da una de las unidades portaltiles. Cuando la estructura 24
de base mévil hace contacto con la superficie superior 17 de
la unidad 11 bajo el accionamiento del servomotor 25, el elg
mento 32 de acoplamiento ‘toma convacto con un elemento 35 de
acoplamiento complementario situado en la superficie supe-~
rior 17 de la unidad 11. El elemento 35 de acoplamiento for
me el elemento de entrada para los dtiles 14 a los que esté

acoplado por medio de un engranaje apropiado (no ilustrado).

Los detalles constructivos de la estructura 24 de
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base jJjunto con su servomotor 25 y motor 30 de accionamiento
son purecidos a los que se describen en la patente briténi-
ca n? 1.327.253 (a la cual corresponde la solicitud de pa-
tente de introduccién espafiola presentada en esta misma fe-
cha a nombre del mismo solicitante bajo el enunciado "Mejo-
ras en las miquinas-herramienta") donde se ilustran las ca-
racteristicas con mayor detalle, méis particularmente en la

Figura 4 de los dibujos de dicha patentes — = - - - - - - =

Los carriles 18 de gufa que soportan deslizantemen
te las unidades portadtiles 11 y 12 estén espaciados tal cgo
mo se ilustra con claridad en la Figura 2 de los dibujos y
se extienden a través de la miquina en un plano substancial
mente horizonwal. Cada uno de los carriles de gufa estd for
mado en tres secciones totalmente indepenaientes que se ilug
tran en los dibujos con las referencias 18a, 18b y 18¢c. Las
secciones exteriores 18a y 18c estén montadas solidariamente
¥ tal como se ilustra en la Figura 1 de los dibujos estén
destinadas a soportar las unidades portadtiles 11 y 12 cuan
do se han desplazado a unu posicidn inoperativa, Tal como se
ilustra las secciones exteriores fijas 182 y 18c de los ca~
rriles de gula estén unidas a los bordes inferiores de unas
placas 36 fijadas a su vez é las superficies exteriores de
unas placas laterales 37 fijadas al elemento 22 de base fijo.
Tal como se ilustra en la Figura 1 de los dibujos, las pla-
cas laterales 37 estédn unidas por sus hordes delanteros por
unea placa frontal 38 que estd adaptada para soportar el me

canismo accronador de cambio de la posicidén de las unidades
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portadtiles 11 y 12 tal como se describirid més adelante. - -

Las secciones exteriores fijas 18a y 18c del carril
de gula estén interconectadas normalmente por la seccién cen
tral 18b tal como se ilustra en las Figuras 1 y 3 de los di-
bujos para proporcionar un par de carriles de gula continuos
a través de la méquina. Tal como se ilustra, las secciones
centrales 18b de los carriles de gula tienen extremos que es
tén a tope y se solapan a las secciones extremas 18a y 18c
de modo que las secciones centrales 18b pueden alejarse hacia
abajo de las secciones tijas. Las secciones centrales 18b eg
tén retenidas hacia arriba en cooperacién con las secciones
fijas 18a y 18c en cada uno de sus extremos mediante un par
de contrapesos 39. Cada contrapeso 39 estd suspendido por un
cable 40 que abrazs unas poleas 41 y 42 montadas en la estruc
tura fije 21, estando conectados cada uno de los cables por
su otro extremo a uns palanca ilotante 43. Cada palanca 43
soporta dos varillas 44 que estéin acopladas pivotantemente a
la misma en 45, estando acoplados los extremos interiores de
las varillas a los extremos correspondientes de las seccio-
nes de carril centrales 18b por una articulacién 46 con pasa
dor. Las varillas 44 de acoplamiento estén situadas cada una
deslizantemente en un manguito 47, estando acoplados rigida-
mente los manguitos a las placas laterales 48 de la extructy
ra 24 de base mévil tal como se ilustra con mayor claridad

en las Miguras 3 a 5 de 1log dibujose = = = = = = @ - - - -

El mecenismo para cambiar la posicidén de las unida
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des portaditiles 11 y 12 comprende un servomotor hidrdulico
50 de doble efecto que estd montado en la placa delantera

38 de la estructura fija 21. Los véstagos 51 de pistén des
servomotor 50 estdn acoplados a unos elementos extremos 52
que soportan un elemento transversal 53. El elemento 53 tie
ne orejas espaciadas 54 unidas al mismo, llevando las ore-
jas elementos 55 que se extienden hacia adentro (véase la
Figura 2) que estén acoplados pivotantemente a las mismas en
56. En condiciones normales, cada uno de los elementos 55
montado pivotentemente se extiende hacia adentro para coope-
rar entre un par de orejas espaciadas 57 de las unidades
ﬁortaﬁtiles 11 y 12. La disposicidén es tal que el acciona-
miento del servomotor 50 en un sentido u el otro desplaza el
elemento 53 transversalmente a través de la méquina y, por
medio de los elementos 55 llevados por las orejas %4, despla
zard simulténeamente y de modo deslizente las unidades 11 y

12 a sus posiciones de cambioe = = = = = = = @ = = = = = - =

Se proporciona el acoplamiento pivotante de los
elementos 55 a las orejas 54 para permitir la liberacién de
une unidad portadtiles cuando estd en su posicién inoperati
ve sobre une de las secciones de carril fijus 18a y 18c. Deg
plazando eir elemento 55 pivotantemente hacia ebajo se puede
retirar una unidad complctamente de los carriles de gula es

paciados deslizdndola de Los mismos haciz afuera, — = = = = =

Ahora se describird el funcionamiento de La méquina
empezando con las purtes y las posiciones en las Figuras 1 &

3 de los dibujos. En esta posicién de la miquina, la unidau
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portadtiles 11 estd en la posicidn operativa y estd situada
sobre las secciones centrales mdéviles 18b de los carriles

de gufa. La excitacién del servomotor 25 desplaza la estruc—
tura 24 de base mdévil hacia abajo a lo largo de la gufa 23
del elemento 22 de base fijo y este movimiento de la estruc
tura 24 continuu hasta que la superiicie inferior 29 del bag
tidor 28 toma contacto con la superticie superior 17 de la
unidad portaitiles 11, E1l contacto entre la estructura 24 de
base y la unidad portaiitiles 11 coopera con las clavijas 33
de posicionemiento y al mismo tiempo los elementos 34 de blo
queo son puestos en servicio para sujetar la estructura de
base en cooperacién con la unidad 11. Se ilustra la posicién
en la Figura 4 de los dibujos y en esta posicién de las par-
tes los elementos 32 y 35 de. embrague estén acoplados mutug
mente también para scoplar los dtiles 14 con el motor 30 de
accionamiento. El funcionamiento continuado del servomotor

25 ahorae desplaza la estructura combinada que comprende la
estructure 24 de base y la unidad 11 hueia abajo a su posi-
c¢ién de mecanizado y este movimiento lleva consigo la seccidn
central 18b de los carriles de gula que se extienden a través
de las ranuras 16 de la superficie superior 17 de la unidad
portaitiles 11. Al mismo tiempo la unidad 11 queda desacoplsa
da de los elementos 55 llevados por lus orejas del servomo=
tor 50 de accionamiento transversal y para permitirlo, las
ranuras formadas por las orejas 57 son ranuras ebiertas en la
direccién vertical. La disposicién de las partes en la posi-

cién de mecanizado se ilustra en la Figura 5 de los dibujos.-
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Cuando el servomotor 25 se ha desplazado a su posi
cién de mecanizado definitivo, se activa el movor 30 de ac-

cionamiento pars que funcionen los Utiles 14; = = = = = = = -

En un sentido inverso de movimiento el servomotor
25 desplaza la estructura combinada hacia arriba hasta que
las secciones centrales 18b de los carriles de gula vuelven
g su posicidén normal para proporcionar la superficie conti-
nua de carril a través de la méquina, A convinuacién, se de
sacoplan automiticamente los dispositivos de bloqueo pura
permitir el retorno de lu estructura 24 de base y su motor
30 de accionamiento hacia arriba a su posicién inope;ativa
fuera de la unidad portadtiles 11. En esta posicién inopera
tiva tal como se ilustra en la Figura 1 de los dibujos, la
unidad portaditiles 11 queda nuevamente en contacto con el
elemento 55 llevado por el elemento operativo 53 acoplado
al servomotor 50 que entonces puede ser accionado para cam—
biar las unidades portadtiles y asf llevar la unidad 12 a la
posicién operativa a lu vez que desplaza simulténeamente la
unidad 11 a la posicién ilustrada en las lineas de puntos y

trazos con la referencia 11a de la Figura 1 de los dibujos. -

La provisién de los contrapesos 39 pruporciona un
equilibrio comin para el peso de la estructura motriz 24 y
la unidad portavtiles operativa llevada por la seccién cen-
tral mévil 18b de los carriles de gufa. El montaje del contra
peso 3Y sobre la seccién central mévil 18b de los carriles
proporciona un dispositivo de seguridad en el caso de tallo

de los medios de bloqueo correspondientes a las clavijas 34.-
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Quedard entendido gque los distintos movimientos
arriba descritos para cambiar las unidades portadtiles 11
¥y 12 y para mover las unidades portaditiles seleccionados
a una posicién de mecanizado estarén mandados de manera to-
talmente automdtica. La secuencia de la operacidén puede ser
mandada hidréulica o eléctricamente y se describen disposi
ciones apropiadas que incluyen mandos de accionamiento prefe
ridos con mayor detalle en la patente briténica n? 1.327.253.
En esta patente también se describen con detalle la construg
cién de los dispositivos de bloqueo y los mandos de embrague
y debe hacerse referencia a la solicitud espafiola correspon
diente antes citada para detalles de estas caracteristicas

que, de por si, no forman parte de la presente invencibn. - -
N o T A

Se declaran de novedad y propiecdad pura Espafia,

sus territorios y plazas de soberania, las siguientes: - - -

REIVINDICACIONES

1.— Perfeccionamientos en las miquinas-herramienta,
particularmente en una miquina-herramienta que tiene al menos
dos unidades portadtiles montadas deslizantemente sobre un
carril de guia que se extiende a través de la méquina en un
plano substancialmente horizontal, siendo cada unaz de dichas
unidades selectivamente mévil a lo largo de dicho carril de
gula desde una primera posicién inoperativa, en la que puden

ser retirados los dtiles de la unidad o colocados en la misma,
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hasta una segunda posicidén operativa en la que la unidad
escogida de dichas unidades puede ser recogida por un dis-
positivo accionador para desplazar dicna unidad escogida
hacia abajo en un plano vertical a una posicién de mecaniza
do, caracterizados porque el carril de gufa estd formado

en tres secciones, estando las dos secciones exteriores fi-
jas rigidamente con respecto a la estructura de la miquina
para vroporcionar una posicién inoperativa a cada lado de
l2 misma para recibir una u otra de las unidades portadfi-
les y proporcionando la seccién central dicha posicién ope
rativa y siendo mévil hacia abajo con la unidad escogida

a la posicidn de mecanizado, = = = = = = = = = - = = - - - -

2.- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizados porque las unidades portadtiles estdn monta~
das deslizantemente sobre un par de carriles de guia espa~
ciados que se extienden a través de la mdquina en un plano

substancialmente horizontal, -« = = = =~ = =« = = = -——- - - -

3.- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 2,
caracterizados porque las secciones centrales de los carri-
les de gufa estén forgzados hacia arriba a la posicidn operg

tiva bajo el efecto de un contrapesd, = = = « « = = « = - «

4.~ Perfeccionamientos segin cualquiers de las
reivindicaciones anteriores, caracterizados porque las uni-
dades portaitiles estédn interacopladas para movimiento si-

multdneo por medio de un dispositivo accionador comin, - - -
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5.= Perfeccionamientos segin cualquiera de las
reivindicaclones anteriores, caracterizados porque la migqui
ne~herramienta tiene un elemento de base fijo y una estruc-
tura de base mévil montada sobre el mismo para movimiento
vertical hacia cooperacidén con la unidad portaitiles esco~
gida en la posicidn overativa y para mover posteriormente

dicha unidad a la posicidén de mecanizado. = = = = = « - =

6.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 5,
caracterizados porque el movimiento de la estructura de ba
se esté mandado por un servomotor y porque dicaa estructura
de base incluye un motor de accionamiento para accionar los

dtiles llevados por la unidad portaeditiles cuando estdn co-

nectadoss = = = = = = = = - - - - - - - - e .- - - -

7.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 6,

caracterizados porque la estructura de base mévil estd dota

- da de elementos de gula para recibir deslizantemente vari-

llas que interacoplan las secciones centrales méviles de los

carriles de gufa con los contrapesog. - = = = = = = = = = =

8.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 7,
caracterizados porque las varillas en un extremo correspon-
diente de las secciones méviles de los carriles de gufa
unidas pivotantemente a una palanca flotante comin acoplada

al contrapeso correspondiente. = = = = = = = = = = - = = = =

9.- "PERFECCIONAMIENIOS EN LAS MAQUINAS-HERRAMIEN
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Todo ello conforme se describe y reivindica en

la presente memoria que consta de dieciocho hojas foliadas

¥y mecanografiadas por una sola de sus caras y de cinco 1l4-

minas de dibujos que la ilustran.

mem.

MADRID, - 8 JUN. 1974
PA M, CUREL SURIL
//\,(,u@qv/\‘
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