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^L^'-preW i$pw ..i^^pió^ se  r e f i e r o  a  un p ro ce d i­

miento pa^á^Í"'!)Nánd(y/ a r re g lo  a l  d ib u jo , do l o s  ganchos
- ' ('Sh, j

do t i r a g ^ g ^ , do l i z o s ,  proforib lom onte d e l 

s is te m a  ^ . t t ^ ^ L ^ ,  ^ - r  medio de un cartó n  de d ib u jo  p e r­

fo rad o  y  dá^a^u^as uo l i s a j o ,  cuya n aq u in ita  do l i z o s  

comporta un nodttnismo do p a lan ca  a r t ic u la d o  a  l a s  a g u ja s  

do l i s a j e ,  que a c tá a  sobre l a  p o s ic ió n  de l o s  ganchos de 

t i r a j e ,  a s í  cono un mecanismo de l i s a j e  p a ra  l a  r e a l iz a ­

ción  d o l procedim iento.

E l  procedim iento confoxno a  l a  invención  se c a -



Motoriza porque la s  agujas de l i s a jo ,  mediante su intro­

ducción en un orific io  del cartón de dibujo, conducen e l 
mecanismo de palanca a la  zona do un mecanismo de arras­
tre positivo que, a través del mecanismo de palanca, s3n 
actuar sobre la  posición do l isa je  de la s agujas de l i -  

sa je , dispara un mando de aumento de fuerza de los ganchos 
de t ir a je !

A continuación se describe con mayor detalle 
un ejemplo ilu strativo , pero no lim itativo, de realiza­
ción de la  invención, con referencia a lo s dibujos ad­
juntos, en los que;

la  figura 1 es una v is ta  esquemática que ilu s­

tra  e l nodo de construcción de una naquinita de lizo s de 
dobla carrera.

la s  figuras 2 a 4 representan detalles del me­
canismo de palanca en tre s diferentes posioiones de fun­
cionamiento del vástago pulsador.

Y la  figura 5 es un detallo del mecanismo da 
arrastre del vástago pulsador y del mecanismo progresivo 
de la s  agujas de l i s a je .

la  figura 1 ilu stra  e l mecanismo de desplaza­
miento de una maquinita de lizos de doble carrera, del 

sistema Eattersley que comporta un balancín -8-, dos gan­
chos de t ira je  -6-, -9-, - l l -  y -11' -  que según su accio­

namiento conforme a l dibujo, son arrastrados por la s  cu-f 

ohillas -12- y -12' -  animadas de un movimiento de vaivén 
oscilante y son guiados en e l in terior de correderas -13- 

-14- y -13' -14 '- sobro la s  que se deslizan dichos gan
chos. E l accionamiento de lo s ganchos de t ira je , para su
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enganche a laa cuchillas de tracción, es efectuado por 
c lav ija s -15- y -15'*- de la  manera explicada en una so­

licitud  de patente registrada a favor de la  peticionaria

rrera "

dobre e l cilindro -26- so desplaza e l cartón 
de dibujo -1-, perforado confome a l dibujo, en e l que so 

introducen la s  agujas de l i s a je  -25- y -25'-. Al extremo 
posterior do la s agujas de l i s a je  está articulado e l meca­
nismo de palanca que se compone de lo s óiganos de acopla­
miento -18- y -18 '- y de la s  palancas inte m óvil es -17- 
y -17'- que están montadas y giran sobre lo s e jes -63- y 

-63'-, apoyándose sobre la s  c lav ijas -15- y - 1 5 ' Sobre 

los óiganos -18- y -18'- están dispuestos unos trinquetes 

- 64- , -65- y -64'-, -65'-. Con -1 9 -y -19 '- se designa 
e l pulsador animado de movimiento do vaivén oscilante que 
coopera con los trinquetes -64-, -65- o -64'-, -65'-. A 
la s  agujas de l i s a je  - 25- , -25 '- están enganchados sendos 
resortes de tracción -20- y -20'- que solicitan  a dichas 
agujas contra e l cilindro -26- del cartón do dibujo.

En e l mecanismo de l isa je  representado en la  
figura 1, la  aguja in ferior -25- no encuentra a ningún 
o rific io  del cartón de dibujo, lo que sign ifica que el 

gancho no es extraído do la  muesca -57- de la  corredora 

-13-. E l pulsador -19- efoctáa su desplazamiento sin actuar 
sobre los trinquetes -64- y -65-, porque e l óigano do aco­
plamiento -18- pemanoce levantado y e l trinquete -65- 

se encuentra fuera de la  trayectoria del pulsador. Esta 
posición correspondo también a la  representada con línea



de raya y punto en la s  figuras 3 y 4.
S i, por e l contrario, un orific io  del cartón 

de dibujo se enouentra frente a la  aguja de l i s a je  -25' -  
esta  bajo la  acoión del resorte -20'-, se aplica a l inte­
r io r  de dicho o rific io , despuÓs del desplazamiento del 

pulsador -19' -  desde la  posición representada en la  figura 
2 a la  posición ilustrada en la  figura 3 (posición de la  
aguja superior -25 '- en la  figura 1 y posición representa­
da con linea continua en la s figuras 3 y 4). Cuando la  
aguja se introduce en un orificio  del cartón de dibujo 

-1*-, e l órgano de acoplamiento -18'- con su trinquete 
-65 '- se sitda delante del pulsador -19'- (figura 3)*

En estas condiciones, cuando e l pulsador sigue desplazán­

dose, se produce un desplazamiento transversal del extre­
mo posterior de la  aguja a la  posición representada en 
la  figura 4. Este desplazamiento transversal del óxgano 
de acoplamiento -18' -  provoca un movimiento de giro de la  

palanca -17 '- alrededor del e je  -63'- desplazándose la  

c lav ija  -15 '-  a l  in terior de la  corredera -14'-. Se pro­
duce o l desenganche dol gancho -11 '- que salo fuera de 

la  muesca -57'-! a sí cono e l engarce del expresado gancho 
sobre la  cuchilla de tracción -12'-. En la  antedicha so li­

citud, do patente..simnitánea figura e l proceso dot_aHaáa.da
la  prosecudión del movimiento del dispositivo do formación

sador -19 '-, la  palanca -17 '- g ira , bajo la  acción del 
resorte -16-, en sentido contrario, do modo que e l des­
plazamiento transversal del extremo de la  aguja -25' -  se

Al producirse e l movimiento do retomo del pul­



detiene. Por otra parto, e l pulsador -19'-, durante su. 
movimiento do retomo, se aplica sobre e l  trinquete - 64' -  

y levanta a la  aguja de l i s a je  - 25- , extrayéndola del car­

tón de dibujo -1- . Entonces, so llega a la  posición repre­

sentada en la  figura 2;

La parte derecha do la  figura 5 muestra e l  me­
canismo de desplazamiento do los pulsadores -19- y 19'- .  
Sobre e l árbol de arrastre -52 está montada la  leva de 

mando -28- provista de una ranura - 21-  en la  que está 
guiado e l rodillo -29- montado en e l brazo -27-. Este bra­
zo está montado por uno de sus extremos sobre la  extre­

midad do árbol -34-  y lleva, en su extremo opuesto, e l 

pulsador - 1 9 Durante e l giro de la  leva de mando -28-, 

e l  pulsador -19-  efectúa un movimiento de vaivén según la  
dirección de la  flecha A, correspondiendo también este 

desplazamiento a l cambio de posición del pulsador -*L9'- 
entre la s  posiciones representadas en la s  figuras 2 y 4.

Debido a que la  naquinita de lizo s representada 

en los dibujos no funciona más que con dos agujas do l i s a -  
je  por lizo -aunque exige un movimiento de la  misma sin­
cronización con e l to lar, tanto a la  ida como a l retomo, 
lo  oual se obtiene con frecuencia con ayuda de cuatro agu- 

ja s  de l i s a je - , se ha previsto un dispositivo para e l des­
plazamiento de los extremos de l isa je  do la s agujas según 
la  dirección longitudinal del cartón de dibujo. Asi so 

obtiene un l is a je  gradual del cartón de dibujo. La aguja, 
de l isa je  -25- está guiada en e l peine -24-. Sobre la  le ­

va de mando -28- se desliza e l  rodillo -30-  de que es por­
tador e l dedo -32-  y provoca un movimiento de giro de la
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palanca articulada -22- que¿ por mediación de la  palanca 

-33*-! determina e l desplazamiento de traslación B del pei­
ne —24—. Con e l fin  de que e l dedo —32—, por medio del 

rodillo -30-, se aplique constantemente sobre la  leva de 

mándo -28-, la s  dos palancas articuladas -22- y -22'-, dis­

puestas simótricamente, están relacionadas por e l muelle 
de traooión - 23-.

En e l mecanismo de U saje  descrito, la  aguja de 
l i s a je  -25- conduce a un óigano -18- sobre la  trayectoria 
de desplazamiento de un óigano de arrastre que funciona 

positivamente, cuyo óigano, durante su movimiento de retor­
no, asegura a l mismo tiempo la  separación de la  aguja de 
l i s a je ,  mientras que e l l i s a je  del cartón de dibujo es 

efectuada únicamente bajo la  acción de la  fuerza del mue­
l le  -20-. Asi, durante e l desplazamiento del cuadro, e l 

extremo de la  aguja que sirve para e l  l isa je  del cartón 
de dibujo, no se desplaza. De esta manera se obtiene un 

l i s a je  preciso y un accionamiento enáigico. E l mecanismo 

de l i s a je  es prácticamente independiente del dispositivo 
de formación de la  oalada propiamente dicho y puede ser rea­

lizado bajo la  forma de una unidad constructiva que se in­
terpone entre la s  correderas.

Como es lógico y se desprende de cuanto antecede, 
l a  invención no guada limitada jen modo alguno en sus modos 
de aplicación, ni tampoco en los modos de realización de 

sus diversas partes, sino que, por e l contrario, la  inven­
ción abarca todas la s  variantes.

REIVINDICACIONES

Se declaran como no divulgadas ni practicadas en



España, la s siguientes reivindicaciones;

1. Procedimiento con su mecanismo de l isa je  co­

rrespondiente, para el accionamiento, con arreglo a l dááu 

jo , de los ganchos de tracción de una maquinita de lizo s, 

preferentemente del sistema Hettersley, por medio de un 

cartón de dibujo perforado y de agujas de lisa je ;, compor­
tando un meoanismo de palanca, articulado a la s  agujas de 
l i s a je ,  que actda sobre la  posición de los ganchos de 
tracción, cuyo procedimiento se caracteriza porque la s  
agujas (25) mediante su introducción en e l interior de un 
orific io  del cartón de dibujo (l)  conducen e l mecanismo 
de palanoa (17, 18) a la  zona de acción de un mecanismo 
de arrastre positivo (19) que, por medio del mecanismo

de palanoa, sin actuar sobre la  posición de l i s a je  de la s  
agujas de l i s a je ,  pone en marcha un mecanismo do amplifi­
cación de fuerza de los ganchos de tracción (6, 9y l l ) .

2. Procedimiento segón la  reivindicación 1, ca­
racterizado porque el mecanismo de arratres asegura, por 
una parte, la  elevación de la s  agujas do l i s a je , y por 
otra, e l  desplazamiento de accionamiento imprimido a los 
ganchos de tracción, mientras que e l l isa je  del cartón de 
dibujo por la s  ^ u ja s  se efect&a mediante movimiento deter­

minado mediante un resprte, cuyo movimiento lleva a l me­

canismo de palanca, a la  zona de acción del mecanismo de 
arrastre positivo.

3. Procedimiento segón la  reivindicación 1 o la  
2, en donde e l meoanismo de l i s a je ,  que comporta un meoa­
nismo de palanca articulado en la s agujas de l i s a je ,  que 
act&a sobre la  posición de los ganchos de t ira je , se ca-



ráeteriza porque un mecanismo de palanoa (17, 18) articu­

lado a la  aguja de l i s a je  ( 25) está  compuesto por una palan­
ca in te  m óvil articulada (17) que, por una parte, reposa 
sobre e l gancho de tracción ( l l )  o sobre una pieza inter­
media (15) y, por otra parte, por un elemento de unión 

(18) articulado a la  palanoa inte móvil y a la  aguja de l i ­
sa je , cuyo elemento de unión (18) está  dotado de dos trin ­

quetes (64; 65), asi como de un pulsador (19) dotado de 
un movimiento oscilante de vaivón, determinando la  intro­
ducción de la  aguja de l i s a je  en un orificio  del cartón 
de dibujo ( l)  e l desplazamiento de los trinquetes del ór­
gano de unión a la  zona de acción del pulsador.

4. Procedimiento segdn la  reivindicación 3, 
caracterizado porque e l mecanismo de lisa je  comprende por 

lo menos una aguja de lisa je  (25), móvil en sentido aproxi­
madamente perpendicular a l  cartón de dibujo, cuya extremi­
dad opuesta a l cartón de dibujo puede desplazarse transver­

salmente a ósta, llevando dicha extremidad un mecanismo de 
palanca (17, 18) que g ira  alrededor de un eje f i jo  (63), 

cuyo mecanismo de palanca (15) está  acoplado a la  c lav ija  
de accionamiento de un gancho de tracción ( l l )  y comporta 
dos trinq uetes cuyo mecanismo de l isa je  se caracteriza, 

además, por comprender un pulsador (19) que o sc ila  con un 
movimiento de vaivón transversal a l eje de la  aguja de l i ­
sa je  (25), cuyos trinquetes cuando la  aguja se introduce

en un orific io  del cartón de dibujo llegan sobre una u otras 
de la s  trayectorias de desplazamiento del pulsador.

5. Procedimiento segdn la  reivindicación 3 o la  
reivindicación 4, caracterizado porque e l mecanismo de pa-



9

5.

10.

15.

20.

lanca esta compuesto por una palanca intermóvil (¿7 ) que 

g ira  alrededor de un eje f i jo  (63j que se apoya por una 

extremidad en la  c lav ija  do mando (15) del gancho de trac­

ción ( l l )  y por la  otra extremidad está  orientada a un ór­

gano do unión (18) e l cual está  articulado a su voz a la  

aguja do lisa jo  y lleva los dos trinquotos (64y 65) desti­
nados a cooperar con e l pulsador (19).

6. Procedimiento segán cualquiera do la s  reivin­

dicaciones 3 a 5 , caracterizado porque tanto la  palanca 
intormÓvil (17) como la  aguja do lisa jo  (25) forman con e l 
órgano do unión (18) un ángulo cuyo valor se aproxima.a
un ángulo recto.

7. Procedimiento sogán cualquiora do la s reivin­
dicaciones 3 a 6, caracterizado porque sobro la  aguja do 

li sa jo  (25) so onganoha un resorte ( 20) que desplaza la  
aguja hacia e l cartón do dibujo ( l) .

8. Procedimiento con su mecanismo de lisa jo  co- 
rrospondiento, pare ol accionamiento, con arreglo a l dibu­
jo , do los ganchos do tracción do una maquinita do lizo s.

Sogán so describo y roivindica en la  prosonto 
momoria descriptiva, quo consta do 9 páginas foliadas y 
oscritas a máquina por una sola do sus caras y acompañadas 
do los dibujos reglamentarios.
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