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MEMORIA DESCRIPTIVA

para solicitar PATENTE DE INVENCION por 20 afios

A nombre de AMP INCORPORATED

entidad norteamericana

con domicilio en Eisenhower Boulevard, Harrisburg,
Pensilvania, Estados Unidos de América.

por: "PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN UNA HERRAMIENTA
PARA TENSAR Y RECORTAR UNA. TIRA FLEXIBLE CUANDD ES

TA SITUADA ALREDEDOR DE UN HAZ DE ALAMBRES

(Clase Internacional B25b, HO2g)
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La presente invencidn, debida a David
Van Dike Benfer, ss refiere a una herramienta para ten-
sar y optativamente recortar una tira flexible cuando
estéd situada alrededor de un haz de alambres o elementos
alargados similares.

Se conocce por la patente norteamerica-
na n? 3.610.296 que una herramienta para tensar y re-
cortar upa tira flexible cuando esta situada alrededor
de un haz de alambres incluye un cuerpo hueco abierto
en un extremc delantero para recibir una parte de co-
la de la tira, un mecanismo de agarre deslizable den-
tro del cuerpo hueco entre posiciones delantera y tra-
sera para agarrar una parte de cola de la tira y tensar
la tira al moverse desde la posicidn delantera a la posi
cién trasera, una palanca de accionamiento montada en el
cusrpo y gue puede moverse durante una carrera de ten-
sado entre posiciones primera y segunda, un mecanismo de
acoplamiento para transmitir movimiento desde la pa-
lanca de acciocnamiento al mecanismo de agarre duran-
te una carrera de tensado, sdlo cuando la tensidn

en la tira es inferior a un valaor predeterminado,
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y una palanca que tiene una hoja de corte junto al
extremo delanterc del cuerpo hueco, estande monta-
da la palanca dentro del cuerpo hueco y pudiendo
moversse antre una posicidn de corte de la parte de
cola y una posicidn inoperante, teniendo la palanca
de accicnamisnto una superficie gque se aplica a la
palanca y la mueve desde su posicidn inoperante a
su posicidn de corte sdlo cuando el mecanismo de
acoplamiento ha separado el mecanismo de agarre ds
la palanca de accionamiento y la palanca de accio-
namiento se musve a su tercera posicidn més alld
de la carrera de tensado.

Esta herramienta conocida tensa o
aprista una tira hasta un valor predeterminado y
luego corta automdticamente cualquier exceso de la
tira. Después de que ha sido cortado el exceso de
la tira, el operario no es capaz ya de sjecutar
ningdn apriete subsiguiente de la tira. Esto es una
desventaja, ya gue hay muchos casos en que el haz
de alambres es manipuladoc después de que la tira
se ha aplicado inicialmente y los alambres cam-
bian su orientacidén dentro del haz hasta el punto
de que la tira no estd ya en una condicidn apreta-
da alrededor del haz. Ademas pueden retirarse uno

o mis alambres del haz, en cuyo caso la tira se de-
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ja otra vez en una condicidén destensada alrededor
del haz, Cuando sucede esto, el operario no tiene
otra eleccidn sino aplicar una nueva tira al haz,
dando por resultado un gasto de material y coste,
ya que se estdn empleando dos tiras para ejecutar
la funcidn de una, La herramienta de la presente
invencidn se caracteriza por un selsctor montado
en 8l cuerpo y que puede moverse optativamente en-
tre ajustes primers y segundo, un mecanismo para
limitar sl movimiento de la palanca de accionamien-
to entre sus posiciones primera y segunda cuando el
selector estd en su primer ajuste y un mecanismo
para permitir el movimiento de la palanca de accio-
namisnto a su tercera posicidén sclamente cuando el
selector estd en su segundo ajuste.

La ventaja de la herramienta de la
presente invencidn reside en que un operario puedse
apretar una tira hasta una tensidn predeterminads

y "la herramisnta puede retirarse luego de la tira

'sin efectuar una operacién de corte. Después de

algdn tiempo, el operaric, con la misma herramienta,
pusde volver a insertar el extremo de cola de la tira
en la herramienta y, por el simple movimiento del se-
lector, puede alterar el funciopamiento de la herra-

mienta a un modoe de corte, con lo gue la tira serd
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apretada una vez mds hasta un valor predetsrminado
y 8l sxceso de tira seréd automiticamente cartada.

En la patente norteamericana n2
3,444,815 y RE 26492 se describen otras dos herra-
mientas conocidas que ejecutan una opsracidén de tep
sado y una operacién de corte automdtica,

Se describird ahora una realizacidn
de la invencién, a tf{tulo de ejemplo, haciéndose re-
ferencia a las figuras de los dibujos esqueméticos
que se acompafian, en los qus:

La fiqura 1 es un alzado lateral de
una herramienta de la presente invencién con una en-
vuelta lateral retirada para mostrar las partes del
mecanismo de accignamiento en su condicidn de repo-
s0;

‘La figura 2 es una vista similar a
la figura 1 y que muestra las partes del mecanismo
de accionamiento durante una operacién de tensado;

La figura 3 es una vista similar a
la figura 1 y que musstra las partes del mecanismo
de accionamiento en posicifn cuando en una tira hay
la tensidn deseada;

La figura 4 es una vista similar
a la figura 1 que muestra las partes del mecanis-

mo de accionamiento en su posicidn de corte;
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La figura 5 es una vista en perspec-
tiva, en despisce ordenado, que muestra diversas par
tes de la herramienta;

La figura 6 es una vista en perspec-
tiva, en despisce ordenado, y gus muestra otros deta-
lles de las partes'de la herramienta de la figura 5;

"La figura 7 es una vista en seccidn
transversal fragmentaria, tomada por la li{nea 7-7 ds
la figura 1; y

La fiqura 8 es una vista fragmentaria
que muestra el mecanismoc de accionamiento para con-
trolar la funcidén de corte de la herramienta. Como
se muestra, una herramisnta 10 para tensar y optati-
vamente recortar una tira flexible 132 alrededor de
un haz de alambres 130 o miembros alargados simila-
res tiene un cuerpo huece que incluye un par de en-
vueltas 12 y 14 que se unen entre si para dar a la
herramienta 10 su configuracién global y que gene-
ralmente encierran el mecanismo de accionamiento 16.
La configuracidn del cuerpo de la herramienta se ase-
meja a la de una pistola de mang, teniendo la envuel-
ta 12 una parte supsrior 23 con una parte delantera
de nariz o morro 18, una parte trasera 20, y un man-
go 22 qus se extiends hacia abajo desde la parte su-

perior 23, como se muestra en las figuras 1 a 5. La
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envuelta 14 tiene un mango 24 y una parte superior
26 que es menor que la parte superior 23 de la envusl
ta 12, de modo que la parts delantera de morro 25 de
1a envuslta 14 termina por detrds de la parte de mo-
5 rro 18 de la snvuelta 12. Las dos envueltas 12, 14 es
tén unidas entre s{ por espigas en diversos lugares a
lo largo de las envueltas.
£l mecanismo de accionamiento 16 com-
prende un miembro de accionamiento en forma de una pa-
10 lanca de accionamiento 28 conectada, por medios a des-
cribir, a un conjunto agarrador 30 y un mecanismo de
corte 32,
La palanca de accionamiento 28 esta
montada a pivotamiento en las envueltas 12 y 14 por
16 una espiga 34. La palanca de accionamiento 28 estd
conectada por una espiga 36 a una palanca de libera-
cidn de tensién 38. La palanca de liberacifn de ten-
sidn 38 esti bifurcada como se muestra en la figura
6 y estad situada entre un par de paredes espacladas
20 40 y 42 formadas a lo largo de una parte superior de
la palanca de accionamiento 28, La espiga 36 pasa a
trabéﬁ de una ranura o hendidura 44 de la palanca
de acéionamiento 28. La ranura 44 esti formada en
ambas paredes 40 y 42, aungue solamente se muestra

25 una en los dibujos.
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La palanca de liberacién de tensidn
38 estd conectada a un resorte de traccidn 48 median-
te una espiga 46. El extremo superior del resortie de
traccidn 48 estd pasado alrededor de la espiga 46 vy
los extremos de la espiga 46 estén dispuestos en par-
tes de alojamiento 50 dispuestas a lo largo de las
superficies intericres de las envueltas 12 y 14, Los
alojamientos 50 permiten el movimiento vertical limi-
tado de lz sspiga 46 y, por tanto, el de la palanca de
liberacidn de tensidn 38. Siﬁ embargo, el resorte de
traccidn 48 mantiene normalmente a2 la espiga 46 en la
parte inferior de lgs alojamientos 50, de modo que la
palanca de liberacidn de tensidn 38 oscila alrededor
de la espiga 46. El movimientc de la palanca de aco-
plamiento 28 hacia la derecha o en sentido levfgiro al-
rededor de la espiga 34 hace jue la palanca de libera-
cidn de tensidn 38 se mueva en sentido dextrdgiro alre-
dedor de la espiga 46.

‘La parte inferior del resorte de trac-
cidn 48 estd conectada a un mecanismo de ajuste de ten
sidn 52, El mecanismo 52 comprende un miembro de tor-
nillo 54 que estd recibido a rosca en las envueltas 12
y 14 y que estd internamente terrajado para recibir
un segundo miembro de tornille 56, estando el miembro

56 directamente conectado al resorte 48. Los miembros
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de tornillo 54 y 56 estan roscados en sentidos opues-
tos, de modo qus la rotacién del miembro 54 hard qus

el miembro 56 se mueva axialmente a doble velocidad

que el miembro 54, proporcionando asi uh medic rapido

de ajustar la tensidn en el resorte 48. La parte su-
perior del miembro ds tornillo 56 estd provista de una
linea indicadora 58 que es visible a través de una ra-
nura o hendidura 60 formada en sl mango 24 de la envuel-
ta 14, Junto a la ranura 60 hay una escala e indicacio-
nes numéricas, de modo gque un operarioc puecde cdetermi-
nar la posicidn relativa del miembro de tornillo 56 vy

1a 1f{nea indicadora 53 para determinar el grado de ajus-
te de tensidn en el resorte 48, E1 movimiento hacia abajo
del mecanismo de ajuste de tensidn 52, como se ve en

la figura 1, hard que el resorte 48 sea estirado, aumen-
tando con ello la tensidn en el resorte y aumentando la
fuerza que empuja la espiga 46 en los alojamientos 50

y la palanca de liberacidn de tensién 38 en su posicidn
mis inferior, como se muestra en la figura 1.

El conjunto agarrador 30 comprende una
barra de traccidén alargada 62 que sstd montada para mo-
vimiento en vaivén dentro de la envuelta 12. La barra
de traccidn 62 es generalmente guiada en su movimiento
por medio de un escaldn 64 en la envuelta 12 y por un

escaldn 66 dispuesto en oposicién, como se ve del me-
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jor modo en la figura 5. La barra de traccidn 62 es
también guiada por medio de una espiga 68 que esté
fijada a 15 barra de traccidn 62 y que se mueve en
vaivén dentro de una ranura 70 en la envuelta 12. El
extramo delantero de la barra de traccidn 62 lleva

un 8rgano de agarre 72 gque coopera con una superficis
de respaldo 74 para agarrar la tira 132 entre ellos.
€1 8rgano de agarre 72 estd montado a pivotamicnto en
la barra de traccidn 62 por una espiga 76 y osté

normalmente cargado por un resorte (no mostrado) en

"sentido levdgiro. Cuando la barra de traccidn 62 es-

t4 en su posicidn mis delantera, tal como se muss-
tra en la figura 1, el érgano de agarre 72 es movi-
do por accién de leva en sentido dextrdgiro a una
posicién de no agarre por contacto con una placa

78 asegurada a la snvuelta 12, En la posicidén mas-
trada en la figura 1, el 6rganoc de agarre ¥ las su-
perficies de respalde 72 y 74, respectivamente, es-
tin espaciados lo suficiente como para permitir que
la tira 132 penotrs entre ellos a travds de una ra-
nura 80. E1 Srganc de agarre 72 se moverd normal-
mente bajo la influencia de su resorte de carga a
contacto con la tira 132 dispuesta entre el érgano
de agarre y la superficie de respaldo 74, como s8

muestra en la figura 2.
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La parte trasera del conjunto 30 com-
prendse una seccidn agrandada 82 gque tiens dispuestas
en ella un par de ranuras o hendiduras alargadas 84
y 86. La ranura 84 acomoda la espiga 34 que conecta
la palanca de accionamiento 28 con las envueltas 12,
14 con un ajuste libre, de modo que la espiga 34 no
interfiere con el movimiento en vaivén de la barra
de traccidn 62. La ranura 86 tiene una depresibn de-
lantera 88, dentro de la cual descansa normalments
un rodillo 90 dispuesto alrededor de una gspiga 92,
La sspiga 92 conecta la barra de traccién 62 con la
parte superior de la palanca de liberacidn de tensidn
38, extendiéndose la espiga 92 a través de aberturas
94 en la palanca de liberacidn 38. El rodillo 90 es
normalmente mantenido en la depresibén 88 por medio
de la tensidn ejercida sobre la palanca ce liberacidn
38 por el resorte de traccidn 48. La magnitud de fueg
za que mantiene el rodillo en la denresidn es regula-
da por la fijacidn del mecanismo de ajuste de tensidn
52,

En la parte trasera de la envusltas
12, l4 hay dispusstas unas superficies de tope 96
(sélo se muestra una) que estdn situacas para apli-
carse a escalonss 98 formados a lo largo de la parte

superior de la palanca de liberacién de tensién 38.

- 11 -



10

15

20

25

21.5.74

La palanca de accionamisnto 28 esta cargada hacia
delante o en sentido dextrdgiro por medio de un re-
sorte 100 que actla entre la parte trasera de las
envueltas 12, 14 y una espiga 102 que 3e extiende
sntre las paredes 40 y 42 de la palanca de accio-
namiento 28.

£l mecanismo de corte 32 comprende
una palanca 104 montada a pivotamiento entre las en-
vugltas 12, 14 en una espiga 106. La parte trasera
de la palanca 104 lleva un todillo 108 situada para
que se aplique una superficie de leva 110 formada a
1o largo del borde delantero de la pared 42 de la
palanca de acclonamiento 28. La palanca 104 estd
normalmente cargada en sentido levéoiro hacia un to-
pe 114 por un resorie 112 fijado a las envueltas
12, 14. E1 extremo delantero de la palanca 104 lleva
una hoja de corts 116 que tiene un filo gue puede mo-
verse a través de una ranura 80 a contacto con un
yunque 117 para cortar la tira 132 dispussta dentro
'de la ranura B0,

En la figura 8 se muastran medios
selectores due ingluyen un selector 118 que esth
dispuesto a Lo largo de la superficie exterior de la
envuelta 14. E1 selector 118 tiene una guperficie

120 para agarre con los dedos y puede moverse entre
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posiciones que estdn indicadas en la envuelta como

SI o NO con respscto al modo doseado de funciona-
miento de la herramienta 10, Las indicaciones SI y NO
indican si la herramienta estd o no en un modo de Fun
cionamisnto de corte o de no corte. El selector 118
estd Fijado a una espiga 122 que se extiende a través
de una abertura 124 formada en la pared 42 de la palan-
ca de accionamiento 28. La abertura 124 consiste gene-
ralmente en un par de ranuras en comunicacidn 126 vy
128 de longitudes desiguales, dentro de las cuales
puede desplazarse la espiga 122, La espiga 122 esté
mantenida en la envuelta 14 por una grapa en C 140.
En la figura 1 el selector 118 se muestra en una po-
sicién de NO CORTE que corresponde a la espiga 122
cuando estd sn su posicidn izquierda. Con la espiga
122 as{ dispuesta, se permite sl movimiento de la
palanca de accionamiento 28 por medio de la ranura
126 que forma un pasaje con holgura para la espiga
122. El grado de novimiento en sentido levdgiro o a
derechas de la palanca de accionamiento 28 es limi-
tado por aplicacidn de la espiga 122 al extremo su-
perior cde la ranura 126, tal como se muestra cuando
la herramienta estd en la posicién de la figura 2.
5i el sslector 118 es movido a su condicidn de SI

CORTE, que corresponds a cuando la espiga 122 esté
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en su posicidn derecha, tal como se muestra en lineas de
trazos en la figura 2 y en lfneas llenas en las figu-
ras 3 y 4, la ranura 126 en la palanca de accionamiento
28 va no limita mis el movimiento de la palanca 28, ya
que la espiga 122 estid ahora trabajando dentro de la
ranura 128, que es de mayor longitud que la ranura

126,

Puede verse por la figura 2 que cuan-
do la espiga 122 ostd en la ranura 126, el grado del
desplazémiénto de la palanca de accionamiento 28 no es
suficiente para permitir que la superficie de leva 110
haga contacto con el rodillo 108 y, por cansigquiente,
el movimiento repetido de la palanca de accionamiento
78 es ineficaz para hacer funcionar la palanca 104.

£1 funcionamiento de la herramienta
10 se indicard ahora con referencia narticular a las
figuras 1 - 4. Comenzando con la figura 1, las diversas
partes de la herramienta se muestran en su condicién de
reposo.

puede verse que la espiga 122 estd en
su posicibn izquierda, es decir, en una posicidn de
trabajo de NO CORTE. E1 mecanismo de ajuste de ten-
sién 52 estd fijads a la tensidn que el operario de-
sea gue se aplique a la tira 132 que ssri assgurada

alrededor de alambres 130.

- 14 =
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En la figura 2 se muestra un haz

dé alambres 130 con una tira 132 dispuesta alre-
dedor del haz. La tira 132 ss del tipo en el que una
parte de cabeza 134 estid moldeada en un extremo de

5 una tira generalmente alargada, disponiéndasse la cola
opuesta 136 de la tira alrededor del haz y paséndose
subsiguientemente a través de la cabeza 134. La cola
136 de la tira se inserta luego en la ranura 80 situa-
da en la parte de morro de la herramisnta y la tira es

10 pasada entre sl Grgano de agarre 72 y la superficie
de respaldo 74, como se muestra en la figura 2., Con la
tira 172 situada como se describe anteriorments, el
onerario movera la palanca 28 hacia la derecha con un
movimiento de apriete de modo que la palanca pivota

15 alrededor de la espiga 34 a través de una carrera de
tensado. Esto hard que la palanca de liberacién de
tensidn 38 pivote en sentido dextrégiro alrededor de
la espiga 46, impulsando asf a la barra de traccidn
62 hacia la derecha como se indica por la flacha

20 138 en la figura 2, El rodillo 90 es mantenido en
la depresidén 88 ds la barra de traccidn 62 por la
tensidn dentro del muelle 48, El operario apretard y
soltarad alternativamente la palanca 28, a través de
una serie de carreras de tensado tantas veces como

25 sea necesaric para alcanzar la tensifn deseada de la
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tira 132 alrededor de los alambres 130, El movimien-
to hacia atrds de la barra de traccién 62 estid li-
mitado en cada apriete de la palanca 28 por el ssca-
18n 99 de la palanca de liberacidn de tensidn 38 que
se aplica a sus respectivas supsrficiss de tope 96.
Cada vez que se suelta la palanca 28, el muslle 100
hace que la palanca 26 vuelva a su posicidn mis avan
zada y al hacerlo asi la barra de traccidn 62 se mue-
ve a su posicifn mls avanzada o hezcia la izgquierda.
Cuando se ha alcanzado la tensidn
deseada en la tira 132, la fuerza ejercida sobre la bz
rra de traccién 62 por la tira excederd de la fuerza
ejercida por el muelle 48 que mantiene sl rodillo 90
en la depresién 88. Esto hard que el rodillo 90 sal-
ga de la depresién 88 de la manera mostrada en la fi-
gura 3. Cuando sucede esto, se desconecta la articu-
lacidn entre la palanca 28 y la barra de traccidn
62 y un movimiento adicional de la palanca 28 no
tiene sfecto sobre la barra de tracciénm 62, sino qgue,
por el contrario, el rodillo 90 se movera simplemente
a lo larqo de la ranura 86 en la parte trasera de la
barra de traccéidn 62. Esta liberacidn ds la barra de
traccidn 62 hace que la tensidén en la tira entre la ca-
beza 134 y el 4rgano de agarre 72 sen sustancialmente

nula. Si la herramienta 10 estd en la condicidn de

- 16 -
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NO CORTE, el mecanismo de corte 32 no puede ser ope-
rado y, por consiguiente, el operario puede retirar
sencillamente la herramienta de la tira 132, de jan-
do lz tira apretada alrededor de los alambres 130
8 y gquedando la cola 136 como parte integral de la ti-

ra. $in embargo, si el operario desea cortar la cola
136 de la tira 132, entonces se mueve el selector
118 hacia la derecha a la condicién de SI CORTE y la
espiga 122 esté en la posicifén que se muestra en la

10 figura 3. En esta posicibn, la espiga 122 se mueve
en la ranura mayor 128, permitiendo la ranura 128
el desplazamiento de la palanca 28 a la posicibn mos-
trada en la figura 4, de modo que la superficie de le-
va 110 se aplica al rodille 108 para mover con ello

15 en vaivén la palanca 104 en sentido dextrfgiro, hacien-
do oscilar asf la hoja de corte 116 a través de la ra-
nura 80 contra un yunque 117 para efectuar el corte
de la tira 132. Como ocurre el corte cuando el extre-
mo de la tira no estd bajo tensidn, se consigue un

20 suave corte. Deberd apreciarse que si el selector 118
se fija inicialmente a la condicidn de SI CORTE, las
diversas carreras de la palanca 28 gquecan limitadas
por contacto de las escalones 98 en la palanca de li-
beracién de tensidn con las superficies de tope 96

25 en las envueltas 12,14, Por consiguiente, no es posi-
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ble cortar la tira hastag que se haya alcanzada la
tensidén predeterminada en la tira, ya que la palan-
ca 28-no puede desplazarse a la pesicidn de la figy
ra 4,

Una ventaja de la herramienta an-
teriormente descrita es gque el operario no precisa
necesariamente cortar la tira 132, Hay muchos casos

en que los haces de alambres han de ser probablemen-
te manipulados después de que se ha aplicado la tira vy
los alambres cambian su orientacidn dentro del haz
hasta el punto de que la tira no puede estar ya Bti-
rante alrededor del haz. En estos casos, un operario
tiene la eleccidn de dejarel extremo de cola 136 sin
cortar a fin de que en un momento posterior pueda vol-
ver a insertar el extremo de cola 136 dentro de la

herramienta para volver a tensar la tira.
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La presente sclicitud, que correspon-
de a la presentada en los Estados Unidos de América, el
7 de Junio de 1973, bajo el N2 367.921 se acoge a los

beneficios del Articulo 51 del vigente Estatuto sobre

5 Propiedad Industrial,
10 REIVINDICACIONES
15 Los puntos de invencidn propia y nueva

que se presentan para que sean objeto de esta solicitud
de Patente de Invencidén en Espafia, por VEINTE afios, son
los que se recogen en las reivindicaciones siguientes:
12, - perfeccionamientos introducidos en
20 una herramienta para tensar y recortar una tira flexibla
cuando estid situada alrededor de un haz de alambres, te-
niendo la tira una parte de cabeza hueca y una cola alar
gada destinada a pasar a través de la parte de cabe:za,
comprendiendo la herramienta un cusrpo hueco abierto en

25 un extremo delantero para recibir una parte de cola de
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la tira, un mecanismo de agarre deslizable dentro del
cuerpo hueco entre posiciones delantera y trasera para
agarrar la parte de cola y tensar la tira al moverse
desde la posicidn delantera a la posicidén trasera, una
palanca de accionamiento montada en el cuerpo y que pug
de moverse durante una carrera de tensado entre posicip
nes primera y segunda, un mecanismo de acoplamiento pa
ra transmitir movimiento desde la palanca de acciona-
miento al mecanismo de agarre durante una carrera de
tensado sdlo cuando la tensidn en la tira es inferior

a un valor predeterminado, y una palanca gque tiens una
hoja de corte junto al extremo delantero del cuerpo hue
co, estando montada la palanca dentro del cuerpo hueco
y pudiéndose mover entre una posicidn de corte de la
parte de cola y una posicidn inoperante, teniendo la pa
lanca de accionamiento una superficie que se aplica a
la palanca y que la mueve desde su posicidn inoperante
a su posicidn de corte sdlo cuando el mecanismo de aco-
plamiento ha separado el mecanismo de agarre de la pa-
lanca de accionamiento y la palanca de accionamiento es
movida a una tercera posicidn més alld de la carrera de
tensado, caracterizados por un selector montado en el cuer
po y movible optativamente entre ajustes primero y se-
gundo, un mecanismo para limitar el movimiento de la

palanca de accionamiento entre sus posiciones primera
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y segunda cuando el selector estéd en su primer ajuste

y un mecanismo para permitir sl movimiento de la palan-
ca de accionamiento a su tercera posicidn sélo cuando
el selector estéd en su segundo ajuste,

28, -~ perfeccionamientos segin la rei-
vindicacidn l28, caracterizados porque la palanca de ac-
cionamiento tiene un par de ranuras en comunicacidn de
longitudes desiguales y porque una espiga se extiende
desde el selector para entrar optativamente en una u
otra de las ranuras al moverse el selector sntre sus
dos ajustes.

32, . perfeccionamientos introducidos
en una herramienta para tensar y recortar una tira fle-
xible cuando esta situada alrededor de un haz de alam-
bres.

Tal y como se ha descrito en la flemo~
ria que antecede, representado en los dibujos que se

acompafian y con los fines que se han especificado.



Esta NMemoria cvonsta de veintidos ho jas

escritas a maquina por una sola eara.

Madrid,
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