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PERFECCIONAMIENTOS EN DISPOSITIVOS DE MANDO CON AYUDA
OE DOS PULSADORES DE BLOQUEOC RECIPRQOCO DE TRES INTE-

RRUPTORES,

Sodivilante:  Ln TELEMECANIQUE ELECTRIQUE, entidad
francesa, residente en 33bis, 33ter,
avenue Maréchal-Joffre, 92000 NANTERRE,

Francia,

La presentes invencion se refiers a unos perfec-
cionamientos en dispositivos de mando, con ayuda de dos
pulsadores de blogueo reciproco, de tres interruptores
de los cuales dos de sllos no pueden ser accionados se=-

5, paradaments mas que por uno de los dos pulsadores durante
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una primera fraccion de su desplazamiento, mientras que sl

tercero es accionado per uno cualquiera de los pulsadorss du-

| rante una fraccion suplementaria de su desplazamiento.

Dichos dispositivos son, por e jemplo, perfectaments
adaptados al control de aparatos da elevacidn en los que un
motor de elevacion debe poder provocar los movimientos ds
ascenso y de descensc y ello a una velocidad normal o a una
velocidad elevada.

Se conocen ya dispositivos susceptibles de opsrar
las conmutaciones necesarias a sstas formas de control en los
que sl Hoqueo reciproco es sfectuads de forma electrica.

En otros dispositivos conocidos, cada pulsador ses
asociado a dos interruptores y les acciona sucesivamente pro-
vocando la compresion sucesiva de los muelles de solicita=-
cion de cada interruptor,

De esto resulta que se esta obligado a disminuir
la carrera dsl pulsador para no apoyar de forma exagerada
sobrs sl interruptor que ha sido accionado el primero; esta
disminucion de la carrera se traduce por una incertidumbre
en.la apreciacion de la carrsra a proporcionar al pulsador
con vistas a realizar el accionamiento de unc o de los dos
interruptores. Ademas, el esfusrzo que debe ser proporciona=-
do sobre el pulsador es sensiblemente aumentado en el momeﬁ-
to en que los dos interruptorss son accionades simultanea-
ments, de modo que el mantenimiento del pulsador en esta
posiciﬁn provoca una fatiga-répida del opsrador, que pueds
traducirse por aflojamientos intempestivos del pulsador.-Pur
Ultimo, habida cuenta de la disposicion relativa de los pul=
sadores y de los interruptores, un aumento de la carrea no

puede ser considerado,
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Se conccen igualmente sisteﬁas de bloqueo entre
dos slementos en los que los ejes de desplazamiento de los
dos slementos son concurrentes, de modo que el desplazamisnto
de uno de estos elemsntos hacia el punto de interseccion de
los ejes, impida &l desplazamisnto del otro hacia este mismo
punto. Estos sistemﬁs no son, sin embargo, ascciados a inte=-
rruptores con vistas a realizar las conmutaciones deseadas,

La invencion se propone por consiguiente propor-
cionar un dispositivo de mando susceptible de realizar sl
juego de las conmutaciones deseadas, pero en el que la carre-
ra de los pulsadorss podré ser aumsntada sin que ests aumen-
to se traduzeca por una variacion de igual sentido de los es-
fuerzos a proporcionar y sllo merced a una disposicion apro-
piada de los Erganos que permiten realizar al mismo tiempo
un bloqueo mecanico de una gran seguridad y la puesta en
préctica de una gran carrera de los 6rganos de manipulaeion
merced a la utilizacion de elementos elasticos de solicita-
cion de una gran flexibilidad,

Segln la invencion, este resultado es logrado mer-
ced al hscho de que de una y otra parte del plano que pasa
por los ejes de desplazamiento de los pulsadores, dispuestos
en un mismo alojamiento que contiens el sistema de bloguso
y los 6rganos de solicitacion, se disponen por una parte,
los dos interruptores asociados cada uno a uno de los pulsa-
dores y por otra parte, sl tercer interruptor, siendo accio-
nados estos tres interruptores, cada uno, por un elemento
de acecionamiento cuyo desplazamiento es practicamente perpen-
dicular al mencionado plano,

I' L] l"
En una realizacion ventajosa de la invencion que

procura una gran economia de piszas susltas y que raduce




considerablemente los esfuerzos de manipulacidn, el alcja-
miento comprendes dos guiados rectilineos de direcciones con-
currentes a lo largo de los cuales pueden desplazarse alter-
nativamente dos correderas asociadas cada una a uno de los
5, pulsadores, llevando cada corredera en dos caras opuastas
paralelas al plano, unas rampas inclinadas dsstinadas a pro=
vocar los desplazamientos de los slementos de accionamisnto
de los interruptores que se apoyan sobre ellas,

Otras caracteristicas interssantes de la invencion
10, se pondran de manifissto a continuacion con el transcurso
de la descripcion que sigue de unos ejemplos da realizaciﬁﬁ
y con referencia a los dibujos anexos, &n los que:

La figura 1, es una vista en alzado con seccion del
dispositivo segln el plano X-X' de la figura 2,

18, La figura 2, es una vista superior del dispositivo
en la que la tapa y los pulsadores han sidoc retirados,

La figura 3, es una vista de perfil segin la di-
reccion F,, de la corredera asociada a uno de los pulsado-
res,

20, La figura 4, es una vista supsrior segin la direc-
cion F2 de la misma corredera,

La figura 5, es una variants de realizacion de la
invencion.

En la figura 2, la referencia 1 indica una caja 1
25, | de forma general cubica sn la que ha sido practicado durante
el moldeo un alojamiento prismético 2 a una parte y otra
del cual estan dispuestos tres alveclos 3, 4 y 5,

Los dos alveolos 3 y 4 dispuestos de un mismo lado

del plano perpendicular que pasa por la linea XX' que divide

30, el alojamisnto 2 en partes iguales, estan destinados a reci-
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bir cadavuno un interruptor de ruptura brusca indicado por

D respectivamente M, E1l primero de estos interruptores ssta
destinado a provocar la pussta en marcha de un motor de ele-
vacion en su direccidon descendente de la carga, mientras

que el segundo debe provocar el movimiento inverso, ya sea
por la pusesta en marcha de un motor diferente o bien por

la inversidn del sentido de rotacion del mismo motor, Es por
tanto necesarioc que estos dos interruptores no puedan ser
accionados simultaneamente.

En 8l alveolo 5 se dispona un tercear interruptor,
indicado por GV, ques debe provocar la pussta en servicio 'de
un circuito que sera comin a los dos motores, o sera el cir-
cuito Unico, destinado a provocar un aumento de la vslocidad
del motor de elsvacion cuando sea accionado.

Este interruptor GV sera por tanto puesto en ser-
vicio cuando uno de los dos interruptores D o M haya sido
ya accionada,

Se observara en la figura 2 que cada uno de los
tres interruptores D, M, GV esta provisto de un elemento de
accionamiento 16 respectivamente 15, raspectivamente 14; ss~-
tos elesmentos de accionamiento atraviesan las paredss qus se-
paran los alveolos 3, 4 y 5 del alojamiento 2 para aplicarse
ligeramente en saliants en el interior de este,

En la figura 1 se reconoce en 2 el mismo alojamien-
to y el resto dasl aparato visto en seccion sagin XX'.

Dos pulsadores 6 y 7 estan previstos para provocar
el juego de las conmutaciones necesarias para el control del

«?
aparato de elevacion.

Cada uno de los pulsadores 6 y 7 se asocia a una

corredera B, respectivamente 9 que pueds deslizar en el alo-



3,

10,

18,

20,

25,

30,

jamiento 2 merced a un sistema de guiado particular consti-
tuido por ejemplo por acanaladuras 20, 20' respsctivamente
19, 19' solidarias de las correderas que cooperan con upas
nervaduras 22, 22', respectivamentes 21, 21' dispuestas en el
interior del alojamiento 2, ver igualmente la figura 4.

Cada una de estas corredsras es sometida a la ae~
cion de un muslle de solictacion 18, respesctivaments 17 que
se apoya sobre el fondo de la caja 1 y tiende a colocar la
corredera hacia la parte suparior en su posiciﬁn de reposo.

Los limites de posibilidades de dssplazamiento de
las dos correderas estan determinados por los sistemas de '
guiado cuyas direccionss son concurrentes, De ello resulta
que cuando una de las correderas es desplazada hacia sl
punto de concursc de los guiados, no sera posible desplazar
la otra hacia la misma posicién y como consecuancia sl accio=-
namiento simultaneo de los pulsadores sera impedido por este
bloqueo mecanico,

Ademas de sus elementos de guiado que acaban ds
ser descritos, cada corradera 8, 9 comprende sobre dos ca-
ras opuestas, paralelas al plano que pasa por el alojamiento,
unas rampas 10, 12, respectivamente 11, 13 destinadas a pro=-
vocar los desplazamisntos de los elementos de accionamiesnto
14, 15, 16 de los interruptores, ver igualmentes la figura 3,

Tal es asi que el elemento de accionamisnto 16 se-
ra atacado por la rampa 12 enfrente de la cual sera colocado
en una primera fraccion de la carrera del pulsador y gque el
elemento de accionamiento 14 sera, en una fraccion suplemesn—
taria de la carrera de la corredera, rechazado por la rampa

10,

La direccion de desplazamiento de los slementos de



5.

10,

18,

20,

25,

30,

accionamiento 16 y 14 sera proxima de una perpendicular al
plano medio que pasa por XX',

Como los interruptores son interruptores de corie
brusco no necesitan mas gque un pequefio desplazamiento para
conmutarse, los esfuerzos a proporcionar sobre el pulsador
no seran elevados y estaran limitados en el instante en que
las rampas sean efectivamente activas.

Habida cuenta del hecho de gue ningln elemento
mecanico de bloqueoc o de conmutacion electrica esta dispuas~
to en la prolongacién do la carrera de las correderas, ss ha
podido dar a los muslles de solicitacion una gran longitud,
lo que les asegura una flexibilidad elevada y permite una
gran carrera a las correderas. Ningéna otra fatiga que la
que resulta de la compresion de un muelle muy Flexible sera
santida por el operador,

El funcionamiento de la corrsdera 9 asociada sl
pulsador 7 es anélogo al que acaba de sar dascrito,

Como cada uno de los pulsadorss debe poder accio=-
nar en la segunda fraceion, de su carrera, el mismo inte~
rruptor GV, el elemento de accionamiento de ests Ultimo sera
dispuesto en una region proxima del plano bisector YY' de las
dos direcciones definidas por los sistemas de guiado y a
una altura determinada por su anchura y la anchura de las
rampas 10 y 11, de modo a poder ser atacado por una u otra
de estas rampas,

Cuando todos los elementos moviles se disponen en
el alojamiento 2, una tapa 23 se coloca sobre la parte supe-
rior de la caja 1 para servir de tope a las correderas. Esta
tapa 23 esta provista de dos aberturas destinadas a de jar

pasar hacia el exterior los Grganos de manipulacion 6 y 7 de




5.

10,

15,

20,

2S.

30,

5;2_%770 _ -

los pulsadores,

En la figura 1 se comprobara, que los ®8jes de es-
tos organos de manipulacion 6 y 7 no son paralelos a las di-
recciones de desplazamiento de las correderas, pero son para-
lelos al plano bissctor YY' y contenidos en el plano media
XX',

Esta disposicion permite fijar el conjunto del
dispositivo sobre una platina 24 gque pertensce por sjenplo
a uha caja con pulsadores corrientemente utilizada en la
tecnica de la elevacion ya que ha hecho, asi, posible la
presentacion de pulsadores de accionamiento oblicuo, ba jo
la forma de pulsadores de accionamiento noxrmal con respecto
a la superficie de la platina 24,

Una copela de material flexible y elastico 25 cuya
parte interna esta enmangada sobre el organo ds manipulacion
tal como'7 y cuya periferia se fija sobre la platina permite
realizar la estanquidad sin que ningﬁn deterioro pusda ser
provocads por la componente lateral del desplazamiento al que
es sometido sl mencionado Srgano.

El dispositivo que acaba de ser descrito puede cong]
tituir el objeto de modificaciones que no alteran sl espiri—
tu. Se puasda, por ejemplo, utilizar un sistema de condena
reciproca de los pulsadores en sl que los dos pulsadores se
desplazarian paralelamente y donda un pasador transversal 26
visible en la figura S asegu;aria que solo uno de los pulsa-
dores pudisra ser accionados Es evidente ques los medios ele-
gidos para asegurar el guiado de las correderas no lo han
sido mas que a titulo de ejemplo y que podrian ser empleados

medios equivalentes sin por ello alejarse del marco de la in-

«?
vencion,
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Descrita suficientemente la naturaleza del invento

NOTA

asi como la manesra de realizarlo en la practica, debe hacer-
se constar que las disposiciones anteriormente indicadas son
susceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no altg=~
ren su prineipio fundamental, Tambien se hace constar que
el invento corresponde a una solicitud de patente presentada
en Francia con el n? 73 19677 de 30 de Mayo de 1,973, aco-
giendose por lo tanto a los beneficios que conceden los Con-
venios Internacionales en vigor, siendo lo que constituye la
esencia del referido invento y por lo que se solicita una
Patente de Invencion por 20 afos en Espaia, sobre: PERFECCIO-
NAMIENTOS EN DISPOSITIVOS DE MANDO CON AYUDA DE DOS PULSADO-
RES DE BLOQUED RECIPROCO DE TRES INTERRUPTORES, caractsrizan—
dose por lo siguiente: -

1,~ Perfeccionamientos en dispositivos de mando
con ayuda de dos pulsadores de blogueo reciproco de tres in=
terruptores, de los cuales dos de ellos solo pueden ser accios
nados por separado por uno de los dos pulsadores durante una
primera fraceion de su desplazamiento, mientras que el terce-
ro es accionado por uno cualquiera delos pulsadores durante
una fraccion suplementaria de su desplazamiento, caracteriza~
dos porque de una y de otra parte del plano que pasa por los
8 jes de desplazamiento de los pulsadores contenidos en un
mismo alojamiento que contisne el sistema de bloqueo y los
organos de solicitacion estan dispusstos, por una parte, los
dos interruptores asociados cada uno a uno de los pulsadores,
y, por otra parte, el tercer interruptor, siando accionados

pestos tres interruptores de ruptura brusca, cada uno, por un

elemento de accionamiento cuyo desplazamiento es practicamen—
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te perpendicular al mencionado plano.

2.~ Perfeccionamientos segqun la reivindicacion 1,
caracterizados porque sl alejamisnto citado comprende dos
sistemas de guiado rectilineo a lo largo de los cuales pue-
den desplazarse dos correderas solidarias respectivamente
da cada pulsador, llesvando cada corredera sobre dos caras
distintas por una parta,'unas rampas de accionamiento para
los dos primeros interruptores y, por otra parte, unas ram-
pas de accionamisnto para sl tercer interruptor,

3,- Perfeccionamientos sagin la reivindicacién 2,
caracterizados porque las direccionss de los guiados son
concurrentes de modo que el desplazamiento de una de las oo~
rrederas impida el desplazamiento de la atra, y porque las
caras que llevan las rampas son dos caras paralelas al plano
citadao,

4,~ Perfeccionamientos segun una de las reivindi-
caciones 1 a 3, caracterizados porque los muelles de solici=-

tacidn citados estan dispuestos entre las correderas y sl

' fondo del mencionado alojamiento formade en una caja aislan-

te de una sola pieza que contiene ademas tres alojamientos
destinados a recibir los tres interruptores citados.

5.~ Perfeccionamientos sagﬁn una de las reivindica~-
ciones 1 a 4, caracterizados porque sl eje de desplazamiento
del elemento de accionamiento del tercer interruptor esta
préximo del plano bisector a las dirscciones de los guiados
y porque los organos de manipulacion de los pulsadores son
paralelos al citado plano bisector,

6.~ Perfsccionamientos segun la reivindicacion 1
o 2, caracterizados porque las direcciones de los guiados de

4 ”
las correderas son paralelas y porque un organo, movil trans=-
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versalmente con respecto a estas direcciones, efectla g)
blogueo reciproco de los dos pulsadores,

7.~ Perfeccionamientos en dispesitivos de mando
con ayuda de dos pulsadorss de blbqueo reciproco de tras ine
terruptores, tal y como queda sustancialmente descrito en la
presente Memoria e ilustrado en los dibujos adjuntos.

Esta Memoria consta de 11 hojas escritas a magui-

na por una sola cara,

Madrid,

LA TELEMECAY FQUE. ELECTRIQUE, "
tr Fim a: L. Gaete Forngog u/é{

S WA 1974
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