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La presente invencidn, debida a John
Philip Kunkle y Robert E. Smith, se refiere a dispo-
sitivos de alivio de esfuerzos para conexidn soltabls
a alojamientos de conectador eléctrico y a conjuntos
de conectador eléctrico que incluyen dispositivos de
alivio de esfuerzos.

Con el fin de desconectar dos conec-
tadores eléctricos de acoplamiento o conjugados, un
operario coge frecuentemente los hilos conductorss
que conducen desde cada conectador y sapara los co-
nectadores, Esto tiende a debilitar la conexidn eléc-
trica entre los hilos conductores y los contactos
retenidos en los alojamientos de conectador y que
terminan en los hilos conductores. Con el fin de
reducir al minimo la posibilidad de producir dafios
a la conexidn eléctrica entre hilos conductores y
sus respectivos contactos, se han desarrollado dis-
positivos para aliviar el esfuerzo sobre los hilos
conductores cuando se aplica fuerza de traccidn a
los hilos conductores. Muchos dispositivos conoci-
dos llevan consigo miembros que forman una sola pie-
za con el alojamiento de conectador y que estén des-
tinados a agarrar los hilos conductores en una plura-
lidad de puntos.

De acuerdo con la presente invencidn,

un dispositivo de alivio de esfuerzos para conexidn
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soltable a un alojamiento de conectador sléctrico,
teniendo el alojamiento un par de aberturas espa-
ciadas para recibir patas del dispositivo, se carac
teriza por mismbros primero y segundo que tienen ca
ca uno un par de patas paralelas, espaciadas, que se
extienden en la misma direccifin desde un cuerpao, te-
niendo cada pata un pie en su extremo libre que se
extiende lateralmente respecto de la pata, teniendo
el pie un taldn redondeado, extendiéndose los pies
del primer miembro en la misma direccidn, que es de
sentido opuesto al sentido en que se extiendsn los
pies del sequndo miembro, un rabajo en cada cuerpo,
definiendo los rebajos entre ellos una abertura, su-
jetadores para consctar de manera soltable los cuer-
pos entre si, pudiéndose ajustar los sujetadares pa-
ra permitir el ajuste del tamafio de abertura, estan-
do destinadas las patas de cada mismbro a pasar a
través de las aberturas del alojamiento con los ta-
lones de un par de pies inmediatamente adyacentes

a los talones respectivos del otro par de pies, de
modo que los mismbros pueden ssr pivotados en los
sentidos de acercarse y alejarse uno con respecto a
otro, al tiempo que son conectados de manera solta-
ble al alcjamiento por los pies,

Una ventaja del dispositivo de ali-
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2.0 W3

vio de esfuerzos de la presente invencidn es que pue-
de aplicarse optativamente a un alojamisnto de conec-
tador eléctrico.

Se describirid ahora una realizacidn
de la invencidn, a tftulo de ejemplo, haciéndose re-
ferencia a las figuras de luos dibujos esquemiticos
gque se acompafian, en los que:

La figura 1 es una vista en perspec-
tiva, en despiece ordenado de un conjunto de conec-
tador gléctrico;

| La figura 2 es una vista en perspec-

tiva, con partes en seccidn, del conjunto de conec-

‘tador eléctrico de la figura 1, con un dispositive

de alivio de esfuerzos en su posicidn de trabajo,
cerrada; vy

La figura 3 es una vista en perspec-
tiva, similar a la de la figura 2, con el dispositi-
vo de alivio de esfuerzos -en una posicidn abierta.

‘ Como se muestra en la figura 2,

un conjunto de conectador eléctrico comprende un
alojemiento de conectador eléctrice 2 de material
aislante que tisne una pluralidad de conductos pa-
§anteS‘4’que se extisnden entre una superficie pos-
terior 6 y una superficie frontal opuesta (no mos-

tradé), una pluralidad de conectadores él4ctricos
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(no mostrados) situados cada uno en un conducto 4
y que terminan en un extremo de un hilo conductor
8 y un dispositivo de alivio de esfuerzos 10.

| Con referencia también a las figu-
ras 1y 3, el alojamiento 2 tiene una pestafia 12
qus se extiende desde lados opusstos del alcja-
miento 2 en la superficie posterior 6, Unas aber-
turas espaciadas 14,16 se extiendsn a través de la
pestafia 12 en lados opuestos del alpjamiento 2, Los
hilos conductores 8 se extienden hacia atrds desde
la superficie posterior 6 del alojamiento 2.

El dispositivo de alivio des esfusr-

zos 10 comprende miembros primero y segundo 20,22,
El miembro 20 tiens un par de patas paralelas es-
paciadas 24,26 que se extienden en la misma direc-
cidn desde un cuerpo 28, Cada pata 24,26 tiene un
pie 30,32 en su extremo libre que se axtiende la-
teralmente respecto a la pata 24,26 y que tiene un
taldn redondeado 38, 40. En cada pata 24,26, junto
al pie 30,32, esti previsto un tope 34,36. E1 cuer-
po 28 incluye una pestafia 42 en la que esti forma-
do un rebajo ‘44 ‘que tiene una superficie 46 y una
superficie biselada 48, La pestafia 42 tiene una su-
perficie biselada 50 formada en una parte 52 de gro-

sor reducido, cuya parte define un resalto 54. Un
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agujero de holgura 56 estd formado a través del cuer-
ﬁo 28 para recibir un tornille 58 y un agujero ciego
60 estd formado en el cuerpo 28 para recibir un tor-
nillo 62.

El miembro 22 es similar al miembro
20, ya que incluye un par de patas paralelas espacia-
das 74,76 que se extienden en la misma direcciﬁﬁ des-
de un cuerpo 78. Cada pata 74,76 tiens un pie 80,82
en su extremo libre, que se extiende iateralmente
respecto de la pata 74,76 y que tiene un taldn redon-
deadc 88,90, En’ cada pata 74,76, junto al pie 80,82,

estd previsto un tope 84,86, E1 cuerpo 78 incluye una

pestafia 92/ en la que estd formado un rebajo 94 que

tiene una superficie 96 y una superficie bisslada 98,

La pestafia 92 tiens una superficie biselada 100 for-
mada en una parte 102 de grosor reducido que define
un resalto 104, Un agujero de paso 106 esti formado

a trauvés del cuerpo 78 para recibir el tornillo 62

'y 'un agujero ciego 110 sstd formado en sl cuerpo

78 para recibir el tornillo S8.

Al efectuar el montaje, se pasan
las patas 24,26, 74,76 a través de aberturas respec-
tivas 14,16 como se muestra en la figura 3, de modo
que los pies 30,32, B0,82 se aplican por detrids a

la pestaffia 12. En esta posicifn, los talones de
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cada par de pies estan inmediatamente adyacentes

a los talones respectivos del otro par de pies, de
modo que los miembros pueden ser pivotados acer-
candolos y alejindolos uno con respecto al otro

al tiempo que son conectados de manera soltable

al alojamiento 2, Los miembros 20,22 son separados
con pivotamiento como se muestra en la figura 3, de
modo ‘que los hilos conductores 8 se extienden entre
ellos. Los ‘miembros 20,22 se unen luego con pivota-
miento y los tornillos 58,62 son pasados a través
de sus respectivos agujeros para unir los cuerpds
28,78 entre sf{'y aplicar con ello los hilos conduc-
tores 8 a las superficies 46,96 de los rebajos 44,94
que tienen una absrtura a través de la cual pasan
los hilos conductores B. Los tornillos 58,62 pus-
den apretgrse hasta que ses consiga un efecto sufi-
ciente de liberacién de esfuerzos.,

En la presente realizacidn, los
tornillos 58,62 son autorroscantéshy forman sus
propias roscas en los agujeros ciegos 60,116.

Los topes 34,84 l}mitan al movi-
miento axial de las patas 24;26 74,76 a través de
las aberturas 14,16.

' En la posicidn de alivio de esfuser

zos de trabajo, cerrada, mostrada en la figura 2,
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los cuerpos 28,78, en realidad, se entrelazan con

un parte de pestafia 42 que se extiende sobre la su-
perficie biselada 100 da-modo gue se apoya contra

el resalto 104 y una parte de pestafia 92 que se ex-
tiende sobre la superficie biselada 50 de modo que
se apoya contra el resalto 54, Los dos cuerpos 28,78
llegan con ello a eénclavarse y se impide el movimien

to axial relativo,
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- REIVINDICACIONES -

18,~ Un dispositivo de alivio de es-
fuerzos para conexidn soltabls a un alojamiento de
conactador eléctrico, teniendo el alojamiento un par
de aberturas sspaciadas para recibir patas del dispo-
aitin,'caraCtsriiadc por miembros primero y segundo
qde;tiénen cada uno Un par de patas paralelas, espacig
das, que se extienden en la misma direccidn desde un
cuerpo, teniendc cada pata un ple en su extremo libre
que se exfiende'laferalméhta respecto a la pata, te-
niendo el pie un taldn redondeado, extendiéndose los
pies ‘del primer miembro en la misma direccién, que o8 de
séntido opuesto al sentide en que se extisndsn los
pies del segundo miembro, un rebajo en cada cuerpo,
definiendo los rebajos entre ellos una abertura, su-

Jjeradores para conectar.entre s{ de manera soltable
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los cuerpos, pudiéndose ajustar los sujetadores pa-
ra permitir el. ajuste del tamafio de la abertura, eg
tando destinadas las patas de cada miembro a pasar
a través-de las aberturas del alojamiento con los ta
lones defun'par de pies inmediatamente adyacentes a
los respectivos talones del otro par de pies, de mo-
do que' los miembros pueden ser pivotados en lps sen-
tidos de acercarse y alejarse uno con respecto a otro
al tiempo que son conectados de manera separable al
alojamiento por los pies.

28 ,~ YUN DISPOSITIVO DE ALIVIO DE ESFUERZOS
PARA CONEXION SOLTABLE A UN ALOJAMIENTO DE CONECTADOR
ELECTRICOY.

Tgl y como se ha descrito en la Memoria que
antecede, representado en los dibujos que se acompa-
flan y para los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de diegz hojas escritas a

méquina por una sola cara.

mear1a, 29 MAY) 1974
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