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La presente invencidén se relaciona con un dispo-
°1tlvo para el cierre de la banda anterior de una caja pa-
raleleplpédlca. '

Es sablido que una caja naraleleplpédlca del ti-

- po prov1sto de bandas superiores lecableo se coloca a la

sallda de la estacldn de llenado con todas las bandas
ablertas, 1ntroduc;éndose luego en tales condlclones en

una méqulna cerradora en la‘gue unos adecuados dispositi-~

'vos efectﬁan prlmeramente el 01erre de .las bandas extre-

mas y luego el de las bandas 1uterales.
ii? Para el cierre de 1a banda anterlor, en parti-

cular, se. emplean habltualmente unos dwsn031t1vos basados

.en el concepto fundamental de establecer una condicidn

de 1mnacto entre un érgano flJO 1nserto en el recorrido

de avance de la banda anterior y 1a propla banda anterior.
El resultado de tal impacto es ev1dentemente el volcamiénto
con mov1mlento ae cierre de la banda. Como ejemplo tipi-

co de, dlsnOSLtlvo de este géne“o, puede men01onarge el
plano lncllnado descrito e 1lustraao en la patente 1talla-
na n° 953 635 del § de abril de 1972 a nombre del mismo
Sollcltante de la presente.

Los dlSpOSltlvos asi formados presentan sin em~
barzo el 1nconven1ente de resultar 1ne "icaces al no ha-
llarse en conalclones de poder reallzar la necesaria con-
dlcldn.de 1mpacto en el caso en que la banda anterior se
presenre muy ablerta, en pa*tlcular ar- 90° y més respecto
a 1a nared frontal de la ca1a. _ .

'ﬁu Por con31gu1ente, el obgeto de la presente in-

S

vencldn es el de realizar un 61Spo41tlvo que permita la

[T

rotac;dn con movimiento de cierre .de la banda anterior
BTt A T R R Yo
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de una caja, aun cuando dicha banda.se presente muy abier—
ta (902 6 mds). |
De acuerdo con la invencidn, tal objeto se con-

gigue por medio de un dispositivo caracterizado por el he

~cho de que comprende un plano de apoyo y de avance de la

caja, un paralelogramo articulado compuesto por un lado
horizontal superior fijo, un lado horizontal inferior mdf

vil -y dos lados normalmente verticales de unidn de dichos-

~ lados horizontales, un brazo giratorio que tiene el extre-

mo inferior articulado con el extremo de entrada del re-
ferido lado inferior del paralelogramo y un véstago rigi-
do articulado a los extremos con dicho brazo giratorio y
con el mencionado lado superior del paraléiogramo, siendo
los lados normalmente verticales del ﬁaralelogramo y el '
citado véstago rigido de una longitud tal que permite man
tener en reposo el referido lado inferior a una distan—
cia de dicho plano de apoyo apenas inferior a la altura
de la pared frontal de la caja y al citado brazo girato-
rio en una posicién inclinada hacia arriba y hacia el ex-
tremo de salida de dicho plano de apoyo, permitiendo asi-
mismo, como comsecuencia de un empuje horizontal realiza-

do sobre. el extremo de entrada de dicho lado inferior del

paralelogramo por la pared frontal de la caja, que el re-

ferido lado inferior se eleve hasta una distancia a dicho
plano de apoyo apenas superior a la altura de la pared
frontal de la caja, permitiendo al mismo tiempo que dicho
brazo rotatorio gire hacia una posicién iﬁclinada hacia .
arriba y hacia el extremo de entrada de dicho plano de -
apoyo. '

De esta descripcidn a grandes rasgos del dispo-
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sitivo segin la invencidn resulta evidente que, como

normalmente el lado inferior del paralelogramo estd a una
altura inferior a la de la pared frontal de 1é caja y el
brazo giratorio estd inclinado hacia arriba y hacia el ex-
tremo de salida del plano de apoyo, incluso una banda an-
terior muy abierta (por ejemplo a 909) puede subir a lo
iargo gelrplano inelinado constitufdo por el brazo gira—
torio é por consiguiente efectuar una primera rotacidn

hacia la posicién de cierre. Por consiguiente, cuando la

'pared ﬁyohtal de la caja entra en contacto con el extremo

de entfada del lado inferior del paralelogramo y ejerce
sobre éi un empuje dirigido en el sentido de avance de la
caja, dicho lado inferior fealiza una elevacidn que le
permit§ salir del recorrido de avance Ge la pared frontal

de la-éaja ¥y al mismo tiempo el brazo rotatorio gira ha-

" eia la posicién inclinada hacia arriba y hacia el extremo

de entrada del plaﬁo de apoyo, obligando a la banda ante-
rior a efectuar wna rotacidn andloga. E1 cierre de la ban
da se completa pues cuando, al continuar el avance de la
caja, sobre dicha banda gravita con su propio peso el la-
do inferior del paralelogramo.. '

Se obtiene por consiguiente un dispositivo que,
por su extremada sencillez, puede realizar perfectamente
la: potacidn o volcamiento con movimiento de cierre de la
banda anterior de una caja, aun cuando dicha banda se pre
sente muy abierta. '

.Es de destacar, enire otras cosas, que, como la
pared frontél de la caja encuentra la mdxima resistencia
a su avance en la parte final del paralelogramo y en tal

fase la banda anterior de la caja ha superado ya la posi-
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cién de coplanaridad con la referida.pared frontal, dicha
banda anterior contribuye a aumentar la éolidez del borde
superior de la pared frontal y é evitar el peligro de in-
deseables deformaciones de tal borde o Eanto. '

Las caracteristicas y ventajas de la pfesente
invencién resultardn mds evidentes aun ¢on la siguiente
descripeidén detallada de un ejemplo de realizacién pric-
tica mostrado en los adjuntos dibujos; en los cuales:

La figura 1 muestfa en perspectiva un disposi-

tivo segdn la invencién.

1

Las figuras 2 a 7 muestran en vista lateral di-
ferentes fases de funcionamiento del mismo dispositivo.
Bl dispositivo mostrado en 108 dibujos compren=—

de en primer 1ugar un plano de apoyo y de avance para

las cajas, que estd definido por una s&cesidn de rodillos -

1ibres 1 sostenidos por un armazdén bdsico 2. En los dos
lados de dicho plano de apoyo se disponen dos grupos de
arrastre por cinta 3 que, por medios cénoéidos, pueden
aproximarse entre s{ hasta acoplarse a 1os lados de las
cajas para controlar el avance continuo de éstas Wltimas.
A dos columnas 4 y 5 que forman parte del arma-
zén bdsico va fijada de mo@o ajustable una armadura 6
qué sostiene a un paralelogramo articuiédo 7 dispuesto
sustancialmente en el plano vertical léngitudinal medio
de la sucesién de rodéillos 1. Tal paréielogramo estd
compuesto por un lado horizontal superior fijo 8, un lado
horizontal inferior mévil 9 y dos lad65 normalmente ver-
ticales 10 y 11 que efectian la conexién articulada -entre
los dos lados horizontales 8.y 9. Sobré.el extremo de en-

trads del lado inferior 9 se articula uH brazo giratorio

T

S

e
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12 que se conecta articuladamente también al 1adozsﬁperior

8 a través de un vdstago rigido 13 ‘articulado a su vez a
1los extreﬁos. La longitud de los dos lados normalmente ver
ticales 1Q'y 11 y la del vdstago rigido 13 se seleccionan
de maﬁera que, en reposo, el lado inferior 9 se.encuentre
a una @istancia del plano de apoyo de las cajas apensas

inferipr a la 2ltura de la pared frontal de la caja a ce-

‘rrar y el brazo giratorio 12 guecde en una posicidn incli=-

nada hacia arriba y hacia el extremo de salida del plano
de apbyb (figuras 1, 2 y 3) y de modo gue, como consecuen-
cia de un- empuje horizontal aplicado, al extremo de entra-
da del lado inferior 9 por la pared frontal de una caja,
dicho lado inferior 9 pueda elevarse hasta una distancia
del plano de apoyo apenas superior a la altura de la pa-
red frontal de la caja y el brazo giraﬁorio 12 pueda gi-
rar al mismo tiempo hacia una posicidén inclinada hacia
arribé v hacia el extremo de entrada del plano de apoyo
(figuras 4 a 6).

Bl funcionamiento del dispositivo descrito es
el siguiente. Cuzndo una caja 14 cuya banda anterior 15
se desea cerrar se dispone y hace avanzar sobre el plano
de apoyo definido por los rodillos 1, el paralelogramo
articulad§ 7 y el brazo rotatorio 12 se encuentran evi-
denteménte én la posicidén de reposo de las figuras 1 y 2,
es decir, segin queda dicho, con el lado inferior 9'des-
cehdido respecto al extremo superior de la pared frontal
i6 deila caja y con el brazo giratorio inclinado hacia
arriba y hacia el extremo de. salida dgl'plano'de apoyo.
Por efecto de tal disposicidn, incluso una banda anterior

muy abierta, como la de la figura 2, tiende a subir .a lo
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largo del plano inclinado definido pér el brazo 12 y a
efectuar asf una primera rotacidén hacia la posicidn de
cierre (figuras 2 y 3). Cuando la pared frontal 16 de la
caja (o mejor, su borde superior) entra luego en contacto

con el extremo de entrada del lado inferior 9 del parale-

logramd 7 (figura 3) y ejerce sobre é1 ﬁn empuje dirigi-

do en el sentido de avanbe de la caja, él lado inferior
9 efectda un levantamiento que le permite salir del reco-
rrido de avance de la pared frontal de la caja (figuras

4 a 65 y al mismo tiempo el brazo 12 gi}a en el sentido
de las agujas del reloj hacia la posicizn inclinada en
sentido opuesto de la figura 6, obligando a la banda an-
terior 15 a efectuar una rotacidn andloga hacia la posi-
cién de cierre (figuras 4 a 6). Es de destacar (figura 5)
que la fase de elevacién del lado 9, en la que la pared
frontal de la caja encuentra mayor resistencia, 'se des-
arrolla con la banda anterior 15 dispuesta ya més alld

de la posicidén de coplanaridad con la pared frontal 16
(figura 4) y por consiguiente en unas condiciones tales
que se incrementa la solidez del borde superior de la pa-
red 16; evitdndose as{ indeseables deformaciones de di-
cho borde. E1 cierre de la banda anterior 6 se completa
luego cuando, continuando el avance de la caja, viene a
gravitar sobre dicha banda con su propio peso el lado in-
ferior 9 del paralelogramo 7 (figura 6). Salida la caja
de debéjo del paralelogramo (figura 7), éste dltimo vuel-
ve finalmente a la condicién de Teposo..

~

En resumen la Patente de Invencidén que se soli-

cita debera recaer sobre las siguientes:
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1. Dispositivo de cierre de la banda anterior

de wna caja paralelepipédica, caracterizado porque cémpreg
de un_plano de_époyo y de avance de la caja, un paralelo-
gramo'articulado compuesto por un lado horizontal superior
fijo, un lado horizontal inferior mévil y dos lados nor-
malmente verticales de unién de dichos lados horizontales,
un braéo girétorio que tiene el extremo inferior articu-
lado céh el extremo de entrada de dicho lado inferior del
péraléiogrémo & un vistago rigido_articuladq en sus extre-
mos con el referido brazo giratorio y con el lado superior
del pa;alelogramo, siendo los referidos lados normalmente
verticales del'paralelogramo y el citado vdstago rigido

6e unajlongitud tal, gue se mantiene en reposo el lado in-
ferior citado a una distancia de dicho plano de apoyo ape-
nas inferior a la altura de la paréd frontal de la caja

v el brazo giratorio en una posicidn inclinada hacia arri-
ba y hacia el extremo de salida de dicho plano de apoyo

y, como consecuencia de un empuje horizontal ejercidoe so-

~bre el ‘extremo de entrada de dicho lado inferior del para-'

lelogramo por la pared frontal de la caja, se permite a
dichotlado inferior elevarse hasta una distancia del refe-
rido plano dé apoyo apenas suﬁerior a la altura de la pa-
red frontal de la caja, permitiéndose al mismo tiempo al
referi@o brazo rotatorio girar hacia una posicidn inclina-
da hacia arriba y hacia el extremo de entrada de dicho
plano de apoyo.

2. Se reivindica por Ultimo como objeto sobre
el gue ha de recaer la Patente de Inven01on que se soli-

cita: "DISPOSITIVO DE CIERRE DE LA BANDA ANTERIOR DE UNA
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CAJA PARALELEPIPEDICA"

A Todo conforme gqueda descrito y reivindicado
en la -presente Memoria descriptiva que consta de nueve pé-
ginas mecanografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 20 de Mayo de 1.974

BERNARDO UNGRIA
P.PD
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