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El invento se refiere a una mdquina cosechadg
ra de tubérculos con Gtiles cavadores previstos en la
parte delantera de la maquina, un transportador que en-
trega los tubérculos a un transportador vertical, y un
depdsito provisto de un transportador de vaciado, en cu-
ya cara superior esta dispuesto un transportador sin fin
reversibls en su segntido ds transporte, por medioc del
cual los tubérculos pueden ser entregados al depdsita o
a una zona de entrega exterior.

Con esta maquina cosechadora de tubdérculos co-
nocida (Memoria de la patente de los Estados Unidos NO©.
3.695.360), por tanto, los tubédrculos recogidos pueden
transportarse al depdsito colsctor que puede montarse
opcionalmente en ella, o pueden descargarse a un vehicy
lo que marcha al lado ds la mdquina. Estortiene la ventg
Ja de que, al cavar el primer surco, el transports pusde
hacerse primero al depdsito colector y luego, cuando se
dispone de espacio suficiente para que un vehiculo marche
al lado de la maquina, los tubérculos que se encuentran
en el depodsito colector, junto con los tubérculos qQue sg
vayan excavando, pueden entregarse ya al vehiculo de re-
cogida que marcha al lado de la maquina. Del mismo modo,
durante y después de las maniobras de dar la vuelta en sl
extremo del campo, el transporte puede hacerss al deposi~-

to colector hasta que el vehiculo que debe marchar al la-



16-6-74

10

15

20

do se encuentre de nuevo en el sitio que le corresponds.
Si durante un breve tiempo no se dispusiera de tal vehi
culo, o no se dispusiera de @l en absoluto, el vaciado
puede hacerse en el deposito colector. Pero en el caso
de este dispositivo conocido, esta dispuesto en el depg
sito colector un transportador de vaciado por medio del
cual los tubérculos qus se sncuentran en el depdsitc co-
lector tienen que ser transportados hacia arriba, al
transportador sin fin, con ayuda de otra helice transpor
tadora transversal. Sin embargo, considerada en su con-
junto, esta mdquina conocida constituye una disposicidn
satisfactoria.

El problsma gue se propone resclver sl pressn
te invento es el de perfeccionar ssta maquina conocida
en lo que respecta a su depdsito colector. De acuerdo
con el invento, este problema se resuelve por el hecho
de que el deposito esta provisto de una abertura de va-
ciado para cargar el transportador, por encima del mis-
mo. De esta manera, los tuberculos que se encuentran en
el depbésito pueden llegar al transportador bajo la accidn
de la gravedad. De aqui que, considerado en su conjunto,
se cree asi un dispositivo de estructura extraordinaria-
mente sencilla que hace posible renunciar a los disposi-
tivos de vaciado de la maquina conocida cuando el depdsi

to estd realizado de manera correspondiente. Pero ssto,



de manera forzosa, lleva a una disminucidn de la capaci
dad del depdsito y, si esta capacidad quiere mantsnaerse
tan grande como sea posible, se propone, de acuerdo con
el invento, que el depdsito esté provisto de un fondo

5 formado por el transportador de vaciada. Asi, las tubér
culos que se encuentran en el depdsito pueden llevarse
por medio del transportador de vaciado a la abertura de
vaciado, pudiendo ventajosamente conectarse y desconec-
tarse el transportador de vaciado.

10 En detalls, el transportador de vaciado tiznea
entonces una banda de transporte sin fin con ramal supe-
rior que corre sobre una chapa de apoyo, estando dispues
ta la chapa de apoyo en los costados. Una banda de trans
porte sin fin con ramal superior que corre sobre una cha

15 pa de apoyo es ya conocida (Memoria de la patente de los
Estados Unidos N2 3.273.734) pero ests dispositivo cono-
cido se refiers a un aparato mezclador transportable.

Convenisntemente, de acuerdo con el invento, la
abertura de vaciado estd delimitada por el extremo delan-

20 tero del transportador de vaciado y por un canalén de ver
tido.

En el dibujo se ha representado un ejemplo de
a@jecucidn del invento que sera axplicado en detalle en lo
que sigue, mostrandoa:

25 La fig. 1, la maquina cosschadora de tubédrculos
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en vista en planta; y

la fig. 2, la maquina cosschadora de tubercu-
los en vista lateral.

La maquina cosechadora de tubérculos consiste
en detalle en un bastidor principal con una parte de
bastidor 10 delantera que discurre transversalmente y
una parte de bastidor 12 trasera que discurre también
transversalmente, una parte lateral 14 de bastidor del
lado de la izquierda, qus une entre si los dos extremos
de la izquierda de las partes de bastidor transversales
dslantera y trasera y se extiende mas hacia atras, mi-
rando desds la Ultima, y una primera parte de bastidor
16 lateral derecha, que une el extremo de la derecha de
la parte de bastidor transversal delantera con una parte
central de la parte de bastidor trasera y se extiende
desde esta Gltima mas hacia atras, y una pieza de basti
dor 18 unida con la parte de bastidor lateral 16 de la
derecha y que ss extiende hacia fuera mirando desde &s-
ta, y una sequnda parte de bastidor lateral 20 de la de
recha gque une los extremos de la derecha de la pieza de
bastidor 18 y de la parte de bastidor 12 y un tirante
diagonal 22 que une una parte delantera de la pieza de
bastidor lateral 16 de la deracha con el extremo ante-
rior de la parte lateral de bastidor 20. El extremo tra

sero del bastidor principal se apoya sobre ruedas de



marcha 24 izquierda y derecha, las cuales estén dispues
tas ajustables sn direccidn transversal en la parte de
bastidor 12 trasera que discurre transversalmente. Cada
rueda de marcha 24 estd dispuesta entonces giratoria so
5 bre un eje 26 gue se extiende hacia fuera desde el extre
mo inferior de sendos soportes de rueda 28. Cada soporte
de rueda 28 esta unido por medioc de piszas tensoras 30
con la parte de bastidor trasera 12 que discurrs trans-
versalmente, piezas tensoras que pueden aflojarse con el
10 fin de hacer posible un ajuste transversal de los sopor-
tes de rueda en la parte de bastidor 12, de modo que,
asi, las ruedas de marcha 24 pueden ser ajustadas de ma,
nera correspondisnte para adaptarlas a las saeparaciones
sntre surcos. El extremo delantero del bastidor princi-
15 pal esta soportado por una barra de traccién 32 represen
tada sdlo en parte en el dibujo y que, en su extremo de-
lantero, puede unirss con la barra de traccion, no mos-
trada, de un tractor agricoela y puede ajustarse vertical
mente con relacidén al bastidor con lo cual, a su vez, la
20 altura del extremo delantero del bastidor pusde ajustarse
con respecto al suslo.
Dispuestos en la parte delantera 10 del basti-
dor que discurre transversalmente y, asi, ajustables var
ticalmente para contacto con el terreno, estdn previstos

25 varios Gtiles cavadores 34 transversalmente espaciados en
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tre si, cada uno de los cuales consiste en un par de
ruedas sacadoras 36 coherente dispuestas con posibili-
dad de giro en los lados opuestos de un soporte verti-
cal 38, A su vez, éste esta unido con posibilidad de

a juste lateral, en su extremo superior, con la parte de
bastidor delantera 10 que discurre transversalmente.
Los Utiles cavadores son asi ajustables lateralmente en
la parte de bastidor delantera 10 que discurre transver
salmente, para adaptarlos a las diferentes distancias
entre surcos. A cada uno de los Utiles cavadores esta
asociada una estrella de transporte 40 que se encuentra
entre las partes superiores traseras de las ruedas saca
doras 36. Las sstrellas de transporte 40 estan a su vez
dispuestas en un 4rbol transversal comin 42 apoyado a
rotacion sn sus extremos opuestos en placas de soporte
verticalss 44 y 46 en el lado derecho y en el izquierdo
del bastidor. Las estrellas de transporte estdn dispues
tas de tal modo en el arbol transversal 42 que también
pugden ajustarse lateralmente con sus correspondientes
utiles cavadores.

Las estrellas de transporte 40 son accionadas
con referencia a la fig. 2 a través del arbol transver-
sal 42 en el sentido contrario a las agujas del reloj
para coger los tuberculos sacados por las ruedas cavadg
ras 36 y transportarlos hacia atras. El arbol transver-

sal, como otros elementos de accionamiento de la maquina
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cosechadora de tubérculos que no hemos descrito todavia,
s impulsado entonces por medio del arbol de toma de
fuerza, no representado, del tractor agricola. Un arbol
de accionamiento 48, representado sdlo en parte, puede
ser conectado con su extremo delantero al arbol de toma
de fuerza del tractor y esta conectado en su extremo tra
sero con un engranaje de inversidn 50 que, a su vez, ss-—
td dispuesto en el bastidor principal entre las partes
lateralss 14 y 16 del bastidor. Un escudo de proteccidn
52 hecho en forma de U invertida cubre al 4rbol de accig
namiento desde arriba. Una cadena dispuesta en el engra-
naje de inversidn 50 transmite el acciocnamiento desde el
extremo traserc del drbol de accionamiento 48 a un arbol
de entrada de un carter de engranajes 54 que, a su vez,
acciona los arboles 56 y 58 que se extienden transversal
mente hacia fuera desde el cdrter de engranajes 54 y es
tan apoyados con sus extremos exteriores en las placas
de soporte 44 y 46. lLas ruedas dentadas del carter ds
engrana jes 54 estan dispuestas entonces de tal modo que
los arboles 56 y 58 sean accionados en sentidos de giro
opuestos, girando el arbol 56, con referencia a la fig.
2, en el sentido de las agujas del reloj, y girando el
arbol 58, también con referencia a la fig. 2, en senti-
do contrario al de las agujas del reloj. Tambien los ar

boles 56 y 58 estdn cubiertos por una proteccidn 60 que
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se extiende transversalmente entre las partes latera-
les 14 y 16 del bastidor y que sirve al mismo tiempo
como elemento de soporte para el carter de engranajes
54. Una rueda de cadena 62 estd dispuesta en el extre-
mo de la derecha del arbol 58 y en unién de accionamien
to, por medio de una cadena 54, con una rueda dentada
66 del extremo exterior del arbol transversal 42, de mg
do que este Ultimo pueda ser acciocnado, con lo cual, a
su vez, las estrellas transportadoras pueden girar en
un sentido de rotacidn contrario al de las agujas del
reloj si miramos a la fig. 2.

Durante el empleo de la maquina, las estrellas
de transporte 40 pueden asi coger los tubérculos gue aca
ban de sacar del terreno las ruedas cavadoras y llevar-
los hacia atras. Los tubérculos cogidos de tal modo por
las estrellas de transporte son entregados entonces a un
transportador 68 de emparrillado de barras dispussto en-
trs las placas de soporte 44 y 46 y que transporta los
tubérculos desde un punto situado directamente detrds ds
los Utiles cavadores hacia arriba y hacia atras. El
transportador 68 de emparrillado de barras tiene arboles
transversales superior e inferior 70 y 72 que se extien-
den asimismo entre las placas de soporte 44 y 46 y que
estan apoyados en éstas. En los arboles 70 y 72 estan

dispuestas varias ruedas de cadena que engranan con una
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cadena de transporte 74 para poder impulsarla en el san
tido de las agujas del reloj con referencia a la fig. 2.
El transportador de emparrillado de barras es accionado
a través de una rusda de cadena 76 dispuesta en el extrg
mo de la izquierda del &rbol 56 Y que engrana con una ca
dena 78 que, a su Vez, engrana con una rueda de cadena
del extremo izquierdo del &rbol transversal superior 70.
En el uso de la maquina, el 4rbol transversal 70 y, con
81, también la cadena de transporte 74, son accionados

a través del arbol 56 en sl sentido de las agujas del rg
loj con referencia a la fig. 2, pudiendo recibir enton-
ces la cadena transportadora 74 los tubérculos entrega-
dos por las estrellas de transporte y llevarlos hacia
atrds y hacia arriba.

Los tuberculos transportados de este modo por
el transportador 68 des emparrillado de barras son entre
gados a un segundo transportador 80 gue se extiends
transversalmente encima ds la maquina. Este transporta-
dor 80 consiste en detalle en cuatro rodillos de agarre
tradicionales 82, cada uno de los cuales esta formado
por un tubo cilindrico con una barra helicoidal 84 uni-
da a su vez firmemente con la superficie del tubo cilin
drico. En el centro y extendiéndose a través de los la-
dos opuestos de cada rodillo de agarre, esta apoyado un

drbol 86 cuyo extremo de la izquierda esta recibido en
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la placa de soporte 46 y cuyo extremo de la derecha lo
esta en un caballete de apoyo no representado, de modo
que pueda girar, estando estos caballstes soportados a
su vez por la parte trasera 12 dsl bastidor y por la
pieza 18 del bastidor. Una rueda de cadena 88 estd dis-~
puesta sobre el extremo izquierdo mds exterior de cada
arbol 86 y cada una de las ruedas de cadena 88 estd uni
da por medio de una cadena de accionamiento 92 con otra
rueda de cadena 90 del extremo izquierdo mas exterior .
del arbol superior 70. Por la fig. 2 puede verse que,
ademas, esta cadena de accicnamiento 92 engrana a su vez
adicionalmente con una rusda de cadena de inversidn 94
soportada por la placa de apoyo 46 y que la cadena de
accionamiento esta conducida alrededor de las cuatro rug
das de cadena B8 de tal modo que accione a los rodillas
yuxtapuestos en sentidos de giro contrarios. Tan pronto
como giran los rodillos de agarre, las barras helicoida
les 84 hacen que los tubérculos que se encusntran sobre
el transportador se muevan transversalmente hacia el la-
do derecho de la maquina. Durante este movimiento, la su
ciedad u otros cuerpos sxtrafios adheridos a las remola-
chas son desprendidos por frote contra los rodillos de
agarre que giran en sentidos opuestos y caen al suelo a
través de los intersticios que hay entre los rodillos de

agarre.
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Los tubérculos transportados hacia el lado de
recho de la maquina por los rodillos de agarre llegan a
una abertura de entrada del fondo de una caja de hélice
96 cilindrica, que se extiende verticalmente. La propia

5 caja de hélice 96 estid dispuesta entre la parte trasera
transversal 12 del bastidor y la pieza de bastidor 18
justo lateralmente hacia dentro en la segunda parte la-
teral de la derecha, 20, del bastidor, y recibe o aloja
un transportador vertical de helice 98. Este consiste en

10 un tubo cilindrico 100 con una hélice 102 unida con la
superficie exterior del tubo cilindrico y tiene un arbol
104 dispuesto centrado en el tubo cilindrico 100. El ex
tremo inferior del arbol 104 sesta recibido entonces en
una pisza de soporte del fondo de la caja de hélice 96,

15 mientras que el extremo superior del drbol esta apoyado
a rotacidn en un tejadillo de la caja.

El transportador vertical de hélice 98 es ac~
cionado para transportar hacia arriba a través de la ca
ja los tubérculos ques le son entregados por la abertura

20 de entrada de la caja de la hélice. Se ha previsto enton
ces para el accionamiento una rueda de cadena 106 en el
extremo derecho mas exterior del arbol 58, rueda que,
por medio de 6rganos de accionamiento, estad unida con
una rueda coénica 108 del extremo inferior del 4rbol 104.

25 Los drganos de accionamiento tienen ademds un primer 4r
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bol transversal 110 que esta dispuesto en la parte late
ral de la derecha del bastidor y que se extiende por de
bajo de ésta, asi como un segundo 4rbol transversal 112
que estad previsto en un soporte en la cara inferior del
fondo de la caja de la helice. Una primera cadena 114
constituye el drgano de accionamiento sntre la rueda des
cadena 106 del arbol 58 con una rueda de cadena 116 del
extremo de la izquierda del primer arbol transversal 110,
mientras gue una segunda cadena 118 une una rueda de ca
dena 120 del extremo de la derecha del arbol 110 con una
rueda de cadena 122 del extremo de la izquierda del se-
gundo drbol transversal 112. Una rusda cénica 124 del ex
tremo de la derecha del segundo arbol transversal 112 en
grana con la rueda conica 108 del extremo inferior del
4drbol de la hélice para completar la unidn de acciona-
miento.

En el extremo superior de la caja 96 de la hg
lice esta dispuesto un transportador sin fin designado
con 126, Este tranéportador tiens en detalle un bastidor
de soporte con paredes verticales 128 y 130 y un trans=~
portador de correa sin fin dispuestoc entre las partes
inferiores de las paredes y qus tisne varios rodillos
132 que se extienden entre las paredes verticales 128 y
130 y estan apoyados en éstas, asi como un elemento de

transporte flexible sin fin 134 conducido en torno a los
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rodillos. El transportador sin fin 126 es accionado a
través de un motor hidrdulico 136 que a su vez pueds
accionar a uno de los rodillos 132. El motor hidrdulico
136 es cargado con agente de presidn desde el tractor
5 agricola a través de conductos hidrdulicos 138 y 140.
Durante el uso de la maquina, los tubérculos transporta
dos hacia arriba por sl transportador vertical de héli-
ce 98 salen hacia atrds por una abertura de la zona su-
perior de la caja de la hélice, coincidisndo la abertu-
10 ra con otra abertura de la pared vertical 128, para, fi
nalmente, llegar al ramal superior del elesmentc de trans-—
porte 134. El elemsnto de transporte 134 puede entonces
transportar los tubérculos transversalmente hacia el ex-~
tremo de la derecha del transportador sin fin 126, donde
15 puesden casr en un depdsito de recogida apropiado, que
puede consistir en la caja de un carroc o de un camidn
quse marcha junto a la maquina cosschadora. Por otra par
te, también es posible, sin embargo, invirtiendo el sen
tido de giro del motor hidrdulico 136, transportar los
20 tubérculos sobre el elemento de transporte 134 hacia el
lado de la izquierda del transportador sin fin y sntre-
garlos a un depdsito que describiremos todavia.
Un dispositivo de rueda de paletas, que faci-
lita el paso de los tubérculos desde los rodillos agarra

25 dores a la abertura ds sntrada del extremo inferior de
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la caja vertical 96 de la hélice, esta previsto en la
unidén de las dos partes. El propio dispositivo tiene una
caja formada por dos paredes verticales 142 y 144 que ss
extienden transversalmente hacia dentro desde los lados
delantero y trasero de la caja 96 de la hélice. Un teja-
dillo 146 une los cantos superiores de las paredass vertji
cales 142 y 144. Un arbol 148 se extiende en la direccidn
longitudinal entre las parsdes verticales 142 y 144 y es=-
ta apoyado en éstas con posibilidad de giro. El arbol
mismo astd provisto de cuatro paletas flexibles 150 pre-
vistas a distancias angulares iguales, que se extienden
desde 81 radialmente hacia fuera. Cada paleta tiene - co
mo se ha representado en el dibujo - un canto exterior
curvado que barre la pared cilindrica de la caja 96 de

la hélice cuando gira el &rbol 148, El canto curvado es
ta hecho entonces concéntrico a la pared cilindrica de

la caja, de tal modo que sl canto pueda tomar una distan
cia minima de separacidn desds la pared exterior.

En el empleo de la maquina, el drbol 148 es
hecho girar de tal forma que las palstas se musvan ha-
cia arriba en direccidén a la abertura de la caja 96 de
la hélice. Los medios de accionamiento para el dispositi
vo de rueda de paletas tienen una rueda de cadena 152 sg
bre el drbol transversal 110, que esta en engrane con

una rueda de cadena del arbol de entrada de un carter
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de engranajes 166 por medio de una cadena 154. El carter
de engranajes 156 esta dispuesto en el lado inferior de
la pisza de bastidor 18 y tiene un 4rbol de salida en el
cual esta dispuesta a su vez una rueda de cadena que,
por medio de una cadena de accionamiento 158, estd en co
municacion con una rueda de cadena del extremo delantero
del arbol 148.

El deposito y el dispositivo de limpieza postg
rior de acusrde con el invaento consisten en cuatro pare-
des verticales rectangulares 160, 162, 164 y 166. Las pa
redes verticales laterales 160 y 162 sstan dispuestas con
sus cantos inferiores esn las partes laterales 14 y 16 del
bastidor, al paso que las paredes verticales delantera y
trasera 164 y 166 se extienden entre los cantos extremos
de las parsdes laterales verticales 160, 162 y estan uni
das con sllas. Como puede verse ademas por la fig. 1 del
dibujo, el depésito ssta dispuesto de tal modo sobre el
bastidor principal que su extremo abierto superior se en
cuentre directamente debajo del extremo interior de sali
da del transportador sin fin 126. El Fondo del depdsito
estd formado por un transportador de banda o transporta-
dor de vaciadao 168 gque consiste entre otras cosas en dos
rodillos delantero y traserec 170 y 172, que se extienden
transversalmante entre los extremos inferiores de las pg

redes verticales laterales 160 y 162 y estan unidos con
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ellas. Una banda transportadora sin fin 174 estd lleva-
da en torno a los rodillos de tal modo que pueda ser mg
vida por ellos y tiens un ramal superior que corre sobre
una chapa de apoyo estacionaria 176 o fondo. La chapa de
apoyo 176 esta unida con las paredes verticales 160 y
162 y se extiende asi entre estas dos paredes. En la pa-
red vertical delantera estd prevista ademas una parte
transversal 176a que se extiende también entre las pare-
des verticales laterales del depdésito, a saber, hacia
abajo y hacia atras, partiendo de un canto extrsmo supe-
rior situado delants del canto extremo mas delantero del
transportador de vaciado 168, hasta un canto extremo in-
ferior que termina encima del transportador de vaciado
168 y hacia atrds por detras de su canto mas delantsro.
La pared vertical trasera del depdsito tiene una parte
transversal similar 178 que se extiends asimismo trans-
varsalmente entre las paredss verticales laterales y es
ta inclinada hacia abajo y hacia delante, a saber, desde
la pared lateral trasera 166 hasta un canto inferior si-
tuado encima del transportador de vaciado 168 y delante
de su extremo mas trasero.

£l rodillo trasero 172 del transportador ds
vaciado 168 puede ser accionado en sentido lsvdgiro,
con referencia a la fig. 2, por medio de un motor hidréy

lico 180 dispuesto en sl lado exterior de la pared verti
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cal 160. El agente de presion le es alimentado al motor
hidrdulico desde el sistema hidrdulico del tractor agri
cola a través de conductos 182 y 184 indicados solamente
en al dibujo. S5i es accionado el rodillo 172, el ramal
superior del transportader de vaciado es movido hacia dg
lante para transportar los tubérculos de la parts infe-
rior del depdsito hacia delante, por debajo del canto ex
tremo inferior de la parte transversal, hasta un punto
de antrega situado directamente encima de los rodillos
de agarre o del transportador 80. Cuando los tubérculos,
en razon de la gravedad, caen desde el extremo delantero
del transportador sin fin 174, entran en contacto con un
canaldn de vertido 186 que los lleva hacia atrds. El ca-
naldén de vertido esta dispuesto entonces de tal manera
que se incline hacia atras y hacia abajo y discurriendo
transversalmente entre las paredes verticales laterales
del deposito, El canalon de vertido 186 debe servir para
conducir los tubérculos que vienen desde el depdsito,
desde la parte trasera del transportador 80, de modo que
gstos tubérculos sstorben sdlo en medida sxtraordinaria-
mente pequsfia el transporte de los tubdrculos recién sa-
cados, que se encuentran en la parte delantera de los ro
dillos de agarre.

El funcionamiesnto de conjunto de la maguina

cosechadora de tubérculos puede resumirse como sigue:
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Los tubérculos sacados por las rusdas cavadoras 36 son
entregados, por medio del transportador de barras 68,

al transportador 80 que tiene los rodillos de agarre.
Son entonces limpiados, como ya se ha dichao, por los rg
dillos de agarre, y son transportados al mismo tiempo a
la abertura de entrada de la caja 96 de la hélice, lue-
go hacia arriba por esta caja mediante el transportador
vertical de hélice 98, hasta que, finalmente, llegan al
transportador sin fin 126 y desde alli hacia fuera a un
carro de recogida que se encuentra al lado de la magui-
na cosechadora. Tan pronto como sste carro estd lleno y
tiene que ssr reemplazado por uno vacio, no se necesita
detener el proceso de recogida, y éste puede prossguirse
invirtiendo solamente el sentido de transporte del trang
portador sin fin 126 para que los tubérculos ssan trans-
portados hacia dentro y sntregados al deposito durante
el tismpo necesario para llevar un nuevo carro de recogi
da junto a la mdquina cosechadora de tubérculos. Si el
carro vacio se encuentra ya al lado de la maquina en su
lugar previsto, puede invertirse de nusvo el sshtido de
transporte del transportador sin fin 126 para transpor-
tar los tubérculos hacia fuera para depositarlos en el
carro de recogida. Los tubérculos que, en el entretanto,
se han acumulado en el depdsito, pueden también llevarse

luego de modo sencillo al carro de recogida conectando
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el motor hidraulico 180, de modo que los tubédrculos que
hay en el depdsito sean transportados hacia delante y
depositados sobre los rodillos de agarre 82. Estos tu-
berculos son sometidos todavia a un proceso de limpisza
o a una limpieza posterior por los rodillos de agarre y
ello junto con los tuberculos acabados de sacar, qua son
transportados a la abertura de entrada de la caja 96.
Son movidos luego todavia a traves del transportador de
hélice vertical 98 hacia arriba y, alli, hacia fuera por
medio del transportador sin fim 126 hasta el carre ds rg
cogida que se encuentra al lado de la maguina.

Resumiendo, puede decirse que la disposicidn
especial no sdlo crea un sencillo dispositivo de vaciado
para los tubérculos que se encuentran en el depdsito, si
no que también ha de verse una caracteristica importante
del invento en sl hecho de que la disposicidn que hemos
descrito mds arriba puede emplearse también como disposi
tivo de limpieza posterior. En el casc de que deban somg
terse todos los tubérculos a un tratamiento de limpieza
posterior, es necesario entregar primero todos laos tubér
culos al dopdésito y hacerlos pasar luego sobre los rodi-
l1los de agarre antes de que puedan ser entregados al ca-
rro de recogida que marcha al lado de la magquina cosecha
dora.

La presente solicitud, que correspende a la pre

- 20 -
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sentada en Estados Unidos de América, el 21 de Mayo de
1.973, bajo el N2 361.934, se acoge a los beneficios
del Articulo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad

Industrial.

REITVINDICACIONES

Los puntos de invencidn propia y nueva, que
se presentan para que sean objeto de esta solicitud de
Patente de Invencidn en Espafa, por VEINTE afios, son
los gque se recogen en las reivindicaciones siguientes:

18,— Una mdquina cosechadora de tubérculos
con Utiles cavadorses previstaos en el lado frontal, un
transportador que entrega los tuberculos a un transpor
tador vertical, y un depodsito provisto de un transpor-
tador de vaciado, en cuyo lado superior esta dispuesto
un transportador sin fin reversible en cuanto a su sen
tido de transporte, por medio del cual los tubérculos
pueden ser entregados al depdsito o a una zona exterior
de entrega, caracterizada porque el deposito esta pro-
visto de una abertura de vaciado para la carga del trans

portador situada encima del mismo.
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22,~ Una maquina cosechadora de tubérculos sg
gln la reivindicacidén 12, caracterizada porque el depd-
sito sstd provisto de un fondo constituideo por el trang
portador de vaciado.

32,~ Una maquina cosechadora de tubérculos sg
gun la reivindicacion 28, caracterizada porque el transg
portador de vaciado, tal como en si es conocido, tiens
una banda transportadora sin fin con un ramal superior
que corre sobre una chapa de apoyo, estando la chapa de
apoyo dispuesta en las paredes laterales.

42,~ Una maquina cosechadora de tubérculos sg
gin una o mids de las reivindicaciocnes anteriores, carac
terizada porque la abertura de vaciado estd delimitada
por el extremo delantero del transportador de vaciado y
un canaldn de vertido.

2,~ Una mdquina cosechadora de tubérculos.

Tal y como se ha descrito en la NMemoria que

antecede, representado en los dibujos que se acompafian

y para los fines que se han especificado.

- 22 -
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Esta Memoria consta de veintitrés hojas es-—

critas a mdquina por una sola cara.

- 23 -
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