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Extracto del [nvento

En ls manipulacidn o servicio o cabo roto de una hi
ladors mediante un aparato de composturas sutomdtica de-
los hilados, todas las fases de recuperacidn de los hid
lados de cade operacién de composturs se realizan, esen
cialmente, dursnte el movimiento de carrers o recorrido
descendente, unicemente, de la regla portadors o balan-
cfn de le hiladora. Algunas etapas de tensado del hilo-
de cads operacidn de composturs, inclufde la etapa de -
recomenzar la operacién de enrollado mediante la rota-
cidn o giro final del huso o devenaders en el punto de
entrega de la hiladors que estd en servicio, se realizan
unicamente cuando las portadora o balancin se mueve en -
sentido asscendente y/o se encuentra adyacente a la psr-
te superior del recorrido de retroceso o fransversal.
En una modalidad preferente, la inversidn del sentido —
del movimiento de la portadora se detects medisnte un -
dispositivo de conmutacidn o interrupcidn que comprende
elementos de accionamiento e interrupcidn que |leva el-
aparsto de compostura pars moverse al unfsono con el ba
lancin o portadora de la hilsdors, durante parte de co-
ds operacidn de composturs, excepto cuando el balancfn-
invierte su movimiento, en cuyo momento los dispositivos
de conmutecidn o interrupcidfi se sccionan mediante el -

movimiento relstivo entre sus diversos componentess

Principios del Invento

Este invento se refiere a la manipulacién o servicio
o csbo roto de hiladorss de tejidos mediante aparstos de
composturs sutométics de los hilados, y se aplica, par-

ticularmente, pero no necesariemente, a un aparato que,
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durante la operacidn de compostura retrae o hace retro-
ceder un tramo de tejido Jdel conjunto del hilo de la bo
bina en ls entregs de la hiladora que estd pasando por-
. w4 ! . .’
una manipulacién de cabo rote, y & continuacion se une-
o tal hilado con la mechs surgiendo de los cilindros de
estirado de la hiladors en dicho punto dJe entregs. Ape-
ratos de compostura que sirven para ilustrer el tipo ge

neral enteriormente mencionado se presentan en los paten

tes estadounidenses nimeros de referencia 264230, 3.712.040,

y 3.728.852,

Un aparato de compostura del tipo anteriormente men
cionado lleva normalmente incorporado un carro con rue-
das moviles, sdyacentes a una o mds hiladorss en el pun
to de entrega de las mismas y que requieren el servicio
por motivos de un final, o hilo roto, que se presenta &
|as mismas. Al detectar tal clase de enfregs, el aspara-
to se detiene en frente de la hiladora y comienze a efec
tuar une operacidn de compostura. Segln un métedo prefg
rente de composturs, una de las primeras etspos que rea
liza el sparato consiste en el retroceso o recuperacién
de un hilo anteriormente hilado del conjunto de hilos o
canills en el punto de entregs de la mbquina que estd -
recibiendo el servicio. La recuperacidn del hilo normal
mente se consique aplicando fuerzas de succidn, aspérs-
cidén, y/o de sacudida & la superficie del conjunto de =
conills inmediatemente por encims del snillo hilador que
rodes tal conjunto y que transports un balancin de movi
miento alternativo o de vaikén, en sentido vertical, que
lleva la hiladors, mientras que el conjunto girs en un

sentido de desbobinado o devansdo. Dursnte lo fase de #
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recuperacidn o retroceso del hilo, el cabezal de aspira
cidn, el batidor y/o los demds componentes del aparato-
se encuentran sﬁje+os, apoyados por o conectados sl ba-
lancin de la hiladors psras moverse en sentido vertical=
con élla. A continuacidn de les recuperacidn de un tremo
de hilo del conjunto de la canilla, el sparato de combgs
tura sigue efectusndo las demés etaspss de la operscidn-
de composturs, Estas etspas comprenden, corrientemente,
entre otras posibles e*apas, el enhebrado del hilo recy
perado con el cursor mdvil cerca del enillo hilador ro-
deando la bobina de hilo, y uniéndose al hilo Becupera-
do y enhebrado por el cursor a ls mecha que surge de los
rodillos de estiraje de la hilsdors en la entregs o ex-
tremo de salids que estd recibiendo servicio, pars esta
blecer la "lfnes de hebra" continus entre dichos rodi-
Ilos de es%?raje y la bobina de la devanadora de hilos.
Le rotacidén de la bobine vuelve & comenzar s sproximeada
mente el momento dereestsblecimiento de la |fnea de he
bra, lo cual es normalmente la {ltima fase o etaps en -
una operacidn de compostura.

En los sparatos de composturs, segin la técnics an%
terior, en la mayorfs de los casos no habfa correlacién
alguna entre los tiempos o momentos en los cuales se -
realizen las diversas etopas de cada operacidn de compos
tura y s posicidn o direccidén de movimiento, en tales-
momentos, del balancfn o regls portadora de ls hiladors
en el extremo de entrega que estd redibiendo servicio.
La situacidn y/o direccidn de movimiento del baslancin -
en el momento de la realizscidon de cualquier etspa deter

minada de uns operacidn particular de composturas Hes sido
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por regls general, puremente una cuestidén de suerte, y
por lo tanto ha variado al szar de uns operscidn de com
posture o otra. Uns excepcidn del método convencionsl -
que se acabs de mencionar es que el se expone en la pa-
tente estadounidense 3.641.758, la cual presente medios
o mecanismos asociados con un aparato de compostura pao-
ra detecter la posicién alternative del balancin de o
hilsdors y para ircisr ls etope de recuperacién del hi-
lo de cada operacidn de composturs cusndo el balancin -
se encuentra en uns situscidn, que se deses y que se ha
determinado de antemano denteo de un vaivén, alzads oca
rrera alternativos. En la modalidad preferente del inven
to que se ilustra en dicha patente, la recuperscidn del
hilo se comienza cuando el balancin se encuentrs muy ad
yacente sl [ondo de una carrers descendente vy continba,
con independencés de la posible inversidn de ls direc-
cién del belsncin, movimiento que se efectls mientros -
tanto, pars un intervalo de tiempo determinedo de ante-
meno o hasta que la recuperacidn de le longitud o tramo
deseados de hilo queda detectado por dispositivos fotoe
}éciricos u ofros mecanismos. Las razones que se exponen
en la patente de la modalidad de invencidn preferente -
que se acsbs de indicsr, y pare su mcdo de -funcionamig
to, son: (1) asegurar la retirede de un scctor de hilo
de la longitud que se desee; y/o (2) reducir al minimm
el intervalo o perfodo de tiempo durante el cusl el hi-
lo de |s bobina se encuentra expuesto al efecto de una-
posible deterioracidn por medio de los dispositivos de
recuperacion del hilo.

Ahors se acabs de comprobar que, por motivos o razones
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diferentes a las anteriormente expuestas, se pueden pég
Teccionar de una forms muy significative tanfo la efica
cia como lo sequridsd de funaionsmiento de un aﬁara+o -
automético de compostura de los hilos si, durasnte cade-
operacipn de composturs, se realizas, esencislmente, to-
da 44 etapa de recuperscidén del hilo unicemente durante
el movimiento descendente del balencin de ls hiladors,-
y nd de cualquier manera importante con una parte dl mo
vimento ascendente del balancin. Con respecto a ésto Gl
timo, se ha observado que cuando las presiones o fuerzas
de recuperacidn del hilo se splicen a la superficie de~
la bobina de la devenaders, mientras que los mecanismos
del balancin y de recuperacidn del hilo se estén movien
do en sentido ascendente en relacidén con dicha bobing,
se produce con frecuencis la torsidén y el enredado del-
hilo. Al parecer, las fuerzes de recuperacién del hilo-
incluyen entonces un componente que se dirige hacis arri
ba, es decir en la direccidn axial de la parte de dieme
tro pequefio de la superficie cénice tallads de la bobi~-
na, y que asi aflojs y/o desplaze las bobinas de hilo -
que se encuentran sobre la bobins o carrefe para dejsr-
les que se enreden con las bobinas adyacentes & con los
componentes adyscentes del aparato de composturs o de Is
hiladora. La torsién o el enredo resultante puede que no
solamente evite la realizacidn satisfactoria complets &
la operacidn de compostura que en aquellos momentos se-
encuentre en marcha, sino que ademds puede evitar la re
paracidn automdtics del estado o condicidn de cabo roto

durante los siguientes intentos de compostura. Si se rea

liza, esencialmente, toda la etaps de recuperacidn del-
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hilo durante el movimiento de carrers descendente del
balsncin, las bobinas de hilo, que se encuentran so-
bre el cerrete tienen, por el c§n+rario, menos proba-
bilidades de aflojerse o desplazarse, de manera indes
seable, por medio de la accidén del componente o pieza
axial de las fuerzas de recuperacién del hilo ejerci-
das sobre el wmismo, ya que tal componente de juerza se
encuentro en direccidn descendente del exiremo de mayor
dismetro, o de diemetro mds grande, de la superficie-
tallsds del carrete. Por lo tanto, el enredemiento o
la torsidn del hilo durante le resuperacidn, intenta-
da, del mismo tiene muchas menos problabilidades de g
producirse.

Otro problems que hasts el presente ha sfectado -
de formo adversa ls seguridad de funcionamiento vy o=
ejicacia de las operaciones de compostura ha consisti
do en ls roture inadvertids del hilo a continuscidn -
delenhebrado del mismo en el cursor y cuando se le ha
impartido al mismo una tessién imporfante mediente -
uns tensidn importante medisnte la realizacidn de la
etapa siguiente en el ciclo de compostura. Aunque las
diferentes técnicas y métodos de compostura pueden in
cluir diferentes etapas que tensionan el hilo enhebra
do por el cursor, una de las més importentes, comdn,
virtualmente, a todas las operaciones de compostura -
es la de recomenzar la rotecidn o giro de bobinado del
carrete del hilo de la canillas Segdn el apasrato de -
compostura y el método particulares que secempleen, es
ta etspa se puede realizar en concurrencia con, inme-

diatemente entes del restablecimiento de lo |Tneas de-
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hebrs entre el carrete de la canilla y los rodillos de
estiraje del extremo de entrega de la hiladors que es-
+¢ recibiendo servicio. Cualquiera que sea el momento-
preciso en el cual ésts u otrss etapas pars inducir ls
tensidn, se realicen, se ha observado que la roturs del
hilo es probable que resulte, de una manera particular
de lss mismas si el balancin de la hiladoras se encuen-
tra entonces sdyacente al fondo de una carrers o slze-
da alternativa, Se cree que el motivo de estos fenome-
nos es el siguiente: Una vez que se ha establecido uns
seccidn o treamo de hilo enhebrado en el cursor, por

sparato de composturs, se define un éngulo interior de
alguna magnitud entre la primers y la segunda secciones
de dit¢ho hilo, las cusles, respectivamente, se extien—
den hasta el cursor desde ¢l carrete del hilo de ls ca
nills, y hacia arriba desde el cursor hacia la alturs-

de los rodillos de estiraje de la hiladora. El movimien
to descendente del balancin disminuye la magnitud de-d
dicho 3ngulo interior y también se inclins & tensar e
hilo, mientras que el movimientos descendente auments-
el valor del &ngulo interior y tiende a oflojar el hilo
Ls posibilidad de que el hilo se encuentre en uns posi
cidn de aflojamiento capaz de soportar y resistir a-le
rotura en el momento de |a imposicidn de la tensidn so
bre el mismo, mediante la reslizacidn de una etspa de
la operacidn de composturs, es, por lo tanto, mucho -
mayor cuando el balancfn estd adyacente a la parte supg
rior de la alzada 'y mucho menor cusndo el balancin se-

encuentra adyacente al fondo o parte inferior de dichs

alzada o vaivén. Todo lo anterior es cierto incluso en
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el coso de uns etapa operaciones de fensionamiento del
hilo que no sea la de recomenzar el giro de bobinado ¢
del correte de la canilla. Si este Gltimo etopa se reg
liza cuando el balancin se encuentre adyacente s la =
parte inferior de lo alzads o vaivén, loposibilidad de
que sec rompa el hilo es, en particular, mayor. El &ngu
lo minimo que entondes queda definido entre las seccig
nes de hilo que se extienden hasta y desde el cursor -
produce un "efecto de achatamiento" méximo sobre él, vy
por lo +an+§, es probable que se péoduzca la rotude del
hilo antes del méovimiento de alivio de la tensidn del~
cursor alrededor del anillo hilador dobre el cusl se -
hal la montado. Por otro lsdo, cuando se vuelve o esta-
blecer la rotacidn del carrete, cuando se encuenira en
una posicidén adyscente o lo carrera o recorrido alter-
notivo, el dngulo interior en el cursor, y la libertsd
de movimiento de este Gltimo alrededor del onillo hils
dor, se encueniran, entonces, al méximos La posibilidad
de que el hilo se encuenire entonces en un estado de &
flojomiento es también entonces mdxima. Debidoc a uno o
ambos de los factores anteriormente mencionados, el re
comenzar la rotacidn del carrete tiene muchas menos =~
probabilidades de producir la roture del hi-los

Objetos del Invento

Los motivos principales de este invento consisten-
en pérfeccionar la seguridad de funcionamiento y la efl
cacia de las operaciones de composture sutomdtice del-
hilo disminuyendo le posibilidad de que este hilo se &
rede o enmarafie durante ls recuperacidn de un tremo de

hilo desde un carrete de hilo de cenilla de un extremo
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de entregs de-una hiladora que esté recibiendo un ser

vicio, y/o disminuyendo la posibilidad de rotura del -

_hilo enhebrsdo en el cursor dursnte ls realizscidn de-

una operacién de compostura de una etsps o etapas que-
tienden de forms significativas & tensar dicho hilo.
Objetos y finalidades relacionados y més especfff;
cos son la provisidén o aportacidn de un método y medios
en asociacidn con un aparato de composturs automdticas-
del hilo, mediante los cusles la etapa de recuperacidn
del hilo del carrete de la conilla en el extremo de en
tregse de la mdquina que esté sufriendo el servicio, se
realize unicemente en parte significativa durante el -
movimeinto de descenso del balancin de la hiladoras; y/0
mediante los cuales, y a continuacidn del establecimia
to de un tramo o longitud, enhebrado en el cursor, de-
hilo que se extiende entre el carrete de la canille de
una hiladora que estd realizondo el servicio y uns al-
tura adyacente de los rodillos de estiraje, se realiza
la etapa de recomenzar la rotacién del carrete, y, pre
feriblemente, cuslesquiera otras etapas de ls operacidn
de composturs que imponen una tensidn apreciablesobre—
el -tramo de hilo enhebrado en el cursor, unicamente mien
tras que el balancin de la hiladora se aproximas a lo -
parte superior de una alzade o carrera slternstiva de-
misma, es decir, cusndo se estd moviendo hacia arriba.
Otro objeto relacionado y més especifico es la apor
tacidn, en asociacidn con un aparato de compostura suip
métice del hilo, de mecanismos més perfectos para detec
.

tar ls posicién del balancin de la hiladora en el extr

L4 . . .
mo de entregs que estd sufriendo el servicio de cabo -
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roto por medio de este sparato, siendo los mecanismos de
deteccidn perfeccionados capaces de responder slas inver
siones de movimiento de un balancédn & ambos lados de uns
alzado o carrers alternativa, y sin que de ninguna mane-
ra impidan el movimiento del sparato de compostura, si -
se desea, entre lados opuestos de una hiladora o desde u
na hiladors a otras

Resumen del lnvento

El presente invento proporciona, en el puesto de ser
vicio de cabo roto por medio de una sparato de compostu-
re automdtica del hilo de una hiladora de tejidos con un
boloncfn mdvil axialmente y en sentido alternativo de un
correte de canills el cus! durante una operacidn de com-
posturs se extiende por el balancin y se adapta paras per
mitir la recuperacién de un trozo o tremo de hilo de di-
cho carrete, un método y medios mds perfectos mediante -
los cuales se realiza, esencidmente, tods la etaps de rg
cuperacidn del tlo del carrete durente el movimiento des
dente de unicemente el balancfn de la hiladora. Este in-
vento proporcions ademds, segin otro aspecto o jecets del
mismo y en ssocioacidn con uns operecidn de compostura ay
tomdtica del hilo comprende la etspa de establecer un frg
s0 o framo de hilo enhebrado en el cursor que se extien-
de en un extremo de la canilla y ofro cerrete del extre-
mo de entrega de ls hiladors que est & realizendo el ser
vicio de cabo roto y que se extiende, en el otro extremo
hacia arribs hasta la altura de los rodillos de estiraje
en dicho extreno de entrega, unicamente cuando el balan=-
cfn de la hiladora se acercs a la parte superior del re

corrido, carrera o alzeda alternativs, lo cual es igual-
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que decir en su redorrido ascendente.

En una modalidad prefereh+e de este invento, la de-
tescidn de la direccidn del movimiento y la posicidn del
balancfn de una hiladors se consiguen medisnte la percep
cién de la inversidn de la direccidén del movimiento del
balancin a ambos extremos de sus carrerss alfernativas.
La recuperacidn del hilo se incicie en respuesta & la -
;nversién detectada en la direccidn de movimiento del -
balancin desde arribs abajo, y se termina en respuestas-
a la inversién detectads en el movimiento del balancin=-
de sbajo arribas. Las restantes efopes de la operacidn de
compostura se llevan o cabo en ralacién sincronizads con
el movimiento de inversidn detectads, anteriormente in-
dicado, del valancin de absjo arribs, de forms que une-
o variss de las etapas principsles de tensionsmiento del
hilo se realicen mientras que el balancin se este movien
do hacia la parte superior de uns carrera ascendente, o
cuando haya llegado & ls parte superior de este recorri
do aséenden+e.

El presente invento proporciona también, en asocia-
cidn con un aparsto de composturs automdticas del hilo -
que dé servicio a una o mas hiladorss que tengan balan-
cines mbviles en sentodo alternativo y colocados en la-
dos opuestos de las mismas, unos dispositivos mds perfec
tos para detectar la posicidn yfo la direccidn que sigue
el movimiento del balancfne en cada hiladora servids por
dicho aparato. El meoenismo de deteccidn es de construc
cidn econdmica, duradero y de funcionemiento sumemente-
seguro. En su modalidad preferente el dispositivo de de

teccidn percibe la inversidn de movimiento de un balan-
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cfn en ambos extremos de un movimiento alternativo del
mismo, y se encuentrs montado vy colocado de tol maners
que de ningdn modo impide el movimiento libre del aspe-
reto de composture desde un lado de una hiladora al o-
tro, e a otra hiladors, si asl se deseas

Breve descripcidn de los dibujos

Otras ventajas y caracteristicas de este Invento =
resultardn, en parte, evidentes, y en porte, sefialadas
en ests Memorias, por la descripcidén que sigue de une-
modalidad ilustretiva del invento, la cual se debe leer
tomando como referencis los dibujos adjuntos, en los -
cuales:

Lse Figurs 1 es una vists fregmentaris y de costedo
a|go-esquemé+ica, parcialmente en seccidn vertical, de
un carrete de canilla rodeado por el anillo hilador mon
tado en el balancin en el punto de entrega de una hila
dore de tejidos, y de los mecenismos de recuperacion -
del hilo y determinados componentes adyacentes de un o=
parato de compostura sutomdtice del hilo que estd don-
do servicio a dicho punto o estremo de entregs;

La Figura 2 es uns vista similaer a le de la Figura
1, de un carrete de conilla y de los componentes de la
hiladors que esnitren en relacién con él, segln se ilus
tran en la Figura 1, & continuacién del enhebrado en el
cursor de un trozo o trsmo de hilo que se extiende en-
un extremo heste el correte de la conilla y, en el otw
extremo se extiende en sentido ascendente hacia la alty
ra méxima de los rodillos de estiraje de lo hiladors;

La Figura 3 es una vista fragmentsria y en alzado,

algo esquembtica, en parte en corte vertical tomado a-
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proximadsmente & los largo de la |fnes 3-3 de la Figurs
1, que ilustrs los mecanismos de conmutacidn o interrup
cidn del apéra+b de composturas, los cuales sirven para-
defectar la posicidén y/o la direccidn de movimiento del
balancfn de ls hiladors en el ‘punto de entrega de la mis
me que estd recibiendo el servicio de dicho asparato, %lug
tréndose "las piezas componentes del mecanismo de conmu-
tacidn en sus posiciones relativas, ocupadss durante el
movimiento descendente del balancin;

La Figurs 4 es uns vista en alzado similar a la de-
la ngura 3, pero que ilusfra los componentes del meca-
nismo de conmutacidn en sus posiciones relativas ocupa=
das durante el movimiento ascendente del balancin;

Ls Figurs 5 es una vista despiezada en el orden de-
colocacidn de las piezss, fregmentaria y en perspectiva
de los mecanismos de conmutscidn que se ilustran en las
Figuras 3 vy 4; vy

La Figurs 6 es una vista esquemética de la circuite
rfs de control eléctrico asociada con los mecanismos de
conmutacién de las Figuras 8 s la 5.

Descripcidn de la Modalidad preferente

En la Figura 1, los nilmeros de referencia 10 y 12,
designan, respectivemente uns hilsdors textil -y un aspa=-
roeto de composturs sutomdtics del hilo, de los cuales &
nicemente se ilustran porciones {ragmentarias. La hilado
ra 10 puede ser de un tipo comvencional y bien conocido
que comprende, en cads lado de la misma, un carril de hu
sillo fijo (el cusl no se ilustra) y un balencin 14, md
vil en sentido vertical que se extiende en sentido pars

lelo & una u otro seccidn longitudinal de la mdquina Yy
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tiene una serie de estaciones a etapas de hilado & "pun
tos de entrege" espaciados por ls longitud de lea i sma.
En ceds punto de entregs de ls mdquina 10, el hilo (ex-
presién éste que quiere incluir la mecha tembién) que =
surge de los rodillos de estiraje de le méquine (los -
cusles no se ilustran) se extiende habituslmente hecia
abajo & trovés de gules adecusdas (no se ilustran) has-
ts y por un cursor 16, el cusl se puede mover slrededor
de un anillo hilador 18 que lleva el balancin 14, y des
de aqul a un cerrete de cenilla 20 rodesdo por el anillo
18 vy montado sobre el carril del husillo de le hiladors
(carril que no se ilusfra) pars que gire alrededor de un
eje esencialmente vertical, Durante el funcionamiento -
normal de la médquina 10, el correte 20 girs alrededor-
de su e¢je de forms que haga que el hilo se enrolle a su
alrededor, mientrss que el balancin 14 se mueve en sen-
t1do vertical por recorridos o carreras o slzades alter
nativas de forme que hage que el cerrete poses les carag
teristicas o "construccidn" deseadas. Cuendo el carrete
20 que se estd formando es del tipo de plegado de trama
que se ilustra en las Figures 1y 2, el balanclin 14 pue
de oscilar o tener movimiento alternstivo por una alze-
da o carrers constante de, por ejemplo, sproximadamente
dos pulgadas & medids que se mueve con lentitud desde u
na posicidén sumamente inferior a un 8 posicidén méxima =
superior en relacién con los extremos superior e infe-
rior de la superficie tallada inclinade del carrete de
canilla 20.

El eparsto de composturs puede ser y, o tTtulo ilus

trativo, es del tipo general que se describe en las pa=-
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tentes estadounidenses 3.651.628, 3.712.040 vy 30728¢852
Este sparato conprende un carro mdvil adyacente a uns o
mds hiladoras en un punto de entregs de las mismas que-
necesite ser servido por razén de un estado de cabo ro-
to (hilo partido) en los mi smos puntos de entregs. Al +
|legar a tal punfo de entrega, el carro de aparato se‘dg
tiene y varios conjuntos de servicio que |leva un brazo
extensible o alargable de este carro realizen las etapaa
consecutivas de uns operacidén de composturs que eliminas

la discontinuidad del hilo y, por lo tanto, vuelve & co

" locar la hiladors en produccidn y fincionamiento, Cada-

operacidn de compostura reslizade por tel aparato com-
prende, entre otras etapas, la de recuperscidn de un -
trozo o tremo de hilo del carrete de canills en el pun-
to de entrega de la hiladora que esté recibiendo el ser
vicio de dicho spsrsto. En la Figura 1 se ilustrs, de -
forms fragmentaria y esquemdtica, en parte, un conjunto
de servicio 22 que comprende componentes para realizar-
lo etsps de recuperscidn del hilo. El conjunto 22 tiene
la configuracidn y construccidn conodidas segin se ilus~
tra en la patente estadounidense 3.728.852 y comprende-
un cuerpo de succidn 26, una batidora 24 y un chavetero
28. Un brazo de soporte retrdctil y extensible o alar-
gable 30 se conects al casquillo del chavetero s bolas~
280 El casquillo 28 se encuentre montado sobre el conjul
to 22 y el brezo 30 pars moverse en sentido vertical a
lo lsrgo de un eje estriado 32 del aparato 12, y la sec
cidn centrel del casquillo o manguito se encuentra ade-
més montada sobre el conjunto 22 para moverse en sentid

pivotal alredor el eje de rotacidn del eje 32. EIl conjun
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to 22 y el brozo de soporte 30 ocupsn normsjmente posi
ciones de "reposo' retrafdas y generalmente elevadas y
hacia la pér+e po§+erior (a lo derecha, segln se vé en
la Figura 1), de forme que entondes no obstoculicen el
movimiento del carro del sparato 12 hasts cualquier pun
to de entregs de uns hiladors 10 servide por dicho apa
roto. Después que el spareto se ha detenido en un pun-
to de én+rega de cualquier mdquina hiladora que necesi
te el servicio de cabo roto, el conjunto 22 desciende-
sobre el eje 32 y el brazo de soporte30 se extiende ha
cia delante desde el aparato 12 con el fin de acoplar-
se al balancin 14 de ls mdquina 10 y el conjunto de so
porte 32 para realizar el movimiento alternativo vertl
cal en unidn con los mismoss A continuacién y, segdn -
se ilustro en la Figura 1, el cuerpo de succién y lo -
batidors 24 se accionen y pivotan hacie delante alredg
dor del eje 32 de forme que se ejerzen las fuerzes de-
de succién y betido pare la recuperecién del hilo sobre
s superficie de talla del careete de la canills 20 mien
tres que dicho camete girs en una direccién de devans-
do por ls accidén de otro mecanismo (que no se ilustra)
del sparato de compos+ufa 12. Si la'e+apa de recupera-
cién del hilo se realiza con éxito, ésto hace que el -
hilo anteriormente bobinado en el carrete 20 se retire
del mismo y quede aspirado por el cuerpo de succion 26
Entonces el conjunto 22 pivots hacie atrés alejéndose
del carrete 20, y se detiene la rotacién del carrete.

A continuscidn un mecanismo de enhebraro del cursor -
(que no se ilustre) del eparato 12 interconects el hilo

recuperado y el cursor 16 montedo sobre el anillo hils
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dor 18 que rodea al carrete 20, despuds de lo cual el

trozo 'de hilo recuperado y enhebrado en el cursor se-
extiende hacia arriba segin se Ilustra en la Figurs 2
acercéndose & la altura de los rodillos de estirsje -
(no ilustrodos) de la hiladora 10 mediante el movimie
to ascendente del retroceso del conjunto 22 hacie su=
posicidn elevada "de reposo" sobre el eje estriado 32,
Al producirse el &qvimien+o‘de regreso del conjunto 22
@ su posicidn anteriormente indiceds, el brazo de so-
porte 30 regresa & una posicidn retrafds. Otro conjun
to o grupo de servicid, que no se ilustra en los dibu
jos pero que puede ser del tipo gemersl que se descrj
be en le patente estasdounidense 30712&040, interconec
ta entonces el hilo recuperador y enhebrade en el cur
sor, con su mechs, que sobresalle o surge de los rodi-
[los de estiraje (rio ilustrados) de la hiladora 10, -
con lo cual se restablece ls |Tnes de enhebrado deses
de o necesaria entre dichos rodillos de estiraje y el

sarrete 20. Cuando este Oltimo resultado se ha efec~-

tuado mediante el conjunto de servicio y segiin el pro
cedimiento que se describe en la patente estadouniden
se 3.712u040, recomienza en el giro o ratecidén de en-
roflado o bobinsdo del carrete 20 una vez que el extre
mo superior del hilo se ha embridado o asegurado y mo
vido hacia delante y en sentido ascendente por un re-
corrido arqueado de deslizamiento hacia los rodillos-
de estiraje (no ilustrados) de ls hiladora 10, y muy-
poso antes de que el hilo entre en acoplamiento con la
mecha que sale de dichos rodillos de estiraje. Uns ten

sidn esencial tiende a imponerse sobre el hilo, prime
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ro por medio del movimiento ascendente de su extremo ase
gurado a lo largo de dicho camino de recorrido arqueado

y o continuacidn por la operacidn de colver a comenzer-

le rotecidn de enrollomiento o bibinsdo del carrete 20.

Si se emplease un mecanismo diferente y/o un método di-

ferente para unir el trozo de hilo enhebrado en el cur-

sor con lamechs saliendo, de los rodillos de estiraje de
una hiladora que estd recibiendo el servicio de compos-

tura del cabo o hilo roto, ls rotacidn de bobinado de =

la canilla en lo mdquina que estd recibiendo el avance-

transversal podrfa todavfs recomenzerse e sproximadamen

te el tiempo de restablecimiento de la lTnea de hebra -

entre dicho carrete y los rodillos de estireje de la hi

ladors, y tal etaps, y posiblemente unse mds anterior a-

éste, tenderfon & imponer uns tensidn importante sobre-

el hilo enhebrado en el cursor.

Por motivos en su mayor parte evidentes en la Figu-
ra 2, a ls cual se hace shora referencie, esmuy probable
que surjs la rotura del hilo enhebrado en el cursor si-
la etaps o etopas de tensionamiento anteriormente mencig
nadas se realizan mientras que el balancin 14 se encuen

tra adyscente al fondo o parte inferior de una alzada -
alternstiva, y es mucho menos probable que surjs si tal
etapa o etapas se reolizen cuando el balancin 14 se en-
cuentrs en situacidn adyacente s la porte superior de -
la alzada o carrers slternativa. A continuecidn del es-
tablecimiento durante una operacidn de compostura de un
trozo de hilo enhebrado en el cursor que tenga una pri-

mera seccidn que se extiende desde un cerrete 20 hasta-

4 . .
el cursor 16, y une seccién que se extiende en sentido-
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ascendente desde el cursor 16 hacis ls altura mdxims de
los rodillos de estiraje de la hiladora 1 se define un-
dngulo A (figure 2) inclufdo entre tales secciones de -
hilo. Con independencia de ls magnitud original del &n-
gulo A, el movimiento descendente del balancfn 14 lo -
hace disminuir, lo cual, al mismo tiempo tiende a sumen
+ar la tensidn en el hilo, mientras que el movimiento -
sscendente del balencfin 14 aumente el valor o magnitud-
del dngulo, lo cual tiende s aflojar el hilo. La posibi
|tdad de que el hilo se encuentre en un estado de aflo-
jamiento capaz de soportar o Impedir la roturs en el mo
mento de realizar la etepa de tensado del hilo dentro -
de la operacidn de compostura, tel como es la etepa an-
teriormente indicads de mover el extremo superior, suje
tado, del hilo en su movimiento ascendente a lo largo -
de un recorrido que digue un camino arqueado hacie los-
rodillos de estiraje (sin ilustrar) de la hiladora 10,-
es, por lo tanto, el mdximo cuando el balancin 14 se en
cuentra en situscidn adyacente a la parte superior de -
la alzade alternativa y es el minimo cuando el balancin
14 estd adyacente o la parte inferior o fondo de una sl
zeds o carrera. Cuando le etapa de fensionsmiento del -
hilo es la que recomienza la rotacidn de enrollado o bo
binado del carrete 20, entonces es, en particular, muy
probsble que se produzca s roture del hilo se dicha e-
taps se realiza cuendo el balancin 14 se encuentra en -
posicidn adyacente al fondo o parte inferior de lo slza
da. Ademds de que es muy podible que el hilo se encuen—
tre en un estado de pretensionamiento mdximo, el hilorg

jerce entondes un "efecto de achatemiento! méxbémo sobre
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el cursor 16 debido a que el 3ngulo A se encuentrs en-
tonces en su magnitud o valor minimo. Si se recomienza
el giro de bobinado del carrete 20 cuendo el balancin-
14 se encuentra en situacidn adyacente a la parte supe
rior de la alzads o recorrido alternstivo, tento el es
tado de oflojemiento del hilo como la magnitud del &n-
gulo A tienden o estar al méximo. Entonces es mucho me
nos probbble que se produzcs le roturs del hilo. Por =
lo tanto, y segdn el presente invento, durante cada o-
peracidn de compostura realizsda por el sparato 12 la
etaps de recomenzar la rotecidn de bobinado del corre-
te 20, y de forma preferente, cualquier otrs etapa que
tiends a imponer una tensidn importsnte sobre el hilo-
enhebrado en el cursor, se realiza unicemente cuando -
el balancin de la mdquina 10 se esté sproximendo o se
encuentre adyacente a la parte superior de ls aleads o
carrera alternstiva, cuys slzads es preferentemente una
ol zada ascendente edyacente a la superficie inclinada-
del carretes

En realcidn con otro aspecto de este invento, y to
mondo shora de nuevo como referencia la Figura 1, se =
ha observado que cando se aplicsn presiones o fuerzas-
de recuperscién al carrete 20, mientras que el balancin
14 y ls piezo componente o componentes de recuperacidn
del hilo del aparato 12 se estén moviendo hacia arriba

en relacidn don dicho carrete, la posibilidad de que el

1]

hilo se enmarafie o enrede es mucho mayor que cusndo,

sencialmente, tods la etapa de recuperacién del hilo
se realiza mientras que el balancin 14 y el componente

o componentes de recuperacidn del hilo, en el spartado
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12, se mueven hacis abajo, Como consecuencia del presen
te invento, por lo tsnto, esencialmente, tods }a etapa
de recuperscidn del hilo, de cada operacidén de compos-
turs se reslizs exclusivamente o se inicis unicamente-
cuando el balancin 14 sufre uns inversién de la direc=
cidn de su movimiento o traslado desde arribs sbajo, vy
se termina cuando el balancin sufre ls siguiente inver
sién de la direccidn de su movimiento, es decir, de a-
bajo arriba. Aunque tal procedimiento puede parecer que
produce la recuperacidén de uns seccidn, sumsmente corte
del hilo en el punto de entregas de una hiladora cuando
el extremo libre del hilo se encuentra colocado sobre-
le parte inferior de la superficie tallada del carrete
20, el efecto de que el hilo se encuentre situsdo de -
esta forma se contrarresta o equilibre algo por medio-

de! dismetro mayor del carrete, o de su superficie ta-
llada, adyacente a su extremo inferior. Si la recuperg
ciédn de trozos de varias longitudes presentase algin -
problems, serfa tembién, naturalmente, posible mecanis
mos fotoeléctricos u otros dispositivos, tales como los
que se describen en ls patente estadounidense 3.728.550,
pero siempre en relacidn con mecanismos o dispositivos
que en cualquier caso terminen la fase de compostura -
en el tiempo que se indica en esta Memoria, pars termi
nar tal etapa en menor tiempo dentro del movimiento des
cendente del balancin 14 en respuesta a ls recuperacidn
detectads de una seccidn de hilo de la longitud que se
deseee

El mecanismo de control adicionsl que lleva el apa

rato 12, para correlacionar una o m& etspas operaciong
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les de cada operacidn de compostura con la posicidn y/o
le direccidén de movimiento del balancin 14 en el punto

de entrega de la hiladora que esté recibiendo elservi-

cio del aparato, puede ser, y es preferible que lo sea

de un tipo perfeccicnado que no requiera la conexidn-

permanente de cualquier demponente a cualquier balancfn
de la hiladors y que no obstsculice el movimiento libre
del sparsto 12 desde un lado de ls hiladora al otro, o

a otra hiladore, si asi se descase.

Tomando shors como referencia, y de una forme par—
ticular, las Figuras 3 a la 5, el mecanismo de control
perfeccionado comprende medios de conmutacidn que com=
prenden un elemento de conmutacidn 36 y un elepento de
accionamiento del interruptor 38; mecanismos o medios-
para montar uno de dichos elementos de conmutacidn, de
forma ilustrative, el elemento de conmutacidén 36, pars
el movimiento ’‘en los momentos deseados o necesarios -
en unién con el baslancin 14 de una hiladora 10 que es~
té recibiendo servicio de un aparato de compostura 12;
y mecanismos para montar el otro de dichos elementos -
de conmutacidn, a tftulo flustrativo el elemento accio
nador 38, paré moverse en unidn del elemento de conmu-
tacidn 36, excepto al producirse la inversién de la df
reccidn de movimiento del elemento de commutscidn 36,
en cuyo momento se produce ¢l movimiento relativo entre
los elementos 86 y 38 motive el accionamiento del ele-
mento de conmutacidn 36. El elemento de conmutacidn 36
se enguentre montado, derforma fije, sobre unas pleca -
de sujeccidn 40, asegurada ésta a la parte superior no

giratoris del manguito 28, verticalmente movible, del-
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eje estrfado 32 vy sujeto, segln se hs descrito anterior
mente, durante parte de csde operacidn de compostura, -

por emdio del brazo 30 (Figura 1) para que se mueva en—

sentido vertical elternativo en unidn del balancin 14.

Un brazo de conmutacidn mivil 42, que lleve un rodillo

44 en su extremo exterior, sobresale en sentido angulér
hacia abajo desde el cuerpo principal del elemento de=
conmutacidn 36 y se desvia hacia un pane! de pared (o -

cualquier otrs pieza spropiada) del carro del aparato -

10 7212 que se extiende en relacidn de separacidn paralels -

15

20

25

30

al eje estriado 32. Uns tira de material magnetizado 46
que se extiende en sentido vertical y tiene una longiiud
aprogimadsmente iqual & la del eje estriado, se encuen-
tra adheridas, o sujeta o fijs, de cualquier ofra forms,
al panel de pared, anteriormente mencionado, del apara-
to 12. Un elemento deslizente 48, que estd formado por

material que se puede atraer por medios magnéticos, $e
encuentra por encima de la tire 46 y se encuentra en -
contacto con élls de una forms magnétics. Al ejercer o

bre el elemento 48 una presidn o fuerzs de desplazamian

to vertical de una magnitud suficiente como paras vencer
las fuerzas de srrastre magnético a las que se encuen-

tra expuesto, el elemento 48 se deslizs en sentido ver-
tfical por la tirs 46. A aproximadamente el centro de la
longitud de la parte de su cuerpo principal, el elemen-
to deslizante 48 tiene una parte bifurcada 48!, que se
extiende en sentido horizontal desde el mismo y hacia =
el elemento de conmutacidn 36 y pasa por una ranura 50,
que se extiende en direccién horizon+él y se encuentra-

situada dentro de una brids 40! transversalmente dobla-
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ds. El elemento accionador 38 comprende un blogque de mg
terial pldstico resistente el desgaste, tal como puede-
ser nylon, con una superficie de leve 52 que se inclina
en sentido vertical sobre su cara anterior, y un par de
ranuras 54 que se extienden o prolongen en direccidn hg
rizontal sobre sus lados opuestos. Las ranuras 54 reci-
ben la parte bifurcada 48' del elemento des!izante 48 y
montan el elemento accionador en usn posicién enlacual
su superficie de leve 52 se engrana por medio de! rodi-
{lo 44 del elemento de conmutacién 36. El espesor de ls
parte bifurceda 48" del elemento deslizante 48 es menor
que la dimensidén vertical de la ranura 50 dentro de la-
placa de sujeccidn 40 del .conmutadér, y también es pre-
ferible que sea |igeramente menor que la dimenddn vertic
cal de las ranuras 54 dentro del elemento asccionador 52
Las separaciones anteriormente mencionadas, y en parti-
culer, le primera, proporcionan ls capacidad deseada pa
ra el movimiento perdido y el movimiento relativo limi-
tativo entre los elementos 36 y 38

El funcionamiento de los mecanismos de conmutacidn,
anfes mencionados, se puede bomprender mejor comparando
las diferentes posiciones relativas que ocupsn sus com-
ponentes en las Figuras 3 y 4. En la Figurs 3 se ilustren
los componentes de conmutacidn tal y como spsrecen, cuan
do, segln se ilustrs en la Figura 1, el brezo 30 sujeta
el manguito 28 sobre el balancin 14 de una hilsdors 10
que estd recibiendo servicio del aparsto 12, y el balan
efn 14 se estd moviendo hacia abasjo en uno de sus movi-
mientos de alzada alternativa. Debido a su interconexidn

fi1a con el menguito 28, la placs 40 y los elementos de
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conmutacidn 36 se estdn moviendo hacia sbajo en unidn
con el balancin 14. El elemento deslizante 48 también
se mueve hacia abajo en unidn del balancin 14 debido-
al acoplamiento del borde superior de la ranura 50 de
ls placs 40 con la superficie éuperior de la parte bi
furcads 48! del elemento deslizante 48. El elemento -
deslizante 48 se estd, s su vez, moviendo hacia abajo
en unidn del balancin 14 debido al acoplamiento entre
las superficies inferiores, que seconfrontan, de la =
parte bifurcada 48' del elemento deslizante 48 y las~
ranuras 54 del elemento 38. Un espacio o separacidn se -
encuentrs presente entre la superficie inferior de la
parte bifurcads 48' del elemento deslizante 48 vy el -
borde inferior de la ranurs 50 de la placa 40, y tamb
biédn se puede hallar presente una separacidn o espacio
mds pequefio entre las superficies superiores confron-
fantes de la parte 48! del elemento 48 y las resnuras-
54 del elemento accionador 38. El rodillo 44 que se en
cuentra sobre el brazo 42 del elemento de conmutacidn
36 se engrana con una parte inferior, y relativamente
distante de la superficie de levs inclinada 52 del ele
mento accionador 38, desviéndose, entonces, el brazo-
42 hacis una posicidén a la derecha.

La relacidn que se acsba de mencionar entre los -
componentes de conmutacidn se mantiene haste que el ba
lancin 14 invierte ls direccidn de su movimiento en el
extremo de su carrera o recorrido descendente, y comien
za 5 moverse hacia arriba. En el instante en que el bas

lancin comienza su movimiento ascendente, el manguito

28, la place 40 y el elemento de conmutacidn 36 comig
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zon también inmediantamente s moverse hacia arriba jun
to con el balancin. Sin embargo, el elemento acciona-

dor pérmenece {ijo haste que el borde inferior de la =
ronura 50 de la placa 40 se acopls con la superficie -

inferior de la parte 48! del elemento deslizante 48, vy

[Le]

hasta que |la superficie superior de la paf+e 48! del
lemento 48 se engrane con las superficies superiores -
de las ranuras 54 del elemento 38. Durante y como cone
secuencia del movimiento relativo, anterformente mencio
nedo, entre el elemento de conmutocidén 36 y el elemen-
to accionador 38, cuyo movimeisnto relativo transpira-
dentro de una freccién de segundo, el rodillo 44 del -
conmutador 36 dse dirige hacia arriba sobre la superfi-
cie de leva inclinade 52 del elemento accionador 38, -
oroduciendo el desplazsmiento accionado por el conmuts
dor, del brozo de conmutacién 42 hacla uns posicion o
la izquierds. Las nuevas posiciones relativas ocupadas
por los componentes de los mecanismos de conmutacidn, -
como consecuencia del accionamiento antefiormente men-
cionado del elemento de conmutacién 36 y la reinicia=
cidn del movimiento del elemento accionador 38 junto -

con el elemento de conmutacidn 36, se ilustran en la -
Figura 4. Las relaciones posicionales de la Figurs 4 -
entre los elementos de conmutecidn permanecen esencial
mente constantes a medida que esots componentes se van
moviendo hacia arriba en unidn del balancin 14 de ls =
hiladora 10, y hasta que el balsncin 14 invierte la di
.2 . . . .
reccidn de su movimeinto en la parte superior o cime de

su alzads alternativa. Cuando esto ocurre el movimienb

relativo entre el elemento de conmutacidn 36 y el ele=
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mento accionador 38 se vuelve & producir de tal forma
que ‘los componentes vuelven a sus posiciones relativas
las cusles se ilustran en la Figurs 3, el elmento de -
conmutacidn 36 queda accionado mediante el movimiento-
de retorno desviado de su brezo 42 al volver hacis la-
derecha. Por lo tanto resultard evidente que diempre -
que el brazo 30 (Figura 1) sostenge el menguiteo 28 pa
ra moverse en unidn del balancin 14 de una hiladora 10
el conmutsador 36 se verd sccionado en su primera direc
cién al producirse la inversién de la direccidn de mo-
vimiento de dicho balanctn sl fondo de cada carrers al
ternativandel mismo,-y el interruptor o conmutador 36,
se verd accionado en uns segunds direccidn al producir
se la inversidn de la direccidn de movimiento del ba- .
lancin 14 en la parte superior o cima de cads carrers-
alternativa.

Ls capacidad anteriormente mencionads en el movimien
to relativo de accionamiento del conmutador, entre los
elementos 36 y 38, se realiza principalmente por medio
del espacio o separacidn proporcicnada entre la parte-
48' del elemento deslizente 48' y los bordes superior e
inferior de la ranurs 50 de la placa 40 para montar el
mecanismo de conmutacidén. Se ha previsto el espacio o
separacidn mds pequefia entre la parte 48! del elemento
48 y las superficies superior e inferior de las ranurss
54 del elemento accionador 38, cuys separacidn se ilus
trs s una escala algo exagerada en los dibujos por mo-
tivos de clarided, principslmente con el fin de eviter
el asccionsmiento inadvertido del elemento de conmuta-

cidn 36 debido a los efectos de las vibraciones de |s
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maquina o similares.

Tomando ahore como referencis la circuiterfea de con
trol que esquematicemente se ilustra en la Figura 6, el
elemento de conmutacidn 36 engrasna su contacto "inferior!
36! cuendo el brezo de conmutacidn 42 se encuentro en ~
su posicién hacia la derecha, ilustreds en la Figura 3,
y engrena su contecto "superior" 36'! cuando el brazo de
conmutecidn 42 se encuentra en ;ugposicién hacia la Iz~
quierds, segin se ilustra en la Figura 4. Ademds de los
componentes que se acaban de mencionar, la circulteria
de la Figura 6 comprende los elementos de conmutacidn -
56, 58 y 60, los circuftos basculadores 62 y 64, loss -
condensadores 66, 68 y 70 con las correspondientes resis
tenciss de actuacidn; y compuertas por disyuncién 72,74,
76, 78, 80, y 82. La salide de la compuerts 82 se diri~
ge hacis la circuiteris de embrague del eje de levas del
control principel (no ilustrade) del asparsto 12 y un im
pulso alto de salido procedente de lo compuerta 82 efegc
tGe el giro del eje de levas. Entre las levas que se en
cuentran sobre dicho eje hay unas que controlsn el movi
miento pivotal o axial del conjunto 22 (Figurs 1) alre-
dedor del axis del eje estrfado 32 y que controlan los-
mecanismos (no ilustrados) pars hacer girar la batidors
24 y producir una corriente de aire de succién en el -
cuerpo de suscidn 26. Entre las demds levas querse en-
cuentran sobre el eje se incluyen una para accioner el
conmutador 60 ilustrado en la Figurs 6, y ofras para pro
ducir |la realizacién, en secuencis progremads, de las g
tepas de cads operacién de composture a continuacién de

ls etaps de recuperacién del hilo. Las posiciones en que
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se ilustran los interruptores o conmutedores 36, 564 58
y 60 son las que ocupan antes de que el asparato 12 co-
mience la operqéién de composturs, Como el interruptur
60 se encuentra abierto, la entrads desde la compuertas
76 & la compuerts 80 es baja, y, por lo tanto, el impul
so de entrada desde la compuerts 80 & la compuerta 82;
es alto. El impulso de entrada desde:le compuertas 78 3
la compuerta 82 se mantiene alto, cuslquiers que se leo
posicidén del interruptor 36, ya que el circuflto bascu-
lar 62 tiene un impulso de salidas bajo, lo cual inhibe
s la compuerts 78, cuando los interruptores 56 y 58 se
encuentran en sus posiciones {lustradss. Los interrup-
tores 56 y 58 funcionan en respuesta al movimiento del
conjutno 22 (Figura 1) hasts y desde su posicién elevs
da de "reposo", como, por ejemplo, por medio de compongn
tes de un coéjun+o de cables (no ilustrados), pero pue
den ser los que se describen en la patente estadouniden
se 3.728.852, asociados con el conjunto 22 para permi-
tir o producir su movimiento a lo largo del eje estria
do 32 (Figuras 1 a la 3) entre su posicidn elevada y -
la elevacidn o altura de un balancin 14 de la hiladors
10 a la cual estd sirviendo el aparsto 12.

Despuds que el aparato 12 se ha defenido en una hi
|adora que estd recibiendo servicio, en su punto dé en
tregs, y el conjunto 22 ha descendido de su posicidn-
elevada "de reposo" a uns posicidn de acoplamiento su-
jetado s travéds del brozo 30 con el balancin 14 en tal
punto de entregs, el interruptor 58 se cierrs y el cir
cutto bascular 62 dirige un impulso alto de liberacién

de la inhibicidn a la compuerta 78. Suponiendo que el-
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balancin se esta moviendo hacis sbajo cuando se clerra
el interruptor 58, la primers oportunidad que ocurra -
en ls posicidn o colocacidn del interruptor 36 se pro-
ducird cuando el bslancin 14 invierta su movimiento en
el extremo de una carrers o alzada desde absjo arribe,
en cuyo momento el contacto 36' se abrird y el contacko
36" se cerrard. Esto hace que el circufto basculer 64
dirijs un impulso alto sin consecuencias al conden-
sador 66, y un impulso bajo sl condensedor 68. Ls des-
carga resultante del condensador 68 hace que la compuer
ts 80 reciba un impulso alto desde le compuerts 74, pe
ro ests tompoco tiene consecuencia alguns debido sl es
tado de inhibicidn de la compuerts 80. El siguiente =
cambio en el estado de!l interruptor 36, que también se
rfs el primer cambio si el bslancifi se estuviera movien
do hacia arriba en el momento en que el interruptor 58
se encuentra cerrado, se presentas cuando el balancifi -
Ilego o la cumbre o parte superior de su cerrers e in=
vierte el movimiento de arriba abajo. Esto cierrs el -
contacto 36' y abre el contacto 36" del interruptor, -
lo cual cembia el impulso de entrada desde el circufto
basculador 64 al condensador 66, haciéndolo psssr de
impulso alto a impulso bsjo. A continuacién, lo descer
ga del condenssdor 66 y la produccién, por medio de ls
compuerta 72 de un segundo impulso de entrade en la com
puerta 78 produce un impulso de entrada bajo y un Impul
so de entrada alto en la compuerta 82. En respuests al
impulso alto procedente de ls compuerts 82, el eje de-
levas de control (no ilustrade) del aparsto 12 gira lo

suficiente como pars iniciar la etops de recuperacidn
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del hilo de la operscidn de compostura. Ls rotacidn |
mitads del eje de levas hace también que se cierre el
interruptor 60,'§on lo cual se obliga s la compuerts -
76 a que dirija un impulso alto de liberacidn de la inht
bicidn & le compuerte 80. Lo recuperacidén del hilo con
tinls, si no se ha terminado antes, durante toda la Qé
rrers descendente del balancin 14 y hests que se produz
ca la inversidn de su movimiento desde abajo arriba. Es
to motiva el movimiento del interruptor 36 desde el con
tacto 36! al contecto 36" vy, prgauce, por lo tanto, por
medio de los componen+esfde los ~ circultos concomitantes
impulsos de entrads bajos y otros impulso de salids s
to en la compuerts 82. La rotacidn del eje de levas de
control (no ilusirado) que se inicis mediante este se-
gundo tmpulso alto desde |a compuerts 82 termina inme-
distemente ls etaps de recuperacién del hilo de la ope
racidén de compostura, suponiendc de nuevo que dichs e-
tapa no se hubiers terminado antes, y después hace que
las restantes etspas de funcionamientoc se reslicen en
una secuencia de tiempo predeterminada. La secuencia -
del progrisms=del eje de levas se correlacions de tal -
forma con la velocidad de vaivén del balancin 14 que,
por lo menos le etapa de reiniciacidn del giro de bobi
nado del carrete 20 de la canilla, y preferiblemente -
todas las demds etapas que tiendsn a imponer una ten-
sién esencial sobre el hilo enhebrado en el cursor y -
que se extienda hasta dicho carrete, se reaslizan unics
mente cusndo el balancin 14 estd subiendo hacia o se -
encuentra en el cumbre de una carrers o alzeds alterns

tiva. Es preferible que el balancin ascendente se alce



10

15

20

25

30

- 33 -

o eleve adyacente a la parte superior cusndo se realice
la etape de tensionamiento del hilo y ses la alzade sy
perior inmediantemente o continuacidn del movimiento de
bajada durante el cusl se produce ls recuperacién del -
hilo, ya que ésto permite la terminacién de ceds opera-
cién de compostura en un minimo de *iempo. Si el apars-
to 12 es del tipo que estd adepdado para realizar una se
gunde operacidn de compostura sl detectorse el fallo de
una primera operacidn en un punto de entrega due esté -
recibiendo servicio, le regulacidn del fiempo, que se g
caba de mencionar, evita también la positilidad e tener
gque efectuer la etapa de recuperacién del hilo en uns -
sequnds operacién ls cual se realiza sin demores algune-
durante la siguiente carrers descendente del balancin 14,
A continuacidn de la etapa de recuperacidn del hilo
de cada operacidn de composturs, le rotacién del eje de
levas (no ilustrado) del aperoto 12 y el movimiento de
retorno del conjunto 22 (Figurs 1) & su posicion eleva-
ds hacen que los interruptores de la circuiterfa de Is
Figura 6 vuelvan & sus posiciones segtin se ilustra. El-
aparato 12 se encuentra por lo tento dispuesto para la-
realizacidn de una operacién de composturs en otro pun-
to de entrega que necesite ser servido, cuando ésto ses
necesorio. El aparato 12 se puede tresladar con entero-
libertad o otro punto de entregs, incluso si el mismo se
encuentrs situado en el lado completsmente opuesto de -
la hiladora 10 o en otra hilsdora, ys que el brazo 30 se
encuentra retrafdo y todos los componentes o piezes de
los mecanismos deconmutacién del presente invento se en

cuentran, pues, alojados dentro del mrro del aparato 12
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La restriccidn de la reslizacidn de lss etapas prin

. o
cipales de tensionemiento del hilo, tales ‘como la de re
comenzar |a rotacidn de la canilla, hasts cusndo el ba-
lancfn de la mdgquina se encuentra adyscentie s ls cumbre
de una carrera alternative, es, naturalmente, ventajosa
no solamente en las operaciones de composturs en que se
utilizan la recuperacién del hilo y/o otras etapass que=-
anteriormente se han mencionado en esta Memoria, ya que
también se puede reslizsr en otras operaciones de compgs
tura, tales como en las que se emplea un "hilo de semi-
[1a" pars restablecer la ITnes de enhebrado en un punto
de én+rega que esté recibiendo servicio, y se puede ini
ciar en una respuesta de tiempo inmediatas o sincronize-
da una vez detectads la posicidn del balancin.

Como para los expertos en el arte resultarén eviden
tes diversas otras modificaciones y modalidades alterns
tivas, es de comprender que la presentacidn de esta Me-
moria de una modalidad especifica se ha expuesto s t{ty
lo, unicamente, ilustrativo, y no pars fines limitativos,
ya que el alcance de este invento se encuentra compren—
dido en las adjuntas reivindicaciones.

NOTA:

Se reivindicen como propios y nuevos, para que sean

‘objeto de una Patente de Invencidn en Espafis, por vein-

te afios, reivindicandose prioridad de la Patente depos]
tada en Estados Unidos con fecha 23 de Octubre de 1,973
nQ 4080780, los puntos siguientes:

{+— Perfeccionamientos en la manipulacidn o servicio
a cabo roto de hiladoras de fejfdos mediante sparatos de

de composturs automdtica de los hilados. En un servicio
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sutomdtico de cabo roto de une hileadora de tejidos que

un carrete de conills rodeado por un anillo hilador men
tado sobre un balancin movible en sentido vertical du-

rante el funcicnamiento de le hiladora en alzadas slter
notivas, y comprendiendo cada operacién de servicio {a

rotacidn del carrete en uns direccidn de devenado mien

tras que la recuperacidn del hilo del carrete, efectua

da medisnte mecanismos de recuperacidén del hilo que se

mueven en sentido vertical con el balancfh,.el perfec—

cionamiento que se caracteriza porque comprende le rea

lizecidn de, esencialmente, tode la etspa de recupero-

cién del hilo delcarrete, durante cads operacidn de ser
vicio y durante, unicasmente, el movimiento descendente

del balancin de la hiladora.

2.- Perfeccionamientos en la manipulacién o servi-
cio a cabo roto de hiladoras de tejidos mediante aperg
tos de composturs sotomdtica de los hiledos, segin rei
vindicacidn 1, caracterizado porque comprende le inidia
cién de la etapa de recuperacidn del hilo de cada operg
cidn de composturs en respuests a le inversidén de la -
direccidn de movimiento del balancin pasando de arriba
abajoo

3.- Perfeccionamientos en la mairpulacidn o servi=-
cio a cabo roto de hiladoras de tejidos mediante sperg
tos de composturs automdtice de los hilaso, segln rei-

cacién 1, caracterizado porque comprende la termi

vind

nacidn de la etapa de recuperacién del hilo de cads o-
s . T4

peracidn de compostura en respuests a lo inversidn de-

la direccién o sentido de movimiento del balencién des

de abajo arriba.
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4.~ Perfeccionamientos en la manipulascidn o servi-
cio a cabo roto de hiladoras de tijidos mediante aparg
tos de compostura sutométics de los hfladgsﬂ';égﬁn rei
vindicacidn 1, que se caracteriza porque comprende la-
deteccidn de las inversiones de movimiento del balencin
en lados opuestos de ls carrers o alzada del mismo, la
iniciscién de la etapa de recuperacién del hilo de ca-
da operacidn de compostura en respuesta a una inversidn
detectsda en la direccién del mévimiento del balancin-
desde arriba abajo, y la terminacidn de la etops de-rg
cuperacidn de! hilo en respuesta & uns inversidn detec
tads en la direccidn del movimiento del balancfn desde
abajo arriba.

5.- Perfeccionamientos en ls minipulacidn o servi=
cio @ cabo roto de hiladoras de téjidos mediante apsra
tos de compostura asutométics de los hilados, segin rejf
vindicacidn 1, que se caracteriza porque la etsps de -
recuperacidn del hilo del carrete comprende le splica-
cidn de una fuerzes de succidn o sspiracidn s ls super-
ficie del carrete.

6.— Perfeccionamientos en ls manipulacidn o servi-
cio a cabo roto de hiladoras de tejidos mediante aparg
tos de composturs automdtics de los hilados, segln rei
vindicacién 1, que se caracterizs porque lo etapa de -
recuperacidn del hilo del carréte comprende lea splicae-
cidn de una fuerza o presién de batido a la superficie
del carrete.

7.~ Perfeccionamientos en la manipulacidn o servie

cio a cabo roto de hiladorss de tejidos mediante apara

P . . .
tos de compostura automdtica de los hilados, segln rei

_—
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vindicacién 1, caracterizedo porque la etapae de recupg
racidn del hilo del carrete comprende la gpficacién de
fuerzes de aspiracidn y batido a uns supérficie talla=
do cénica del carrete.

8.~ Perfeccionamientos en la manipulacidn o servi-
cio a cabo roto de hiladoras de fejidos mediante asparg
tos de compostura sutomdtice de los hilados, segdn rei
vindicacidn 1, caracterizado porque cads operacién de
servicio incluyen ademds le detencién del giro o rote-
cidn del carrete después de la recuperacidn del hilo &
del mismo, la interconexidn de un trozo de hilo recupg
rado de y conectado al cerrefe con un cursor que se =
pucde mover slrededor del anillo hilador, la extensidn
del hilo enhebrado en el cursor hacie arribs hasts una
sl tura adyacente a los rodillos de estiraje de la hila
dora, y, & continuacién, le realizacién de, al menos,-
una etape adicional que tienda a imponer una tensidn -
esencial sobre el hilo enhebrado en el cursor y que se
extiende hacia arriba unicemente cusndo el balancif -
se encuentra en una posicién adyscente a la parte supe
rior o cumbre de una alzads o carrera alternativa.

9.~ Perfeccionamientos en la manipulacién o servi-
clo a cabo roto de hiladoras de tejidos mediante apara
tos de composture sutomdtica de los hilados, segin rel
vindicacidn 8, que se caracterize porque la etapa adi-
cional consiste en la reinigiacidén de lo rotecidn o gl
ro de bobinado del carrete.

10— Perfeccionsmientos en la manipulacién o servi
cio a cabo rcto de hiladoras de tejidos mediante apara

tos de compostura asutomdtica de los hilados, segin rel
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vindicacidn 8, que se caracteriza porque comprende la

deteccidn de la inversidn en el sentido o di}éccfén de
movimiento del balancin en, como mfnimo, un extremo de
una carrera o alzads alternativa del mismo, y ls resli
zacidn de una eteps adicionsl que tienda & tensar el =
hilo enhebrado en el cursor en respuests s la invers{én

detectads en el movimiento del balancin.

11.= Perfeccionamientos en la manipulacién o servi

_ci6 a cabo roto de hiladoras de tejidos mediante spars

tos de composturs sutomdtice de los hilados, segdn rei

vindicacidn. 10, caracterizsdo porque la inversidn detec
tads en el movimiento del belancin se realiza de abajo

arriba y la etaps sdicional tendente a tensar el hilo-

enhebrado en el cursor se lleve & cabo mientras que el

balancfn se mueve en sentido. ascendente.

12.- Perfeccionamientos en le manipulacién o servi
cio 8 cabo roto de hiladores de tejidos mediante apara
tos de composturs sutomdtica de los hilados, segln rel
vindicacién 8, que se caracterizs porque cada operacidn
de servicio incluye una primers etapa adicionsl y uns
segunda etaps adicional, cada uns de las cuales tiende
a tensar el hilo enhebrado en el cursor, y cada una de
las cuales se reslizs unicamente cuando el balancin se
encuentrs en situscidn adyacente a la cumbre de una al
zads o carrera aslternativae, estando ls segunds etaspa =
precedide por la primers y comprendiendo ls reiniciacién
del giroc o rotacidn del carrete.

13+~ Perfeccionamientos en la manipulacidén o servi
cio a cabo roto de hiladoras de tejidos medisnte apars

tos de composturs sutomdtics de los hilados, en un ser
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vicio automdtico de cabo roto de una hiladors de teji-
dos que comprende una bobina rodeada por un gnillo hi-
lador con un cursor giratorio alrededor,deT mismo y mon
tado sobre un balancfn movible en sentido vertical du-
rante el funcionamiento u operacidn de la hiladore por
medio de alzadas o cerreras alternativas, comprendien—
do calja operacidn de servicio el establecimiento de un
trozo de hilo enhebrado en el sursor, conectado a un -
extremo de la bobina o canilla v que se extiende en su
extremo superior en sentido ascendente hascis la altura
de unos rodillos de estiraje de la hiladors, y que ade
mds incluye una etapa adidonal, como minimo, fendente
a imponer una fensién importante o esencial en el hilo
enhebrado en el cursor, que se caracterizs porque el-
perfeccionsmiento comprende ls realizacidn de dicha o=
peracidn adicionsl, o etapa adicional, durante la ope-
racidn de servicio, unicamente cuando el balancin de ls
hiladora se encuentra en posicién adyacente a la cumbre
o parte superior de una carrers o alzada alternstive =
de!l mismoo.

14.~ Perfeccionamientos en la monipulacidn o servi
cio & csbo roto de hiladoras de tejidos mediante aparg
tos de composture sutomdtica de los hilados, segln ref
vindicacidn 13, que se ceracteriza porque todas las e-
tapas de cada operacidn de servicio tienden s imponer-
uns tensidn importante sobre el hilo enhebrado en el
cursor y se realizan unicamente cuando el balancin se
encuentra en situacidn adyacente a una carrera o al zada
alternativa del mismo.

15.= Perfeccionsmientos en la manipolacidn o servi
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cio & cabo roto de hiladorss de tejidos mediante apara
tos de compostura sutomdtica de los hilados, segln rej
vindicacidn 13, que se caracteriza porque dicha e+apé—
adicional consiste en recomenzar o reinfcf;r el giro -
de bobinado de la cenille.

16.= Perfeccionsmientos en laumanipulacidn o seryi
cio a cabo roto de hiladoras de tejidos mediante apara
tos de compostura sutomdtice de los hilados, segln rei
vindicacidn 13, que se caracteriza porque comprende de
s deteccién de ls inversidn de la direccidn de movi-
miento del balancin en, como minimo, un extremo de ina
alzade alternative del mismo, y la reslizacidédn de dicha
etaps adicional en respuesta & la inversidn detectada-
en el movimiento del balasncin.

17.- Perfeccionamientos en la manipulacidn o servi
cio & cabo roto de hilsdoras de tejidos mediante apara
tos de compostura sutomdtics de los hilados, segin rej
vindicacién 16, que se caracterizs porque la invebsfén
detectada del movimiento del balencin es desde sbajo s
rribs y dichs etaps adicional se realizs en respuests-
sincronizada con dicha Tnversidn detectada en el movi-
miento del balancfn cuando éste &ltimo se esté movien-
do hacia arribs o en sentido escendente.

18.— Perfeccionamientos én la manipulacidn o servi
cio a cabo roto de hiladorss de tejidos mediante apara
tos de composturs au+omé+ica de los hiledos, caracteri
zado porque comprende en combinacidn con en asparato de
compostura sutomdtica del hilo que dé servicio a uns -

hiladora con un balancfn movible en sentido vertical e

en recorridos, carreras o alzadas alternativas durante

- . “ oat H

1%
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¢l servicio a cabo roto de dichs méquina hiladors, eyec
tusdo por dicho asparato, comprendiendo dicho aparato mg
canismos de conirol pars correlacionsr al realizscién -
de, por lo mencs, una etapas de dicha operacidn de servi
cio con la posicidn de dicho balancin de dicha hiladors
los siguientes dispositivos o mecanismos:

dispositivo de conmutacidn que forme parte de dicho
mecanismo de control y que comprende elementos de conmu
tacidn colsboradores y elementos de accionamiento de los
interruptures o conmutadores;

y mecanismo: para montar dichos elementos para que
se muevan verticalmente durante parte, al menos, de ca
do operacidn de servicio conjuntsmente entre si y jun-
to con dicho balancin mientras que dicho balancin se #
mueve en una parte intermedie de una alzada o carrers-
oltermativa del mismo, y para procurar el movimiento -
de wno de dichos elementos en relacidn con el otro de
dichos elementos y en realcidn con dicho balancifn al
prooucirse la inversidén en la direccidn de movimiento
de dicho balancin al final de uns alzada o cerrera al-
ternativa de dificho balancin, siendo accionable dicho de
mento de coniutecidn por medio de dicho movimiento re-
lativo entre dichos elementos.

19.= Perfeccionamientos en le manipulacidn o servi
cio a cabo roto de hiladoras de tejidos mediante aparas
tos de compostura automdtica de los hiledos, segin rel
vindicacidn 18, que se caracteriza porque dicho mecanis
mo de montsje comprende un brazo de soporte extensible
y retrafble que se mueve hasta y desde una posicibn de

acoplamiento o engrenamiento con dicho balancine
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20.— Perfeccionamientos en la manipulacidn o servi
cio a cebo roto de hiladoras de tejidos mediante apars
tos de composturs automdtica de los hilados, segin rei
vindicacidn 18, que se caracteriza porque dicho meca-
nismo de montaje incluye un par de elementos slargados
que lleva dicho sparsto de compostura y porque dichos-
elementos se montan, respectivamente, pars el movimien
fo vertical independiente a lo largo de caminos adya-
éen+es de recorrido, y porque comprende mecanismos de
In+¢rconexi6n del movimiento perdido o desplazamiento
en vacie que interconectan dichos elemen+os-para que se
nueven por dichos ceminos de recorrfdo, esencialmente
en unidn mutus, entre sf, excepto cusndo se produzca -
la inversidn en la direccidn del movimiento del.mismo,
y para permitir el movimiento resltivo entre dichos e-
lementos.

21.- Perfeccicnamientos en la manipulacidn o servi
cio a cabo roto de hiladores de tejidos mediante apara
tos de compostura eutomdtice de los hilados, segin rel
vindicacidn 20,  ceracterizado porque uno de dichos elg
mentos alargados es de material megnético, y el elemen
to que se encuentrs montado por medio de dicho dpgano-
o miembro se puede deslizar en sentido longitudinal al
mismo dependiendo de uns fuerza de arrastre magnético
impuesta sobre el mismo.

22.- Perfeccionsmientos en la manipulacidn o servi
cio a cabo roto de hiladorss de tejidos mediante aparg
tos de compostura sutomdtice de los hilados, segln rel
vindicacidn 18, que se caracterizs porque dicho elemen

to de accionamiento del interruptor o del mecanismo de
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conmutacidn comprende un bloque de leva jormado por ma

terial pldstico resistente al desgaste, y que tiene une
superficie de léva inclinado en sentido vertical sobre

el mismo, y porque dicho elemento de conmutacidn inélg

ye ademds un brazo de conmutacidn con un rodille en su

extremo |ibre y desviado en scoplamiento con dicha su-

perficie de leva que se encuentra sobre dicho blogque -

de leva.

23.— PERFECCIONAMIENTOS EN LA MANIPULACIGN O SERV]
ClO A CABO ROTO DE HILADORAS DE TEJIDOS MEDIANTE APAR
TOS DE COMPOSTURA AUTOMATICA DE LOS HfLADOSe

Todo conforme se describe en la Memoria que antece
de, se ilustra como ejemplo de ejecucién en los planos
inidos a ells y se reivindice en su NOTA.

Esta Memoria consta de cusrente y tres hojas folia
das, escritas & mdquina por uns séla cors y planos que

| s acompafisne




So=Lu CLL LuRPuraT ol HOJeS 1=11

FIGI

| T \ ]
(////////'//I/////////////////////'///////:%

L"Q%/\lw

FIG2

/ {8 \

7 P

i ]
A I, ///:/% T

IS




ER ENARES

24

172

D,

4!

AN

9
3
AARAARAYANRRNNNNY

—

9914
u\\l_J 22 nwﬂw
A .
oo ) T
| 90
74 |
2 i Lo
]
...... %P ,
S T
| __ o5
“ | N
1 1 ==
1 2!
21y
“
1
N’
=7 o 4
1
— 17 8t —
%
2
J muv)w\
A Ny 2
0 7 0
4 e r
¢
I cO1d

Hi=1f SYiDH

,,)_.H.T,

DA

e e P S

+




SORPOEATICN

Sale-LaELL

FIG4

FIG3

Lo

©
)
A\
X
R Mw ——
S\ N | ©
~+ - \N
©
N
o
0
0
X R = 3 N
\ ) J ) o
2/////7////// ////// //////m//////////vn/?/\
~ %\/ A =
} ] 3
, <
Q SN -
<T % A
NN
<F

odl_
Al

Z8

I

i

&0

FIGE




HCJAS 11-11

FIGA

FIGS

/2

Jo

)

FIGE




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



