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El invento SB r e f ie r e  a un to cad isco s que comprende un 
b a s tid o r  p r in c ip a l  y un su b -b as tid o r que e s tá  conectado de modo 
móvil a l  b a s tid o r  p r in c ip a l y l le v a  e l  e je  de l p la to  g i r a to r ia  y 
l a  suspensión d e l brazo de sonido con e l  brazo de sonido.

Los to cad isco s  del t ip o  d e s c r ito  más a r r ib a  son cono­
c id o s . Un problema que surge con e s to s  to cad isco s conocidos es 
que l a  aguja puede s a l t a r  d e l surco da un d isco  debido a l  movimien­
to  d e l su b -b a s tid o r montado sobre m uelles.

Es un ob je to  d e l p resen ta  invento e v i ta r  e s te  p rob le ­
ma. para  e s te  p ro p ó sito  un to cad isco s del t ip a  d e s c r i to  más a r r ib a  
e s tá  c a ra c te riz a d o  porque e l  b a s tid o r  p r in c ip a l y a l  su b -b a s tid o r 
e stán  unidos e n tre  s í  por un sistem a que en e l  caso do choques 
e je rc id o s  sobra e l su b -b as tid o r sagón planos p a ra le lo s  a l  p la to  g i­
r a to r io  perm ite movimientos de t r a s la c ió n  d e l su b -b a s tid o r paro 
impide movimientos ro ta t iv o s  del mismo.

Oado qué e l movimiento ro ta t iv o  d e l su b -b a s tid o r puede 
en p rin c ip io  dar lu g ar a un movimiento l a t e r a l  de l a  punta de l a  
aguja y a un s a l to  co n sig u ien te  d e l su rco , en un to cad isco s de 
acuerda con e l invento en e l que só lo  se perm ite movimiento de 
t r a s la c ió n  d e l su b -b a s tid o r se elim ina la  tendencia  a s a l t a r  de l 
surco o a l  menos se reduce considerablem ente. Las medidas de acuer­
do con e l invento  tien en  un máximo e fec to  en conjunción con b ra ­
zos eq u ilib ra d o s .

Una re a liz a c ió n  adecuada d e l invento c o n s is te  en que e l 
s is tem a da unión comprende un cuerpo de unión, un prim er par de 
elem entos de unión que están  conectados cada uno pivotablam ente
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por un extremo a l  b a s tid o r  p r in c ip a l y que están  conectados p iv o ta -  
blemente por e l o tro  extremo a l  cuerpo de unián , y un segundo par da 
elementos de unián que están  conectados cada uno pivotablem ente por 
un extremo a l su b -b a s tid o r y que por e l o tro  extremo están  coneeta- 

5 dos pivotablem ente a l cuerpo de un ián , formando lo s  cuatro  puntos
de p iv o te  de cada par de elementos de unián lo s  v á r t ic e s  de un para- 
lelogram o.

P referib lem en te  la  s l tu a c iá n  de lo s  cu a tro  puntos de p i­
vo te  de l cuerpo de unián es t a l  que la  l ín e a  im ag inaria  que une lo s  

10 dos puntos de p iv o te  de un par de elementos de unián forme su stan ­
cia lm ente  un ángulo rec to  con la  l ín e a  im aginaria  que une lo s dos 
puntos de p iv o te  de l o tro  p ar de elementos da unián.

Una re a liz a c iá n  p re fe r id a  del invento c o n s is te  en que e l 
cuerpo da unián es una p laca  y lo s  elem entos de unián son t i r a s ,  y 

1S s i  sistem a de unián que comprende l a  p laca  y la s  t i r a s  se ex tiende
sustanc ia lm en te  p a ra le lo  a l  plano d e l p la to  g i r a to r io ,  m ientras que 
lo s  e je s  de p iv o te  forman ángulo re c to  con e s te  plano.

Un to cad isco s de acuerdo con e l invento  inc luye  p r e f e r i ­
blem ente medios para e lim in ar e l  co n trago lpe  en lo s  p iv o te s . Por 

20 ejemplo en cada par de elementos de unián puede co n ec ta rse  un m uelle
de te n s iá n  por un extremo a un elemento y por e l  o tro  extremo a l  
o tro  elemento d e l par.

A con tinuacián  se d e s c r ib irá  una re a liz a c iá n  d e l invento 
a t i t u l o  de ejemplo con re fe re n c ia  a lo s  d ibujos d iagram áticos ad- 

25 ju n to s  en lo s  cu a les:
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La Figura 1 m uestra esquemáticamente un to cad isco s  que 
t ie n e  un sistem a de unión de acuerdo con e l invento  p re v is to  en­
t r e  e l b a s tid o r  p r in c ip a l y e l su b -b a s tid o r ,

La F igura 2 es una v is ta  en p la n ta  desde abajo a e sca - 
S la  aumentada d a l sistem a de unión, y

La F igura 3 es un alzado l a t e r a l  a e sc a la  aumentada del 
s is tem a de unión.

R efirién d o se  ahora a l a  F igura 1 , un to cad isco s  compren­
de un b a s tid o r  p r in c ip a l 1 y un su b -b a s tid o r 2 que l le v a  lo s  compo- 

10 nen tes h a b itu a le s  t a le s  como un e je  3 para  p la to  g ir a to r io  con un
p la to  g i r a to r io  4 y una suspensión 5 para  brazo de sonido con un 
brazo de sonido 6. El su b -b a s tid o r 2 e s tá  conectado da modo cono­
c ido  móvil y e lá s ticam en te  a l  b a s tid o r  p r in c ip a l 1 , en l a  r e a l iz a ­
ción  m ostrada por medio de re s o r te s  h e lic o id a le s  7. El b a s tid o r  

15 p r in c ip a l  y a l  su b -b a s tid o r están  además unidos e n tre  s i  por un
sistem a que e s tá  indicado esquemáticamente por I I  en la  F igura 1 
y que se m uestra más completamente a e sc a la  aumentada en la s  Fi­
guras 2 y 3 en v i s ta  en p la n ta  desda abajo y en alzado l a t e r a l  
respectivam ente.

2Q El sistem a de unión comprende un cuerpo de unión en fo r ­
ma de una p laca  8 en L, un prim er p a r de t i r a s  de unión 9 y 10 y 
un segundo p a r de t i r a s  de unión 11 y 12. Las t i r a s  9 y 10 están  
conectadas cada una p ivotablem enta en 13 y 14 respectivam ente  a 
l a  p laca  8 y por e l  o tro  extremo,em lo s  puntos 15 y 16, a un 

25 miembro de bloque 17 que e s tá  su je to  rígidam ente a l  b a s tid o r  p r in -
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c ip a l  1 por medio de to r n i l lo s  18 y 19. Las t i r a s  11 y 12 están  
conectadas cada una p ivotablem ente por un extremo a la  p laca 8 en 
lo s  puntos 20 y 21, respectivam en te , y por e l o tro  extremo a una 
ex tensión  24 d e l su b -b a s tid o r 2 en lo s  puntos 22 y 23, r e s p e c t i­
vamente. Los cu a tro  puntos de p iv o te  13, 14, 15,16 y 20, 21, 22,
23 respectivam ente están  s itu a d o s  de modo que formen I 03 v á r t ic e s  
de un paralelogram o.

Las dos lin e a s  im aginarias que unen lo s  dos puntos de 
p iv o te  13 y 14 de un par y 20 y 21 d e l o tro  par forman un ángulo 
d e l orden de 709 a 1109, p re fe rib lem en te  un ángulo re c to , e n tre  
s i .  El sistem a que comprende l a  p laca  de unián 8 en forma de L 
y la s  t i r a s  de p iv o te  9 , 10, 11 y 12 3e extiende sustancia lm ente  
p a ra le lo  a l  plano del p la to  g i r a to r io ;4 , formando lo s  e je s  de p i­
vo te  ángulo re c to  con e s te  plano.

E ntre la s  t i r a s  9 y 10 e s tá  tensado un re s o r te  de te n -  
s ián  25 para e lim in ar e l con trago lpe  en lo s  p iv o tes  13, 14, 15 y 
16. Un re s o r te  26 s im ila r  e s tá  tensado en tre  la s  t i r a s  11 y 12.

La conexián d e s c r i ta  más a r r ib a  e n tre  a l  b a s tid o r  p r in ­
c ip a l  y e l su b -b a s tid o r por medio de dos construcciones de p a ra le ­
logramo conectadas pivotablem ente da por re su ltad o  e l que e l. süb- 
b a s t id o r ,  cuando e s tá  sometido a choques en planos p a ra le lo s  a l 
p la to  g i r a to r io ,  sá lo  pueda r e a l iz a r  movimientos de t r a n s la c iá n ,  
m ientras que se  ev itan  lo s  movimientos ro ta tiv o s  d e l su b -b a s tid o r 
que pueden dar lu g a r a que l a  aguja s a l t e  d e l su rco .

La p re sen te  s o l ic i tu d ,  que corresponde a l a  p resen tada  en 
Holanda, e l 5 de Mayo de 1973, bajo e l  ndmero 7306304, se acoge a



lo s  b e n e fic io s  d e l A rtícu lo  51 del v ig e n te  E sta tu to  sobre Propiedad 
I n d u s tr ia l .

5
REIVINDICACIONES

10

Los puntos de invención p ro p ia  y nueva que se presentan) 
para  que sean o b je to  de e s ta  s o l ic i tu d  de P a ten te  de Invención en 
España, por VEINTE año3, son lo s  que se  recogen en la s  re iv in d ic a ­
c iones s ig u ie n te s :

15 1 3 .-  Perfeccionam ientos in tro d u c id o s en to cad isco s que
comprenden un b a s tid o r  p r in c ip a l y un su b -b a s tid o r que e s tá  conec­
tado  de modo móvil a l  b a s tid o r  p r in c ip a l  y l le v a  e l e je  de l p la to  
g i r a to r io  con e l  p la to  g i r a to r io  y l a  suspensión d e l brazo de son i­
do con a l  brazo de sonido , c a ra c te r iz a d a s  porque e l  b a s tid o r  p r in -  

20 c ip a l  y e l su b -b a s tid o r están  unidos ad icionalm ente Bntre s í  por
un sistem a que en caso de choques e je rc id o s  sobre e l su b -b as tid o r 
en planos p a ra le lo s  a l  p la to  g ir a to r io  perm ite movimientos de t r a n s ­
la c ió n  d e l su b -b a s tid o r pero impide movimientos ro ta t iv o s  d e l mismo.

2 3 .-  Perfeccionam ientos segón l a  R eiv indicación  13, c a -  
25 ra c te r iz a d o s  porque e l sistem a de unión comprende un cuerpo de unión,
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un prim er par de elementos da unián quB están  conectados cada uno 
pivotablem ente por un extremo a l b a s tid o r  p r in c ip a l y por e l o tro  
extremo a l  cuerpo de un ián , y un segundo p a r,d e  elementos de unián 
que están  conectados cada uno pivotablem ente por un extremo a l  
su b -b a s tid o r y por e l o tro  extremo a l  cuerpo de un ián , formando 
lo s  cu a tro  puntos de p iv o te  de cada par de elementos de unián lo s  
v á r t ic e s  de un paralelogram o.

3 9 .-  Perfeccionam ientos segán l a  R eiv in d icac ián  23, ca­
ra c te r iz a d o s  porque lo s  cu a tro  puntos de p iv o te  sobre e l  cuerpo de 
unián están  colocados de t a l  modo que l a  l ín e a  im ag inaria  que une 
lo s  dos puntos de p ivo te  de un par de elementos de unián forma sus­
tanc ia lm en te  ángulo re c to  con l a  l ín e a  im aginaria  que une lo s  dos 
puntos de p iv o te  de l o tro  par.

4 9 .-  Perfeccionam ientos segán la s  R eiv indicaciones 19 o 
23, c a ra c te riz a d o s  porque e l  cuerpo da unián es una p laca y lo s  
elementos de unián son t i r a s ,  extendiándose e l  sistem a que compren­
de la s  p lacas y la s  t i r a s  sustanc ia lm an te  p a ra le lo  a l  plano del 
p la to  g i r a to r io ,  m ientras que lo s  e je s  de p iv o te  forman ángulo rec ­
to  con e l p lano.

5 3 .-  Perfeccionam ientos segán cu a lq u ie ra  de la s  R eiv ind i­
caciones 23 a 43 , c a ra c te riz a d o s  porque están  p re v is to s  medios pa­
ra  e lim in ar e l con trago lpe en lo s  p iv o te s .

6 9 .-  Perfeccionam ientos segán l a  R eiv indicacián  59, ca­
ra c te r iz a d o s  porque en cada par de elementos de unián e s tá  y u je to  
un m uelle te n so r  por un extremo a un elemento y por e l o tro  extremo



a l  o tro  elemento
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7 a . -  Perfeccionam ientos in tro d u c id o s en to c a d isco s .
Tal y como se ha d e sc r ito  e n . la  Memoria que an tecede , 

rep resen tado  en loa  d ibu jos que se acompañan y para  lo s  f in e s  que 
se han e sp ec ificad o .

E sta  Memoria co n sta  de ocho hojas e s c r i ta s  a máquina 
por una so la  c a ra .

Madrid, -6  JUM. 19%
P. A.
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