‘M0/me. PS,24115-AD

£ 510,

RN

PATENTE Y
: %

o INVENCION

a favor de Don Jorge ESTAPA AIBIS, de na;cionalidad éspafio-
la, residente en Badalona (Barcelona), ealle Progreso, sin
mimero, por “PERFECCIONAMIEIITOS EN MECANISIDS DE SELECCION
DE JACKS MEDIANTE TAKBORES DE.DIBUJO PARA LAQUINAS TRICO-
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minado "de seleccidn negwt:.ve." 5 "porJan gldn" en el que

unos jacks oscilantes y provistos de un talén de elevacién,

acoplable con levas elevadoras para llevar las agujas a la
altura de trabajo, estdn provistos de talones eliminables
dispuestos a lo largo de su altura, uno de los cuales, de-
jado por eliminacidn de los demfs a la altura correspon-
diente dentro del programa de trabajo de la migquine, es ag

cionado por uha palanca selectora res ectiva; las diversas
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palancas selectoras que cubren las distintas alturas de
talones eliminables, son accionadas por tetones leva amo- .
vibles, los cuales son montados en un tambor de dibujo ag
cionado paso a paso; en_ﬁna distribucidn correspondiente
al motivo de dibujo que se trata de obtener. Un ftal meca
nismo de seleccidn se halla montado en cada juego de tra~.
bajo de la mdquina, o sea gue el espacio disponible para
cada uno de ellos estd sujeto a ciertas limitaciones; por
otra parte, el nimero continuamente creciente de fumcio-
nes que se exige de lps méquinas de esta clase actuzlmen-
te, aumenta estas limitaciones en el sentido de que muchas
veces el usuerio de la miquina se ve obligado a prescindir
de alguna funeidn conveniente, con el objeto de poder am-

pliar el programa de dibujo hasta alguna caracteristica

m4s o menos trivial, impuesta por la moda de una tempora-

da. Por el contrario, si se desea abarcer el mayor nimero
posible de programas de funcionamiento previstos, es nece
sario recurrir a grandes longitudes de jacks, 1o que lle-
va al emple? de cilindros de altura considerable, con el

correspondiente encarecimiento de la méquina.

ILa presente invencidén se trata de este proble-
ma ¥y perfecciona log mccanismos conocidos en el sentido de
hacer posible una gran variedad de combinaciones y funcio
nes en una reducida altura de .cilindro.

De acuerdo con los perfeccionamientos, el tam-
bor de seleccidn estd formado por una seccidn de tambor
de dibujo y una seccidn de tambor selector de puntos 1i~-

sos, ambos provistos de medios de montaje ?ara tetones de
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seleccién amovibles y de ruedas de trinquete pora su ac-
cionamiento con paso igual al de tetones, estando cada
wna de estas ruedas de trlnquete asociada con dos trinque
tes de accionamiento que son movidos alternativamente con
amplitud de un paso por mecanismos dependientes del fum-
cionamiento de la miquina y estén.defasados de medio paso,
de forma que uno de ellos pone los tetones en posicidn de

accionamiento de las palancas selectoras de jacks y el o-

tro enbre posiciones tales que dichas palancas gquedan inac

tivas entre dos hileras de dichos tetones, habiérdose pre
visto asimismo medios de anulaecidén selecfiva y alternati-
vameﬁte del funcionamiento de los trinquetes, accionzdos
por mecanismos de control de la méquina. '
Una realizacidn prictica del tambor conprende
un drbol tubular montadoe giratorio loco sobre un eje ver—
tical fijo, provisto de wma porcién inferior que forma la
rueda de fTrinquete de accionamienté, una porcidn interme~-
dia de cuello cojinete en la que estd montada libremente

giratoria la seccidn de tambor selector de puntos lisos,

y una seccidn superior de cuello para montaje amovible, en

la que se halla dispuésta, wida en rotacidn la seccidn de
Yambor de dibujo. De preferencia, el eje del dispositivo

de tambor es fijo a un soporte de montaje sobre 1a.bancar
da de la miquina y sobre el que es giratorio un aro porta
dor de wn pilarillo vertical al que se hallan articulados
los trinquetes de accionamiento y que es accionado a tra-
vés de'una transmisidn désde un dispositivo de leva o ex~

céntrica asociada con la corona portacilindro,
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Ia anulacidn de los tringuetes de accionamien—
to de las secciones de tambor se lleva a cabo, preferible
mente, por separacién de los extremos de los micmos, res-
pecto'de los dentados de dichas ruedas. Para ello cada u~
no de los tringuetes tiene una porcidn de perfil que se
desplaza, en su movimiento alternativo, frente = umo de
los extremos de una palance, libremente oscilante sobre
un eje fijo y cuyo extremo opuesto se halla articulado a
un aro. de mando, montado desplazable en rotacién sobre so-
portes fijos a la bancada, alrededor del cilindro de la
miquina, asociado con los medios de control de la mdquina,
por ejemplo, a través de una transmisidn adecuada, desde
una palanca seguidor’de leva, zsociada con tetones amovi-
bles de u segundo tambor de dibujo -que es accionzdo paso
a paso desde dichos medios de control o de los mecanismos,
generales de la mdguina. |

Los dibujos adjuntos muestran, a titulo de e~
jemplo no ligitativo del alcance de la presente invencidn
¥y en representaciones esqueméticas, une forma preferide
de llevarla a la prdctica. .

En dichos dibujos: la figura 1 ruestra un me-
canismo selector de jacks que incorpora los perfecciona-
mientos de la invencidén, en su relacién con el cilindro -
de wa miquina tricotadora circular de gran didmetro; la
figura 2 es una vista en planta del mecanismo de la figu
ra anterior; Junto con wn tambor suxiliar de accionamien

to ¥y las transmisiones que unen ambas partes; las figu-

ras 3 y 4 son sendas vistas en pdanta, a escala aumenta—

e
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da; del tambor principal de las dos figuras an#eriores,
representado en dos posiciones de funcionamiento distine
tas;‘la figura 5 es una vista en planta superior del so-
porte de montaje del mecahismo de tambor prineipal; la fi
gura 6 es una seccidn'alzada de las transnisiones que co-
nectan ambos tambores, y la figura % es una seccidn alza-
da del mecanismo de tambor auxiliar indicado en la figu-
ra 2, |

Ia referencia -1- indica la bancada de la né-
quina, que comprende el orificio central -2- de paso del
tejido formado, rodeado por el esealdén -3~ que forma alo-
Jamiento para sostener giratoria, de forma convencional,
mediante dispositivos de rodamiento corrientes que se ha-
llen simbolizados en -4-, la corona -5~ a la que se halla
fijado el cilindro -6~ de la mfquina., La corona es accio-
nada en rotacidén de la forma usual, mediante transmisio-
nes que atacan sobre el dentado pefiférico ~7-. ELl cilin-
dro, asimismo de forma convencional, tiene ranuras longi-
tudinales ~8- para agujas -9- de dos talones -10- y pro-
vistas de una porcién inferior mfs profunda -11-, en la
que se encuentra alojddo un sistema de jack de seleccién. .
En el caso representado, el jack comprende una pieza des—
lizaﬁié ~12- ¥ una pieza oscilante -13-, la mrimera de las
cuales tiene una rama eldstica -14- en cuyo extremo se ha
formado el talén de anulacidén -15~, en taento que la pieza
-13~, oscilante por su extremo inferior, se apoya por su
parté alta cerca del extremo superior de la rama eldsti~-

ca =14~ y tiene dos series de talones eliminables ~16-y

°
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-17-, accionables selectivamente por las palancas -18- 6
-19~, Esté sistema, que constituye parte del objeto de o
tro registro del solicitante, se cita tnicawmente a titu~

lo de ejemplo, ya que los presentes perfeccionamientos

“son igualmente aplicables, con las correspondientes modi-

ficaciones de detalle, a otros sistemas de jacks conven-
cionales. En todo caso el funcionamiento es el usuzl, ya
que si no hay seleccibn, el taldn de anulecidn ~15- es 1le
vado a la altura de trabajo por las levas correspondienies,
no representadas, de forma que las agujas -8~ son accio-
nadas en la forma usual para realizar las funciones pro-
gramadas; si; por él contrario, una de las palancas w18
6 «19- es seleccionada, empuja hacia dentro todos los jacs
que tienen un taldn -16- 6 —1%— a la alturz correspondien-
te, de forma que el taldn de anulacibén ~15- se separa de
las levas corrcspondientes y el conjunto de jack y aguja
se mantiepe en la posicidén inactiva a su paso p§r el jue-
go de tejer considerado.

De zcuerdo con la invencidn, en la regidn de
cada juego de tejer la bancada -1~ comprende w1 asiento
deprimido ~20-, en el'que se halla montado fijo un sopor-

te _éﬁ_, provisto de un rodamiento central -22- y una ven

tana -23- desplazada haciaz el c¢ilindro, El rodamiento -22- -

girve de fulero para el eje -24~ de una palanca oscilan-
te -25- que se halla provista de un dedo seguidor -26~,
dispuesto a través de la ventana y que es accionable por 1
una leva —2%—, fija en la cara superior de la corona =5-,

a cada vuelta de ésta. Bncima de este soporte se encuen-—

e
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tra fijada, por medios convencionales no representados,
wa placa -28- que comprende: Un alojamiento inferior -29-
para permitir la oscilacidn-de la palanca -25-; un eje
vertical ~30-, cogxial con el rodamiento, y wun asiento co-
jinete escalonado, en el que es libremente deslizante en

rotacién wn are -31-, conectado con el extremo de dicha pa !

‘lanca a travds de un dado escotado -32-,

Sobre el eje ~30~ es libremente giratorio un
cuerpo tubular indicado con la referencia general =-33- 7y
que comprende, en la parte inferior, una poreidn discoidal
con dentado de escape, de manera que forma una rueda de
trinquete -34-, séguida por una poreidn de cuello -35- en
la que es libremente giratorio un pequefio tambor -36-, pro
visto asimismo de wma porcidn discoidal a modo de rueda de
tringgete —37-, igual en difmetro y dentado a la anterior-
mente descrita. El resto de la longitud del cuerpo -33-
forma wn cuello -38~ en el que es acoplable en rotacién un
segundo tambor -39-. Los dos tambores indicados responden
a una construccidn conocida de tambores de seleccidn, pro
vistos de series anulares de orificios radiales en los que
se puede fijar, recambiables, algunas espigas -40- cuyas
posiciones determinan los prograomas de seleccidn,

Mediante una placa superior -41- y un soporte
inferior ~42-, el eje -30- sogtiene otro eje vertical -43-
en el que se encuentran montadas libremente oscilantes ¥
espaciadas de acuerdo con el paso de los talones elimina-
bles =16~y -17—, las palancas celectoras -18- cuyos per-

files, destinados a transmitir el accionamiento de los te



10.

15,

20,

25.

tones ~40~ a dichos talones ~16~ ¥ -17-, son cleramente
visibles en las figuras 2 a 4.
EL aro -31- tiene wn pilarillo verticel —44-
(figura 5) que sirve de eje de giro para cuatro tringue-
tes de accionamiento -45-, -46-, 47 y -48~, los dos pri
meros de los cuales son acoplables con la rveda de trin-
queté°~34- ¥y los otros dos con la -35—, con la particu~
laridad de que los dos trinquetes de cada rueda tienen sus
extremos situados en posiciones angulares que difieren en
medio paso de diente, como se deduce cleramente de las i
guras 3 y_4; Todos estos gatillos estdn solicitados por
medios eldsticos no reprecentados, de manera que bienden
a apoyarse contra los dentados de las ruedas respectivas
y cada wno de ellos tiene wna cola -49-~ de curso aproxi-
madanmente copcéntrico con los tambores, Un soporte fijo
~50~ gostiene un eje vertical -5H1- libremente oscilantes
cuatro palancaz ~52-, cada una de las cﬁales tiene un ex-
tremo a modo de tope -53-, enfrentado a la cola -49- de
uno de los gatillos describos bajo las referencias -~45-
-48~, y el opuesto articulado, entre wn par de tetones -5H4-
a un aro respectivo -55-;, =56-, —57'— ¥y -58~, Ios cuatro
aros se hallan superpuestos como se indica en ia figura 6
y estdn dispuestos alrededor del cilindro de la miquina,
montados sobre rodillos de soporte no representados, de
forma que pueden wealizar giros de pequefia amplitud; en la -
figura 1 han sido omitidos con el fin de no sobrecargar el
dibujo, pero se sobreentiende que se hallen situados en

el espacio comprendido entre el soporte -42- y el cilindro
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Cada uno de los aros ~55-~ ~58- es accioncdo in
dependientemeﬁte desde wn dispositivo de tambor auxiliaf,
indicado con la referencia gemeral -59-, a través de una
transmisidn visible en las figuraé 2 ¥y 6 y que comprende
dos juegos de cuatro palancas -60- y -61-, oscilantes al-
rededor de sendos ejes verticales -62- y -63- y articula-
das a pares las de iguales niveles y por sus extremos ad-
yacentes mediante un dispositivo de tope gufa ~64~, de for
ma que realizan movimientos inversos, El extremo libre de
cada wna de las palancas del juego ~60- ge halla articulg
do, entre tetones -65-, a uno de los aros -55- -58-. El
extremo libre de cada unma de las palancas del juego =61
estd articulado por -66~ a una biela —67—, a su vez coneg
tada por -63- al extremo libre de un brazo respectivo ~69-
—%Q-, ~T1- y =72- (figura 7), oscilantes en comin sobre un
eje vertical -~J73- que Torma parte ée un goporte fijo ~Tde,

Cada uno de los brazos indicados tiene un tope
seguldor -75-, accionable por una hilera resvectiva de eg

pigas o tetones -76-, montadas recambiables de la manera

“usual en un tambor de programa -77-, Otros brazos y espi~

gas no referenciados, corresponden a otras funciones de la
miquina, que no forman parte de la invencidn. EL tambor
~77- es, asimiemo, de una construccidn usual y es fijado
en rotacidn sobre wn Arbol tubular -78- mediante un dis-
positivo de sujecidn incorporade en un volante de accio-
namiento manuzl ~79-. EL Arbol tubular ~78- es kibremen-

te giratorio sobre wn coporte vertical figo -80-, monta-
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do mediante un soporte -81- sobre la bancada -1- de la
miquina y provisto de una rueda de trinquete -82-, que
puede ser accionadas paso a2 paso medisnte un gatillo =~83-,
a su vez articulado a u eje -84~ que forma parte de un
collarin ~85=, loco sobre el 4rbol tubular -78-, El ga-.
tillo -83- puede ser accionado en movimiento alternati-
vo desde 1los mecanismos de control de la mdquina o de cual
guier punto adecuado de 1los mecanismos de la misma, de a-
cuerdo con las conveniencias, Es evidente que un disposi-
tivo eldstico no representado tenderd a mantener el gati-
1llo acoplado contra la rueda de trinquete.

El funcionamiento del mecanismo descrito es .el
siguiente:

Ia corona -5- de la miquina tiene una sola le-
va ~2§—, de lodo gue a cada vuelta del cilindro commica
un impulso, sucesivamente, a los seguidores de vodos los
juegos de la miquina. En cada juego, la oscilacidn de la
palanca a cargo de la indicada leva ~27-, en sentido ho-
rario en las figuras 2 a 4, produce una oscilacién correg
pondience del aro -«31- y de los cuatro gatillos ~45- g
-48-, los cuales pueden arrastrar las ruedas de trinque-

1

te -37- y =34~ cuando son dejados en la posicién de tra~

bajo por los mecanismos derivados del tambor auxiliar -59-,

Una vez ha pasado la leva -27-, los dispositives descri-
tos de coda o de los juegos vuelven a la posicidén ini-
cial (figura 5) por la tensidn del resorte =86-, anclado
por sus extremos al pilarillo -87- que sobresale radial-

mente del aro y a una parte fija -88~ del conjunto.
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Resulta evidente que.segdn se deje en posicidn
de trabajo los trinquetes -46 y ~45-~ 0 -47~ y ~48~, serén
accionados independientemente los tambores —39; y =36,
de forma que los mismos pueden comunicar cus combinacio=-
nes de seleccidn a loz jacks selectores -12- ~14- indepen
dientemente o superponiéndolas una a otra, para lo cual
interviene otra de las caracter{sticas de la invencidn, En
efecto, cuando es dejado en posicidn de trabajo wno de los
trinquetes largos, -46- 6 -48-, la rueda correspondiente
~37- 6 =34~ serd accionada vn paso de diente, de forma que
por ejemplo, &l tambor -39- supuesto que se encontraba i-
nicialmente en la posicidén de seleccidn de la figura 4,
con ke hilera longitudinal de topes o tetones -48a- selec
cionando las palancas -18- correspondientes, habf4 adelan
tado un pase, de forma que ahora las palancas indicades
recibirdn la seleccidn programnda en la siguiente hilera
de topes -48b—, Io micmo ocurre con el tambor -36-,

51, por el contrario, los tringuetes lergos
~46-~ 0 ~48~ son mantenidos fuera de trabajo y se deja ac-
tuar wo de los cortos ~45~ & ~4§~, la rueda de trinquete
correspondiente serfa avanzada dnicamente medio paso, de
forma que ahora todas las palancas selectoras quedarian en
posicidén inactive entre las dos hileras de topes menciona-
das =-48a~ y ~48b- (figura 3). Ulteriores gatilladas con
esta posicidn de seleccidén de los trinquetes no tienen nin
gin efecto, ya que el trinquete corto mo llegn a tomar el
diente siguiente, ¥ el mecanismo se maniicne en esta po-

sicidn de trabajo hasta que vuelve a intervenir el trin-
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quete largo, Es evidente que al éer dejedo uvno de los tﬁg
bores en esta posicidn inactiva, se commicerd a las agu-
Jas exclusivamente las seclecciones progremadas en el otro
tambor,

Laspogibilidades de este mecanismo son enormes.
Por ejemplo, el tambor -36- puede ser programado pars pro-
popcionar varios ligados de punto liso, en tanto que el '
tambor -39~ contendrd exclusivamente selecciones destinadaé
a la formacién de dibujo Jacquard.

' Ia eleceidn de cuél de los dos tamboresha de ser
accionado.y la formae de acclonamiento (un paso completo o
medio paso) ubilizada en cada caso, es realizada a través
de las transmisiones de palancas representadas en las fi~
éuras 2 y 6 desde el tambor auxiliar -59-, revresentzdo en
las figuras 2 y % ¥ cuyo fuhcionamiento se deduice clarzmen
te del dibujo, Basta indicar que el gatillo -83- puede ser
accionado intermitentemente a cadapasada de la mdoguina o
en los momentos oportuncs, desde los disvositivos de con-
trol automdtico de la misma, pbr ejemplo un dispositivo de
programa & base de cinta perforada.

Serén indeﬁendientes del alcance de la presente
invencidn los detalles accesorios y demés caracterfsticas
constructivas no esenciales, empleadas en la pue;ta en prig - :
tica de la misma, por quedar todo ello comprendido dentro

del espiritu de las siguientes reivindicafiones.
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NOTA

Se reivindica como objeto de la preserie paten
te de invencidn:

1.  Perfeccionamientos en mecanismos de sele¢
cién de jacks mediante tambores de dibujo, para méquinas
tricotadoras circulares, caracterizados esencialmente por
el hecho de constituir el tambor de seleccidn por dos sec—
ciones coaxiales e independientes, ambas vrovistas de ne-
dios de montaje para tetones de seleccidn emovibles y de

ruedas de tringuete para su accionamiento con paso igual

al de los tetones, estando cada una de estas ruedas de frin

quete asociada con dos trinquetes de accionamiento que son
movidos alternativemente con cmplitud de un paso por ne-
canismos dependientes delifuncionamiento de la mﬁquiﬁé, Yy
estdn defasados medio paso, de forma que uno de eilos PO~
ne los tetones en posicidn de accionamiento de las palane-
cas selectoras de jacks, y el otro en posiciones tales que
dichas palancas quedan inactives entre dos hileras de di=-
chos tetones, habiéndcse previsto asimismo medios de anu-
lacién selectiva y alternativa del funcionaniento de los
trinquetes, accionados por mecanismos de control de la
miquina,

° 2.  Perfeccionamientos en mecanisnos de seleg
cidn de jacks mediante tambores de dibujo, para miguinas
tricotadoras circulares, de acuerdo con la reivindicacidn
1, caracterizados esencialrmente por el hecho de gue el
tambor de seleceidn comprende, montado giratorio y loco

sobre un eje vertical fijo, un 4rbol tubular provisto de
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una porcién inferior que forma la ruede de trinquete de
acclonamiento, una poreidn intermedia de cuello cojinete
en la que estd montada libremente giratoria una de las
secciones de {ambor selector, y una porcidn superior de
cuello para montaje amovible, '‘en la que se halla dispues
ta, unida eﬁ rotacidn, la otra seccidn de tambor de se-
leccidn.

3. Perfeccionamientos en mecanismos de seleg
cién de jacks mediante tambores de dibujo, para mfquinas
tricotadoras circulares, de acuerdo con las rei%indicacig
nes 1 y 2, caracterizados esencialmente por. el hecho de

que una de las secciones de tambor es provista con wn pro

grama de tetones correspondiente a les selecciones de di-

bujo Jacquard, y la otra seccidn comprende un programa de

tetones correspondiente a selecciones de puntos lisos.

4. Perfeccilonamientos en mecanismos de seleg
cibn de jacks mediante ‘tambores de dibujo, para mdquinas
tricotadoras circulares, de acuerdo con las reivindicacio
nes ¢ ¥ 2, caracterizados esencialmente por el hecho de
que el eje del dispositivo de tambor es fijo a un sopor-
te de montaje de la bancada de la méquina y sobre el que
es giratorio un aro portador de wn pilarillo vertical, al
que se hallan articulados los trinquetes de accionamiento
¥ due es accionzdo a través de una trensmisidn desde wn
digpositivo de leva o excéntrica asociada con la corona
portacilindro.

5. Perfeccionemientos en mecanismos de seleg

cién de jacks mediante tambores de dibujo, para mfquinas

\ .
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tricotadoras circulares, de acuerdo con la reivindicacidn
1, caracterizados esencialmente pér el hecho de llevar a
cabo la anulacidn de los trinquetes de accionamiento de
las secciones de tambor, por separacidén de los extremos de
dichos trinquetes con respecto de los dentados de las rue-
das de trinquete correspondientes.

_ 6. Perfeccionamientos en mecanismos de selec
cién de jacks mediante tambores de dibujo, para miquines
triec%adoras circulares, de acuerdo con las reivindicacio
nes 1y 5, carccterizados esencialmente por el hecho de
que los ﬁrinquetgs de accionamiento de las secciones de
tambor tienen wma porcidn de perfil que se desplaza, en su
movimiento alternativo, frente a uno de los extremos de u-
na palanca, libremente oscilente sobre wun eje fijo y cuyo
extremo opuesto se halla articulado sobre un aro de mando,
mon#ado desplazable en rotacidn sobre soportes fijos a la
bancada de la miquina y alrededor del cilindro de la mis-
ma y asociado con los medios de control de la méquina,

7. Perfeccionamientos en mecanismos de selegc
cidn de jacks mediante tombores de dibujo, pera ndquinas
tricotadoras circulares, de acuerdo con Ias reivindicacio
nes 1, 5 y 6, caracterizados esencialmente por el hecho de
que el ara de mando es accionado a través de wma trénsmi—
sidn de palancas desde un dispositivo seguidor de leva,
asociado con tetones de seleccidn de wn dispositivo de tam-
bor auxiliar que es accionado paso a paso desde dichos me-
dios de control o desde los mecanismos generales dela

ndquina,
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8. Perfeccionamientos en mecznismos de selec-
cidn de jacks mediante tambores de dibujo, pera mdguinas
tricotadoras circulares.

La presente memoria descriptiva consta de die-
ciséis hojas foliédas escritas a miquina por una sola cara.

Barcelona, 3 de mayo de 1974
Jorge BSTAPE ALRIS
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