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"bol, bien sea por un accplamiento coaxial o por un conjunto

_err un punto axialmente externo respecto z aquella porcién -
.cilmente desmontable desde 2l sovorte flotante. -Tolavia en -

rampa engoznada para permitir gque las pertes que se estdn A

‘acabando retornen al punto de pzrtida de la cdmars acabadors

fiere a una mdquina acabadora vibratoria, teniendo una cdma-~

La presente patente se refiere a una mdguine vibza
toria paraz aczbhar vartes, amolar, como amolar pinturé o sepra
rar, tenierndo un bastidor f£ijo v un soporte flotante montado
eldsticamente sobre el mismo, una cdmara acabadora montada =
sobre ol sooorte flotznie, ua conjunto girﬁto:iﬁ proéﬁcto: -
de movimiento, £ijado al soporte, comprenliendo una carcasa
montacda verticalirente, una pluralidad de cojinetes montados .
sopre la carcasa, uﬁo o varios 3rbolaes orientados vertical-—
mente, apoyados rotativamente en los céjinetes Y pesés excén
tricas montadas'sobre el 4rbeol o los drboles en relzcidn ra-
dial fija con los mismos, un motor montado sobre dicha carca

sa para movimiento girztorio con la misma y acoplado al dr--

de acoplanisnto de correa y polea. Los medios de scoplamien-

to tales como el acoplamiento coaxial o 21 conjunto de co- -

rrea y polea, aplican fuerze rotastiva al &rbol en un punto o

plano impulsor .aexiarno respecto a leos cojinetes, es decir, -

del 4rbol incluida entre los cojinstes o definida vor ellos.

En otra cjecucidn mejorada, la cdmara acapadora anular es £d

otra ejecucidn, estd vrevista alternativamente una puerta de

o para ser descargadas desde la cémara acabadora.

Fundarsnto del invento.

(1) Camno del invento.-~ El presente invento se re-

AT L b
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2o peraanentemente a2 la parte interior'dc un bastidor tulm--

ra acabadora curvilinea y méds particularmente se refisre a -

-

un aparato, que tiene un conjuato giratorio productor de mo-

o

vimiento, orientado verticalmente v médiso transmisores de -

elacidn de velocidad de

H

energfa montados de tal modo, cue la

, :
. vy o w) > e P | 1y 40 $ - of o o}
Srse facirimento v los medlios transmi-

aconlaaimio puada var

at e v - - gy vy wmem ST e e D, J o~y e e = [P
S0res (& aagvgia nuedan 3er sejuraivs Zécilmente para rapar

lu

cidn o sustitucidn,

(2)rdcnica anterior.- 3on conocidas en la *€cnica,

}-J-

méqguinas acabadoras vibratorias tenlendo motores orientados

verticalmente y conjuntos de pesos excdntricos. Tales mégui-

nas se usan para varias formas de acabado, talss como zbra--

sidn, se

g

varacién de rebabas, bruiiir, pulir y amolsr. Tales -

mdquings se exponen celvindican en las watentes de 32, UU.
J -

Re.27.084, 3.400.495, 3.423.884, 3.435.564, 3.466.815, - -1

4 .C

3.606.702 y 3.4633.321. “n tzles aparatos el motor estd f£ija-

lar v los peses excéntricos estdn -mont tados ‘sobre el &rbol -

del motor. Mdguinas del tipo descrito se hocen vibrar de tal

-

manera ¢ue se produzca un movimiento giratorio, es decir, un

moviniento, en gue 2l cje de la porcidn vibrante de la méOUl
na estd inclinzdo respecto a lz vertical v describe sustan--

cialmente un par de supsrficies cdénicas cuando estd girando.

2 :

Como resultado del movimiznto giratorio, cuando materisl, -

-

tal como partes y/o moterial acabador se colocan en una cdma

ra teniendo un fondo con seccidn transversal argucada, cue -

se hace vibrar por el movimionto giratorio, se confiere movi

miento orbital al materizl, de modo que el aismo se mueve hal

cie arriba en la porcidn perif Jriva de la cénara y hacia aba

jo en la vworcidn interna de la cdmara. Bsto da vor resultado

. v e —— sos oo vu
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movimiento relativo entre el material acabador y las ?artes
haciendo cue las partes szan acabadas. Adicionalmente, pof
al uéo de una apropiada relacidn de iaée entre losg pesos ex
céntricos o desequilibrados, grados variables de procesidn
o progresidn linsal del éaterial vy lzs nartes, s2 causan -
circunferencialmante zlrededor de la cdmara acabadora ant--
1ér,

En la mayoria de las mdquinas de la técnics ante-
rior, las partes giratorias productzras de movimiento dél -
aparato estdn montadas en una carcasa, generalmente en for-A
ma de un tubo vertical. El motor estd atornillado a la Dpa--
red interna de la carcasa tubular, generalmente en su pér--

cidn central v los pesos excéntricos o desequilibradcs €s--

.tdn montados directamente sobre los dos extremos opuestos —

externos del drbol del motor. A cavsa de las fuerzas girato

ries excencicnalmente fuertes impuestas por rotacidn de los

pesos excéntricos, el motor tiene que estar especialmente -

diseffado v tiene que tener cojinetes de tarea extremadeamen-

"te pesada. Tales motorzs construidos especialmente son muy

costosos. ~demds, a ceausa de las extremadas solicitaciones,

a‘las'que se scmete el motor, los motores tienen que ser re

parados o reemplazados a intervalos bastantes frecuentes. -

Con el fin de desmontar un moter, montado internamsnte, del

tipo descrito, tiene cue descomponerse el anarato entero. -

Este es el procedimiento costoso y cue hace perder tiempo.

Adicionalmente, cuando es necesario gquarnecer de nuevo la -
cuba o cdmara acabadora, el motor tiene que ser desmontado
y el conjunto entero enviado a otro lugar para volver a guay

necer.
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Las mdqguinas de la téenica anterior tambi€n han si
do construidas utilizando un 4rbol separado teniendo los pe-
sos excéntricos montados encima del mismo, un motor montado

sobre la carcasa, teniendo transmisién de correa y polea y -

-

NEN
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con una noleaa montada sobre el drbol entrer

W

ngtes. 2n tal aparate os daficil carbiar las poleas. ¥y 1a co-

k)

rrea con el fin de consegquir diferentes relaciones de trans—
misiBn,_pueéto que el aparato'tiené qﬁe'serAdescompuesto pa~
ra llegar tanto a laé poleas como a la cofrea.'Ademésf es di
£icil desmontar el motor. f ' |

Un aparato acabador.vibratorio;ldel tipo descrito,
ha sido expuesto en el cue el motor ésté montado externamen-—
te respecto al aparato sobre uUna porcidn del bastidor fija y|
no vibratoria. @n una de tales estrﬁcturaé descritas en la -
patente de EE.UU. n? 3.593.298, el motor estd montado sobre
una porcidn fijz del hastidor dé la méqﬁina acabadora acopla
do a una porcidn flotante o vibratoria por medio de poleas y
una correa, estando montada una polea sobre el motor y la =
ctra sobre el drbol vibratorio veftical, que.sopdrta los pe-|
sos excéntricos. In tal estructura sé-aplica una fuerza vi--
bratoria a la correa por la polea.girﬁtoria. Tambidn se han
desarrollado aparatos acabadores vibratorios, qué utilizan -
un motor impulsor, montado éobre una base fija’y acoplados -
al drbol de peso excéntrico pof medio de un acoplamiénto flg
Xidle ¥y una junta universal. Zsta diqusicién es ademyada so-
lamente par: aparatos, que'utilicenAuna éuba horizonfal v un
drbol de peso excéntrico montado horizontalmente en su fondol

Tal aparato, no experimenta movimiento de giro, sino solamen

te movimiento de translacidn de béja amplitud. Ademds, en -~
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cuando deban manejarse cargas menores o mayores, tienen que

motores convencionales, que cstdn fzcilmente disponibles. Es

tal aparato se disipa alguna energia en la junta vniversal.
Adicionalm=snte, la junta universal tiene que ser réemplazada
frecuentemente. En el caso de un sistema de peso excéntrico
rotativo montado verticalmente, la amplitud del movimisnto -

de giro de los extremos del #rbol, es tan grande, cue seria

vitualmente imposible dar rbol por medio

-

i=h
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rza al

t
I

tor estacionario funcionando a través de una junta universal

acoplada al extremo del darbol. Las mdouinas acabadoras vibra

torias de la técnica anterior, generalmente estdn comstrui-~-

das de tal modo cque la cdmara acabadora estd fijada permanen |

temente al soporte de bastidor IZlotante. Por consiguiente -

usarse nédquinas acabadoras snteras mayores o menores.
Objétos del invento.
Por.lo tanto, es un objeto del presente invento -
procurar un aparato acabader vibratorio, teniendo un motor -

montado e&n una posicidn tal cue sca fdcilmente accesible y -

- del invento procurar una mdcquina acabadera vibratoria, qué ~|

to. s ctro objeto procurar un aparato, gue puzda utilizar -

todavia otroobjeto procurar una mdoguina acabadora vibratoria,

en -ue la relacién de velocicdad zntre el motor y el &rbol rol

tativo, pueia variarse fdcilmente y en.que correas transaiso

ras, asociadas con el aparato, nuadan cambiarse ficilmente ~

sin desmontar el aparato. Zs todavia otro objeto procurar un

aparszto acabador vibratorio, teniendo una cdmara acabadora,

cue pueda desmontarse fdcilmente para reemplazarla por unida

desmontable parz reemplazarle o repararle. Is otro objeto -|

“tenga el motor montcdo sobre una porcidn- £lotante del apara- |

[
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fa
-.desecriptive,

separadora, ¥

des menores,vmayqres o para fines,diferentes o para repara--
cidn. s un objeto adicional, procﬁrar un éparato dgl tipo ~
descrito, que puéda ser fabricaéo dermpdo fdcil y econdmico.
Todavia otros objetos se presentarén.fécilmeﬁte & los exper-

tes en la técnica hacizsndo referenciz & la s

.
gulenkts aemoria

£

- . .

los ¢ibujos y a las reivindicaciones.

o

Breve descripcidn ¢e los dibujos:

En los dibujos,

La fig. 1, es una viste de alzado lateral, parcia
mente en seccidn transversal, de ﬁna‘ﬁéquiﬁa‘acabadora vibra
toria de acuerdc con una ejecucidn del invento,

La £lg. 2; es una viétaudé érriba-éal aparato mos-
trado en la fig. 1. |

La fig. 3; es una vista de alzadb lateral parcial-
mente en saccldn transversal, de una héquina'acabadora coin~—
prendiendo okra ejecucién del invento.

La fig. 4, es una vista en seccidﬁAtransversalAda
un conjunto de cdmara acabadora, tal coro se utiliza en el -
aparato rostracdo en las figs. 1, 2 Y:B;

La fig. 5, os una vista suéériér fragmentaria del
conjunto de cdmara acabadora moétradq'en la fig. 4.

La fig, 6, es una viata"éuperior de un conjuento de

cdmara acabadora teniendo montada sobre la wisma una criva -

La fig. 7, es una vista de alzado-lateral, parcial
menta en seccidn transversal del conjunto de cdmara acabedo-
ra meostradeo en la fig. 6.

Descripeidn de las ejecuci

.

nes preferidas:

Haciendo referencia a las figs. 1 y 2, se ilustra o
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14 de base cuadradas y una brida 15 anular dirigidas radial-"

. goma u otros materizles eldsticos.

lar v soportes 23 radiales en forma de ldmina. Los soportes

" coidnlas 17. 3razos 26 soportadores radiales, horizontales

“E1 conjunto 31 de cdmara acabadora tiene cuatro brazos 32 ~
_radiales,'dispuestos norizentalmante, sustancialmente del -

‘mismo tamafio y forma v gue estdn £

dios tales como soldadura, se encuentran un soporte 34 de -

un aparato acabador vibratorio 10 comprendiendo una.base 11

fija, teniendo una prred 12 cilindrica, un fondo 13, placas

mente. Protuberancias 16 de sngranaje de resorte estdn £ija
das a la brida 15 parz engranar con un sxtremo de muelles -

3 1 ORI P -~ G m e o e . ! NI 5 . .
nelicoidales 17, Altaraztivasente, puade utilizarss en lu--

gar de muelles helicoidales un material eldstico, tal como

Un conjunto soportader flotante 21 compreande un -.

conjunto 22 giratorio productor de movimiento central. tubu-

radiales 23 tienen placas cuacdradas 24 Zijadas a los mismos

sobre un borde, que estdn vrovistas de »rotuberancias 25 de

engranaje de resorte en las otras superiicies de las placsas,

aque engranan en los extremos superiores de los muellss hell

estdn £ijados a los soportes radiales 23 por medios tales -
comé éoldaduras.vLos soportes radiales 23 vy los brazos so~-~
?ortadores rodiales 26 .estdn soldados entre si y al conjun-
to 22 ae tubc central.

Montéda sobre el conjunto 21 de soportes flotan--

tes estd una cdmara acab-dora anular o conjunto de cuba 3l.

jados senarablemente a ~

i mad

los brazos soportadoras radiales 26 por medio de conjuntos.

33 de perno y tusrca. Fijedo a los brazos radiales por me--
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cdmara acabadora tubular y otro soporte 35 de cdmara acabado
ra tubular, dispuestos verticaimegte; Una:brida 36_de 30DOr-
te anular orientada radiélménte estd fijada ai soporte 34
bulaf ihternoApor'soldqdura ¥ una pestaﬁa‘37 anular en forma

T S b - 1= - =) 2.
sonocte extarior 35 vor m2dios telas

e reforzar la estructura. Una cé-

€
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marz acabadora anular o cuba 39 eété'diépuesta entre los so-

a2

‘portes 34 y 35 y estd fijada a los mismos por soldadura.

El conjunto 22 central sroductor de movimiznto gi-
ratorio comprende una carcasa 46‘£ubular, orientada vertical

. -3

mente, fijada por soldadura en su oorcfdn inferior a los so-

'portes radialas 23 y los brazos soportadores radiales 26. Ung

brida 36 radial anular anbién estd °r ev1sta en el oorde su-
perior de la carcasa tubular 46 para SOpO”tar la brida 36 pre

VA

{3,

ta sobre el soporte 34 por medic de tuercas y pernos 45,

A

ﬁa cdmara 39 acabzdora anular pusde ser éuélequﬁiera de un
gran nimerc de éif erentes tamalios v Fonaés.’La cdmara ilus-—
trada en lés figuras 1y 2 tiene un fondo 42 argueado v tie-
ne la 1corma de una oola vuelta de h$11ce, tenieﬁdo un féndo
40 mds olano en una porcidn y un fondo £l mds profundo'en -

otra. Una pared vertaral 43 - ( ig. 3) separa la porcidén mds -

baja del Fonao de la mds alta. Alue_hativamente, pueden uti-

lizarse cémara acabadoras teniendo un fondo dispuesto norlzon;

talmente o un foqdo helicoidal de mds de una vuelta. Con ta-
les estructuras pueden utilizarse varios dispositivos dispa-
radores conocidos en la técnica uéilizédos para separar las
partes y devolver el material acabador a la porcién de parti

da de la cdmara.
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‘tura 67 ‘revista en el misme. Un pasador 63, fij

“excéntrico 56 estd dispueste en

Montada en la porcidn inferior e la carcasa tubu-
lar 46, se encuentra una placa 53¢ de soporte de cojinete in-

ferior teniendo un cojinet

0

51 montado sobre ella y una pla-
ca 52 de cojinete superior teniendo un cojinete 53 montado -1 .
sobre ella. Un 4rbol 54 soportador de ness excéntrico estd -

montalio robstiv

P)

ment2 2D0Var

ne un vrazo 58 fijado a su extremo, soportando un peso 55 ex

o]

th

céntrico o desequilibrado, en relaciénrradial fija con el .-~
mismo; Un peso 56 superior excéntrico o desequilibrado esté
montado en el otro extremo del &rbol 54 en relacidn radiai -
fija con el mismo, sobre una placa 57 de Indice fijada al &r

bol. Un motor 82 del tipo de pascuegue teniendo una brida de

montaje 63, estd fijado a la placa anular 36 por medio de =

~pernos 64. ELl motor 62 estd acoplado al érbol 54 por medio -

~de un acoplamionto del tipo de werro asidor comprendiendo un

dizco 65 montado sobre el &rbol de motor

[o)}

6 teniendo una abey

zdo &1 pesc

-

}

[}

a aperturaz €7 y acopla el -

‘disco 65 con el peso excéntrico 56. Z1 motor 62 estd montado|

de tal modo sue el drbol de motor 68 es sutencialmente coa——
%il con el &rbol 54, compeansando la disposicién_de acopla- -
miento, 1as aberraciones menores e la zlineacidn Eorrectau;
Un redutor 69 de cangana con una saliﬁa nerforada (figura 2

vy 3) estd previzto en una porcidn inferior de la cdmara aca-

padroa para permitir -ue se eliminen materiszless tales como -

© fluido o granalla acabadora.

Como pueds observarse en las figs. 1 y 2, el mo--

‘tor 62 estd montado externamente respecto al £rbol 54, coji-

netes 51 y 53 y pesos excéntricos 55 y‘56 del conjunto 22 -~

productor de movimiento giratorio. Por consiguiente, el mo--
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XTI «

tor puede ser fdcilmente separado para reparacidn o sustitu

-¢idn sin la necesidad de desmontar el conjunto producter de

movimiénto gi;atorio. Similarmente un motér deArepuesto pue
de volverse a montar répiiamente sin desmontar la misma es-
tructura. iuncue el motor estd ilustrado montado por comple
ko externamente respocto a la carcasa tubular 46, puede el

mismo estar montado parcialmente o incluso com?letamente -
dentro de la carcasa, én tanto que esté colocado externamen
te respecto al drbol, las pesas excéntricas v a los cojine~
tes. Aungue sdlo se ha ilustrado unz férma de acoplamiento,’
puaden utilizarse otrosacoplamientoé céﬁociﬁos en la técni-~
ca, tales como acoplamientos cenﬁeﬁcionales deimotor de doé
bridas o &rboles flexibles. 51 motor también puedevestar -
desplazado v el acoplamiento tambidn pﬁede comprender engra
najes, correa y poless, cadena y piﬁ&n, un acéplamiento uni
versal v cuvalasquiera otfos medios de aéoplamienté adecia~—

dos.

(2]

endo

-

Hac eferencia a la fig. 3, una mdcuina aca-
badora vibratoria se ilustra teniendo una estructura, que -

1ir en la mayoria de los aspectos’ a la mostrada en %

o

]

“
(R
3 -
[ e
[
o)

las figs. 1 v 2, v en e estructuras similares llevan los
g Ve

¢

mismos numeros que en las figs. 1_y 2. 3in embargo, un mo-—-
tor 75 estd monitadce por medio de una base resbalante 76 y -
ﬁna placa de montura 77 sobre la §uperficie exterior del ~
alojamiento tubular 456 en su extwemo infériqr. 81 drbol 74
de motor tiene una polea 78 fijad:.al mismo, que estd conec
tada operativamente a una polea 79 montada sobre ei drbol -

54 por medio ds una correa 80 flexible sin fin,
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.to giratorio. Zsto semilte gue 21 mo

En la ejecucidn mostrada en la fig. 3, el motor es
td montado sobre la.pared exterior de la carcasa tubular y,
por consiguiente, externamonte respecto a los cojinetes, 4r-

bol v pesos excéntricos del conjunto productor del movimien-

4t

i

o
L
{

or <e eske conjunto, cC

Ba P

.mo aquel de las figs. 1 v 2, pueda seperarse fdcilmente v -

reemplazarse sin desmontar el conjunto productor de movimien
to giratorio. Tal desmontaje y reposicidn meramente requiere
la separacidn v reposicidn de cuatro tuercas 'y separacién y
reposicidn de la correa flexible sin £in. La estructura tam-

bién nermite gque las correas flexibles sean cambiadas sin -

.desmontar el drbol y los cojinrtes y tambidn permite, gue se

cambien las relaciones de velocidad cambiando las polecas o -
el motor sin mevor desmeontaje.

]
‘Las figs. 4 v 5 ilustran un conjunto de cdrara aca

"padora que ha sido desmontado ée una mdquina acabadora, tal

come la mostrada en las Ffigs. 1 y 3. Las lineas interrumpi--

das indican el contorno de una cdmara ge un tamafio similar -

a acguella de las Figs. 1 v 3. Las linsas de trazo continuo -~}

muestran una cdmara que es algo menor, pero que todavia pue—~

de ser montada sobre la misme mizuina bdsica. La estructura

P

comprende brazos radiales 84, una parsd 85 de soporte tubu-- |

lar interno v otra pared 86 de scporte tubular excerno, am~-
bas soldaduras a los brazos radiales 34. Una hrida radial 87

estd soldzda al boude superior del .

oports 85 tubular inter-

%3

4

‘no y una pestafia 88 de forma de canal esta fijada por solda-~

dura al borde superior de la pared 86 de soporte tubular ex~

terior. Una cdmara o cuba 89 acabadora anular cstd f£ijada =~}
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por soldadura eantre las paredes 85 v 86 desoporte tubular -

Una cdmara o cuba 107 acabadcra estd f£ijada por soldadura a

interior y~extérior. #1 conjunto de cdmara acabadora estd -
montado sobre las mdquinas acabadoras; moétradas an las figs
1 v 3, é la misma manera que se ha ilustrado en las miémas.
Haciendo relzrencia a la £ig. 6 v 7, se ilustra -
un conjunto ds ckrare acabadora Fdoilmente montabli vy desnon
table, que puede ser montada sobre los aparatos acaﬁadores -
mostrados en las figs. 1-3. E1 apsrato comprende brazes 93 -
radlales, una pared 94 de'soporte‘tubular.interior ¥y una pa-
red 95 de soporte tubular exterior. Una brida radiai 95 estd

fijada a la

T

2

ared 94 de soporte interior y una pestafia 97 de

forma de canal esta fijala a la pared 95 de soporte exterior

las paredes 94 y 95 de soporte interior y exterior. La cdma-

ra acabadora 107 tizne la forma de una cuba anular, teniendo

un Zondo argueado 108. Aungue la »arte superior de la cuba -

estd a nivel 8n tofa su entereza, el fondo tiene lz forma d

una hélice de vuelta simple en una direccidn curvilinea, te-

niendo una porcidn superior 98 ¥ una porcidn inferior 99, uni

dzs por una nared vertical 100. Una lumbrera 109 esté_previ§
ta conectando la norcidn superior de ;a'qémara gon la por- -
cidn inferior de la cdmara. vispuesta por encima de la lum~
brera estd unza puerta de rampa 101l conectada por medio de un
gozne 102 on forﬁa de hop eléstica a un dispositivo SEDAYE~
dor elevado, comptendiendo un plano inclinado 103 de descar-
ga teniendo una criba 104 u otro miembro perforadb talbcomo

una reja en su fondo vy una »oca de descarga 105 en su extred

mo. Una barra accionadora 106 estd fijadz en un extremo a -
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“dora. Antes de la operacidn, la barra accionadora 106 es mo

la puerta de rampa 101.
En funcionamniento de La ejecucidn mostrada en las

e

"figs. 6 y 7, las partzs cue deban ser acabadas y el mate- -~

rial acabador estdn colocados en la porcidn 99 inferior de

la cémara acabadora. Lz rotacidn del sistema de nesos excdn

3

. s . 3. L 2 £, - - 3 -
tricos causa un movimld mto 4 rire de la cdmara acabadora.

G
fta)

qgue produce movimiento crbital de las partes v del material

y adicionalmente hace que ambos se muevan linealmente en di

reccidn ascendente del fondo de la cuba de la cdmara acaba-

—

vida hacia delante (hacia la drecha en la vista mostrada en
la fig. 7) haciendo que la puerta de ramca 101l se levante vy
se abra la lumbrera 109. ZIntecnces el motor se pone en mar—-

cha pora iniciar el proceso de acabado. Cuando las partes y

]

materiales acabadcres han avanzado hacia la porcidn elevada

98 ge la cdmara, puesto que la lumbrera 109 esta abisrta, -

las partes y los materiales sasan por debajo de la pared -
160 hacia la Porcidn inierior de la cdmara 99, donde comien

. za otro ciclo, continuando 21 procedimiznto ciclo tras ci--

clo. Cuando las partes han sido suficientemente acabhalas, -

la barra accionadora 106 es movida hacia atrds (hacia la iz

.

cuierda en la fig. 7) haciendo ~ue baje la vuertz de rampd .

101 al lugar v pura cerrar le luabrera 109. ahoraz, cuando -

las vartes y el material acavador se encusantran con la puer

Ui

—

ta de rampa 101, se les obliga a ascender y a depositarse
bre la criba 1C4. El meterial acabador cas a travds de -la -
¢riba 104 ¥ -se Jdevuelve a la cdmaraz acabadora. Las narces -

-

continuan a lo largo de la pantalla v se descargan desde la
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boca 105 a un recipiente adecuado. Ctros dispositivos sevara

dores conocidos en la técnica pueden usarse alternativamente

La mdguina acabadora del presente invento tiene va

rias caracteristicas importantes, que dan por resultado un -

» . . - - ° o v N o ~
olnmero de ventajzas sobre las mdguinas de la téenica anterion

Primeramcnte el drbol orientado verticalmente, cue soporta -

los pesos excéntricos, estd montado en la carcasa. vibratorial

por medio de cojinetes independientes y,. por consiguiente, -
no depende de los cojinetes del motoxr para resistir’ a las -

tremendas fuerzas de vibracidn, transmitidas desde el drbol

a la carcasa. A causa de gue pueden utilizarse cojinetes in-|

dividuales de tareas pesadas para este fin, no se requieren

motores costosos especlalmente disefiados, teniendo cojinetesj

de tareas pesadas, sino motores universales convencionales,

teniendo cojinztes de tamafio normal, pueden ser utilizados.

Una segunda caracteristica del presente -invento cs gue-el mQ

tor estd montado en relacidédn fija respecto a la carcasa viee
bratoria o parte flotznte del aparato., In la ejecucién, ern -
gue el motor estd montado coaxilmente como en las figs. 1 ¥
2, -2l motor puede estd: monta@o, bien séa sobre el extremc -
superior o el inferiox de léAcarcasa}vibrante, eﬁ que estén
montaios el Arbol vibritorio v los pesos excédntricos. Alter
nativamente, el motor podria estar montadé'sobre una plata--
forma soportadora, sobre ia cue estd montada la carcasa vi--
bratoria, puesto que en este caso el motor todavia estaria -

en relacién fija respecte a'la carcasa, como sobre la platas

forma flotante, sobre la que ‘estd montada la carcasa. £l mo-

tor puede estar montado completamente al exterior de la card

LR
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casa o nuede estar metido en la misma. £s accesible éara éQ§
montaje en todo caso. Una tercera caracteristica del presea-
te inventoes que la fuerza del motor al &rbol vibratorio ver
tical rotativo se aplica en un puntb del &rbol o plano a tra
vés del drbol éue es axilmants exterior respecto 2 los coji-

- o - r
12Tes Que sopdrLan ¢r ar
- P

wol, 28 decir, avilmiuntes sxterlor a
acguella porcidn del drbol intermedia entre los cojinetes. En
la ejecucidn, que utiliza un motor montado coaxilmente, esto

significa que el motor estd acoplado al extremo del drbol vi

bratorio. En la ejecucidn, en que el motor estd montado so——

_bre la carcasa o soporte flotante en un lado del Z£rbol v en

que un par de poleas y una correa se utilizan para transmi--
tir fuerza rotativa, la polea estd montada sobre el drbol vi

bratorio vertical en un punto axilmente exterior a los coji-j

netes, gue soportan 2l 4rbol, bien sea por encima de todos -

los cojinetes, o por debajo <¢e todos los cojinetes, o bien,
F €0J J J

.en otras palabras, la polea estd montada sobre una porcidn -| .

del 4rbol, qué estd axilmente al exterior de a-uella porcién
del Arbol entre les cojinetes. Ista estructura permite que ~

la correa sea desmontada para sustitucidn vy que las poleas -

sean separadas pzra sustitucidn o para cambiar la relacidn ~

de velocidad del motor sin recuerir desﬁéntaje del'conjuhtq :
de 4rbol vibrante vy peso excéntrico,
. La méquing acabadora ﬁei nresente invento tiene va '
rias vantajas sobre las miguinas ‘acabadoras de la técnica an
teriof. 54 causa de gue el motor estd montado a distancia res
pecto al conjunto productor de movimiento giratorio, es & f—_
cir, el 4drovol rbtativo, los cojinetes y los pesbs excénvri--

cos, el motor es Zdcilmente accesible. Cuando un motor del =~
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tipo de pangueque estd montado coaxialmente en un extremo de
la carcasa tubular, el mismo puede ser £dcilmente desmontado

separando los pernos 'de montaje, sin perturbar el resto del

aparato. Cuando el invento estd en la f£orma que tienes 21 mo-|

tor montalo sobre la pzred externa de la carcasa tubular o -~

‘de otro modo sobre el soporte flotante, meramente es necesa-~|

rio cuitar la correa y despuds separar los pernos de montaje

Aqui de nuevo el uso de poleas v ae una correa también permi
te que se cambie la relacién de velocidad entre el MOtof v -
‘el drpol giratorio sin desmcntarrél Arbol y los cojinetes. -
Ademds, puesto ~ue en ambas ejecucibnas la fuerzaAgiratoria
de los pesos excéntricos se transmite al tubo de saporte & ~
travds de cojinstes soportadores, ﬁose ejerce ninguna fuerza
indebida sobre los cojinetes del méto;.impulsor. Por consi--
" guiente, pueden utilizarse motores relativamente poco costo-
sos universales, éomunmente-ﬁisponible en el mercédo.-Cuando

tal motor resulta desgasizdo o defectuoso, puede reemplazar-

se fdcilmente solo en breve tierpo por otro motor relativa—-

mente poco costoso. & causa de que el motor estd montado so-

bre la carcasa tubular giracional o sobre la plataforma f£lo-

tante, sobre la que estd montada la corcasa y gira con el 4y

bol, sdlo pueden utilizarse mediss acopladoses simples, ta--

les como acoplamicntos sensibles o transmisiones simples de

correa v polea pora transmitir fuerza desde el motor al dr--
bol rotativo. Por consiguiente no necesitan utilizorse come-

plicados acoplamientos o juntas universales parz hacer girar

el Zrbol de veso excéntrico y tampoco se regquiere frecuente

sustitucidn de correa como es el caso donde estructuras de 4

2
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la técnica anterior utilizan motores Zijzdos a una porcidn -

formas o construcciones. adicionalmente. el uso de un siste-

cie de una pzrte, caracterizada norcue coanrende:

no giratoria o no flotante del aparato.
El invento procura adicicnalmente una ventaja nor-

gue la cémara acabadera es fdcilmente desmontable y reemopla-

zabla por ctras c&naras acabadcoras nayorss o Menores o ai

psh
1]

fereates propositos o por cimaras acabadoras Jde difersntes -
ma separzdor, teniendo una fuerza de rampa cooperando con ung
lumbrera conectadora, como se describe arriba, permite la sg
paracidn simplificada de las partes respecto a la cdmara aca
badora cuando estd complzto el wroceso de acaba&o.

Debe entenderse gque el invento no est£ limitadp a
los exactos detalles de funcionami:nto o de eétructgra, moS—
trados v de5§ritos, va cue resultaran evidentes para alguien

exverto en la tdenica las modificacionss v equivalente. ob- -

La presente pitente de invencidn comprende las si-

guientes reivindicaciones:

1) Un conjunto productor de movimiento giratorio,

a) Una carcasa oriesntads varticalmente.
b) Por lo menos un drbol orientzdo verticalmente
en dicha carcasa,

c) Una vluralidad de cojinctes montalos en rela- -

i.- ¥dquinz vibratoriz Gtil pera acabar Ya superfi
, _ =
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o

cidn fija respecto a dicha carcasa, teniendo aporados en la -

+

misma rotativamente dicho &rbol.
a) Hedids de peso excéntrico{.monﬁ;dbs sobre di--—
cho &rbol er relzcién radial fija.respectc,al misme,
re) iin motor wontado sabre-ﬂicna carcasa pira movi

s d iy e R . Vo e gaeny P
LeNTS QLIGUOTIO CIni L milsma, 'y

)

£) Medios gue acoplzn operativamente dicho motox
con dicho 4rbol en un punto sobre digho'érbol gxialmente ex
terior resnecto a dichog ¢ojinetes, 7 7

'2) Hedies gue soportan elééticémente dicho conqu
to para wmovimiinto giratorio, y v

3} Una camara acabadora cutvilinea, sustancialmen
te oriantada'én sentido horizontal, fijada operativamente a
dichio conjunto proaﬁctor.da movimionto giratorio.‘

2.~ Hdquina vibratoria, de acuerdo con la reivin-
dicacidn 1, caracterizada porgue éi;ha-carcasa, orizntada -
verticalmente es tubular, teniendoAécsVcojinatesrmontédos -
en larmisma, v un par de.puses excéntriéos @ontados sobre -
dicho drbol.

3.~ iidquinz vibratoria, de dcuerdo con la reivin-

]

dicacidn i, caracterizcda porgue dicho mohor estd montado en
un extremo de dicha carcasa; en sustancia coaxialmenta can
dicho drbol y teniendo un drbol motor acopladc a un extremo
de dicho 4rbol. '

4,- tidguina vibraﬁoria} de acuardo con la reivin-
dicacidn 1, caracterizada porgue dicho,motor estd montado -
sobre una pared de dicha carbasa'éerca‘de sﬁs extremros, una

pol=za fijada a lo largo de dicho motor, una poles fijada a

dicho drbol orientado verticalmente en un vpunto axialmente

[P
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- caracteriz.da norgue un plano inclinzdo de descarga estd mon

exterior respecto a dichos cojinetes y una correa sin fin -
flexible conectando operztivamente @¢icha volea.

5.~ Méquiha vibrateoris, de acuerdo con la rai&inqi
cacidn 1, caracterizada porcue dicha cdmara acabadora @std -
montada secarablemente pnra rdpida sevaracidn vy renosicidn.
6.~ hidcuine vibratoria, dexuerdo con la reivindi-
cacidn 5, caracterizada porque dicha cdmara acabadorz tiene
ia forma de una hélice &e vuelta simple teniendo el extremo

suparior en comunicacidn con el extremo inferior.

7.~ Mdruina vibratoria, seqin la reivindicacidn 5,

fu

caracterizada porsue dicha cdmara acabadora tiene la forma -
de una cuba anular ‘

8.~ Micuina vibratoria, seqin la reivin dicacidn 6,
tado en el extremo superior de dicha hélice. teaiendo dis- -|-
ruesta una crib: en la misma para hacer retprnar material -
acaoa Jor a dicnha cdmara, una lunbrerz prevista para permitir
que dicha na-». v material acabzfor pasen desdz diché,extfe—
mo superior 21 citado extremo inferior y una vuerta de rampaj.
conectada engoznadsnente a dicho plano inclinedo de caida y
dispucsta en uns posicidn psre abrir dicha lumbrera ¥ en -

tra posicidn para cerrar laz citada lumbrera y nara bacer -,

e}

ue dicﬁa parte y material acabador se levanten desde el e~
tremo inferior de dicha cdmera hacia dicho nlano inclinado
de caida, descargando por ello la citada parte.

| 9.~ Méquiha vibratoria Udtil para acabar 1a‘super~
£icie de una parte. .

D) . .

Seqin se describe y reivindica en la prasente me-




10

15

[
431

30

moria descriptiva y se ilustra con los planos reglametarios.

que a la misma se acompafian.

Consta la presente memoria de veip#eNrojas folia--

das v escritas a miquina por una sola de Sus cajas.

(%) ADRID

Nlo: Franclsos def Poze
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