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MEMORIA DESCRIPTTVA

Esta invencidén se refiere a un aparato para soste-
ner un cursor durante el ensamblaje & través del mismo de una
cadena de clerre de cremallera o un par de cintas de soporte
de cierre de cremallera. M4s especificamente la invencidn se
refiere a perfeccionamientos en un tal portacursores median~
te el cual se libera automfticamente el cursor del mismo ca-
da. vez que se ha enhebrado la cadena de cierre de cremallera

a través de los canales de gufa del cursore — - = = = --—

Se han propuesto distintos tipos de portacursores
con vistas a la eficacia del ensamblaje de cierres de crema-
llera. No obstante, los portacursores de la técnica anterior
han sido normalmente tales que se requiere que el operario ac-
cione manualmente algdn mecanismo actuador para liberar el
cursor después de enhebrar la cadena de cierre de cremallera
a través del mismo. Serd evidente que no se puede conseguir
una verdadera eficacia en el ensamblaje de cierres de crema-—
llera a menos que se eliminen las regulares detenciones nece-

sarias para la liberacién de los cursores ensamblados, =~ — -

Es por tanto, una finalidad de esgta invencién pro-
porcionar un portacursores mejorado caracterizado porgque se
puede liberar automiticamente el cursor después del ensambla-

je de una cadena de cierre de cremallera a través del mismo,
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de modo que se pueden ensamblar continuamente y de manera ver

daderamente eficaz los cierres de cremallera, =« = = = = = = =

Otra finalidad de la invencidén es proporcionar un
mecanismo de liberacidén simple, poco costoso y absolutamente
autoaccionado con el cual se puede liberar sin fallos el cur-
sor del portacursores y sin posibilidad alguna de causar pro-

blemas en su funcionamiento. = — = = = = = = « © = = = - = -

Todas estas finalidades y otras varias finalidades
auxiliares se logran, segin esta invencion, en un portacurso-
res del tipo que incluye una estructura de soporte vertical
que tiene un asiento para cursores en su parte superior y es-
t4 montada deslizantemente en una estructura hueca de gula ra
ra un movimiento alternativo ascendente y descendente a tra-
vés de la misma. Se coloca un cursor boca abajo sobre el asien
to en una posicién inferior de la estructura de soporte den-—
tro de la estructura de gufa, y se enhebra una cadena de cie~
rre de cremallera a través del cursor en la posicién superior
de mfxima elevacidn de la estructura de soporte. Para liberar
el cursor cuando ha sido ensamblado con la cadena de cierre de
cremallera, se encuentra un par de brazos de liberacidén opues~
tos montados pivotantemente sobre la estructura de gufa y for-
zados con resorte el uno hacia el otro. Al bajar la estructura
de soporte de su posicién superior de méxima elevacién, los ex
tremos libres de los brazos de liberacidén deslizan por las su-
perficies opuestas respectivas de la estructura de soporte pa=-
ra tomar contacto con el cursor ensamblado y por tanto liberar

el mismo del asiento a medida que la estructura de soporte con
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tinua descendiendo a su posicién inferior para recibir el pré

ximo cursor. El movimiento alternativo vertical de la estruc-
tura de soporte dentro de la estructura de gufa asf se utili-
za paré la liberacidn automdtica de los cursores ensamblados
sucesivos del asiento, de modo que no se requiere ningin me-

canismo acecionador para hacer funcionar los brazos de libera-

Los aspectos_de esta invencidn que se creen nuevos
y caracterfsticos se exponen de manera particular en las rei-
vindicaciones anexas. No obstante la invencidn misma, tanto
en cuanto a su construccidn como a su modo de operacidn, jun-
to con las demds finalidades y ventajas de la misma, se hard
mds evidente de la siguiente descripeién de una realizacién
preferida leida conjuntamente con los planos anexos en los que
los n'meros de referencia andlogos sefialan partes andlogas de

las digtintas vistas, y en los cuales: - = - = - - R

la Figura 1 es una vista en perspectiva de un porta
cursores construido de acuerdo con los conceptos nuevos de es=

ta invencidng - - - - - U _-———— - - -

la Figura 2 es una vista en alzado lateral, parcial-
mente rota, del portacursores de la Figura 1, en la que se
ilustra la estructura de soporte en su posicidén superior de

méxima €1evacidl; — = = ~ = = = = = = = = = - ——-—-—-

la Figura 3 es una vista en planta desde arriba de

la disposicién de la Figura 2§ ¥ = = = = = = = = = = = = « =

la Figura 4 es una vista en seccidn vertical del por
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tacursores en la que se ilustra la estructura de soporte en

su posi Cidn inferiore = = = = = = = = - - - - - - .= -

Segdn la invencién, se proporciona un aparato para
sujetar un cursor durante el ensamblaje de una cadena de cie~
rre de cremallera a través del mismo, incluyendo el cursor un
cuerpo acanalado y una lenglieta de arrastre unida pivotante-

mente al mismo, caracterizado porque el portacursores compren-—

de en combinacidng = = = = = = = = = = - - - = - o - = - - -

una estructura hueca de gufa; = = = = = = = = = = ~
una estructura de soporte vertical montada deslizan
temente en dicha estructura de gufa para un movi-
miento alternativo ascendente y descendente a tra-
vés de la misﬁa, de tal manera que dicha estructura
de soporte sobresale mrcialmente por encima de dicha

estructura de gufa cuando estd{ en su posicién supe-

un agiento para cursores formado en la parie supe-
rior de dicha estructura de soporte para sujetar el
cursor en la disposicién de boca abajo sobre la mis-
ma, inecluyendo dicho asiento por lo menos un canal
que se extiende hacia abajo del mismo para recibir
la lenglleta de arrastre del cursor, de modo . que la
cadena de cierre de cremallera puede ser manipulada
a través del cuerpo ananalado del curgor en la posi-

cién superior de dicha estructura de soporte; -~ - -

un par de brazos de liberacidén soportados pivotante-

mente en dicha estructura de gufa en relacidén opues-
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ta el uno al otro

medios elédsticos para forzar los extremos libres de
dichos brazos de liberacién el uno hacia el otro de
modo que dichos extremos libres de dichos brazos de
liberacidn estdn a tope, con susceptibilidad de ce~
8ién, contra las superficies opuestas de dicha es-
tructura de soporte cuando ésta estd en dicha posi-~

cién superior; y = = - = =« = = - « - e - - -

con lo que al descender dicha estructura de soporte
en dicha estructura de gufa, dichos extremos libres
de dichos brazos de liberacién deslizan por dicha
egtructura de soporte a fin de tomar contacto con

el cursor que estd sobre dicho asiento, siendo libe-
rado a continuacidén dicho cursor del asiento al con-
tinuar el descenso de dicha estructura de soporte a

su posicidn inferior dentro de dicha estructura de

Con referencia particular a la Figura 1, el porta-
cursores ilustrado en la misma a tftulo de una realizacién
preferida de esta invencién comprende en general una estructu-
ra 10 de soporte vertical, una estructura hueca 11 de gufa, y
un mecanismo 12 de alimentacién. La estructura 10 de soporte
estd montada deslizantemente dentro de la estructura 11 de
gufa para un movimiento alternativo ascendente y descendente
a través de la misma e incluye una parte superior 13 de forma
substancialmente piramidal que sobresale hacia arriba con res-

pecto a la estructura de gufa cuando la estructura de soporte
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estd en su posicién superior. Formado en la parte superior de
esta estructura 10 de soporte se encuentra un asiento para
cursores adaptado para soportar y retener un cursor 14 de cons
truceidn corriente colocado boca abajo sobre el mismo, tal
como se describe con mayor detalle mds adelante en la pre~

SENtCe = ™ = = e - - - = - - o em e o e e e ew m = e we =

Tal como se verd también en las Figuras 2 a 4, el
agiento incluye un primer canal 15 adaptado para recibir una
oreja 16 digpuesta longitudinalmente sobre el cuerpo acanala-
do del cursor 14 y un segundo canal 17 adaptado para recibir
una lengleta de arrastre 18 unida de manera pivotante y desli-
zante a la oreja 16. Asf los canales primero y segundo 15 y
17 estdn dispuestos en un 4ngulo recto el uno con respecto al
otro en la parte superior de la estructura 10 de soporte. El
asiento difiere en forma segin el tipo de cursor 14 utilizado.
En los casos en que la lenglleta 18 sobresalge directamente
del cuerpo del cursor con ausencia de oreja 16, se puede omi~

tir el primer canal 15, = = = ~ = = = = = = = - - - .- -

La estructura hueca 11 de gula puede encontrarse es-
condida en su mayor parte en una mesa 19 de trabajo y un par
de ranuras opuestas 20 estd formado verticalmente en la par-
te extrema superior de la estructura de gufa que sobresale ha-
cig arriba de la mesa de trabajo. Tal como se verd en las Fi-
guras 1 y 3 particularmente, las ranuras 20 estdn alineadas
verticalmente con los extremos laterales abiertos, respectiva-
mente, del arriba citado segundo canal 17 formado en la es-

tructura 10 de S0pOrtes = = = =~ @ = - = o - “ - - - .- .- -
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Alojado en las respectivas ranuras 20 con una hol-
gura apropiada se encuentra un par cooperante de brazos 21 de
liberacidn soportado cada uno pivotantemente en su extremo in-
ferior por un pasador 22 que se extiende a través de cada ra-
nura. Estos brazos 21 de liberacidn estdn forzados el uno ha-
cia el otro por ejemplo por medio de resortes 23 de torsidn
montados sobre los respectivos pasadores 22. Los extremos su—
periores de los brazos 21 de liberacién estdn recortados en
un 4ngulo tal que presentan superficies horizontales en rela-~
cidén coplanar cuando los brazos de liberacién estén girados
hacia sus posiciones operativas ilustradas en la Figura 4, a
fin de soportar debidamente el cuerpo acanalado del cursor 14
sobre los mismos., las superficies interiores opuestas de los
brazos 21 de liberacidén deben estar ranuradas o rebajadas lon-
gitudinalmente de otra forma tal como se indica en 24 en las
Figuras 1 y 3, a fin de que los bordes laterales de la lenglle-

ta 18 de arrastre del cursor puedan ser recibidos en tales ra-

Preferentemente, deben practicarse ranuras 25 de

gufa en las superficies opuestas de la parte superior 13 de la
estructura 10 de soporte para dirigir los respectivos brazos

21 de liberacién a lo largo de las mismas y ademds para permi-
tir que sus partes extremas superiores ranuradas tomen contac-
to positivo con el cursor 14 al descender la estructura de so-
porte en la estructura 11 de gufa. El mecanismo 12 de alimen-
tacién puede ser de cualquier configuracién conocida o apropia-
da siempre que el mismo sea capaz de entregar cursores sucesi-

vos en la disposicién de boca sbajo sobre el asiento para los



10.

15.

20.

25.

CUI'SOYESe = = = = =

En el funcionamiento de este portacursores, se depo-~
sita cada cursor 14, que ha gido transportado por el mecanismo
12 de alimentacién, boca abajo sobre el asiento en la parte
superior de la estructura 10 de soporte cuando ésta estd en su
posicién inferior dentro de la estructura 11 de gufa. El cur-
gsor as{ colocado sobre el asiento, naturalmente, tiene su ore-
ja 16 recivida convenientemente en el primer canal 15 y su len
gllete de arrastre 18 en el segundo canal 17. Entonces se hace
que la estructura 10 de soporte suba, por cualesquiera medios
conocidos por los técnicos en la materia, a través de la es-
tructura 11 de gufa a su posicidn superior de mdxima elevacidn
ilustrada en las Piguras 1 y 2, haciendo asf que los extremos
superiores ranurados de los brazos 21 de liberaeién@iren uno
fuera del otro hacia sug posiciones inoperantes o de reserva

contra las fuerzas de los respectivos resortes 23 de torsién.-

Ahora el operario se encuentra en posicién de mani-
pular una cadena de cierres de cremallera o un par de cintas
26 de soporte de cierre de cremallera a través de los canales
de gufa del cursor 14 de la manera corriente. Terminada esta
operacifn, se hace descender la estructura 10 de soporte, con
el cursor 14 ensamblado todavia montado en su parte superior,
en contacto deslizante con los brazos 21 de liberacién. Duren-
te la carreras descendente de la estructura 10 de soporte, los
extremos libres de los brazos 21 de liberacién son obligados
por sus respectivos resortes 23 a girar el uno haciz el otro

a medida que deslicen por las ranuras 25 de gufa, hasta que al
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fin los extremos superiores de los brazos de liberacidn en-
tren en contacto con la superficie inferior del cuerpo del
cursor. Los bordes laterales de su lenglleta 18 de arrastre

son recibidos entonces en las respectivas ranuras 24 de las
superficies interiores opuestas de los brazos 21 de libera-
cidén. Al continuar el descenso de la estructura 10 de soporte
en la estructura 11 de gufa, se libera el cursor 14 de la mis-~
ma y queda firmemente soportado sobre los brazos 21 de libera-
cién junto con las cintas de soporte del cierre de cremallera
que han sido enhebradas a través de sus canales de gufa, tal

comoseveréenlaFigural‘..——-—---—-—-.---.-'.—

Puede sacarse manualmente de por encima de la es-
truetura 11 de guia el cursor 14 liberado junto con sus cin-
tag ensambladas. No obstante, como una ventaja adicional de
esta invencidn, se puede dejar el cursor soportado sobre los
brazos 21 de liberacién porque puede ser echado automdticamen-
te por la estructura 10 de sgoporte a medida que ésta sube pos-
teriormente para llevar el préximo cursor 14a, Figura 4, a su
pogsicién superior de mfxima elevacién. En adelante puede repe-
tirse el mismo procedimiento para permitir una operacidn mds
rdpida en el ensamblaje de las cintas de soporte de cierre de

cremallera a través de los cursores sucesSivVoS. = = = = = ~ =

31 bien no se ilustra en los dibujos, es preferible
que este portacursores esté dotado de medios para bloquear fir-
memente el cursor en posicidn en el asiento al menos mientras
que la estructura 10 de soporte esté sujeta en su posicidn su~

perior. Cualquier desplazamiento o separacién del cursor del
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agiento puede evitarse as{ durante el ensamblaje de las cin-
tas de soporte a través del mismo. No obstante, el cursor de-
be desbloquearse, naturalmente, cuando la estructura de sopor-
te empieza a descender para ser liberado debidamente del asien
to por los brazos 21 de liberacidn tal como se ha descrito an~

teriormento. = = = = « = w - - e o e e m e ae e e e = e - -

51 bien se ha ilustrado y descrito el portacursores
gsegin la invencidn en esta memoria en términos de una realiza-—
cién preferida del mismo, serd ficil que los entendidos en la
téenica conciban muchas modificaciones de dicha realizacidn
especificamente citada sin omitir caracterfsticas que pertene-
cen con justicia a la invencidn en sus aspectos genéricos o
especIficos. Por lo tanto, dichas modificaciones deben quedar
comprendidas y es la intencidn que queden comprendidas dentro
del significado y alcance de equivalencia de las reivindica-

clones que SiZUEN, = = = = = = = " . .- - .- .- —— -

N o T A

Se declaran de novedad y propiedad para Espaiia, sus

territorios y plazas de soberanfa, las siguientes: = = = = = -

REIVINDICACIONES

1.~ Perfeccionamientos en los portacursores para la
fabricacidn de cierres de cremallers, particularmente en los
aparatos para sujetar los cursores durante el ensamblaje de
una cadena de cierre de cremallera a través de los mismos, in-

cluyendo el cursor un cuerpo acanalado y una lenglleta de arras
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tre unido al mismo pivotantemente, caracterizados porque el

portacursores comprende en combinacién:
una estructura hueca de gufaj

una estructura de soporte vertical montada deslizan
temente en dicha estructura de gufa para un mo-
vimiento alternativo ascendente y descendente a
través de la misma, de tal manera que dicha es-
tructura de soporte sobresale parcialmente por
encima de dicha estructura de gufa cuando estd

en su posicidn superior;

un asiento para cursores formado en la parte supe-
rior de dicha estructura de soporte para suje-
tar el cursor en la disposicidén de boca abajo
sobre la misma, incluyendo dicho asiento al me-~
nos un canal que se extiende hacia abajo del mig
mo para recibir la lenglleta de arrastre del cur-
sor, de modo que la cadena de cierre de cremallg
ra puede ser manipulada a través del cuerpo aca-
nalado del cursor en la posicién superior de di-

cha estructura de soporte;

un par de brazos de liberacidn soportados pivotan-
temente en dicha estructura de guia en relacidén

opuesta el uno al otros

medios eldsticos para forzar los extremos libres de
dichos brazos de liberacidn el uno hacia el otro
de modo que dichos extremos libres de dichos bra

zos de liberacién estdn a tope, con susceptibi-
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lidad de cesién, contra las superficies opues-

tas de dicha estructura de soporte cuanto ésta

estd en dicha posicidn superior; y

con lo que al descender dicha estructura de soporte
en dicha estructura de gufa, dichos extremos li-
bres de dichos brazos de liberacién deslizan por
dicha estructura de soporte a fin de tomar con-~
tacto con el cursor que estd sobre dicho asien-
t0, siendo liberado a continuacién dicho cursor
del asiento al continuar el descenso de dicha
estructura de soporte a su posicidén inferior

dentro de dicha estructura de gufa, = - = = ~ =

2.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1, ca-
racterizados porque el portacursores incluye ranuras de guia
practicadas en dicha estructura de soporte para asegurar la
cooperacidn positiva entre el cursor sobre dicho asiento y di-

chos extremos libres de dichos brazos de liberacién. = - - - -

3.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizados porque las superficies interiores opuestas de
los respectivos brazos de liberacién estdn rebajados longitu-
dinalmente para recibir los bordes laterales de la lenglleta

de arrasire del CUrgors = = = « = = « = = - e e -

4 .- Perfeccionamientos segin la reivindicacidén 1, ca-
racterizados porque dichos brazos de liberacidn estdn alojados
en un par de ranuras opuestas, respectivamente, que estén for-

madas verticalmente en la parte de extremo superior de dicha
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estructura de gufa.

5.~ "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS PORTACURSORES PARA
LA FABRICACION DE CIERRES DE CREMALLERA", = = = = - - - - -

Todo ello conforme se describe y reivindieca en la
presente memoria que consta de catorce hojas, foliadas y me-
canografiadas por una sola de sus carasg, y de dos 14minas

de dibujos que la ilusiran.

BARCELONA, 19 ABR 1974
P.a. M. Curell Sutiol
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