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por "PERFECCIONAMIENTOS EN UN SISTEMA DE MANDO DE DA LLE-
VACION DE LAS AGUJAS DE UNA MAQUINA DE TEJIDO DE PUNTOY,
a favor de la firma italiana BILLI S.p.A., residente ¢n

Vie Cavour 37, FIRENZE (Italia).

MEMORIA DESCRIPTIIVA

%1l presente invento se refiere a un sistema
de mando de la elevacibn de las agujas a lo largo de
las ranuras 0 canales de deslizamiento de wun cilindro
de mdquina de tejido de punto o de una estructura oqui-

5 valente con la ayudas de yacks y levas operativas para

dichos jacks.

Un objeto del presente invento consiste en obtener
una carrera relativamente alta de las agujas en un corbo
espacio para proporcionar la posibilidad de aumentar el

10. numero de slimentgeciones de hilo en el mismo espacio,



5

10,

i5.

20.

25,

con respecto a 1os sistemas convencionales. Ademés,.
el invento tiene por objeto la obtencidén del gobiermo
de las agujas con perfiles de mando de los jacks de
temafio relativamente limitado, lo cuwal permite, aparte
de otras ventajas; aumentsr el niUmero de las slimenta~
ciones en la misma medida,

Estos ¥ otros objetos resultarén evidentes para
los expertos en el arte con la lectura de la descriveiln
gue sigue,

Segin el invento, entre los jacks y las agujas
se disponen articulacianes destinadas a transmitir a las
agujas un movimiento multiplicado con respecto al impar~
tido por las levas a los jacks,

La articulacidn interpuestas entre el jack y
la eguja incluye, précticamente, un pequefio brazo, por
lo menos, destinado a transmitir un movimiento amplifi-
cado por la relacidn del brazo entre ol pivote y el
punto de contacto con el miembro gccionzdo y del bra-
z0 entre ol pivote y el punto de accidn del jack.

En una realizacién ventajosa, la articulacidn
dispuesta entre el jack y lss agujas incluye dos psquciios
brazos contrapuestos, cooperantes entre si, siendo accio-
nado un primer brazo por el jack y actuando sobre el
segundo brazo, el cual actia a su vez sobre la aguja.

El primer brazo puede estar articulado en el extremo
mds prdéximo al eje del cilindrd (respectivamente al’
lecho del frente) y proyectarse radiglmente (o hacia

el exterior), mientras gque el sesundo brazo se articula

a una estructura anular que eircunda el cilindro (o como
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quiera que sea apartada del lscho) y que sc exticnde
hecia la ranure de deslizamiento de la aguja y del jack,

Los dos brazos pueden cstar en contacto entre
s a lo largo do perfiles concéntpicos a sus pivotes
¥y quedar asi retenidos por dichos perfilos en asientos .
de articulacién formados por una canal o ranurs de secciln
arqueada para sus extremos circulares; los brazos son
también guiados por los laterales do la canal o ranura
para la aguja o para cl jack. )

El invento se comprenderd mejor siguiendo la
descripeidn y los dibujos que se acompafian que ilustran
una realizzcidn no limitativa del invento,

En los dibujos:

Ta figura 1 ilustra una seccién vertical parcial
del cilindro y dc los miembros a d¢ste conectados.

La figura 2 ilustra una seccidn parcial tomada
por la linea II-II de la figura 1.

La figura 3 ilustra uwne vista local tomada por
la lfnea III-~III de la figurs 1.

La figura 4 ilustra una sccecidn local a mayor
escala tomada por la 1fnea IV-IV de la figura 4,

Las figuras 5 y 6 llustran dos detalles de una
leva en vista extorna y en una vista extremo tomada por
1la lines VI-VI de la figura 5, y.

La figura 7 ilustra un deotalle a mayor escala
de la figure 1.

Segin ol dibujo que se acompafia, con 1 se
indica ¢l cilindro de agujas que pucdce girar con res-

pecto al armazén fijo indicado de forma general con 3
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(o viceversa); con 5 se indican las agujas y con 7 los

e i E

reguladoros o elementos equivalentes, indicdndose com 9
los guia~hilos que alimentan el hilo a las agujas,
con 1l las legas de descargs éue getdan sobre talones
5. apropiados de las agujas para determinar sl descenso

de las agujas con una trayectoria que se acomode a las
oxigenciss cinemdticas de un mendo directo de las agujag;
La elevacidn de las agujas es provocado, de forma selcc~
tiva, por los jacks 13 montados en las ranuras del '

10. cilindro 1 y que actuen indircctamente en vez de hacgrlo
de forma directa sobre los extromos inferiores de las
agujas; los jacks estdn provistos con talones amovibles
pars determinar la seleccidn de la clevacidn de las
agujas, por medio de una serie de paletas radiales

15, que se deécribirén mas adelante,

En una posicién comprendida entre ¢l extromo
superior de los jacks 13 y ¢l extromo inferior de lgs
agujas 5 se cotablece un asicnto anular 15, mientras
que en dicha zona se encucentran flancos sobresalientes

20, 17 que sc oxtienden desde los later-les de las ranuras
longitudinales dol cilindro de agujas. En la rsaurs 15
se cncuentran cxpensiones circulares 19A de breszos 19,
cuyos brazos pueden oscilar hacia arriba entorno
de la articulaciln representada por la expansién

25, respectiva 19A. In una corone anular 21 empefiade
a los flancos 17, se forma un asiento snular para las
expansiones circulares de la articulacidn 234 do una
serie de pequeldos brazos 23 que cooperan con los

brazos respectivos 19 ¥ que sctuan conjuntsmente con dxtos,
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Cade brazo 19 sc encuentrs en contecto con el Erazo 23

a través de respectivos perfiles circulares parcia—

los 19B y 23B, concéntricos a las expansiones 19A

¥ 23A. modiantc lo cual se mantionen on los asientos

de articulacidn rospectivos los pares de brazos, Canda
brazo 19 pucde clevarse con la ayuda dol extremo supcrior
134 del jack rcspoetivo 13, que metua sobre un punto X

8 reducida distancia de la articulacién 19A. Con una
extensidn superior adyacente al perfil 19B, el brazo

19 contacta el brazo 23 en el punto Y, cstando dispuesto
el punto Y a una distancia superior que la del punto X

a partir de la articulacién 19A. I1 brazo 23 contacta
en ¢l punto 2 cl extremo inferior de la aguja respectiva
5, ostando mes alejsdo el punto % de la srticulacidn

23A que el punto Y. De cuanto antecede se desprende

que una carrera de elevacidn limitada de un  jack 13
detormina una carrera de elevacidn mucho mayor de 1la
aguje rospectiva, (obido a la doble amplificacidn do-
terminads por los dos brazos 19 y 23 en relacidn con

Jos brazos dc palonca dotorminados por los puntos de
contacto X, Y ¢ 4., Como consecuencis, un perfil

de la trayectorie dc elevacidn S1 rolativamente poco
rampante del jack (dfndmicamente aceptable tambidn

con elevada velocidad) impone un perfil de la trayoedtoria
de clevacidn 52 de las agujas que os altamente rampanto
(que no podria obtenerse directamentc); por consiguionte;
la amplitud eircular requerida para la olevacidn

de las agujas en correspondencia de cads slimentacidn

del hilo queda contonide entrc limitos menores que los
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requeridos con el sisteme convencional, siendo iguales
las carreras. Asi pues resulta posible aumentér el
nvgero de slimontaciones en la misma medida eircular,
Tn la cstructura 3, entorno del eilindro de
agujas 1 y en correspondencia do la fila deo talones:
de mando amovible do los jacks 13, se disponen pequciios
blogues 31 en una posicidn redislmente ajustable y uno
en correspondencie de cada alimentacidn, o sea en co-
rrespendencia de cada trayectoria do clevecién S1 y S2.
En cada blogue 31, a travds de cremalleras apropiadas
324 y 32B, se formen asientos radiasles tangencial-
mente inclinsdos para una plurelided de paletas ra-
diales 33, sustancialmente laminares, destinadas
a actuar sobre los talmnes de los jacks. Cada paleta
33 presenta en el extremo intorno un perfil 33A de
elevacién parcial y un perfil 33B de clevacibn total
o aumentada, estando destinado el primer perfil a
actuar sobre los talones cuando la paleta avanza en
direcciln centripeta solo psrfialmente, mientras que
el.perfil 33B zctda sobre los talones cugndo avenza
la paleta una mayor extensién. Cada paleta 33 presenta,
ademds, una para posterior 33C que forma una cabeza
extrema en dondc cmpefia un resortc de compresidn 35,
siendo apto dicho resorte de rcacciomar sobre la crema-
llera posterior 32B para solicitar la paleta respectiva
en la direccién centrifuga haste alcanzar un tope apro-
piado, obtenible, por ejemplo, mediante una barra dnica 37.

Asimismo, cada paleta presenta en la parte posterior un
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perfil escalmado segun dos escalones 33Z y 33F; el
porfil 33E y 33F se dosarrolla en correspondencia de
una porcidn quo sobresale leteralmentc y forma tambidn
un tope anterior 33G,

Cada bloque 31 estd destinado a reeibir, con
apoyo lateral, un miembro de caoballete 39, que descansa
sobre una superficie posterior del blogue. 31 y pucde
empofiar rdpidomente con dste mediante les dos palotas,
la inferior 41 y la superior 43; la polcta 41 se cmpeiia
ep un tope de rodillo 45 mientras gque la zleta supcricr
43 adopte forme de horquilla y pucds cmpefiar en una
cabeza de esrsndola 47; empeflada como una tuerca y contra-—
tucrca en forma regulable sobre un perno roscado 49.

Las dos palctas se desarrollan pars formar dos croma-
lleras 41A y 43A respectivamonto, accionablcs mediante
una gola rueda dentads 51; siondo guiadas las dos palcias
en el caballote 39, Una cublwricidn 53 reticne las palotas
¥ la rueda dentada 51 en el alcjamicnbo,

Cada cabeollete 39 proscnta una plurzlidad de
asientos (a modo do orificios) on la superficie interna,
estando dispucstos estos asientos sobre dos filas
marginales; indicadas respectivomente can 57 y 59, que
en ol mntaje sc disponen on correspondencia de log
escalones 338 y 33F. En cada uno de los asientos ‘
puede insertarse una espiga, tal como la indicada con 6;,
que sobresalc segun una oxtonsidn constante, presentando
las espigas dispomibles un nivel o altura constante,
Antes de la aplicceidn do wn easballeto 39 sc disponen

las clavijas on los ssientos solcceionzdos para obtencr
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determinadas selecciones de los jacks 13 y para ob~

tener determinzdas posiciones de las paletas 33, Una
espiga 61 en un orifieio de la Ffila 57 actda - cof el
montaje del caballete - sobre lz paleta respectiva;
contactando la superficie 33E y solicitendo csi la palota
33 hasta que actia el perfil 33B, lo éual eleva los
jacks en mayor extensidn. Una ospiga 61 en un orificio
de la fila 59 setda - con 91 nontaje del caballetec -
gobre la paleta respectiva, contectando la superficie
33F y solicitando de este modo ls, paleta 33 hasta que
solamente actua el porfil 334, lo cual hace que se cloven
los jacks en mayor eftensidén. La suscnciza de una espiga
61 implica que no se produce ¢l avance de la paleta
respectiva y por tento queda excluida.

V La cectuscidn de las cspigas 61 - prezentes en
un caballete 39 - s¢ manifiesta sobre las pzsletas 33
cen el instantc que el caballetc apoya contra el blogue
respectivo 3L por consigulento, ol avance de las pslcias
puede verse cbstruido por ¢l hecho dc que las jacks
se oncucntran on una posicién no slevada o, como quiera
que sea, no olevada en las condiciones do seleccién
requeridas por la orgenizaciln particular de lzs espigas
61 del caballete que debe aplicarse. Pera evitar obs-
trufociones a las operaciones de splicacidn del caballote
39, sobre el blogue 31, en une posicidn baja, se provee
una leva 63 montada sobre un sfrbol 65; operable por su
propio exfremo oexterno estendo en condiciones dicha
lova 63 ds smetuar sobre un taldn inforior 13B de los

jacks 13, dcterminendo en cuelquier caso la subida do
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todos los jacks en correspondencis de los extremos de

leva 334 y 33B dc lss palctas 33; osto permite evit@r
la intorfercncie de las paletas con los talones 13C;
inmediatamcente despuds es accianado el drbol 65, por

5. medio de un paso 69 formzdo entre el blogque 31 y el
caballetc 39, para excluir la leve 63 y permitir el
inicio de la scleceidn do las paletas 33.

Cam la organizacidn deserita results muy sencillo

preparar o modificar respectivamente una selcecidn scgun

10, las exigencias del trabajo, predisponiendo edicionalmonte
une sorie de cabelletes con las espigas 61 dispuestas en
la forma descad:z, antes de extracr de las mdquinas los
caballetes de una serie con la que se ha equipado provia-
mente la méquina para un trabsjo procedente,

15, Dobe hecerse cmstar que log dibujos ilustran
Unicamente una roalizacidn que so ofrece tan solo como
une demostracidn prdetica del invonto; pudicendo variarge
por lo quo rospecta a forma y disposicidn sin por
¢llo apartarsc dol cspiritu y dol concepto inventivo

20. que informz la propie invencién.

REIVINDICACIONES

Doserito el objoto del presente invento se decla~
ran nuevas y do pfopia invencidn las siguicntoes reivindi-
25, cacimes con prioridad de la solieitud de patenté iteliana
' n® 9436/73 dol 27 do Abril do 1973.
1.~ Porfeccionamientos on un sistema de mando
de la elovacifn de las agujas de una mEquina de tejido do

punto a lo largo do les canales do doslizamiento del ci-
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lindro, con la ayuda de jacks y levas operativas para

dichos jacks, caracterizados porque ontre los jacks y
las agujas se intorponen articuladimes degtinadas & traus-
mitir a las agujas un movimiento multiplicado con rospeo—
to al impuesto por las levas a los jacks.

2.~ Porfeccimamiontos, de conformidad con la rci~-
vindicaeci & preccdente, caracterizados porque la articu~
lzcidn interpuesta entre el jack y la aguja incluyc, por
lo menos, un poqueiio brazo destinado a transmitir un
movimiento amplificedo por la rélacién del brazo entro
el pivote y ol punto de contocto con ol mi mbro gobernado
¥y del brazo cntre ¢l pivote y ol punto de accibn del
jack,

3e= Porfeocicnamientos; do conformidad con las
reivindicacimos procedentes, caracterizados porguo la
articulacién intorpuesta entre el jack y la aguja incluyo
dos brazos contrapucstos que cooperan entre si, siendo
acelonado un primer brazo.por el jack y actuando sobro ol
segundo brazo y cste dltimo actda & su vez sobre la aguja:

4,~ Porfeccionamientos, de conformidad con la
reivindicacién 3; caracterizados porque ¢l primer brazo
estd articulado en la extrcmidsd mas préxima sl eje dol
cilindro (respectivamente al locho del frente) y se
proyecta radizlmonte (o hacia el cxterior), mientras
que el segundo brazo estd srticulado o una estructura
anular que circmnde el cilindro (o como quiera que sea
apartado del lecho) ¥y se extionde hacia la canal ds dos-

lizemiento &c la sguja y dsl jack.

5.= Perfoccimemientos, do conformidesd con las roi-
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vindicaciones 3 y 4; caracterizados porque los doé‘£;;zés
establecen contecto entre si a lo largo do perfiles
cmcéntricos a sus pivotes y ostdn retenidos por dichos
perfiles en asicntos de articulacidn para los extremos
circulares, siendo guisdos los brazos por los laterales
de las canales pars la aguja y el jack.

6.~ Perfoccionamientos on un sistema de mando
de la elgvacidn do las agujas de una mdquina de tejido
de punto,

Scgun se describe y rcivindica on la presente
memoria descriptiva que constg de 11 hojas foliadas y

cscritas g mdquina por une sola cara,

Firmada: JOSE L, MORA
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