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MEMORTIA 402556018'TIVA

de una Patente de Invencién a nombre de:

LEDERMANN & Co., de nacionalidad alemana,
domicilisda en 724 Horb a. N., Hohenberg-
strasse 2-2a (ALEMANIA); por: "DISPOSITI-
VO DE SUJECION DE CAMBIO RAPIDD PARA UTI-

LES ROTATORIOS".

ELl invento concierne a dispositivos de sujecidn de
cambio rdpido para (tiles rotatorics, con un soporte que ha
de ser dispuesto junto a un husillo de mdquina o elemento si
milar y que tiene una superficie de sujecidn opuesta orienta
da en contra de le direccidn de sujecidn para el apoyo del
cuerpo del Gtil, junto al cual soporte estd previsto un drgg
no de sujecidn movible por lo menos en ls direccidn de suje-
cidn, que tiene un 6rgano de sostén soltable y que se aplica
al cuerpo del (til en la direccion de sujecion de modo desmg
dromico en forma.

El invento tiene la misidn de estructurar un dispg

Mi



10

15

20

25

sitivo de sujecidn de este tipo de modo tal que al mismo tiem
po gque se tenga una sencilla congtitucidn y cortos tiempos de
cambio de Util se garantice un sostén muy seguro del corres -
pondiente Gtil.

Esto se logra con un dispositive de sujecion de cam
bio rdpido del tipo inicialmente citado, de acuerdo con el in
vento, haciendo que el drgano de sujecidn sea cargado en la -
direccidn de sujecidn y en contra de un dispositivo desprendg
dor con un érgano de carga, y que en el caso en gue el drgano
de sujecidn se encuentre en posicién suelta y esté apoyado en
el dispositivo de desprendimiente, la unidn formada por el &g
gano de sostén entre el Srgano de sujecidn y el cuerpo de --
0til esté estructurada como unidén desmodrémica en forma, fa -
cilmente soltable. La unidn desmodrdmica en forma puede ser
formada por consiguiente de manera tal que en posicidn de su-
jecidn actle desmodrdmicamente en forma de manera indisoluble
précticamente en cualquier direccién mientras que en la pogi-
cién suelta del drgano de sujecidn se encuentre en una posi=-
cion de desencaje, que haga posible una fécil liberacidn o
soltado.

El dispositivo de sujecidn de cambio répido de acugr
do con el invento es apropiado especialmente para (tiles para
trabajar sin désprendimiento de virutas o con desprendimiento
de virutas a madera, materiales sintéticos, metales y piedra.
Especialments cuando se utilizan resortes mecdnicos, también
en el caso de fallar el abastecimiento de energia se garanti
2a un mantenimiento de la sujecidn del dtil. E1 dispositivo

de sujecion es apropiado en el caso de trabajarse madera es-
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pecialmente para instalaciones para efectuar el tratamiento

de bordes y aristas, para instalaciones de division y corte,

asi como para combineciones de Gtiles. No obgtante, el dispg

sitivo de sujecion es apropiado también para el répido cambio
de cuerpos abrasivos en dispositivos abrasiveos de (tiles o hg
rramientas. Ademas de ello, el dispositivo de sujecidn puede

ser utilizado para sujetar los discos cortadores o divisores

para trabajar piedra o roca.

El invento es explicado en lo que sigue con mas de-
talles; los dibujos reproducen varios ejemplos de realizacion
con las partes esencisles para el invento reproducidas casi
ajustadas a escala. Estas partes, siempre que no puedan dedu-
cirse sin mas de los dibujos, son explicadas con ayuda de di-
chos dibujos. En

la Figura 1 se representa un dispositivo de sujecion
de cambioc rédpido de acuerdo con el invento, parcialmente en -
seccion axial;

ia Figure 2 se representa una seccidn de detalle de
la figurs 1 en vista en alzado desde ls derecha;

la Figura 3 se representa la seccidn de detalle de
acuerdo con la figura 2, peroc en posicion suelte;

la Figura 4 se representa otra forma de reélizacién
de un dispositivo de sujecidn en una representacién a modo de
seccion de detalle correspondiente a la figura 1, en posicidn
de sujecion;

la Figura 5 se representa una seccidn de detalle de

la forma de realizacidn de acuerdo con la figura 4, pero en -
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posicién suelta;

la Figura § se representa otra forma de realizacion
de un dispositivo de sujecidn en una representacién correspon
diente a la figura 1l;

la Figura 7 se representa la forma de realizscidn
de acuerdo con la figura 6 en una vista en alzado en seccidn
de detalle desde la derecha;

la Figura B se representa otra forma de realizacién
de un dispositivo de sujecién en seccidn axial;

la Figura 9 se representa una seccidn de detalle de
la figura 8 en vista en alzado desde la derecha;

las Figuras 10 hastas 13 se representan otfas dos for
mas de realizacién en representaciones correspondientes a las
figuras 8 y 9;

la Figura 14 se representa un dispositive de suje-
cion de acuerdo con el invento para un Gtil abrasivo en sec-
cién axialj

la Figura 15 se representa el dispositivo de suje-
cion de acuerdo con la figura 14 en vista en alzado axial.

Tal comoc lo muestra la figura 1, un dispositivo de
sujecion de cambio rdpido de acuerdo con el invento tiene un
soporte 1, que en lo esencial estd compuesto por un disco de
brida 2 en forma de disco anular, un cuerpo de caja envolvente
3 fijado al lads frontal trasero del mismo, con igual diame-
tro y una brida de cubo 4, que sirve para la fijacidn del so-
porte 1 a un husillo de méquina o elemento similar, y tiene
un diametro esencialmente menor que el-diametro del disco de

brida 2. La brida de cubo hueca 4 tiene en su extremo delante
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ro un suplemento centrador cilindrico 5, que se prcloﬁga en
un collarin de disco anular 6 que sobresale por encima de su
periferia exterior, estando provisto sobre el lado alejado del
suplemento centrador 5, del collerin 6 en forma de disco anu-
lar, un tramo cilindrico 7 de igual didmetro exterior que el
del suplemento centrador 5. El disco de bride 2 estd colocado
con su perforacién B centrads sobre el suplemento centrador 5
y estd sujeto con tornillos 9 distribuidos uniformemente alre-
dedor del eje del Util 10 contra la superficie frontal delan-
tera del collarin 6 de modo tal que estéd ligeramente retraido
coan su superficie frontal deiantera con respecto a la superfi-
cie frontal delantera del suplemento centrador 5. El cuerpo de
caja envolvente 3 en forma de bote, de modo similar al disco de
brida 2, estd guiado de modo centrade con su perforacién 11 sg
bre el tramo 7 de la brida de cubo 4 y estd sujeto con torni-
llos de cabeza biselada, no representados con mayor detalle,
digtribuidos uniformemente slrededor del eje del Gtil 10, a la
superficie frontal trasers del disco de brida 2, de wmodo tal
que se forma una caja envolvente casi totalmente cerrada hacia
fuera.

La superficie frontal delanters del disco de brida
2, y por consiguiente del soporte 1 forms una superficie de sy
jecion opuesta plana 12 para un (til 13, que tiene por ejemplo
un cuerpo de (til 14 a modo de hoja, plano, en forma de disco
anular y en su periferia exterior unos dientes de corte 15 for
mados por miembros de metal duro éobre una corona dentada,sien

do el diémetro de la corona dentada sélo un poco mayer que el
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diémetro del soporte 1, Este Gtil 13 es apropiado especialmen-
te para hojas de sierra circulér escuadradora-mecanizadora pa-
ra trabajar madera. El cuerpo de Util 14 tiene una perforacidn,
con la cusl estd guiado de manera ﬁentrada sobre el suplemento
centrador 5, de modo tal que su superficie frontal delantera se
encuentra en el planc de la superficie frontal delantera del sy
plemento centrador 5.

En el disco de brida 2 estdn previstas varias, por
ejemplo cuatro, perfnraciones 16 a modo de agujeros ciegos, rg
partidas uniformemente alrededor del eje dél Gtil 10 e inmedig
tamente contiguas & la periferia exterior del soporte 1, cuyoe
didmetro corresponde a aproximadamente 1/6 del didmetro exte-
rior del soporte 1 y que estén abiertas en direccion a la su-
perficie frontal trasera del disco de brida 2, de wmodo tal que
las perforaciones 16 de ejes paralelos con respecto al eje del
Gtil 10 sé encuentran con sus superficies de fonda 17 inmedia-
tamente contiguas a la superficie de sujecidn opuesta 12. En
cada perforacidn 16 esta guiado un o6rgano de sujecidn 18 cilip
drico, a modo de perno, cuyo tramo principal tiene aproximada-
mente la mitad del didmetro de la perforacidn 16 y que en su
extremo trasero, glejadn de la superficie de sujecidn opuesta
12, tieme un collarin 19 que puede ser guiado de modo desliza-
ble en la perforacién 16, Alrededor del trame principal de ca=-
da drgano de sujecidn 18 astérdispuesto un pequete de resorties
acopados como Organo de carga 20 con el fin de lograr pequefias
dimensiones, el cual paguete se apoya por un lado an la super-

ficie de fondo 17 de la perforacién 16 y por otro lado en el
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lado frontal del collarin 19 enfrentado a esta superficie de
fondo 17, de modo tal que el érgano de sujecién 18 esté carga
do eldsticamente por resorte en la direccidn de sujecién de

la flecha 21 hacia el extremo trasero del soporte 1. E1 érgano
de carga puede estar constituido también por un cilindro con
medio de presidn neumdtico o hidrdulico, o elemente similar,
de modo que al drgano de sujecidn se aplique una fuerza hidrog
tatica. En una perforacidn roscada que se encuentra en el eje
del correspondiente Grganc de sujecidn 18 junto al lada fron-
tal delantero del mismo estd atornillado en cada Grganc de sy
jecidn 18 de modo soltable un pernc de torniilo como organag

de sostén 22, teniendo cada drgano de sostén 22 de modo conti- -
guo al tramo roscado un tramo de véstego cilindrico de didme-
tro ensanchado, que estd sujeto contra .la superficie frontal
delantera del drgano de sujecidn 18 y estd guiado a través de
una perforacion 23, casi igual en su didmetro, en el disco de
brida 2, junto a la superficie frontal delantzra del migmo,de
manera ques el drgano de sujecidn puede estar colocado de modo
hermetizado hacia fuera. Junto a su extremo alejado del drganc
de sujecidn 18 cada 6rgano de sostén 22 tiene una cabeza 24
ranurada en forma de tronco de cono, que se encuentra éﬁ la
zona de la superficie de sujecidn opuesta 12.

En cada caso es ventajoso que el drgano de sostén
esté fijado de modo soltable, preferiblemente con su tramo de
rosca de tornillo, al miembro de sujecidn. Mediante la posibi
lided de ser soltadn, el 6rgsno de sostén 22 puede ger recam-~

bisdo eventualmente para acomodar al dispositivo de sujecidn a
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diferentes (tiles, siendo mejorada esencialmente la seguridad
de la sujecidn por el hecho de que para cada organo de sostén
estd previsto un Grgano de sujecién separado y/o un érganc de
carga separado.

Ceda cabeza biselads 24 forma un drganc de cerre deg
modrémico en forma con el que estd asociada como orificio de
cierre desmodrémico en forma 25 un orificioc bhiselado directa-
mente en el cuerpo de (til 14, de manera tal que en poscidn de
sujecidn la superficie frontal de la cabeza bigelada 24 se ajug
ta de modo compacto a la superficie frontal delantera del cuex
po de Gtil 14. La unidn desmodrdmica en forma 24, 25, con el
fin de mejorar el sostén, se encuentra mis préxima en la zona
de trabajo del Gtil que en el eje del Gtil 10, y preferible-
mente se encuentra inmediatamente contiqua a la periferim ex-
terior del dtil. No obstante, puede pensarse también en prever
el dispogitivo de sujecidn de cambio répido de acuerdo con el
invento no para G(tiles rotatorios sino para los (tiles que tig
nen por ejemplo un movimiento de trabajo rectilineo o de otro
tipo, o un movimiento de trabajo en vaivén. El orificio de -
cierre desmodromico en forma 25 se prolonga, de acuerdo con las
figuras 2 y 3, a modo de cierre de bayoneta por un lado en un
orificio pasante 26, cuyo didmetro es mayor que el méximo did-
metro de la cabeza biselada 24 y que tiene la misma distancia
radial desde el eje del dtil 10 que el orificio de cierre des-
modrémico en forma 25, en donde, con el fin de debilitar lo
menos posible al correspondiente Grgano del dispositivo de su-

jecion en su seccion transversal y poder colocar el orificio
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de cierre desmn&rémico en'furma en cualquier luger, el orifi-
cio pesante esté totalmente limitado en lo esencial por le
periferia excepto en la transicion al orificio de cierre deg
modrémico en forma. Todos los orificios de cierre desmodrdmi
co en forma 25 se encuentran, referideo 2l sentido de rotacidn,
alrededor del eje del (til 10 sobre el mismo lado del orifi-
cio pasente 26 en cada caso correspondiente, de manera qus
haciendo girsr el Gtil 13 en una direccion de movimiento de
soltado, segln ls flecha 27, las cabezas biseladas 24 de todos
los drganos de sastén 22 pueden ser llevadas desde sl orifi-
cio de cierre desmodromico en forma 25 en cads caso correspon
diente al correspondiente orificio pasante 26, despues de lo
cual el 0til 13 puede ser sacado en direccidn axial desde el
soporte 1 o desde la guperficie de sujecidn apuesta 12. La
direccién del movimiento de soltaede, segin la felcha 27, se
ha escogido en esgte cago igual a la direccidn de rotacidn

del Gtil durente sl movimiento de trabajo, de manera que al
trabajar con el Gtil el momento de rotacidn puede ser trans-
mitido mediante los organos de sostén 22 de maners desmodrd-
mica en forma & los cuerpos de (til 14, dado aue las cabezas
biseladas 24 topan contra las superficies extremas de los -
orificios de cierre desmodromico en forma 25, alejadés de los
orificios pasantes 26. Mediante la estructuracidén de las ca-
bezag de tornillos en forma de cebezas biseladas resulta tam
bién un centrado del cuerpo de Util 14 con respecto al sopor-
te 1, de manera que se puede suprimir el centrade con 2l su-

plemento centrador 5 ~ caso de que éste 'sea necesario -. Eg-

’
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tando sujeto el Gtil 13, éste es sujetado uniformemente con
su superficie frontal interior contra la superficie de sujg
cidn opuesta 12 del soporte 1 por apoyo de las cabezas bise-
ladas 24 en los orificios de cierre desmodrdmico en forma 25
bajo la fuerza de los miembros de carga 20, no pudiendo aquél
ser hecho girar en éste estado tampoco en la direccion de mg
vimiento de soltado ae la flecha 27 con relacién al soporte
1, y siendo solicitado el 6rgano de scstén 22 solamente por
traccion,

Por el hecho de que la fuerze de sujecion estd de-
terminada por el organo de carga o por los organos de carga
20, también se pueden emplear operarios poco cualificados pa
ra efectuar el cambio de Gtil; en cualquier caso, mediante
los 6rganos de carga 20 se garantiza una tension equilibrada .
por todos los lados. También se pueden disponer uniones des-
modrémicas en forma 24, 25 sobre varios circulos parcisles,
por ejemplo a modo de espiral.

Con el fin de poder hacer girar al GOtil 13 con la
finalidad de soltarlo o con la finalidad de fijarlo con re-
lacidn al soporte 1, estd previsto un dispositivo desprende-
dor 28 que se encuentra en lo esencial dentro del cuerpo de
caja envolvente 3. El dispositivo desprendedor 28 tiene un
disco de levas 29, que se encuentra en el eje 10, el cual es-
t4 apoyado de modo capaz de girer sobre el tramo 7 de la bri-
da de cubo 4 alrededor del eje de (til 10, y junto & su su-
perficie’frontal enfrentada a los Organos de sujecidn 1B tig

ne un nimero de levas 30 sscendentes de modo oblicuc an di-
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reccion periférica, que es correspondiente al numero de los
organos de sujecién 1B, encontréndose en cada c;sc una leva
30 en la zona de cada 6rgano de sujecién 18 y teniendo una
distancia al eje del G(til 10 que es aproximadamente igual a la
distancia de los ejes de los Grganos de gujecién 18 al eje
del 0til 10. Junto & cada drgano de sujecién 18 asegurado con
tra giro con respecto al soporte 1, por ejemplo mediante una
espiga que se aplica dentro de una ranuras, estd apoyado un
cojinete de bolas 31 con une espiga 32, cortando el eje del
correspondisnte cojinete de bolas 31 en édngulo recto al eje
del dtil 10 y encontréndose el plano central del correspon-
diente cojinete de bolas, perpendicular al eje del cojinete
de balas, en un plano axial del correspondiente Argano de sy
jecidon 18. La correspondiente espiga 32 estd introducida a
presion en une perforacidn diametral del correspondiente 6r-
gano de sujecidn 18, aplicdndose esta perforacién diametral

con la mitad de su didmetro 3l correspondiente collarin 19,

-y sobresaliendo el cojinete de bolas 31 sobre ls superficie

frontal tragers del correspondiente drgeno de sujecidn 18 o
del correspondiente collarin 19. Si el disco de levas frontal
29 es hecho girer alrededor del eje del Gtil 10, sus levas

30 ascendentes en forma de cuffa se extienden gobre ios ani-
llos exteriores de los cojinetes de boles 31, después de lo
cual, al proseguir el trabajo los Organos de sujecidn 18 son
desplazados por los cojinetes de bolas 18 gue ruedan sobre las
levag 30 en contra de la fuerza de los Grganos de carga 20

en sentido contrario a la direccion de sujecidn, segdn la -
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flecha 21, y de este modo las cabezas biseladas 24 son des-
prendidas de los orificios de cierre desmodrdmico en forma
25. El disco de levas 29 se apoya en este caso, con su super
ficie frontal alejada de los drganos de sujecién 18, en un
disco deglizante 33, consistente por ejemplo en material sin
tético, que se aplica de modo plano a la superficie frontal
interior del cuerpo de caja envolvente 3 y en el cual el dig-
ca de levas 29 esta apoyado solamenfe con una superficie anu-
lar relativamente estrecha formada por un collarin sobresa-
liente, que tiene aproximadamente igual distancia al eje de
(til 10 que las que tienen lss levas 30 con respecto a dste.
En la posicion de sujecién de acuerdo con la figura 1 los colls
rines 19 de lus'érganos de sujecidon 18 pueden ser desplazados
hesta dentro del cuerpo de caja envolvente 3 dado que el did-
metro interior de éste en la zona de su lado frontal enfren-
tado al disco de brida 2 es ligeramente mayor que el doble de
la distancia de los ejes de los érganos de sujecidn 18 al eje
del Gtil 10 incluido el diémetro de las perforaciones 16 o

de los collarines 19,

El disco de levas 29 tiene junto a su lado frontal
enfrentado al disco de brida 2 una corona dentada 34 sobre-
saliente, que esté dentada en su superficie frontsl, que se
aplica entre una zona anular exterior del disco de bridas 2
que tiene las perforaciones 16 y el collarin de disco anular
6 de manera tal que llega casi hasta junto al plano del lado
frontal delantero de este collarin de disco anular 6. Con el

dentado 35 de esta corona dentada 34 engrana un pifion 36, -
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cuyo sje corta en angulo recto al eje del (til 10, y esté
apoyado totalmente en éste de modo biselado aproximadamente
en el centro de la extensidn axisl del digeco de brida 2, y
junto a su extremo exterior tiene un aorificio para llave o
similar formado por un cuadrado interno 37. Haciendo girar
el pifién 36 con una llave apropiada se puede hacer girar por
consiguiente el disco de levas 29 del dispositiveo desprende-
dor 28, con lo cual todos los drganos de sujecidn 1B pueden
ser llevados simultaneamente a la posicién de sﬁltado.

En el ejemplo de realizacién representado, el dis-
cto de brida 2 propismente dicho esta estructurado como Util,
teniendo el disco de brida 2 entre las perforaciones 16 unas
ranuras dispuestas en la periferia de modo ablicuo con rela-
cién al eje del Gtil 10 pars piezas de insercidn de Gtil 38,
tuyo diédmetro maximo de trabajo es ligeramente menor que el
diametro del Gtil 13 y que sirven como elementos de mecani-
zacion, Les piezas de insercion de Gtil 38 estdn formadas por
cuerpos de Gtil en forma de hoja, insertados en la correspon
diente ranura, con dientes de metal duro, que estan sujetos
fijamente en las ranuras del disco de brida 2 de modo solta=~
ble, por ejemplo mediante cufias de sujecion, y gque observado
en vista en alzado transversalmente al eje de Gtil 10 correg
pondientemente & la figurs 1, se sncuentran entre la super-
ficie frontal trasera del Gtil 13 y la superficie frontal
tragsera del disco de brida 2.

En las figuras 4 hasta 15 se utilizean para partes

correspondientes los mismos signos de referencia que en las



10

15

20

25

- 14 -

figuras 1 a 5, pero provistos en las figuras 4 y 5 con el ip
dice "a", en las figuras 6 y 7 con el indice "b", en las figu
ras 8 vy 9 con el indice "c", etc.

La forma de realizacidn de acuerdo con lag figuras
4 y 5 ge diferencia de la forma segin las figuras i a 3 en lo
esencial s6lo en el hecho de que el dispositivo desprendedor
2Ba esta estructurado como dispositivo desprendedor neumdtico.
Para este fin, el cuerpc de caja envolvente 3a forma en su
interior una pista de rodadura de cilindro 33a, interior y
otra exterior, ambas cilindricas, para un pistdn anular 29a,
que puede rodar y moverse sobre las superficies frontales tra
seras de los organos de sujecién 18a, estando conectado el
espacio de cilindro 34a alejado de los 6rganocs de sujecidn
18a con un manguito de conexidn 36a dispuesto de modo hisela
do en la periferia exterior del cuerpo de caja envolvente 3a,
con el cual menguito se puede conectar unas conduccién de pre-
sion que no se representa con mayor detalle. Si el espacio de
cilindro 34a es cargado a través del manguito de conexidn 36a
con un medio de presion, el piston 29a es movido contra los
drganos de sujecién 18a, de manera que éstos son llevados a
la posicion de saltadc de acuerdo con la figura 5 en contra
de la fuerza de los paquetes de resortes acopados 20a. Para
cargar con medio de presidn al espacio de ciiindro 34a y para
vaciarlo pueden estar previstos en este casc manguitos de cp
nexidon 36a separados o un manguito de conexidn comin.

Mientras que en la forma de realizacién de acuerdo

con las figuras 1 a 5 el atil 13 estd formado por un cuerpo
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monolitico, en le forma de realizacidn de acuerdo con les
figuras 6 y 7 estd formado por segmentos individuales 13h
distribuidos uniformemente por la periferis del Gtil, los
cuales tienen en cada caso varios dientes 15b y se encuen-
tren a pequefia distancia entre si en la direccidn periféri
ca del (Gtil o se topan mutuamente, de manera que esta estruc
turacidn es epropiada en especial para (tiles grandes. Para
el cuerpo de (til 14b de cada segmento de Gtil 13b estan -
previstos en este caso dos drganos de sostén 23b que se en-
cuentran a distancia entre si en la direccidn periférica.
Las superficies interiores de los cuerpos de (til 14b enfren
tadasg al eje de 0Util 10b estdn curvadas en forma circular

de manera céncava alrededor del eje de Gtil 10b, teniendo el
disco de brides 2b Qn hombro anular 40 correspondiente para
el apoyo centrado de esta guperficie interior 39 de los seg-
mentos de (til 13b,

En la forma de realizacidén de scuerdo con las fi-
guras 8 y 9 el disco de bribe 2c eatd estructurado de una so-
la pieza con la brida de cubo 4c, lo cual es ventajoso espe-
cialmente donde el dispositivo desprendedor estd formado por
un cilindro con medio de presién, ya que en este caso el cueg
po de caja envolvente 3c que forma lss pistas de moQimiento
del cilindro puede ser montado de manera sencilla. En las
formas de realizacidn de acuerdo con las figuras 8 y 9 el dig
metro exterior del Gtil 13c es esencialmente meyor que el dig
metro del soporte lc, de manera que este G(til es apropiado -

especialmente pare instalaciones divisoras y cortadoras.
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La forma de realizacidn de acuerdo con las figuras
10 y 11 se diferencia de la forma de acuerdo con las figuras
8 yv 9 sobre todo en el hecho de que los orificios de cierre
desmodromico en forma 25d para las cabezas biseladas 24d de
los 6rganos de sostén 22d no estan previstos en el cuerpo de
0til 14b sino en un cuerpo de sostén 41 con forma de disco -
anular, dispuesto separadamente, que se aplica al lado del -
cuerpo de 0Otil 14d alejado de la superficie de sujecién opueg
ta 12b, y que en la zona de su periferia exterior, de modo rg
dial por fuera de los orificios de cierre desmedrémico en for
ma 25d, tiene una superficie de sujecién 42 de forma anular
que sobresale axialmente pafa el apoyo en le superficie fron-
tal exterior del cuerpo de Gtil 1l4d. Cada orificio de cierre
desmodrémico en forma 25d, tiene un orificioc pesante 26d, de
manera que después de desplazar los drganos de sujecidn 18d
en contfa de la direccion de sujecidn, segin la flecha 21d,
gira el cuerpo de sostén‘dl en direccidn de soitado segin la
flecha 27d y luego puede ser retirado y desprendido de los o
ganos de sostén 22d. El cuerpo de Gtil 14d del Gtil 13d tie~
ne golamente perforaciones pasantes para las cabezas bisela~
das 24d, siendo el didmetro de estos orificios pasantes mayor
que el méximo didmetro de las cabezas biseladas 24d, de mane-
ra que, después de la retirada del cuerpo de sostén 41, tam-
bién el (til 13d puede ser retirado ligeramente en direccién
axisl del soporte ld. Dado que, por consiguiente, los drganos
de sostén 22d no se aplican directamente al cusrpo de Gtil l4d,

esta forma de realizacién es apropisda especialmente para Gti-
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les con cuerpos de Util muy delgados o débiles. El suplemen-
to centrador 5d de soporte 1d sirve en esta forma de realiza
cién para el alojsmiento centrado de la perforacidn del cuex
po de sostén 41, mientras que para la perforacién del cuerpo
de Gtil 14d esté previsto un hombro anular contiguo al suple-
mento centrador 5d, que tiene un didmetro ligsramente mayor
que el del suplemento centrador S5d.

Para simplificar el montaje, estd previsto para to-
dos los Grganos de sostén 22d un cuerpo de sostén 41 comin
con forma de disco anular que se encuentra en el eje del Gtil
10d. También puede pensarse en que la unidén de cierxe desmo-
drémico en forma facilmente soltable esté prevista entre el
6rgano de sostén y el érgano de sujecién, de manera que, por
lo tento, a2l cambiar de G(til el drgano de sostén sea soltado
del 6rgano de sujecién y de esta manera se pueda retirar el
cuerpo de Gtil.

Tal como lo muestren les figuras 12 y 13, el dispo-
sitivo de sujecion de cambio rdpido de acuerdo con el inven-
to es epropiado también pars sujetar varios Gtiles 13e dig-
puestos axialmente contiguos entre si, los cuales pueden es-
tar estructurados con igual forma o con diferentes formas,y
estén mantenidos distanciados entre si por ejemplo mediante
anillos digtanciedores 43. En esta forma de realizacidn el
Gtil 13e mas interior se aplica a la superficie de sujecidn
opuesta l2e, mientras que en el Gtil mas exterior 13e esgtd
apoyado el cuerpo de sostén 4le, mediante el cual todos los

dtiles 1l3e estdn sujetos conjuntamente en gentido axial y eg
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tan sujetos contra la superficie de sujecién opuesta l2e.Pg
ra todos los (tiles 13e estén previstos los mismos miembros
de sostén 22e estructurados con una longitud adecuada, cuyas
cabezas biseladas 24a estén egstructuradas en esta forma de
realizacidn con configuracion cilindrica de manera gque no
desarrollan ninguna funcién centradara, sino que los Gtiles
13e son centrados con respecto al soporte le exclusivamente
mediante el suplemento centrader Se. Los cuerpos de Otil lde
asi como los Organos distanciadores 43 tienen perforaciones
pasantes 44, slinsadas entre si, para las cabezas bigeladas
24e, de modo que después de retirarse el cuerpo de sostén 4le
los Gtiles y los organos distanciadores pueden ser retiradas
sin obstéculos en direccidn axial,

En la forma de realizacidn de acuerdo con lag fi-
guras 14 y 15 el organo de sujecion 18f se encuentra dentro
del eje de Gtil 10f, estando formado por un tramo del vésta-
go del Organo de sostén 22f, cuyo tremo roscado estd atorni-
llado en el collarin estructurado directamente como pistdn
19f. E1 pistdn 19f esté apoyado de modo desplazabls en la
perforacidn estructuradas como pista de rodadura de cilindro
16f, estando prevista esta pista de rodadura de cilindro en
el cuerpo de caja envolvente 3f estructurado de una gdla pig
za con la brida de cubo 4f y estando cerrada en su lade frop
tal delantero por el disco de brida 12f, en el que se apoya
el paquete de resortes laminares 20f. En el espacio cilin-
drico trasero 34f desemboca un menguito de conexidn 36F, de

manera que el drgano de sujecién 18f, incluido el érganc de
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sogtén 2f, puede ser movido por medios hidraulicos o neumd-
ticos en contra de la direccidn de sujecidn segin la flecha
21°F,

Sobre el suplemento centrador 5f del disco de bri
de 2f se puede colocar de modo centrado, por ejemplo, el -
cuerpo de Gtil 14f de un (til abrasivo 13f, estando estruc-
turado el Gtil abrasivo 13f por ejemplo en forma de disco
scopado, que en su lado frontal exterior tiene un rebajo en
el cual se encuentra el cuerpo de sostén 41f. El cuerpo de
sostén 41f en forma de disco snular, que se encuentra en el
eje de 0til 10f, tiene en este ejemplo de reslizacién un ori
ficio de cierre desmodrdmico en forma 25f estructurado como
perforacion biselada, que en su lado se prolonga en el ori-
ficio pasante 26, que estéd guiado sin limitacién hasta la
periferia exterior del cuerpo de sostén 41f, y que forma con
el orificio de cierre desmodromico en forma 25f una rendija;
de: manera que el movimiento de soltado del cuerpo de sostén
41f estd dirigido en angulo recto con respecto al eje del -
0til 10f en la direccién de la flecha 27f, y se logra una
introduccidn o una retirada muy sencilla del miembro de cie-
rre desmodromico en forma.

El desprendimiento o la transferencia de ‘los dGrga-
nos de sujecidn puede efectuarse también mediante varios pig
tones. Cuando se utilizan varios Organos de sujecidn, éstos
se encuentran dispuestos convenientemente sobre un (nico ciz
culo parcisl alrededor del eje del (til; no obstante, puede

pensarse tambien en prever organos de sujecion sobre varios
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circulos parcisles de diferentes tamafos, alrededor del eje

del atil.

N O T A

—————

Se reivindica como nuevo y de propia invencicn,

l.- Digpositivo de sujecidn de cambio rdpido para
Gtiles rotatorios, con un soporte que ha de ser digpuesto en
un husillo de méquina o elemento similar, que tienme una su-
perficie de sujecidn opuesta orientada en contra de la direg
cién de sujecién paras el apoyo del cuerpo de Gtil, junto al
cual soporte estd previsto un érgano de sujécién movible en
la direccién de sujecidn, que tiene un Srgeno de sostén apli
cado de modo goltsble y desmodrdmico en forma en la direccidn
de sujecion al cuerpo de (til, caracterizado porque el drga-
no de sujecién estd cargado con un drgano de carga en direc-
cion de sujecion y contra un dispositive desprendedor y por-
que, encontrandose el drganc de sujecidén en posicidn de sol-
tado, apoyado en el dispositivo desprendedor, la unidn forma
da por el drgano de sostén entre el drgano de sujecién y el
cuerpo de (til estd estructurada como unidn desmodrémica en
forma facilmente soltable.

2.~ Dispositivo, segln la reivindicacion 1, carac-
terizado porque el movimiento de soltado de la unién de cierre
desmodrémico en forma se encuentra transversalmente con res-
pecto a la direccion de sujecidn, porque la unidn desmodrdmi
ca en forma tiene un miembro de cierre desmodrdémico en forma

y un orificio de cierre desmodromico en forma, que por un la-
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do se prolonga en un orificio passante para el érgano de cie
rre desmodrémico en forma, estando limitado el orificic pa-
sante en lo esencial de modo totel por la periferia excepto
en la transicion al orificio de cierre desmodrdmico en for-
ma, y estando ensanchado con regpecto al orificioc de cierre
desmodrémico en forma a modo de cierre de bayoneta por lo
menos hasta la anchura del miembro de cierre desmodromico en
forma, o estando formado pof un orificio, que conduce sin 1i
mitacion hacis fuera, del orificic de cierre desmodrémice en
forma, que tiene aproximadamente la misma anchura que el ozxi
ficio de cierre desmodromico en forma y constituye una pro-
longacion de éste.

3.- Dispositivo, segin lag reivindicaciones ante-
riores, caracterizado porque la unidn desmodrémica en forma
estd previste més préxima en la zona de trabajo del Gtil que
en el eje de (til, y porque estédn previstess varias uniones
de cierre desmodrémico en forma repartides uniformemente al-
rededor del eje de Gtil, con movimientos de soltado dirigi-
dos en el mismo sentido, estando previstas le direccidn de
sujecion aproximadamente paralela al eje del Gtil y/o estando
previsto el movimiento de soltado aproximadamente en angulo
recto con respecto al eje del (til,

4.~ Digpogitivo, seglin una cualquiera de las rei-

.vindicaciones anteriores, caracterizado porque la unidén de =

cierre desmodrdomico en forma, especialmente en el caso de un
cuerpo de Gtil estructurado & modo de hoja, estd prevista en

tre éste y el drgano de sostén que forma el miembro de cie-
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rre desmodrdmico en forma, estando previsto el orificio de
cierre desmodrémico en forma directamente en el cuerpo de -
atil.

5.~ Dispositivo, seglin una cualquiera de las rei-
vindicaciones anteriores, caracterizado porque la union de
cierre desmodrdmico en forma estd prevista entre un cuerpo
de sostén adicional y el drganc de sostén que forma el miem-
bro de cierre desmodrémico en forma, estando guiado el cuer-

po de sﬁstén adicional, situado enfrente de la superficie de

sujecidén opuesta, con una superficie centradora en un suplemento

centrador o elemento similar del soporte, y estando previsto
para todes los AGrganos de sostén un cuerpo de sostén comdn
con forma de disco anular, situado pre%eriblemente en el eje
del Gtil.

6.- Dispositivo, segin una cualquiera de las rei-
vindicaciones anteriores, caracterizado porque el odrgano de
cierre desmodrémico en forma estd formada por una cabeza de
perno que se encuentra especialmente con ejes paralelos & la
direccidén de sujecion, preferiblemenies la cabeza hiselada

de un tornille de traccién que forma el 6rgano de sostén y

porque para cada organo de sostén estdn previstos un drgano

de sujecidn geparado y/o un drganc de carga separado.
7.~‘Dispositivc, segln una cualquiera de las rei-
vindicaciones anteriores, caracterizado porque el organo de
cierre desmodromico en forma estd estructurado como Grgano
centrador, preferiblemente en forma de tronco de cono, y por

que el orificio de cierre desmodromico en forma estd estruc-
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turade como orificio biselado para el alojamiento de modo bi
selado del dérgano de cierre desmodrdémico en forma.

8.~ Dispositive, segin una cualquiers de las rei-
vindicaciones anteriores, caracterizado porque el drgano de
sostén estd fijado de modo soltable, preferiblemente con un
tramo de rosca de tornillo, 8l drgano de sujecidn.

9.~ Dispositivo, segin una cualquiera de las rei-
vindicaciones anteriores, caracterizado porque el Grgano de
sujecién en forma de un perno o slemento similar estd apoyado
gn una perforacidn del soporte, porque la superficie de fon=-
do de la perforacidn esté retraida con respecto a la super-
ficie de sujecién opuesta y solamente estd atravesada por una
perforacidon pssante menor pars el 6rgano de sostén que sabre-
sale por encima de la superficie de sujecion opuesta del so-
porte, y porque el organo de sujecidn estd retrsido con res-
pecto a la superficie de sujecidén opuesta del soporte, forma
da por una guperficie frontal, teniendo especialmente el soporte
por lo menos una superficie centradoxa para el apoyo centra-~
do del Gtil.

10.~ Dispositivo, seglin una cualquiera de les rei
vindicaciones snteriores, caracterizedo porque el drgano de

sujecidn esté apoyado, de modo movible en direccion de suje-

" cidn, en el soporte preferiblemente en un disco de brida en

forma de disco anular del soporte.
11.- Dispositivo, segin una cualquiera de las rei-
vindicaciones anteriores, caracterizado porque sl 4Grgano de

carga esta dispussto equiaxialmente con respecto al dérgano
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de sujecidon alrededor de éste y estd estructurado como resor
te mecdnico, preferiblemente en forma de paquete de resortes
acopados, en forma de cilindre con medio de presion o elemen
to similar, siendo formada la superficie de apoyo para el agr
gano de cargas en el 6rganc de sujecién por un collarin del -
6rgano de sujecidén sobresaliente guiado de mode deslizable
en la perforacidn del soporte y siendo formada la super%icia
de apoyo paré el organc de carga en el soporte, por la super
ficie de fondo de la perforacion para el érgano de sujecidn.

12.- Dispositivo, seg(n una cualquiera de las pre-
cedentes reivindicaciones, caracterizado porque el dispasiti
vo desprendedor'esté previsto junto al lade del 6rgano de su
jecidn alejado de la superficie de sujecidn opuesta, en lo
esencial en una caja envolvente del soporte y porque preferi-
blemente para todos los drganos de sujecidn esté previsto un
miembro desprendedor comin dispuesto alrededor del eje del
dtil,

13.~ Digpositivo, segin una cualquiere de las rei-
vindicaciones anteriores, ceracterizado porque el dispositi-
vo desprendedor tiene como drganc desprendedor un disco de
levas apoyado de modo capaz de girar sobre el soporte, tal cg
mo un disco de levas frontales apoyado con su lado alejado
del b6rgano de sujecién en un disco deslizante del soporte,
porque el 6rgano .de sujecidn se encuentra en la zona de mo-
vimiento de la leva en cada caso correspondiente, y porque
el disco de levas estd unido operativamente con.propulsidn a

través de una transmisidn con un Grgano de accionamiento apg
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yado en el soporte, por ejemplo a través de un dentado cénico
con un pifion de llave que se encuentra en angulo recto con -

respecto al eje del (til, pudiendo estar apoyado el pifidn de

llave de modo biselads, en 1la zona del extremo delantero del

soporte, en el disco de brida.

14.- Dispositivo, segin una cualquiera de las pre-
cedentes reivindicaciones, caracterizado porque el dispositi
vo desprendedor esté formado por un cilindro con medio de pre
gidén, cuyo piston estructurado- como pistén anular estd apo-
yado de modo movible en el soporte que forma la pista de mg
vimiento del cilindroc y que puede encontrarse en el eje del
6rgano de sujecién o puede sstar formado directamente por ég
te.

15.-'Dispoaitivo, segin una cualquiera de las rei-
vindicaciones anteriores, caracterizado porque la caja envol
vente prevista en el soporte estd formada en lo esencial por
un cuerpo de caja envolvente que estd fijado de modo solta-
ble a la superficie frontal trasera del disco de brida y tig
ne un cubo de brida para la fijacidn a un husillo de méquina
o elemento similar, al que estén fijados de modo soltable el
cubo de brida, el disco de brida y/o el cuerpo de caja envol-
vente.

16.~ Dispositivo, segin una cualquiera de las rei-
vindicaciones anteriores, caracterizado porque el Gtil esta
formado por partes de G(til individuales, separadas, especial
mente en forma de segmento, y porque prefefiblemente para ca-

da parte de Util estan previstos por lo menos dos Organcs de
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sostén dispuestos distanciados entre si.

17.- Dispositive, segin una cualquiers de las rei
vindicaciones antericres, caracterizado porque el soporte o
su disco de brida estda estructurado como Gtil, que tiene or
ganos de corte o similares, que estén fijados con érganos
de sujecién separados de la unidn de cierre desmodromico en
forma, y estén formados por segmesntos, gue estdn insertados
en rendijas oblicuss en la periferia exterior dél'soporte.

18.- "DISPOSITIVO DE SUJECION DE CAMBIO RAPIDO PA-
RA UTILES ROTATORIOS".

Tal como se describe y reivindica en la presente
Memoria Degeriptiva, que consta de veintiseis hojas escritas

a maquina por una sola cara y de sus correspondientes dibu-

jos.
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