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PATENTE DE INVENCIO

P ——— mmmm—mm
a favor de:
UNION DE MAQUINARIA PARA CALZADO, S.{A‘.. de nacionalidad
espafiola, con domicilio en C. Villarroel, n2 59 = BARCE-
LONA,
por:

nPerfeccionamientos en las miquinas de montar calzado”

ez Q0 O S omeeem

Memorilga descriptiyva.

——————

JTa presente invencidn se reflere a los perfeccio-
namientos introducidos en las mdquinas de montar o confor-
mar simultdneamente los costados de los cortes del calzado,
conoretamente en sus mecanismos aplicadores de cola, Ia

5 palabra ”calzado” se emplea en la presente memoria deserip
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tiva para deslgnal en forma general toda clase de calzado
acabédo o en curso de fabricacidnl.

En la fabricacién de calzado es sobradamente co-
nocido la operacién de montar los cotados de wun conjunto
de calzado mediente una mdquina combinada de centrar y de
montar puntas, o una méquina de montar costados, corrien—

tes en el ramo, por medio de simientes o tachuelas o por

- medio de pegado, En estos casos, acostumbra el operario

a presentar a mano el conjunto de calzado a la miquina -y ~.
a sogtenerlo y gularlo durante el montado de sus costados.
De este modo, la operacién de montar totalmente un calzado
puede requerir la utilizacién de tres mdquinas, cada una
de ellas con un operario distinto.

Se ha propuesto recientemente emplear una médquina

conbinada para centrar, montar la punta y montar los cos-

“tados de los conjuntos de calzado, en la cual la operacidén

de montar los costafios se realiza por medio de un par de
rodillos actuados y guindos.independientemente, como se
deécri'be en la patente inglesa n? 1297122'. También en ese—
te caso la mdquina resulta cara y complicada’,

En la solicitud de patente espafiola ne 425‘.562 e
sentada con esta misma fecha por Iz’propia solieitante, se

describe una mégquina relativamente sencilla para efectuar

“simultdnea y automdticamente operaciones de montado a

lo largo de ambos lados del conjunto de calzado presenta-

do & la misma (pudiéndose emplear esta midquina en combi-

. nacién con las ﬁxéquinas corrientes de centrar y montar pun

tas y de montar taloneras para comple'bai- toda la operacidn
de montadé), conprendiendo esta mdquine medios de sustenta~-

cidn para un conjunto de calzado (constitufdo por un corte
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¥ .una palmilla colocada sobre una horma situada dentro
del corte); medios para que los medios de sustentazcién
sitflen el éonjunxo de calzado sostenido por ellos en e~
lacién debida con los elementos montadores de la méquina,

formados estos elementos montadores por un par de rodillos

‘giratorios {provisto cada wno de 6llos & su alrededor de

uns poroién conformadora helicoidal) que action simultd-
neamente para conformalr hacia adentro porciones margina-
les del corte a ambos lados del conjunto de calzado, con
respecto a la palmilla, para unir estas porciones margi-
nales del corte & la palmille por medio de la cola deposi-
tada entre ellas, y medios para efectuar un movimiento re—~
lativo, en direccién longitudinal al conjmnto de calzado,
entre los rodillos y los.medios de sustentacién, para que
los rodlllos actien progresivamente a lo largo de las por-
clones laterales del conjunto de calzado;

Un objeto importante, pues, de los perfeccionamien
40s:de la presente invencidn es disponer, en una méquina
de montar provista de medios de sustentaclidn de un conjun—
to de calzado {(compuesto por un corte y una palmilla monta
da sobre una horma situada en el interior del corte) dise
puesto en la posicidén apropiada para que actden sobre 41
los elementos montadores para efectuzar operaciones de cone
formacidén o cefiido hacia adentro sobre las porciones mar-
ginales del corte de dicho conjunto de calzado, de unos
medlos perfecciqﬁados pare aplicar cola entre las porcio-
nes narginales de corte destinadas al montado y la palmilla,
con anteriorided a dicha 6peracidn de conformado haciaaden

tr0, a £in de que las citadas porciones marginaies del cor=
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te puedan pegarse a la palmilla, al cefiirse hacia aders ro
sobre las correspondientes porciones marginales de la mise
na, siendo capaces dichos medios aplicadores de actuar
autom{ticamente sin que el operario preste su atencidn a
los conjuntos de calzado que se presenten sucesivamente
& la mdquina, |

‘ Ia presente invencidn proyporciona por consiguienw
te, una mdquina de montar si_.multéneamente ambos costados
del calzado, por Lo menos en su zona de la lfnea del en-

Lranque, ‘comprendiendo ests nmdquina unos medios sustenta-

dores del conjunto de calzado formado por un corte y una

palmilla colocada sobre una horma situada dentro del corte;
unos medios que sitdan los medios de sustentacién en la po-

sicién adecuada para que los elementos montadores de la md

-quina puedan trabajar sobtre el conjunto de calzado, estan

do adaptados estos elementos montadores para conformar si-
multéneamezrbe,hacia edentro porciones marginales del corte
& ambos lados del conjunto de calzado, con respecto a la
palmille, de mode que las porciones maréinales- del corte
y de la palmilla:: puedan unirse por medio de la cola 'depo-
sitada entre ellas, unos medios aplicadores compuestos por

un par de boquillas que actian a ambos lados del conjunto

" de calzado, ¥ unos medios para efectuar un movimiento re-

lativo, en una direccién longitudinal al conjunto de cal-
zado, enire las boquillaes y los medios sustentadores para
que aquellas spliquen cola progresivamente a lo largo de
las porciones laterales del conjunto de calzado, ¥ que eS=
t4 provista ;a.demés de medios para situar inicialmente las

boquillas junto a una porcién media de la palmilla y para
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separarlos después hacia afuera, en direccién z smbos la-—

" dos de la palmilla, hasta wnas posiciones determinadas

previemente por wnas gufas o plantillas, mediante lo cual
al efectuarse el movimiento relativo entre los medios de

sustentacién y las bogquillas, a2 lo largo del conjunto de

- oalzado, se desplacen las boquillas en el sentido de la

anchura del citado conjunto en la forma precisa para de-
positar la cola entré las porciones marginales del corte
Yy de la palmilla. |

ILa ndquina estd prdvista convenientenente de me -~
dlos para efectuar un movimiento relativo en la direccién
longitudinal al conjunto de calzado, entre los medios de
gula y las boquillas, de acuerdo con el movimiento rela-
tivo en la misma dirfacoidn entre los medios de sustenta-
cién y las boquillas, Convenientemente tembién, los mé-
dios de gufa estdn situados en los medios de sustentacién,
Y las boquillas pueden llevar asociados a ellas unos cure
sores situados en las gufas que actfian por medio de conexio
nes flexibles, como por ejemplo unos czbles del tipo Bowden.

Cuando una miquina adaptada segln los perfecciona—
mientos de la presente invencidén, ha de trabajar en la Zo-
na relativamente recta del enfranque, es posible que haya
de efectuarse la debida aplicacidn de cola, sin el despla-
zamjento lateral de la boguilla que attda en la Zona exte-
rior del enfranque, mientras progresa la operacidn de
aplicar la cola_, de modo que la cola se apligue en dicho
lado en una linea recta a lo largo de las porciones mal=
ginales de la palmilla de acuerdo con una gufa rectdénm lar,
Sin emdbargo, particularmente cuando la operacién de monta-
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do @e los lados ha de pasar de la Zona del enfranque, €s

posible Sambién que, debido al mayor grado de curvatura
del contorno de la palmilla, especialmente en la zona in-
terior del enfranque del conjunto de calzado, sea necesa~
rio desplazar 1atéralmente, por lo menos, la boquilla que
actia en dicho lado, 2 £in de asegurar la aplicacién de 12
cola en una trayectoria curva, lo sufiocientemente cerca
del borde de la palmilla para comseguir el debido pegado
de las porociones marginales del corte destinadas al monté
do vy la palmilla durante toda la operacidén de montar, es—
tando determinada 1?. trayectoria curva por una gufa de
igusl configuracidn.

Se ha comprobado que es posible emplear para toda

una serie de tamafios de por lo menos un estilo determina-

4o, unos,solos medlios de gufa de hechura adecuada al co=

rrespondiente perfil de la porci‘on leteral de la palmilla
en la parte interior de un conjunto de calzado de un tama-
fio modelo, y montar los medios de guia en los medios de
sustentacién en forma %2l que (a) puedan moverse en una
direccién longitudinal al conjunto de ¢alzado, con Tespec
to a los medios de sustentacidn, para situar los medios

de gufa de acuerdo con el tamafio del calzado, segfin lo de-
termine el contacto de un miembro de apoyb para la punta
con la punta del conjunto de ca].:?.ado. vy (bv) que puedan des-
plazarse hterajmente, al mismo tiempo que se efectia ajus

te longitudinal, para adaptarlos a los correspondientes

- casnbios 0 variaciones en 1a anchuraudel' calzado.

Se ha proyectado que en una miquina seglin la pre-
gente invencidn, provista de medios de gufa como los que

acaben de describirse en el pirrafo anterior, estos medios
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de gula, formados por un par de gufas o plantillas de con
figuracidén similar, cada una de ellas asociada a cada uno
de los lados de los medios de sustentacién, pueden ser ca-
paces, sin necesidad de ajuste manuasl alguno, de operar s

cesivamente en calzado de pie derecho o de pie lzquierdo.

Peniendo presente lo que anfecede, la mdquina puede estar

provista convenientemente: (a) de medios que por su contac—
to con el conjunto de calzado que se presenta a la mdgina,
determinan si tal conjunto corresponde a un calzado de pie
derecho o de pie izquierdo, y {b) de medios para anular o
desviar automdticemente la gule del lado de la mdguina que
corresponde a la par#e exterior del conjuntoe determinado
del calzado que esté en la méquina, de modo que la boqui-
1la de dicho lado no efectiie un desplazamiento lateral,
estando constituidos los miembros desviadores por una plan -
t11la o gufa rectdngular, '
Cuando una mfquina, segfin la presente invencidn,
ha de montar pofoiones laterales, inclufda la zona de la
1fnea de dedos, de cierto tipo de calzado cuye linea del

enfranque tenga un acusado grado de curvatura, se ha com-

'probado;que es conveniente, a fin de que la cola se depo-

site en las porciones marginales de la palmilla con la su-
ficiente precisidn, incorporar a la mééuina una forma mo-
dificada de gule consistente en disponer, a cada lado de

la méquina, un par de plantillas apiladas, es decir, mon-
tada upa sohre otra, teniendo uno de dichos pares de plan-
tillas la hechura do 1a porcién interior m&s curvada del

calzado, y el otro par 1a'copfiguraoidn de la parte exte~

rlor menos curvada del mismo, Convenientemente, pues, el
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cursor de guifa para cada par de plantillas agrupadas, adop-
ta la forma de un rodille gue recorre, en el sentido de la
altura del par de plantillas gufa el contorno tento de la
plantilla superior como de la inferior. También se han
dispuesto, por comveniencla, medios para subir o bajar au-
tomdticamente y en forma simulténea los rodillos cursores
de guia a ambos lados de lé ndquina, siendo tal la comstrug
oidn y disposicién establecide que, éuando el rodillo de
uno de los lados de la mdquina se ajusta para recorrer la
plantilla de gufa correspondiente a la poreifn interior del
calzado, el rodillo del otro lado de 1a nédquina se ajusta
igualmente para recorrer la plan‘billa correspondiente a la
].poroi(Sn exterior del calzado, Cuando la mfguinz ha de ope

rar sobre un calzado del lado opuesto, la alitura de los ro-

dilles cambia automdticamente, de modo gue el primer rodi-

1lo mencionado se pone en contacto ¥y sigue el contorno de

la plantilla que corresponde a la porcién exterior del cal

‘zado ¥ el segando rodillo citado estzblece contacto ¥ rec_c},

rre el perfil de la plax}'billa que corresponde a la porcidn
interior del calzado.

Se deseribird a acontinuacidn, con referencia a. los
planos que se acompafian, una construccidn conveniente de
méquina automdtioca que proporcionma la presente invencidn
¥ que se representé ez la presente memoria en una forma de
teminada primero y en una veriante después de la misma'.

 Ha de quedar bien en c,éncreto que esta mdquina ha
sido seleccionaé.a tniczmente como ejemplo para la presente
deseripcidén y que no limita en nodo aléuno la esencia ¥y el

aloance de la presente invencidn,
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En los planos,

Ia figura 1, es un alzado lateral derecho de la
méquina que se represcnta, con yartes cortadas, que mues—

tra un conjunto de calzado colocado en los medios de suse—

tentacidn o soporte de la mdquina, a.punto de iniciarse la

operacidn de montar sus costados.

Xo figura 2, es un alzado delantero de los medios

" aplicadores de cola de la miquina, con partes también cor

Yadas,
Ia figura 3, es un alzado parcial delantero de una
boquilla y de los medios de gufa asociados de la mdquina.
Ia figuro 4, es una vista en planta de los medi os
de gufe que se representan en la figura 3;

Ja Rigura 5, es una vista frontal, fragmenteria,

8e unos medios de gufa modificados asoclados a una de las

dos boquillas de la mdquins, y

Ia figura 6, es una vistta en plants de los medi os
de giis que muestra la figura 5.

Ja médquina que se representa en la presente memo-
ria descriptiva es una méquina de montar cortes de calza-~
do que efectda simulbéneamente el montado de los costados

en su zona del exfranque, comprendiendo la mdquina unos
medios sustentadores del calzado designados en forma gene—
ral por la referencia ~2- en la figwra 1, 'y otros medios
yara que estos miembros o medios sustentadores de un con-
Junto de calzado compuesto por un corte y una palmilla co-
locada sobre unsa horma, sitden dicho conjunto de calzado
en la pos:}cign conveniente para que puedan actuar sobre é1

los elementos montadores de la mdquina. Estos elementos
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estén constitufdos por un par de rodillos —4— que confor-

_man simulténeamente bacia adentro las porciones margim les

del ocorte a ambos lados del conjunto de calzado, con res—
pecto a la palmilla, de modo que las porciones malgineles

del corte y de la palmilla se unen por medio de la col

"@plicada por un par de boguillas «270-, Los Todillos =4

actdan progresivamente a :Lo,'laré;,o de los costados del con-
Junto de calzado durante un movimiento relativo, en waa di
reccién que se prolonga longitudinalmente al conjunto- de
calzado, que se produce entre los rodillos ~4- y el conjun
to de calzado. En la mdquina que se representa, ¢l mevi-
miento de los medios -de sustentacién en andloga direccién,
en wna forma que se describird mds adelante, causa el mo-
vimiento relativo entre los rodillos y el conjunto de cal-
zado,

Los medios de sustentacién -2-, comprenden un pitdén
-8=, que sohresale de un blogue ~9=-, que efectda wn ligero
movimiento transversal a la mdquina (es decim, en el senti
do de la anchura de un conjunto de calzado montado en los
medios de sustentacidn) situado en uns cabeza -~ll- de uwn
poste ~1lO~ deslizable, ezi el sentido de la altura del con-
juntoide calzado que se encuentre montado en el pitén =8,
& 1o lergo de un manguito ~12- asegurado por su extremo in
ferior entre un par de placas =~li- provistas de dos brazos
¥ que guardan une relacidn paralela entre si, articuladas
a un par de pasadores transversales alineados =16~ que So=
bresalen de unas placas laterales 18~ de uwn carro designa
do por la referencia general -20- en la figura 1.. Estas

placas =18« formsn varte integrante, on sus extremos supe-
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riores, de una placa transversal gque se prolonga entre
dichas placas laterales, y cada una de ellas lleva wn
par de rodillos =24~ que giran en unas espigas roscadas

4 las placas. ILos rodillos -24- Tecorren umas gufas ho-

- rizontales situadas en unas canales =26~ montadas en unos

niembros de armazdén horizontales -~28~ situados en otros
niembros verticales de armazén (no representados) que so-
bresalen de la base de la miquina. Por consiguiente, el
carro -20-~ se mueve a lo largo de un conjunto de caléado
situado en los medios de sustentacién, con relacién a los
rodillos -4-;

~ Una bande para la sujecidén de la trasera del con-
junto, lindicado por el nimero general de.referencia =50y
¥y un par de abrazaderas laterales para el citado conjunto,
(no representadas, y operando cada una de ellas a cada 1z
do del conjunto) estén situadas en un brazo de soporte
~34= agogurado a la placa transversal del carro =20,

Pare subir y bajar el poste -10- con relacidn al
manguito -12-, hay dispuesto un mecanismo =36~ de cilindro
y pistén., EL cilindro estd conectado entre las placas
~l4=, ¥ 01 véstago'del plstén estd conectado al extremo
Inferior del poste.

Para hacer oscilar el manguito -12-~ alrededor de
los paéadores ~16= para situar el poste desds una posioidn
receptora inclinads hacia afuera a otra posicidn (casi ver—
tical, ver figura 1) de modo que la parte de la talonera
del conjunto de calzado montado en el pltén -8~ quede si-
tuada debajo de un pie de presidén -40-, s ha dispuesto un
mecanismo -42- de ¢ilindro y pistén. Bl cilindro estd artl
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oulado a un pasador transversal que atraviesa las placas
laterales ~18~ del carro, y la cabeza del véstago del pis
t6n estéd articulada también por medio de un pasador; a unas
orejas o apéndices que sobresalen hacia atrds,de las placas
=l4= que sostienen el manguito -=l2-,

Jos medios de sustentacidn estén provistos tambien
de una almohadille ~T2-~ para la punta montada en el védsta-
go del pistén de un mecanismo de ¢ilindro y pistén ~T74-
(figura 1), el cilindro del cua;l. estd conectado al carro
=20=~, .como se verd mds adelante. Cuando penetra aire 2
presidén en ol mecanismo de cilindro ¥ pistén -T4- subs la
almohadilla ~72=~ para la punta para ponerse en conbacto
con la parie delantera del conjunto de calzado.

Para mover el carro =20- longitudinalmente a lo

-largo de las gulas de las canales —26-, se ha dispuesto

otro mecanismo =-80- de¢ cilindro y pistén que comprende un
cllindro —52- articulado 2 un brazo de soporte situado en
los miembros de armazdn -27-; El véstago -86- del pistén
de este mecanismo -80=, estd articulade a las placas late
rales =18~ del ca:r.'ro.. ' :

Inicizlmente, el carro ocupa una posicidn recepto-
re por la accidn del aire a presién contenldo en la extre
midad dereche del cilindro ~82- {como se ve en la figura
1) que impulsa el vistago -86- hacia la izquierda en toda
su extensidn.

Situado- el carro -20~ tal como acaba de describir

se y ocupando el poste una posicidn inclinada hacia ade-

~ lante, se.-coloca un conjunto de calzado en el poste y se

inserta la horma en el pistén -8- de modo que la superficie

superior.de la horma gqueda en contacto con una superficie
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saperior del blogque -9~. Se inicia entonces wn ciclo
funcional de la miquina, apretando un pedal que gobier=
na una vilvula dispuesta en wm circuito de control de l1a
ndquina, lo cual determina antetodo el suministro de aire
a presién a los cilindros de 1los mecanismos —42- ¥ =56

para hacer oscilar el manguito -l2- y el poste ~l0-, con-

tenido dentro de €1, hacia el interior de la méquina y
eleva al mismo tiempo el poste, con lo que retrocede y
sube el conjunto de calzado hasta que una banda =110~ del
mecanismo de sujecidn -30~ rodea la trasera del conjunto
y la talonerg de la palmilla queda situada contra el ple de
presidn ~40-,

" Después de subir el poste pars situar la talonera
del conjunto de calzado contra el pie de presidn, un me-
cenismo de rueda y tringuete {(no representado) impide el
retroceso del poste, de modo gque yuede vaciarse el zire
a presidn del extremo inferior del mecanismo -36- gin que
baje el conjuntp de calzado.

Ie bandza -110-~ se cierrsa eéentonces alrededor de la

_trasera del,conjunto de calzado y las abrazaderas del me-

canismo de sujecién lateral emtran en dontacto con los cos
tados del conjunto de calzado para centrarlo, bien sea w
zapato del pie izquierdo como del pie derecho. El medanis
mo de sujecidn =30~ es andlogo al de una mdquins normal

de montar taloneras y no se proceders a describirlo; Tamme
poco se desoribirdn los mecanismos de sujecidn lateral, pe-
ro se entenderd gue son similares a los de la mfquina que
se representa en la memoria de la solicitud de patente

ne 425,563 presentada con esta misma fecha por la propia
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Como se verd por la figura 1, la almohadilla ~72-
estd montada em un mecanismo -T4~ de cilindro y pistdn,
el cilindro ~78-~ del cuzl estd asegurado z un brazo ver-
tical ascendente =52~ de una palanca cuyo 0570 HT2Z0 =5i-~
se dirige hacia abajo'. Ta palanca doble =52=; =54-~, estd
articulada en —-56-~ entre los brazos -58- que sobresalen
hacia a_delante de las placas =l4~ que sostienen el mangui-—
t0 «l2-. El brazo =54~ estd articulado a un vdstago de un
pistén (no representado) que se desliza por el interior
de un cilindro -62- s?.’tuado entre unos brazos que descien
den de las ylacas —l4-, Cuando ¢l aire a presidn penetra
en el cilindro ~62=, por detrds de su pistén, la palanca
doble =52, =54~ oscila en el sentido de 1a§ manecillas del

reloj para situar una placa de apoyo -68- en contacto con

1a porcidén de la. punta del conjunto de calzado situado en

el pitén -8=-, a fin de calibrar o medir la longitud del
oconjunto de ¢alzado para una finalidad que se desc;sibira:
nés adelante y para situar también la almohadilla -72- de
bajo de la parte delanftera del conjunto de calzado en dis-
posieldén de sostener este conjunto de.calzado. A continua
cién sube la almohadilla para esteblecer sl referido cou-
tacto, ¥ despuéé de el:_i.o, un necanismo de rueda y tringue
te {no representado) impide el retroceso de la almchadilla
de apoyo, mientras queda sin aire el cilindro que' actia l1a
almohadille. El conjunto de calzado queda esf sujeto y sos-
tenido fimen'be. en tos medios de sustentacidén listo paras
ser montado. .

El carro =20~ se mueve entonces hacia la derecha,

“h
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como se ve en la figura 1, por la accidn de uﬁrmecanismo
80~ de cilindro y pistén para situar correctamente el

conjunto de calzado en sentido longitudinal con respecto
a las boquillas -270- ¥y a los elementos montadores, para

iniciar la operacidn de montar costados junto a la zona

.de la lfnea de dedos del conjunbo de cglzado. Tnos medios

de tope, generalmente similares a los que sc deseriben en
la sollicitud de patente ne 425;563 anteriormente menciona—
da, determinan automdticamente la posicidn del carro =20-.
Bs suficiente indicer por ahora que la citada posicién se
determing por el contacto de un extremo posterior de w=
varilla de tope ~ll2- situada en el carro -20- con un tor-—
nillo de tope ~ll4~ de un brazo de soporte =94~ fijo a la
armazén de la mfguina, situdndose automdticamente la veri-
lla de tope ~1l1l2~, de acuerdo con el tamalio del conjunto
de calzado que ha de montarse, como consecuencia de la ac=
cién medidora de la placa =68~ cuendo se pone en combacto
con la punta del conjunto del calzado.

EL moviniento del mieumbro -68- haciz su posicidn
de contacto corn la punta, hace conectar un saliente —-117-
del brazo =52- con el extremo delantero.de la varilla de
tope ~ll2~ para que esta retroceda, con respecto a un so-
porte ~ll8- asegurado a wn lado del brazo de soporte =—34-
del carro -20-, la extensidén que determina la longitud del
conjunto de calzado; La ﬁgrilla de tope -ll2- se fija en
Yonces en el soporte -118-.

Ios rodiilos montadores -4~ tienen forma frusto-
obnica y estdn construldos y adaptados para operar de modo

similar a los rodillos montadores de la méquina'que se deg=
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eribe en 1a solicitud de patente espafiola ne 425,562 ci~

tada anteriormente, Serd:ssuficiente para la mejor compren
s8ién de la presente invencién sefialar que los citados ro-
dillos estdn provistos a su slrededor de unos elementos
conformadores en forma de nervios helicoidales dispuestos
en forme contraria de modo gue, cuando los rodilloé giran,

los nervios helicoidales conforman hacia adentro las porcio

: nes marginales del corte con respecto a las porciones mar-

gilnales de la palmille, estando situados los rodillos en
wnos medios de soporte en forma tal que sus ejes se prolon-
gan substancialuente por lo menos en €l sentido de la an~
oh}n.'a del conjunto de calzado que se encuenira en la mdqui
na.

Ia velocidad de recorrido del conjunto de calzado,
a través de las boquillas =270~ y de los rodillos w—f-, se
J..'egula por nedio de un eilindro emortiguador ~3520- (Figura
1) en el que el véstago -321- del pistén estd consctado al
oarro =20=-, E1l cilindro -320~ pstd asegurado a un brazo
de soporte =322- que sobresale hacia abajo del cilindro
~82=, ¥y una vélvula ajustable =323~ regula el flujo de

Vaceite en el cilindro amortiguador y por consiguieate tam-

blén la velocidad del carro —20- bajo la presién del aire
contenido en el cilindro -82- del mecanismo ~80- de cilin
dro y pistén.

Ta ope:'r.'acidn de montar se complesta automdticamente
cuando los ?odillos ~4~ llegan précticamente a la linea de
la bocatapa. EJ.' retroceso de los rodillos (por el camdbio

de direccidn del aire a presifn que se suministra al meca

' nismo'-258-( de cilindro y pistén) se indicsfpor medio de un
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interruptor o por medio de una vilvula que actﬁanﬁcomo
consecuencia del movimiento del carro -20-, A la conclu-
sién de 1a'Operaci§n de montar, bajan los medios de sus-

tentacidn (2 causa de la liberacién de los elementos que

s retentan la almohadilla -72- y elboste ~10~) y oscila ha—

{oia adelante el poste por la inversion’: del aire Sumi-

nistrado al mecanismo =44~ de cilindro y pistdén.

Ias porcionss marginales del corte destinadas al
montado y las correspondicntes de la palmilla, pueden unir-
8¢ o pegarse por medio de la cola aplicada a las porciones
marginales de la palmilla antes de la accidn de los rodi-
1los =4~ por medio de un mecanismo aplicador que comprende
un par de boquillas -270- {(una para cada lado del conjumto
de calzado) que depositan cola termopldstica fundida en las
porciones marginales de la palmille cuando ésta pasa por
las boquillas,

las boguillas ~270- (véase particularmente la fi-

gura 2) sobresalen hacia abajo de unos cuerpos —272-, ouyos

- extremos superiores -273- estdn articﬁlados PO medio de

unos pasadores -275- a los extremos internos de unos tiran
tes ~274— sostenidos articuladamente en sus extremos exbtex
nos por unos pasadores =276~ {que se prolongan 1§ngitudi-
nalmente al conjunto de calzado) situados en una barra
transversal -278- que se extienden por emtre un par de ba
rras =280~ que sobresalen hacia arrliba de un bloque de go-
porte —282-; Este blogue ~-282~ se prolonga en senbido
trensversal a la miquina y estd asegurado a un véstago =283~
dén pistén que sobresale hacia abajo de un pistén (no re-

presentado) que se desliza en sentido ascendente por el
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interior de un cilindro -285- asegurado a un mienbro de
wnién -288- montado en la armazdn &e la mdquina, EBL blo—
que =282~ lleva unes rodillos -284- gue recorren unas Caw-
ras delanteras y posteriores de unos miembros de gufa o
rlantillas -286- que sobresalen hacia zbajo del miembro
de unidn —288-. Ia entrada de aire a presidn en el extre
mo inferior del cilindro -285~ eleva el blogue =282- y ele-
vé asimismo el mecanismo aplicador de cola separéndolo del
conjunto de calzado que se presenta a la mdquina y que ocu
va su posicidn de trzbajo, segin se ha descrito amterior-
mente, Ia salida del aize a presién del interior del ex-
tremo inferior del cilindro =285~, hace bajar el mecanismo

aplicador de cola a su posicidn operativa, estando limitado

el movimiento de descenso del blogque -282- por la presencia

_de un tope adecuado {no representado). Ios Cuerpos =272-

de las boguullas y las boquillas asociadas -27C-, suben y

bajan con relacidén a la barra transversal -278- (a causa de

1os ejes ~275=, <276~ y de los tirantes -274) s fin de que

las boguillas puedan seguir la variaciones en altursz gel
contorno de la plamille de un conjunto de calzado mientras
pasa por las boquillas. TUnos muelles =290~ conectados en,
tre los tirantes -274- y otra barra transversal -289-
(sostenida por unos miembros =291~ de la Sgrra transversal
-278) sirven para contrarrestar la mayor parte del peso

de los cuerpos =272~ y de la piezas acopladas a los mis—
mos, de modo que las boquillas =-270- llegan sin esfuerzo

2 la plamilla, cuando se les permite hacerlo, como se deg
cribird mds adelante. Para impulsar cada uno de los tiran

tes =274- en direcciones convenientes alrededor de 1los pa—
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sadores -276- para elevar los cuerpos de las boquillas y
las boquillas con respecto a la barra transversal ~278-,
en cada miembiro —-291- estd situado un cilindro -293~- del
cual sobresale hacia abajo un vdstago -295~ de'su pistém,

cuya cabeza -297~ tiene una ranura longitudinal en lz gue

penetra un pasador —301- gue sobresale del tirante asocia

do ~274=. ILas boquillas -270- pueden moverse transversal
mente, con respecto a un conjunto de calzado situado en la
mfquing, ‘por el movimiento de los cusipos ~272= sobre sus
ejes -275-; Unos brazos de soporte ~503— en forma de L
estdn conectados a los exiremos superiores =273- de los
cuerpos de las hoquillas, y un mecanicmo de cilindro y pis-

tén que ocomprende un cilindro -307- y un -pistén (no Tepre-

‘sentado) del que sobresale un vdstago =309~ estd conectado

entre los brazos ascendentes de los brazos de soporte —=303-
Bl aire a presidu que penetra en un extremo del cilindro
=~307= impulsa hacia afuera el vdstago =309~ para hacer oS-
ellar las boquillas -270-; situdndolas juntosa wna porcidn
central de la palmilla, mientras unos toranillos de tore
~510=~ de las porciones extremas -273- estdn en contacto
con unos miembros fijos de tope =31lle,’

Fijo a cada boquills ~270~, hay un ple =312~ gue
se prolonga algo por debajo de la poreidn inferior de la
boquilla y que, por su contacto con la palmilla, impide
que la boquilla toque la palmilla cusndo ocupa su posicidn
Operativa;

Ja monture independiente de las dos boquillias an-
teriormenfe descrita, permite que cada una de ellas siga

las variaciones en la altura del contorno del conjuanto de

¢alzado.
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Ios cuerpos -72- de las boguillas esténlcaleéfa-
dos eléctricamente por medio de unas resistencias de tu-
bo controladas termostdticamente {no represeniadas) y tie-
nen unos orificios de entrada =292~ 2 través de los cuales
puede introducirse la cola a cordén, en forma bien conoci
da, de modo que quede fundida en los conductos {no repre-
sentados) de los cuerpos ~272- y salga de las boquilias
pdr el avance progresivo del proﬁio corddén de cola por el
interior de los citados orificios;

Cada boquilla ~270=~ lleva una védlvula de agujz, im
pulsada por un muelle (no representado) a wna posicidn de
¢ierre, al situarla contra un asiento apropiado para la
vdlvala dispuesto en el interior de la boquilla, para inte
rrumpir o cortar el paso de la cola a través de la misma,
) Una porcidn de espiga =314~ de la vilvula de aguja
estd conectada a un solenoide —316; que, al activarse,
abre la vdlvula para que pase nuevamente la cola por la
boquilla. Ia vdlvula sirve, cuando estd cerrada, para re-
ducir la tendencia a chorrear de la boquilla entre los su-
cesivos ciclos de funcionsmiento de la méquina.

Para gque las boquillas puedan desplazarse lateral-
mente, durante una porcidn pof lo menos del recorrido del
conjunto de calzado, para seguir el contoéno de las porrcio
nes ourvas de la planta del calzado; la mdquina que se re-—
presenta estd provista de-unos medios de gufa o plantillas
{que se describirdn a confinuacién) para controlar el mo-
vimiento, en el sentido de la anchura, de las boquillas
durante el paso del conjunto de calzado. Como se ve en la

figura 3, el extremo de un cable Bowden -330- estd conectz
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do a un pequefio bloque =332~ comectado 2 su vez a la ho=
quilla asoclada =270- y gque sostlene el pi¢ complementario
-512—; Cada cable se wrolonga a lo largo de una funda =354,
wn extremo de la cual estd asegurado a un brazo de soporte

-336~ £ijo.al bloque -282-., E1 otro extremo de la Ffunda

=334m eatd asegurado a un saliente ~337—~ de wn brazo de so-

rorte -338- £ijo a uno de los hrazos ~107- dec armazlfn. Bs—
te extremo asociado del cable =330~ e3td comectado a waa val
lla «340- que se desliza (en el sentido de la anchura de
la méquina) por uma percidn 342- del brazo de soporie
-338-; Cada una de estas varillas =340- tiene una cabeza
=344- que proporciona una base de sustentacibén pars w ro-
dillo ~346—- que constituye el cursor de una plantille o
gula. Jos medios de gufs comprenden un par de plantillas
0 gufas «348~, una para cada boquilla, situadas, como se
desoribird mds adelante, en unos brazos de soporte =350-
que se prolongan laterslmente a ambos lados del sopoxte
~34= dol carro -20~, Ias plantillas -348~ participan pox
consiguiente de los movimientos circulatorios del carro en
sentido longitudinal al conjunto de calzado situado en el
nismo. ‘ ‘

Para situar cada uno de los rodillos =346~ en con-~
tacto con wna cara -352--de¢l borde de la plantilla asceiada
~348-, se ha dispuesto, sobre cada brezo de soporte =338-,
un eilindro -354— cuyo véstago =356~ del pistdn del mismo
estd conectado a un bloque -358~ qus sobresale hacia abajo
de la oabeza =344~ de la varilla asociada ~340-. Les bo-
quillas =270~ son impulsadas hacia adentro (a posiciones~
determinadas por los tornillos de tope =310=-) por la aceién
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del alre a presidn que entra en el cilindro «307=s Ia
penetracifn de aire comprimido en los extremos exberio-
res de los cilindros ~354-, impulsa los rodillos asocia~
dos -346- a situarse en combacto con las caras laterales
-352= de las plantillas -348-, Como puede verse por la
figwra 3, la aproximacifn del rodillo =346~ a su planti=-
lla correspondiente, impulska J_aacia afuera a través de su
cable =330-, la boquilla ~270- conectada al mismo (vencien
do la presién del cilindro -307- que mentiene los cables
en tensidn) aceredndola al borde de la 'palmilla del cone
Jjunto de calzado que ha de pasar pbr ia méquina‘.

Ia configuracidén de la cara =352~ del borde de
cada plantilla =348~ (figura 4) es inversa a la del con-
torno correspondiente del bbrde, interior de wna palmilla

de un calzado del tamafio modelo, Asociado a cada plantie

-lla «348= hzy ua miembro desviador'_-%o-, compuesto por

wna placa recta (que constituye en .realidad una plantllla
rectdngular) que se desliza longitudinalmente con respec—
to a lé plantilla =348~ ¥ que cubré la cara =352- lateral
de la misma cuando ocupa su posicidn extendidm, pafa que
el rodillo asociado ~346- se ponga en contacto con el bore
de exterior recto del miembro desviador y no con la cara
lateral ~352- de la plantilla -348—‘. Ios miembros desvig
dores =360~ estén conectados a2 umos mecanismos -362- de
oilindro y pistén que se representan esquemdticamente en
la figura 4 para hacer avanzar y retroceder los niembros
desviadores con' relacién a les plantillas =348-,

Se ha ocnﬁprobado que un sélo elemento de guia o

plan'hilla.de configuracibn inversa a la de la poreidn cur-
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va de la palmilla que se extiende desde la linea de dedos
hasta la porcidn relativamente recta del enfrangue de un
calzado del bamafio modelo, puede émplearse para guiar ie
boquilla mientras gplica la éola & las porciones interiow-

res curvas de las palnillas del calzado comprendido ea la

| serle oqmpieta de tamafios que abarea la plantilla, con

tal que la plantilla esté situada oorrectémente en sengido
longitudinal de acuerdo con el tamafio { o largo) y que es-
t8 "gompensada” en el sentido de la anchura para absorber
las variaciones en la anchura y largo del calzado., For

consiguiente, cada plantilla =348~ estd montads e su SO-~

porte ~%550~ de modo que pueda moverse a lo largo y a lo

ancho por medio de wna combinacién de rodlllos y ranuras
«352=~, TUnos muelles =353~ impulsan normalmente lzg plapn
tillas hacia la porciln de la punba, como se ve en la fi-
gurawd, de modo gue los extremos delanteros de las pianti
llas emtran en contactoc con wnos salientes -355- gque so—~
bresalen en el sentido de la anchura del brazo -52- en el
que e§té situada la placa de contacto —-68- citada antcrior—
mente, Cu=ndo €l brazo ~52- oscila en la direccién de las
agujas del reloj (Figura 1) para que 1a placa ~68- se pon~
ga en contacto con la punta del conjunto de,calzado situz
do en los medios de sustentacidn, las plantillas =348~ ge
mueven proporcionalmente hacia la teloners bn una propor-
cidén conveniente de 7:16) a lo largo de las Tenuras in-
clinadas -552-;-1a distancia necesaria para situar debida
mente las plantillas tantc en el sentido longitudinal como
en el de anchura, cor respecto al conjunto de calzado que

ha de ser trabvajado. Este movimlento posiclionador de las
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plantillas se efectfia por consiguieate 2l mismo tiéﬁﬁb
que €l movimiento posicionador en sentido longitudinal

de la varilla de tope -~ll2- que deberminz, como se ha
indicado antexriormente, la posicidn relativa del conjun’
Y0 de calzado ¥y de los rodillos =i ? las boquillas «270=,
para iniciar la operacidn de montado.

' Cuando en los medios de sustentacién se encuentia
sitwado un conjunto de calzado del pie derecho, la porcida
interior mds curvada del enfraﬁque queda a la igquierda
de la mdquina, vista de frente; La disposicidn del cir=
culto de control es tdl que, cuando se cierra la banda al-
rededor de la trasera del conjunto de calzado para linear
debidemente el calzado con la direccién de movimiemto del

carro =20~ y situay el calzado en el sentido de la anchu-

.%a, Im:porcibn de la punfza del calzado se inclina algo ha-

cia un lado , de modo que la mdquina puede operar con se-
guridad sobre un calzado del pie derecho , para lo cual se
establece el suministro de presidn adecuado z los mecanigw
mos =362~ de cilindro y pistdn para que el miembro desvia-
dor =360C= situado a la derecha de la mdquina cubra la cara
lateral ~352-~ de la plantilla ~348- situada en aquel lado
de la miquina, mientras qﬁe se }etira el miembro desviadoz
~360= del otro lado de la misma para dejér al descubierto
la cara lateral de la plantilla correspondiente, Después

de que las bogquillas -270- bajan para acupar su posicidn

operativa, como se ha descrito anteriormente, se aplice

aire a presifn a los eilindros -354- para que los rodi-
1los ~346~ se pongan en contacto con la cara lateral de

le plantilla ~348- del lado izquierdo de la mdquing y con
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el borde recto del miembro desviador -360- del lado derecho
de 12 misma para acercar adecuadamente las boquillas =270~
a las poreionss merginales de laApalmilla. A medida que
el conjunto de celzado pasa a través de las bogquillas, la

boquilla del lado izquierdo de la méquina sigue la porcidn

‘més curva del borde de la palmillia mientras que la del la-

do derecho queda fija {en el sentido de la anchura), de mo
do que se deposita la cola en dicho 1ado 2 lo largo de una
1inea recta., Cuzando la mdquina ha de trabaja® sobre un
conjunto de calzado del pie lzagquierdo, se inyieften COTICS =
rondientemente, las posiciones; es decir, se cubre la plan
t1lla del lado izquierdo de la méquina y queda al descubier
t0 la del lado deredho; | «

En €l funcionemiento de la mdquinn que se represen
ta, después de colocar un conjﬁnto de calzado en la forma
descrita, en disposicidn para iniciar la operacién de mon
tado, la porcidn inferior del cilindro -285- se vacia {mien
tras que en las porciones inferiores de los cilindros —-293-
penetra aire a presidn para mantener en alto los cuerpos
-272=~ de las boguillas con respecto a la barra transversal
~278- y mientras el vdstago =309- del pisién cel cilindro
<507~ mantiene juntas las boquillas) para que baje el me~
canismo aplicador de cola y ocupe su posieidn operativa en
la gue las boquillas y el ple =312~ quedan situadas cerca
de la palmilla. El aire comprimido que penetra en los ci
Lindros =~293-, qambié.de direccidn para bajar los vistagos
-295~ ¥ para que bajen asimismo las bo&u;;ias =270 hésta'
que el pie ~312- tofa la palmilla, ﬁientras que -el aire

a presidén introduéido en las porciones exteriores de los
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cilindros =354~ mueve los rodillos cursores =346— hacia

las plantillas =348-, separendo as{ las bogquillas (mien~

tras el pie -312- contindz en contacto con la palmilla)

hasta wn lIimite determinado por el contacto de los rodie

llos =346~ con una plantilla =348~ y un miembro desviador

~360~ situados respectivemente a amPos lados de la méqui-

.02 para situar los orificios de salida de las boguillas

précisamenie sobre las porciones marginales de lz palmilla
a un lado y otro del la zZona del enfranque de la palmilla.
El movimiento de las boquillas en la forma descrita pars
ocupar su posicidn operativa, asegura que los orificios

de salida de las mismas, al separerse las boguillas, no
montan sobre las porciones margineles del corte., Cuando
8l carro -20- de los medios de sustentacidn se mueve entqg
ces en sentido longitudinel por la accién del mecanismo
=80~ ‘de cilindro y pistén, el conjﬁnxo de calzado pasa por
debajo de las boquillas ~270- y de los rodillos montadores
4= {que han bajado para ponerse en contacto con el conjun~
to de calzado poﬁ causa del aire a presida introducido en
el extremo derecho del cllindro -258- (Figura 1). Duran=
te el recorrido del conjunto de calzzde a través de las

boquillas, estas suben y bajan para adaptarse a lasg difew-

"rencias de alturs en el contorno de laz plénta del calzado

situada en contacto con el pie -312-, puesto que los yasadp
res -30l- suben en las ranwras -299- de las cabezas de 1os
véstagos de pistén, -295- {Figura 2), ILesyplantilles-348-
(y los miembros desviadores -360-) se mueven longitudinal-
mente Junto con €l carro ~20=~, con relacidn a los cursores
~346=, uno de los cumles estd en contacto con €l miembro

desviador =360~ a un lado de la mfquina.y el otro com 1o

[}
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plantilla -348-, al otro lado de la misma, como se ha deg

erito anteriormente.,
Algunos tipos de calzado necesitan plantillas pro-
vistas de superficies curvas de gufa para controlar el

moviniento en el sentido de la anchura de las boquillas

- =270~ durante la aplicacidn de la cola a ambos lados.de la

zopa del enfranque. Con esta finalidad, la mfquina quesse
representa puede ir provista de un sistema modificado de
gufa, como muestran las figuras 5 y 6 de los planos,

En esta forma modificada de plantilla; el extremo
de la funda o0 envoltura =334~ de cada czble mds slejado de
la boquilla asociada, estd asegurzdo a un reborde =437-
de un brazo de soporte —-438- asegurado a.dos placas —439-
fijas a uno de los miembros de armazén ~107-. EL otro ex
tremo del cable -330- estd conectado en forma ajustable
a un miembro de unidén -440- que se extiende entre un wmr
de brazos de palanca, -441- dispuestas separadamente wna
sobre otra., Estos brazos -441- se prolongan generalmente
hacia adelante y hacia atrds con relacién a la mfquins, ¥
sus porciones posteriores estdn articuladas a un pasadors
-gje =443= que sobresale en sentido ascendente de un miem—
bro —=445- msegurado a un brazo de soporte =447~ montado
también en las placas -439-, Los extremos delantefos de
los brazos —-44l- estén articulados a la cabezz =449~ de
un véstago -451- del pistén de un cilindro —453- situado
en el brazo de soporte ~438~-. Se comprenderd, pues, que
hay un par de brazos de palanca, —441l- situados a cada lae
do de la mdquina, asoclado cada uno de dichos pares a su

correspondiente boguilla,
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Debajo del brazo inferior —44l-, estd asegurado
un c¢ilindro ~455- por cuyo intefior se desliza mwn pistén
~457-, €l vdstago —459= del cual continua su movimlento

ascendente a través. de wn orificio practicado en dicho

brazo Yy lleva acoplado un cursor o rodillo =461~ gue gira

sobre una poreifn ~463- de didmztro reducido del vdstago.
En dicha porcidn reducida -463-, hay un casquillo =-465- si”
tﬁado sobre el rodillo -461- ¥ que se aloja en wn orificio
del brazo superior -44l-. Un collar -467- estd asegurado 2
la porcién —463- del vistago sobre el casquillo —465—; Un
resorte —-469-, asegurado al brazo superior =~441-, conecta
con el extremo supericr de la poreién -463- del véstego ¥y
lo impulsa hacia abajo., El aire comprimido que penetra en
¢l oilindro —455- por debajo del pistén -457-, -hace subir el

;véstago ~459= ¥ su rodillo =461~ hasta wn limite determi-

nado por el contacto de una ﬁorciéﬁ de cubo del.rodillo
~461= con la parte inferior del brazo superior =4iile,

B2 aire a presidn introducidoe en los eilindros
~45%=, & wno u otro lado de la miquina, impulsa hacia aden
tro 10s btrazos -441~ que oscilan sobre sus pasadoles eje
f 45~ Pafa que los rodillos -46l- se¢ pongan en contacto
oon una cualquiera de las dos plantillas que se descaibi-
rén a continvacién, determinands la altura Ge los rodillos
7461' la plantilla con la que se establecerd el contacto;

Estos medlios de gufa comprenden, a cada lado de la
médquina, uwna plantilla inferior -47l=- y otra superior -473-,
colocadas wna sobre otra. EL exbremo posterior de la plan
tilia sup?rior -475 estéd articulado, por medio de un pasa=

dor =475~ a la plentilla inferior —47l-, prolongdndose el

'eje del pasador =-475- en el sentido de la altura de 1z mi



10

15

20

25

50

: PR 74
quina., Un mecanismo de cilindro y pistén, del que forma

parte el cilindro —48%- esté montado en la{plan‘cilla 471
v el véstago —487- de su pistén estd conectado al pasador
-485-- de wna articulacién de valancas compuesta por unos
tirantes =477-, ~479~ articulados respectivamente por medio

de wnos pasadores ~48l~, —-483- a las plantillas inferior 7

-superior —471-, -473~. EL mecanismo =489~ de pistén y cilip

dro es de doble accibn y estd adapiado de modo que cuando pe
netra alre a presién en el exiremo posterior del cilindro,
su articulacidén asociada de palancas forma una lfnes recta
para hacer oscilar la plantilla superior peira que ocupe su
posicidn operativa, mientras que, cuando se introduce airea
presién en el extremo delantero del cilindro, la ariticulacitn
de palancas forma una linea quebrada (como se ve en la fign
ra 6, vy la plantilla pasa a ocupaT su posicidn insotivae

Ias plantillas -471- y =473~ presentan unas porcio-
nes curvas =472« y ~474~, Im configuracidn del conborno de
la porcidn -472- correspondc a la de la parte interior del
calzado, mientras que la forms dgl contorno de la poreién
wiT4= es como la de la parte exterior de-aquél,

Jas plantillas inferiores -47l- estdn montadas en
forma deslizazble sobre wnas placas -491- (una a cada lado
de la mdquina), aseguradas a los lados del brazo de Sopor=
te =54~ del carro =20~ y dispuestas en un plano horizontal.
Para ello, unos pasadores ~49%- gue sobresalen hacia abajo
de las plantillas inferiores -~47l- atraviesan unas ranuras
oblicuas ~495- @e las placas -49le, Como las plaantillas
estdn montadas en el carro «20-, svanzan y retroceden jun~
to con los medlos sustentadores del calzado, siendo tal
la configuracién del contorno de las porciones —472- ¥

=474~ que cuando el rodillo -461- en uno de los lados de
la miquina, se pone en contacto con la péreibn -474- de
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la plantilla superzof;—273- vy esta se mueve junto con el

.carro, la bogquilla de aquel lado de la mdquina recorre el

conforno exterior de la porcibn lateral del calzado, mien

tras que, cuando se impulsa al rodillo para recorrer Ia

poreifn =472- de la plantilla inferior —471-, la boguilla
sigue el conftorno interior de la parte lateral del calzado,
Como en el sistema de gula acabado de deseribir

con referencig a las figuras 5 ¥y 6, las plantillas se des

1izan sobre las placas —491~ por medio de los pasadores ;493

¥ las ranuwras ~495~, la inelinacidn de estas ranuras ha de
ser la adecuada para que se produzca ¢l debido movimienso
en el sentido de la anchura de las plantillas de acuerdo

con su desplazemiento en sentido longitudinal que determi-

rne-el tamafioc del calzado.

Para mover las plantillas =47le ¥y «473- con rela—
cidn a las placas -491l-, se ha dispuesto a cada ladc de la
héquina un ¢ilindro ;g97- articulado en «~499- a la placa
correspondiente ~491~, El véstago -~501- del pistén del
c1lindro -497- estd conectado a un blogue =503~ asegurs
do a la plantillg inferior -471- en el lado correspondien
te de la miquina., TLos cilindros -497- don de doble accidn,
¥y cuando se yresenta un conjunte de calzadq a la mdquina,
penetra alre 2 presidn en el extremo delantero de los oi-
lindros para mantener las plantillas en pdsicién_retrasa—
da., Ouando se ha colocado ya el conjunto de calzado con-
tra el pie de.presidn ¥ en contacto su porcidn de la punta
con ¢l miembro -68-, como se ha descrito anteriormente, el

suninistro de aire a presidn a los cilindros -497- se des

"vfa hacia los extremos posteriores de lbs cilindros para

que los pistones avancen y, con ellos, las plantillas —471-
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v ~473~ hasta que las porciones delanteras de las mismas
topan con unos miembros de paro montados en forma ajusta-
ble en el brazo =52-, ILas plantillas quedaﬁ asi debilda-
nente colocadas de acuerdo con la longitud del calzado y,

a causa de la conexién entre los pasadores ~493~ y las ra

nuras ~495-, ocupan similtineamente la posicién requerida

en el sentido de la anchura corrsspondiente al ancho del
calzado. Tas plantillas quedan fijas en dichas posiciones,
con relacidn al carro -20-, dwrante el curso de operacidn
de montado.

Si la ndquina ha de trabajar sobre un calzado del
ple derecho, la plantilla ~473~ del lado izquierdo de la
miquina quede retenida en su posicién inactiva y ¢l rodi-
1lo ~461- de dicho lado de'la mdquina ocupa su posicidn
baja para poder recorrer la porcidén curva -472- de la plan
$illa inferior —47l-, haciendo as{ que la boquills asocia~-
da siga la curva del perfil interior de la planta del cal-
zado, Bn el lado derecho de la mdquina, la plantille =475=
mantiene su posicidn actuadora, mientras que el rodillo
~461% de este lado de la mdquina ocupa su posicidn alta
para poder seguir la porcidn curva —474- de la plantilla
superior ~47l-, haciendo asi que la boquilla de dicho lado

'recorra el perfil o contorno exterior de la planta del

calzado. Bsta disposicién de las diversas partes de la
méquina, que acaba de describirse, se obtiene inbtroducien
do aire a presidn en el extremo delantero del cilindro
-489=- de la parte izqu;erdaAde la mdquina ¥y al extremo
posterior del correspondiente dilindro del lado opuesio,

¥ suminisirardal mismo tiempo aire comprimido al extremo
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inferict del cilimiro —455- del lado derecho de la mdqui-
na, mientras el resorte —-469- del lado izquierdo de la
mdquina retiens el rodillo ~461= de-ignal lado en su posi-
oidn baja;

S5 el calzado sobre el que ha de-operar la nmdqui-
na es del pie izquierdo, se invierte el suminstro de aire
a presién a los cilindros -489- para situar la plantilla
superior -473- del lado izquierdo de la miquina en posicidn
-actuadora y la del lado derecho en posicidn inactiva, mien
tras sube el rodillo ~461- del lado izquierdo de la méqui;
na baja el del lado derecho de la misma,

El suninistrd del aire a presidn a los diversos
mecanismos -489=~ y =455~ de cilindro vy pistén puede contro-
larse en forma conveniente automdticamente puesto que la
nédquine puede determinar por si misma si el calzado es del
pie derecho o del pie izquierdo, cémo se ha descrito ante
riormente. Alternativamente, o ;demés de ello, pueden dis—
ronerse medios manuales selectores para que el operario
pueda escoger la plantilla que deba emplearse;

| Después de que las plantillas hean sido situadas en
sus posiclones correctas de lengitud y anchura, como se
ha desorito anteriormente, penetra aire a presién em los
axtremos exteriores de los oilindros —-453- parg qué osci-
len hacia adentro los brazos ~441~ de palanca sobre los
pésadéres - eje =443-, a fin de que los rodillos =461l- se
pongan en contacto con las plentillas adecuadas y muevan
as{ las boquillas (contra la accidn del aire a presidn con-
tenido en el cilindro -307- anteriormente mencionado) %rag

laddndolas de sus posiciones interiores a posiciones con-
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tiguas a los dos lados de la palmilla, dispuestas a ini-

oial la aplicacidn de la'cola. Después de ello, mientras
el carro -20- se¢ nueve, los rodillos -46l- siguen las por-
clones curvas de sus correspondientes plantillas para que

puedan las boquillas efectuar los debidos cambios em el

"sentldo de la anchura mienﬁras racorren las cwrvas inter~-

na y externa de la planta del calzado. Utllizado unos ro-
dillos -461- de un gueso proporcionado al de las planti-
llas =471- ¥y 4473- ¥ moviendo haciz arriba los rodillos,
como se ha expuesto anteriormente, para situarlos en con-
tacto con una u otra de las plantillas, se evita la posi-
bilidad de que uno de los rodillos recorra una paerte de
una plantilla y luego una parte de la otra, cuando la pian-
tilla superior actda y su contorno pueds cruzarse con el

contorno de la plantilla inferior.,

$e reivindica como objeto de esta patentes

1.~ Perfeccionamientos en las mdquinas de montar
calzado, que efectian simultdneamente operaciones de mon
tado a lo largo de ambos costados del calzado, por 1o me-
nos en la zona del enfrangue, pro#istas de medlos de suse
tentacién para un conjunto de calzado formado por un cor-
te y una palmilla colocada en ¢l interior del corte, me-
dios para que 108 meios de sustentacidn sitlen el cénjun,
to de calzado sostenido por ellos en la relacidn debida

con los elementos montadores de la méquina, adaptados pa-



10

15 -

20

25

ra conformgr simultdneamente hacia adentro porciones mer«
ginales del corte de ambos lados del conjunto de ealzado,
con respecto a la palmilla, para unlr estas porciones malr-

ginales del corte 2 la palmilla por medio de la cola de-~

' positada emtre ellas, medios aplicadores de cola compues-

tos por un par de boquillas que actdan a ambos lados del
conjunto de calzado, ¥y medios para efectuar un movimiento
relativo, en una direccidén longitudinal al conjunto de cal

zado, entre las boquillas y los medios sustentadores para

que aquellas apliquen cola progresivamente a lo largo de

las porciones laterales del conjunto de 'calzado, caracte-
rizados por la disposicidn de unos medios (285, 280, 278,
275, 307, 363, 272) que sittan iniclalmente las boguillas
(270) a proximidad de una porcidn cential de la w@lmilla
¥ que las separan después hacia ambos lados de la misma a
‘posiciones determinadas por unos meédios de gufa o planti-
1las (348), por medio de lo cual, durante el movimiento Pe~
lativo entre los medios de sustentacidn (2, 20) v las bo-
quillas (270) que se produce en direccidén longitudinal al
conjunto de calzado, las boquillas {270) pueden moverse en
el sentido de la anchura del conjunto de calzzdo en la fore
ma adecuada para aplicar cola entre las porciones margina-
les del cgrte y de la palmilla,

2.~ Perfeccionamientos seglin la reivindicacién 1,
caracterizados por disponer medios para efectuvar un movi-
miento relativo, en la citada direccién longitudinal al con

Junto de calzado, entre las plantillas (348) y las boguillas

5]

(270) en correspondencia al movimiénto relativo en andlo-

gardiz'eoo:idn entre los medios de sustentacién (2, 20) y aas
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bqquillas;

3.~ Perfeccionamientos segin -le reivindicacién 2,
caracterizados porque Ias plantillas (348) estén situadas
en los medios de sustentacidn (20) y porque unos medios se-

guidores (346, 340) de las plantillas estdn conectados a

‘las boquillas (270) por medio de unos cables flexibles Ei-

po Bowden (330).,

4.~ Perfeccionamientos seg@n la reivindicacidn 3,
caracterizados porque las plantillas (%48) estdn montadas,
por medio de pasadores v ranuras inclinadas (351), en los
medios de sustentacién (20), de +tal modo que pueden moverse
longitudinalmente el conjuntd de calzado ¥y con relacidn a
los medios de sustentacidn, para situar las plantillas en

la posicidn debida, de acuerdo con el tamafio del calzado,

~ determinada por el contacto de un miembro de contacto (68)

con la punta del conjunto de calzado y para poverlas late-
rglmente, al mismo tiempo que se produce el ajuste longi-
tuﬂinal, para adaptarlas a los correspondientes cambios en
la anchura del calzado.

5.~ Perfeccionmientos segﬁﬁ la reivindicacién 4,
caracterizados porque los medios de gula estdn constitul-
dos por un par de plantillas (348) de configuracién simi-
lar, asocladas respectivamente a cada uno de 1os.lados de
los medios de sustentacién, asi como por la disposicidn de
wnos medlos que, al ponerse en contacio con el conjunto de
onlzado presentado a la mAquina, determinan si se trata. de
uwn calzado de pie derecho o de pie izquierdo, y de otros
medios (360) que cubren aﬁtométicgmente le plantilla situa

da en el lado de la mdquina que corresponda a la Zarte
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exterior del conjunto de calzado que se encuentra en la
misma, con objeto de que la boquilla de dichd lado no pax
ticipe de ningin mo§imien$o lateral, adoptando estos medios
(360) de la forma de wna plantilla rectdngular.

6.=~ Perfeccionamientos seglin la reivindicacidn 4,
caracterizados porque los medios de guia comprenden, a cg
da lado de 1z mdquina, wa par'de plantillas (471,473) mon
tada wna sobre otra, teniendo una de ellas (471) una confi
guracién adecuada a la porcidn interior mds curvada del cal

- 2ad0 ¥ la otra (473) una hechura como la de la porcién ex
teriok menos curva del mismo calzado, ¥y unos medios segul
dores para cada par de plantillas agrupadas compuestos por
un rodillo (461) movible en una direccién ascendente con
relecidén a Fas plantillas de cada par, para que pueda re-—
correr tanto el contorno de la plantilla inferior como el

:ﬁe la suparior;-

Te= Perfeccionamientos segfin la reivindicacidn 6,
caracterizados por disponer unosmedios (455, 457) para su-
bir o bajar automdtica y simulténeemente los seguidores
(461), a cada lado de la mAquina, siendo tal su construc—
c¢idén y disposicidn que, cuesndo el rodillo o cursor (461)
de uno de los lados de la mdquina se ajusta para recorrer
la plantilla {471) correspondiente a la porcidn interna del
calzado, el rodillo del otro lado se ajusta tembién para
seguir la plantilla (473) correspondiente a la poreidn ex
terior del oalzado y que, cuando la méquina ha de operar
en un calzado del pie contrario, se cambla automédticamente
la posicidn de altura de los rodillos (461) de modo que el
primer ro&illo mencionade se pone en contacto ¥y sigue el

contorno de la palmilla (473) correspondiente a la porcién



externa del calzado, mientras el segundo rodillo citado
86 pone en contacto y recorre el contorno de la planti-
1lla F47l) cbrrespondiente a2 la porcién interna del cal-
gado. |
‘ . .8.- Perfeccionamientos en las mdquinas de montaw
‘calzado.

Este memoria comsta de treinta y siete hojas es—

critas por una sdéla cara,

BARCELONA, 10 de abr e 1.974

P.A.
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