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MEMORIA DESCRIPTIVA.

correspondiente a la solicitud de concesién de un@ °

¢

PATENTE DE INVENCION

v

SOLICITANTE: __ AUGUSTO MARCHETTT

-

RESIDENCIA: ... Plazza Sicilia, 7, MILANO (Italia)

ENUNCIADO: - DISPOSITIVO PARA- EL CIERRE DE LA BAN -

' DA POSTERIOR DE UNA CAJA PARATELEPIPE

" DICA.

Prioridad: Patente e 2 del
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.- ralelepipédica.

encimz de la caja, 0 bien en.la preséncia de correas denta-

Ia presente invencidn se relaclona con un dispo~-

sitivo para el cierre de la banda posterior de una caga pa—

Se conocen numerosas mdquinasg para el cierre de
cajas paralelepipédicas, que efectiian primeraﬁente el vol-
caniento de las bandas terninales y luego el de las bandas
laterales, utilizando oportunocs dispositivos distribuidos
a lo .largo dél'recorrido de avance de la ca.ja.

Es 1gualmenﬁe sabldo que quizds el mayor proble—
ma, encontrado en la reallzaclon de mdquinas de tal género
estd representado por la realizacidn del dispositivo de
cierre de.la banda posterior, que deberd satisfacer la do- |
‘ble condicién de no obstaculizar el movimiento de avance de

.Vla caja y aplicar seguidame&te;.una vez pasada ésta, un im-
~pulso a la banda posterior en sentido igual a su direccidn
de -movimiento, que'seé capaz de provocar su- volcamiento.

Tal problema se ha resuelbto hasts ahora'utilizan-

=30 principalmente dispositivos basados en la preseancia de-

brazos rotatorios con eje de rotacidn horizontal situado

das oblicuas controladas de manera que se acoplen al extre-
mo libre de la banda posterior y, avanzando, provoquen el
volcamlento de la misme a la posicidn de cierre. Un ejemplo '
de este Gltimo tipo de dispositivo se-describe e llustra en}
la solicitud de patente n® 22972 A/72, depositada el 8 de
abril de 1972 a nombre del mismo Solicitante de la presen-

te,

~

Los dispoéitivos anteriormente mencionados pre—
sentan sin enbargo el'! inconveniente de resultar completa-

mente. ineficaces en el caso en que la caja se presente con
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la -banda posterior nuy abierta, particularmente a 90° res-
pecto a 1a'pared de la caja a la que estad unida. En efecto,
én tal caso ni los brazos rotatorios ni las correas denta-
das pueden acoplarse eficazmente a la banda, que por consi-
guliente permanece abierta.

. Por lo tanto, es objeto de la presente invencidn
realizar wn dispositivo que, aparte de satisfacer la doble
condicidn anteriormente mencionada, gea también capaz de
efectuar el volcamniento con movimiento de cierre de la~5an—
da posterior de una caja paralelepipédica cuando tal banda
se presenta con inclihacién de aperturs muy acentuada, como.
de 90° § més. o '

De acuerdo con\laNinvencién, tal- objeto se congi-
gue por medio de un dispositivo caracterizado porgue com-
prende un plano de apoyo a lo largo del cual se hace avan—
zar la caja, un vistago horizontal axialmente trasladable
y giratorio, dispuesto & un Lado de dicho plano de &poyo y
dirigido transversalmente al recorrido de avance de la ca-
ja, wa varille fijada perpendicularmente al extremo del
véstago nds préximo a dicho plano de apoyo, medios de man-
do accionables despuds de que la caja ha'avan;ado nds alld
del védstago para provocar el desplazamiento axial de éste
Altimo desde una posicitn retirada en la que dicha varilla
se encuentra fuera del recorrido de événce de la caja hasta
wna posicidn extendida en la que dicha vafilla se encuentra
inserta en el recorrido de avance de la caja, y medios de
guia adecuados para transforéar por lo menos la Ultime par-
te de dicho desplazamiento axial del vdsiago en wn movimiegi

to0 helicoidal que permite a la varilla girar al mismo tiem-

po alrededor del eje del vistlago deéde wa primera posicién'

-
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'rre. En efecto, el vistago y la varilla fijada al mismo per

rg de la caja a cerrar; es posible actuar de manera que la

en la gque estd dirigida hacia el extremo de entrada del plat
ﬁo de apoyd hasta.una posicidn segunda en la que se dirige
hacia el extremo de salida del plano de apoyo, pasando a
través de una sucesidn de posiciones intermedias en las que
dicha varillg se acopla desde abajo'con'la banda'ﬁosterior
de la caja, provocando su volcamignto\a 1z posicidn de cie-
rre.

Es evidente que el dispositivo segln la invencidn
senqﬁllisimo ¥y de costo extremadamente reducido, puede éa—
tisfacer perfectamente y‘épn'plena seguridad de funciona-
miento la doble condicién de no obstaculizar el avance de
la caja ¥ ulferiormgnté, una‘vez pasada ésta, aplicar a la

banda pogterior de la migme el empuje necesario para’ su cig

nanecen normalmente fuera del recorrido de avance de la ca-
ja y luego, solamente cuando ha pasado aquélla, se efectia
el desplazamiento axiél del vistago, que bermite avanzar e
la varilla a su vez para introducirse en el recorrido de ia
caja y al miémo_tiempo,girar para comunicar a la banda pos—
terior de le misma el empuje. necesario para su volcamiento
con movimiento de ciérre. .

' 'Es de destacar también (v consfiﬁuye Ssta la ca-
racteristica mds importante del dispositivo.segin la inven-
eidn) que, ajustando oportunamente la-distancia en altura

entre el védstago y el.plano de apoyo en funcidn de la altu-

varille se introduzee en todo caso por debajo de la banda
posterior (al objebo de provocar luesgo su'volcamiento con
novimiento de cierre); aun cuando dicha banda se presente

muy abierta, por ejemplo a 90° e incluso més, respecto a la
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'dog y capacita perfectamente al dispositivo segiin la inven

nedios sensibles a la posicidn de la caja, que provocando

. vertical longitudinal que muestran dicho dispositivo en

pared a la que estd unida. Esta caracteristica, todavia
ne jorada & nejor asegurada actuando de manera que la parte
inicial del movimiento de la varilla sea solamente de trag
lacidn, permite evidentemente superar el citado inconve-

niente comfn a todos los dispositivos hasta ahora conoci-

cién para efectuar el cierre de la banda posterior de una
caja, cualquierz gque sea la posicién en qué'pueda presen-
targe dicha banda (en realidad, el dispositivo éegﬁn'la
invencidn resulta ineficaz si la banda se presenta a 180°,
pero es sabido que fal cond;cién no puede producirse en la
préética). En conclusidn, queda asi realizado un dispositi
Vo cuyas prestaci&hes-sgn getamente superiores a 1a§ de
los dispositivos hasta ahora conocidos.e '

El accionaniento de los medios de mando para el
desplazaniento axial del vdstago puede encomendarse even=

tualmente a la intervencién de un operario, pero es eviden

te que aquél se hard depender preferiblemente de oporfunos

el accionamiento de los medios de mando tan pronto como la
caja haya alcanzado una posicidn preestablecida, automgti-
zarén por 6ompléto el funcionémiento del dispositivo.

‘Este es el caso de la forma preferida de reali-
zacibén del dispositivo segfin la invencidn, que se muestra
a titulo de ejemplo en los adjuntos dibujos, en los cualés:

Iag figuras 1, 2 y 3 son vistas en planta que
nuestran un dispositivo seg&n la invenoién'en diferentes
fases de su funcionamiento. » .

las figuras 4, 5, 6 y 7 son vigtas en seccién_
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- el detalle ampliado del conjunto constitufdo por el vista-

'yo 3, pero fuers del recorrido de avence de las cajas, se

- axialmente ajustable, a un soporte Ffijo 9 provisto de fig-

difefentes fases de su funcionamiento.

‘Ta figura 8 es uns vista en planta que muestra

80, la varilla, los medios de mando y los medios de guia.

Ia figura 9 es wna vista en seccibn segin la 1i-
nea, IX;IX de la figura 8, . _

_ Ia figura 10 es una represenuacién esquendtica
de los medios que realizan la intervencidn automitica de
los medios de mando del véstago. :

El dispositiv;-mostrado en los dibujos comprende
en primer lugar un armazén bdsico 1 mediante el cual se
sostiene giratoriagente una serie de rodillos libres 2 que
en su coﬁjunto determingn un plano de apoyo 3 para las ca-
jas a cerrar, - - ' | -

En las proximidades de los lados del plano de
apoyo asi definido ge disﬁonen dos cintas 4 con la finali-
ded de acoplarse a los lados de las cajas para provocar

su avance a lo largo del referido plano de apoyo.

En correspondenc1a coh un lado del plano de apo-

dispone horigontal y transversalmente al desarrollo del

plano 3 wn vdstago 5 de pared.exterior en parte plana (24)
¥y en parie helicoidal (25), qﬁe se aloja de manera axiale-
nente deslizable y giratoria en un cilindroe 8 (flguras 8y

9), que estd a su vez desprendiblenente wnido, de menera

dor de blogqueanmiento 10, El.ﬁéstégo 5 1lleva en un ektremo
una varilla 6 perpendicular al mismo (subdividida en dos
porciones 26 y 27 angularmente dispuestas) y estd unido en

el otro extremo al vésﬁago 12 de un pistén 13 deslizable
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cilindro 8 y provisto de dos conductos de alimentacién y

¥ 20 insertas en el recorrido de avance de las cajas (fi-

. del vdstago 5 desde la posicidn retrafda de las figuras 1

figuras 4 a 7), desplazdndose asi en definitiva desde la

en un cilindro neumdtico 14. Este Ultimo estd fijado al

descarga 15 y 16 que lo conectan a una alimentacidn de
aire comprimido 17 o & wa descarga (figure 10) a través
de un interruptor general 18 y dos valvulas neumdticas 19

guras 1 a 7).
El extremo libre del cilindro 8 sostiene dos ro-

dillos libres 21 que se acoplan a la pared en parte plana
y en parte helicoidal del véstago 5 para transformar -en
movinientos en parté de traslacidén y en parte helicoida-
les ios desplazanientos axialés conunicados al véstago 5
por el pistén 13. Por efecto de tal transformacidén de mo-

vimiento, cuando el pistén 13 proveca un desplazemiento

¥ 2 a la posicibén extendida ide la figura 3, la varilla 6
se traslada primeramente & lo largo del eje del véstago 5
y luego, adenis de tragladarse, gira alrededor de aquél

en. sentido contraric a las agujas del relej (mirando las

posicidn de reposo de las figuras 1, 2 y 4 (donde se halla
gituada fuera del recorriao de avance dé las cajas y se
dirige hacia el extremo de entrada del plano de apoyo 3)
a la de final de tfabajo de lag figufas 3y 6 (donde se
encuentra situvada interiormente al.recorrido de avance de
las cajas y se dirige hacia_el extremo de salida_del plano
de apoyo 3), pasando a través de uns serie dé posiciones
intermediag, una de las cuales se representa en la figuré
5. Evidentenmente, fiéne,lugar un proceso exactamente con-

trario cuando el pisidn 13 provoca el rétorno del védstago
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5 desde ls posicidn extendide de la figura 3 a la posicidnl

‘flgura 10, por lo que (con51derando eV1dentemente cerrado

“ducto 16 del mismo cilindro 14 se conecta~cqn la descarga.

_ de accionamiento de la vélvula neumatlca 19 (figura 2},

retrafda de las figuras 1y 2.

De la estructura descrlta deriva el siguiente
funclonamlento del dispositivo mostrado en los dibujos.
Cuando una caga 22 provista de banda posterior abierta 23
inicia su moV1m1ento de avance a Lo 'largo del plano de
apoyo 3 (primeramente bajo el empuje del operario y luego
en'virtud del arrastre.debido 2l acoplamiento de las cin-
tas 4 con los lados de la ¢aja), las dos vdlvulas neumdgti-

cas 19 ¥ 20 se encuentran en la pOSlClon de reposo de la

el 1nterruptor gereral 18) el conducto 15 del ¢ilindro new

nitico 14 queda conectado-a la alimentacién 17 y el con-

Qomo oonsecuenéia de ello, el éistén 13 es obligado a Tre-
tener el vasgtago é y por consiguieﬁte la-varilla 6/en la
p051010n de reposo mostrada en la figura 1 (y también, con
$razado eontlnuo, en las figuras 8 7 9).

Cuando la caja 22 llega a presionar'el pulsador

dsta Q1tima se conmuta respecto a la posicién de la figura
10, pero $al conmutaclon no tiene efecto alguno sobre el
pistén 13 'y por cons1gu1ente sobre gl véstago 5 y la vari-
1lla 6, que permanecen por con51gu1ente en la posicidn de

reposo anteriormente definida. Andlogamente, también el |
ulterior acoplamiento de la caja 22 con la vdlvula neumd-
tica 20 (figura 4) se limita a prOVQcar la conmutacidn de
ésta ﬁltlma respecto 2 la posicion de reposo de la figura
10, pero ho tlene practlcamente ningun efecto .sobre el pis

$6n 13, el véstago 5 y la varilla 6 por la posicidn ante~
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riormente asumida por la vélvula 19.

$0.16 se conecta & la alimentacién 17, por 1o que el pis—

“tal desplazamiento axial se mantiene inicialmente de mane-

" corrido de avence de la caja 22 (pero detrds de &sta y. de-

. Sin embargo, cuando la vdlvula 19 vuelve a la
posicidn de reposo de la figuré 10 por efecto de su des--
acoplamiento de la caja 22 (figﬁras 5, 6 ¥ 3), el conducto

15 queda conectado a la descarga, mientras que el conduc-

ton 13 se degplazs hacla la izqulerda (mlrando lag figuras|
9 y 10) y provoca por con31gu1ente un andlogo desplaza—-
miento axial del véstago 5+ Por efecto del acoplamiento

existente entre los rodillos 21 ¥ la pared del véstago 5,

re que permite a la varilla 6 introducirse debdjo de la
venda posterior 23 (ayudada en ello por la diépoéiciénr
oblicua de su poreién 27, transformindose luego en un mo-
vimiento helicoidal que obllga a la varilla 6 & efectuar
un doble y s1multéneo desplazamlento de traslaclon v de
rotacidn (flguras 8 y 9). El resultado de todo ello es que

la varilla 6, ademis de avanzar para introducirse en el re

bajo de la banda 23), gifa en gentido contrario a las -agu-
jas del reloj, con 1o que se acopla deé&9 ebajo a la bands
posterior 23 de la caja (figura 5) & la vuelca a la pogi-
cién de cierre (figuras 3 y 6), aun cuando tal banda esté
a 90° regpecto & la pared de la caja‘a la que estd unida;
como en el caso representado en los dibujos,

Cuzndo la caja 22 sbandona luego la vilvula 20
(figura,7), porrlo_que bsta Gltime vuelve también a la PO~
gsicién de réposo de la figura 10, el conducto 15 vuelve a
quedar conectado & 1s alimentacién 17 y el conducto 16 .

vuelve a conectarse a la descarga, por lo que el pistén 13




efectda un desplazamiento contrario, al que corresponde
un movimiento primeramente helicoidal y luego de trasla-

7

cidn del véstago 5 y de la varilla 6., Bsta Wltina vuelve
lvego a la posicidn de reposo.

En resumen la patente de invencién que se solici
ta recaerd sobre las siguientes:
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zable ¥y giratorio disppesto a wn lado de dicho plano de

-sado el vdstago para provocar el desplazamiento axial de

'RETVINDICACIONES

1. Dispositivo para el cierre de la banda pos-
terior de una caja paralelepipédica, caracterizado porque
comprende un plano de apoyo & lo largo del cual se hace

avanzar la caja, un vdstago horizontal axialmente desple~

apoyo y dirigido transversalmente al recorrido de avance
de la caja, una varilla fijada pefpendicularmente'al ex—-
tremo del vdstago mis préximo a dicho plano de &poyo, me-—

dios de mando accionables despuds de que la caja ha reba-

dicho véstago desde una posicién retraida, en la que la ‘
citada varilla queda fuera del recorrido de avance de la
caja, a wia posicibn extendida, en la que la varilla queda
inserta en el citado recorrido de avance de la caga, y me~
diog de guia adecuados para: transformar por lo menos 1a
Wltima parte de dicho desplazamlento axial del véstago en
ui movimiento helicoidal que permite a dicha varilla girar
simultdneamente alrededor del eje del vistago "desde una
primera posicidn, en la que estd dlrlglda hacia el extremo
de entradas del plano de apoyo, a una seggnda posicidn, en
la Gue estd dirigida hacia el extremo de salida del refe-
rido plano de apoyo, pasando a través de una sucesién de
posiciones intermedias en las Que dicha varilla se acopla
desde abajo a la banda. posterior de la caja y provoca su
volcamiento a la posicidn de cierre.

2, ~ Dispositivo segln la reivindicacién 1, ca=
racterizado'porque comprende unos primeros medios.sensibles
e la posicidn de la caja, que estén funcionaiménte conectat

dos a los mencionados medios de mando para provocar su ac-
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cionamiento destinado a desplazar axialmente dicho vésta-

I3

go desde la citada posicidn retraida a la posicidn exten-
dida cuando la caja alcanza uné primera poéicién avangada
mis alld del referido vdstago, & unos segundos medios sen-
sibles a la posicién de la caja, que estdn Puncionalmente
conectados a -los medios de mendo para provocar su acciona-
miento destinado a desplazar axialmente el vistago desde
1la ‘posicibn extendida a la posicién retraida ouéndo la ca-
ja alcanza una segzunda posicién més avanzada qué la pri-
mera. _' ' )
. 3. Dispositivo segin la reivindicacién 2, ca-
racterizado porque dichos medios sensibles estdn constitul
dos por vialvulas neumiticas y porque los referidos nedios
de mando estdn constitufdos por un grupo néumétiqo'c;linq'
dro—piétén, cliyo cilindro es alimentado a través dé'dichas
vélvulas, teniendo el piston wn véstago unigo al véstago

horlzontal anteriormente mencionado,

-

4. “Dispositivo segin las re1v1ndlcaclones la

3, caracterizado porgue la pared exberna de dicho vdstago

horizontal estd provisté'pdr 1o menos de una canaladura
helicoidal y porque dlchos medlos de guia comprenden un
eilindro de guia fijo que circunds al referido véstago ho-
rizontal ¥ por lo mepos un elemento radialmente saliente
desde dicho cilindro, gque esti desplézablemente acoplado
a la referida canaladura helicoidal. |

5. Dispositivo segln la reivindicacién 4, ca-

racterizado porque la citada pared externa del védstago ho-

rizontal estd proviste de une porcidn plans situada entre
. 1 . .
el extremo del véstago al que se fija dicha varilla y el

conienzo de la mencionada canaladura helicoidal.
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6. Dispositivo segin 1aé reivindicaciones 1 a

5, caracterizado porque la mencionada varilla estd subdi-.
vidida en dos porciones reciprdcamente inciinadas que se
guceden en la direccidn de avanée del vdstago horizontal
desde dicha posicidn retraida a la posicién extendida,
siendo la porcidn posterior coplanar respecto a dicho vés-
tago horizontal y estando inclinada la porcién anterior
de manera gue se facilite la insercién de la varilla deba—
jo de la banda posterior de la caja. | '

' 7. Se reivindica por ﬁltlmo como obaeto Sobre
equue ha de recaer la patente de invencién que se soli-

cita: DISPOSITIVO PARA EL CIERRE DE LA BANDA POSTERIOR DE
UNA CAJA PARALELEPTPEDICA. '

Todo conforme queda descrito ¥ reivindicado en
la presente memoria descriptiva que consta de trece pigi-

nas mecanografiadas y dibujos que se adjuntan.
' Madrid, 22 de Abril de 1.974
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