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E1l iﬂvento se refiere a una ndquina manual de hacer
bunto con un lecho de agujas, en el que las agujas estdn
soportvadas de manera desplazable, un carro desplazable so-
bfe el lecho de agujas en sentvido perpendicular con res-
becto a la direccidn de movimientso de las agujasy que, por
medio de un dispositivo de levas cooperante con las pati-
llas de 1las agujas, hace avangzar ¥ retroceder las agujas
bara realizar el movimiento de hacer punto, un dispositi-
vo-seleccibnador de agujas dispuesto en el carro ¥y median-
Te el cual pueden ser movidas determinadas agujas desde su
posicién normal de hacer punto a una'bosicién de seleccién,
Y un dispositivo de mando para accionar a voluntad el dig—
positivo seleccionador de agujas.

En una mdquina manual de hacer punto conocida de este
tipo (patente suiza n® 387.214), el dispositivo selecciona-
dor de agujas consiste en una brazo de palanca soportado de
manera basculable en el carro, que puede ser hecho bascular
a la via de movimiento de las patillas de las agujas por
medio de un'electroimdn, en contra de la fuerza inicial de
un muelle. E1 extremo del brazo de palanca estvd conformado
como superficie de leva, de modo que la patilla de una. agu-
Ja de la que se hace cargo el brazo de palanca, es desplaza-
da en una via de guia prevista en el carro, para asi llegar
a su "posicidn de seleccidn". X1 mando del electroimdn tie-

ne lugar a wravés de contactos eléctricos dispuestos en las



10

15

20

25

guias, gue son accionados por las patillas de laé agujas que
se deslizan a través de las guias.

Mediante este dispositivo pueden ser movidas las agujas
désde su posicidn de calcetado, en la que llevan a cabo su
movimiento usual de hacer punto, a la "posicibn de seleccidn“,
corrida hacia fuera con respecto a la posicidn de calcetado.
Con ello se pueden confeccionar determinados dibujos de pun-
0, ya que es posible variar la sucesidén de las mallas de una
fila a la otra. Ahora bien, en la prédctica se ha comprobado
que este dispositivo es inapropiado para velocidades grandes
de funcionamiento, puesto que la palanca accionada por el
electroimdn tiene que realizar en un Tiempo brevisimo un mo-
vimiento de basculacidén relativamente grande. El dispositivo
conocido adolece ademds del inconveniente de que, para cada
direccidén de movimiento del carro, hay que prever un elec-
troimén separado.

En otra mdquina manual de hacer punto de un tipo de
construccidn similar conocida (patente alemana n® 1.207.540)
estd previstva asimismo una palanca pretensada de manera elds-
tica, que en su posicidén de servicio traslada las patillas
de las agujas desde una via de guia a otra via de guia del
carro. Ahora bien, en este caso hay que ajustar las palancas
a mano en su posicidén de servicio, 16 que limita considera-
blemente las posibilidades de emnleo de este dispositivo.

En otras médquinas manuales de hacer punto conocidas
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(patente estadounidense n® 3.358.473 ¥y patente hritanica

n? 1.174.060) se han previsto para el mando del dispositivo .
selchionador de agujas tvarjetas perforadas, que acompafiam
ai,carro. A través de dispositivos de levas relativamente
complicados, con sistemas de varillas, ruedas dentadas y
ruedas de leva, determinadas agujas son movidas a su "posi-
cién de seleccibén" conforme a la informacién contenida en
la tarjeta perforada. Estos dispositivos seleccionadores de
agujas conocidos requieren un gran lujo constructivo, que
hace anvieconémicas las mdquinas manuales de hacer punto.

- ¥l invento se ha propuesto creaf una maquina de hacer
punto del tipo indicado al principio, cuyo dispositivo se-—
leccionador de agujas sea apropiado para velocidades altas
de funcionamiento, sin un gasto constructivo demasiado alto.

De acuerdo con el invento se consigue ésto.en una md-
quina manual de hacer punto del tipo indicado al principio,
por el hecho de que el dispositivo seleccionador de agujas
consiste en una rueda de ajuste soportada en el carro de ma-
nera que pueda girar libremente, con salientes distribuidos
por la periferia que, al desplazarse el carro, engranan a ma-
nera de rueda dentada con las patillas de las agujas, y en un
dispositvivo de freno que, al ser accionado por el dispositi-
vo de mando, detiene la rueda de ajuste, con 1o que las pa-
tillas de las agujas son desplazadas por los salientes de la

rueda de ajuste,-actuantes ahora como levas, y las agujas son
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movidas a su posicidn de seleccidn.

En la mAquina manual de hacer punto conforme al invento,
basta exclusivamente con accionér el dispositivo de freno pa-
ré conectar y desconectar el dispositivo selector de agujas.
Gracias a ello se pueden dominar facilmeﬁte tamhién velocida-
des de funcionamiento muy grandes, de modo que incluso cuans
do hay que conmutar el dispositivo seleccionar de aguja en
aguja, no exisven dificultades para ello. E1 gasto construc-
tivo es relativamente pequefio, de modo nue el precio de coste
de la mdquina manual de hacer punto puede permanecer dentro
de los limites establecidos para fines domésticos. Otra ven-
taja de la méqﬁina manual de hacer punto conforme al invento
estriba en que el dispositivo seleccionador de agujas actua
en las dos direcciones de movimiento del carro. Es ventajoso
finalmente también qué el dibujo originado por el dispositi-
vo seleccionador de agujas no necesita extenderse por todo
el ancho del género de punto, sino'que puede qﬁedar limita-
do a lé seccidn que se desee.

Como perfeccionamiento conveniente del invento, los sa-
lientes de la rueda de ajuste estan conformados como palan-
cas soportadas de manera basculable en la rueda de ajuste y
cada una de las cuales.estd pretensada por un dispositivo de
muelle en una posicidn intvermedia, siendo hechas bascular en
estado frenado de la rueda de ajuste por la correspondiente

patilla de una aguja a una‘posicién de servicio fijada por
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un tope, en la que forman un charldn para la conduccidn de
la patilla de la aguja. Es conveniente que a este particu~
lar el eje de giro de la rueda de ajuste discurra paralelo
é la direccién de movimiento de las agujas, ¥ el eje de bas-
culacién de las palancas, rerpendicular al eje de giro de
la rueda de ajuste, de modo que las palancas, sobresalien-—
tes axialmente de la rueda de ajuste, penevran entre las pa-
tillas de las agujas. De este modo se puede asegﬁrar una
éonduccién irreprochable y de funcionamiento seguro de las
R
patillas de las agujas.

Como perfeccionamiento ventajoso del invento, el dis-
positivo de freno esta dotado de un electroimdn, siendo 1la
armadura del electroiman o un érgano de accionamiento unido
con ella enclavable en una ranura de la rueda de éjuste. Bl
empleo de un electroimdn como dispositivo de freno hace po-
sible un accionamiento especialmente sencillo del disposi~
tivo seleccionador de agujas.

Al emplearse un electroimdn coro dispositivo de freno,
€5 especlalmente ventajoso asimismo que, como otro perfec-
cionamiento del invento, el dispositivo de mando presente
para el accionamiento del electroimdn un dispositivo de
mando eléctrico o electrdénico, accionable por el movimien-
to del carro. El dispositivo de mando estd dotado preferen-
temente de una rueda de mando soportvada de manera giratoria,

accionada por el movimiento del carro, con un cirecuito im-
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preso dispuesto conrorme al dibujo predeterminado ¥ que, con
un bloque de contactos dispuesto en el carro, genera en un
orden de sucesidn predeterminado sefales para excitar el
electroimdn. Para variar el dibujo del punto hasta por con-
siguiente con recambiar exclusivamente el eircuito impreso de
la rueda de mando. Como el dispositivo de mando es accionado
por el movimiento del carro, no es precisa una adaptacidn es-
pecial del dispositivo de mando a anchos diferentes del géne-
ro de punto.

A base de los dibujos serd explicado con mis detalle un
ejemplo de realizacidn prererente del dibujo, mostrando:

La rfig. 1, una vista desde arriba sobre una mdquina ma-
nual de hacer punto conrorme al invento, en representacidn
esquematica;

la fig. 2, un alzado lateral de la mdquina manual de ha-
cer punto mostrada en la rig. 1;

la rig. 3, una representacidn esquemdtica de 1la via de
movimiento de las patillas de.las agujas con relacién al carro;

la fig. 4, una vista desde arriba sohre un disposizivo
seleccionador de agujas de la mdquina manual de hacer punto
de acuerdo con la fig. 1, en representacién ampliada;

la rig. 5, una seccién transversal a lo-largo de la linea
V -V en la Tig. 4;

la fig. 6, una seccidn +transversal a lo largo de la 1i-

nea VI - VI en la fig. 4.
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La mdquina manual de hacer punto representada de manera
esquemdtica en las figs. 1 y 2 estd dotada de un lecho de
agujas 2, en el que estdn dispuestas agujas 4 movibles en
vaivén en linea recta. En el lado superior.del lecho de agu-
jas estd soportado un carro 6 de manera desplazable perpendi-
cularmente a la direécién de movimiento de las agujas 4, en
el sentvido de la flecha "a%, pudiendo ser movido en vaivén
por medic. de un asidero 8. En el lado inferior del carro 6
esté previsto un dispositive de levas 7 -indicado de manera
esquematica en la fig. %- que coopera con las patillas 9' de
las agujas 4. El carro 6 lleva asimismo un dispositivo 10
para la alimentacidén del hilo. 7

Al desplagarse el carro b, las agujas son desplazadas
conforme a una via indicada por la linea A de trazds ¥y pun-
tos, llevando a cabo el proceso de hacer punto de la manera
en si conocida.

Bl carro 6 lleva asimismo un dispositivo seéleccionador
de agujas 12, mediante el cual las agujas-pueden ser despla-
zadas a eleccidén a una "posicidn de seleccidén" corrida hacia
fuera con relacién a la posicidn normal de las agujas, tal
como ha sido indieado en la aguja 4' mediante lineas de tra-
zos B. Desplazanado determinadas agujas a su posicidén de se-
leccién se pueden confeccionar determinados dibujos de punto,
Ahora bien, la posicidén de seleccidén B puede ser aprovechada

también para, adicionalmente al hilo normal, gastar tambiém
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un hilo de otro color, pudiendo asi conseguirse dibujos de
distinto color. En este caso hay que asignar al dispositivo
alimentador de hilo 10 todavia otro dispositivo alimentador
de hiio 11 (1ineas de trazos), para la alimentacién del hi-
lo de otro color.

Kl dispositivo selector de agujas es gobernado a vo-
luntad por un dispositivo de mando 14 soportado asimismo por
el carro, con lo que apartdndose del movimiento normal A de
las agujas, se puede originar el movimiento B de las agujas
sefialado en la fig. 3 mediante lineas de tragzos.

la estructura del dispositivo seleccionador de agujas
12 ha sido representada mds exactamente en las figs., 4 a 6.
El dispositivo seleccionador de agujas 12 estd dovado de una
rueda.de ajuste 16 que, mediante un drbol 18 y cojinetes 20,
esté soportada en el carro 6 de manera giratoria libremente.
La rueda de ajuste 16 viene un saliente axial 22 de seccidn
transversal hexagonal. En cada una de las superficies exte-
riores del saliente axial 22 esta prevista una prolongacidn
en rorma de palanca 24, que es bhasculable en torno de un eje
26. (ada una de las palancas 24 es centrada mediante un mue-~
lle 32 en una posicidén intermedia alineada con la direccidn
axial de la rueda de ajuste 16.

Cada muelle 32 presenta una seccidn arrollada en torno
de una espiga 30 y de la que parten dos brazos flexibles, de

modo que con sus extremos apresan un brazo de palanca méds
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corto de la palanca 24. Entre los dos brazos de palanca estéd
dispuesta asimismo una espiga 28 fijada en el saliente axial
22 y situada entre la espiga 30 y el eje de basculacibdn 26
dé las palancas. La espiga 28 sir§e para limitar el movi-
miento de desviacidn de los brazos flexibles del muelle %2
en una de las direcciones.

E1l 4rbol 18 de la rueda de ajuste 16 discurre perpendi-
cular a la direccidn de movimiento "a' del carro, ¥y el eje de
basculacién 26 de las palancas 24 discurre perpendicular al
eje de giroc de la rueda de ajuste 16. Los hrazos de palanca
24 se extienden por consiguiente paralelos a la direceidn de
movimiento "b" de las agujas. La rueda de ajuste 16, con sus
palancas 24, esti dispuesta a este particular de tal modo con
relacibén a las agujas 4, que las palancas 24 encajan entre
las patillas 9 de las agujas. lLas dimensiones se eligen a es-
te respectvo de tal modo que, al desplazarse el carro 6, la
rueda de ajuste 16 engrana con las patillas 9 de las agujas
a la manera de una rueda dentada. lias patillas de las agujas
actuan a manera de una cremallera, mientras que las palancas
24 rorman los dientes de este "engranaje".

La fuerza de los muelles 32 es tan grande, que las pa-
lancas 24 no abandonan su posicidén intermedia durante su en-
granaje con las patillas 9 de las agujas, mientras la rueda
de ajuste 16 pueda girar libremente. Ahora bien, en cuanto

se deviene la rueda de ajuste 16, la palanca 24 que engrana
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precisamente es hecha hascular por la ratilla 9 de la aguja

corresnondiente, en contra de la Ffuerza del muelle 32. Ila
palanca 24 pasa con ello a la posicidn indicada en la fig.

4 con lineas de trazos y puntos, que estd limitada por un
tope (que no ha sido mostrado) ¥y corrida aproximadamente 400
con respecto a la poéicién de partida. Ia palanca 24 forma
con ello una superficie inclinada de leva, a lo largo de la
cual se desliza la patilla de la aguja correspondiente, con
lo que la aguja en cuestidn puede llegar a su posicidn de
selececidn.

Para detener a voluntad la rueda de ajuste 16, estd
previsto un dispositvivo de freno en forma de un electroiman
34. E1 electroimdn 34 presenta dos nmitades %6, %8, cerrdndo-
se el circuito magnético, formado por las dos mitadés 36,38,
mediante un elemento cilindrico 40 que sustenta la hohina 42,
La armadura 44 del electroimdn estd soportada por un estribo
eldstico 46, uno de cuyos extremos estd Ffijado mediante un
tornillo 48 en la mitad 46 del imdn. E1l estriho eldstico 46
asienta con su extremo opuesto al exXtremo sujeto, en una sec-—
cién curvada 50 que puede encastrar en una de varias ranuras
48 distribuidas por la periferia de la rueda de ajuste, cuan-
do la armadura 44 es atraida hacia una de las mitades %6,3%8
al ser accionado el electroimdn. Accionando el electroiman,
se puede por consiguiente detener la rueda de ajuste 16.

Para gobernar el accionamiento del electroimin 34, estd
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previsto el dispositivo de mando 14, representado en las
figs. 1 y 2. E1l disposivivo de mando 14 estd dotado de una
rueda de mando 52, que estd soportada en un brazo 54 del ca-
rro 6 de manera giratoria libremente. Ia rueda de mando 52
esté provista de dientes 56 distribuidos por su periferia,
que engranan con escotaduras 57 previstas en el lecho de
agujas 2. En un movimiento de desplazamiento del carro 6,
la rueda de mando es hecha girar de manera correspondiente
a la velocidad de avance del carro.

En el lado superior de la rueda de mando 52 estd pre-
visto un circuivo impreso 58 de dibujo bredeterminado co~
rrespondiente al dibujo de punto deseado, estando confec—
cionado el circuito impreso de la manera usual, grabhando
el meval al agua fuerte. Al circuito impreso le estd asig-
nado un bloque de contactos 60, con lo que, al girar la rue-
da de mando 52, se puede conseguir un sucesidén predetermi-
nada de sefiales "conectado-desconectado". Estvas seiiales
eléctricas son utilizadas para el mando del electroimén.

£l funcionamiento del dispositivo seleccionador de
agujas 12 descrito, asi como del correspondiente dispositi-
vo de mande 14, es el siguiente: En el régimen de funciona-
miento normal, cuando no es excitado el electroimdn %4 v
el dispositivo seleccionador de agujas 12 no esté por con-
siguiente en accidn, la rueda de ajuste 16 es hecha girar

en el desplazamiento del carro 6 por las patillas 9 de las-
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agujas gue engranan con las palancas 24, sin que la rueda de
ajuste 16 influya en el movimiento de las agujas 4. Al mismo
tiempo la rueda de maﬂdo 52 es puesta en giro por el movi-
miento del carro, siendo el movimiento de giro de la rueda
de mando 52 proporcional al moviniento lineal del carro 6.
Cuando entonces en un lugar predeterminado del movimiento del
carro, la rueda de mando 52 emite una serial elécirica confor-—
me al dibujo pfedeterminado del circuito impreso, es excita-
do el electroimdn 34. La armadura 44, y con ello el estribo
flexible 34, son atraidos hacia las mitades %6, 38, de modo
que el extremo doblado 50 puede pernetrar en una de las ranu-
ras 40 de 1la rueda de ajuste 16. Con ello se impide que 1la
rueda de ajuste 16 siga girando.

Ahora hien, como la rueda de ajuste ¥y las palancas 24
se siguen moviendo en linea recta con relacidn al lecho de
agujas 2, conjuntamente con el carro 6, resulta acue la nalan-
ca 24 que engrana preeisamente con la patilla 9 de una agu-
ja es hecha bascular por la patilla en cuestidn, en contra
de la accidn del muelle 32, hasta l1a posicidn indicada en la
fig. 4 mediante lineas de trazos y puntos, llegando con ello
la palanca a apyoarse contra el tope corresvondiente (que no
ha sido representado). Mientras el carro sigie moviéndose,
la patilla 9 de la aguja se desliza sohre el chafldn de la
palanca 24, con lo que la aguja 4 es movida a su posicidn

de seleccién.
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Es evidente que, mediante la eleccién correspondiente del
circuito impreso 58 de la rueda de mando 52, se puede conse-

guir cualquier dibujo de punto deseado.

-
-
-
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En resumen, la patente de invencidn que se solicita recaeré

sobre las siguientes

- REIVINDICACIONES =

1. Una mdquina manual de hacer punto con un lecho de agu-
jas, en el que las agujas estén soporvadas de manera desplaza-
ble, un carro desplazable sohre el lecho de agujas en sentido
perpendicular con respecto a la direccidn de movimiento de las
agujas v que, mediante un dispositivo de levas cooperante con
las patillas de las agujas, hace avangar y retroceder las agu-
jas para realizar el movimiento de hacer punto, un dispositivo
seleccionador de agujas dispuesto en el carro y por medio del
cual pueden ser movidas determinadas agujas desde su posicidn
normal de hacer punto a una posicidn de seleccidn, ¥ un dispo-
sitivo de mando para accionar a voluntad el dispositivo selec-
cionador de agujas, caracterizada porque el dispositivo selec-
cionador de agujas consiste en una rueda de ajuste soportada
en el carro de manera que puede girar libremente, con salien-
tes distribuidos por la periferia que, al desplazarse el carro,
engranan a manera de rueda dentada con las patillas de las agu-
jas, ¥ en un dispositivo de fremno que, al sef accionado por el
dispositivo de mando, detiene la rueda de ajuste, con lo que
las paﬁillas de las agujas son desplazadas por los salientes
de la rueda de ajuste, actuantes ahora como levas, ¥ las agu-

jas son movidas a su posicibn de seleccidn.
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2. Una miquina manual de hacer puato de acuerdo con la
reivindicacién 1, caracterizada porque los salientes de la rue-
da de ajuste estdn conformados a manera de palancas soportadas
de manera basculable en la rueda de ajuste, cada una de las
cuales esta pretensada en una posicidn invermedia por un dis-
positivo de muelle, miéntras que estando frenada la rueda de
ajuste, son hechas bhascular por la patilla de la aguja corres-
pondiente a una posicidn de funcionamiento fijada por un tope,
en la que rorman un chaflan para conducir la patilla de la agu-
Ja.

%. Una maquina manual de hacer punto de acuerdo con la
reivindicacidn 2, caracterizada porque el eje cde giro de 1la
rueda de ajuste discurre paralelo a la direccidn de movimien-
To de las agujas, ¥y el eje de basculacidén de las palancas, per-
pendicular al eje de giro de la rueda de ajuste, de modo que
las palancas, sohresalientes axialmente de la rueda de ajuste,
encajan entre las patillas de las agujas.

4. Una mdquina manual de hacer punto de acuerdo con una
cualquiera de las reivindicaciones precedentes, caracterizada
porque el dispositivo de freno estéd dotado de un electroiménm.

5. Una maAquina manual de hacer punto de acuerdo con la
reivindicacidn 4, caracterizada porque la armadura del elec-
troimdn o um Organo de accionamiento unido con ella es encas-
trable en una ranura de la rueda de ajuste.

6. Una maquina manual de hacer punto de acuerdo con las
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reivindicaciones 4 4 5, caracterizada porque el disnonitivo de
mando estd dotado de un dispositivo de conmutacidn eléetrico

0 electroénico, accionable por el movimiento del carro, para el
accionamiento del electiroiman.

7. Una miAquina manual de hacer punto de acuerdo con la
reivindicacidn 6, caracverizada porque el dispositivo de con-
mutacidn estd dotado de una rueda de mando soporiada de manera
giratoria en el carro y accionada por el movimiento del carro,
con un circuito impreso disnuesto conrorme al dibujo nredeter-
minado ¥ que, con un hlogue de contactos dispuestos en el ca-
rro, genera en un orden de sucesidén predeterminado sefiales npa-
ra excitar el electroiman.

8. Se reivindica por Gltimo como objeto sobre el que ha
de recaer la patente de invencidén que se solicita: UNA MAQUINA
MANUAL DE HACER PUNTO.

Todo conforme queda descrito y reivindicado en la presen-
te memoria descriptiva que consta de diecisiete péginas mecano-
grafiadas y dibujos que se acompaian.

Madrid, 16 de Abril de 1.974

BERNARDO UNGRIA
DD [,

Ny 4
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