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Este invento se refiere a una estructura perfeccio=
nada de un sistema de reproduccién de video discos para
conseguir la posicién deseada y el movimiento con rolado
de un dispositivo de aguja de reproduccidén con respecto

5e al disco y con el fin de recuperar la informacidn graba-
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da en el mismo.

Un tipo de sistema de reproduccién de video disco de~
tecta la capacitancia entre un dispositivo de reproduccidn
de aguja y un disco para reconstruir la informacidn de video

La aguja puede comprender un delgado elemento conduc~
tivo o electrodo que corre en un surco del disco que gira
a gran velocidad. En dichos sistemas, la informacidn de vi-
deo se graba en forma de variaciones gedmetricas en un surcé
espiral aobre la superficie del disco. La superficie deli
disco puede comprender un material conductivo recubiexto con
una delgada capa de material dieléctrico. El electrodo @e
aguja coopera con el maferial conductivo y la capa dielésw
trica para formar um capacitor. Segin gira el disco, un bor-
de del electrodo conductivo, mientras corre en el surco del
diseco, coopera con el disco para establecer variaciones ca-
pacitivas debido a las variaciones gedmetricas em el surco
espiral, El capacitor formado por el disco y la aguja se pueg
de acoplar a un circuito sintonizado, Por consiguiente, se-
gin gira el disco, las variaciones capacitivas resultantes
hacen variar la frecuencia resonante del circuito sintoni-
zadoe El circuito sintonizado se puede activar mediante un
oacilador de frecuencia fija y, por tanto, segin varia la
frecuencia resonante del circuito sintonizado (debido a las
variaciones gedmetricas en el surco espiral), la respuesta
del circuito sintonizado al voltaje de la sefial de excita=-
cidn cambia en funcidn a la informacidn registrada. De este
modo se genemnan seiiales de salida que varian en funcién a
la informacidn grabada.

Cuando se reproducen las sefiales de video registradas

o grabadas en dicho disco, es necesario controlar la velo-
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cidad de rotacidén del disco. De este modo se evita la deforma
cién o flouctacidn de la imagen de televisidn reproducida,
que se produce cuando ocurren desviaciones de velocidad y
se emplea un recepitor de televisidn normal para presentar
5. las sefiales de video., También es necesario conseguir una
posicidén precisa y un movimiento controlado de la aguja re-
productora con respecto al disco giratorio. Esto es conve-
niente no solamente para tener la seguridad de una inicia-
c¢ién y terminacidn apropiadas de la informacidn de reproducs
10. cidn sino también para tener la seguridad de umn movimicnto
apropiado de la aguja reproductora para seguir el surco gra-
bado en la superficie del disco.

Ademds es conveniente conseguir de una forma autdmati-
ca diversas funciones de control, incluyendo la colocaridén
15. y control de movimiento del dispositivo de aguja reprodgc-
tora, La automatizacidn de dichas caracter{sticas del apa~
rato elimina la. necesidad de que el usuarioc tenga que mane=-
jar el mecanismo de reproduccién reduciendo de este modo al
minimo las posibilidades de deterioro del sistema, Asi mis-
20+ mo se consigue un funcionamiento razonablemente pfeciso y
repetible de los diversos mecanismos de reproduccidén de una
forma sincronizada., Dicha automatizacidén del aparato de repIe
duccién permite ademds la posibilidad de operacifn con mando
a distancia, al mismo tiempo que permite mantener cerrado el
23+ mecanismo durante el funcionamiento para evitar que el usq£
rio pudiera herirse o recibir una radiacidn indeseable de
la energia de la sefialw

En dichos sistemas, uno de los problemas aparece en

el control preciso de sincronizacién y posicidén del dispo-
30.

sitivo de aguja reproductora sobre la superficie del disco,
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Y la separacidn de la misma, as{ como durante la reproduc-
cidn., E1 paso del surco del disco puede ser, por ejemplo, de
0,3048mm por segundo. Eséo se traduce en una precisidn de
posicidn de 508 micras para una esfera de 10 segundos de una
imagen de reproduccidn de videow Como los discos de video
tienen necesariamente una cierta tolerancia de grabacidn,

es necesario Que la aguja de reproduccidn se coloque sobre
el disco con una tolerancia de 254 micras. La utilizacidn de
un sistema de posicidn y despegue de la aguja simplemente
mecdnico como el qﬁerse utiliza en los tocadiscos foncgrifi-
cos, resulta dificil debido a dichas exigencias de posicidn
extrictas. Pox lo tanto, se propone utilizar un sistema me-
diante el cual los movimientos del aparato reproductor se
controlen eléctricamente, Esto permite la utilizacidn de
medios sensores eléctricos con utilizacidn de menos fuerza
¥, consiguientemente, menos desgaste, De este modo se con-
sigue también un dispositivo que permite alterar la posicién
de colocacidn o descenso de la aguja en cualquier lugar que
se desee del disco, Mediante la combinacién del dispositivo
electiromecdnico descrito,. esto se consigue de una manera

que proponciona la precisién y capacidad de repeticidn desea-.
da en lo que se refiere a la molocacidén y comntrol del dispo-
sitivo de aguja reproductora,

Otra ventaja que ofrece el dispositivo descrito es la
de proporcionar un dispositivo de movimiento de trqnsmisién
para la aguja sobre el disco, con el que se puede conseguir
un movimientio preciso de la aguja aobre el disco vy que se
puede activar de una forma selectiva, En dichos sistemas

de reproduccidn una cantidad de par motor relativamente grand

de, por ejemplo de 28 a 56 gramos, debe transferirse al con=
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junto del brazo de la aguja desde el dispositivo motor bdsi-
co como es el plato giratorio.

L1 dispositivo de transmisidén descrito proporciona
un acoplamiento y desacoplamiento rdpidos y precisos del me-
canismo de transmisidn lateral del brazo de la aguja, con un
par motor transmitido suficiente para evitar el movimiento
esporddico o agarrotamiento de la aguja durante el seguimien-
to del disco.

Segin una modalidad que incorpora los principios del
invento, se proporciona un sistema de reproduccidn que com=
prende un plato conducido giratoriamente para controlar el
funcionamiento de un dispositivo de aguja reproductora ccn
un disco colocado sobre el plato giratorio, Una caja de sus-
tentacidn de la aguja se monta de una forma mvil pars con~
seguir el recorrido de la aguja en sentido radial sobre el
disco. El1 dispositivo de control de la aguja proporcinna el
movimiento de la misma con relacidén a la caja entre una prie-
mera posicidén prdcticamente coplanar con el disco y una se-
gunda posicidén separada de la primera posicidn. Un primer
dispositivo de transmisidn se acopla a la caja y responde de
una forma selectiva a la rotacidn del plano giratorio, para
mover la caja entre una posicidém inactiva y una posicidn de
reproduccién, En una modalidad ilustrada esto se consigue
mediante un movimiento mecdnico de rotacién a traslacién
acoplado de una forma desenganchable por elementos giratoriocs
de acoplamiento al plato giratorio.

Un segundo dispositivo de transmisidn se acopla a la
caja y responde de una forma selectiva a la rotacidn del

plato giratorio para mover la caja durante la reproduccidén

del disco. Una modalidad del segundo dispositivo de trans-~
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misidn comprendé mordazas roscadas replegables, cuyo acoplae
miento con un eje de transmisidn roscado se controla para
transmitir el par motor lateral deseado para mover la caja de
la aguja durante la reproduccidn. Un dispositive que se aco=-
Se pla mutuamente con el primero y el segundo dispositivo de
transmisién y el dispositivo de control de la aguja funciona
pPara activar de un modo selectivo el dispositivo de transmi-
sién y el dispositivo de control de la aguja, para que la a-
guja se coloque convendiéntemente durante el funcionamiento
10. del dispositivo de transmisidén respectivo.

Seglin otra caracteristica, un disﬁositivo mecanicameny
te graduable, acoplado mubuamente con el primer dispositivo
de transmisién, se utilliza para variar, a través de medios
electromecdnicos, la posicidén de la aguja sobre el diss=o en
.15' la que comienza layrgproduccién de la informacidn.

Otra caracteristica adicional proporciona una icterrupe
cién del movimiento de la aguja de reproduccidn sobre el dise
co, por accionamiento manual, al par que mantiene la posicidn
‘ de la aguja, para cortar temporalmente de una forma selecti-
20. va la reproduccidn del disco.

El1 invento se comprenderd en su totalidad por la des-
cripecidn que sigue del mismo, ktomando como referencia los
dibujos adjuntos, en los ques

La figura 1 es una vista en planta superior de un sis-
25, tema de reproduccidén de discos que ilustira los principios
del invento,

La figura 2 es una vista en planta inferior del siste-

ma de reproduccidén de la figura 1.

La figura 3 ¢s una vista en planta superior de la par-
30,

te del conjunto de caja mévil y brazo de la aguja de las fi-
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guras 1 y 2 con la tapa quitada,

La figura 4 es una vista tomada a lo largo de la 1i-
nea de corte transversal k-4 de la figura 3.

La figura 5 es una vista de costado tomada a lo largo
de la lfnea de corte 5-5 de la figura 1, e ilustra detalles
del conjunto de posicidn y control del brazo de la aguja md-
vil dilustrado en las figuras anteriores,

La figura 6 es uma vista de costado, a mayor escala,
de una parte del dispositivo de la figura 5.

La figura 7 es una vista tomada a lo largo de la linea
de corte 7=7 de la figura 2, & ilusitra el acoplamiento del
movimiento de rotacidn desde el eje del plato giratorio has-
ta los conjuntos de transmisidn de funcionamiento cfelico
y reproduccidn,

La figura 8 es una vista en perspectiva despiezada
que ilustra detalles de una parte del conjunto de transmisidn
de funcionamiento ciclico ilustrado en la figura 7.

La figura 9 es una vista en alzado del panel fromtal
del sistema de reproduccidn ilustrado en la figura 1,

La figura 10 ilustra esquemdticamente una modalidad
de aparato eléctrico utilizado en el funcionamiento de los
mecanismos de reproduccién.

Para facilitar la comprensidn de la descripcidén mds
detallada, en primer lugar se expone una descripéidn general
del sistema de reproduccidn descrito.

Segifin se ilustran en las diversas figuras, el sistema
de reproduccidn comprende un plato giratorio 2 que sostiene
v hace girar un video disco 4. El plato giratorio 2 se pue-

de mover por.un mobtor sincrono 6 acoplado al plato giratorio

por medio de una transmisidn de correa 8. Se puede hacer que
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el mdotor haga girar el plato giratorio a uma velocidad supe~
rior a la velocidad deseada, con un freno de corriente pard-
sita o freno magnético 10, utilizado para establecer la ve-
locidad final deseada del plato giratorio.,

La aguja reproductora 22, que coopera con una superfi{-
cie principal del disco U, se coloca en un exitremo de un bra.
zo 14 montado en una caja mgvil 16. El brazo se articula o
pivota por medio de un pasador cénico 15 en una abertura
17, para permitir el desplazamiento vertical de la aguja 12
en direccidén a la superficie del disco 4 v en sentido con=-
trario a la misma. La caja 16 se monta sobre un carro 18
que se mueve a lo largo de un juego de carriles 20, para dar
movimiento a la aguja 12 sobre el disco 4 a lo largo de uﬁ
trayecto radial con respecto al centro del disco. El movi-
miento del carro 18 se efectfia en un plano paralelo a la
superficie del disco 4. No obstante, el dispositive del mon-
taje del brazo de la aguja en una de las dos posicionas con
respecto al plano del disco (vednse en particular la figura
3y 4).

En una posicién, la aguja 12 se eleva guardando una
relacién de separacién con el plano del disco 4, mientras
que la aguja en una segunda posicidén adopta una posicidn
pridcticamente coplanar con el disco.

El motor sincrono 6 que sirve para mover el plato gi-
ratorio 2, proporciona también la fuerza motriz bﬁsica para
controlar la posicién del carro 18 y la aguja 12 con respect
al disco k.

EL motor 6 se activa por un mando meéénico 22 gue se

acopla a través de un sistema depalanca enganchable 2i que

pone en funcionamiento un interruptor de emergfa activadora
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La transmisidén para situar y mover la aguja 12 yjla caja
16 con respecto al disco U, estd prevista por un eje central
28 acoplado al plato giratorio 2, movido por el mismo. Se uti-
lizan dos dilspositivos de transmisidén distintos para situar y
mover el carro 18 y la caja de la aguja 16 con respecto al dig
co 4, La primera transmisidn, denominada en adelante transmi-
sidn de funcionamiento cifclico, se utiliza para controlar la
posicidn de la caja 16 y la aguja 12 antes de la reproduceidn
y durante dicha reproduccidén de la informacidn del disco 4,
La segunda transmisidén, denominada en adelante como transmisi-
én de reproduccidn, se utiliza para controlar el movimients dd
la caja 16 y la aguja 12 sobre el disco durante la reproduce
cidn de la informacidén del disco 4,

Como cada uno de los mecanismos de transmisidn funciona
de una forma selectiva para dar movimiento al carro 18 y a la
caja 16, se utiliza un conjunto de cambio de transmisién 30
mévil de manera que determine cual de los dos dispositivos de
transmisidén se activard para mover el carro 18 y la caja 16,
Ademds, la colocacidn del conjunto de cambio de transmisidn
mévil 30 es eficaz para determinar la posicidn de la aguja 12
con epecto al disco 4, La colocacidn mecdnica del conjunto del
cambio de transmisidn mdvil 30 se determina mediante un dispo-
sitivo electromecdnico 32, que comprénde un dispositivo motor
adicional, por ejemplo un mobor de corriente continua 34 o so-
lenoide. E1 motor de corriente continua 34 se activa y contro-
la mediante una circuiterfia que comprende relds y dispositivos
conmutadores, segin se ilustran en la Fig, 10, que se¢ montan

para ser controlados por la posicidn del conjunto de cambio

de transmisidn mévil 30,
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El recorrido inicial del conjunto de cambio de trans-

misién mévil 30 desde una posicidn de reposo o inactividad
segln se ilustra en la figura 1, hasta una posicidn que acw
tiva la transmisidn de movimiento cfclico segin se ilustra
en la figura 2, se consigue mediante un interruptor 36 que
funciona por accionamiento de la palanca de mando 22, Bl
cambio de transmisién de movimisnto ciclico a transmisién
de reproduccidn se consigue por un movimiento adicionsl del
conjunto de cambio de transmisidn mévil 30, que se efecta
en respuesta a la inversién ¥y activacidn adicional delrmo-
tor de corriente contfnua 34, El instante de aparicidn de
este movimiento invertido se controla mediante el dispoesi-
tivo electromecdnico 32, que deterﬁina también la posicidn
de descénso de la aguja 12 con respecto al disco 4, L1 me-
canismo de control de descenso de la agujé 38 comprende un
brazo selector 40 que el usuario puede situar, La posicidn
del seleétor Lo sitda un contacto 42 de un par de coﬁéauto
eléctricos en una relacidn de separacidn dada, Fl segundo
eléctricos 44 se mueve en respuesta al mecanismo de transmi-

sidn de movimiento cfclico, para hacer que el primer y el

segundo contactos eléctricos 42, 4l se muevan a una posicidni ¢

de enganchg, para completar de este modo un circuito eléc-
trico al motor de corriente continua 34, Por lo tanto, el

pexriodo de tiempo que necesita la transmisidn de movimiento
clclico para mover el conjunto de carro 18 Y caja 10 con el
fin de buscar la posicidn para iniciar la reprodudécidn del
disco 4, se controla por la separacidén relativa inicial de

los contactos que se elige gracias al mecanismo de control

de descenso de la aguja 338y

El movimiento del conjunto de cambio de transmisidn
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l"?’%v‘z} é)ln respuesta al motor de corriente continua 34 es
eficaz también para situar la aguja 12 con respecto al pla=-
no del disco 4,

Se comprenderd que el mecanismo se disefia de tal for-
5 ma que, cuando la transmisidén de movimiento cfclico entra
en accidn para mover el carro 18 y el conjunto de la caja
de la aguja 16, la aguja 12 retrocede a una posicién separa-
da del plano del disco 4, No obstante, cuando el mecanismo
de transmisidn de reproduccidn estd en accidn para mover el
1o, carro 18 y el conjunto de la caja de la aguja 16, el cénjunt:
de cambio de transmisidn 30 se sitﬁarpara permitir que 1la
aguja 12 se .coloque en el plano del disco 4.

En el sistema se habilita también un mando de pulanca
de pausa 46 accionado por el usuario, que sirve para interrum
15. pir la transmisién de reprodudecidn al conjunto de la aguja
16 y, al mismo tiempo, coloca la aguja 12 en posicién reple=-
gada por encima del disco 4,

El aparato de transmisién de reproduccidén comprende
en general un sormillo sin fin 48, que estd engranado perma=-
20+ nentemente para girar saliendo del eje del plato giratorio
conducido 28, E1 carro 18 comprende un juego de elementos
replegables a modo de modaza 50 que rodean el tornillo sin
fin 48, Las mordazas replegables 50, que se controlan desde
25 el conjunto de cambio de tranmmisién mdvil 30, sirven para
| consegulir un acoplamiento selectivo con el tornillo sin fin
48 con el fin de conseguir el desplazamiento lateral del ca=
rro 18 y el conjunto . de la caja de la aguja 16,

La transmisidén de movimiento cfclico comprende bdsica=-

mente una rueda dentada relativamente grande 52 que engrana
30.

de una forma selectiva, a través de medios de friccidn y
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engranaje, con el eje 28 del plato giratorio., El acoplamien-t

=12

to de la rueda dentada 52 de la transmisidén de movimiento
cfclico al eje del plato giratorio 28 se controla de acuer~
do con la posicién del conjunto del cambio de transmisidn
mévil 30. La rTueda dentada 52 se acopla permanentemente pox
54 al carro de la caja de la aguja 18 para comnseguir un mo-
vimiento coordinado del carro 18 y la rueda dentada 52,
Durante el movimiento ciclico de la aguja 12 para colo
carse en el disco 4 y separarse del mismo, la rueda denta-
da 52 gira para colocar a travéds del acoplamiento 54 &1 con-
junto de la caja de la aguja 16 con respecto al disco 4,
Durante la reproduccidn, cuando el dispositive de
transmisidn de Peproduccidén funciona para mover el carro de
la caja de la aguja 18, la ruedé dentada 52 se desactiva co+s
mo elemento de transmisidn. No obstante, la rueda dentada 52
permanece acoplada al conjunto del carro de la aguja 18
con su posicién de rotacidn determinada por la posicidn del

conjunto de carro 18«

La rueda dentadé 52 de la transmisidén de Ffuncionamiens
to ciclico lleva el segundo contacto eldéctrico mévil 4l que
es el instrumento para determinar el punto de iniciacidn
del modo de transmisidn para el carro de la caja 18 y el
descenso de la aguja 12,

La rueda dentada 52 comprende ademds una leva anular
56 que coopera con un dispositivo de palanca de mando de
conexidén desconexidén 24 para proporcionar control de en-
ganche y desenganche de la energia eiéctrica utilizada para
activar el sistema de reproduccidn,

Un dispositivo eléctrico apropiado 57 que comprende

dispositivo de conmutacidn, circuiteria y reléds, cuya dis=-
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posicién y funcionamiento se describirdn mds adelante con
detalle al hacer referencia a la figura 10, se utilizan pa-
ra conseguir el acoplamiénto métup deseado y el control de
los diversos aparatos mecdnicos de acuerdo con las palancas
de mando del usuario del sistema de reproduccidn,

El sistema de reproduccién comprende también circuite-
ria de reproduccién apropiada 59, segtin se indica esquem&ti-
camente en la figura 10, para recuperar y utilizar la infor-
macién de la sefial procedbnfe del disco I,

A continuacidén se expone una descripcidén més detalla-
da tomando como referencia las figuras, donde los caracteres
de referencia iguales indican los mismos elementos en las
diversas vistas,

Los mecanismos del aparato de reproduccidn se colocam

dentro de un recinto o caja 58 que comprende una tapa articu
lada 60,

Los mecanismos de reproduccién se acoplan sostenidos
por un elemento de basel62, que se sujeta a la caja mediane
te una serie de soportes 64, La base 62 se puede fabricar
de metal estampado y comprende una parte rebajada 66 que eny
cierra el lado inferior del plato giratorio 2 vy a través de
la cual se monta el eje 28 del plato giratotio,

El motor sincrono 6 se acopla mediante conductores
apropiados, no ilustrados, a un primer Jjuego de contactos
de un interruptor de energfa normalmente abierio 26, que se
sujeta a la parte de la base 66 mediante dispositivos de su-
jeccién apropiadosw

El interruptor 26 se acopla al mando de conexidn-desco-

nexidn 22 a través del conjunto del sistema de palancas 24,

El conjunto del sistema de palanca 24 comprende un pri-
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mer brazo 68 que tiene un extremo ahorquillado 70 gue sostie=-
al accionador deslizante del interxuptor 26, El brazo pivota
alrededor de un pasador 72 y tiene una parte aplanada T4 en
su extremo opuesto, E1l brazo 68 se empuika a una posicidn de
reposos por medio de un elemento de resorte 76.

La parte aplanada del brazo T4 esta dispuesta en contacto
con una parte aplanada 78 de un‘elemento de manguito 80 que
gira montado alrededor de un eje 82, El elemento de manguito
80 se coloca en su posicién de reposc, segin se ilustra ean

la figura 2, mediante un elemento de resorte 84, E1l elemento

de manguito 80 lleva un pasador 86 con el que se acopla el exj.t

tremo ahorquillado 88 de uma barra 89 acoplada a la palarca dd
conexidn-desconexidn 22, El brazo §8 comprende también un sg
liente en el que se monta un pasador 90, que comprende un se-
guidor de leva para cooperar con la superficie de leva 56 de
la rueda dentada 52, E1l movimiento de la palanca 22 reduce la
rotacién del elemento @ manguito 80 contra® el elementc de re
sorte 76, El manguito hace que el brazo 68 pivote alrededor
del pasador 72 moviendo de este modo el extremo ahorguillado
70, que conecta el interruptor de energia 26, La accidn de
"agarrotamiento” entre el manguito 80 y la parte aplanada del
brazo T4 mantiene el brazo 68 en dicha posicidn hasta que el
pasador servidor de leva 90 se pbne en contacto con la super-
ficie de leva 56 de la rueda dentada 352, El acoplamiento del
pasador 90 con la superficie de leva 56 produce un g;ro adi-
cional del brazo 68, lo cual‘forma una holgura para permitir
la recuperacidn del manguito 80 por la accidn del muelle 8L,
El brazo 68 se mantiene, no obstante, en esita posicidn engan~

chada por el pasador seguidor de leva 90 que coopera con la

-

superficie de leva 56. Este estado enganchado del interruptor
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de energfa 26 se mantiene hasta que la rueda dentada 52 sitda

de nuevo la parte de retén 92 opuesta al pasador seguidor de
leva 90, En esa posicidén, el pasador $0 penetra en el retén
92, permitieﬁdo que el brazo 68 vuelva a su posicidn inicial
de reposo bajo la influencia del elemento de msorte 76,

Segiin se ha indicado anteriormente, el plato giratorio 2
gira gracias a una transmisidn de correa 80 gue rodeal al pla
to giratorio 2 y se acopla al motor sincromo 6., El eje 28 se
sujeta wl plato giratorio 2 para girayr con el mismo, por me-
dio de uma abertura 9% se aloja un extremo del eje 28, Segin
se indica de un modo particular en la Figura 7, el eje 28,
que se dispone a través de cojinetes 96 y 97 para girar sovre
un cojinete adicional 98, se acopla al elemento 66 mediante
un elemento a modo de manguito 100, El eje 28 comprende una
parte de tornillo sinfin 102 y una superficie anular de gran
friccién 104, y ambas facilitan la transmisidn de fuerza de
rotacidn a los mecanismos que se describirdn mds adelante, Un
dispositivo circular transmisor del movimiento rotakorio 106
tiene una superficie periférica de transmisidén de fricecidn 108
y una superficie dentada coaxial de menor didmetro 110, El
dispositivo 106, se sujeta a un soporte 112 que se monta pivo-
talmente en el elemento 66 por medio de un pasador pivote 114,
El soporte 112 se empuja por medio de un muelle 116 para hacer
gque la superficie dentada 110 del elemento 106 engrane con la
superficie periférica dentada de la rueda dentada 52, La su-
perficie de friccién 108 del elemento circular 106 se acopla
de una forma selectiva a la superficie de friccidn 104 del ejd
28 por medio de una rueda loca de friceidén 118 interpuesta end

tre los mismos., La rueda loca 118 va montada en un soporte 120

el cual se monta tambidén pivotalmente al elemento 66 por medio
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de un pasador 122, El soporite 120 de la rueda loca se empuja
por medio de un muelle 124 para situarse normalmente desaco=-
plado de la superficie de friccidn 108 del elemento 106 y el
eje 28;

La rueda dentada 52 se monta para girar em un eje 126,
que se smjeta por medios apropiados al elemento 66, de ma-
nera que situe la rueda dentada 52 para cooperar con la super=
ficie dentada 110 del elemento 106, Un elemento de pasador ¥k
se sujeta a un lado de la rueda dentada 52 y se dispone para
qﬁsdar cautivo en una ranura 128 en el carro 18 para efectuar
un movimiento de acoplamiento. ~El carro 18 comprende un ele=
mento generalmente en forma de L fabricado de chapa o de ovro
material dimilar, Un juego de cuatro poleas montadas de una
forma giratoria 130 se sujetan al carro 18, Las poleas 130
se acoplan en un par de carriles separados 20 que sujetan me=-
diante soportes 132 acoplados al elemento de base 62, Las po=-
leas 130 se mantienen en contacto con los carriles por medio
de un dispositivo tensor 134, que comprende un par de elemenw
tos pivobtables em forma de L, acoplados mutuamente por medio
de un muelle,

' La caja 16 para el brazo li y la aguja 12 se sujetan y
se sostienen por medio de la parte alzada 137 del carro 18
en forma de L, que pasaa a travéds de uma ranura alargada 138
en el elemento de base 62, El conjunto de 1é caja de la aguja
16 se monta en el carro 18 de manera que produzca el desplaza-
miento radial de la aguja con re?pecto al disco 4 en respues-
ta al movimiento del carro 18 a lo lamrgo de los carriles 2Q.

Un elemento de engranaje 140, acoplado permanentemente

al tornillo sinfin ZOZR del eje 28, se sujeta por medio de un

tornillo de ajuste en un extremo de la barra roscada 48,
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La barra roscada 48 se monta para girar entrs los ca-
rriles 20 en.una direccidén paralela a los mismos. Unos buges
de baja friceidn o cojinetes 142, sujetos a soportes acoplados
al elemento de base 62, se utilizan para el montaje giratoridg
de la barra roscada 48,

En el lado inferior ael carro 18 y sujeto al mismo se
sitia un soporte de chapa gemeralmente en forma de U 14l pa-
ra montar un par de mordazas replegables dle movimiento desli-
zante 50, Segfin se observard con més detalle en la figura &,
cada una de las mordazas-so tiene una forma generalmenthe rece
tangular y un rebaje semicircular roscado 146 a lo largo de
uno de sus lados que complementa la rosca de la barra 48,

Las mordazas 50 itienen smperficies correspondientemente
inclinadas que cooperan para formar una ranura en forma de V,
o constrifilda 150 entre las mordazas, En las ranuras en for-
ma de V 150 se sitfia un par de pasadores 152 llevados por
un soporte 154, que se sitda para efectuar un movimiento des-
lizante en la direccidn que indica la flecha 156 por medio
de un pai &6 elementos de pasador y ranura 158, En respuesta
al movimiento del soporte 154, los elementos de pasador 152
se mueven céntra las ranuras en forma de V 150 de las mor-
dazas, forzando de este modo al separarse las mordazas 50 pa-
ra situar las partes semicirculares roscadas 146 guardando
una relacidn de separacidn con respecto a la barra roscada
48, E1 desplazamiento del soporte 154 se consigue mediante
un soporte adicional 160 que tiene una ranura 162 en la que
se acopla un pasador 164 del soporte 154,

El soporte 160 se monta pivotalmente alrededor de um
pasador 166 y es empujado a la posicidén ilustrada en la fi-

gura 6 por medio de un muelle 168 acoplado al mismo a un la-
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do del pasador pivote 166, Una parte 170 del soporte 160,
situadas al otro lado del pivote 166, se articula a un ex-
tremo 172 de un brazo alargado 1{4. El brazo alargado 17h
pivota alrededor de un pasador 176 que sujeta al carro 18.
Une primera barra 178 y una segunda barra 180 en forma
de D, se dispone para hacer contacto con un lado del brazo
alargado 174, La rotacién de una u otra de las barras en
forma de D, cuyo control se describira més adelante, pin duw
ce la rotacién a derechas del brazo 174 alrededor del pivoe

te 176, segln se observard en la figura 6., Esta rotacién ha-

ce que el extremo del brago 172 avance en direccidn ascenden
te, segfin se observard en la figura 6.

Dicho movimiento hace que el soporte 160 gire a dexrechas
alrededor del pasador 166, Este movimiento pivotal acoplado
a través del pasador }64 y la ranura 162 proporciona en mo=
vimieﬁto del soporte 154, donsiguiéndose de este modo la po-
sicidén conérolada de las mordazas 50 con respecto a la Ha~
rra roscada 48,

En el otro lado del pivote 166, el brazo alargado i7h,
est4d provisto de una parte en forma de U 182, que pasa a
través de la abertura 138 en el elemento de base 62 y penetra
en la caja del brazo ae la aguja 16, E1l extremo 184 de la pax
te en forma de U del brazo alargado 174 se acopla, por medio
de un pasador 186, a un brazo adicional 188 situado a lo lar
go de la parte inferior del conjunto de la caja de la aguja
16. Segin se observard con m{s detalle en las Figuras 3 y &,
el brazo 188 se acopla mediante un pasador 190 a un apéndice
o lenglieta 192 sujeta a un elemento generalmente plano 194

que tiene la configuracidén general ilustrada en la Figura 3.

El elemento 194 se sujeta pivotalmente a la parte inferior



5.

10.

15.

20,

25,

30.

de la caja 16 por medio de un pasador 196 que atraviesa un
par de partes alzadas 198 del elemento 194, Segﬁn’se ilustra
en la Figura 3, el elemento 194 se extiende a través de la ca-
ja 16 y se sitida por debajo del brazo de la aguja 14, a un
punto préximo en el que el brazo de la aguja 1 atraviesa uma
abertura 200 en la caja 16 para hacer contacto con el disco k,
Segén se ilustra en la Figura 4 con lineas sélidas, el .
elemgnto 194 se separa en una posicidn del ﬁrazo de la aguja

1k, No obstante, el movimiento a derechas de la parte en Ior-

ma U 182 del brazo alargado 17k, segin se ha descrito anwe-
riormente, en respuesta a la rotacién de una de las barras en
forma de D 178, 180, segin se ilustra en la Figura 6, prcduce
el desplazamiento correspondiente del brazo 188 hacia la de-
recha segiin se observard en la Figura k, Este movimiento del
brazo 188 produce la rotacidén del elemento 194 élrededor del
pasador 196, Esta rotacién del elemento 194 1o hace adophar
la posicién indicada por las lineas de rayas en la Figura b.

Segtin se ilustra, cuando el elemento 194 adopta e sta po-
sicidn indicada por lineas de rayas, el brazo de la aguja 14
hace contacto y se ve obligado a ‘elevarse. La elevacién del
brazo de la aguja 14, prgdﬁcida de este modo por el elemento
194, hace que la aguja 12 gire en direccidn ascendente a tra=
vés de la abertura 200 y penetre en el conjunto de la caja
de la aguja 16, quitando de este modo la aguja 12 del plamo
del disco 4, .

A continuacidén se hace r eferencia al control de las ba-
rras en forma de D 178 y 180, que accionan el brazo alargado
174, controlando de este modo la posicidén de las wordazas mé=-

viles 50 y la posicién de la aguja 12,

La barra en forma de D 180, que se extiende paralela a
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los carxiles 20, se sujeta a un extremo de una barra de coné
xién 202, El extremo opuestoc de la barra de conexién 202,
se acopla a la palanca de mando de pausa 46, ELl movimiento
de la palanca de mando de pausa 46 produce el movimiento de
rotacién de la barra en forma de D 180 a través de un movi-
miento longitudinal de la barra de conexién 202, La barras
de mando de pausa 46 sirve de este modo, mediante la barra
en forma de P, 180, para accionar el brazo alargado 174 que
levanta la aguja separandola del disco y al mismo tiempo
separs las mordazas roscadas 50 de la barra 48 con 1o que
finaliza el desplazamiento lateral del carro 18 por la ac=-
cién de la barra U8,

Seglin se observard con més detalle en la figura 2, la
barra adicional en forma de D 178 se monta a travéds de wma
abertura central en un disco circular 204, E1l disco 20l se
monta giratoriamente en un elemento de soporte 206 que se
sujeta por medios apropiados al elemento 66, Un pasador 208
se sujeta a un lado del disco giratorio 204, El pasador se
monta en el disco en posicién descentrada para proporcionar
de este modo la rotacién de la barra en forma de D 178 en
respuesta a la rotacién del disco 204 por el pasador R08,

E1l pasador 208 se acopla en ina ranura 210 llevada por
un soporte mévil de chapa 214 que forma parte del conjunto
de. cambio de transmisién 30. El soporte 214 tiene un mr
de ranuras adicionales 216, para montarse de un mdo desli-
zante, porrmedio de elementos de tormillo, a un bloque 218.
que se acopla al elemento 66, E1l montaje del conjunto de
soporte es de tales caracteristicas que proporciona movimien

to lateral del soporte 214 en direccién pricticamente per=

pendicular a la direccién de los carriles 20, Un pasador 220

EN
ot
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acoplado en una ranura del soporte 214 se'ﬁiiliza para guiar
adicionalmente el movimiento lateral del soporte 214,

Bl movimiento lateral del soporte 214 hace que la ranue
ra 210 acoplada con el pasador 208 haga girap al disco cire
cular 204 en un arco aproximadamente 902,

Esta rotacién del disco 204 produce la rotacidén de la
barra en forma de P 178, controlando de este modo la posi-
cién pivotal del brazo alargado 174,

El movimiento deslizante del soporte 214 se consigue
mediante un conjunto eldéctromecdnico-32, E1 conjunto 32 com-
prende uma fuente de fuersza motriz,éomo puede ser un motor
de corriente continua 34, que se sujeta a un soporte 222
sujeto por medio del tornillo, por ejemplo,al elemento 36,

Alrededor deol tornillo sinffn 226 se coloca un seguidor
roscado 228, que se mueye a lo largo del tormillo sinfin en
respuesta a la rotacién de dicho tornillo 226, Un acopla=

miento en forma de U 230 sujeto al soporte mdvil 214 se dis~

pone- alrededor del seguidor 228 para induciyr movimiento lated
Pal al soporte 214 segln gira el tornillo sinffn 226,
Una serie de elementos a modo de ufieta sobresalientes,
232, 234,236, y 238 estdn montados en el soporte mévil 214,
Los salientes 232 y 234 situados en la parte del extremo
del soporte 214 se disponene para acoplarse'y desacoplarse
con interruptores 240 y 242, respectivamente, en respuesta
a la posicién del soporte mévil 214, Los interruptores 240
y 242, que se sujetan, por ejemplo mediante tornillos, al
elemento 66, son los instrumentos para controlar la activa-
cién del motor de corriente continta 34, segfin se describird

-m{# adelante con mds detalle, Los salientes 236 y 238, en

respuesta a la posicién del soporte mévil 214, son los ins-
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trumentos para controlar el acoplamiento de movimiento entare
el eje del plato giratorio y la rueda dentada 52, ELl soporte
mévil 214, cuando se sitda segin se ilustra en la figura 2,
hace que la ufleta 236 se acople con un exiremo el elemento
120, La posicién de la ufieta 236 con el soporte mévil 21ib
hace que el elemento 120 pivote contra la accidn del muelle
124, poniendo la rueda loca 118 en contacto con el eje del
plato giratorio 28, Para la posicién del soporte mévil 21h4,
segin se ilustra en la figura 2, la ufieta 238 se se¢pura del
elemento pivotal 112. El elemento de resorte 116 sitha, por
lo tanto, la superficié de friccidn periférica 108 del ele=~
mento 106 en contacto con la rueda loca 118 y pone la super-
ficie dentada 110 del elemento 106 en contacto con la peri-
feria dentada de la rueda 52. Asi, para esta posicidn del

soporte mévil 214, la transmisién de rotacidn se ucopla des-

de el eje del plato giratorio 28, a través, de la rueda lo-
ca 118 v el elemento 106 para hacer girar la rueda déntada
52, La motacién de la rueda dentada 52 se mopla a'través del
pasador 54 en la ranura 128 del carro 18, para proporcionar
de este mode el movimiento del carro 18 a lo largo de los
carriles 20,

El motor de corriemnte contfnua 34, que es reversible,
se puede activar para colocar el soporte mévil 21 en la po-
sicién ilustrada en la figura 1.

Para la posicién ilustrada en la figura 1, la ufieta 236
se separa del elemento 120 portador de la rueda loca 118,

La rueda loca 118 se separa, por lo tanto, del eje del
plato giratorio 28 por medio del muelle 124, Al mismo tiempo

la ufieta 238 se acopla con ol elemento pivotal 112 portador

del elemento 106.'En.la;Eigura 1, la ufieta 238 se sitda para
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hacer que el elemento 112 se mueva contra la accidn del mue-
lle 116, desacoplando de este modo la superficie dentada 110
del elemento 106 desde la rueda dentada 52, Parm esta cir-
cunstancia, la transmisiéﬁ del carro 18 a través de la rueda
dentada 52 se desacopla en virtud a la interrupcidn del aco-
plamiento entre la rueda dentada 52 y el eje giratorio 28,

El dispositivo descrito comprende también un mecanismo
de control 38 de descenso de la aguja. Este mecanismo es el
ingtrumento para determinar el punto inicial de descenso de
la aguja 12 sobre el disco 4, El mecanismo de descemso 38 es
también el instrumento, seglin se describen el la presente me-
moria, para conseguir control del cambio inicial de la trans-~
misién del carro 18 desde la rueda dentada 52 de la Transmi-
5idn del funcionamiento cfeclico a las mordazas 50 y la barwra
roscada 48 del conjunto de transmisién de reproduccidn, .

El mecanismo de control de descenso 38 comprende un so~
porte ranurado 244 que tiene una parte que forma el Drazo de
control 40,

El soporte 244 va montado deslizantemente mediante pasa-
dores sujetos al elemento d base 62 que atraviesa la ranura
246, EL soporte 24L comprende una parte en forma de rampa 248,

Un elemento 2350 poritador de un contacto eléctrico en for
ma de bola 42, se monta deslizantemente en el elemento de ba-
se 62, para moverse hacia el centro de la rueda dentada 52 y
en sentido contrario al mismo., El elemento 250 se acopla al
soporte 244 por medio de una ranura 252 en el elemento 250,
que acopla la parte de rampa 248 del soporte 2ul,

Ll acoplamiento eléctrico al contacto en forma de bola

se consigue mediante un apéndice o lengiieta conductura 254

que acopla mutuamente la bola 42 con un conductor 256,



-

'- @25 3 l\‘? o

El elemento 250 se dispone para poner el contacto en

forma de bola 42 en contacto con una superficie de la rueda
dentada 52. Segin se ilustra en la figura 8, la rueda den-
tada 52 tieme uma abertura en espiiral 258 que la atraviesa.
5e Una placa de contacto conductiva it se sujeta en la
aberiura 258, por ejemplo por. medio de tormillos 260, La
placa de contacto hh tiene un elemento conductive centzal
sobr;saliente 262 que se pone en contacto con un eje de mon-
taje conductivo 126 de la rueda dentada 52,
10. La conexién elécirica al contacto 4l se cbnsigue me=~
diante un conductor acoplado al eje 126,El contacto en form#
de bola U2 se dimensiona para penetrar en la aberiurs 258
¥ proporclionar acoplamiento con el contacto U4,

Como la aberitura 253 en la rueda dentada 52 +tiene
15 forma espiral, la cantidad de rotacién de la rueda dentada
52 mnecesaria para producir el acoplamiento de loz contactos
L2 y 4li, depende de la posicién de la bola 42 con respecto
al centro de la rueda 52, La posicién del elemento 250 se
determina por la graduacidén manual del brazo de control 40,
20. del mecanismo -de control de descenso 38,

A continuacidén se describe el fundiomamiento del sis=
tema de reproduccién tomando como referencia las figuras,
incluyendo la figura 10 que ilustre la clrcuilteibia de cone=
2 trol eléctrico para los mecanismos de reproduccidn mecdnicog.
> La figura 10 ilustra la disposicién de una modalidad
de circuiteria de control eléctrico para los mecanismos
del aparato de reproduccién, en un estado en que el siste=-

ma de reproduccién estd desconectado antes de su finciona-

miento. En este estado, los brazes de contacto 264, y266,
30.

del interruptor de energia 26 se encuentran segin se ilustrd



s

-25=
en la figura 10,

Los brazos de contacto para los interruptores de fin’
de carrera 240 y 242 se disponen normalmente cerrados eléc-
tricamente, por ejemplo por medio de un muelle interno o
5. externoc u otro dispositivo apropiado, no ilustrado.

Para la posiciédn de desconexidnrinicial del mecanid-
mo de reproduccidn, el conjunto de cambio de transmisidén:30
se dispone en la posicidn ilustrada en la figura 1,

En esta posicidén la ufleta 222 se separa del irterrup=-

0
10. tor de fin de carrera 240, colocando de este modo ¢l in-

terruptor 240 en su posicién normalmente cerrado, segin se

ilustra en la figura 30, No obstante, laufieta 234 se pone

en contacto con el interruptor fin de carrera 242 disponien
do de este modo los brazos de contacto 268 y 270 en la po-
15. sicién ilustrada en la figura 10,

Para comenzar el funcionamiento del sistema de re=-
produccidn se acciona la palanca de conexién~ desconexidn
22 por desplazamiento a la derecha seglin se observard en la
20 figura 1, Como resultado de desplazamiento de la palanca
’ de mando 22 tiene lugar dos operaciones, Los brazos 264,
266 del interruptor de emergfa 26, por la accién del conjumnpo
.de palanca 24 de conexién-desconexién enganchado, se dis-

ponén para acoplarse con los contactos 2§2 1y 274, respec-~

tivamente, Esto proporciona, a través del brazo 264, corrie]

1=}

25,
te alterna a todo el sistema y, por lo tanto, activa las

diversas fuentes de energfia de corrtente continfa., El desw-
plazamiento de la palanca de mando 22 hace tambidn que el

interruptor de de puesta en marcha~rechazo normalmente a-

fout

30, bierto 36 se cierre momentdneamente por el contacto tempora.

con el mismo por parte del brazo 89,
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El cierre del interruptor 36 hace que se acople la
conexién a tierra a travéds del resistor'276 a la base del
transistor Q1. El transistor Q1 se conecta de este modo,
lo cual hace que se conecte también el transistor Q2 « E1
interruptor de fin de carrera 240, al estar en su posicién
normalmente cerrada, y con el transistor Q, en conduceidn,
hace que se conecte el enlaze a tierra a la bobina de reléd
£78 que se activa, Al mismo tiempo, la conduccidn de transis-
tor Qz se realimenta a travéds del resistor 280 a la base
del transistor Ql' Esto permite que el transistor Ql sSe man ~
tenga en conduccidn atin cuando se vuelva a abrir el inte-
rruptor de puesta en marcha-rechazo 36,

Con el relé 278 activado, se alimenta voltaje =zl motor
de corriente continua con masa en el coﬁductor 282 v B« en
el conductor 284, Esto hace que el motor de corriente cone
tinfa mueva el congunto de cambioc de transmisién 20 a una
posicibn, segiin se ilustra en la figura 2, que pone en fune
cionamiento en mecanismo de transmisidn de funciohamiento
cfclico. O sea, el soporte 240 del conjunto de cambio de
transmisién 30 se mueve desde la po§ici6n ilustrada en la
~figura 1 a la ilustrada em la figura 2,

Este movimiento permite que las ufietas 236 y 238 pro-
duzcan un acsplamiento de movimiento de ;votacién desde el
eje del plato giratorio 28 a travéds de la rueda loca 118 y
el elemento 106 a la rueda dentada 52,

La rotacién de la ruoda dentada 52 a través del pasa~-
dor 54 hace que el ecarro 18 se mueva a lo largo delos ca=
rriles 20, Al mismo tiempo, el movimiento del soporte 214
a la posicién de la figura 2 produce la rotacién de la barra

en forma de I 178, que, a travds del acoplamiento de los
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brazos 174 y 188, coloca el brazo de la aguja 14 en su po=
sicidn replegada. No obstante, el soporte 2U40.al situarse
segin se ilustra en la figura 2, hace que se abra el inte-
rruptor de fin de carrera 240. Esta accidn desconecta el
5, circuito eléetrico de los transistores Qi v @2 y hace tam-
bién que se desactiva el reld 278, deteniendo de este modo
el movimiento del motor de corriente continua 34,

En este ins tante, la daja del brazo de la aguja 16
estd efectuando ahora su movimiento cfclico sobre el disco
10, I en la bisquedad de su posicién apropiada de partida sobre
el disco 4, La posicién inicial para la reproduccién sobre
el disco estd determinada por la posicién previamente ele=
gida del elemento 250, con respecto al centro de la rueda
dentada 52, por la palanca 40w
15, La colocacidén del contacto de bola 42 determima la
magnitud de rotacidén de la rueda dentada 52 necesaria pa-
ra hacer que el contacto de bola 42 se acople con el con-
tacto de tierra 44 en la abertura 258 de la rueda dentada
52, Bl acoplamiento de los contactos 42 y 44 hace que la
20, base del transistor QB se acople temporalmente, a través
de los capacitadores 268 y 288 y el resistor 290, a tierra
292, activando de este modo el transistor Q3' La activacidn
del transistor Qj hace que se active también el transistor
Qh y que se active el reld 20k, puesto, que el interruptor
23 de fin de carrera 242 se éncuentra ahora en su posicidn
normalmente cerrada, segln se ilustra en la figura 2, Al equ

tuarse la rotacién ulterior de la rueda dentada 52, que se=

para los contactos 42 y U4U4, los capacitores 268 y 288 se des

cargan a travéds del resistor 296, Con el interruptor de fin

30, de carrera 242 cerrado, la conduccién del transistor Q) pro-
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duce conduccidén a través del resistor 298 de nuevo a la

base del transistor Qé. Esto establece un estado de enganche
de los transistores QB v Qh’ La activacién del relé 294
hace que se alimente-voltaje al motor de corriente con-
5. tinua 34 porque se alimenta B al conductor 284, Esto pro-
duce la activacién del motor de corriente continua 34 en
sentido inverso, para mover el soporte 214 del conjunto de
cambio 30 desde la posicién ilustrada en la figura 2 de
nuevo a su posicién original, segfin se ilustra enrla figura
1.
1o,
Cuandé el motor impulsor 34 desplaza al soporte 214
de la posicién de transmisién de funcionamiento cfclico
ilustrada.en la figura 2, la uﬁeta 236 y 238 producen el
desengrase del acoplamiento entre la rueda dentada 52 y el
15, eje giratorio 28, De este modo se obtiene el movimiento
lateral del carro 18 por la accién de la rueda dentada 52,
Fo ohstahte,'este mismo movimiento del eleummnto 214
=< por funcionamiento de la ranura 210 y el pasador 208 causa
la rotacibén de la barra en D 178, La rotacidn de la barra
20, . en D 178 act@ia conjuntamente con el brazo 1T7L v permite
que la aguja 12 descienda hasta el plano del disco. Este
movimiento del brazo 174, también mediante el mecanismo
E descrito anteriormente, hace que las mordazas méviles 50
se acoplen a la barra roscada 48 proporcionando de este
25, modo movimiento al carro 18 y al conjunto de caja.de la
aguja 16 durante la reproduccién de la sefial, Cuando el
elemento 214 llega a laposicién segpun se ilustra en la
figura 1, la ufieta 234 hace que los contactos del interrup~

tor 242 me coloquen de nuevo en posicidn abierta, segim se

30, ilustra en la figura 10, La apertura del interruptor 242
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20
desactiva las etapas de transistores Q3 y Qu vy corta la
energia del relé 294, deteniendo de este modo el motor de
corriente continua 34,

Bl mecanismo del sistema de reproduccidén se encuentra
Je ahora en el modo de funcionamiento de reproduccién de la
seiial, En este modo de funcionamiento, se puede conseguir
la terminacién de la reproduccidén rechazando a volumtad
la reproduccién manipulando la palanca 22 gque pone.en fun-
cionamiento el interruptor de puesta en marcha-rechazo 36.
10, La reproduccidn puede darse también por terminada
cuando deje de obtenerse informacién de video del disco por
aparicién de una sefial en el terminal 300 por la circuiterii
de reproduccidn,

Cuando se activa el interruptor 36, se acopla & tie=
15, rra a través del resistor 276 a la base del transis tor Q.

Segiin se ha iﬁdicado, como variante, se alimanta um
voltaje positivo, por ejemplo de 15 voltios de corriente
continua en la entrada 300 a travéds del capacitor 302 y el
resistor 304 hasta la base del transistor Ql. En cualquiera
20. de los casos, la transicién de direccidn positiva pone en
conduccidn al transistor Ql. Segfin se ha descrito anteriore
mente el transistor Q2 conduce corriente, el relé 278 se
activa y la circuteria de las etapas de transistores Ql N
Q2 se activa a travéds del interruptor de fin de carrera 240,
=5 El soporite 214 del conjunto de cambio 30 es impulsado
por lo tanto, desde la posicién ilustrada en la figura 1 a ﬂa
posicién de la figura 2, Durante este movimiento, la rueda

dentada 52 engrana de nuevo con el eje giratorio 28. Este

movimiento causa también la rotacidn de la barra en D 178

30, que, a travds del brazo 174, levanta la aguja 12 por encima
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dg}-disco ¥y desacopla las mordazas 50 de la barra rosc;da
L8,

De este modo, el mecanismo.de reproduceidn se ha dew:
vuelto al modo de funcionamiento cfclico desde ol modo de

5, reproduccidn. Como la rueda dentada 52 permanece acoplada

en todo momento al carro 18 por medio del pasador %4, mno

existe movimiento perdido del conjunto de la caja de la
aguja 16, que continua su movimiento hacia el centro del
disco Ut y después retrocede a su posicién de desconesidn

10, o reposo, segfn se ilustra en la figura 1.

Mientras tanto, cuando el soporte 214 llega a su po-
sicidn, segfin se ilustra en la figura 2, el interruptor
de fin de carrera 240 se abre por la accién de la ufieta
232, La apertura del interruptor 240 desactiva la circuite-
i5. ria de las esapas de transistores Ql Y Qy ¥ desactiva el
reléc278, que detiens al motor impulsor de corriente cone
tinua 34, dejando el conjunto de cambio 30 en la rposicién
ilustrada en la figura 2.

Cuardo el conjupto de la caja de reproduccidn 16 com=

20, pleta su ciclo y llega a un punto fuera del disco %4, segtin

se ilustra en la figura 1, la superffcie de leva 56 lleva-

da por la rueda dentada 52 vuelve a su posicién inicial,

Al llegar la superficie de leva 56 a esta posicién, el
elemento seguidor 90, gue se acopla al conjunto.de palan-
25 ca de conexién-desconexién 24, hace que los brazos de con-
tacto 264 y 266 del interruptor de energfa 26 se coloquen
en la posiclién abierta, segin se ilustra en la figura 10,

No obstante, confinua alimentandose energfa al sistema

de reproduccién a través del conbacto 268 del interruptor

30, de fin de carrera 242, El funcionamiento del comtacto 266 ¢
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del inwzterruptor de enrgia 26 hace que la base del transitor

Q. se acople a través del resistor 306 y el capacitor 308 a

3
tierra 310, El transistor Q3 se activa de este modo, con lo
que se activa el trénsitor Qh’ activandose la circuiteria
de los transistores Q3 y\Quasi como el reld; La activacién
del relé 294 hace que se alimente enrgfa al motor de corrien
te continua 34 que mueve el soporte 214 del conjunto de cam=
bio 30 de nuevo a su posicién segln se ilustra en la figura |
1+

Al hacerlo asi, la transmisién de funciomamicnto ci-
clico de la rueda dentada 52 se interrumpe dejando la caja
de la aguja en su posicidn de reposo fuera del disco k,

Cuando el soporte 21l llega a su posicidn segdn se ilusq
tra en la figura 1, el interruptor de fin de carrexa 242 se
abre por la accidén de la uiieta 234, De este modo se desac~
tiva la circuiterfa de 1as'etapas de transistores 9, ¥ Qh’
se corta la energfia del relé 294 deteniendo el motor de co-
rriente continua 3&, v el contacto 268 del interruptor de
fin de carrera 242 se abpe también, segifin se ilustra en la
figura 10, Como el contacto 268 del interruptor de fin de
carrera 242 era el Yinlco dispositivo que mantenfa la alimen
tacién de corriente continua a toda la instalacién, al abrix
se se desconecta todo el sistema, completandose de este mo=
do un ciclo de funcionamiento completo del sistema,

Segin se ha indicado anteriormente, es conveniente
hacer funcionar el sistema de reproduccién con la tapa 60
de la caja 58 en posicidn cerrada. Para facilitar al usua=
rio la operacién de determinar la posicidn de la aguja de re

produceién 12 sobre el disco 4 con la tapa 60 cerrada, el

aparato estd provisto de un dispositivo indicador. Ll indica
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dor comprende un brazo 312 que se sujeta por un extremo al
carro 18 para moverse con el mismo, El otiro extremo del bra-
zo 312 lleva un indicador 31k dispuesto para moverse a lo
largo de graduador calibrado 316 en el panel 318 situa&o en
la parte delantera dela caja del sistema de reproduccidn 58,

Segtlin se ilustra en este caso, el indicador puede com
prender una ldmpara iluminada cuya luz es visible a través
de una parte traslficida 320 del panel 318 portador del gra=
duador 316,

NOTA

Descrita suficientemente la:naturadeza del invento,
asi{ como la manera de realizarlo en la prédctica, debe hacer-
se constar que las disposiciones anteriormente indicadas,
son susceptibles de modificaciones de detalle, emn cuanto
no alteren su principio fundamental, También se hace constar
que el invento se refiere a una solicitud de Paten‘e presen-
tada en Norteamerica con fecha de 16 de abril de 1973 y N¢
315.600, acogiéndose por lo tanto a los Convenios Internacio
nales en vigor, siendo lo que constituye la esencia del re=-
ferido invento y por lo gue se solicita Patente de Invenddn
por 20 afios en Espafia, sobre; PERFECCIONAMIENTOS EN SISZE.
MAS PARA REPRODUCIR INFORMACION DE LA SUPERFICIE PRINCIPAL
DE VIDEO bISCOS, caracterizdndose por lo siguiente:

l.- Perfeccionamientos en sistemas para reproducir in-
formacidn de la superficie principal de video discos, carac-
terizados porque dichos sistemas comprenden una caja de agu-
jas una aguja reproductora dentro de dicha caja y que se mued
ve con respecto a la citada caja hacia dicha superficie del

disco en sentido contrario; medios que llevan montada dicha

caja caja para moverse en un plano prdcticamente paralelo a
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dicha superficie del disco con el fin de inducir movimiento
a dicha aguja en el sentido radial de dicho discoj medios
de transmisién p;ra controlar el movimiento de dicha ca&a;
v medios activadores para activar de un modo selectivo di-
5. chos medios de transmisién con el fin de colocar dicha agu-
ja a lo largo de un radio de digho disco,

Ry= Procedimientos segin la reivindieacién 1, carac~
terizados porque se disponen medios dentro de dicha caja
montados para moverse entre una primera y una segunda posis=
10, ciones, situando dichos medios en la citada primera posicidn
a dicha aguja en unarelacidén prédcticamente coplanar respec-
to a dicha superficie del disco y situando en dicha s2gunda
posicidn dicha aguja en unasrelaciédn separada respacto al
plano de la superficie de dicho disco, y medios que acoplan
15, entre sf dichos medios posicionadores de la aguja y dichos
medios de transmisién para controlar la posicién de dicha
aguja segin sea la posicidn de la citada caja con relaciédn
a dicha spperffe del disco.

3.- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1, ca-
20, racterizados porque se dispone un plato giratorio conduci-
do giratoriamente, un eje de transmisién roscado acoplado
para girar por la accién de dicho plato giratorio; un par
de elementos que tienen partes roscadas rodeando a dicho ejﬂ
medios que acoplan dichos elementos a dicha caja para efec-
25, tuar un movimiento relativo uno en direccién al otro y ehb
sentido contrario y con relacién a dicho eje; medios acopla-
dos a los citados medios de transmisidn para controlar el
acoplamiento de los citados elementos con dicho eje segiin sem

ia posiéi6n de dicha aguja sobre el citado disco.

30. I .- Perfeccionamientos segin la reivindicacion.1,
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caracterizados porque dicho sistema de reproduccién compren=
de un plato giratorio conducido giratoriamenté que tiene
un eje de transmisidn sujeto al mismo, comprendiendo dichos
medios de transmisidén un primer y segundo dispositivos de
acoplamiento de movimiento cada uno de los cuales se monta
de una forma mévil para proporcionar en una; primera posSie
cién el acoplamiento de movimiento de dicho eje del plato
giratorﬁo hasta dicha caja de la aguja, comprendiendo dichos
medios activadores de la transmisién medios complementarips
que tiene partes méviles para.acoplarse von dichos rrimer y
segundo dispositivos de acoplamiento de movimiento con el fi
de disponer alternativamebte dichos primer y segundc medios
de acoplamiento en su primera posicién, y medios acoplados
a dichos medios complementarios y que responden a una sefial
de control para situar las partes méviles de dichos medios
complementarios,

5.~ Perfeccionamientos segiin la reivindicacidn 1, ca~
racterizados porque dichos medios de transmisidén comprenden
un elemento mévil, y medios que comprenden dicho elemento
mévil para conseguir un primer control de pbsicidn’de ‘dicha

aguja con respecto a dicho disco, y porque se dispone ademi$

Un primer dispositivo de conbacto eléctrico montado v I

llevado por dicho elemento mévil, un segundo dispositivo de
conetacto eléctrico, medios que llevan montados dicho segun-
do dispositivo de contacto guardando una relacién de coope-
racién con dicho elemento mévil, medios para formar una se-—
paracién inicial dada a lo largo del citado elemento mévil
entre dichos primer y segundo dispositivos de contacto, ¥

medios que comprenden medios de eircuito que responden al

acoplamiento de dichos primer y segundo contacto eléctricos
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para conseguir un control adicional de posicidén de dicha

aguja con respecto a dicho disco,

6.~ Perfeccionamientos segiin la reivindicacién 1, ca-
racterizados porque dichos sistemas comprenden un plato gi=-
5e ratorio conduciflo giratoriamente para controlar la coopera-
cidén de una aguja reproductora con'un disco colocado sobre
dicho plato giratorio; medios de control de ia aguja para
proporcionar movimiento de dicha aguja con relacidr. a la ci-
tada caja entre una primera posicidn prdcticamente coplanar
10. con dicho disco y una segunda posicién separada de dicha
primera posicidn; comprendiendo dichos medios de tfaﬂsmisi6n
un primer dispositivo de transmisidén acoplado a dicha caja
¥ que responde de una forma selectiva a la rotacién del ci=-
tado plato.giratorio para mover dicha caja entre unma primeral
15, posicién y una posiciién de reproduccién y un segundo dispo-
sitivo de transmisién acoplado a la citada caja y gue res=
ponde de una forma selectiva a la rotacién de dicho plato
giratorio para mover dicha caja durante la reproduccidn en
el citado disco; acoplandose mutuamente dichos medios activa
20, dores con dichos primer y segundo dispositivo de transﬁisidn
v dicho dispositivo de control dela aguja y funcionando pa-
ra activar de un modo selectivo dichos primer y segundo dis-
positivos de transmisién, y para situar dicha aguja en la
primera posicién durante el funcionamiento de dicho segundo
25. dispositivo de transmisidn situandose la citada aguja en
dicha segunda posicién dubante el funcionamiento del primer
dispositivo de transmisién,

7.~ Perfeccionamientos segiin la reivindicacidn 6, carag

terizados porque se disponen medios adiccionailes de control

30. de funcionamiento manual; medios que comprenden un disposi-
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tivo de palanca que acopla entre sf dichos medios adiciona-~
les de control con dicho segundo dispostivo de transmisidn
¥y dicho dispositivo de control de la aguja, funecionando
dichos medios adicionales de control en un estado a través
del citado dispositivo de -palanca para desactivar dicho
segundo dispositivo de transmisidn ¥y colocar dicha aéuja en
la segunda posicién,

8.~ Perfeccionamientos segfin la reivindicacién 6, ca-
racterizados porque dicho dispositivo de control d2 la a=
guja comprende un elemento montado en la citada caja de la
aguja para moverse con respecto a dicha caja entre wia pri-
mera posicién en acoplamiento con el soporte de la sguja
¥ otra posicién separada del citado soporte de la agujaj
medios de palanca acoplados a dicho elemento para controlarr
su posicién, y medios que responden al funcionamiento del
citado dispositivo de control selectivo de la transmisién
para controlar dichos medios de palanca.

94= Perfeccionamientos segtin la reivindicacidn 6, ca-
racterizados porgue dicho primer dispositivo de transwisidén
comprende un elemento anular giratorio a modo de engranes;
medios que acoplan dicho elemento de engrane a la citada
caja de la aguja para que se mueva en respuesta a la rota-
cibn del citado elemento de engranej un primer dispositivo
de acoplamiento de movimiento montado de una forma mdévil
para inducir, en una primera posicidn, acoplamien to de mo~
vimiento desde dicho plato giratorio hasta dicho elemento
de engrane, comprendiendo dicho segundo dispositivo de trars
misién un dispositivo de tornillio sinfin que gira acoplado

a dicho plato giratorio; un segundo dispositivo de acopla-

miento de movimiento sujeto a.dicha caja de la aguja y que

.
<
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§6 mueve para inducir, en uma primera posicién, acoplamien-

to de movimiento desde dicho tornillo sinfin hasta dicha

caja; medios complementarios montados de una forma mévil

Para situarse en una primera Y una segunda posiciones con
respecto a dicho primer y segundo dispositivos de transmi-
sién; un primer dispositivo llevado por dichos medios come
Plementarios para situar dicho primer dispositivo de acow-
plamiento de movimiento en dicha primera posicién cuando los

medios complementarios citados se encuentran en dicha pri-

mera posicién; medios adicionales que acoplan los mdios com—e

Plementarios citado con dicho segundo dispositivo de¢ acopla-
miento de movimiento para situar dicho segundo dispcsitivo
de acoplamiento de movimiento en la primera posicidn citada
cuando dichos medios complementarios se encuentran e dicha
segunda posicidn y medios que commrenden una fuente motriz
complementaria para situar dichos medios complementarios y
activar de una forma alternativa dichos primer y srgundo dis:
positivos de Hransmisidn.

10, Perfeccionamientos segfin la reivindicacidn 6, ca-
racterizados porque .dicho primer dispositivo de transmisidén
comprende un elemento de disco circular giratorio que com-
prende medios para poner en correlacidn la posicién de dicho
elemento giratorio con la citada caja de la aguja, teniendo
dicho elemento en una superficie principal del wmismo medios
que proporcionan un primer contacto eléctrico en puntos soe-
parados de un modo variable con respecto al centro de dicho
disco, un segundo dispositivo de contacto eléctrico, medios
que llevan montado dicho segundo dispositivo de contacto pa-

ra cooperar con la citada superficie de disco, medios que

llevan montados dicho segundo dispositivo de contacto para
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propor-cionar una separacidn inicial predeterminada a lo
largo de la citada superficie del disco entre dichos primer
¥V segundo dispositivo de contacto, y medios que comprenden
un dispositivo de circuito que responde al acoplamiento mue=
tuo de dichos medios de contacto en respuesta a la rotacién
del citado elemento de disco pata conseguir el control de
dichos medios de activacidn selectiva.,

1l.~ Perfeccionamientos seBfn la reivindicacidn 6,
caracterizados porque dicho segundo dispositivo de trans-
misidn comprende un eje de transmisién roscado movido gira-
toriamente desde dicho plato giratorio, un par de elementos
alineados dispuesto en lados opuestos de dicho eje, toeniendo
dichos elementos partes roscadas destinadas a trasladare-
se cuando se acoplan con dicho eje, medios que sujetun di-
chos elementos a la caja de la aguja para efectuar un movie-
miento deslizante hacia dicho eje y en sentido contrario al
mismo, medios que empujan dichos elementos en contacto con
dicho eje, y medios acoplables con el citado elemento para
poner dichas partes roscadas separadas de dicho eje.

12.~ Perfeccionamientos segdn la reivindicacidn 11, ca
racterizados porque dichos elementos comprenden por lo menos
una ranura que tiene una parte constrifiida, un pasador si-
tuado en dicha ranura, y medios para mover dicho pasador a
lo largo de dicha ranura y efectuar de este modo el acopla-
miento de control de dichos elementos con el citado eje.

13.~ Perfeccionamientos en sistemas para reproducir
informacidén de la superficie principal de video discos, tal
¥ como queda sustancialmente descrito em la presente Memoria

e ilustrado en los adjuntos dibujos,

Esta Memoria comsta de treinta ¥ nueve. hojas. escritas.:
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