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PERFECCIONAMIENTOS EN SISTEMAS PARA REPRODUCIR INFOR­
MACION DE LA SUPERFICIE PRINCIPAL DE VIDEO DISCOS.

RCA CORPORATIONf entidad norteamericana, residente en 
30 Rockefeller Plaza, Nueva York, N.Y. 10020, EE.UU. 
de A.

Este invento se refiere a una estructura perfeccio­
nada de un sistema de reproducción de video discos para 
conseguir la posición deseada y el movimiento con rolado 
de un dispositivo de aguja de reproducción con respecto 

5» al disco y con el fin de recuperar la información graba—
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Un tipo de sistema de reproducción de video disco de­

tecta la capacitancia entre un dispositivo de reproducción 
de aguja y un disco para reconstruir la información de video > 

La aguja puede comprender un delgado elemento conduc­
tivo o electrodo que corre en un surco del disco que gira 
a gran velocidad. En dichos sistemas, la información de vi­
deo se graba en forma de variaciones geométricas en un surcó 
espiral aobre la superficie del disco. La superficie del 
disco puede comprender un material conductivo recubierto con 
una delgada capa de material dieléctrico. El electrodo de 
aguja coopera con el material conductivo y la capa dieléc­
trica para formar un capacitor. Segón gira el disco, un bor­
de del electrodo conductivo, mientras corre en el surco del 
disco, coopera con el disco para establecer variaciones ca­
pacitivas debido a las variaciones geómetricas en el surco 
espiral. El capacitor formado por el disco y la aguja se pue 
de acoplar a un circuito sintonizado. Por consiguiente, se­
gún gira el disco, las variaciones capacitivas resultantes 
hacen variar la frecuencia resonante del circuito sintoni­
zado. El circuito sintonizado se puede activar mediante un 
oscilador de frecuencia fija y, por tanto, según varia la 
frecuencia resonante del circuito sintonizado (debido a las 
variaciones geómetricas en el surco espiral), la respuesta 
del circuito sintonizado al voltaje de la señal de excita­
ción cambia en función a la información registrada. De este 
modo se generan señales de salida que varian en función a 
la información grabada.

30
Cuando se reproducen las señales de video registradas 

o grabadas en dicho disco, es necesario controlar la velo-
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cidad de rotación del disco. De este modo se evita la defor; 
ción o flouctación de la imagen de televisión reproducida, 
que se produce cuando ocurren desviaciones de velocidad y 
se emplea un receptor de televisión normal para presentar 
las señales de video. También es necesario conseguir una 
posición precisa y un movimiento controlado de la aguja re­
productora con respecto al disco giratorio. Esto es conve­
niente no solamente para tener la seguridad de tina inicia­
ción y terminación apropiadas de la información de reproduc­
ción sino también para tener la seguridad de un movimiento 
apropiado de la aguja reproductora para seguir el surco gra­
bado en la superficie del disco.

Además es conveniente conseguir de una forma automáti­
ca diversas funciones de control, incluyendo la colocación 
y control de movimiento del dispositivo de aguja reproduc­
tora. La automatización de dichas características del apa­
rato elimina la- necesidad de que el usuario tenga que mane­
jar el mecanismo de reproducción reduciendo de este modo al 
mínimo las posibilidades de deterioro del sistema. Así mis­
mo se consigue un funcionamiento razonablemente preciso y 
repetible de los diversos mecanismos de reproducción de una 
forma sincronizada. Dicha automatización del aparato de rep.

■nía

:'o
ducción permite además la posibilidad de operación con mando 
a distancia, al mismo tiempo que permite mantener cerrado e.L 
mecanismo durante el funcionamiento para evitar que el usui 
rio pudiera herirse o recibir una radiación indeseable de
la energía de la señal»

En dichos sistemas, uno de los problemas aparece en 
el control preciso de sincronización y posición del dispo­
sitivo de aguja reproductora sobre la superficie del disco,30.
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Y la separación de la misma, así como durante la reproduc­
ción. El paso del surco del disco puede ser, por ejemplo, de 
0,30t8mm por segundo. Esto se traduce en una precisión de 
posición de 508 mieras para una esfera de 10 segundos de una 
imagen de reproducción de video» Como los discos de video 
tienen necesariamente una cierta tolerancia de grabación, 
es necesario que la aguja d!e reproducción se coloque sobre 
el disco con una tolerancia de 2$b mieras. La utilización de 
un sistema de posición y despegue de la aguja simplemente 
mecánico como el que se utiliza en los tocadiscos fonográfi­
cos, resulta difícil debido a dichas exigencias de posición 
extrictas. Por lo tanto, se propone utilizar un sistema me­
diante el cual los movimientos del aparato reproductor se 
controlen eléctricamente. Esto permite la utilización de 
medios sensores eléctricos con utilización de menos fuerza 
y, consiguientemente, menos desgaste. De este modo se con­
sigue también un dispositivo que- permite alterar la posición 
de colocación o descenso de la aguja en cualquier lugar que 
se desee del disco» Mediante la combinación del dispositivo 
electromecánico descrito,- esto se consigue de tina manera 
que proporciona la precisión y capacidad de repetición desea­
da en lo que se refiere a la colocación y control del dispo­
sitivo de aguja reproductora.

Otra ventaja que ofrece el dispositivo descrito es la 
de proporcionar un dispositivo de movimiento de transmisión 
para la aguja sobre el disco, con el que se puede conseguir 
un movimiento preciso de la aguja aobre el disco y que se 
puede activar de Tina forma selectiva. En dichos sistemas 
de reproducción una cantidad de par motor relativamente gran­
de, por ejemplo de 28 a 56 gramos, debe transferirse al con-
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junto del brazo de la aguja desde el dispositivo motor bási­
co como es el plato giratorio.

El dispositivo de transmisión descrito proporciona 
un acoplamiento y desacoplamiento rápidos y precisos del me­
canismo de transmisión lateral del brazo de la aguja, con un 
par motor transmitido suficiente para evitar el movimiento 
esporádico o agarrotamiento de la aguja durante el seguimien­
to del disco.

Según una modalidad que incorpora los principios del 
invento, se proporciona un sistema de reproducción que com­
prende un plato conducido giratoriamente para controlar el 
funcionamiento de un dispositivo de aguja reproductora ccn 
un disco colocado sobre el plato giratorio. Una caja de sus­
tentación de la aguja se monta de una forma mjSvil para con­
seguir el recorrido de la aguja en sentido radial sobre el 
disco. El dispositivo de control de la aguja proporciona el 
movimiento de la misma con relación a la caja entre una pri­
mera posición prácticamente coplanar con el disco y tina se¡- 
gunda posición separada de la primera posición. Un primer 
dispositivo de transmisión se acopla a la caja y responde de 
una forma selectiva a la rotación del plano giratorio, para 
mover la caja entre una posición inactiva y una posición de 
reproducción. En una modalidad ilustrada esto se consigue 
mediante un movimiento mecánico de rotación a traslación 
acoplado de una forma desenganchable por elementos giratorios 
de acoplamiento al plato giratorio.

Un segundo dispositivo de transmisión se acopla a la
caja y responde de tina forma selectiva a la rotación del 
plato giratorio para mover la caja durante la reproducción 
del disco. Una modalidad del segundo dispositivo de trans-
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misión comprende mordazas roscadas replegables, cuyo acopla» 
miento con un eje de transmisión roscado se controla para 
transmitir el par motor lateral deseado para mover la caja de 
la aguja durante la reproducción. Un dispositivo que se aco­
pla mutuamente con el primero y el segundo dispositivo de 
transmisión y el dispositivo de control de la aguja funciona 
para activar de un modo selectivo el dispositivo de transmi­
sión y el dispositivo de control de la aguja, para que la a- 
guja se coloque conveniéntemente durante el funcionamiento 
del dispositivo de transmisión respectivo.

Según otra característica, un dispositivo mecanicamen» 
te graduable, acoplado mutuamente con el primer dispositivo 
de transmisión, se utiliza para variar, a través de medios 
electromecánicos, la posición de la aguja sobre el disco en 
la que comienza la:-reproducción de la información.

Otra característica adicional proporciona una interrup­
ción del movimiento de la aguja de reproducción sobre el dis­
co, por accionamiento manual, al par que mantiene la posición 
de la aguja, para cortar temporalmente de una forma selecti­
va la reproducción del disco.

El invento se comprenderá en su totalidad por la des­
cripción que sigue> del mismo, tomando como referencia los 
dibujos adjuntos, en los que;

La figura 1 es una vista en planta superior de un sis­
tema de reproducción de discos que ilustra los principios 
del invento.

La figura 2 es una vista en planta inferior del siste­
ma de reproducción de la figura 1.

La figura 3 es una vista en planta superior de la par­
te del conjunto de caja móvil y brazo de la aguja de las fi-
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guras 1 y 2 con la tapa quitada.
La figura k es una vista tomada a lo largo de la lí­

nea de corte transversal k-h de la figura 3.
La figura 5 es una vista de costado tomada a lo largo 

de la línea de corte 5-5 de la figura 1 , e ilustra detalles 
del conjunto de posición y control del brazo de la aguja mó­
vil ilustrado en las figuras anteriores.

La figura 6 es una vista de costado, a mayor escala, 
de una parte del dispositivo de la figura 5.

La figura 7 es una vista tomada a lo largo de la línea 
de corte 7-7 de la figura 2, é'ilustra el acoplamiento del 
movimiento de rotación desde el eje del plato giratorio has­
ta los conjuntos de transmisión de funcionamiento cíclico 
y reproducción.

La figura 8 es una vista en perspectiva despiezada 
que ilustra detalles de una parte del conjunto de transmisión 
de funcionamiento cíclico ilustrado en la figura 7.

La figura 9 es una vista en alzado del panel frontal 
del sistema de reproducción ilustrado en la figura 1 .

La figura 10 ilustra esquemáticamente una modalidad 
de aparato eléctrico utilizado en el funcionamiento de los 
mecanismos de reproducción.

Para facilitar la comprensión de la descripción más 
detallada, en primer lugar se expone una descripción general 
del sistema de reproducción descrito.

Según se ilustran en las diversas figuras, el sistema 
de reproducción comprende un plato giratorio 2 que sostiene 
y hace girar un video disco El plato giratorio 2 se pue­
de mover por. un motor síncrono 6 acoplado al plato giratorio 
por medio de una transmisión de correa 8. Se puede hacer que
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el m&tor haga girar el plato giratorio a una velocidad supe­
rior a la velocidad deseada, con un freno de corriente pará­
sita o freno magnético 10, utilizado para establecer la ve­
locidad final deseada del plato giratorio.

La aguja reproductora 22, que coopera con una superfi­
cie principal del disco h, se coloca en un extremo de un bra-- 
zo Ik montado en una caja mpvil l6. El brazo se articula o 
pivota por medio de un pasador cónico 15 en una abertura 
171 para permitir el desplazamiento vertical de la aguja 12 

en dirección a la superficie del disco h y en sentido con­
trario a la misma. La caja 16 se monta sobre un carro 18 
que se mueve a lo largo de un juego de carriles 20, paia dar 
movimiento a la aguja 12 sobre el disco k a lo largo de un 
trayecto radial con respecto al centro del disco. El movi­
miento del carro 18 se efectúa en un plano paralelo a la 
superficie del disco 4. No obstante, el dispositivo del mon­
taje del brazo de la aguja en una de las dos posiciones con 
respecto al plano del disco (veánse en particular la figura
3 y b ) .

En una posición, la aguja 12 se eleva guardando una 
relación de separación con el plano del disco b , mientras 
que la aguja en una segunda posición adopta una posición 
prácticamente coplanar con el disco.

El motor síncrono 6 que sirve para mover el plato gi­
ratorio 2, proporciona también la fuerza motriz básica para 
controlar la posición del carro 18 y la aguja 12 con respe cto 
al disco b.

El motor 6 se activa por un mando mecánico 22 que se 
acopla a través de un sistema depalanca enganchable Zb que 
pone en funcionamiento un interruptor de energía activadora30
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La transmisión para situar y mover la aguja 12 y la caja 
lo con respecto al disco k, está prevista por un eje central 
28 acoplado al plato giratorio 2, movido por el mismo. Se uti­
lizan dos dispositivos de transmisión distintos para situar y 
mover el carro 18 y la caja de la aguja l6 con respecto al dis 
co 4, La primera transmisión, denominada en adelante transmi­
sión de funcionamiento cíclico, se utiliza para controlar la 
posición de la caja l6 y la aguja 12 antes de la reproducción 
y durante dicha reproducción de la información del disco 
La segunda transmisión, denominada en adelante como transmisi­
ón de reproducción, se utiliza para controlar el movimiento de 
la caja l6 y la aguja 12 sobre el disco durante la reproduce 
ción de la información del disco ¿l.

Como cada uno de los mecanismos de transmisión funciona 
de una forma selectiva para dar movimiento al carro 18 y a la 
caja l6, se utiliza tan conjpnto de cambio de transmisión 3o 
móvil de manera que determine cual de los dos dispositivos de 
transmisión se activará para mover el carro 18 y la caja l6. 
Además, la colocación del conjunto de cambio de transmisión 
móvil 3D es eficaz para determinar la posición de la aguja 12 
con aspecto al disco k. La colocación mecánica del conjunto del 
cambio de transmisión móvil 3o se determina mediante un dispo­
sitivo electromecánico 32, que comprende un dispositivo motor 
adicional, por ejemplo un motor de corriente continua 3^ o so- 
lenoide. El motor de corriente continua 3^ se activa y contro­
la mediante una circuitería que comprende relés y dispositivos 
conmutadores, según se ilustran en la Fig. 10, que so montan 
para ser controlados por la posición del conjunto de cambio 
de transmisión móvil 30.
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E! recorrido inicial del conjunto de cambio de trans­
misión móvil 30 desde una posición de reposo o inactividad 
según se ilustra en la figura 1 , hasta una posición que ac­
tiva la transmisión de movimiento cíclico según se ilustra 
en la figura 2, se consigue mediante un interruptor 36 que 
funciona por accionamiento de la palanca de mando 22. El 
cambio de transmisión de movimiento cíclico a transmisión 
de reproducción se consigue por un movimiento adicional del 
conjunto de cambio de transmisión móvil 30, que se efectúa 
en respuesta a la inversión y activación adicional del mo­
tor de corriente continua 34» El instante de aparición de 
este movimiento invertido se controla mediante el disposi­
tivo electromecánico 32, que determina también la posición 
de descenso de la aguja 12 con respecto al disco 4. El me­
canismo de control de descenso de la aguja 38 comprende un 
brazo selector 40 que el usuario puede situar. Eá posición 
del selector 40 sitúa un contacto 42 de un par de contacto 
eléctricos en una relación de separación dada. El segundo 
eléctricos 44 se mueve en respuesta al mecanismo de transmi­
sión de movimiento cíclico, para hacer que el primer y el 
segundo contactos eléctricos 42, 44 se muevan a una posición < 
de enganche, para completar de este modo un circuito eléc­
trico al motor de corriente continua 34. Por lo tanto, el 
período de tiempo que necesita la transmisión de movimiento 
cíclico para mover el conjunto de carro 18 y caja 10 con el 
fin de busaar la posición para iniciar la reproducción del 
disco 4, se controla por la separación relativa inicial de 
los contactos que se elige gracias al mecanismo de control 
de descenso de la aguja 38»

El movimiento del conjunto de cambio de transmisión30.
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respuesta al motor de corriente continua 34 es 
eficaz también para situar la aguja 12 con respecto al pla­
no del disco 4.

Se comprenderá que el mecanismo se diseña de tal for­
ma que, cuando la transmisión de movimiento ciclico entra 
en acción para mover el carro 18 y el conjunto de la caja 
de la aguja 16, la aguja 12 retrocede a una posición separa­
da del plano del disco 4. No obstante, cuando el mecanismo 
de transmisión de reproducción está en acción para mover el 
carro 18 y el conjunto de la caja de la aguja l6, el conjunt 
de cambio de transmisión 30 se sitúa para permitir que la 
aguja 12 se .coloque en el plano del disco 4.

En el sistema se habilita también un mando de palanca 
de pausa 46 accionado por el usuario, que sirve para interru 
pir la transmisión de reprodudción al conjunto de la aguja 
16 y, al mismo tiempo, coloca la aguja 12 en posición reple­
gada por encima del disco 4,

El aparato de transmisión de reproducción comprende 
en general un tornillo sin fin 48, que está engranado perma­
nentemente para girar saliendo del eje del plato giratorio 
conducido 28. El carro 18 comprende un juego de elementos 
replegables a modo de modaza 50 que rodean el tornillo sin 
fin 48. Las mordazas replegables 50, que se controlan desde 
el conjunto de cambio de transmisión móvil 30, sirven para 
conseguir un acoplamiento selectivo con el tomillo sin fin 
48 con el fin de conseguir el desplazamiento lateral del ca­
rro 18 y el conjunto.de la caja de la aguja 16.

La transmisión de movimiento cíclico comprende básica­
mente una rueda dentada relativamente grande 52 que engrana 
de una forma selectiva, a través de medios de fricción y
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engranaje, con el eje 28 del plato giratorio. El acoplamien­
to de la rueda dentada 52 de la transmisión de movimiento 
cíclico al eje del plato giratorio 28 se controla de acuer­
do con la posición del conjunto del cambio de transmisión 
móvil 30. La rueda dentada 52 se acopla permanentemente por 
5^ al carro de la caja de la aguja 18 para conseguir un mo­
vimiento coordinado del carro 18 y la rueda dentada 52.

Durante el movimiento cíclico de la aguja 12 para colo 
carse en el disco k y separarse del mismo, la rueda denta­
da 52 gira para colocar a travós del acoplamiento el con­
junto de la caja de la aguja 16 con respecto al disco h.

Durante la reproducción, cuando el dispositivo de 
transmisión de reproducción funciona para mover el carro de 
la caja de la aguja 18, la rueda dentada 52 se desactiva co-- 
mo elemento de transmisión. ETo obstante, la rueda dentada 5;> 
permanece acoplada al conjunto del carro de la aguja 18 
con su posición de rotación determinada por la posición del 
conjunto de carro 18»

La rueda dentada 52 de la transmisión de funcionamien­
to cíclico lleva el segundo contacto eléctrico móvil kk que 
es el instrumento para determinar el punto de iniciación 
del modo de transmisión para el carro de la caja 18 y el 
descenso de la aguja 12,

La rueda dentada 52 comprende además una leva anular 
56 que coopera con un dispositivo de palanca de mando de 
conexión desconexión 2k para proporcionar control de en­
ganche y desenganche de la energía eléctrica utilizada para 
activar el sistema de reproducción.

Un dispositivo eléctrico apropiado 57 que comprende 
dispositivo de conmutación, circuiteria y relés, cuya dis-
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posición y funcionamiento se describirán más adelante con 
detalle al hacer referencia a la figura 10, se utilizan pa­
ra conseguir el acoplamiento mútup deseado y el control de
los diversos aparatos mecánicos de acuerdo con las palancas 
de mando del usuario del sistema de reproducción.

El sistema de reproducción comprende también circuite- 
ria de reproducción apropiada 5 9, segón se indica esquemáti­
camente en la figura 10, para recuperar y utilizar la infor­
mación de la señal procediente del disco 4.

A continuación se expone una descripción más detalla­
da tomando como referencia las figuras, donde los caracteres 
de referencia iguales indican los mismos elementos en las 
diversas vistas.

Los mecanismos del aparato de reproducción se colocan 
dentro de un recinto o caja 58 que comprende una tapa articu­
lada 60.

Los mecanismos de reproducción se acoplan sostenidos 
por un elemento de base 62, que se sujeta a la caja median­
te una serie de soportes 64. La base 62 se puede fabricar 
de metal estampado y comprende una parte rebajada 66 que en* 
cierra el lado inferior del plato giratorio 2 y a través de 
la cual se monta el eje 28 del plato giratorio.

El motor sincrono 6 se acopla mediante conductores 
apropiados, no ilustrados, a un primer juego de contactos 
de un interruptor da energía normalmente abierto 26, que se 
sujeta a la parte de la base 66 mediante dispositivos de su— 
jección apropiados*

El interruptor 26 se acopla al mando de conexión-desco­
nexión 22 a través del conjunto del sistema de palancas 24,

El conjunto del sistema de palanca 24 comprende un pri-30.
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raer brazo 68 que tiene un extremo ahorquillado 70 que sostie- 
al accionador deslizante del interruptor 26. El brazo pivota 
alrededor de un pasador 72 y tiene una parte aplanada 74 en 
su extremo opuesto. El brazo 68 se empuka a una posición de 
reposos por medio de un elemento de tesorte 76.

La parte aplanada del brazo 74 esta dispuesta en contacto 
con una parte aplanada 78 de un elemento de manguito 80 que 
gira montado alrededor de un eje 82. El elemento de manguito 
80 se coloca en su posición de reposo, según se ilustra en 
la figura 2, mediante un elemento de resorte 84. El elemento 
de manguito 80 lleva un pasador 86 con el que se acopla el exj.r 
tremo ahorquillado 88 de una barra 89 acoplada a la palanca de 
conexión-desconexión 22. El brazo 68 comprende también un sa 
liente en el que se monta un pasador 90, que comprende un se­
guidor de leva para cooperar con la superficie de leva 56 de 
la rueda dentada 52. El movimiento de la palanca 22 reduce la 
rotación del elemento efe manguito 80 contra" el elemento de re 
sorte 76. El manguito hace que el brazo 68 pivote alrededor 
del pasador 72 moviendo de este modo el extremo ahorquillado 
70, que conecta el interruptor de energía 26. La acción de 
"agarrotamiento" entre el manguito 80 y la parte aplanada del 
brazo 7^ mantiene el brazo 68 en dicha posición hasta que el 
pasador servidor de leva 90 se pone en contacto con la super­
ficie de leva 56 de la rueda dentada 52. El acoplamiento del 
pasador 90 con la superficie de leva 56 produce un giro adi­
cional del brazo 68, lo cual forma una holgura para permitir 
la recuperación del manguito 80 por la acción del muelle 84.
El brazo 68 se mantiene, no obstante, en esta posición engan­
chada por el pasador seguidor de leva 90 que coopera con la 
superficie de leva 56. Este estado enganchado del interruptor



5.

10.

15.

20.

25.

de energía 26 se mantiene hasta que la rueda dentada 52 sitúa 
de nuevo la parte de retén 92 opuesta al pasador seguidor de 
leva 90. En esa posición, el pasador 90 penetra en el retén 
92, permitiendo que el brazo 68 vuelva a su posición inicial 
de reposo bajo la influencia del elemento de lesorte 76.

Segón se ha indicado anteriormente, el plato giratorio 2 
gira gracias a una transmisión de correa 80 que rodeal al pía 
to giratorio 2 y se acopla al motor síncrono 6. El eje 28 se 
sujeta al plato giratorio 2 para girar con el mismo, por me­
dio de una abertura Sk se aloja mi extremo del eje 28. Según 
se indica de un modo particular en la Figura 7» el eje 28, 
que se dispone a través de cojinetes 96 y 97 para girar sobre 
un cojinete adicional 98, se acopla al elemento 66 mediante 
un elemento a modo de manguito 100. El eje 28 comprende una 
parte de tornillo sinfín 102 y una superficie anular de gran 
fricción 104, y ambas facilitan la transmisión de fuerza de 
rotación a los mecanismos que se describirán más adelante. Un 
dispositivo circular transmisor del movimiento rotatorio 106 

tiene una superficie periférica de transmisión de fricción 10£ 
y una superficie dentada coaxial de menor diámetro 110. El 
dispositivo 106u se sujeta a un soporte 112 que se monta pivo- 
talmente en el elemento 66 por medio de un pasador pivote ll4. 
El soporte 112 se empuja por medio de un muelle 116 para hacei 
que la superficie dentada 110 del elemento 106 engrane con la 
superficie periférica dentada de la rueda dentada 52. La su­
perficie de fricción 108 del elemento circular 106 se acopla 
de una forma selectiva a la superficie de fricción lOh del eje 
28 por medio de una rueda loca de fricción 118 interpuesta en­
tre los mismos. La rueda loca 118 va montada en un soporte 120 
el cual se monta también pivotalmente al elemento 66 por medio30
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de un pasador 122. El soporte 120 de la rueda loca se empuja 
por medio de un muelle ±Zb para situarse normalmente desaco­
plado de la superficie de fricción 108 del elemento 106 y el 
eje 28,

La rueda dentada 52 se monta para girar en un eje 126, 
que se sujeta por medios apropiados al elemento 66, de ma­
nera que situé la rueda dentada 52 para cooperar con la super­
ficie dentada 110 del elemento 106, Un elemento de pasador
se sujeta a un lado de la rueda dentada 52 y se dispone para

— •»quedar cautivo en vina ranura 128 en el carro 18 para efectuar 
un movimiento de acoplamiento. -El carro 18 comprende un ele­
mento generalmente en forma de L fabricado de chapa o de oxro 
material dimilar. Un juego de cuatro poleas montadas de una 
forma giratoria 130 se sujetan al carro 18. Las poleas 130 
se acoplan en un par de carriles separados 20 que sujetan me­
diante soportes 132 acoplados al elemento de base 62. La:s po­
leas 130 se mantienen en contacto con los carriles por medio 
de un dispositivo tensor 13^» que comprende un par de elemen» 
tos pivotables en forma de L, acoplados mutuamente por medio 
de un muelle.

La caja 16 para el brazo 1^ y la aguja 12 se sujetan y 
se sostienen por medio de la parte alzada 137 del carro 18 
en forma de L, que pasaa a través de una ranura alargada 138 
en el elemento de base 62. El conjunto de la caja de la aguja 
l6 se monta en el carro 18 de manera que produzca el desplaza­
miento radial de la aguja con respecto al disco 4 en respues­
ta al movimiento del carro 18 a lo largo de los carriles 20.

Un elemento de engranaje 1^0, acoplado permanentemente 
al tornillo sinfín $02 del eje 28, se sujeta por medio de un 
tornillo de ajuste en un extremo de la barra roscada k8 .
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La barra roscada 8̂ se monta para girar entra los ca­
rriles 20 en tina dirección paralela a los mismos. Unos buges 
de baja fricción o cojinetes lh 2 t sujetos a soportes acoplado 
al elemento de base 62 , se utilizan para el montaje giratorio 
de la barra roscada ^8*

En el lado inferior del carro 18 y sujeto al mismo se 
sitúa un soporte de cbapa generalmente en forma de U xkh pa­
ra montar un par de mordazas replegables 3e movimiento desli­
zante 50. Según se observará con más detalle en la figura 6 , 

cada una de las mordazas 50 tiene una forma generalmente rec­
tangular y un rebaje semicircular roscado 1^6 a lo largo de 
uno de sus lados que complementa la rosca de la barra 48.

Las mordazas §0 tienen superficies correspondientemente 
inclinadas que cooperan para formar una ranura en forma de V, 
o constriñida 150 entre las mordazas. En las ranuras en for­
ma de V 150 se sitúa un par de pasadores 152 llevados por 
un soporte 15k, que se sitúa para efectuar un movimiento des­
lizante en la dirección que indica la flecha 156 por medio 
de un par de elementos de pasador y ranura 158. En respuesta 
al movimiento del soporte 154, los elementos de pasador 152 

se mueven contra las ranuras en forma de V 150 de las mor­
dazas, forzando de este modo al separarse las mordazas 50 pa-' 
ra situar las partes semicirculares roscadas 146 guardando 
una relación de separación con respecto a la barra roscada 
48. El desplazamiento del soporte 154- se consigue mediante 
un soporte adicional l60 que tiene una ranura 162 en la que 
se acopla un pasador 164- del soporte 154.

El soporte 160 se monta pivotalmente alrededor de un 
pasador 166 y es empujado a la posición ilustrada en la fi­
gura 6 por medio de un muelle l68 acoplado al mismo a un la—
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do del pasador pivote 166. Una parte 170 del soporte 160, 
situadas al otro ledo del pivote 166, se articula a ex­
tremo 172 de un brazo alargado 174. El brazo alargado 174 
pivota alrededor de un pasador 176 que sujeta al carro 18.

Una primera barra 178 y una segunda barra 180 en forma 
de D, se dispone para hacer contacto con un lado del brazo 
alargado 174. La rotación de una u otra de las barras en 
forma de D, cuyo control se describirá más adelante, pin dui- 
ce la rotación a derechas del brazo 174 alrededor del pivo­
te 176, según se observará en la figura 6. Esta rotación ha­
ce que el extremo del brazo 172 avance en dirección ascenden 
te, según se observará en la figura 6.

Dicho movimiento hace que el soporte 160 gire a derechas 
alrededor del pasador 166. Este movimiento pivotal acoplado 
a través del pasador Jr64 y la ranura 162 proporciona en mo­
vimiento del soporte 154, consiguiéndose de este modo ia po­
sición controlada de las mordazas 50 con respecto a la ba­
rra roscada 48.

En el otro lado del pivote 166, el brazo alargado 174, 
está provisto de una parte en forma de U 182, que pasa a 
través de la abertura 138 en el elemento de base 62 y penetra 
en la caja del brazo de la aguja 16. El extremo 184 de la par
te en forma de U del brazo alargado 174 se acopla, por medio
de un pasador 186, a un brazo adicional 188 situado a lo lar
go de la parte inferior del conjunto de la caja de la aguja
16. Según se observará con Más detalle en las Figuras 3 y 4, 
el brazo 188 se acopla mediante un pasador 190 a un apéndice 
o lengüeta 192 sujeta a un elemento generalmente plano 194 

que tiene la configuración general ilustrada en la Figura 3, 
El elemento 194 se sujeta pivotalmente a la parte inferior
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de la caja l6 por medio de un pasador 196 que atraviesa un 
par de partes alzadas 198 del elemento 194. Según se ilustra 
en la Figura 3, el elemento 194 se extiende a Iravés de la ca- 
3a 16 y se sitúa por debajo del brazo de la aguja l4, a un 
punto próximo en el que el brazo de la aguja l4 atraviesa una 
abertura 200 en la caja l6 para hacer contacto con el disco 4.

Según se ilustra en la Figura 4 con líneas sólidas, el . 
elemento 194 se separa en una posición del brazo de la aguja 
l4. No obstante, el movimiento a derechas de la parte en For­
ma U 182 del brazo alargado 174, según se ha descrito aarce- 
riormente, en respuesta a la rotación de una de las barras en 
forma de D 178, 180, según se ilustra en la Figura 6, produce 

desplazamiento correspondiente del brazo 188 hacia la de­
recha según se observará en la Figura 4» Este movimiento del 
brazo 188 produce la rotación del elemento 194 alrededor del 
pasador 196. Esta rotación del elemento 194 lo hace adoptar 
la posición indicada por las líneas de rayas en la Figura 4.

Según se ilustra, cuando el elemento 194 adopta e sta po­
sición indicada por líneas de rayas, el brazo de la aguja l4 
hace contacto y  se ve obligado a '.‘.elevarse. La elevación del 
brazo de la aguja 14, producida de este modo por el elemento 
194, hace que la aguja 12 gire en dirección ascendente a tra­
vés de la abertura 200 y penetre en el conjunto de la caja 
de la aguja l6, quitando de este modo la aguja 12 del plano 
del disco 4,

A continuación se hace r eferencia al control de las ba­
rras en forma de D 178 y 180, que accionan el brazo alargado 
174, controlando de este modo la posición de las mordazas mó­
viles 50 y la posición de la aguja 12.

La barra en forma de D 180, que se extiende paralela a
30.



los carriles 20, se sujeta a un. extremo de una barra de cone 
xión 202, El extremo opuesto de la barra de conexión 202, 
se acopla a la palanca de mando de pausa 46, El movimiento 
de la palanca de mando de pausa 46 produce el movimiento de 
rotación de la barra en forma de D 160 a travós de un movi­
miento longitudinal de la barra de conexión 202, La barras- 
de mando de pausa 46 sirve de este modo, mediante la barra 
en forma de B, 180, para accionar el brazo alargado 174 que 
levanta la aguja separándola del disco y al mismo tiempo 
separa las mordazas roscadas 50 de la barra 48 con lo que 
finaliza el desplazamiento lateral del carro 18 por la ac­
ción de la barra 48,

Según se observará con más detalle en la figura 2, la 
barra adicional en forma de D 178 se monta a través de una 
abertura central en un disco circular 204. El disco 204 se 
monta giratoriamente en un elemento de soporte 206 que se 
sujeta por nedios apropiados al elemento 66, Un pasador 208 
se sujeta a un lado del disco giratorio 204, El pasador se 
monta en el disco en posición descentrada para proporcionar 
de este modo la rotación de la barra en forma de D 178 en 
respuesta a la rotación del disco 204 por el pasador 208,

El pasador 208 se acopla en úna ranura 210 llevada por 
un soporte móvil de chapa 214 que forma parte del conjunto 
de. cambio de transmisión 30, El soporte 2l4 tiene un par 
de ranuras adicionales 2l6, para montarse de un modo desli­
zante, porrmedio de elementos de tornillo, a un bloque 218:. 
que se acopla al elemento 66, El montaje del conjunto de 
soporte es de tales características que proporciona moviraien̂ » 
to lateral del soporte 2l4 en dirección prácticamente per­
pendicular a la dirección de los carriles 20, Un pasador 220



5

10

15

20

25

30

4 2 . 5  3 ^7  -

acoplado en una ranura del soporte 2l4 se utiliza para guiar 
adicionalmente el movimiento lateral del soporte 2l4,

El movimiento lateral del soporte 2l4 hace que la ranu­
ra 210 acoplada con el pasador 208 haga girar al disco cir­
cular 204 en un arco aproximadamente 90a»

Esta rotación del disco 204 produce la rotación de la 
harra en forma de D 178, controlando de este modo la posi­
ción pivotal del brazo alargado 174.

El movimiento deslizante del soporte 2l4 se consigue 
mediante un conjunto elóctromec^ni6o'3^» ®1 conjunto 32 com­
prende una fuente de fuerza motriz como puede ser un motor 
de corriente continua 34, que se sujeta a un soporte 222 

sujeto por medio del tomillo, por ejemplo,al elemento 66.
Alrededor del tomillo sinfín 226 se coloca un seguidor 

roscado 228, que se mué ye a lo largo del tomillo sinfín en 
respuesta a la rotación de dicho tomillo 226. ün acopla­
miento en forma de U 230 sujeto al soporte móvil 2l4 se dis­
pone alrededor del seguidor 228 para inducir movimiento late-- 
fal al soporte 214 según gira el tomillo sinfín 226.

Una serle de elementos a modo de uñeta sobresalientes, 
232, 234,236, y 238 están montados en el soporte móvil 2l4.

Los salientes 232 y 234 situados en la parte del extremo 
del soporte 2l4 se disponene para acoplarse y desacoplarse 
con interruptores 240 y 242, respectivamente, en respuesta 
a la posición del soporte móvil 2l40 Los interruptores 240 
y 242, que se sujetan, por ejemplo mediante tomillos, al 
elemento 66, son los instrumentos para controlar la activa­
ción del motor de corriente continúa 3^» según se describirá 
-más adelante con más detalle. Los salientes 236 y 238, en 
respuesta a la posición del soporte móvil 2l4, son los ins-
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trunientos para controlar el acoplamiento de movimiento entre 
el eje del plato giratorio y la rueda dentada 52» B1 soporte 
móvil 2l4, cuando se sitúa según se ilustra en la figura 2, 
hace que la uñeta 236 se acople con un extremo cbl elemento 
120. La posición de la uñeta 236 con el soporte móvil 2l4 
hace que el elemento 120 pivote contra la acción del muelle 
124, poniendo la rueda loca 118 en contacto con el eje del 
plato giratorio 28. Para la posición del soporte móvil 2l4-, 
según se ilustra en la figura 2, la uñeta 238 se sopara del 
elemento pivotal 112. El elemento de resorte 116 sitúa, por 
lo tanto, la superficie de fricción periférica 108 del ele­
mento 106 en contacto con la rueda loca 118 y pone la super­
ficie dentada 110 del elemento 106 en contacto con la peri­
feria dentada de la rueda 52. Así, para esta posición del 
soporte móvil 2l4, la transmisión de rotación se acopla des­
de el eje del plato giratorio 28, a través, de la rueda lo­
ca 118 y el elemento 106 para hacer girar la rueda dentada 
52. La rotación de la rueda dentada 52 se a;opla a través del 
pasadlor 5^ en la ranura 128 del carro 18, para proporcionar 
de este modo el movimiento del carro 18 a lo largo de los 
carriles 20,

El motor de corriente continua Jk, que es reversible, 
se puede activar para colocar el soporte móvil 2l4i- en la po­
sición ilustrada en la figura 1,

Para la posición ilustrada en la figura 1, la uñeta 236 

se separa del elemento 120 portador de la rueda loca 118.
La rueda loca 118 se separa, por lo tanto, del eje del 

plato giratorio 28 por medio del muelle 124, Al mismo tiempo, 
la uñeta 238 se acopla con el elemento pivotal 112 portador 
del elemento 106. En la. Figura 1, la uñeta 238 se sitúa para30



hacer que el elemento 112 se mueva contra la acción del mue­
lle 116, desacoplando de este modo la superficie dentada 110 
del elemento 106 desde la rueda dentada 52. Para esta cir­
cunstancia, la transmisión del carro 18 a travós de la rueda 
dentada 52 se desacopla en virtud a la interrupción del aco­
plamiento entre la rueda dentada 52 y el eje giratorio 28.

El dispositivo descrito comprende también un mecanismo 
de control 38 de descenso de la aguja. Este mecanismo es el 
instrumento para determinar el punto inicial de descenso de 
la aguja 12 sobre el disco b , El mecanismo de descenso 38 es 
también el instrumento, segdn se describen el la presente me­
moria,. para conseguir control del cambio inicial de la trans­
misión del carro 18 desde la rueda dentada 52 de la Transmi­
sión del funcionamiento cíclico a las mordazas 50 y la barra 
roscada b8 del conjunto de transmisión de reproducción.

El mecanismo de control de descenso 38 comprende un so­
porte ranurado Zbb que tiene una parte que forma el brazo de 
control bo.

El soporte Zbb va montado deslizantemente mediante pasa­
dores sujetos al elemento efe base 62 que atraviesa la ranura 
2b6 , El soporte Zbb comprende vina parte en forma de rampa 2b8, 

Un elemento 250 portador de un contacto eléctrico en for 
ma de bola bZt se monta deslizantemente en el elemento de ba­
se 62, para moverse hacia el centro de la rueda dentada 52 y 
en sentido contrario al mismo. El elemento 250 se acopla al 
soporte Zbb por medio de una ranura 252 en el elemento 250, 
que acopla la parte de rampa Zb8 del soporte 2bbt

El acoplamiento eléctrico al contacto en forma de bola 
se consigue mediante un apéndice o lengüeta conductura 25^ 
que acopla mutuamente la bola bZ con un conductor 256.
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El elemento 250 se dispone para poner el contacto en 
forma de bola 42 en contacto con una superficie de la rueda 
dentada 52. Según se ilustra en la figura 8, la rueda den­
tada 52 tiene una abertura en e spiral 258 que la atraviesa.

Una placa de contacto conductiva 44 se sujeta en la 
abertura 258, por ejemplo por. medio de tomillos 260. La 
placa de contacto 44 tiene un elemento conductivo central 
sobresaliente 262 que se pone' en contacto con un eje de mon­
taje conductivo 126 de la rueda dentada 52.

La conexión eléctrica al contacto 44 se consigue me­
diante un conductor acoplado al eje 126.El contacto on forme, 
de bola 42 se dimensiona para penetrar en la abertura 258 

y proporcionar acoplamiento con el contacto 44.
Como la abertura 258 en la rueda dentada 52 tiene 

forma espiral, la cantidad de rotación de la rueda dentada 
52. necesaria para producir el acoplamiento de los contactos 
42 y 44, depende de la posición de la bola 42 con respecto 
al centro de la rueda 52. La posición del elemento 250 se 
determina por la graduación manual del brazo de control 40, 
del mecanismo de control de descenso 38.

A continuación se describe el fundionamiento del sis­
tema de reproducción tomando como referencia las figuras, 
incluyendo la figura 10 que ilustra la circuiteria de con­
trol eléctrico para los mecanismos de reproducción mecánicos.

La figura 10 ilustra la disposición de una modalidad 
de circuiteria de control eléctrico para los mecanismos 
del aparato de reproducción, en un estado en que el siste­
ma de reproducción está desconectado antes de su funciona­
miento. En este estado, los brazos de contacto 264, y266, 
del interruptor de energía 26 se encuentran según se ilustre
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en la figura 10.

Los brazos de contacto para los interruptores de fin 
de carrera 240 y 242 se disponen normalmente cerrados eléc­
tricamente, por ejemplo por medio de un muelle interno o 
externo u otro dispositivo apropiado, no ilustrado.

Para la posición de desconexión inicial del mecanis­
mo de reproducción, el conjunto de cambio de transmisi<5n:\30 

se dispone en la posición ilustrada en la figura 1 .
En esta posición la uñeta 222 se separa del interrup­

tor de fin de carrera 240, colocando de este modo el in­
terruptor 240 en su posición normalmente cerrado, según se 
ilustra en la figura 10, No obstante, lauñeta 234 se pone 
en contacto con el interruptor fin de carrera 242 disponien|- 
do de este modo los brazos de contacto 268 y 270 en la po­
sición ilustrada en la figura 10.

Paira comenzar el funcionamiento del sisteme, de re­
producción se acciona la palanca de conexión- desconexión 
22 por desplazamiento a la derecha según se observará en la 
figura 1. Como resultado de desplazamiento de la palanca 
de mando 22 tiene lugar dos operaciones. Los brazos 264,
266 del interruptor de energía 26, por la acción del conjunjt 
de palanca 24 de conexión-desconexión enganchado, se dis­
ponen para acoplarse con los contactos 2$2 y 274, respec­
tivamente. Esto proporciona, a través del brazo 264, corrie:i 
te alterna a todo el sistema y, por lo tanto, activa las 
diversas fuentes de energía de corriente continúa. El des­
plazamiento de la palanca de mando 22 hace también que el 
interruptor de de puesta en marcha-rechazo normalmente a- 
bierto 36 se cierre momentáneamente por el contacto temporal 
con el mismo por parte del brazo 89.
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El cierre del interruptor 36 hace que se acople la 

conexión a tierra a través d&l resistor 276 a la base del 
transistor Qi# El transistor se conecta de este modo, 
lo cual hace que se conecte también el transistor Q2 . El 
interruptor de fin de carrera 24o, al estar en su posición 
normalmente cerrada, y con el transistor Q2 en conducción, 
hace que se conecte el enlaze a tierra a la bobina de relé 
278 que se activa. Al mismo tiempo, la conducción de transis 
tor Q2 se realimenta a través del resistor 280 a la base 
del transistor Q^. Esto permite que el transistor ^  se man­
tenga en conducción aúnr cuando se vuelva a abrir el inte­
rruptor de puesta en marcha-rechazo 36.

Con el relé 278 activado, se alimenta voltaje al motor 
de corriente continua con masa en el conductor 282 y B* en 
el conductor 284. Esto hace que el motor de corriente con­
tinúa mueva el conjunto de cambio de transmisión 3° a una 
posición, según se ilustra en la figura 2, que pono en fun» 
cionamiento en mecanismo de transmisión de funcionamiento 
cíclico. 0 sea, el soporte 240 del conjunto de cambio de 
transmisión 3° se mueve desde la posición ilustrada en la 
-figura l a  la ilustrada en la figura 2,

Este movimiento permite que las uñetas 236 y 238 pro­
duzcan un acoplamiento de movimiento de rotación desde el 
eje del plato giratorio 28 a través de la rueda loca 118 y 
el elemento 106 a la rueda dentada 52.

La rotación de la rueda dentada 52 a través del pasa­
dor 54 hace que el carro 18 se mueva a lo largo délos ca­
rriles 20. Al mismo tiempo, el movimiento del soporte 2l4 
a la posición de la figura 2 produce la rotación de la barra 
en forma de B 178, que, a través del acoplamiento de los



5.

10.

15.

20.

25.

4 2 5 3 4 7  -2?
brazos 17^ y 188, coloca el brazo de la aguja l4 en su po­
sición replegada. No obstante, el soporte 24(k al situarse 
según se ilustra en la figura 2, hace que se abra el inte­
rruptor de fin de carrera 240. Esta acción desconecta el 
circuito eléctrico de los transistores y y bace tam­
bién que se desactiva el relé 2.78, deteniendo de este modo 
el movimiento del motor de corriente continua 3^«

En este ins tante, la caja del brazo de la aguja 16 

está efectuando ahora su movimiento cíclico sobre el disco 
4 en la bdsquedad de su posición apropiada de partida sobre 
el disco 4, La posición inicial para la reproducción sobre 
el disco está determinada por la posición previamente ele­
gida del elemento 250, con respecto al centro de la rueda 
dentada 52, por la palanca 40»

La colocación del contacto de bola 42 determina la 
magnitud de rotación de la rueda dentada 52 necesaria pa­
ra hacer que el contacto de bola 42 se acople con el con­
tacto de tierra 44 en la abertura 258 de la rueda dentada 
52.. El acoplamiento de los contactos hZ y 44 hace que la 
base del transistor se acople temporalmente, a través 
de los capacitadares 268 y 288 y el resistor 290, a tierra 
292, activando de este modo el transistor Q^. La activación 
del transistor bace que se active también el transistor 

y <lu® se active el relé 294, puesto, que el interruptor 
de fin de carrera 242 se encuentra ahora en su posición 
normalmente cerrada, segtSn se ilustra en la figura 2. Al efes 
tuarse la rotación ulterior de la rueda dentada 52, que se­
para los contactos 42 y 44, los capacitores 268 y 288 se des­
cargan a través del resistor 296. Con el interruptor de fin 
de carrera 242 cerrado, la conducción del transistor pro-30
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duce conducción a través del resistor 298 de nuevo a la 
base del transistor establece un estado de engancll.6
de los transistores y Q^. La activación del relé 294 
hace que se alimente-voltaje al motor de corriente con­
tinua 3k porque se alimenta B al conductor 284. Esto pro­
duce la activación del motor de corriente continua 34 en 
sentido inverso, para mover el soporte 2l4 del conjunto de 
cambio 30 desde la posición ilustrada en la figura 2 de 
nuevo a su posición original, según se ilustra en la figura 
1.

Cuando el motor impulsor 3^ desplaza al soporte 2l4 
de la posición de transmisión de funcionamiento cíclico 
ilustrada en la figura 2, la uñeta 236 y  238 producen el 
desengrase del acoplamiento entre la rueda dentada 52 y el 
eje giratorio 28. De este modo se obtiene el movimiento 
lateral del carro 18 por la acción de la rueda dentada 52.

No obstante, este mismo movimiento del elemento 2l4 
por funcionamiento de la ranura 23.0 y el pasador 208 causa 
la rotación de la barra en D 178. La rotación de la barra 
en D 178 actúa conjuntamente con el brazo 174 y permite 
que la aguja 12 descienda hasta el plano del disco. Este 
movimiento del brazo 174, también mediante el mecanismo 
descrito anteriormente, hace que las mordazas móviles 50 

se acoplen a la barra roscada 48 proporcionando de este 
modo movimiento al carro 18 y al conjunto de caja.de la 
aguja 16 durante la reproducción de la señal. Cuando el 
elemento 2l4 llega a laposición segpun se ilustra en la 
figura 1, la- uñeta 234 hace que los contactos del interrup*- 
tor 242 se coloquen de nuevo en posición abierta, según se 
ilustra en la figura 10, La apertura del interruptor 242



¿'>5347!i n -M ^

desactiva las etapas de transistores y y corta la 
energía del relé 29¿, deteniendo de este modo el motor de 
corriente continua 3¿»

El mecanismo del sistema de reproducción se encuentra, 
ahora en el modo de funcionamiento de reproducción de la 
señal. En este modo de funcionamiento, se puede conseguir 
la terminación de la reproducción rechazando a voluntad 
la reproducción manipulando la palanca 22 que pone en fun­
cionamiento el interruptor de puesta en marcha-rechazo 36.

La reproducción puede darse también por terminada 
cuando deje de obtenerse información de video del disco por 
aparición de una señal en el terminal 300 por la oircuiteríe. 
de reproducción.

Cuando se activa el interruptor 36, se acopla a tie­
rra a través del resistor 276 a la base del transistor Q^.

SegjSn se ha indicado, como variante, se alimenta un 
voltaje positivo, por ejemplo de 15 voltios de corriente 
continua en la entrada 300 a través del capacitor 302 y el 
resistor 30¿ hasta la base del transistor En cualquiera 
de los casos, la transición de dirección positiva pone en 
conducción al transistor Q^. Segíün se ha descrito anterior* 
mente el transistor Q,, conduce corriente, el relé 278 se 
activa y la circutería de las etapas de transistores y 
Q2 se activa a través del interruptor de fin de carrera 2¡iO.

-29-

El soporte 2Xk del conjunto de cambio 3° es impulsado 
por lo tanto, desde la posición ilustrada en la figura 1 a 1 
posición de la figura 2. Durante este movimiento, la rueda 
dentada 52 engrana de nuevo con el eje giratorio 28. Este 
movimiento causa también la rotación de la barra en D 178 

que, a través del brazo Xjh, levanta la aguja 12 por encima
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d^l disco y desacopla las mordazas 50 de la barra roscada
^8.

De este modo, el mecanismo.de reproducción se ha des­
vuelto al modo de funcionamiento cíclico desde el modo de 
reproducción. Como la rueda dentada 52 permanece acoplada 
en todo momento al carro 18 por medio del pasador §4, no 
existe movimiento perdido del conjunto de la caja de la 
e-Ŝ je. 16, que continua su movimiento hacia el centro del 
disco 4 y después retrocede a su posición de desconexión 
o reposo, según se ilustra en la figura 1 .

Mientras tanto, cuando el soporte 214 llega a su po- 
si°ién, según se ilustra en la figura 2, el interruptor 
de fin de carrera 240 se abre por la acción de la uñeta 
232. La apertura del interruptor 240 desactiva la cdrcuite- 
ría de las etapas de transistores y 7 desactiva el 
reljío278, que detiene al motor impulsor de corriente con­
tinua 34, dejando el conjunto de cambio 30 en la posición 
ilustrada en la figura 2.

Cuan do el conjunto de la caja de reproducción 16 com­
pleta su ciclo y llega a un punto fuera del disco 4, según 
se ilustra en la figura 1 , la superficie de leva 56 lleva­
da por la rueda dentada 52 vuelve a su posición inicial,

■̂•1 llegar la superficie de leva 56 a esta posición, el 
elemento seguidor 90, que se acopla al conjunto.de palan­
ca de conexión-desconexión 24, hace que los brazos- de con­
tacto 264 y 266 del interruptor de energía 26 se coloquen 
en la posición abierta, según se ilustra en la figura 10.

No obstante, continua alimentándose energía al sistema 
de reproducción a través del contacto 268 del interruptor 
de fin de carrera 242. El funcionamiento del contacto 266 C30
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del in—terruptor de enrgía 26 hace que la base del transitor 
se acople a través del resistor 306 y el capacitor 308 a 

tierra 310. El transistor se activa de este modo, con lo 
que se activa el transitor Q^, activándose la circuitería 
de los transistores yv Q^así como el reló¿ La activación 
del relé 294 hace que se alimente enrgía al motor de corrien 
te continua 34 que mueve el soporte 2l4 del conjunto de cam­
bio 30 de nuevo a su posición según se ilustra en la figura '. 
1-»

Al hacerlo así, la transmisión de funcionamiento cí­
clico de la rueda dentada 52 se interrumpe dejando la caja 
de la aguja en su posición de reposo fuera del disco 4,

Cuando el soporte 2l4 llega a su posición según se ilus­
tra en la figura 1, el interruptor de fin de carrera 242 se 
abre por la acción de la uñeta 234. De este modo se desac­
tiva la circuitería de las etapas de transistores y 
se corta la energía del relé 294 deteniendo el motor de co­
rriente continua 34, y el contacto 268 del interruptor de 
fin de carrera 242 se abre también, según se ilustra en la 
figura 10. Como el contacto 268 del interruptor de fin de 
carrera 242 era el único dispositivo que mantenía la alimen 
tación de corriente continua a toda la instalación, al abrir 
se se desconecta todo el sistema, completándose de este mo­
do un ciclo de funcionamiento completo del sistema.

Según se ha indicado anteriormente, es conveniente 
hacer funcionar el sistema de reproducción con la tapa 60 

de la caja 58 en posición cerrada. Para facilitar al usua­
rio la operación de determinar la posición de la aguja de re 
producción 12 sobre el disco 4 con la tapa 60 cerrada, el 
aparato está provisto de un dispositivo indicador. El indica

30



5.

10.

15.

20.

25.

dor comprende un brazo 312 que se sujeta por un extremo al 
carro 18 para moverse con el mismo. El otro extremo del bra­
zo 312 lleva un indicador 31̂ " dis,puesto para moverse a lo 
largo de graduador calibrado 316 en el panel 318 situado en 
la parte delantera déla caja del sistema de reproducción 58,

Según se ilustra en este caso, el indicador puede com 
prender una lámpara iluminada cuya luz es visible a través 
de una parte traslúcida 320 del panel 318 portador del gra­
duador 316.

N O T A
Descrita suficientemente la: náturáífceza del invento, 

así como la manera de realizarlo en la práctica, debe hacer­
se constar que las disposiciones anteriormente indicadas, 
son susceptibles de modificaciones de detalle, en cuanto 
no alteren su principio fundamental. También se hace constar 
que el invento se refiere a una solicitud de Patente presen­
tada en Norteamérica con fecha de 16 de abril de 1973 y NS 
315.600, acogiéndose por lo tanto a los Convenios Internado 
nales en vigor, siendo lo que constituye la esencia del re­
ferido invento y por lo que se solicita Patente de Invención 
por 20 años en España, sobres PERFECCIONAMIENTOS EN SISTE­
MAS PARA REPRODUCIR INFORMACION DE LA SUPERFICIE PRINCIPAL 
DE VIDEO DISCOS, caracterizándose por lo siguiente:

1.— Perfeccionamientos en sistemas para reproducir in­
formación de la superficie principal de video discos, carac­
terizados porque dichos sistemas comprenden tina caja de agu­
ja; una aguja reproductora dentro de dicha caja y que se mue­
ve con respecto a la citada caja hacia dicha superficie del 
disco en sentido contrario; medios que llevan montada dicha 
caja caja para moverse en un plano prácticamente paralelo a30

0
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dicha superficie del disco con el fin de inducir movimiento 
a dicha aguja en el sentido radial de dicho disco; medios 
de transmisión para controlar el movimiento de dicha caja; 
y medios activadores para activar de un modo selectivo di­
chos medios de transmisión con el fin de colocar dicha agu­
ja a lo largo de un radio de dicho disco.

2, - Procedimientos según la reivindicación 1, carac­
terizados porque se disponen medios dentro de dicha caja 
montados para moverse entre una primera y una segunda posi­
ciones, situando dichos medios en la citada primera posición 
a dicha aguja en unarelación prácticamente coplanar respec­
to a dicha superficie del disco y situando en dicha segunda 
posición dicha aguja on unarrelación separada respecto al 
plano de la superficie de dicho disco, y medios que acoplan 
entre sí dichos medios posicionadores de la aguja y dichos

. . - r

medios de transmisión para controlar la posición de dicha 
aguja según sea la posición de la citada caja con relación 
a dicha spperfíe del disco.

3. - Perfeccionamientos según la reivindicación 1, ca­
racterizados porque se dispone un plato giratorio conduci­
do giratoriamente, un eje de transmisión roscado acoplado 
para girar por la acción de dicho plato giratorio; un par
de elementos que tienen partes roscadas rodeando a dicho eje 
medios que acoplan dichos elementos a dicha caja para efec­
tuar un movimiento relativo uno en dirección al otro y eh 
sentido contrario y con relación a dicho eje; medios acopla­
dos a los citados medios de transmisión para controlar el 
acoplamiento de los citados elementos con dicho eje según se 
la posición de dicha aguja sobre el citado disco.

i*.- Perfeccionamientos según la reivindicación 1,
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caracterizados porque dicho sistema de reproducción compren."* 
de un plato giratorio conducido giratoriamente que tiene 
un eje de transmisión sujeto al mismo, comprendiendo dichos 
medios de transmisión un primer y segundo dispositivos de 
acoplamiento de movimiento cada uno de los cuales se monta 
de una forma móvil para proporcionar en una] primera posi­
ción el acoplamiento de movimiento de dicho eje del plato 
giratorio hasta dicha caja de la aguja, comprendiendo dichos 
medios activadores de la transmisión medios complementarips 
que tiene partes móviles para>.-acpplarse von dichos primer y 
segundo dispositivos de acoplamiento de movimiento con el fj 
de disponer alternativamente dichos primer y segunde medios 
de acoplamiento en su primera posición, y medios acoplados 
a dichos medios complementarios y que responden a una señal 
de control para situar las partes móviles de dichos inedios 
complementarios.

5.- Perfeccionamientos segón la reivindicación 1, ca­
racterizados porque dichos medios de transmisión comprenden 
un elemento móvil, y medios que comprenden dicho elemento 
móvil para conseguir un primer control de posición-" de "dicha 
aguja con respecto a dicho disco, y porque se dispone ademáá

Un primer dispositivo de contacto eléctrico montado y 
llevado por dicho elemento móvil, un segundo dispositivo de 
con«*tacto eléctrico, medios que llevan montados dicho segun­
do dispositivo de contacto guardando tona relación de coope­
ración con dicho elemento móvil, medios para formar una se­
paración inicial dada a lo largo del citado elemento móvil 
entre dichos primer y segundo dispositivos de contacto, y 
medios que comprenden medios de circuito que responden al 
acoplamiento de dichos primer y segundo contacto eléctricos

n
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para conseguir un control adicional de posición de dicha 
aguja con respecto a dicho disco.

6. - Perfeccionamientos según la reivindicación 1, ca­
racterizados porque dichos sistemas comprenden un piato gi­
ratorio conducido giratoriamente para controlar la coopera­
ción de una aguja reproductora con un disco colocado sobre 
dicho plato giratorio; medios de control de la aguja para 
proporcionar movimiento de dicha aguja con relación a la ci­
tada caja entre una primera posición prácticamente coplanar 
con dicho disco y una segunda posición separada de dicha 
primera posición; comprendiendo dichos medios de transmisión 
un primer dispositivo de transmisión acoplado a dicha caja
y que responde de una forma selectiva a la rotación del ci­
tado plato gi'ratorio para mover dicha caja entre una primera 
posición y una posición de reproducción y un segundo dispo­
sitivo de transmisión acoplado a la citada caja y que res­
ponde de una forma selectiva a la rotación de dicho plato 
giratorio para mover dicha caja durante la reproducción en 
el citado disco; acoplándose mutuamente dichos medios activa 
dores con dichos primer y segundo dispositivo de transmisión 
y dicho dispositivo de control déla aguja y funcionando pa­
ra activar de un modo selectivo dichos primer y segundo dis­
positivos de transmisión, y para situar dicha aguja en la 
primera posición durante el funcionamiento de dicho segundo 
dispositivo de transmisión situándose la citada aguja en 
dicha segunda posición duiante el funcionamiento del primer 
dispositivo de transmisión.

7. - Perfeccionamientos según la reivindicación 6, caraj; 
terizados porque se disponen medios adiccionales de control 
de funcionamiento manual; medios que comprenden un disposi-30
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tivo de palanca que acopla entre s£ dichos medios adiciona­
les de control con dicho segundo dispostivo de transmisión 
y dicho dispositivo de control de la aguja, funcionando 
dichos medios adicionales de control en un estado a través 
del citado dispositivo de palanca para desactivar dicho 
segundo dispositivo de transmisión y colocar dicha aguja eh 
la segunda posición.

8. - Perfeccionamientos según la reivindicación 6, ca­
racterizados porque dicho dispositivo de control de la a- 
guja comprende un elemento montado en la citada caja de la 
aguja para moverse con respecto a dicha caja entre una pri­
mera posición en acoplamiento con el soporte de la aguja
y otra posición separada del citado soporte de la aguja; 
medios de palanca acoplados a dicho elemento para controlar 
su posición, y medios que responden al funcionamiento del 
citado dispositivo de control selectivo de la transmisión 
para controlar dichos medios de palanca.

9, - Perfeccionamientos según la reivindicación 6, ca­
racterizados porque dicho primer dispositivo de transmisión 
comprende un elemento anular giratorio a modo de engrane; 
medios que acoplan dicho elemento de engrane a la citada 
caja de la aguja para que se mueva en respuesta a la rota­
ción del citado elemento de engrane; un primer dispositivo 
de acoplamiento de movimiento montado de nra forma móvil 
para inducir, en una primera posición, acoplamiento de mo­
vimiento desde dicho plato giratorio hasta dicho elemento
de engrane, comprendiendo dicho segundo dispositivo de traite 
misión un dispositivo de tornillo sinfin que gira acoplado 
a dicho plato giratorio; un segundo dispositivo de acopla­
miento de movimiento sujeto a dicha caja de la aguja y que
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se mueve para inducir, en una primera posición, acoplamien­
to de movimiento desde dicho tornillo sinfin hasta dicha 
caja; medios complementarios montados de una forma móvil 
para situarse en una primera y una segunda posiciones con 
respecto a dicho primer y segundo dispositivos de transmi­
sión; un primer dispositivo llevado por dichos medios com­
plementarios para situar dicho primer dispositivo de aco­
plamiento de movimiento en dicha primera posición cuando los 
medios complementarios citados se encuentran en d-í nha pri­
mera posición; medios adicionales que acoplan los nedios com­
plementarios citado con dicho segundo dispositivo de acopla­
miento de movimiento para situar dicho segundo dispositivo 
de acoplamiento de movimiento en la primera posición citada 
cuando dichos medios complementarios se encuentran en dicha 
segunda posición y medios que comprenden una fuente motriz 
complementaria para situar dichos medios complementarios y 
activar de una forma alternativa dichos primer y segundo dis­
positivos de transmisión.

10. Perfeccionamientos segjSn la reivindicación 6, ca­
racterizados porque.dicho primer dispositivo de transmisión 
comprende un elemento de disco circular giratorio que com­
prende medios para poner en correlación la posición de dicho 
elemento giratorio con la citada caja de la aguja, teniendo 
dicho elemento en una superficie principal del mismo medios 
que proporcionan un primer contacto eléctrico en puntos se­
parados de un modo variable con respecto al centro de dicho 
disco, un segundo dispositivo de contacto eléctrico, medios 
que llevan montado dicho segundo dispositivo de contacto pa­
ra cooperar con la citada superficie de disco, medios que 
llevan montados dicho segundo dispositivo de contacto para

t



propor-cionar una separación inicial predeterminada a lo 
largo de la citada superficie del disco entre dichos primer 
y segundo dispositivo de contacto, y medios que comprenden 
un dispositivo de circuito que responde al acoplamiento mu­
tuo de dichos medios de contacto en respuesta a la rotación 
del citado elemento de disco pata conseguir el control de 
dichos medios de activación selectiva.

H. -  Perfeccionamientos según la reivindicación 6, 
caracterizados porque dicho segundo dispositivo de trans­
misión comprende un eje de transmisión roscado movido gira­
toriamente desde dicho plato giratorio, un par de elementos 
alineados dispuesto en lados opuestos de dicho eje, teniendo 
dichos elementos partes roscadas destinadas a trasladar­
se cuando se acoplan con dicho eje, medios que sujetan di­
chos elementos a la caja de la aguja para efectuar un movi­
miento deslizante hacia dicho eje y en sentido contrario al 
mismo, medios que empujan dichos elementos en contacto con 

Y medios acoplables con el citado elemento para 
poner dichas partes roscadas separadas de dicho eje.

12.- Perfeccionamientos según la reivindicación 11, ca 
racterizados porque dichos elementos comprenden por lo menos 
mía ranura que tiene una parte constrifiida, un pasador si­
tuado en dicha ranura, y medios para mover £icho pasador a 
lo largo de dicha ranura y efectuar de este modo el acopla­
miento de control de dichos elementos con el citado eje,

13•- Perfeccionamientos en sxstemas para reproducir 
información de la superficie principal de video discos, tal 
y como queda sustancialmente descrito en la presente Memoria 
e ilustrado en los adjuntos dibujos.

Esta Memoria consta de treinta y nueve, hojas escritas..;
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