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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invención se refiere a un dispositivo 
tirahilos para el hilo del gancho de una máquina de coser y 
más precisamente un dispositivo del tipo de aquellos en que 
la acción sobre el hilo se ejerce mediante una leva calada 

5. sobre el árbol inferior de la máquina. En los dispositivos 
conocidos se prevó una plaquita dotada de una hendedura den­
tro de la oual penetra la leva y sobre cuya plaquita se mon­
tan medios guiahilo aptos para llevar el propio hilo a coo­
perar con el perfil de la leva. En los dispositivos del tipo 
oonocido la plaquita se fija mediante tornillos al bastidor1 0.



de la máquina con la posibilidad de poder regular su posi­
ción en el sentido de la dirección del eje del árbol sobre 
el que se cala la leva, oon el fin de poder centrar perfec­
tamente la propia leva en la hendedura de la plaquitá. La 
leva puede ser girada sobre el árbol y fijada en una posi­
ción requerida durante la operaoión de regulación de los ór­
ganos do cosido. La leva tir ahilos tiene las funciones si­
guientes:

- Dejar flojo el hilo del gancho cuando óste se encuen­
tra desplazado todo a la derecha del eje segán el que 
se desplaza la aguja con el fin de permitir la llamada 
hacia lo alto de la lazada del hilo de la aguja forma­
da precedentemente;

- estirar el hilo del gancho cuando óste inicia la pene­
tración en la lazada del hilo de aguja apenas formada 
es decir cuando el gancho inicia su desplazamiento de 
la derecha a la izquierda;

- aflojaf al propio tiempo la tensión ejercida sobre 
el hilo cuando el gancho ya ha penetrado en la la­
zada y durante el ól timo trecho del movimiento de 
derecha hacia la izquierda;

- recuperar el hilo del gancho cuando óste inicia su ca­
rrera do retorno de la izquierda hacia la derecha ab­
sorbiendo ante todo la lentitud del hilo y reclamando 
sucesivamente hilo de una bobina.

Es evidente que en esta óltima fase la leva debe­
rá recuperar más o menos hilo segdn la longitud de la carre­
ra de traslación del gancho de izquierda a derecha longitud 
de carrera que varia en función del námero de las agujas y
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de la distancia entre las propias agujas. Más precisamente^ 
si en una máquina a uña aguja se debe recuperar una cierta 
de hilo en una máquina a varias agujas, siendo la carrera 
del gancho más larga, se deberá recuperar una mayor canti­
dad de hilo. Para efectuar esta mayor recuperación de hilo 
del gancho, la técnica conocida prové el acercamiento de la 
plaquita al árbol inferior sobre el que está calada la leva 
para aumentar la parte de leva saliente encima de la plaqui­
ta para aumentar el recorrido del hilo desde el uno del otro 
de los guahilos dispuestos a los lados de la leva.

Sin embargo, esta regulación es algo limitada a 
causa de las medidas del árbol inferior y del soporte de la 
leva que se encuentran debajo de la plaquita. Además se ve­
rifica el inconveniente de que la traslación vertical de la 
plaquita provoca un desplazamiento desde el instante en que 
se inicia la recuperación del hilo del gancho y la leva no 
se encuentra más en las condiciones ideales para evitar el 
contacto violento con el hilo. A causa de estos inconvenien­
tes, las más de las veces es necesario substituir la leva 
con otra de mayor dimensión.

El objeto de la presente invención es el de evi­
tar inconvenientes de sobra lamentables permitiendo la utili­
zación de un sólo tipo de leva independientemente del nómorq, 
de las agujas y de la distancia entre las propias agujas.

El problema técnico a resolver es el de poder aumen 
tar el tiempo de recuperación del hilo del gancho y por con- . 
siguiente la cantidad de hilo recuperado por parte.de la le­
va sin por ello variar el instante en el que inicia la propia 
recuperación y sin variar la posición reciproca de la leva



respecto al guiahilos en el instante en que inicia la recu­
peración.

El problema técnico arriba expuesto se resuelve 
plenamente mediante el dispositivo tirahilos objeto de la 
presente invención que comprende una leva montada sobre un 
árbol giratorio de la máquina de coser, una plaquita sobre­
yacente y paralela al citado árbol y que tiene una hendedura 
a través de la cual penetra la leva, medios de guia del hi­
lo para hacerlo cooperar con el perfil de la leva y caracte­
rizado por el hecho de que está dotado de medios aptos para 
variar la porción de leva que sobresale de la hendedura de 
la plaquita y que está en contacto con el hilo manteniendo 
invariado el instante y la posición en la que la leva inicia 
la recuperación del hilo del gancho, determinando la varia­
ción de la porción de leva que sale por la hendedura de la 
plaquita una variación del intervalo del tiempo de recupera­
ción del hilo y por consiguiente una variación de la canti­
dad de hilo recuperado. Esta y otras características de la 
presente invención se evidenciarán mayormente por la descrip­
ción detallada que sigue de una forma preferida de realiza­
ción ilustrada a puro titulo de ejemplo y no limitativa en 
las hojas de dibujo que so anexan,'en las que:

La figura 1 ilustra en una vista en planta parte 
de la base de una máquina de coser en la cual se inserta el 
dispositivo tirahilos del hilo del gancho objeto de la pre­
sente invención.

Las figuras 2, 3 y 4 ilustran en una vista en pers­
pectiva el dispositivo en tres posiciones diferentes opera­
tivas.



La máquina de coser escogida para ilustrar mejor 
la presente invención es una máquina de tipo conocido y, co­
mo se muestra en la figura 1* comprendo una base 1 en la oual 
se aloja longitudinalmente un árbol giratorio 2 que puede 

5. coincidir con el árbol principal de la máquina. En la base 
1 se encuentra un gancho 3 montado sobre un soporto 4 dota­
do do un movimiento orbital segdn una trayectoria casi elíp­
tica obtenida de la composición de un movimiento substan­
cialmente paralelo al eje del árbol principal 2 para la tona 

10. y el abandono de la lazada del hilo de aguja, con un movi­
miento transversal al precedente es decir en dirección subs­
tancialmente paralela a la dirección de avance del trabajo.
EL primer movimiento substancialmento paralelo al eje del 
árbol principal 2 está derivado del citado árbol a travós 

15. de cinematismos de tipo conocido no ilustrados los cuales
transmiten a un tirante 5 un movimiento alternativo horizon­
tal. El tirante 5 está abisagrado notoriamente sobre un per­
no 6 solidario con el soporte 4 del gancho 3* EL segundo mo­
vimiento substancialmente paralelo a la dirección de avance 

20. del trabajo está derivado asimismo del árbol principal 2 a 
travós de cinematismos de tipo conocido que comprenden una 
exoóntrica no ilustrada sobre la cual se empeña una biela 7 
empernada con su extremidad libre sobre un brazo 8 calado 
sobre un árbol 9 del gancho, sobre el cual está fijado una 

25. grapa manguito 10 portador inferiormente de un pomo 11 per­
pendicular al eje del árbol 1. Sobre el perno 11 está emper­
nado el soporte 4 portador del gancho 3. En la base 1 se 
alojan asimismo los órganos de transporte inferior conocidos 
que comprenden una grifa 12 a varias hileras que se fijan
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sobre el soporte 13 abisagrado en la extremidad 14 entre dos 
brazos paralelos 15 conocidos fijados sobre un árbol oscilan­
te 16 del transporte!. Con referencia a las figuras 1, 2, 3 y 
4, el dispositivo tirahilos del hilo 18 del gancho 3 cómpren-

5. de una leva 19 formada por dos discos 20 igualmente moldurados y 
distanciados y solidarios a un cubo 21 (figuras 2 y 3) fijado 
a travós de tornillos 22 al árbol principal 2. EL dispositivo 
tirahilos 17 además de la leva 19 comprende un soporte 23 a 
escuadra rígidamente enlazado, en una posición sobreyacente al 

10. árbol 2, a un plano 24 practicado superiormente a una pared
divisoria 25 de la base 1. Para la fijación del soporte 23 al 
plano 24 están previstos dos tornillos 26 pasantes en dos oja­
les correspondientes abiertos 27 practicados sobre el lado 
del soporte adherente al citado pimío 24. El soporte 23, que 

15. apoya sobre el plano 24, tiene como plano de encuentro verti­
cal la pared divisoria 25- Sobre el otro lado del soporto 23 
están practicados un orificio dentro del cual está inserto un 
tornillo de perno 28 y un ojal 29 (figura 4) dentro del cual 
se inserta un tornillo 30. Tanto el tomillo de perno 28, co- 

20. mo el tomillo 30 so atornillan sobre una plaquita 31 sobreya­
cente al árbol principal 2. EL eje del tornillo de perno 28 
es paralelo al eje del árbol 2 y yaceii ambos sobre un plano 
vertical. En la plaquita 31 está practicada una hendedura 32 
a travós de la cual puede sobresalir la leva 19. Sobre la pla- 

25. quita 31 se fijan un primer pasahilos 33 que sirven para guiar 
el hilo por un tensor de discos 34 de tipo conocido, asi co­
mo dos pasahilos 35 y 36 respectivamente posicionados sobre 
los lados opuestos de la hendedura 32. Cada uno de los dos pa­
sahilos 35 y 36 so fija a la plaquita 31 por medio de un tor-



nillo 37 pasante por un ojal 38 apto para permitir una regu­
lación de la posición del pasahilos citado respecto al eje 
de ía leva. Siempre sobre la plaquita 31) en posición sobre­
yacente a la hendedura 32, están previstos dos brazos para­
lelos indicados respectivamente con 39 iy 40 que se insertan 
exactamente entre los dos discos 20 y a travás de los cua­
les se hace pasar el hilo 18 guiado por los pasahilos 35 y 
36. Con referencia particular a las figuras 2, 3 y 4, se des­
cribirá ahora el funcionamiento del dispositivo tirahilos 
17 durante la fase de recuperación del hilo del gancho, es 
decir cuando áste inicia su carrera de retomo de la izquier­
da a la derecha absorbiendo la lentitud del hilo. La leva 19 
entra inicialmente en contacto con el hilo 18 que se encuen­
tra sometido y alineado entre los dos pasahilos 35 y 36 (fi­
gura 2), luego inicia a tirar el hilo del gancho hadándolo 
deslizar en el corredor previsto entre los dos brazos para- . 
lelos 39 y 40 (figura 3). Recuperada la lentitud del hilo 
del gancho, la leva reclamará hilo de una bobina no ilustra­
da. La acción de recuperación del hilo del gancho cesa des- 
puÓs de una rotación parcial de la leva y el intervalo de 
tiempo en el que se realiza la recuperación aparte de depen­
der obviamente del perfil de la leva depende de la posición 
relativa de los dos pasahilos 35 y 36 y de los dos brazos 
paralelos 39 y 40 respecto a la propia leva. Para aumentar 
la cantidad de hilo a recuperar por el gancho en funoión del 
námero de las agujas y de la distancia entre las mismas sin 
variar el instante en que se inicia la recuperación del hilo 
y sin tener que substituir la leva, es suficiente alejar el 
tornillo 30 y hacer girar la plaquita 31 en tomo al tomillo
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de perno 28 hacia abajo. luego- la plaquita 31 se fijará nue­
vamente al soporte 23 mediante el apriete del tomillo 30 en 
una porción deseada del ojal 29, como se ilustra por ejemplo 
en la figura 4. Girando la plaquita hacia abajo se aumenta 
el intervalo de tiempo en el que la leva permanece en contac­
to con el hilo y por consiguiente aumenta la cantidad de hi­
lo recuperado sin por ello variar el instante en el que se 
inicia dicho intervalo, es decir es debido al hecho de que 
la rotación de la plaquita no cambia substancialmente la po­
sición de los pasahilos 35 y 36 que se encuentran casi en 
eje con el tornillo de perno 28. La rotación de la plaquita 
hace aumentar la porción de leva que sobresale de la hendedu­
ra 32 y por consiguiente la cantidad de hilo que se hace des­
lizar en el corredor entre los dos brazos paralelos 39 y 40. 
Obviamente, la invención asi concebida es susceptible de mo­
dificaciones y variantes como por ejemplo el ojal 29 podrá 
practicarse sobre la plaquita 31 asi como sobre un lado del 
soporto 23, y además todos los detalles constructivos podrán 
substituirse con otros tóonicamonte equivalentes y por con­
siguiente dentro del ámbito del concepto de solución releva- 
ble por las reivindicaciones abajo referidas.

REIVINDICACIONES

Descrito el objeto del presente invento, se decla­
ran nuevas y de propia invención las siguientes reivindica­
ciones, con prioridad de la solicitud de patente italiana nS 
22983 A/73 del 13 de Abril de 1973.

1.— Perfeccionamientos en un dispositivo tirahilos 
de leva para el hilo del gancho de una máquina de coser que



comprende una leva (19) montada sobre un árbol giratorio (2), 
una plaquita (31) sobreyaconto y paralela al citado árbol (2) 
y que tiene una hendedura (32) a travás de la cual penetra 
la leva (19)y medios do guia (36; 35; 39 y 40) dol hilo (18) 
para hacerlo cooporar con el perfil do la leva, caracteriza­
dos por el hecho de dotar al dispositivo con medios (28) ap­
tos para variar la porción de lova (19) quo sobrosale de la 
hendedura (32) do la plaquita (31) y que está en contacto con 
el hilo manteniendo invariado el instante y la posición en el 
que la lova (19) inicia la recuperación del hilo (18) del 
gancho, dotorminando la variación do la porción de leva (19) 
que sobresale de la hendedura (32) de la plaquita (31) una va­
riación del intervalo de tiempo do recuperación dol hilo y 
por consiguiente una variación de la cantidad dol hilo recu­
perado t

2. - Perfeccionamientos, sogán la reivindicación 1, 
caracterizados por el hooho do quo dichos modios están cons­
tituidos por un tornillo de perno (28) en torno al cual la 
plaquita (31) os susceptible do girar; estando previsto para 
la fijación de la propia plaquita a un soporto (23) fijado
a la baso do la máquina de coser un ojal (29) dentro dol cual 
se insorta un tornillo (30).

3. - Perfeccionamientos, sogán la roivindicacióp 2, 
caracterizados por ol hecho do quo ol tornillo do pomo (28) 
tiene su propio ojo paralólo al eje dol árbol (2) sobro ol 
cual se cala la leva (19) y ambos ejes yacen sobre un plano 
vertical.

4. - Perfeccionamientos, sogán la reivindicación 2, 
caracterizados por el hecho de quo ol ojal (29) dentro dol-
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cual se inserta el tornillo (30) para la fijación de la piá­

base de la máquina de coser.
5. - Perfeccionamientos, segdn la reivindicación 2, 

5. caracterizados por el hecho de que el ojal (29) dentro del
cual se inserta el tornillo (30) para la fijación do la pla- 
quita (31) está practicado sobro la propia plaquita.

6. - Perfeccionamientos, segón la reivindicación 2,
caracterizados por el hecho de que el soporte (23) fijadora
la base de la máquina do coser es substancialmente a escua­lo.
dra, estando previsto sobré un lado dos ojales (27) para la 
fijación mediante tornillos (26) del.propio soporte á la baso 
de la máquina, estando previsto sobre el otro lado un orifi­
cio para el paso del tomillo do pomo (28) asi como el ojal
(29) dentro del cual se inserta el tornillo (30) para la fi- 

15. , ,jación de la plaquita (31)*
7. - Perfeccionamientos en un dispositivo tirahilos 

de leva para el hilo del gancho de una máquina de coser.

ria descriptiva que consta do 10 páginas foliadas y escritas
a máquina por una sola de sus caras y acompasadas de los dibu­
jos reglamentarios.

quita (31) está practicada sobro el soporte (23) fijado a la

Segón se describe y reivindica en la presente memo

20

Madrid, a 1?. de Abril de 1974

mpc.
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39 17 31 34 28 23 30

40 
18 32

F!G.2

2 19 37 38 20 22 21 33
39 17 31 3.4 28 23 30

40 
18 32

F!G.3

2 19 37 38 20 22 21 33
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