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PATENTE
DE
INVENCION

por "PERFECCIONAMIENTOS EN UN DISPOSITIVO TIRAHILOS DE LEVA
PARA EL HILO DEL GANCHO DE UNA MAQUINA DE COSER", a favor
de la firme iteliena VIRGINIO RIMOLDI & C. S.P.d., residen—
to on Via Vespri Siciliani 9 20146 MILANO (Italia). |
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MEMORIA DESCRIPTIVA

-

La presente invencién se refiere a un dispositivo-
tirehilos para el hilo del gancho de una méquina de coser y
més precisamente un dispositivo del tido de aguellos en que
la accibn gobre el hilo se ejerce mediante una leva caladé
sobre el 4rbol inferior de la ﬁéquina.'En log dispositivos
conocidos se prevé una plaquita dotada de una hendedura den- '
tro de la oual penotra la leva y sobre cuya plaguita se mon; ,
tan medios gufahilo aptos para llevar el propio hilo a coo-
perar con el perfil de la leva. En los dispositivos del tipo

conocido la plagquita se fija mediante tornillos al bastidor
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de la mdquina con la posibilidad de poder regular suhﬁééi-

cién en el sentido de la direccibén del eje del érboi gobre
el que se cala la leva, oon el fin de poder centrar perfoce
tamente la propia leva en la hendedura de la plaquita. La
leva puede ser girada sobre el 4rbol y fijade en una posi=
cibn requeride durante la operacifn de regulzcién de los br-
ganos de cosldo. Ie leve tirahilos tiene las funciones si-
guientes:

- Dejar £lojo el hilo del gancho cuando dste se encucn—
tra desplazado todo a la derccha del eje segin el que
se desplaza la aguja con el fin de permitir la llamada
hacia lo alto de la lazasda del hilo de la aguja forma-
da preoedentemente;‘

- egstirar el hilo del gancho cuando 4gte inicia la pene-
tracibn en la lazeda del hilo de aguja apenas formeda
eg decir cuando ol ganche inicia su desplazamiento de
la derecha a la izquierda;

- aflojaf al propio tiempo la tensidén ejercida sobre
el hilo ocuando el gancho ya he penetrado en la la-
zaﬁa ¥y durante el dltimo trecho del movimiento de
derecha hacias la izquierda;

- rocuperar el hilo del gancho cuando §ste inicis su ca-
rrera dc¢ retorno de la izquierda hacia la derecha ab-
sorbiendo ante todo la lentitud del hilo y reclamando
sucesgivamente hilo de una bobina.

Es evidonte que en esta Wltima fase la leva debe-
rd recuperar mds 0 menos hilo gegin la longitud de la carre-
ra de traslacién del gancho de izquierda a derecha longitud

de carrerae que varis en funcibn del ndmero de las agujas y
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de la distancis entre 125 propias agujas. Més precisamente}
si en una mdquine a una aguja se debe recuperar una cierta
de hilo en una mdquine & varias agujas, siendo la carrera
del gancho més larga, se deberd recuperar una mayor canti-
dad de hilo. Para efectuar esta mayor recuperacidén de hilo
del gancho, le téenica conocida prové el acercemiento de la
plaquita al 4rbol inferior sobre ol que estd calada la leva
para aumentar la perte de leva saliente encima de la plagui-
ta para aumentar el recorrido del hilo desde el uno del otro
de los'guahilos dispuestos a los lados de la leva.

Sin embargo, esta regulacién es algo limitade e
cause de las medidaes del é&rbol infé?iéf y del soporté de la
leva gque se encuentran debajo de ia plaquita. Ademds se ve—
rifica el inconveniente de que la traslacidn verticel de la
plaguita provoca un desplazamiento desde el instante en que
se inicia la recuperacidén del hilo del gancho y la leva no
g6 cucuentra mﬁs en las condiciones ideales pare evitar el
contacto vioclento con el hilo. A causa de estos inconvenien-
o8, las més de las veces es necesario substituir la leva
con otre de mayor dimensgidn.

El objeto de la prescnte invencidén es el de evi~
tar inconvenientes de sobra lamentables permitiendo la utili-~
zacibn de un s6lo tipo de leve independientemente del nfmerq.
de las agujas y de la distancia entre las propias asgujas.

El problema téenico a resolver es el de poder  aumen
tar el tiempo de recuperacién del hilo del gancho & por con- .
siguionte la cantided de hilo recuporado por parte. de la le-—
va gin por ello variar el ingtante en el que inicia la propia

recuperacién y sin variar la posgicién reciproca de la leva
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Fl problema tdenico aerribs expuesto se resuelve
plenamente mediante el dispositivo tirahilos objeto de la
presente invencién que comprende une leve montada sobre un
4rbol giratorio de la méquina de coser, una plaquita sobre-
yocente y paralele al citado Arbol ¥ que tiene wna hendedursa
a travds de la cual penetra la leva, medios de gufe del hi-
lo pare hacerlo cooperar con el perfil de la leva y caracie-
rizado por cl hecho de que estéd dotado de medios aptos Pare
variar la porcién de leva que sobresesle de la hendedura de
le plaquita y que estd en dontacto con el hilo manteniendo
invarisdo el instante y la posicién en la que la leva inlcia
la recuperacién del hilo del gancho, determinando la varia-
cién de la porcidén de leva que sale por la hendedura de la
plaguita une variacidn del intervalo del tismpo de recupera-
eibn del hilo y por congiguiente una veriacién de la canti-
dad de hilo rocuperado. Esta y otras caracteristicas de la
fresente invencién se evidenciardn mayormente por la descrip=~
eién detellade que sigue de una forme preferida de reeliza-
cién ilustrada a puro titulo de ejemplo y no limitative en
las hojas de dibujo qué s¢ anexan, ‘en las que:

La figura 1 ilustre en una vista en planta parte
de la base de une mdquina de coser en la cual se inserte el
dispositivo tirahilos del hilo del gencho objeto de la pre—
gsente invencidn.

Las figuras 2, 3 y 4 ilustran en une viste en poers—
pectiva el dispositivo en tres posiciones diferentes opora-

tivas.
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Le méquina de coser escogide para ilustrar mejér
(la presente invencilén es una'méquina de tipo conocido y, co-
mo se muestra en lag figura 1y comprendc una base 1 en la ocual
se aloja longitudinalmente un drbol giratorio 2 qué puede
coineidir con el drbol principal de la méquinal En la base
1 se encuentrs un gancho 3 montado sobre un soporte 4 dotaw-
do do un movimiento orbital segfn une trayectoria cesi elfip~
tlca obtenida de la composicién de un movimiento substan-
clalmente parslelo al eje del 4drbol principal 2 para la toma
y el abandono de la lazada del hilo de aguje, con un movi-
miento transversal al precedento es decir on direccién subs-
tancialmente paralela a la direcccidén de avaence del trabajo.
El primer movimiento subsfancialmeﬁto paralelo al eje dol
drbol principal 2 estd derivado dol citado 4rbol a través
de cinematismos de tipo conocido no ilustrados los ouales
transmiten a un tirente 5 un movimiento alternativo horizon-
tal. El tirente 5 estd abisagrado notorismente sobre un per—
ne 6 solidario con el soporte 4 del gancho 3. EL segundo mo- -
vimiento substancialmente paralelo a la direccidén de avance
del trabajo estd derivado asimismo del drbol principal 2 e
travéds de cinematismos de tipo conocido que compronden ung

exocédntrica no ilustrada sobre la cual se empofia una biela 7

- empernada con su extremidad libre sobre un brazo 8 calado

sobre un 4rbol 9 del gancho, sobre el cual estd fijado una
grapa menguito 10 portador inferiormente de un perno ll per-
pendicular sl eje del 4rbol 1. Sobre el perno 11 estd emper-
nado el soporte 4 portador del gancho 3. En la base 1 se
alojan agfmigmo los bérganos de transporte inferior conocidos

que comprenden une grifa 12 g verias hileras que se fijan
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gobre el soporte 13 abisagrado en la extremidad 14 entre,das
brazos paralelos 15 conocidos fijados sobre un érbbl oscilan—
to 16 del transporte. Con referencia a les figaras 1, 2, 3 ¥

4, el dispositivo tirahilos del hilo 18 del gancho 3 cémpren— .
de una leva 19 formada por 4os disé¢os 20 igualmente moldurados,
distanciados y solidarios a un oubo 21 (figuras 2 y 3) fijado
a travds de tornillos 22 al 4rbol principal 2. EL dispositivo
tirahilos 17 ademds de la leva 19 comprende un soporte 23 a

escuadra rigidemente enlazado, en una posicién gobreyaéente al

érbol 2, a un plano 24 practicado superiormente e una pared

divisoria 25 de la base l. Para la fijacidn del soporte 23 al
plano 24 estén previstosvdos tornillos 26 pasentes en dos oja-
les correspondientes abisrtos 27 practicados sobre el lado

del soporte adherente al citado plano 24. El soporte 23, que
apoya sobre el plano'zi, tiene como pleno de encuentro verti-
cal la pared divisoria 25. Sobre el otro lado del soporte 23
estén practicados un orifiﬁio dentro del cual estéd ingerto un
tornillo de perno 28 y un ojel 29 (figure 4) deéntro del cual
se inserta un tornillo 30. Tanto el tormillo de perno 28, co-
mo el tornillo 30 so atormillen sobre una plaquita 31 sobreya—
cente al 4drbol principal 2. El eje del tornillo de perno 28

es paralelo al eje del &rbol 2 y yacen ambos sobre un plano
vertical. En la plaquita 31 esté practicade una hendedura 32

a través de la cual puede sobresalir la leva 19. Sobre la pla-
quita 31 se fijan un primer passhilos 33 que sirven para guiar
ol hilo por un tensor de discos 34 de tipo conocido, asi co-
mo dos passhilog 35 y 36 respectivemente posieiohados sobre
los lados opuestos de la hendedura 32. Cade uno de los dos pa—-

sahilos 35 y 36 so fija a la plaquita 31 por modio de un tor-
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nillo 37 pasante por un ojal 38 apto pars permitir uqé regﬁ~
laecién de la posicién del pesshilos citedo respecto a8l eje

de la leva. Siempre sobre la plaquita 31, en posicién sobre—
yacente & la hendedurs 32, estﬁn previstos dos brazos para~
lelos indicados respectivemente con 391y 40 que se ingerten
exactamente entre los dos discos 20 y a través de log oua;
les se hace paser el hilo 18 guiado por los pasahilos 35 ¥y
36. Con referencia particular a lasg figuras 2, 3 y 4, o des-
ceribird ahora el funcionamiento del dispositivo tirahilos

17 durante la fage de recuperacibn del hilo del gancho, es
decir cuando &ste inicia su carrera de retorno de la izquier—
da a la derecha sbsorbiendo la lentitud del hilo. Ia leva 19
entre inicislmente en contacto con el hilo 18 que se encuen-
tre sometido y alineado entre los dos pasahilos 35 y 36 (fi-
gura 2), luego inicia e tirar el hilo del gancho haciéndolo
deslizar en sl corredor previsto entre los dos brazos para- .
lelos 39 y 40 (figure 3). Recuperada la lentitud del hilo

del gancho, la leva reclamard hilo de una bobina no ilustra-
da. La accidén de reouperacién del hilo del gancho cega des-—
puds de una rotacibn parcial de la leva y el intervalo de
tiempo on el que se reeliza le recuperacidn sparte de depen=

der obviamente del perfil de la leva depende de la posicidén

"reletiva de los dos passhilos 35 y 36 y de log dos brazos

paralelos 39 y 40 respecto a la propia leva. Para aumentar

le cantidad de hilo a recuperar por el gancho en funcidén del
ndmero de las agujas y de la distancia entre las mismas sin
variar el ingtante en que se inicia ls resuperacibn del hilo

y sin tener que suwbgtituir la leva, es suficiente elejar el

“tornillo 30 y hacer girer la plaquita 31 en torno al tornillo
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do perno 28 hacia abajo. Iuege la pPlaequita 31 se fiﬂé%é nuo=
vamente gl soporte 23 medlante el apriete del tornill§ 30 en
wne porcidn deseada del ojal 29, como ge ilustra por ejemplo
en la figura 4. Girando la plaquite hacia abajo se aumenta

el intervalo de tiempo en el que la leva Permanece en contac~
%o con el hile y pof consigulente aumenta la cantidad de hi-
1o recuperado gin por ello varier el instente en el que so
inicia dicho intervalo, es decir es debido al hecho de que
le rotacidén de la plaguita no cambia substancialmente la po-
gicidn de los pasahilos 35 y 36 que se encuentran casi en

gje con el tornillo de perno 28. La rotacién de la plaguita
hace aumentar la poreidén de leva que sobresale de la hendedu~-
re 32 y por consiguiente la cantidad de hilo que se hace des-
lizer en el corredor entre los dos brazos paralelos 39 y 40.
Obviamente, la invencién asgi concebida es susceptible de mo-
dificaciones y variantes como por ejemplo el ojal 29 podrd
practicarse sobre la plaquita 31 as{ como sobre un lado del
soporte 23, y ademés todos los detalles constructivos podrédn
substituirse con otros técnicaments oguivelentes y por con-
siguiénte ﬁentro del 4mbito del concepto de solucidén releva-

ble por las reivindicaciones abajo referidas.

- -—
- -

REIVINDICACIONES

Descrito el objeté-del presente.invento, se decla—~
ran nuevas y de propis invencidn lag siguientes reivindica-
ciones, con prioridad de la solicitud de patente italiena n®
22983 4/73 del 13 de Abril de-1973. ,

le= PerfecclonamlentOs en un disposgitivo tirahilos

de leva para el hilo del gancho de una méquine de coser que
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una plaquita (31) sobreyacento y parelela al citado drbol (2)
¥ que tiene una hendedure (32) a trevés de la cual penctre
le leva (19), medios do gufa (365 35; 39 y 40) dol hilo (18)
para hacorlo cooporar con ol perfil de la leva, caracteriza-
dos por el hecho de doter al dispositivo con medios (28) ap—
tos para variar la porcidn de lova (19) quo sobrosale de la -
hendodura (32) de la plaquite (31) ¥y que esté en contacto con
ol hilo manteniendo invarisdo el instante y la posicién en el
que la lova (19) inicia l= recuperacidén del hilo (18) del
gancho, detorminando la variscién do la porcién de leva (19)
que scbresale de le hondedura (32) de la plaqﬁita (31) una va-
risoidn del intervalo de tiempo do recuperscién dol hilo ¥
por consiguiente una variacién de le centidad del hilo reou~
porado.

2.~ Porfoccicnamiontos, scgin la reivindicacidn 1,
caractorizados por ol hocho do que dichos medios estén cons-
titufdos por un tornillo de perno (28) on torno al cual la
plaquita (31) os susceptible do girar; egtando previsto para
la fijééiGn de la propia plaquita a un soporte (23) fijado
& la baso do la méquina de cosor un ojal (29) dentro dol cual
ge inscrte un tornillo (30). |

3.~ Porfoccionamiontos, sogin la roivindicacién 2,
caracterizados por ol hecho do quo ol tornillo de pornmo (28)
tiene su propio ojo paralclo sl oje dol 4rbol (2) sobre ol
cual se cala la leva (19) y ambos ojes yacen sobre un plano
vortical.

4o~ Porfoccionamientos, segin la reivindicacién 2,

caractorizados por el hecho de que ol ojal (29) dentro dol-
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cugl se inserta ol tornillo (30) para la~fijacién déula pla-
quite (31) estd practicade sobre el soporte (23) fija&o g la
base de la méquina de coser. ‘
5.~ Porfeccionemientos, segfn la reivindicacién 2,
5., caractorizados por el hecho de que el ojal (29) dentro del
 cual se inserta el tornillo (30) paré la fijacién de la ple-
quite (31) osté precticado sobre la propis plagquite.
6.~ Perfoccionamientos, seg@n la reivindicacién 2,
caracterizados por el hecho de que el soporte (23) fijado: a
: la base de la mdquina do coser es substancialmente a escua-
;O. dra, estando previstc sobre un lado dos ojales (27) para la
fijacidn mediante bornillos (26) del. propio soporte & la base
de la méquina, estando Previsto pobre el otro'lado un orifie
cio para el .peso del tornillo de porno (28) asf como el ojal
1s. (29) dentro del cuel se inserta el tornillo (30) para la fi-
jacién de la plagquita (31).
7.~ Perfeccionamientos cn un dispositivo tiraghilos
" de lova para ol hilo del gancho de una méquina de coser.
Segdin se doseribe y reivindica én la presente'memo~
20, ria describtiva que consta de 10 piginas f§1iadas y escritas
a méquina por una sola de sus cares y acompafigdes de los dibu-
jos roglementarios. ‘

. Madrid, a 13 de Abril de 1974.

Firmado: YOSE L. WCRA

mpe.
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