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por: "UN MOTOR ASINCRONO SINCRONIZADOM

(Clase Internacional HO2k )
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El invento se refiere a un motor asincrono sin
cronizado con un estator de n polos y un imdn permanente
dispuesto en el extremo del rotor y que tiene polos Nor=-
te y Sur dispuestos alternativamente en l; periferia.

5 Tales motores se emplean, por ejemplo, para el
accionamiento de giradiscos porque en este caso se nece-
sita, por una parte, para la reproduccidn del_sonido, un
motor con un nimero de revoluciones lo més constantes po-
sible, al tiempo que solo necesita ser cargado en ligara

10 medida vy, por otra parte, sin embargo, para el acciona-
miento de la parte mecdnica, es decir, en un interva;o
de tiempo en que no se realiza reproduccién alguna,.se
pPrecisa un motor con un elevado par de giro no concediég
dose tanta importancia a un ndmero de revolucionegréons-

15 tante,
| Para conseguir que el rotor salte a sincronis-
mo, la parte asincrona debe estar disefiada para ur ndme-
ro de revbluciones nominal que llegue lo mds cerca posi-
ble del nimero de revoluciones sincrono, Pero de &sto se

20 deriva el inconveniente de un pequefio momento de arrangue.
Ademds, en un motor de esta clase existe el inconvenien-
te de que la carga en la gama de revoluciones sincrona
tiene impuestos limites relativamente restringidos porque
la parte sincrona del motor no puede reforzarsé en la medi

25 da que se quiera en atencidn al comportamiento en el arran
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gque, En el éaso de un accionamiento por correa, la uni-
formidad de la velocidad de rotacién depende de la rela-
cién del>grueso de la correa al didmetro de las poleasw
Asf, por ejemplo, las inevitables diferencias de espe-
sor de una correa repercuten, en el caso de pequefios did
metros de las poleas, mds intensamente gque en el caso de
grandes didmetros. En el caso de un giradiscos cuyo pla-
to es aecionado por medio de una correa directamenﬁé)dgg
de el 4rbol del motor, el niimero de revoluciones de un
motor de corriente alterna de ocho polos de 750rpm daria
todavia como resultado a este resp;cto comportamientos
Justamente todavia utilizables. Pero un motor de oclio po
los resulta relativamente costoso en atencidn a su parte
agincrona de estator,

- El invento se propone resolver el problema de
crear un motbr asinerono sincronizado con estructura sim-
plificada y comportamiento mejorado de la capacidad'de
carga en el margen de revoluciones sincrono con respecto
al momento de arranque. Consiste'en que el imén permanen
te contiene n pares de polos y cada segundo polo de esta

tor (N) estd dividido en la zona del imi4n permanente, en

cada caso, en dos zapatas polares, estando estas zapatas

polares, en correspondencia con los pares de polo del
imdn permanente, dispuestas en cada caso entre su polo N

de estator y el polo S de estator contiguo y eligiéndose
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el momento de giro de la parte asincrona del motor en la
zona de la mitad del nimero de revoluciones nominal asin
crono igual o menor que el momento de carga mdximo admi-
sible para el mantenimiento del ndmero de revoluciones
sincrono para la parte sincrona,

El invento se describird con m&s detalle con
referencia a un ejemplo de ejecucidn, mostrando en los
dibujos:

La figura 1, la vista en planta de un mosor asin
crono sincronizadoj

La figura 2, una vista en corte del estatur a
lo largo de la linea IXI-ITI de la figura 15 vy

La figura 3, la parte de un giradiscos en sec-
cidn.

La parte asincrona del estator correspon@é‘a
la estructura usual de un pequefio motor asincrono<qé'cu3
tro polos con rotor en cortocircuito. En una pieié"&é cu
lata 1 es%é montada una parte de polos 4 en forma de
cruz que lleva dos bobinas de estator 2,3, EL rotor 5
soporta en un lado un imdn permanent; anular 6 que esta
magnetizado en la periferia con formacién de cuatro pa-
res de polos. El estator 1,4 lleva en el mismo lado del
motor una chapa magnéticamente conductora 7 que en la
zona del imdn permanente 6 estd doblada para formar za-

patas polares 9 a 13, a saber, en dos polos opuestos que

.
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se caracterizan como polo Suxr en esencia en coincidencia
con estos dos polos 8,9, En la zona de los dos polos ca-
racterizados como polo Norte, la chapa 7 se bifurca en
cada caso en dos brazos polares 10,11 y 12,13 que forman
una zapata polar entre el polo Norte y el polo Sur del
estator, en cada caso contiguo,

En la figura 3 se ha representado el empleo del
motor en un giradiscos, El plato 14 estd apoyado po&,mg-
dio de un cojinete 15 en la placa de base 16 del giradis-
cos a la cual estd fijado también el motor 17. E1 éibél
18 del motor estd unido por medio dé una correa 19 con
la parte inferior 20 del plato 14,

Como motor tetrapolar, la parte asincrona del
motor, en el caso de una tensidén alterna de 50 ciclos,
tiene un nidmero de revoluciones nominal de unas l.hOOrpm
vy de este modo, un momento de arranque relativameﬁte’;l
to. Como en la parte sincrona los polos de nombre distin
to del estator y del rotor, al cambiar la tensién, que-
dan enfrentados de nuevo ya al cabo de 452, es decir, res

pecto a la parte asincrona ya después de la mitad del dn-

- gulo de giro del inducido, el ntimero de revoluciones sfn-

crono asciende solo a 750 rpm. Como el momento de giro
as{ncrono en este mirgen de nimero de revoluciones no es-
t4 disefiado mayor que el momento de adherencia de la par-

te sincrona, el momento de giro sfincrono no puede acele-
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rar al rotor m4s alld de este nimero de revoluciones. Pe
ro ésto tiene como consecuencia que, en contraste con el
motor asinecrono sincronizado normal de esta construccidn,
el momento de giro asinecrono ya en el mdrgen de revolu-
ciones sincrono, con una carga correspondiente, reaccio-
na en sentido contrario y ello hasta la plena magnitud
del momento de la parte sincrona,

La presente solicitud, que corresponde a la
presentada en Repiblica Federal Alemana; el 13 de tbril
de 1.973, bajo el nimero P 23 18 728.2, se acoge a los
beneficios del Articulo 51 del vigente Estatuto sobre Pro

piedad Industrial.

REIVINDICACTONES

L.os puntos de invencidn prbpia Yy nueva, que se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Pa-
tente de Invencién en Espaifia, por VEINTE afios, son los
gque se recogen en las reivindicaciones sigulentes:

l12.~ Un motor asincrono sincronizado con un es

tator de n polos y un imdn permanente con polos norte y

-6-
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sur dispuestos alternatvivamente en la periferia y monta-
do en el exiremo del rotor, caracterizado porque el imidn
permanente contiene n pares de polos y cada segundo polo

de estator estd dividido, en la zona del imédn permanente,

en dos zapatas de polo en cada caso, estando dispuestas

dichas zapatas de polo, en correspondiencia con los po-

los del imdn permanente, en cada caso entre su polo norte
y el polo de estator contiguo, sur y habiéndose elegido
el par de‘giro de la parte asfncrona del motor en la zo-
na de la mitad del ndmero de revoluciones nominal asin-
crono idéntico o menor que el momento de carga admisible
como mdximo para mantener el ntmero de revoluciones sin-
crono para la parte s;ncrona.

28,~ Un motor segdn la reivindicacién 12, carac
terizado por un estator de cuatro polos y un imdn perma-
nente que contiene cuatro pares de polos y destinado a
ser utilizado en un tocadiscos accionado por correa.

g2, Un motor asincrono sincronizado.

Tal -y como se ha descrito en la Memoria que an-

te?ede, representado en los dibujos que se acompafian y, pa-

ra los fines que se han especificado. _



Esta Memoria consta de ocho hojas escritas a

mdquina por una sola cara.
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