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El invento se refiere a un motor asincrono sin 
cronizado con un estator de n polos y un imán permanente 
dispuesto en el extremo del rotor y que tiene polos Nor­
te y Sur dispuestos alternativamente en la periferia.

5 Tales motores se emplean, por ejemplo, para el
accionamiento de giradiscos porque en este caso se nece­
sita, por una parte, para la reproducción del sonido, un 
motor con un número de revoluciones lo más constanta po­
sible, al tiempo que solo necesita ser cargado en ligara 

10 medida y, por otra parte, sin embargo, para el acciona­
miento de la parte mecánica, es decir, en un intervalo 
de tiempo en que no se realiza reproducción alguna, se 
precisa un motor con un elevado par de giro no concedién 
dose tanta importancia a un número de revoluciones cons- 

13 tante.
Para conseguir que el rotor salte a sincronis­

mo, la parte asincrona debe estar diseñada para un núme­
ro de revoluciones nominal que llegue lo más cerca posi­
ble del número de revoluciones síncrono. Pero de ésto se 

20 deriva el inconveniente de un pequeño momento de arranque.
Además, en un motor de esta clase existe el inconvenien­
te de que la carga en la gama de revoluciones síncrona 
tiene impuestos límites relativamente restringidos porque 
la parte síncrona del motor no puede reforzarse en la medí 

25 da que se quiera en atención al comportamiento en el arran

17-4-74 2



que. En el caso de un accionamiento por correa, la uni­
formidad de la velocidad de rotación depende de la rela­
ción del grueso de la correa al diámetro de las poleas. 
Asi, por ejemplo, las inevitables diferencias de espe- 

5 sor de una correa repercuten, en el caso de pequeños diá 
metros de las poleas, más intensamente que en el caso de 
grandes diámetros. En el caso de un giradiscos cuyo pla­
to es accionado por medio de una correa directamente des 
de el árbol del motor, el número de revoluciones de un 

10 motor de corriente alterna de ocho polos de 750rpm daría 
todavía como resultado a este respecto comportamientos 
justamente todavía utilizables. Pero un motor de ocho po 
los resulta relativamente costoso en atención a su parte 
asincrona de estator.

15 El invento se propone resolver el problema de
crear un motor asincrono sincronizado con estructura sim­
plificada y comportamiento mejorado de la capacidad de 
carga en el margen de revoluciones síncrono con respecto 
al momento de arranque. Consiste en que el imán permanen 

20 te contiene n pares de polos y cada segundo polo de esta 
tor (N) está dividido en la zona del imán permanente, en 
cada caso, en dos zapatas polares, estando estas zapatas 
polares, en correspondencia con los pares de polo del 
imán permanente, dispuestas en cada caso entre su polo N 

25 de estator y el polo S de estator contiguo y eligiéndose
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el momento de giro de la parte asincrona del motor en la 
zona de la mitad del número de revoluciones nominal asín 
crono igual o menor que el momento de carga máximo admi­
sible para el mantenimiento del número de revoluciones 
síncrono para la parte síncrona.

El invento se describirá con más detalle con 
referencia a un ejemplo de ejecución, mostrando en los 
dibujos:

La figura 1, la vista en planta de un motor asín 
crono sincronizado;

La figura 2, una vista en corte del estator a 
lo largo de la linea 11-11 de la figura 1; y

La figura 3, la parte de un giradiscos en sec­
ción.

La parte asincrona del estator corresponde a 
la estructura usual de un pequeño motor asincrono jde cua 
tro polos con rotor en cortocircuito. En una pieza de cu 
lata 1 está montada una parte de polos 4 en forma de 
cruz que lleva dos bobinas de estator 2,3. El rotor 5 
soporta en un lado un imán permanente anular ó que está 
magnetizado en la periferia con formación de cuatro pa­
res de polos. El estator 1,4 lleva en el mismo lado del 
motor una chapa magnéticamente conductora 7 que en la 
zona del imán permanente 6 está doblada para formar za­
patas polares 9 a 13, a saber, en dos polos opuestos que
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se caracterizan como polo Sur en esencia en coincidencia 
con estos dos polos 8,9. En la zona de los dos polos ca­
racterizados como polo Norte, la chapa 7 se bifurca en 
cada caso en dos brazos polares 10,11 y 12,13 que forman 

5 una zapata polar entre el polo Norte y el polo Sur del 
estator, en cada caso contiguo.

En la figura 3 se ha representado el empleo del 
motor en un giradiscos. El plato 14 está apoyado por me­
dio de un cojinete 13 en la placa de base 16 del girádis- 

10 eos a la cual está fijado también el motor 17. El árbol 
18 del motor está unido por medio de una correa 19 con 
la parte inferior 20 del plato l4.

Como motor tetrapolar, la parte asincrona del 
motor, en el caso de una tensión alterna de 50 ciclos,

15 tiene un número de revoluciones nominal de unas 1.400rpm 
y, de este modo, un momento de arranque relativamente al 
to. Como en la parte síncrona los polos de nombre distin 
to del estator y del rotor, al cambiar la tensión, que­
dan enfrentados de nuevo ya al cabo de 459, es decir, res 

20 pecto a la parte asincrona ya después de la mitad del án­
gulo de giro del inducido, el número de revoluciones sín­
crono asciende solo a 750 rpm. Como el momento de giro 
asincrono en este márgen de número de revoluciones no es­
tá diseñado mayor que el momento de adherencia de la par- 

25 te síncrona, el momento de giro síncrono no puede acele-
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rar al rotor más allá de este número de revoluciones. Pe 
ro ésto tiene como consecuencia que, en contraste con el 
motor asincrono sincronizado normal de esta construcción, 
el momento de giro asincrono ya en el margen de revolu- 

5 clones síncrono, con una carga correspondiente, reaccio­
na en sentido contrario y ello hasta la plena magnitud 
del momento de la parte síncrona.

La presente solicitud, que corresponde a la 
presentada en República Federal Alemana, el 13 de Abril 

10 de 1.973) bajo el número p 23 18 728.2, se acoge a los
beneficios del Artículo 51 del vigente Estatuto sobre Pro 
piedad Industrial.

15

R E I V I N D I  P A C I O N E S

20 Los puntos de invención propia y nueva, que se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Pa­
tente de Invención en España, por VEINTE años, son los 
que se recogen en las reivindicaciones siguientes:

19.- Un motor asincrono sincronizado con un es_ 
25 tator de n polos y un imán permanente con polos norte y
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sur dispuestos alternativamente en la periferia y monta­
do en el extremo del rotor, caracterizado porque el imán 
permanente contiene n pares de polos y cada segundo polo 
de estator está dividido, en la zona del imán permanente, 
en dos zapatas de polo en cada caso, estando dispuestas 
dichas zapatas de polo, en correspondiencia con- los po­
los del imán permanente, en cada caso entre su polo norte 
y el polo de estator contiguo, sur y habiéndose elegido 
el par de giro de la parte asincrona del motor en la zo­
na de la mitad del número de revoluciones nominal asin­
crono idéntico o menor que el momento de carga admisible 
como máximo para mantener el número de revoluciones sín­
crono para la parte síncrona.

25.— Un motor según la reivindicación 15, carao 
terizado por un estator de cuatro polos y un imán perma­
nente que contiene cuatro p.ares de polos y destinado a 
ser utilizado en un tocadiscos accionado por correa.

35.- Un motor asincrono sincronizado.
Tal y como se ha descrito en la Memoria que an­

tecede, representado en los dibujos que se acompañan y. pa­
ra los fines que se han especificado. __
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Esta Memoria consta de ocho hojas escritas a
máquina por una sola cara.

Madrid,
P. A

17-4-74

LFG/.
- 8 -



DUAL CEBRUHSR ST3IDINC3R i/il

!



1-3J ̂

ii/n SECKK!3E9 TY!1<I


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



