
memoria descriptiva

PATENTE DE INTRODUCCION 
***********************

Que se solicita por diez años, en España, a 

favor de Da 3UANA 6. LIARTE MARTINEZ, de na­

cionalidad española, residente en MADRID, ca­

lle de Antonio López, nS 47.

Objeto: 'CONTROLADOR PARA MANDAR LA ACCION
INDEPENDIENTE DE DOS MOTORES ELECTRICOS'
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Se refiere el objeto de la patente a un diepoaitivo 

de control mecánico eléctrico para coordinar o mandar 

con carácter independiente la acción de doa motores elq& 

tríeos, por ejemplo: loa doa motores de una máquina o 

5.- tractor, especialmente de convoyes de minas.

Una de las características del controlador es que 

puede ser manipulado a través de un órgano único de ma­

nipulación, especialmente instalado en uno de los extra 

moa del conjunto que constan o manda un mecanismo ampia 

10.- zado en una causea en la que va montado un árbol de le­

vas.

Otro de los detalles es que el árbol en cuestión, 

consta de una pluralidad de levas de corte discoidal y 

de perímetro irregular al menos produciendo unas pro­

ís.- tuberanciaa o resaltes que, en definitiva, suponen los

puntos concretos de acción para coordinar o determinar 

la intervención de un conjunto de contactos.

Otra de las características del conjunto es que 

dicho conjunto de contactos está formado por una re- 

20.- gleta donde se organizan pluralidad de palancas, mo-



viblea o fija*, auaceptiblea da a*!* accionada* por dicho 

árbol da lava*.

Otra da laa caraoteriaticaa del conjunto aa que dicho 

conjunto da palancaa de contacto activa o conecta una pl^ 

ca da bomaa o embornado que tienen conexionea acarrada* 

a loa plota da cada admiaián.

Otro detalle ea que la carcaaa ae caracteriza porque 

conata de un panel al que van inataladaa laa boca* de ad­

miaián da loa terminalea que tienen au terminación en loa 

plota mencionado* y a loo que, por un chaflán ae tiene ac- 

ceao aegán una ventana facultativamente cerrada por una tR 

pa.

Una idea máa amplia de laa caracterlaticaa dal inven­

to, la realizaremoa a continuación al hacer referencia a 

la lámina de dibujo* que a cata memoria ae acompaña, en la 

que, de manera un tanto eequemática y tan aolo por via de 

ejemplo, ae reprecentan loa detallea preferidoa del inven­

to.

En loa dibujo*!

La figura 1 ea una viata en alzado del controlador.



La figura 2 es una vista en planta inferior del con­

junto.

La figura 3 es una vista en alzado lateral.

La figura 4 es un conjunto de conexiones.

La figura 3 es una vista en alzado del árbol de levas.

La figura 6, es una vista en planta del mecanismo de 

eando del controlador abierto.

La figura 7 es una vista en alzado de un apagachispas.

La figura 8 es una vista en alzado de un costado del 

conjunto.

La figura 9 es otra vista del conjunto.

Aludiendo a las referencias numéricas de dicha lámina 

de dibujos, vemos que el conjunto está formado por la car­

casa J, siendo ¿  una tapa que cierra el fondo con tornillos 

sueltos 4, siendo 2  un pasatapas donde ajusta la tapa ¿  

con nasacables 66 v 67.

Dicho costado del conjunto, figura 8, se caracteriza 

porque por uho de sus extremos presenta los árganos de mqg 

do y regulacián que son manejados por personal especiali­

zado ensamblados y rematados en un patín o escuadra



que forca al punto da apoyo contra la basa Mientras que# 

uno de elloa conatituye el cerraclento y el otro cocpren- 

da loa cacaniscos de aontaja foraadoa por una palanca dd 

acción lateral gg Montada aobre un separador gg y recata- 

da en un resbalón g& pivotado en gg la cual eató perca" 

nentecente deaplazada por al reaorta g& que apoya contra

-i t
al tope gZ* Centralcente dicho coatado coMporta una bobi­

na jg organizada en un bulón y proyectada en aendaa 

patillas que terainan en el soporto ág sujetas por un tqg 

nillo ái y contra la escuadra gg, que desplaza un contac­

to Móvil gi que actúa contra otro fijo señalado con la 

MisHa referencia y Montado en el soporte gg. Estos dos 

contactos deterMinan la función paro del conjunto.

En el extreMo opuesto se establecen loa órganos de 

cando# integrados por el volante 22* la corona á& y el 

trinquete áZ que son actuados por el cecanisco agrupado 

en la carcasa go y que estón constituidos por un eje gg 

para Montaje al volante solidario de una Media luna que 

actúa sobre los tetones de un bastidor que hacen girar 

un sector sacieircular que cueve la corona g% coordinada



con una excéntrica que pivote en 60 v va bloqueada 

por la arandela aiendo 58 v 61 eendoa tomillos.

Este conjunto exteriormente ae cierra por guardapol­

vo que no hemos considerado necesario representar.

De la carcasa jgo se proyecta un árbol de levas 45 

rematado en un rodamiento las cuales actúan contra 

una batería de contactos parapetados detras de una reglg 

ta ¿2 separadora de levas en la que van organizados con­

tactos fijos y móviles de distinta forma ?3<24. 25 v 26 

y las cuales están formadas por una palanca g& dotada &  

un buloncillo en el que va montada una rueda loca 

y, cada una, dotada de un freno o tope go, para alinea­

miento, todas, organizadas en un eje que atraviesa longi­

tudinalmente el conjunto y otro tornillo ¿O para conexio­

nes que se establece en la regleta de embornado ZZ ais­

lada por la placa lateral ZR respecto de una placa de s& 

porte Z& que comprende una serie de elementos de fijación 

gZ con tomillos ¿a,

Separadamente seüalamos la pieza Z4 a través ds la 

cual se organizan los mecanismos del dispositivo mecáni-



— y

co de mando.

Une vez descrita convenientemente la naturaleza del 

invento# ae hace constar a loa efectos oportunos que el 

mismo no queda limitado a los detalles exactos de ésta 

5.- exposición sino que por el contrario# en él# se podrán

introducir aquellas modificaciones de detalle que las 

circunstancias y la practica pudieran aconsejar# siempre 

y cuando no se alteren las características esenciales del 

mismo que se resumen en las siguientes 

10.- R E I V I N D I C A C I O N E S

IR.- CONTROLADOR PARA MANDAR LA ACCION INDEPENDIENTE 

DE DOS MOTORES ELECTRICOS, que se caracteriza porque está 

organizado en una carcasa con preferencia paralelepipá- 

dica que tiene acceso por un lateral según tapa afianzá­

is.- da contra su contorno y dotada frontalmente de un abulta-

miento o caja prismática que# en un plano# presenta plu­

ralidad de bocas pasacables y en la adyacente una tram­

pilla de acceso y apagachispas a una regleta de embornado 

interior que está vinculada a una regleta de contactos# 

20.- móviles y fijos# de especial característica# que son ac-



tuados por un árbol de leva Mecánico que tiene acceso por 

uno de loa extremos y que va dotado de un volante exte­

rior, para su manejo mientras que el extremo opuesto es­

tá cerrado por un coatado de doble panel que comprende 

una bobina y diapositiva de interruptor para cebar o no 

la regleta de contactos.

23.- CONTROLADOR PARA MANDAR LA/CCION INDEPENDIENTE 

DE DOS MOTORES ELECTRICOS, conforme la reivindicación an­

terior, la regleta de contactos ae caracteriza porque va 

organizada en una barra longitudinal cilindrica y formada 

por patillas quebradas rematadas en una ruedecilla de apo­

yo,loca, para admitir aua desplazamientos y otra barra ag 

paradora del árbol de levas.

33,- CONTROLADOR PARA MANDAR LA ACCION INDEPENDIENTE 

DE DOS MOTORES ELECTRICOS, conforme la reivindicación 13 

y anterior, dicho árbol de levas se caracteriza porque 

comprende pluralidad de elementos discoidales irregula­

res proyectados en sendas crestas puntos de ataque de los 

contactos los cuales, están repartidos en dos grupos para 

intervenir en las dos partes en que, fundamentalmente, se



divide la regleta y un tercer grupo para mandar la Ínter-' 

vención de loa contactoa de parada y marcha organizados en 

el extremo opuesto al da mando.

45.- CONTROLADOR PARA MANDAR LA ACCION INDEPENDIENTE 

DE DOS MOTORES ELECTRICOS, conforme la reivindicación 13 y 

anterior, el dispositivo de mando está, fundamentalmente, 

integrado por una corona que reguló loa pasos del volan­

te y un trinquete que establece las posiciones del Órbol 

de levas para que intervengan uno u otro grupo de éstas 

a cuyos efectos estén organizados en una pieza soporte 

que consta, al menos, de un manguito exteriorizare para 

recibir el volante de accionamiento.

5B.. CONTROLADOR PARA MANDAR LA ACCION INDEPENDIENTE 

DE DOS MOTORES ELECTRICOS/

Segén se describe y reivindica en la presente Memoria
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Descriptiva que consta de diez hojas foliadas y mecanogrR 

fiadas por una sola cara y de dos láminas de dibujos.

Madrid, a 9 de Abril de 1974 
EL AGENTE OFICIAL

A. t- DE LAHEERAN Y DE LAS POZAS

rdo. ermo Fernández
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