PATENTE DE INTRODUCCION

Que se solicita por diez afios, en Espafia, a
favor de D2 JUANA G, LIARTE MARTINEZ, de na-
cionalidad espafiola, residente en MADRID, ca-

1le de Antonio Lopez, n2 47,

Objeto: "CONTROLADOR PARA MANDAR LA ACCION
INDEPENDIENTE DE DOS MOTORES ELECTRICOS®
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Se refiere el objeto de 1a patente a un dispositive
de control meclnico eléctrico para coordinar o mandar
con caracter independiente la accifn de dos motores eleg
tricos, por ejemplo: los dos motores de uns mfquins o
tractor, especialmente de convoyes de minas,

Uns de las caracteristicas del controlador es que
puede ser manipulado a través de un 6rgano Gnico de ma~
nipulacién, especialmente instalado en uno de los extrg
mos del conjunto que constan o manda un mecanismo emplg
zado en una carasa en la que va montado un frbol de le~
vas,

Otro de los detalles es que el 8&rbol en cuestibn,
consta de una plﬁralidad de levas de corte discoidal y
de perimetro irregular al menos produciendo unas pro-
tuberanciss o resaltes que, en definitiva, suponen los
puntos concretos de accibn para coordinar o determinar
la intervencién de un conjunto de contactos,

Otra de las caracteristicas del conjunto es que
dicho conjunto de contactos esté formado por una re-

gleta donde se organizan pluralidad de palancas, mo=
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vibles o fijas, susceptibles de ser accionadas por dicho
&rbol de levae, |

Otra de las caracteristicas del. conjunto es que dichg
conjunto de palancas de contacto sctiva o conecta una pla
ca de bornas o embornado que tienen conexiones amarradas
8 los plots de cada admisibn,

Otro detalle es que la carcasa se caracteriza porque
consta de un panel al que van instaladas las bocas de ad-
misibn de los terminales que tienen su terminacién en los
plots mencionados y & los que, por un chaflan se tiene ace
ceso seglin una ventana facultativamente cerrada por una tg
pa.

Una idea més smplia de las caracteristicas del inven=
to, la realizaremos a continuacibn al hacer referencia a
1a 18nina de dibujos que a esta memoria se acompafia, en la
que, de manera un tanto esquemfitica y tan solo por vis de
ejemplo, se representan los detalles preferidos del inven-
to.

En los dibujos:

La figura 1 es una vista en alzado del controlador,
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La figura 2 es una vista en planta inferior del cone
junto,

La figura 3 es una vista an alzado iateral'

La figura 4 es un conjunto de conexiones,

La figurs 5 es una vista en alzade del &rbol de levas.

La figura 6, es una vista en planta del mecanismo de
nando del controlador abierto.

La figura 7 es una vista en alzado de un apagachispas,

La figura 8 es una vista en alzado de un costado del
conjunto,

La figura 9 es otra vista del conjunto,

. Aludiendo a las referencias numéricas de dicha laﬁina
de gibujos. venos que el conjunto estd formado por la cap-
case ) siendo 2 una tape que cierra el fondo con tornillos
sueltos 4, siendo Z un pasatapas donde ajusta la tapa 3
con pasacables §5 y 67,

Dicho costado del conjunto, figura 8, se caracteriza
porque por uho de sus extremos presenta los Srganos de map
do y regulacién que son manejados por personal especiali-

zado ensamblados 53 y 54 rematados en un patin o escuadra
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que forma el punto de apoyo contra la base mientras quu.,f:
uno de ellos constituys el cerramiento y el otro comprens
de los mecanismos de montaje formedos por una palanca de
accibn lateral 35 montada sobre un separador 45 y renat‘a"v:»\
da en un resbaldn §4 pivotedo en 53 la cual ‘ents permge
nentemente desplazada por el resorte 36 que apoys contra
el tope 37, Centralmente dicho co;éado comporta una bobie
na 43 orgenizada en un bulén 44 y proyectada en sendss -
patillas que terminan en el soporte 40 sujetas pér un top
nillo 41y ;L:ontra la escuadra 33 que desplazs un contace
to mévil 21 que actua contra otro fijo senislado con la
nisce refn;rancia y montade en el soporte 38. Estos dos
contactos determinan la funcibn paro del conjunto, |
En el extremo vpuesto se establecen los 6rgenos de
mendo, integrados por el volante 20, la corona 48 y el
trinquete 47 que son actuados por el mecaniswmo agrupado
en la carcasa SO y que estén constituidos por un eje 3G
para montaje al volante solidario de una wedia luna que

actuas sobre los tetones de un bastidor que hacen girar

‘un sector semicircular que mueve la corona .74 coordinada
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con una excéntrica 52 que pivote en 60 y va bloqueada
por la arandela 59, siendo 38 y 61 sendos tornillos,

Este conjunto exteriormente se cierra por guardapol-
vo que no hemos considerado necesario representar.

De 10 carcasa 50 se proyecta un &rbol de levas 55,;5“
rematado en un rodamiento 42, las cuales actuan contra -
una bateria de contactos parspetados detras de una reglg ’
ta 22 separadora de levas en la que van organizados cone
tactos fijos y méviles de distinta forwe 23,24, 26 v 26
y las cutles estén formadas por una palanca 33 dobada
un buloneillo 34 en el que va montada una rueda loca 29
y. cada una, dotada de un freno o tope 30, para alinea=
miento, todas, organizadas en un eje que atraviesa longie
tudinalmenbe.el conjunto y otro tornillo 20 para conexio-
nes que se eatablece en la regleta de embornado 17 ais-
lada por la placa latersl 18 regpecto de una placa de sg
porte 16 que comprende una serie de elementos de fijacibn
2Z con tornillos 28,

Separadamente sefialamos la pieza ]4 8 travésd la

cual se organizan los mecanismoe de¢l dispositivo mecénie
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co de mando,

Una vez descrita convenientemente la naturaleza del
invento, se hace constar a loa efectos oportunos que el -
mismo no queda limitado a los detalles exactos de ésta
exposicifn sino que por el contrerio, en 61, ae'podrah?';
introducir aquellas modificaciones de detalle que las
circunstancias y la practica pudi;;an aeonaejgr, sienpr§ 
y cuando no se alteren las caracteristicas esencisles del

mismo que se resumen en las siguientes

REIVINDICACIONES,

18,~ CONTROLADOR PARA MANDAR LA ACCION INDEPENDIENTE

DE DOS MOTORES ELECTRICOS, gque se caracteriza porque esté
organizado en una carcasa con preferencia paralelepipb~
dica que tiene acceso por un lateral segln taps afianzae

da contra su contorno y dotada frontslmente de un abulta-
miento o caja prismética que, en un plano, presenta plu=

ralidad de bocas pasacables y en la adyacente una trame

pilla de acceso y spagachispas s una regleta de embornado
interior que est8 vinculada a una regleta de contactos,

mbviles y fijos, de aspecial caractar!stica,'que son ace
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tuados por un &rbol de leves mecfnico que tiene acceso por
uno de los extremos y que va dotadc de un volante exte~
rior, para su mancjo mientras que el extremo opuesto es<
té cerrado por un costado de doble panel que comprends
una bobina y dispositive de interruptor para cebar o no
la reglé;a de contactos.

28, . chmot.'Aooa I;ARA MANDAR LAACCION INDEPENDIENTE
DE DOS MOTORES ELECTRICOS, conforme la reivindicacifn ane

terior, la regleta de contactos se caracteriza porque va

| "organizada en una barra longitudinal cilindrica y formada

por patillds quebradas rematadas en una ruedecilla de apo-

yo,IOca,‘para admitir sus desplazamientos y otra barra qg
paradora del Grbol d; levas.-

38,~ CONTROLADOR PARA MANDAR LA ACCION INDEPENDIENTE
DE DOS MOTORES ELECTRICOS,  conforme la reivindicacifn 14
y anterior, dicho 8rbol de levas se caracteriza porque .
comprende pluralidad de elementos discoidales irregulas
res proyectados en sendas crestas puntos de ataque de los
contactos los cuales, estén repartidos en dos grupos parsa

intervenir en las dos partes en que, fundamentalmente, se
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divide la regleta y un tercer grupo paras mandar la intere
vencibn de los contactos de parada y marcha organizados en
6] extremo opussto al de mando.

42,~ CONTROLADOR PARA MANDAR LA ACCION INDEPENDIENTE

DE DOS MOTORES ELECTRICOS, conforme la reivindicacin ;!;y

anterior, el dispositivo de mando est§, fundamentalmente,
integrado por una corona gue regula los pasos del volanw
te y un trinquete que establece las posiciones del &rbol
de levas para que intervengan uno u otro grupo de éstaqa
a cuyos efactos estén organizados en una pieza soporte
que consta, al menos, de un manguito exteriorizable pars
recibir el volante de accionamiento,

58,« CONTROLADOR PARA MANDAR LA ACCION INDEPENDIENTE¢
DE DOS MOTORES ELECTRICOS/

Segfin se describe y reivindica en la presente Memoris
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Descriptiva que consta de diez hojas foliadas y mecanogrg
fiadas por una sola cara y de dos léminas de dibujos, -

Madrid, a 9 de Abril de 1974
EL AGENTE OFICIAL

A L. DELAHEBRAN ¥ pi | A5 pozas
Edo.s Qermo Fernindez
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