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PATENTE DE INVENCION

que por veinte afios, para Espafia, se solicita a favor de larFirma -
INDUSTRIE TREUHAND AG. entidad suiza, residente en ZURICH (SUIZA),-
Grubenstrasse 54, por: " PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN LAS INS

TALACIONES DE TRANSPORTE,."

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencibén se refiere a unos perfecciéhémien—-
tos introducidos en las instalaciones de transporte de maferiales -
con unos tramos parciales que se han previsto tanto para la desvia-
cibn en cualquier &ngulo deseado con respecto a la direccibn del --
transportey como asimismo para la acumulacidn del material, estando,
constituidos estos tramos parciales por unos ejes que van provistos
de rodillos de desviacién que, a su vez,poseen uno-s cuerpos rotoi-
des sobre los que estd rodando el material a transportar.-

En los dispositivos de transporte de este tipo gue hasta,
la presente se conocen,el desplazamiento de los materiales a trans-
por tar se lleva a efecto,por lo general,por medio de unos rodillos
de ruedas pequefios,encontréndose los mismos dispuestos,en la mayor,
parte de los casos,de una forma cruzada entre i~

De acuerdo con otro tipo de los ya conocidos dispositivos
de transporte que se han resefiado m&s arriba,los rodillos de desvia
cibn de cada tramo parcial han sido ejecutados como los cuerpos sus

tentadores para los cuerpos rotoides que tienen la forma de tambo~-

‘res o bien de rodillos,encontréndose fijado en este caso cada cuer- .




20

25

30

35

40

45

50

po rotoide en la forma de tambor,en un plano que con respecto al eje
del rodillo de desviacidn es vertical.Segfin este principio, el fodino
de desviacidn lleva a efecto el transporte de los materiales en aquel
sentido que en relacibén con el eje del rodillo de desviacibén es ver—
tical,mientras que los cuerpos rotoides,qué'tienen la forma de tambo
res, efectfian el transporte de los respectivos materiales en una di--—
reccibn que es paralela con respécto al eje de los rodillos de des~-
viacién tan pronto sea necesario que los materiales a transportar, -
por ejemplo,han de invertir su direccibdn o bien que los mismos han -
de ser desviados de la direccidn principal del transporte.-

Sin embargo,los rodillos de desviaciédn que han si@o,ejecu—
tados de estas forma,acusan unas desventajas de consideracibn.Asi, -
por ejemplo,resulta que la fabricaci6n de.los mismos es ext#;drdiné—
riamente engorrosa y,bor lo tanto,exéesivamente cara,dado dueglé Z.
construccibn de los cuerpos rotoides en la forma de tambores asi co-
mo la fabricacién de los rodillos de desviacifn,que se han previsto
como los cuerpos sustentadores para 1los rotoideé,son bastante difiéi
les.Como afiadidura ha de tenerse en cuenta que el ensamblajéry la éo
locacidn de un tal rodillo de desviacidn necesita mucho tL.mpo, lo -
que en cuanto al costo del conjunto se presente como otro factor ne—
gativo.Asimismo es asi que durante el funcionamiento de un tal rodl—
110 de desviacién se producen unos graves peligros de accidentes,dé—
do que'con motivo del gran nilimero de bordes salientes,huecos,etc,que
este rodillo de desviacibn posee,la ropa e incluso las manos de los,
opefarios corren el peligro de ser rotas y heridas,respectivamente.-

La forma de construccibén de los ya conocidos rodillos de -
desviaci6én fomenta de una manera sumamente desfavorable lcsleterioros
en aquéllos materiales a transportar que por si solo no ofrecen bas-
tante resistencia,falrcomo ese es el caso,por ejemplo,de las cajas
de cartén blando asi como de los sacos y objetos similares.Por tal -
motivo,no es posible transportar con estos dispositivos los saéés 0,
bolSas de plastico llenos etc.por lo que el éampo de aplicacidn para
los mismos queda limitado tan sblo al transporte de objeto relétiva—
mente resistentes como son,por ~ejemplo, las caJas de cartédn duras 0 -

bien embalajes parecidos. Para el transporte de los materlales blandos
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es asi que,debido a los ya conoddos rodillos de desviacién,ﬁgmquéda,
garantizado un correcto apoyo de punto,de modo que no solamente el —
peligro de que los materiales a transportar sufran daflos es muy gran
de sino. que,al mismo tiempo,serd imposible llevar a efecto un trans-—
porte adecuado.-

Finalmente queda asimismo ﬁuy limitada la posibilidad de -
elegir entre grandes didmetros de ejes para los rodillos de desvia—--
cibn,de manera que no es factible poder adaptar este requerido didhe
tro del eje dentro de un campo lo suficientemente amplio a las dife-
rentes cargas que son la consecuencia de los variados materiales que
han de ser transportados.- - '

Por tal motivo,la presente invencibén se basa en el objetivo
de eliminar estas desventajas asi como de crear un dispositivo para -
el transporte de materiales cuyos rodillos de desviacibdn puedan ser -
fabricados de una forma sencilla,fécil asi como répida,y qﬁé-garanti
zan al mismo tiempo que la funcién deseada pueda ser efectuada de —-
una manera mejorada y durante mucho tiempo,sin perjuicio &eininguna,
clase,como asimismo habr& de ser suprimido el garn peligro.de acciden
tes que’hésta la presente existid.- : N

Las caracteristicas del dispositivo de transporfe,que ha -
sido creado como solucibn del problema expuesto més arriba,se podrén
desprender de las reivindicaciones.-

De acuerdo con el dispositivo de transporte objeto de la -~
presente invencidn,se ha previsto que los rodillos de desviacién es—
tén constituidos por unas unidades cilindricas que en su superficie,
lateral poseen unas escotaduras,mientras que los cuerpos rotoides —-
son ejecutados en la forma de bolas que se encuentran dispuestas y,
fijadas,respectivamente,en las referidas escotaduras,siendo el diéme
tro de las bolas mayonque el didmetro de las escotaduras.—

En ampliaci6n de la presente invencién existe la posibili-
dad de que cada uno de los rodillos de desviacibén vaya provisto de,-
Por lo menos,dos hileras de bolas que se encuentran dispuestas con -
una determinada distancia entre si en la circunferencia,acusando las
bolas de cada hilera entre si la misma distancia.Las bolas de una hi
lera de circunferencia pueden estar alineadas con respecto a las bo= ’

las de la otra nilera de circunferencia.De acuerdo con esta invencién
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es asimismo posible que las bolas de una hilera de circunferencia se

encuentren dispuestas de una forma alterna con respecto a las bol=as
que forman otra hilera de la circunferencia.- ,

Con el objeto de simplificar la fabricacién,se recomienda,
que cada rodillo de desviacidbdn.esté& constituido por una sola pieza -
que tiene la forma de un casquillo,la cual puede ser hecha,por ejem-
Plo,de una fundicidn inyectada:de material pléstico.-

Las bolas de cada una de las hileras de la circunferencia,
pueden encontrarse dispuestas de una forma libremente giratoria so--
bre un disco cilindrico separado.Gracias a esta forma de disposicibn
es factible efectuar de una manera muy ventajosa el acoplamiento de,
uno de los discos cilindricos,que van provistos de las bolas,con uno
0 bien varios discos que han sido ejecutados de una formadiééptica,-'
lo cual se lleva a efecto,en la manera antes referida y de un modo -
tal,que las bolas de las hileras de circunferencia se encuénﬁran ali
neadas entre si,estando las mismas dispuestas de una formafélterna -
la una con respecto a la otra,- s

De acuerdo con la carga que representan los diﬁepentes ma=-
teriales a transportar,segfin la presente invencibn se ha Prg#isto —
que cada vez dos-bolas vecinas de una hilera de la circunferencia —-
acusen una distancia angular de,como méximo,1202.5i las bolas tienen
la distancia angular méxima entre si,que és de 1202,en una hilera de

la circunferencia se encuentran tres bolas.Sin embargo,cuinto mas —-—

- agudo sea el &ngulo que se haya elegido,tanto mayor seréd el nfimeroc —

de bolas que se hallan en el rodillo de desviacibn,lo cual significa
que las bolas pueden soportar una carga mayor.Esto equivale,por el -
otro lado, a que el material a transportar se,encuentfe atacado pox,
determinados puntos,solamente en una manera reducida,lo que es ante

todo de gran importancia para los frhgiles materiales de transﬁbrte,
que deben ir protegidos,dado que los mismos han de sufrir tan $610 —
una reducida carga especifica.De acuerdo con esta concepcidn,la dis-

tancia angular entre las bolas adyacentes de una hilera de la circun

ferencia puede resultar muy pequeiia en algunos casos extTenos .-

Cada rodillo de desviacibn va provisto,de una forma muy ——
conveniente,de varias aberturas que se encuentran repartidas ﬁor to-

da la superficie lateral del mismo y que tienenla forma de ranuras -
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o bien unas formas similares,aberturas &stas que se han previsto pa-
ra el paso de las suciedades,de polvos,etc.Gracias a este tipo de -~
ejecucibn se facilita la posibilidad de que las suciedades,polvos, -
arena,etc.que en su caso se pueden producir durante el funcionamien-—
to de este dispositivo,entran por el lado superior de los rodillos -
de desviacifn en estas ranuras,a fin de poder salir,sin dificultad -
alguna,por las ranuras correspondientes que han sido previstas en el
lado inferior del rodillo de desviacibn,sin que por ello resulte per
judicado el funcionamiento de las bolas.Como aberturas para el paso,
de las suciedades se podrén prever también en vez de las referidas -
ranuras una o bien varias escotadﬁras,en las que se encuentran dis—-
Puestas las bolas.Asimismo es.posible que la presencia de la suciedad
sea tenida en cuenta ya en el alojamiento y en la dispoéicién,respeg
tivamente,para las bolas,lo cual se podri llevar a efecto Por el he-
cho de que el juego de las bolas dentro de las respectivas escotadu-
ras haya sido elegido de una manera adecuada,es decir,que este juego
por ejemplo,sea aumentado un poco.- o

De acuerdo con una ventajosa ampliacidén para la -presente -
invencidn existe también la posibilidad de que cada uno dé los rodi-
llos de desviacién haya sido ejecutado en su seccibn transversal co-
mo un cuerpo prismitico,constituyendo asi la envolvente de los bor--
des la referida wnidad cilindrica ymientras que las bolas se encuen-
tran dispuestas dentro de las escotaduras que se han previsto en al-
gunas o bien en todas las superficies laterales.Asimismo es posible,
disponer naturalmente las bolas en los bordes de limitacidn de dos -
superficies laterales del cuerpo prismético.-

‘BEn conformidad con una preferida forma de ejecucibn es po-
sible que cada rodillo de desviacidn se encuentre alojado sobre un -
elemento sustentador interior,en el cual se apoyan,de una forma li--
bremente giratoria,las referidas bolas.En este caso existe la posibi
lidad de que este elemento sustentador,a su vez,pueda ser alojado de
una manera antigiratoria o bien suelta,es decirmlibremente giratoria
sobre un eje.En tal caso es factible que el referido rodillo de des-
viacibn,conjuntamente con las bolas,sede de una Fforma libremente gi-'

ratoria coti respecto a este elemento sustentador.Para tal finalidad,
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puede ser écoﬁsejable'que'el elemento sustentador vaya provisto,en el
senfido de su circunferencia,de unas ranuras de rodadura para las re=
feridas bolas.- ' '

De acuerdo con otro preferido tipo_de construccibdn,el rodi-~
110 de desviacifn si el mismo es impulsado,por ejemplo,de una forma -
transversal también puede estar unido,de una manera rigida,con el elg
mento sustentador que sostiene las referidas bolas.En este caso,segin
la'presente'invencién se ha previsto que-el elemento sustentador po--
see Unos agujeros cuyo di&metro es mis reducido que el difmetro de las
referidas bolas,agujeros éstos en los que se encuentran alojados,de -
una forma libremente giratoria,las bolas que parcialmente eniian en -
la parte interior del elemento sustentador.- ’

De una forma muy conveniente,cada uno de los rodillos de —-
desviacidn va provisto en sus susperficies frontales de unos;discos -
de soporte que limitan y/o sujetan este rodillo.En este caso,cada dis
co de soporte puede estar ejecutado como el disco de acopléﬁiénto pa~-
ra dos rodillos de desviacién que han de ser unidos entre éi;de modo
que se obtiene,posibilidad de poder acoplar a través de estos?discos
de soporte la cantidad deseada de rodillos de desviacion,cou el obje-
to de constituir,visto en su conjunto,una sola unidad.- ’

De acuerdo con una preferida tercera forma de ejecucidn ———
existe asimismo la posibilidad de que las referidas bolas hayan sido,
fijadas,de una manera libremente giratoria,directamente en las escotg
duras del rodillo de desviacién,por medio de unos soportes de bola —-—
postizos,o bien a través de unos asientos propios para estas bolas.—-

" Con la finalidad de aumentar el efecto que ha_de ser conse-
guido por el rodillo como,por. ejemploen cuanto a la desviacibn &én un,
éngulo cualquiera conrespecto a la direccibdn del transporta,de acuer-
do con el presente invento puede ser previsto un tipo de construccién
de una forma tal que las bolas de cada uno de los rodillos de desvia-
cién puedan ser accionadas de una manera separada y en un sentido que
en la parte interior es paralelo con respecto al eje del rodillo def—
desviacién,accionamiento éste que es realizado por medio de una trans
misibn'fransversal de forma regulable,que ha sido prevista dentro del
rodillo de desviacién o bien dentro del respectivo elemento sustenta-
dor.
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La referida transmisibén transversal puede estar compuesta,por ejemplo

por una cinta transportadora de tipo sinfin que en el sentido axial,
atraviesa la parte interior del rodillo de desviacibn,cinta transpor
tadora &sta que con su superficie exterior no solamente se pone en -
contacto con la superficie lateral de las referidas bolas,la cual en
tra en la parte interior del rodillo de desviacibn,sino que la cinta
impulsa al mismo tiempo esta superficie lateral de las bolas.La cin-
ta transportadora puede estar constituida,de una manera ya conocida,
de una forma plana ¢ bien al estilo de un tubo.-

Por una ampliacién de la presente invencibh,gs,asimismo po~-
sible que los dos discos de soporte exteriores,que limitan uno, 0 bien
varios de los -rodillos de desviacibn,posean en el caso de disponer -
de la transmisibén trdnsversal de los rodillos de desviacibén un aloja
miento exterior y/o interior.- '

Gracias a este rodillo de desviacidn,que ha sido ejecutado
de acuerdo con la presente invencién,se nos ofrecen muchisimas venta
jas.De este modo es asi que el rodillo de desviacién sirve,en su con
junto,como un elemento de mando que es sumamente sencillo;asi como -
al mismo tiempo muy eficaz para la finalidad de efectuar la requeri-
da modificacibén en la direccién del movimiento de materiaé de trans-
Porte por bultos.Segiin la forma de construccibén en la que se han co-
locado sobre el elemento sustentador que,en su caso,ha sido ejecuta-
do de una manera alargada uno o bien varios rodillosde desviacién en
la forma de unidades cilindricas,la distancia entre el elemente sus#k
tentador y el rodillo de desviacidn queda determiada por las bolas,—
que se encuentran alojadas dentro de los rodillos de desviacibén.En -
este caso aquellos sectores de las bolas,los cuales sobresalen de la
circunferencia exterior de los rodillos. de desviacién, facilitan una
f&cil cogida y entrega,respectivamente,de los materiales de transpor
te por bultos,tales como son,por ejemplo,los paquetes,sacos,cajas,etc
El ensamblaje de uno de estos rodilllos de desviacidn se efectfia por
ejemplo,de una manera tal que todas las bolas son introducidas desde
la parte interior en sus -escotaduras. correspondientes,con el objetd
de ser sostenidas en este mismo emplazamiento -a través de un imin —-

que,estando colocado por fuera,actiia sobre las -bolas durante tanto —
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tiempo hasta que el referido elemento sustentador haya sido introduci
do en elyéspacio que dejan libre las bolas.S1 a continvacidn se sus—-~
pende la fuerza de traccidn que es producida por los imanes y que es
ejercida sobre las bolsas,las mismas ya no se podrén desplazar de su
emplazamiento,dado que, en conformidad con la mencionada forma de eje
cucidn, las bolas se encuentran cogidas entre el elemento sustentador,
y las escotaduras que para las bolas se han previsto en la uni@ad ci-
lindrica,o sef,en el rodillo de desviacidn .-

' Los referidos discos de soporte laterales pueden servir pa-

ra el alojamiento antigiratorio de los rodillos de desviacidn,o bien,

" tan s6lo para efectuar la limitacién lateral de estos rodillos de des

viacibn,. Por la posibilidad indicada en #ltimo lugar,el rodillo de —-
desviacifn es,de una forma adicional,libremente giratoria cer respec~
to a su elemento sustentador,de modo que durante el Ffuncionamiento de
la instalaci6n se produce un movimiento relativo entre el rodillo de,
desviacibn v el referido elemento sustentador.-

Completamente independiente del hecho de que el rodillo de,

desviacién puede estar alojado de una manera libremente giratoria,a—-

través de estas bolas se lleva a efecto asimismo la compensacién de -

los movimientos relativos entre el movimiento deseado paréféi’materia.
a transportar v el movimiento de transporte normal de los rodillos de
desviacidn.Por lo tanto,existe la posibilidad de que se puedan efec--
tuar las correspondientes entradas y salidas intermedias en cualquier
sentido asi como de una forma indépendiente de unpdeterminado &ngulo.
Lo mismo puede ser aplicado para prever en eldispositivo de transporte-
los movimientos de cambio y de inversién,en cuyo caso no tiene iﬁpor—
tancia alguna el nlmero de los movimientos sucesivos ni tampoco la du
racibn de los movimientos,no ejerciendo influencia alguna el hecho si
se trata en tal caso de un cambio,de una inversibén o desviacién repeti

da o no. o, polvo y la suciedad,que se producen durante el funciona--

miento del rodillo de desviacién,pueden escapar por las aberturas (ra
mras o formas similares)que de una manera especial se han previsto -
en cada una de las unidades cilindricas, o bien a través de un espacihd

que en su caso se puede estar diépuesto para tal fih'entre las fefepi
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das bolas y el-asiento de las mismas (escotadura),espacio éste que -
ha sido previsto al estilo de un juego.Por-el tipo de ejecucidn indi
cado en filtimo lugar,la citada escotadura ha sido ampliada convenien
temente de una forma cbnica hacia su parte infterior.La fuerza de - -
arrastre de las bolas en la direccibn de movimiento que se extiende
de una forma vertical con respecto al sentido axial,podré ser aumen-
tada de una manera importante si el elemento sustentador va provisto
de unos huecos. ¢cbncavos,o hasta de unas aberturas,que sirven para el
alojamiento de las bolas,.,Bl aumento de esta fuerza de arrastre tam—-
bién repercute de una manera favorable en el movimiento al ser emplea
dos unos elementos para la entrada y la salida intermedias de la cin
ta.Al mismo tiempo existe la posibilidad de impulsar los elementos, -
gracias a una disposicién adecuada de los mismos en forma de cruz,en

dos sentidos diferentes,tal como,por ejemplo,de una manera rectangu-

lar entre si,Bn este caso,los rodillos de desviacibn que se encuentran

dispuestos en la disposicién en forma de cruz,son capaces de efectuar
a través de dos accionamientos regulables de una forma auntomitica el
cambio de la direccibébn en cualquier sentido deseado.Naturzlmente es -
también FPactible que estas modificaciones en el sentido dei movimien
to puedan ser realizadas por medio de los llamados dispositivos orien
tadores,que pueden ser fijos o de tipo mbévil,o bien a través de unos
dispositivos de correderas.Por el hecho de prever 1los rodillos de -=-
desviacibn en una disposicién en forma de cruz,se obtiene la posibi-
lidad de que las entradas y salidas intermedias puedan ser llevadas
a efecto sin ningln movimiento elevador adicional,consiguiéndose 1la,
requerida salida con el mantenimiento del movimiento continuo de los
materiales a transportar.Asimismo es posible que el amontonamiento -
de los materiales a transportar,el cual es en muchas ocasiones nece-
sario,pueda ser realizado con suma facilidad.Si para tal finalidad -
Se colocan los rodillos de desviacién de una forma libremente girato
ria sobre sus elementos sustentadores,se consigue a través de una po
sibilidad de regulacidn adicional para cada una de las pistas (tanto
en el centro como asimismo en la parte lateral)un aumento en la re--
duccibn de la presidn dinémica.-

La presente invencibén estéd basada en la idea de ejecutar -
el referido rodillo de desviaci6n de una manera tal que la unidad ci
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lindrica, que tiene 1la forma de una vaina,proporcione;éra las bolas,~-

.que han sido introducidas en la superficie lateral de la mis=ma,la -~

guia que necesitan.Debido a su forma de construccién como asimismo -
por su alojamiento,estas bolas pueden facilitar cualquier sentido de
guia necesario en relacitn con las materiales a transportar.Si en es
te caso hace falta que los materiales a-transportar sean acumulados,
en una linea,ésto puede ser conseguido por medio de un movimiento re
lativo de las bolas en .1los rodillos de desviacidn,bolas éstas que —--

realizan este movimiento con respecto a los elementos sustentadores

de los rodillos de desviacibn,los cuales se encuentran en rotacidén o

bien que estén parados.Gracias a ello se aumenta en una manera impor
tante la posibilidad de efectuar una acumulacidn de tipo "dosifica--
ble",si los rodillos de desviacifén se hallan alojados de una forma -
libremente giratoria sobre los referidos elementos sustentaqofes.- -

El rodillo de desviacién de acuerdo con la presenie inven-
cidén estd también caracterizado por el necho de que entre el material
a transportar y las referidas bolas no tiene lugar ningfin rozamiento
por resbalamiento,sino que se produce el llamado "rozamiento por ro-
dadura",en la forma de un movimiento de rodadura.Se presenta otra ——
ventaja mas en el sentido de que por el rodillo de desviaéibh,que se
ha ejecutado segin el presente invento quedarénsuprimidos -10s peli—-—
gros de producirse los accidentes que hasta hoy dia erén tan frecuen
tes,dado que los dedos y las manos de aquellas personas que han de -
estar trabajando con estos rodillos de desviaciédn,ya no corren més =
elrpéligro de sufrir aplastamientos o heridas similares,como tampqéo

existe ya la posibilidad de que la ropa de estas personas puedﬁrser

" rota.Ello es debido al hecho de que los rodillos de desviacién y las

bolas respectivamente,no poseen en el sentido de la guia ninguna pie
za ‘que sea de arista viva,habiéndose dispuesto tan 5610 elementos re
dondos.Asimismo es asi que para las cintas transportadorasLimpglsadas
quedara excluido cualquier agarrotamiento de algfin bulto del maferial
a tranéportar,dado que tanto las bolas como asimismo en su caso los -
referidos rodillos de desviacién podrén llevar a efecto,dé una forma
adicional,unos movimientos de rodadura libres.-—

Durante el funcionamiento de los rodillos de desviacién,el
accionamiento de los mismos podri ser llevado a efecto por el hecho,
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de que &stos rodillos se encuentran dispuestos en el sentido horizon-
tal y de que los materiales a transportar en la forma de bultos,son -
avanzados de una manera manual.No obstantejla impulsibn también podra
ser realizada por el hecho de que todo el conjunto de este dispositivo
de transporte se encuentran dispuesto de una forma inclinada, habiéndg
se dispuesto el mismo como uno de los llamados dispositivo de impul--
sién por gravedad,o bien de que el transporte es realizado por medio,
de los correspondientes dispositivos oscilantes y de corredera.Final-
mente existe también la posibilidad de que los rodillos de desviacidn
puedan ser impulsador por el hecho de que son accionados 1los referi--
dos elementos sustentadores de los rodillos de desviacibén.Como ya an-
teriormente mencionado,en este caso también existe la posibilidad de
que las bolas de cada fodillo de desviacibn sean puestas en-rotacidn
de una forma separada en su parte interior,a través de un accionamien
to transversal de tipo regulable.Segln este tipo de ejecucibn y de —-
acuerdo con la presente invencién,se podrén distinguir entre tres va-
riantes para la ejecuciébn: T

a) El rodillo de desviacibn se encuentra alojado en conjunto con las
bolas y de una forma libremente giratoria sobre el elemento sustenta-
dor interior que,a su vez,ha sido colocado de una manera antigirato--
ria sobre un eje correspondiente,, Por este tipo de disposicién se pue
de conseguir un élto efecto de amontonamiento para los materiales a -
transportar.Los discos de soporte que se han previsto en la parte la-
teral de las superficies frontales del rodillo de desviacibn,se han -~
dispﬁesto de una forma tal que todo el dispositivo pueda ser acciona-
do tanto por fuerza como asimiémo de una forma manual,pudiendo ser —--
previsto también un accionamiento por la impulsidén por gravedad.— - -
b) La unidad cilindrica del rodillo de desviacibén que en cuanto a su,
seccibn transversal puede tener un~a forma circular o bien prismética
se encuentra unida,de una manera antigiratoria,con el referido elemen
to sustentador que, a su vez,sostiene las bolas y gue para tal finali
dad puede ir provisto de unos agujeros a efectos de la cogida de las,

bolas.Segln este tipo de ejecucidn se ha conseguido una disposicibén -

tal que en la parte interior del referido elemento sustentador se po-

drén colocar los correspondientes elementos de transmisidn transversd




375

380

385

390

395

400

405

525103

para el rodillo de desviacifn.-
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¢) El rodillo de desviacibén no va provisto de elemento sustentador de
ninguna clase en su parte interior;la referida unidad cilindrica po-
see,en cambio,unos soportes que se han introducido para las bolas,o-
bien unos asientos que durante la fundicidn inyectada se han previs-
to para el alojamiento de las bolas.— ]

De ello se puede desprender que en comparacidn con el rodi
llo de desviacién que ya se conocia el accionamiento tanto de las Do
las como asimismo del rodillo de desviacibén objeto de la presente in
vencibén,se podrd llevar a ‘efecto,por lo menos,en tres formas diferen
tes.De este modo,por ejemplo,existe la posibilidad de impulsar‘las -
bolas,por una parte,de una manera directa,lo que podré ser efectuado
por medio de una transmisidn de tipo transversal.Por la otra. parte -
es posible que sea accionado tan s6lo el elemento sustentadoi;para -
las bolas,de modo que se presente ahora un movimiento relativo entre
el material a transportar y las bolas,asi como entre las bolas. y el..
referido elemento sustentador.Finalmente es asimismo factible. que --
sea realizado el accionamiento de la unidad cilindrica que de una --
Forma antigiratoria se encuentra unida con el elemento suspeﬁtador.f
como tin s6lo conjunto de rodillo de desviacibn.- h .

BEn el caso de los rodillos de desviacidn que hasta la pre~
sente se han llegado a conocer,los cuerpos cilindricos antes mencio-—
nados,los cuales son de la forma de un barril,tienen que ser fabriqg
dos por separado y de una manera sumamente costosa.En cuanto ateéte,
punto,la presente invencién aporta otra importante ventaja por. el he
cho de que como bolas,que han de ser utilizadas como cuerpos girato-
rios,se podrén emplear aquellas bolas que en un principio se habian-—
previsto para los rodamientos de bolas pero que constituyenipiezas -
de desecho por el simple hecho de que las mismas acusan unas peque——
flas diferencias en las tolerancias,por 1o que estas bolas ya no -son,
adeéuadas para su empleo en los rodamientos de bolas.Estas bolas, que
son de un reducido precio de adquisicién,se podrén emplear con prefe
rencia en el dispositivo objeto de la presente invencidn.-.

Ademés, todas las formas de. ejecucibdn.para estos rodillos =
de desviacidén se podrén emplear en las instalaciones transportadoras

de suspensidn,pudiendo ser empleados en este caso los rodillos de =-
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desviacibn como cuerpos de rodadura suspendidos.Entonces,el acéiéha—-
miento puede ser llevado a efecto en las formas mas diversas,o sea, -
por ejemplo,a través de cadenas y por impulsos para el amontonamiento
de materiales,a través de elementos transportadores giratorios,por me
dio de elementos de accionamiento y de arrastre de tipo deslizante, -
con el fin de regular el efecto del amontonamiento,o bien por la im—-
Pulsibén por gravedad u otros sistemas mis.-

A continuacién,la presente invencidn queda explicada a tra-
vés de varios preferidos ejemplos de ejecucibn,baséndose para ello en
el plano adjunto.

En este plano indican:

La figura 1 Una vista en perspectiva de una posicibn separada del rodi
1lo de desviacibdn,con un elemento sustentador.-— e

La figura 2 La vista de una seccibn transversal, efectuada de acuerdo,
con la linea II - II indicada en la figura 1.-

La figura 3 una forma de ejecucién prismltica de la unidad cilindrica
de los rodillos de desviacibn,forma &sta que ha sido un tanto modifi-
cada.-

La figura 4 una vista de perspectiva de un conjunto que ha 3ido com=—-—
Puesto por varios rodillos de desviaciébn,sirviendo cada vez un disco
de soporte,que se han previsto entre dos rodillos de desviacidn,al —
mismo tiempo como el disco de acoplamiento.—

La figura 5 una vista de seccidnque se ha efe~ctuado por dos de 1los -
rodillos de desviacién indicados en la figura 4,en una forma de cons-
truccién que ha sido un poco modificada; . ‘

La figura 6 Una vista de seccibén longitudinal de un elemento sustenta
dor fijo,en conjunto con una unidad cilindrica que es libremente gira
toria.

La figura 7 un elemento sustentador de tipo fijo,con una unidad cilin
drica que estd unida de una forma antigiratoria con el Feferido elemen
to sustentador,conjunto é&ste que ha sido previsto para una transmisidn
transversal .- '

La figura 8 una unidad cilindrica de tipo fijo con las bolas que se -
han previsto directamente en la misma,sin .elemento sustentador, conjun

to &ste que también va destinado para una transmisién de tipo trans—-—

“versal.-
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La figura 9 una disposicidn para los rodillos de desviacién con
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transmisidbn de tipo transversal.~-

La figura 10 de una forma esquematizada y en vista de planta,un dispo
sitivo para el transporte de materiales,en el cual Se han empleado —-
los rodillos de desviacibn.-

La figura 11 una forma de ejecucidn para un rodillo de desviacién,en,
su seccibn longitudinal,principalmente de acuerdo con la Pigura 5.- -
La figura 12 una vista frontal de la forma de ejecucibn que represen-
ta la figura 11,vista é&sta que se ha efectuado desde la izquierda.- -
La figura 13 de una forma esquematizada,una posibilidad del acciona—-—
miento que se ha previsto para 1los rodillos de desviacibn,pép:esenta—
cién é&sta que se ha efectuado en vista lateral,mientras que,;

La figura 14 representa, parcialmente en seccibn, una vist§,§p planta..
Tal como se podrd desprender del plano adjunto ante todo de las figu—
ras 1 y 2 el rodillo de desviacién 1,que ha sido representado de una
forma separada,comprende una unidad cilindrica 2 que de acuerdo con =
este ejemplo para la construccién ha sido ejecutada de una menera cir
cular en su seccidn transversal,siendo la misma de la formafge un cas
quillo.Esta unidad cilindrica 2 ha sido fabricada como un'glgﬁentO'de
fundicibn inyectada de material pléstico,de una sbla pieza;boéeyendo
en su superficie lateral varias escotaduras 3 que'en el caso del ejem
Plo aqui representado se extienden repartidas de una forma regular en
dos hileras de la circunferencia por la totalidad de la superficie la
teral de la referida unidad cilindrica 2.Las respectivas escotaduras
3 de ‘cada vez dos hileras de la circunferencia pueden estar alineadas
entre si,o bien las mismas pueden estar dispuestas entre si'de una -
forma alterna.Las mismas dan cogida,tal como se podrd desprender, por
ejemplo,de la figura 2,para los cuerpos rotoides 4 que desde la parté
interior han sido introducidos en este unidad cilindrica 2,mantenien-
do a los mismos con un determinado juego o bien sin &1 de una forma -
libremente giratoria.Los referidos cuerpos rotides 4 han sido ejecuta
dos como bolas,y las mismas sobresalen con una determinada parte de -
su superficie al exterior de la escotadura 3 en la que han sido aloja
das.Como en especial se podra observar por la figura 2,el dimetro de
cada una de las bolas 4 es mayor que el difmetro de la respectiva es-

cotadura 3,de modo qué las bolas no podran caer de sus respectivas es
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cotaduras 3.De acuerdo con la magnitud de la carga que ha de ser so-

portada,la cual es determinada por los materiales que han de ser - -

transportados por medio de los rodillos de desviacién 1,se ha previs

to una mayor o menor cantidad de estas bolas 4 y sus escotaduras 3,-

respectivamente.Bsto queda expresado por el hecho de qﬁe cada vez —-—

dos bolas adyacentes y sus correspondientes escotaduras 3 de una hile
ra de circunferencia,tal como se podr& desprender de la figura 2,acu

san entre si una distancia angular "alfa" de 1202,como maximo.Cuanto

m&s bolas 4 estén dispuestas dentro de una hilera de la circunferen-

cia,tanto mhs reducida serd la referida distancia angular.-

Entre cada vez dos escotaduras adyacentes -3 de una pilera,
de la circunferencia se ha previsto,dentro de la superficie lateral,
de la unidad cilindrica 1,una ranura que sirve para la admisién y el
paso, respectivamente,de las suciedades,los polvos,_etc.etc. que se =

roducen . .- .
P * Las referidas bolas 4 se apoyan con su respectiva parte in

ferior sobre un elemento susten?ador 6,que tiene la forma de un cas-
quillo.Bste elemento sustentador es de un di&metro exterior tal que,
las bolas 4,al encontrirse las mismas dentro de la unidad cilindrica
estln relativamente inmbviles en el sentido radial;no obstante las -
mismas bolas,tienen una libre rodadura sobre la superficie lateral -
exterior del referido elemento sustentador 6.Ademés, estas bolas 4 se
han fabricado siempre de acuerdo con el campo de aplicacibn'que se -
ha previsto para el rodillo de desviacibn 1,es decir, segfin el tipo -
de carga que es producida por los materiales a transportar'de un me-—
tal o bien de un material con la dureza adecuada comajpor ejemplo,un
material plastico,plexiglas, goma,etc. etc.- )7

El referido rodillo de desviacién 1 na sido limitado en sus
superficies frontales por medio de un correspondignte disco de sopor
te;7 y 8,respectivamente,discos &stos que proporcionan el alojamien-
to centrado del rodillo de desviacibn y de la unidad cilindrica 2, -
respectivamente,En este caso y de acuerdo con el ejemplo para la eje
cucibn que se ha indicado en la figura 1,el disco de soporte 7 ha si
do ejecutado como una sola pieza con el elemento susteﬂtador.6,y el,
mismo va provisto al igual que el disco deﬂsoporte:8 en su parte in- -

terior de una espaldilla angular 9 que es de un di&metro correspon—¥
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diente y sobre la cual se apoya la referida unidad cilindrica 2 de =
una forma antigiratoria al encontrarse el rodillo de desviacién 1. --
completamente ensamblado.La parte interior hueca del elemento susten
tador 6 proporciona en este caso la cogida para el eje del rodillo -
de desviacién 1,el cual no ha sido representado en el plano adjunto.
Tal como se podr& desprender de la figura 3,el rodillo de,
desviacién 1 también puede ser ejecutado como un Cuerpo que en cuan-
to a su seccibén transversal es de una forma poligonal.De acuerdo con
ello,en el ejemplo de ejecucién aqui representado,la unidad cilindri
ca 2' ha sido ejecutadoc como un cuerpo hexagonal,constituyendo la en
volvente de los cantos una unidad cilindrica.Cada una de lac superfi
cies laterales,la cual esti delimitada por dos cantos de este cuerpo
hexagonal.dard cogida de acuerdo con la cantidad de bolas que se ha,
previsto por lo menos a una bola 4 que se encuentra dispuesia dentro
de su respectiva escotadura 3.- 7
Tal como se podr& observar de la figura 4,existe l-a posi-
bilidad de que varios de los rodillos de desviacién 1 puedan ser aco
pladoé a fin de formar una sola unidad que en su conjunto, se-encuen-
tra alojada sobre un eje 22,siendo la misma impulsada por .este eje.-
De acuerdo con la forma de ejecucién segtn la figura 4,10s Teferidos
discos de soporte,7 y 8 sirven como los discos de acoplamiento para
cada vez dos rodillos de desviacién 1,que han de ser unidos entre si
de modo que de esta manera se podr& conseguir,sin dificultad alguna
el largo deseado para todo el conjunto.Tal como en cuanto a este pun
to Se podr& observar en la figura 5,cada vez wna unidad cilindrica 2
se encuentra acoplada de una forma antigiratoria y a través de 108 -
referidos discos de soporte,7 y 8,respectivamente con el c1tado ele-~
mento sustentador que, a su vez,ha sido alojado sobre el dlsco de sor
porte 7,y 8 respectivamente.El eJe 22,que proporciona el accionamien
to de los di=scos de soporte 7 y 8,y del rodlllo de desv1ac16n l res
pectivamente,puede ser ejecutado en este caso,por eJemplo en la for-
ma de un perfil hexagonal que atraviesa los discos de soporte 7 y 8,
por un taladro correspondiente.Si, al contrario,se ha previsto que'-
el eje de éccionamiento 22 sea ejecutado como un perno redondo,el ac
ciqnamiento se llevgra a efecto de otra forma conveniente,es decir,-

que se ha previsto el alojamiento del eje de impulsibh 22 como aloja
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miento de friccibn o bien por medio de rodamientos y cojineteé de bo-
la que de una manera conveniente se han colocado en las escotaduras -
interiores 23 de los referidos discos de soporte 7 y 8.-

Seglin se podra observar en el ejemplo para la ejecucién in-
dicado por la figura 6,dos de los rodillos de desviacibn 1,que se han
indicado en la figura 1,han sido unidos a fin de constituir una sola,
unidad.Sin embargo,en este caso existe la diferencia completamente —-
aparte de la ejecucibdn del elemento sustentador 6! de acuerdo con la
forma que se puede desprender de la figura 6 de que las dos unidades,
cilindricas 1 adyacentes se encuentre alojad;s,cada una de una forma,
libremente giratoria,sobre este elemento sustentador 6'.También las -

bolas 4 se cada una de las unidades cilindricas 1 se hallan .dispuestas

-y cogidas dentro de las correspondientes escotaduras 3 que se han pre

visto en la superficie lateral de la unidad cilindrica 1,apoyéndose —
estas bolas con sus superficies laterales,que se extienden hacia la -
parte interior,sobre la superficie lateralexterior del referido elemen
to sustentador 6!'.Este; elemento sustentador 6'ha sido ejecutado para
la cogida de un eje,que en el plano adjunto no ha sido representado,-
encontréndose el mismo elemento tapado en cada lado otra vez con un -
disco de soporte,7 y 8,respectivamente que limitan la unidad cilindri
ca adyacente 1,asegirando estos discos que la unidad cilindrica que -

se encuentra al lado en unién con una brida exterior 10,que se ha pre

 visto en el centro del elemento sustentador 6' se mantehga en su alo-

jamiento,impidiendo cualquier desplazamiento de la misma.Existe asi--
mismo lé posibilidad de que el elemento sustentador 6'pueda ir provis
to tal como a titulo de ejemplo ha sido representado de una forma es-
quematizada en la parte derecha de la figura 4,de unas ranuras de ro-
dadura 11 en su superficie lateral exterior,las cuales han sido pre--
vistas para las bolas 4.Como afladidura,los discos de soporte,7 y 8,se
encuentran unidos de una manera anti-giratoria con el referido elemen
to sustentador 6'.-

Seglin el tipo de ejecucién que se podré observar en la figu
ra 7,la unidad cilindrica est4 unida de una forma antigiratoria con -~
el elemento sustentador 6'que,a su vez,sosfiene las bolas 4.De acuer-
do con la forma de ejecucibédn aqui representada,el elemento.sustentadof

6! posee para tal finalidad unos agqujeros 12 cﬁyo'diémetro al igual -
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que el diametro de las escotaduras 3 que se han previsto en la super

fide lateral de la unidad cilindrica 2 es m&s reducido que el di4me~

‘tro de las bolas.Dentro de estos agujeros 13 del elemento sustenta—-

dor 6' se encuentran alojadas de una forma libremente giratoria las,
bolas 4 que,en parte,sobresalen hacia la parte interior de este ele-
mento sustentador 6'.Tanto los discos de soporte,7 y 8,como asimismo
la brida exterior .central 10 del elemento sustentador 6',$e han eje-
cutado de una forma tal que la unidad cilindrica 2,tal como ya ange~
riormente indicado,se hall-gunida,de una manera antigiratoria,con el
elemento sustentador 6!'.EBn este caso,tanto el disco de soporte 7, como
asimismo el disco de soporte 8,poseen un taladro central 13?Euyo dig
metro interior corresponde aproximadamente al didmetro interior del
elemento sustentador 6',que ti-ene la forma de un casquillc.-s

En el caso de la forma de ejecucién que ha sido reéresenpg
da en la figura 8,el rodillo de desviaci6én 1 no posee ninguna clase -
de elemento sustentador sobre el cual se pudieran apoyar las bolas 4

No obstante,también aqui se ha previsto un disco de soports 7 y 8,res

pectivamente,con el objeto deefectuar el alojamiento centrado 'dél“‘rg y

dillo de desviacién 1.5in embargo,las bolas han sido fijadas directg :
mente y de una forma libremente giratoria,en las respectiﬁés'esdota-
duras 3 del rodillo de desviacibn 1,previstas para tal fin,lorcual -
se ha efectuado a través de unos soportes de bolas 14,que han sido -
introducidos o bien a través de unos correspondientes asientos para,
las bolas.De acuerdo con la mayor carga que ahora ha de ser soporta—
da, la unidad cilindrica 2 acusa segin este tipo de eJecuc16n un espe
sor que es mayor en comparacién con el espesor de la forma de ejecu~
cibn que més arriba se ha descrito.- —

Ante todo por la forma de ejecucién de acuerdo con la figu
ra 6 existe la posibilidad de que el elemento sustentador 6! pueda -
ser de un tipo £ijo,o bien que el mismo sea accionado a través de un
eje que se ha introducido,por 10 que la unidad cilindrica 1 giréra i
bremente sobre el referido elemento sustentador 6! .Ademés,dentro del
nueco,que queda constituido por el elemento sustentador 6',se puede,
colocar un trinquete.o un dlsp031t1vo similar, que como tal ya es co—_'T

nocido; trinquete éste que en uno de los dos sentidos Posee una reten
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cién con el objeto de impedir segln sea deseado,préicticamente al es-
tilo de una marcha libre que actfia en el sentido normal o bien en el
sentido invertido un retroceso del material a transportar ge por en-
cima de las referidas bolas 4 ya habia sido desplazado en el sentido
de avance,o bien con el objeto de efectuar,por ejemplo,una inversidn
de la direccidn al encontrarse dispuestos juntos,el uno al lado del -
otro,dos trinquetes que trabajan en sentido contrario.También se pue-
de pensar en la posibilidad de que la retencién de cada trinquete ——-
Pueda ser controlada y variada de una forma electromagnética,en cuyo
caso es asimismo posible que también las referidas bolas 4 puedan ser
Prenadas en cuanto a su movilidad relativa con respecto al material -
a transportar,lo cual se podria efectuar a través de un electro-imén
que es controlable y que ha sido previsto dentro del referido elemen-—
to sustentador.-

Ante todo en las formas de ejecucibn reflejadas por las fi-
guras 7 o bien 8,en cambio,la posibilidad de prever a base del gran -
espacio que es disponible dentro del elemento sustentador 6°'como asi-
mismo dentro de la unidad cilindrica 2 un accionamiento con el cual -
se podrén poner en rotacibn las bolas 4 en un plano que con respecto
al eje del rodillo de desviacibén 2 es paralelo.De acuerdo con una tal
forma de ejecucidn que en su seccibn transversal estd indicada en la
figura 9,el rodillo de desviacién 1 ha sido consfituido pOr varias —=-
unidades cilindricas 2 que han sido juntadas,la una con la otra,y que .
se encuentran unidas,de una forma anti-giratoria al igual que en la -
forma de ejecucidn segliin la figura 7 con el elemento sustentador 6' —
que sirve de apoyo para las bolas 4.Se ha previsto,adem&s,un acciona-
miento de tipo transversal 15,que puede trabajar en ambas direcciones
y que en el caso del presente ejemplo de ejecucidn estél constituido -
por un elemento de accionamiento plano 16,que tiene la Forma de una -
cinta transportadora al estilo de un tubo o bien de una forma similar
la cual pasa por la parte interior del rodillo de desviacidn 1 asi co
mo por el interior del elemento sustentador 6! entrando.en contacto -
PoOr su superficie exterior con la superficie lateral de cada una de -
1as bolas 4,la cual entra en la parte interior del elemento sustenta-
dor 6!'.Gracias a ello y de acuerdo con el sentido de impulsidn de es-:

ta transmisién de tipo transversal 15,se consigue que las bolas 4 se,
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muevan,en su conjunto,en un sentido que se extiende conforme a la di-

-90 ~

reccién principal de transporte de los materiales,tal como é&sto ha si
do representado por medio de las flechas 17 indicadas en la figura 9.
De este modo es decir,por medio de una transmisién transversal 15 asi
como a través del rodillo de desviacién 1,que en la direccién de trans
porte principal se encuentra accionado o bien parado,existe la posibi
lidad de que los materiles puedan ser transportados en cualquier di--—
reccibn deseada, efectiandose al mismo tiempo el cambio de sentido, -el
amontonamiento del material,la entrada y salida intermedia, respectiva -
mente,que proceden de otros tramos del transporte, etc. etc.- '

Un ejemplo de ejecucién para un tal dispositivo de ‘transpor
te,en el cual se han previsto las tres pistas 18,19 y 20,que se ex— -
tienden de una forma paralela la una con respecto a la otra,Qgede ser
Observado en la figura 10,pi=stas &stas que en todos aquellos lugares
en los que el material a transportar ha de ser objeto de un cambio de
sentido o bien donde el material ha de ser amontonado,van prov1stas -
delos llamados "tramos parciales",18 19' y 19",asi como 20,y 90" res-
pectivamente.Estos tramos parciales se componen de las unidades de ro
dillos de desviacibn del tipo antes descrito,los cuales ha@,éido colo
cados,el uno detr4s del otro,en el sentido de la direccién de trans—-
porte principal,rodillos &stos que pueden ser impulsados,coﬁb ya eX——
Plicado al principio,de las m&s diferentes formas.Si el respectivo ma
terial,por ejemplo,ha de ser transportado-desde la pista 18 hacia la,
la pista 19,8&sto es realizado de tal forma en los tramos parciales, 18!
y 19“)que las unidades de rodillos de desviacibén del tramo parcial 18!
van equipadas de la transmisibn de tipo transversél que se podréa ob—
servar en la figura 9 y que hace,de una forma muy Sencilla y a la. par
segura,que el material de transporte que llega al tramo parcial 18',-
Sea pasado de una forma directa sobre el tramd parcial 19! que corres
ponde & la pista 19.- 7

Tal como podrd ser desprendido de la figura 10,para la pis— .
ta 20 seha dispuesto al mismo tiempo una Pista 21 que se ha previsté
para la entrada intermedia de materiales de transporte ad1c1onales, a
la que se ha unido,en un lugar adecuado de 1la pista 20,un tramo par~-
cial 20!',que también ha sido copstltuldo por varias unidades de rodi-

llos de desviacién del tipo anteriormente descrito, las cuaies S elwm=



cuentran dispﬁéstas:la una por detris de la otra.Naturalmente es posi
ble que la pista 21 pueda ser prevista también para la salida interme
dia del material.En este caso @ltimo,el tramo parcial 20! posee, al -
700 igual que el tramo parcial 18',las unidades de rodillos de desviacién
que van provistos de tipo transversal 15,de acuerdo con la figura 9.~
Sin embargo,si esta pista 21 ha de ser utilizada para la admisidn de
los materiales de transporte sobre la misma pista 20,las unidades de
los rodillos de desviacidn del tramo parcial 20! han de ser ejecuta——
705  das,por ejemplo,de acuerdo con la forma de ejecucibn que se ha repres
sentado en la figura 6,en cuyo caso también podr& ser previsto,tal co
mo ya antes mencionado,un accionamiento en el sentido de 1afdireccién
de transporte principal.Ademis,durante la entrada intermedia del mate
rial no nace falta muy en contra de la salida intermedia prever un ac
710 cionamiento adicional en la forma de una transmisi6m de tipo transver
sal o bien de una forma similar.- ~
Finalmente existe también la posibilidadde pasar el materid
de transporte,por ejemplo,desde la pista 20 hacia la pist&~f9;para es
ta finalidad se ha prévisto un cambio de via que estd constituido por
715 dos tramos parciales,i9" y 20",que a su vez estén formados por las —-
unidades de los rodillos de desviacibn.De este modo es poéible que el
material a transportar pueda ser pasado desde la pista 20 hacia la —-
pista 19 por medio de unos dispositivos de correderas 22 que han sido
representados de una forma esquematizada,traspaso éste que asimismo -
720 puede ser efectuado de una manera tal que las referidas unidades de -
rodillos de desviacibn correspondiente a los tramos parciales 19" y -
20" antes referidos,vayan provistas también de una transmisién de ti-
po transversal 15 en su caso,incluso en combinacién con una transmisibn
de avance.,De todas las maneras quedard garantizada por el ejcucidn pa
705 ra el objeto de la presente invencién la tan variada aplicabilidad dd
rodillo de desviacidn,sin que se presente una limitacién en lo que a,
la construccidn se refiere.Como afiadidura ha de tenerse en cuenta que
el rodillo de desviacibn,que aqui se ha descrito,puede soportar a raiz
de su amplia gama de posibilidades de ejecuciébn que pueden ser elegi-
730 das mucha m&s carga que los rodillos de desviacién que basta la pre--
sente se conocian,lo cual no en Gltimo lugar es debido al hecho de —_—

que en vista del difmetro interior de los rodillos de desviacibn,el -
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cual puede ser elegido con unas dimensiones mayores,existe ahora 1la,
posibilidad de emplear un eje portante que se encuentra expuesto a -
unas cargas que son bastante mayores.-

Al mismo tiempo ha de ser puesto de manifiesto que la colo
cacidn de los rodillos de desviacibn se podré efectuar también por ~
una disposicibn en la forma de cruz,por ejemplo,de un modo tal que de
una manera alterna se han previsto unas filas de rodillos de desvia-
cidn,las cuales se componen dé unos rodillos que estén dispuestos en
el mismo eje de giro como asimismo unas filas con unos rodillos que
se encuentran dispuestos en los ejes de giro que entre si son parale
los;en este caso se extienden los ejes de giro de una filq{&e,rodi-;
llos en el sentido vertical con respecto al eje de giro de.la siguien
te Pila de rodillos.- .

El accionamiento de los referidos rodillos de desviaciém -
puede ser llevado a efecto si existe la necesidad de que los méémos,
Sean puestos en rotacién de una forma transversal con respecto al sen
tido de sus respectivos ejes de las més diferentes maneras.—

Un tipo de ejecucibén para el objeto de la presente inven=-—
cibn estd basado en la idea de que el accionamiento para le% rodillos
de desviacibn sea incorporado,desde un principio,en el diééo‘de sopor
te que sirve para la limitacién y/o el alojamiento del rodillo dg des
viacién en las dos superficies frontales del mismo.Para tal finalidad
se ha previsto en,por lo menos,uno de los discos de soporte de cada -
rodillo de desviacién un elemento para la transmisién de la fuerza,-
con él objeto de efectuar el accionamiento del rodillo de desviaciébn-
elementos transmisores de fuerza éstos que para todos los rodillos -
de desviacidén podran ser puestos-en rotacién en comin asi como para
un determinado tramo de longitud,desde un sblo dispositivo de accio-
namiento.-

Visto en conjunto es asi que por esta forma de ejecucibén -,
Para la presente invencidén se obtiene la gran ventaja de que pqr'fo,
menos uno de los referidos discos de soporte,que se han previséo pa-
ra cada rodillo de desviacién,pueda ser equipado ya en el proceso de
la fabricacién con un correspondiente elemento de transmisién de fuer

za para el rodillo de-desviacibn,ejecuténdose para ello el disco de-



790

795

800

805

810

815

320

595403 .,

soporte,por ejemplo,como una sola pieza en conjunto con el réséectivo
elemento transmisor de fuerza.Este elemento de transmisién de fuerza
que de acuerdo con la presente invencibén ha sido ejecutado como una
rueda dentada,podrd servir al mismo tiempo para efectuar la limita--
cién de los rodillos de desviacién,de modo que gracias a ello se ob-
tiene,también en cuanto a los materiales que han de ser transportados
por los rodillos de desviacién,una serie de ventajas.-

Tal como podrd ser desprendido de la figura 11 que en lo -
principal corresponde a la fig.5 el referido rodillo de desviacibdn 1

‘Posee en el ejemplo de ejecucibn aqui representaro dos unidades ci--—

lindricas 2 que han sido ejecutadas de una forma idéntica,las-cuales
son de una seccidén transversal de una forma circular y que tienen la
configuracibn de un casquillo.Cada una de las unidades cilindricas -
ha sido fabricada de una sola pieza como un elemento de fundicibén in
yvectada de un material pléstico,poseyendo el mismo en su sﬁperficie

lateral varias escofluras 3 que,en el caso del ejemplo de ejecucibn,
aqui indicado,se extienden repartidas de una manera regular por dos

hileras de circulo,de una forma alterna o bien alineadas entre si —
por toda la circunferencia de la superficie lateral de las referidas
unidades cilindricas 2.Estas escotaduras 3 de las unidadeé cilindri-
cas 2 admiten unos cuerpos rotoides 4 que tienen la forma de unas bo
las y que se nan introducido en las escotaduras desde la parte inte-
rior,bolas éstas cuyo difmetro ha sido elegido de una manera tal que
las bolas no podrén caer hacia fuera desde las escotaduras 3 de las

unidades cilindricas 2,sino que estas bolas son muy al contrario sos
tenidas en su emplazamiento,entre otros factores mAs,tambien por las
Paredes de limitacidn de las referidas escotaduras.-

Como ya ha sido descrito més arriba,las bolas 4 se sostie-
nen hacia la parte interior,es decir,que las mismas se apoyan con sus
respectivos lados inferiores sobre un elemento sustentador 6,que tie
ne la forma de un casquillo y que es de un didmetro exterior tal que
las bolas 4,al encontrarse las mismas dispuestas dentro del rodillo,
dedesviacién 1,si bien estén relativamente inméviles en el sentido =
radial,si que tienen una rodadura libre sobre la supefficie lateral,

exterior del referido elemento sustentador 6.-
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Cada rodillo de desviacibn 1 se encuentra limitadb-por sus
dos superficies frontales a través de un respectivo disco de soporte
7 v 8,los cuales facilitan el alojamiento centrado del rodillo de des
viacién 1 y de la unidad cilindrica 2,respectivamente.Ambos discos -
de soporte 7 y 8,van provistos tal como esto puede ser observaqo por
la figura 11 en su parte interior de las espaldillas anulares 9 y 9'
que se han previsto'en cada vez dos lugares_adecuados,espaldillas anu
lares &stas sobre las cuales se apoyan tanto las referidas unidades--
cilindricas 2 como asimismo el elemento sustentador 6.De esta misma -
manera también se ha acoplado el rodillo de desviacién 1 que en la -
Pigura 11 ha sido representado como un ejemplo para la ejecucién y =
que se compone de las unidades cilindricas 2 una vez ensambladas con
los correspondientes bolas 4,acoplamiento .bste que ha sidqﬂgfectuado
por medio de los referidos discos de soporte,7 v 8,poseyendo el ele-
mento sustentador 6,de una forma adicional,asimismo una brida exte—-
rior 10,con el objeto de proporcionar un apoyo para el alojamiento —
de las unidades cilindricas 2.Ambos discos de soporte,7 y~8€se encuen
tran unidos entre si por medio de un eje 22,que ha sido ejecutado co
mo un perfil de una forma hexagonal.Este perfil hexagonal-a;raviesa
un taladro'correspondiente que se ha previsto en cada wno de 1los dis
cos de soporte,7 y 8,encontrindose el referido eje alojado a través,
de un alojamiento exterior tal como,por ejemplo,por medio de un coji
nete de brida.- ,

En el caso de que el referido eje 22 sea ejecutado como un
pernb redondo lo cual es también factible el alojamiento del eje 22
se lleva a efecto como un alojamiento de friccidn o bien por medio -
de un rodamiento o bien coninetes de bolas que de una forma muy con-—
veniente se han fijado dentro de las escotaduras interiores 23 de =—-
los mencionados discos de soporte,7 y 8.- '

El disco de soporte 7 del rodillo de desviacidn 1 poiée en
su circunferencia exterior una rueda dentada 11 que,en conjunto con
el disco de soporte 7,ha sido ejecutada como una sola pieza,pudiendo
ser fabricadas,por ejemplo,con é&ste filtimo por medio del proceso de,
la fundicidn inyectada de material pléstico.- }

Para el caso de que en este dispositivo de transporte se -
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encuentran varios rodillos dg desviacién 1 dispuestos el uno detras
del otro con el fin de efectuar el transporte de.los respectivos ma
860 tériales,tal como é&sto podr4 ser desprendidd de la figura 13,1la dis
posicibn'es de una forma tal que las ruedas dentadas 111,que al igudl
que los elementos de transmisién de fuerza para el accionamiento se
han previsto en cada uno de los discos de soporte 7 para los rodills
de desviacibn 1,estén situadas a una determinada distancia la una -
865 de la otra.Como asimismo se podréd observar por la figura 13,las rue
das dentadas 111 de los rodillos de desviacidén 1 se hallan cada vez
en engrane con un elemento de impulsibn 112 que estd constituido --
Por una rueda dentada intermedia que, a su vesz,na sido fijgga de -~
,una forma giratoria en un lugar adecuado del sopo%%%s%%% del presen
870 te dispositivo de transporte, a través de,por ejemplo,un peruo de -
fijacibn 114 y los cojinetes correspondientes 115.De acuerdb con'la
forma de construccibn que se ha indicado en la figura 13,ia rueda -
dentada 11 asi como la rueda dentada intermedia 112 se encuentran -
ambas dispuestas de una forma alterna y correlativa.A efectos de ——
875 Una mayor simplificacidn existe,en un principio,la posibilidad de -
que como rueda dentada intermedia 112 pueda ser empleado al igual -
que esto podri ser desprendido de la figura 14,un elementé‘tal que
sea idéntico con aquél elemento que ha sido moldeado,constituyendo,
Una sola pieza,como el disco de soporte 7 y la rueda dentada 111 .--
880 ) Sin embargo,en el caso de aquellas distancias que hacen -
Necesario prever un mayor accionamiento por pareja,si que hace fal~
ta disponer ahora tal como esto indica la figura 13‘una cadena 116,
una correa dentada o bien un elemento similar,como asimismo sers ne
cesario pasar esta cadena 116,que es impulsada,en conjunto por to--—
885 das las ruedas dentadas intermedias 112,de manera que las mismas en
granan con la cadena 116.Por lo tanto, si la cadena 116 es impulsa-
da de acuerdo con la direccibn indicada por la Fflecha "a" en la fi-
gura 13,las referidas ruedas dentadas intermedias 112 son giradas -
en el sentido que es indicado por la flecha "b",lo cual hace,a su —
890 vez;que todos 1los rodillos de desviacién 1,cuyas ruedas dentadas 111

que se han previsto en los discos de soporte 7,se encuentran en en—
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grane con las ruedas dentadas intermedias 112,son girados por una ve
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locidad constante en el sentido que ha sido indicado por la flecha -

M mett 3
e Con el objeto de llevar a efecto un accionamiento en comfin

tan sblo hace falta que la transmisibn que,en su caso,se encuentra -
dispuesta en el centro de la piéta de transporte,posea una adecuada
rueda dentada ihtermedia (o sea,con el mismo médulo),o bien que la -
misma efectfia la impulsidn a través de una cadena o elemento similar
de una, dos ¢ hasta mé&s ruedas dentadas.- )

Existe,desde luego,también la posibilidad,tal como ya ante
riormente indicado,de que la disposicibn,tanto de las ruedas dentadas
111 como asi mismo de las ruedas dentadas intermedias 112,n6”sea fég'
lizada de una forma tal que sucede a cada rueda dentada 1112ﬁe'una -
manera alterna,una rueda dentada intefmedia 112,sino en ca@?i? de es

ta forma que se encuentra dispuesta,por parejas,entre las ?egpécti--

vas ruedas dentadas 111 de dos rodillos de desviacién 1,uha;;ueda -

t

e aut,Ty

dentada intermedia 112.En este caso es asi que con el objeto de efec

tuar la impulsién de las correspondientes ruedas dentadas 141 de cua

"~ tro de los rodillos de desviacién 1,que se encuentran dispuestos el,

uno detrés del otro,tan s6lo son necesarios dos ruedas depﬁ?@as in--
termedias 112.-

Visto en conjunto,se nos ofrecen las siguientes ventajas:-
1) Gracias a una disposicién de una forma alterna,se obtiene un accio
namiento sencillo con un fifimero de revoluciones que es constante pafa
todos los rodillos que son accionados.-
2) Ségﬁn sea necesario,los discos de soporte podrén ser ejecutados -
como una rueda dentada,como una polea para las correas (trapezoidales
Planas o bien correas redondas),como una rueda para cadenas 6 para -
elementoé similares; al ser necesario,estos discos de soporte cumﬁién
al mismo tiempo la funcién de la limitaci6n para las pistas de trans
porte.- '

3) Los referidos discos de soporte también podrén ser empleados para

los rodillos de desviacién de tipo normal,que hasta la presente se co

nocian,discos éstos que hacen que el accionamiento de los rodillos re

sulte ahora mis econdmico.-
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REIVINDICACIONES

12 .~ Perfeccionamientos introducidos en las instalaciones de trans—-—
porte; con unos tramos parciales que se han previsto tanto para la -
desviacién en cualquier &ngulo requerido con respecto a la direccién
del transporte como asimismo para la acumulacidn de material,estando
constituidos estos tramos parciales por unos ejes que van provistos,
de rodillos de desviacibn que, a su vez,poseen unos cuerpos rotoides
sobre los que est& rodando el material a transportar,dispositivo é&s-
te que est4 caracterizados por el hecho de que los rodillos de des——
viacibn estén constituidos por unas unidades cilindricas que en su -
superficie lateral poseen unas escotaduras,mientras que 1los cuerpos,
rotoides se han ejecutado en la forma de bolas que se encuentran dis
Puestas y fijadas,respectivamente,en las referidas escota@u?as,sien—
do el dilmetro de las bolas mayor que el didmetro que tienen las es-
cotaduras.- 7

22 .- Perfeccionamientos;segfin reivindicacién 12,carac~terizados por,
el hecno de que cada uno de 1os rodillos de desviaciédn va;gfbvisto -
de una o bien varias hileras de bolas que,con una determinada distan
cia entre si,se encuentran dispuestas en circulo,acusando -cada hile-
ra de bolas la misma distancia con las demls hileras.- o

32 .~ Perfeccionamientos; segfin reivindicaciones 12 y 22,caracteriza-

~ dos por el necho de que las bolas de una hilera de circunferencia se

encuentran dispuestas de una forma alternada con respecto a las bo-—

las que constituyen otra hilera de la circunferencia.-

42 .~ Perfeccionamientos; seglin reivindicaciones 12 a 3%,caracterizados
por el hecho de que cada rodillo dé desviacién estd constituido por -
una sola pieza que tiene la forma de un casquillo,tal como por ejem-—

plo,una pieza de fundicidn inyectada de material pléstico.-

52 .- Perfeccionamientos; seglin reivindicaciones 12 a 32,caracteriza-

dos por el hecho de que las bolas de cada una de las hileras de cir-

cinferencia est#&n colocadas,de una manera libremente giratoria,sobre

un disco cilindrico separado que con uno o bien varios discos,que —-

han sido ejecutados de una forma idéntica,puede ser acoplado.-

62 ,~ Perfeccionamientos; segiin reivindicaciones 12 a 42,caracteriza-
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dos por el necho de que cada vez dos bolas vecinas de una hilera de,
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circunferencia acusan una distancia angular de,como méximo 1202 (A).
2 - Perfeccionamientos; seghn reivindicaciones de 12 a 62,caracteri
zados por el hecho de que cada rodillo de desviacidn va provisto de
varias aberturas que estén repartidas sobre la superficie lateral ~—
del mismo,las cuales tienen la forma de ranuras o bien unas formas -
similares y estén previstas para el paso de polvo,de suciedades etec.
8a - Perfeccionamientos, segtin reivindicaciones 12 a -72,caracteriza—
dos por el hecho .de que cada uno de los rodillos de desviacién ha si
do ejecutado en su seccibén transversal como un cuerpo prismaticé'— -
constituyendo la envolvente de los bordes la referida unidad cilin--
drica,mientras que las bolas se encuentran dispuestas dentro de las
escotaduras que han sido previstas en algunas o bien en tqd%szlas su
perficies laterales.~- o
92 ,- Perfeccionamientos; segiin reivindicaciones 12 a Sé,cafaéteriza-
dos por el hecho de que cada rodillo de desviacidn se-encuentra alo~
Jjado sobre un elemento sustentador interior en el cual selaﬁéyan, de

una forma libremente giratoria,las bolas.- vl

102 ,~Perfeccionamientos; segfin reivindicacién 9é,caracteriz;&os por-
el hecho de que el referido elemento sustentador se encuehfré alojado
con preferencia de una manera antigiratoria, en un eje.—'

112.—~ Perfeccionamientos; segfn reivindicaciones 92 y 102,caracteri-
zados por el hecho de que el rodillo de desviacién,en conjunto con -
las referidas bolas,es de una forma libremente giratoria con respec—.
to al elemento sustentador.-

122 ,~-Perfeccionamientos seglin reivindicaciones 92 a 11§,caracterizé-
dos por el hecho de que el elemento sustentador va provisto,encél sgg
tido de su.circunferencia,de unas ranuras de rodadura para las refe-
ridas bolas.- .

132 .~ Perfeccionamientos; segfin reivindicaciones 92 y 102, caracteriza
dos por el hecho de que el rodillo de desviacién se encuentra unido —
de una forma rigida con el elemento sustentador que sostiene las re-
feridas bolas.—-

142 ;- Perfeccionamientos; segin reivindicacién 132,caracterizados por

el hecho de que el elemento sustentador posee unos agujeros cuyo dié-



1000

1005

1010

1015

1020

1025

1030

525409

metro es més reducido que el difmetro de las referidas bolas,agujeros
&stos en los que se encuentran alojadas,de una forma libremente gira
toria,las bolas que parcialmente entran en la parte interior del ele
mento sustentador.

152 .- Perfeccionamientos; seglin reivindicaciones 12 a 142,caracteri-
zados por el hecho de que:cada uno de los rodillos de desviacibdn po-
see en sus superficies frontales unos discos-de soporte que limitan,
y/o sujetan este rodillo.-

162 .~ Perfeccionamientos; segin mvindicacidn 152,caracterizados por
el hecho de que cada disco de scporte ha sido ejecutado como el dis-
co de acoplamiento para dos rodillos de desviacidénque han de ser uni
dos entre si.- ’

172 .~ Perfeccionamientos; segin reivindicaciones 12 a 16%,caracteriza
dos por el hecho de que las referidas bolas han sido Fijadas,de una -
Porma libremente giratoria,directamente en las escotaduras del rodillo
de desviacidn por medio de unos éoportes de bola postizosﬂé‘ﬁien a -
través de unos asientos propios para estas bolas.- iili

182 .= Perfeccionamientos;segin reivindicaciones 12 a 175,Carécteriqg
dos por el necho de que las bolas de cada rodillo de desvi?cibn pue-
den ser accionadas de una manera separada y en un sentido que en la
parte inferior es paralelo con respecto al eje del rodillo de desvia-
cibn,accionamieﬁto &ste que es efectuado por una transmisibén trang—
versal regulable que se ha previsto dentro del rodillo de desviacibn
o bien dentro del respectivo elemento sustentador.-

192 ,— Perfeccionamientos; segtn reivindicacién 182,caracterizados —-
por el hecho de que la transmisidn transversal est& compuesta por una
cinta transportadora sinfin que en el sentdo axial atraviesa la parte
interior del referido rodillo de desviacibn,cinta transportadora &sta
que con_su superficie exterior no solamente entra en contacto con la
superfiéigeﬁgllas bolas,la cual entra en la parte interior del rodi-
110 de desviacibn,sino que tambi&n impulsa la misma superficie de las
bolas.-

202 ,~ Perfeccionamientos; segin reivindicaciones 182 o 192,caracteri~

zados por el hecho de que los dos discos de soporte exterior que limi

tan uno o bien varios rodillos de desviacidn,poseen en el caso de la,
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transmisidn transversal de los rodillos de desviacién un alojamiento
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exterior y/o interior.-

212 .~ Perfeccionamientos; segin reivindicaciones 12 a 202,caracteri-~
zados por el hecho de que se ha previsto,por 1lo menos en un disco de
apoyo de cada rodillo de desviacién un elemento de transmisién de --
fuerza para el accionamiento de los rodillos de desviacién y de que

los elementos de transmisibén de fuerza para todos los rodillos de -—
desviacién pueden ser puestos en rotacién todos en conjunto por un -
s6lo medio de impulsién que ha sido previsto para un determinado lar
go o bien para determinadas unidades de longitud en el dispositivo -

de transporte.- : -

R hd

222 -~ Perfeccionamientos;seglin reivindicacién 212,caracterigzados por

el hecho de que el referido elemento para la transmisién de Ja Fuer-
za esta constituldo por una rueda dentada que se encuentra’ en engra-
ne con un elemento de impulsidén que se halla dispuesto en una pPosSi~
cién adecuada.-

232 .~ Perfeccionamientos; segin reivindicaciones 212 y 222bdéracteri
zados por el hecho de que la rueda dentada se encuentra f£i Jada en la
circunferencia exterior del referido disco de soporte, flggg}én ésta
que ante todo se ha efectuado por presién.- o .
242 ,~ Perfeccionamientos; seglin reivindicaciones 21 y 222, caracteriza
dos por el hecho de'qﬁe la referida rueda dentada constituye una sola
pieza con el disco de soporte,.-

252 .~ Perfeccionamientos; segln reivindicaciones 21 a 242,caracteri-
zados por el hecho de que el elemento de impulsibn estd constifuido,
por una rueda dentada intermedia.~

262,~Perfeccionamientos; segin reivindicaciones 212 a 252,caracteri-
zados por el hecho de que se ha previsto entre las ruedas dentadas -
de dos rodillos de desviacibn que en la forma de parejas se encuen——
tran juntds,ﬁna rueda dentada intermedia.-

272 ,- Perfeccionamientos;segfin reivindicaciones 212 a zsé,caracteriqé
dos por el necho de que se han dispuesto,en una sucesién alterna,una
rueda dentada asi como una rueda dentada intermedia.—

282 .- Perfeccionamientos; segin reivindicaciqnes 212 a 272,caracteri~

zados por el hecho de que cada una de las ruedas dentadas intermedias
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y con el 6%5éto de compensar las tolerancias de la fabricaci6£§ési co
mo las posibles variaciones durante el servicio,estéd alojada con una

amortiguacién flexible.-

292 ,—~ Perfeccionamientos; segfin reivindicaciones 212 a 2Bé;caractepi

zados por el hecho de que todas las ruedas dentadas asi como todas -

las ruedas dentadas intermedias engranan en una cadena en una correa

dentada o en un objeto similar,que estéd guiada a través de las ruedas
dentadas;pudiendo ser accionadas las mismas de este modo en conjunto.
302 ,- Perfeccionamientos; segfin reivindicacibdn 218caracterizados por

el hecho de gue por lo menos uno de los discos de soporte de cada uno
de los rodillos de desviacién ha sido ejecutado en'la formaide una -

rueda de friccidn,de una rueda de cadena,de polea de transmisién o -

bien como otro elemento similar.- .

312 ,- " PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN LAS INSTALACIONEé DE TRANS

PORTE."

Consta la presente memoria descriptiva de
trenti~una hojas numeradas y mecanografiadas por una sola cara a las

que se les acompafian seis planos para su mejor comprensidn.-

Madrid, A-JUN.]974
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